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DESCRIPCION DETALLADA DE LA INVENCION

La Figura 1 es una vista fragmentaria de la perspectiva
de un mecanismo invertido 20, de acuerde con una modalidad
ejemplar de la actual descripcidn, en una seccidn 22 de una
cristaleria individual de la seccidén que forma la maquina. E1
mecanismo invertido 20 se junta a un par de los brazos
invertidos 24,26 para los espacios en blanco o las preformas
de cristal de transferencia de la cara en blanco 28 del molde
a la cara 30 del molde del soplado de la seccidn 22 de la
maquina. La configuracidén de la seccidn de la magquina en 1la
figura 1 esta con objeto del ejemplo para ilustrar solamente
un ambiente ejemplar para la operacidén del mecanismo

invertido 20.

Con referencia a las Figuras 2-6, el mecanismo invertido
20 incluye un marco de soporte 32 que tiene una base 34 que
se monta al marco (Figuras 1 y 2) de la seccidén 22 de la
maquina por medio de los tornillos de caida 38 (Figura 3). Es
decir el mecanismo' invertido 20 de acuerdo con la actual
descripcidn es preferiblemente aumentable y desmontable de la
seccidén 22 de 1la maégquina como ensamble para facilitar el
mantenimientc y la reparacién del mecanismo invertido
mientras gque continta la operacién de la seccidén de la
maquina que emplea un mecanismo invertido del reemplazo. Un
lineal 40 es suspendido de la base 34 del bastidor 32 de la
ayuda por los tornillos 41 (Figuras 3 y 6). El accionador 40
es preferiblemente un accionador neumatico, pero puede
aba;car un accionador eléctrico ¢ un accionador hidraulico,

por ejemplo.

Con referencia a las Figuras 5 y 5 A, el accionador

neumatico 40 incluye un pistén 42 dispuesto de forma
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deslizable dentro de un <cilindro hueco 44. Un médulo de
engranaje linear 46 extiende del pistéon 42, preferiblemente
por integralmente la formacién con el pistén 42. E1 médulo de
engranaje 46 extiende a través del paso 48 dentro del marco
de soporte 32. El marco de soporte 32 lleva un primer
amortiguador 50, y un segundo amortiguador 52 se dispone
dentro de un casquillo de extremo 54 llevado por el cilindro
44, El1 amortiguador 50 incluye un pistdn 56 predispuesto por
un resorte en espiral 58 y tener una barra de pistédn 60 que
extienda en el cilindro 44 del accionador 40. La cubierta 62
del amortiguador 50 se posiciona de forma ajustable dentro
del marco de soporte 32 por medio de una extensién 64 de 1la
cubierta y de wuna tuerca 66. La posicidn completamenté
extendida de la Dbarra 60 dentro del accionador 40 es asi

preferiblemente ajustable
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y eliminan el contragolpe entre los engranajes, de tal modo
ayudandoc de forma‘ exacta a controlar la posicién de los
brazos invertidos 24,26. Una cubierta 126 se puede asegurar
por los tornillos 128 sobre al marco de soporte 32 sobre el
cojinete 120. Una fuente 122 (Figura 4) del aire bajo bresién
estd conectada con un mecanismo conveniente 124 del control
para la alimentacidén gque contrcocla del aire bajo presidén a
través de una linea de aire 127 (Figuras 2 y 4) a la entrada
de aire 112 en el marco de soporte 32 y al accionador 40
{donde se emplea un accionador neumatico, como se prefiere).
La base del molde 36 (figuras 1 y 2) tiene preferiblemente
caras 130 qgque se dispongan al exterior de los pistones
respectivos 98 en ensamble en el marco de la maguina. Los
blogues de paro 132 se pueden suspender © colgar en las caras
130 en la alineacidén externa con los pistones respectivos.
Estos bloques de paro 132 limitan el movimiento exterior de
los pistones 98 e invierten los brazos 24, 26 (Figura 1). Los
blogques de paro 132 se pueden substituir féacilmente para la
fabricacidén de los envases de diversos tamafos, y se pueden
quitar para permitir los pistones 98 hacia fuera viajan por

completo para propésitos del mantenimiento o reparacién.

El mecanismo invertido de la actual descripciédn tiene un
numero de ventajas. El mecanismo invertido se monta como un
ensamble sobre el marco de la maguina y se puede guitar como
ensamble para gue la reparacidén o el reemplazo reduzca al
minimo tiempo muerto de la maquina. ELl mecanismo se aisla
relativamente de traspasc térmico del resto de la magquina de
formacidén. E1l mecanismo de arrastre invertido centralmente es

apoyado por el marco de scporte. El suministro de aire a los
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pistones invertidos de la ayuda se alimenta a los pistones
entre de los pistones, lo cual ayuda al balance e iguala la
distribucidén del aire vy el movimiento en los pistones
respectivos e invierte los brazos. Las tuercas de bola 96 son
los elementos de baja friccidén que ayudan a balancear y a
igualar movimientos de 1los brazos invertidos (anillo del

cuello).
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REIVINDICACIONES

1. Un mecanismo invertidc para una maquina que forma
cristaleria, que incluye:

una estructura de soporte (32) gque tiene una base (34)
adaptada de forma removible ©para ser montada en una
estructura de maquina formadora,

un accionador lineal (40) suspendido desde la estructura
de soporte,

un bastidor de engranaje lineal (46) extendido desde el
accionador dentro de la estructura de soporte,

un eje hueco (80) que tiene una porcidn central (82) que
lleva la rotacién en la estructura de sbporte y se extiende
en forma opuesta en las porciones terminales (90} con
acanalados externos axiales (94) vy extremos abiertos,

un engranaje (86) acoplado a la porcidn central del eje
para coronacidén con el eje, el engranaje tiene dientes
externos acoplados al bastidor de engranaje,

un par de tuercas de Dbola (96) dispuestas en las
porciones terminales respectivas del eje de orificio,

un par de pistones neumaticos huecos (98) dispuestos
respectivamente en las tuercas de bola y que encierran
extremos opuestos del eje,

soportes de brazo invertido (110) dispuestos
respectivamente en los pistones, vy

un resorte (104) dispuesto en cada unc de los pistones y
extendido operativamente entre los pistones y las porciones
de extremo vy el eje para predisponer 1los pistones a

posiciones adyacentes a la estructura de soporte,
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el mecanismo se adapta para montarse como un ensamble a
la estructura de magquina por medio de la estructura de
soporte,

caracterizado porgue

una entrada de aire (112) en 1la estructura de soporte
adyacentes al engranaje, el engranaje tiene un pasaje de aire
(114) para acoplar la entrada de aire al eje hueco a al menos
una posicién angular del engranaje y el eje para alimentar
alre a través del eje huece a los pistones y por ello mover
los pistones y los soportes de brazo invertido desde 1la
estructura de scporte.

2. El mecanismo invertido de conformidad con 1la
reivindicacion 1, caracterizado porgue la estructura de
soporte incluye un cojinete (120) que engancha el bastidor de
engranaje (46) contrario al engranaje (86) para mantener el
bastidor de engranaje enganchado con el engranaje.

3. El mecanismo invertido de conformidad con la
reivindicacidén 2, caracterizado porque el cojinete (120) es
un cojinete de rodillo engapchado de forma apisonadora con el
bastidor de engranaje contrario al engranaje.

4. El mecanismo invertido de conformidad con la
reivindicacidén 3, caracterizado porque el accionador (40} es
un accionador neumatico que tiene un pistén (42) interno del
cual se extiende el bastidor de engranaje (46).

5. El mecanismo invertido de conformidad <con la
reivindicacién 4, caracterizado porque la estructura de
soporte incluye un cojinete (50 o 52) que se extiende en el
accionador para enganchar el pistén (42) en un extremo de una

carrera del pistoén.
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6. El mecanismo invertido de conformidad con 1la
reivindicacidén 5, caracterizado porque el accionador incluye
un segundo cojinete (50 o 50) que se extiende en el
accicnador para engénchar el pistédn (42) a un segundo extremo
de la carrera del pistdn,

7. El mecanismo invertido de conformidad con 1la
reivindicacién 6, caracterizado porque el primer cojinete es
ajustable, y en donde el accionador incluye un eje (73) que
se extiende ajustablemente a través del bastidor de engranaje
y el pistén enganchado con el segundo cojinete (52).

8. El mecanismo invertido de conformidad con
cualesquiera de las reivindicaciones precedentes,
caracterizado porque incluye bloques de paro (132) para
recibir de forma removible un banco moldeado (36) en
alineacién hacia fuera con los pistones neumdticos para
funcionar como paros contra el movimiento hacia fuera de los

pistones neumaticos (98).
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