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|
Yo, DILIA RODRIGUEZ D’ALEMAN, identificada como apatece al pie de ﬁn
firma, domiciliada en la carrera 11 No. 86-53, piso 6, obrando como apoderada
de las sociedades CENTRO DE CIENCIA Y TECNOLOGIA DE
ANTIOQUIA Y UNIVERSIDAD PONTIFICIA BOLIVARIANI"‘&,
domiciliadas en Medellin, Antioquia, Colombia, solicitante de la patente de Jla
referencia, en respuesta al oficio No. 16487 notificado por fijacién en lista el 18
de septiembre de 2012, cuyo término fue prorrogado mediante escrito radicado el
12 de diciembre de 2012, me permito manifestat: |

|

1. Con fundamento en la facultad que confiere el articulo 34 de la Dec131on
4806 al solicitante para modificar la solicitud de patente en cualquier momento dél
tramite, presento junto con este memorial un nuevo capitulo reivindicatorio, él
cual consta de 1 a 13 reivindicaciones y reemplaza en su totalidad el capltulo
reivindicatorio presentado anteriormente. ;
En cuanto a estas modificaciones, me permito decir que las mismas no amplia}a
de ninguna manera la materia objeto de la presente solicitud y se realizaron con e}
animo de superar las objeciones planteadas por el examinador en su concepto
técnico. |

i
2. Claridad de la solicitud '

!
El solicitante presenta un nuevo capitulo treivindicatorio con el cual conmderi
subsanadas las objeciones presentadas por el examinador. |
Respecto a la unidad de medida “60 N”, el solicitante quisiera anotar que la
misma cotresponde a un error y la medida correcta es de 6 m. El nuevo cap1tulo‘
reivindicatorio adjunto ha sido modificado para corregir este etror. |

El solicitante también presenta un nuevo juego de figuras, con el cual se|
considera subsanada la objecién presentada por el examinador.
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En resumen, me permito decit que gracias a las modificaciones expuestas en el
punto 1 de este memorial y los argumentos anteriormente menciokados, la
presente solicitud cumple cabalmente con el requisito de claridad \respecto
dispositivo expuesto en el capitulo reivindicatorio adjunto. Por lo tanto, solicito

comedidamente a ese despacho se sirva reconocer estos requisitos y conceder el
privilegio de patente de invencién a la solicitud en estudio.
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REIVINDICACIONES

1. Un chaleco para terapia respiratoria que emplea oscilaciones de alta frecuencm
sobre la pared toracica, caracterizado porque comprende: |

un musculo neumidtico (13) con extremos atornillados que cre‘la la
contraccion de la prenda o chaleco de doble capa (16) mediante un sistema
mecanico-neumatico, dicho musculo (13) estd compuesto de una tela de
soporte (20), laminas metalicas de soporte (21) en forma de L, codob de
alimentacién (22) y mangueras secundarias de alimentacién (23);
un sistema de control; |
una manguera principal de alimentacién (14); |
una consola de control (15); \
un chaleco de doble capa (16); |
abrazaderas (17 en material velcro; y |
elementos de control de alta frecuencia que emplean sefiales electgcas
estandar para proporcionar ciclos de operacién del musculo neumatico (13)
de hasta 100 ciclos por segundo, |
donde dicho chaleco (16) esta fabricado en un material tal como el neoprel,no,
con capas en poliéster y un textil no tejido ’.
2. El chaleco segin la reivindicacién 1, caracterizado porque el chaleco] es
mantiene una presién menor de 6984.7 Pa (1 psi) y una frecuencia entre 5 y
25 pulsos por segundo. |
3. El chaleco segun la reivindicacién 1, caractetizado porque el musculo
neumatico (13) de extremos atornﬂlados tiene un didmetro interior del tubo
flexible de 20 milimetros, una longitud nominal del tubo flexible de 6 m, |su
material de fabricacién es preferiblemente cloropreno y aramida; y adenllas
dicho musculo (13) comprende dos adaptadotes para la alimentacién radlal!de
aire y que son conectados en ambos de sus extremos. |

4. El chaleco segin la reivindicacién 1, caracterizado porque el sistema de
control electrénico comprende una serie de elementos electrénicos tales commo
un PLC (Controlador Légico Programable), el cual se encuentra equipado con
un microprocesador y una fuente de alimentacion integrada.

5. El chaleco segin la reivindicacién 3, caracterizado porque el controlad1or
16gico programable (PLC) tiene unas dimensiones fisicas de 140 mm por 80
mm por 62 mm; memotia del programa de 16384 bytes; memoria de datos éie
10240 bytes; memoria de backup de 100 horas; 14 entradas y 10 sahdas
digitales integradas; 2 entradas y 1 salida analdgicas integradas; hasta ’7
moédulos de ampliacién; 2 potencidmetros analog1cos 2 puertos de
comunicacién RS - 485; velocidad de ejecucién booleana de 022

microsegundos/operacién; y 8 lazos de control PID.
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El chaleco segun la reivindicacién 4, caracterizado potque el controlador
l6gico programable ademis cuenta con un médulo que proporciona una
interfaz para el usuario del PLC y permite visualizar y modificar el estado de

las variables del PLC, y comptende un conector para la alimentacién con una
fuente de corriente directa de 24V,

|

El chaleco segin la reivindicacién 3, caracterizado porque el sigtema de
control electrénico ademas comprende un visualizador o pantalla (1) el cual
puede ser de texto y tiene dos lineas para su visualizacién, cada una|con una
capacidad para mostrar 20 caracteres, y donde en dicho visualizador o pantalla
se puede disefar un teclado (2) que puede ser personalizado, en el cual se
pueden distribuir 20 teclas de tamafio y forma vatiables. |

El chaleco segin la reivindicacién 3, caracterizado porque el sisLema de
control electrénico ademas cuenta con una valvula propotcional, la cual es la
encargada de regular la presién en funcién proporcional de un {falor de
referencia eléctrico dado entre 0 y 10V de cottiente directa. |

El chaleco segun las reivindicacién 3 a 7, caracterizado porque el sisl«?:ema de
control electrénico comprende una electrovalvula rapida, de facil control que
posee una conexion de 2 pines que deben tener una diferencia de potencial de
24V de corriente directa para permitir el paso de aire comprimido filtrado a
través de ella. |

10.El chaleco segun las retvindicacién 3 a 8, caracterizado porque el sist';ema de

11.

control electrénico cuenta ademais con sensores de fuerza, dentrol_ de los
cuales se tiene el sensor de presién que es un circuito impreso ultra délgado y
flexible, donde el circulo de plata definido por el area de sensado acuva se
extiende desde el 4rea de sensado hasta los conectores en la otra terminal del
sensor, formando las terminales conductivas. ;

El chaleco segun la reivindicacién 1, catacterizado porque la conlola de
control (15) comprende una setie de accesotios empleados para el ensamble
de todos los componentes de control del sistema de vibracion, dondedentro
de dichos componentes se encuentran conectores y mangueras neurhaucos
que son los elementos con los cuales el flujo de aire es transportadol de un
elemento de control hacia otro.

|

12.El chaleco segtn la reivindicacién 10, caracterizado porque la consola de

control (15) estd fabricada en un material resistente que posea propiedades

contra golpes y agentes quimicos que puedan presentarse en el contexto
hospitalario, tal como polipropileno. '
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13.El chaleco segun cualquiera de las reivindicaciones antetiotes, caracteriz:ado
porque el montaje y ensamble de los elementos de control se lleva a cabo con
una limina de aluminio de 4 mm de espesor doblada y mecanizada. |
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FIG 8
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VALVULA PROPORCIONAL
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