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IMPLEMENTOS DE HIGIENE BUCAL QUE TIENEN ELEMENTOS  FLEXIBLES

Y METODOS PARA FABRICARLOS

CAMPO DE LA INVENCION

La presente invencidén se refiere a implementos de
higiene bucal que tienen elementos flexibles y a los métodos

para fabricarlos.,

ANTECEDENTES DE LAVINVENCIéN

El uso de cepillos dentales para limpiarse los
dientes se conoce desde hace vya mucho tiempo. Un cepillo
dental tipico incluye una regién de mango, una regién de
cuello y una regidén de cabezal. Por lo general, la regién
de cuello estd dispuesta entre }a regidén de mango y la
regién de cabezal y acopla la regién de mango a la regidn
de cabézal.

En general, 1los cepilkos dentales tienen una
pluralidad de cerdas dispuestas en la regidén de cabezal, las
cuales se extienden hacia fuera desde la regidén de cabezal.
Generalmente, la regién de cabezal incluye una punta y un
taldén. Por lo general, el taldén estd unido a la regién de
cuello, mientras que la punta corresponde, generalmente, a un
area de la regidén de cabezal que estd ubicada préxima a una
punta del cepillo dental. Por lo general, el usuario utiliza
la punta del cepillo dental para llegar a los dientes
localizados en la parte posterior'&e la boca y para efectuar

una limpieza localizada.
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En general, un usuario aplica, normalmente, un
dentifrico a las cerdas del cepillo dental y cepilla sus
dientes con esta combinacién de cepillo dental y
dentifrico. Por lo general, un uéugrio aplica una fuerza de
cepillado al cepillo dental para asegurarse de que sus
dientes se limpien adecuadamente. Esto puede ser una ardua
tarea debido a la naturaleza de los dientes. Por ejemplo,
las superficies bucales o externas de los dientes pueden
beneficiarse méds con un cepillb dental que tiene un
contorno de cerdas cdbncavo, mienfras que las superficies
linguales y/o internas de los dientes pueden beneficiarse
mds con un contorno de cerdas .ponvexo. Como tales, el
usuario puede aplicar una fuerza'db cepillado con el fin de
intentar amoldar la regién del cabezal a la superficie
bucal que se limpiara.

Sin embargo, dado que élgunos cepillos dentales
convencionales son relativamente rigidos, 1la fuerza de
cepillado necesaria para amoldar la regidén del cabezal
puede dafar los tejidos blandosi de la boca y/u otras
superficies bucales. Por ejemplo, en algunos cepillos
dentales convencionales, las cgrﬁas dispuestas ‘hacia el
centro de la regidén del cabezal p;eden soportar mas fuerza
de cepillado que las otras cerdas. Esta fuerza de cepillado
localizada puede dafiar las encias y desgastar el esmalte
dental m&s de lo necesario.

Por consiguilente, existe la necesidad de contar
con un implemento de higiene bucal que tenga un cabezal
flexible. Ademas, existe la necesidad de un implemento de
higiene bucal que reduce la fuerza de cepillado soportada

por el centro de la regidén del cabezal del implemento oral,
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Yy en su lugar distribuye la presién de forma mas pareja con

el cabezal completo.

RESUMEN DE LA INVENCION

Los implementos de higiene bucal fabricados de
conformidad con la presente invencidén pueden proporcionar
un implemento de higiene bucal que tiene uno o méas
elementos flexibles en el cabezal. Los implementos de
higiene bucal fabricados de acuerdo con la presente
invencién también pueden reducir la fuerza de cepillado
soportada por los elementos de limpieza en el centro del
cabezal. Ademds, en ciertas modglidades de la presente
invencién, los implementos de higiene bucal fabricados de
acuerdo con la presente invenciédn pueden reducir la fuerza
de cepillado soportada por los elementos de limpieza en el
centro del cabezal, a la vez de todavia permitir el
contacto y el wuso total de la regién de punta del
implemento de higiene bucal.

En algunas modalidades, un implemento de higiene
bucal incluye un cuerpo con un extremo distal y un extremo
proximal. El implemento de higiene bucal también comprende
un miembro portador y un &area fléxible. El miembro portador
tiene un &rea de punta y un area de taldén, en donde el &rea
de punta esta acoplada al cuerpo, mientras que el &rea de
taldn no estd acoplada al cuerpo. El &rea flexible estéa
dispuesta entre el 4rea de punta y el &rea de taldén y, en
consecuencia, permite que el 4&rea de talén se doble
mientras que el 4rea de punta permanece fija.

En algunas modalidades,‘un implemento de higiene

bucal incluye un cuerpo que tiene un extremo distal y un
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extremo proximal. El implemento de higiene bucal también
comprende un primer miembro portador y un segundo miembro
portador. El primer miembro portador tiene una primera 4rea
de punta y una primera 4area de talén, y el segundo miembro
portador tiene una segunda area de punta y una ‘segunda Aarea
de taldén. La primera &4rea de punta y la segunda area de
punta estan acopladas al cuerpo, 'mientras 'que la primera
drea de taldén y la seqgunda area de taldén no estan acopladas
al cuerpo. Ademds, el primer miembro pbrtador y el segundo
miembro portador estan separados uno del otro entre las
dreas de punta y las Areas de talén Yy crean, de este modo,
una abertura intermedia.

En algunas modalidades, un implemento de higiene
bucal incluye una regidén de mango; una regidén de cabezal vy
una regidén de cuello dispuesta enﬁre la regidén de mango vy
la regién de cabezal y acoplada a la regidén de mango y la
region de cabezal, un extremo proximal que comprende la
regién de cabeéal y un extremo distal que comprende la
regién de mango. El implemento de higiene bucal comprende,
ademas, un primer miembro portador y un segundo miembro
portador.

El primer miembro portador tiene una primera 4&rea
de punta y una primera area de talén que se extiende hacia el
interior de la primera &rea de punta. La primera A&area de
punta estd acoplada a la regién‘ de cabezal en el extremo
proximal, mientras que la primera &rea de taldén no esta
acoplada al implemento de higiene bucal.

El segundo miembro portador tiene una segunda
drea de punta y una segunda &area de talén que se extiende
hacia el interior de la segunda &rea de punta. La segunda

drea de punta estd acoplada a la primera 4rea de punta y a
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la regién de cabezal en el extremo proximal, mientras que
la segunda 4rea de talén no esta acoplada al implemento de
higiene bucal. Ademas, el primer miembro portador y el
segundo miembro portador forman una abertura intermedia
entre ellos.

En algunas modalidades, un implemento de higiene
bucal comprende un cuerpo que tiéhe un extremo distal y un
extremo proximal. El implemento de higiene bucal también
comprende un primer miembro portador y un segundo miembro
portador que se extiende hacia el interior desde el extremo
proximal del cuerpo. E1 primer miembro portador y el
segundo miembro portador estan en‘voladizo con respecto al
extremo proximal del cuerpo, y el primer miembro portador vy
el segundo miembro portador forman una abertura entre
ellos. .

En algunas modalidades? un implemento de higiene
bucal puede comprender un cuerpo que tiene un primer
extremo y un segundo extremo. El implemento de higiene
bucal puede comprender, ademds, una regién de cabezal que
comprende una regidén interna vy una regién externa, y un
portador de elemento limpiador acoplado al cuerpo vy
dispuesto en la regidén del cabezal. La regién interna puede
ser fija y la regidén externa puede tener capacidad de
movimiento éon respecto a la regién interna. Ademés, en la
presente, el portador del elemento limpiador esta dispuesto
en la regidén externa.

Los aspectos y/o las modalidades pueden tener una
o mas de las siguientes venﬁajas. Algunos de 1los
dispositivos de higiene bucal proporcionan una trayectoria
mejorada a través de la topografia compleja de la dentadura

humana. Algunos dispositivos de higiene bucal tienen campos
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centrales flexibles, que permiten que los elementos
limpiadores y/o masajeadores rodeen y envuelvan los dientes
para una accién limpiadora y/o masajeadora mejorada. Muchos
dispositivos de higiene bucal pfoporcionan limpieza vy/o
penetracién interproximal mejorada. Los dispositivos de
higiene bucal pueden actuar eficazﬁente dentro de la rutina
establecida del usuario. Los dispositivos descritos pueden
reducir la abrasién gingival. MuChos de 1los dispositivos
proporcionan elementos limpiadorés, tales como cerdas de
poliamida, que tienen un &ngulo de incidencia mejorado vy
variable. Muchos de los dispositivos proporcionan la accidén
de un cepillado eléctrico en un formato manual. Algunos de
los dispositivos funcionan sinérgicamente con una pasta
limpiadora para mejorar la eficacia de 1la pasta. Por
ejemplo, algunos dispositivos puede mejorar el poder
blanqueador y/o pulidor de wuna pasta limpiadora. Los
dispositivos pueden proporcionar movimiento en una direccidn
de los dientes y las encias mientras el usuario usa un
movimiento longitudinal perpendicular a esa direccidén. Los
portadores de elementos limpiadores y/o masajeadores se
pueden quitar y reemplazar por otro elemento que sea igual o
diferente al elemento que se quitd. Los elementos flexibles
del cabezal permiten el uso de puntas relativamente grandes
sin obstaculizar la accién limpiadora y/o6 masajeadora de los
demés elementos. Un 4&ngulo de uno o mas de los elementos
limpiadores y/o masajeadores con respecto al cuerpo del
implemento de higiene bucal cambia continuamente durante el
uso, por ejemplo, durante el cepillado, lo que aumenta la
probabilidad de que todas las é&reas de la cavidad bucal se
limpien y/o masajeen eficazmente. Se puede regular una

cantidad del &area posible total del implemento, por ejemplo,
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un area de cepillado, en contacto;Con la cavidad bucal o una
porcidédn de la cavidad bucal durahfe el uso del implemento.
Por ejemplo, se puede lograr un aumento de la cantidad del
area del «cepillo que estd en éontacto con lés dientes
aplicando fuerzas adicionales al cépillo para dar al usuario
el control sobre el tipo y la cantidad de limpieza vy/o
masaje deseado para una regidén especifica de la cavidad

bucal.

BREVE DESCRIPCION DEVLAS FIGURAS

La Figura 1A en una vista en planta que muestra un
cepillo dental fabricado de conﬁormidad con la presente
invencién.

La Figura 1B es una vista en planta parcial que
muestra el cepillo dental de la Figura 1A.

La Figura 1C es una vista lateral parcial que
muestra el cepillo dental de la Figura 1A.

La Figura 1D es una vista isométrica diagramatica
que muestra una superficie inferior del cepillo dental de la
Figura 1A.

La Figura 1lE es wuna vista lateral parcial que
muestra una modalidad alternativa del cepillo dental de la
Figura 1A.

Las Figuras 1F y 1G son vistas laterales
parciales que muestran el cepillo dental de la Figura 1A en
su estado nominal (Figura 1F) y -el cepillo dental de la
Figura 1A con una fuerza aplicada al portador del elemento
(Figura 1G).

La Figura 2 es una vista isométrica diagramatica

que muestra una porcidén de un cepillo dental; el cepillo
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dental estd fabricado

invencién.

de

conformidad con la presente

Las Figuras 3A-3D son una vista en elevacidén, una

vista en planta, una vista

transversal que muestran,

isométrica y una vista en seccién

cada una, un miembro intermedio

fabricado de conformidad con la presente invencién.

Las Figuras 4A-4D son una vista en elevacién,

vista en planta, una vista

transversal que muestran,

una
isométrica y una vista en seccién

cada una, otra modalidad de un

miembro intermedio fabricado de conformidad con la presente

invencidn.

Las Figuras 5A-5C
isométrica y una vista en
otra modalidad de

cada una,

conformidad con la presente

son una vista en planta, una vista
seccidén transversal que muestran,
un miembro intermedio fabricado de

invencién.

La Figura 5D es una vista en seccidén transversal

que muestra otra modalidad del miembro intermedio de las

Figuras 5A-5C.

Las Figuras 6A-6C
isométrica y una vista en
cada una, otra modalidad de
conformidad con la presente

Las Figuras 7A-7C
isométrica y una vista en
cada una, otra modalidad de
conformidad con la presente

Las Figuras 8A-8C
isométrica y una vista en
otra modalidad de

cada una,

conformidad con la presente

son una'vista en planta, una vista
seccién transversal que muestran,
un miembro intermedio fabricado de
invencién.

son una vista en planta, una vista
seccidén transversal que muestran,
un miembro intermedio fabricado de
invencién.

son una vista en planta, una vista
seccién transversal que muestran,

un miembro intermedio fabricado de

invencién.
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Las Figuras 9A-9B son una vista superior y una
vista lateral que muestran un miembro intermedio fabricado
de conformidad con la presente invencién.

La Figura 9C es una vista en elevacién que muestra
una cara frontal del miembro intermedio de las Figuras 9A %
9B.

La Figura 9D es una vista superior que muestra un
portador de elemento limpiador fabricado de conformidad con
la presente invencién.

Las Figuras 10A-10D son una vista isométrica, una
vista en planta, una vista en seccién transversal y una
vista lateral que muestran, cada una, otra modalidad de un
miembro intermedio fabricado de éonformidad con la presente
invenciédn.

Las Figuras 11A-11D son una vista isométrica, una
vista en planta, una vista en seccién transversal y una
vista lateral que muestran, cada una, otra modalidad de un
miembro intermedio fabricado de conformidad con la presente
invencién.

La Figura 12 es una vista isométrica que muestra
otra modalidad de wun miembro intermedio fabricado de
conformidad con la presente invencién.

La Figura 13 es una vista isométrica diagramatica
que muestra otra modalidad de un miembro intermedio fabricado
de conformidad con la presente invencién.

La Figura 14 es una vista lateral diagramdtica que
muestra otra modalidad de un miembro intermedio fabricado de
conformidad con la presente invencién.

Las Figuras 15A y 15B son vistas en perspectiva
que muestran otra modalidad de un miembro intermedio

fabricado de conformidad con la presente invencién.
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Las Figuras 15C y 15D son Qistas en elevacidén que
muestran el miembro intermedio de la Figura 15A.

La Figura 15E es wuna vista en elevacién que
muestra el miembro intermedio de la Figura 15A incorpérado
en un cepillo dental.

Las Figuras 16A-16C son diversas vistas que
muestran otra modalidad de uﬁ cepillo fabricado de
conformidad con la presente invencién.

La Figura 17A-17C son diversas vistas que muestran
otra modalidad de un cepillo fabricado de conformidad con la

presente invencién.

10

\
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DESCRIPCION DETALLADA DE LA INVENCION

Definiciones:

Las frases “superficie orientada hacia el elemento
limpiador” y “superficie orientada hacia el cuerpo” se
refieren, respectivamente, a la ubicacidén relativa de un
elemento, miembro, etc., o grupo de elementos, miembros, etc.
“Superficie orientada hacia el cuerpo” significa que la
superficie estd méds cerca del cuerpo que de alguna otra
superficie del elemento, miembro, etc. descrito. “Superficie
orientada hacia el elemento limpiador” significa que la
superficie esta mas cerca de los elementos limpiadores que de
alguna otra superficie del elemento, miembro, etc. descrito.

Como se utiliza en la presente, “portador de
elemento limpiador” se refiere a.una estructura sobre 1la
cual pueden estar ubicados 1los elementos limpiadores,
elementos masajeadores y/o cualquier elemento adecuado para
usarse en la cavidad bucal, etc.

El término “longitudinal” se usa en la presente

para referirse a una direccidén que es generalmente paralela
a la distancia mé&s larga en linea recta entre los dos
puntos mas externos de un cepillo aental. En el contexto de
un cepillo dental, un eje “longitudinal” puede ir desde un
punto que se encuentra en la regidén de mango, o adyacente a
ésta, hasta y a través de un punto que se encuentra en la
regidn de cabezal o adyacente a ésta. Las direcciones

dentro de +30° del eje longitudinal se consideran

“longitudinales”.

El término “lateral” se refiere a una direccidn

que corre generalmente perpendicular y en el mismo plano que

11
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la direccidén “longitudinal”, por ejemplo, un plano xy. Las
direcciones dentro de + 30° de una direccién lateral se
consideran “laterales”.

El término “transversal” se refiere a una
direccidén que corre generalmente perpendicular a ambas
direcciones, longitudinal y lateral. Ademds, la direccidén
“transversal” queda en un plano que es perpendicular a las
direcciones longitudinal y lateral, por ejemplo, un plano
yz. Las direcciones dentro de * 30° de wuna direccién

transversal se consideran “transversales”.

Descripcién:

Tal Ccomo se muestra en la Figura 1A, un
implemento de higiene bucal, tal como un cepillo dental 100
fabricado de conformidad con la presente invencién, puede
comprender un cuerpo 102. El cuerpo 102 puede incluir una
regién de mango 110, una regién de cuello 112 y una regidén
de cabezal 114. La regién de cuello 112 puede estar
dispuesta entre la regién de mango 110 y la regién de
cabezal 114 y acoplada a éstas. El cuerpo 102 también puede
incluir un primer extremo 150 y un sequndo extremo 151.
Ademas, el cepillo dental 100 también puede comprender un
portador de elemento limpiador 190, que esta acoplado al
cuerpo 102.

Un eje longitudinal 3350 se extiende a través del
primer extremo 150 y el segundo extremo 151. Un eje lateral
3351 es, generalmente, perpendicular al eje longitudinal
3350. Un eje transversal (no se muestra) es, generalmente,

perpendicular al eje longitudinal 3350 y el eje lateral 3351

12
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que se extiende hacia el interior y fuera de 1la hoja que
muestra la Figura 1A.

Tal como se muestra en_;la Figura 1B, en algunas
modalidades, el portador del elemento limpiador 190 también
puede comprender un primer miembro portador 130 Yy un segundo
miembro portador 132. Tal como se muestra en la Figura 1B, el
primer y/o segundo miembros portadores 130, 132 pueden
soportar una variedad de campos dé elemento limpiador, por
ejemplo, 60, 70, 80 y 90. Los elementos limpiadores adecuados
para usarse en la presente invencién, tales como las cerdas
fabricadas con poliamida y/o cualquier otro material adecuado
y/o diversos elementos elastoméricos, se tratan mas adelante.

Tal como se muestra, el portador de elemento
limpiador 190 puede comprender un &rea proximal y un A&rea
distal. Por ejemplo, el primer miembro portador 130 puede
tener una primera Aarea proximal}lBOA y una primera &rea
distal 130B. Andlogamente, el segundo miembro portador 132
puede comprender una segunda 4&area proximal 132A y una
segunda area distal 132B. Tal como se muestra, tanto la
primera area distal 130B como la segunda &area distal 132B
se extienden hacia el interior desde su respectiva &area
proximal.

En algunas modalidades, la primera &rea proximal
130A puede estar acoplada a la segunda Area proximal 132A.
La primera area proximal 130A puede estar acoplada a la
segunda area proximal 132A con cualquier método adecuado.
Por ejemplo, la primera area proximal 130A y la segunda area
proximal 132A pueden estar formadas de manera integral entre
si, por ejemplo, al moldearlas como una sola pieza. Para dar
otro ejemplo, la primera A&rea proximal 130A y la segunda

drea proximal 132A pueden estar acopladas con adhesivos.

13
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Para dar otro ejemplo mds, la primera &rea proximal 130A 3%
la segunda &rea proximal 1322 pueden estar soldadas entre
si, por ejemplo, con soldadura ultrasdnica. Otros ejemplos
adecuados para acoplar, conectar, etc. la primera A&rea
proximal 130A a la segunda &rea proximal 132A incluyen
encaje a presién, tecnologia de moldeo sobre moldeo, ajuste
entre piezas, pasadores y las correspondientes aberturas
para los ©pasadores, grapas, Iunién térmica, remaches,
tornillos, wunidén por solvente, 'unién por rotacidén vy/o
envolturas, por ejemplo, envolturas termorretractiles.
Ademéas, se contemplan modalidades en donde la
primera area proximal 130A y/o la segunda &rea proximal 132A
forman parte integral del cuerpo 102, por ejemplo, al
formarlas cuando se forma el cuerpo, por ejemplo, con moldeo
por inyeccién. Se puede usar cualquier método adecuado para
formar integralmente la primera &rea proximal 130A y/o la
seqgunda &rea proximal 132A con vel cuerpo 102. Algunos
ejemplos adecuados incluyen maguinado, moldeo, colado, etc.
Tal como se muestra en la Figura 1B, la primera
area distal 130B y la segunda &rea distal 132B pueden estar
separadas entre si. No obstante, se contemplan modalidades en
donde la primera 4rea distal 130B y la segunda &area distal
132B estan unidas entre si. Se puede usar cualquier método
adecuado para acoplar la primera &rea distal 130B vy la
segunda area distal 132B. Algunos ejemplos adecuados de estos
métodos son los proporcionados anteriormente con relacién al

acoplamiento de la primera &rea proximal 130A a la segunda

area proximal 132A. Por ejemplo, en algunas modalidades, 1la

primera area distal 130B y la segunda area distal 132B estan
unidas por un elastdémero, por ejemplo, un elastdémero a base

de poliestireno (p. ej., copolimero de bloque de estireno-

14



10

15

20

25

30

etilenc-butileno-estireno. En estas modalidades, el
movimiento de 130B y 132B se acopla elastoméricamente.

Tal como se muestra en‘;a Figura 1C, en algunas
modalidades, el portador de elemento limpiador 190 puede
estar acoplado al cuerpo 102 préximo al primer extremo 150
del cuerpo 102. Por ejemplo, el &rea proximal del portador
de elemento limpiador 190 puede estar acoplada al cuerpo 102
préxima al primer extremo 150 y en voladizo o acoplada de
manera flexible al primer extremo 150 del cuerpo 102. Tal
como se muestra, la primera &rea proximal 130A del primer
miembro portador 130 puede estar apoplada al cuerpo 102, en
tanto que la primera &rea distal i3OB se extiende hacia el
interior de la primera 4rea proximal 130A y puede no estar
acoplada al cuerpo 102. El segundo miembro portador 132
puede estar configurado de manera similar, por ejemplo, la
segunda area proximal 132A puede estar acoplada al cuerpo
102, mientras que 1la segunda &rea distal 132B no esté
acoplada al cuerpo.

Ademds, tal como se muestra en algunas modalidades,
el portador de elemento limpiador 190 también puede
comprender un elemento flexible 175 dispuesto entre el &rea
proximal y el &rea distal del portador de elemento limpiador
190. Por ejemplo, tal como se muestra en la Figura 1C, el
elemento flexible 175 puede estar dispuesto entre la primera
drea proximal 130A y la primera Area distal 130B. El elemento
flexible 175 puede separar la primera &rea proximal 130A de
la primera &rea distal 130B.

El elemento flexible 175 puede asegurar que la
primera area distal 130B pueda flexionarse/doblarse/moverse
en respuesta a una fuerza de cepillado aplicada, mientras

que la primera &rea proximal 130A queda fija al cuerpo 102.
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En tal configuracidén, la primera area distal 130B es posible
que gire con respecto a la primera area proximal. Como tal,
el campo de elemento limpiador 70 puede permanecer fijo,
mientras se permite que los campos de elemento limpiador 60,
80 y 90 se flexionen/muevan con ;especto al cuerpo 102. E1
elemento flexible 175 puede reducir la cantidad de
flexibilidad/flexién que pueden experimentar la primera &rea
proximal 130A y/o el campo de. elemento limpiador 70 en
respuesta a fuerzas aplicadas proVenientes del cepillado u
otras operaciones de limpieza en comparacién con la cantidad
de flexibilidad/flexién del resto del primer miembro
portador 130. Esta reduccién en la flexién/flexibilidad de
la primera &rea proximal 130A iy/o campo de elemento
limpiador 70 puede aumentar la. eficacia del campo de
elemento limpiador 70 sobre los implementos de higiene bucal
convencionales. Asimismo, los implementos de higiene bucal
fabricados de acuerdo con la presente invencidén pueden
reducir la fuerza de cepillado soportada por los elementos
de limpieza en el centro del portador de los elementos de
limpieza, por ejemplo, el primer miembro portador 130 y/o el
segundo miembro portador 132 en comparacién con los
implementos de higiene bucal convencional.

Si se deseara, todo el extremo distal del cabezal
debajo de los elementos limpiadores puede estar
encapsulado, por ejemplo, con una membrana gue sirve de
pared para separar y encerrar el espacio definido entre la
parte superior del cuerpo y la parte inferior del portador.
Una modalidad de este tipo puede, por ejemplo, proporcionar
la apariencia de una estructura s6lida para el consumidor y
puede evitar que las pastas limpiadoras y otros restos

queden alojados en el espacio. Al mismo tiempo, estas
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modalidades también posibilitardn la accién de muelle del
portador del elemento.

Todavia otra ventaja es que los implementos de
higiene bucal fabricados de conformidad con la presente
invencién pueden proporcionar ungAtrayectoria mejorada de
los elementos limpiadores a lo largo de la superficie del
diente. |

Por ejemplo, un miembro intermedio 160, tal como se
muestra en la Figura 1D, por ejemplo, puede proporcionar una
superficie de contacto sélida para limpiar las grandes
superficies planas de los dientes. Ademds, dado que la
primera area proximal 130A y/o la seqgunda area proximal 132A
son fijas, éstas pueden proporcignar el alcance suficiente
alrededor de los dientes ubicados m&s hacia la parte anterior
Yy proporcionar contacto con los dientes ubicados en la parte
posterior de la boca. Asimismo, la flexibilidad de los
elementos limpiadores fuera de la primera &rea proximal 130A
y/o la segunda &rea proximal 1322 puede permitir que la
topografia de los elementos limpiadores se mueva, flexione vy
mantenga contacto con la linea de las encias y las regiones
interproximales de dificil acceso.

El segundo miembro portador 132 puede estar
configurado de manera similar ai primer miembro portador
130. Por ejemplo, puede incluirse un elemento flexible
separado (no se muestra) entre la segunda Area proximal 132A
y la segunda &rea distal 132B y asi reducir la cantidad de
flexibilidad/flexidn que experimenta la segunda area
proximal 132A debido a la presién aplicada durante el
cepillado u otras operaciones de limpieza.

En algunas modalidades, los‘elementos flexibles de

la presente invencién pueden comprender &reas debilitadas.
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Por ejemplo, tal como se muestra en la Figura 1C, el elemento
flexible 175 puede incluir un &rea en donde el material tiene
una seccidn transversal reducida en comparacién con una
seccién transversal del primer miembro portador 130 vy/o
segundo miembro portador 132 en la pr;mera area distal 130B
y/o la segunda &rea distal 132B. En algunas modalidades, la
seccidn transversal de los elementos flexibles de la presente
invencién puede ser de aproximadamente 5 % a aproximadamente
99 % de la seccién transversal del primer miembro portador
130 y/o segundo miembro portador 132 en la primera A&rea
distal 130B y/o la segunda area distal 132B, o cualquier otro
numero comprendido dentro de este intervalo. En algunas
modalidades, las &reas flexibles >de la presente invencién
pueden comprender un &rea de seccidn transversal mayor que
aproximadamente 5 por ciento del area de seccién transversal
de la primera &rea distal 130B y/0 segunda &rea distal 132B,
mayor que aproximadamente 10 por ciento, mayor que
aproximadamente 15 por ciento, mayor que aproximadamente 20
por ciento, mayor que aproximadamente 25 por ciento, mayor
que aproximadamente 30 por ciento, mayor que aproximadamente
35 por ciento, mayor que aproximadamente 40 por ciento, mayor
que aproximadamente 45 por ciento, mayor que aproximadamente
50 por ciento, mayor que aproximadamente 55 por ciento, mayor
que aproximadamente 60 por ciento, mayor que aproximadamente

65 por ciento, mayor que aproximadamente 70 por ciento, mayor

que aproximadamente 75 por ciento, mayor que aproximadamente

80 por ciento, mayor que aproximadamente 85 por ciento, y/o
menor que aproximadamente 90 por ciento, menor  qgue
aproximadamente 85 por ciento, menor que aproximadamente 80
por ciento, menor que aproximadamente 75 por ciento, menor

que aproximadamente 70 por ciento, menor que aproximadamente
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65 por ciento, menor que aproximadamente 60 por ciento, menor
que aproximadamente 55 por ciento, menor que aproximadamente
50 por ciento, menor que aproximadamente 45 por ciento, menor
que aproximadamente 40 por ciento( menor que aproximadamente
35 por ciento, menor que aproximadamente 30 por ciento, menor
que aproximadamente 25 por ciento, menor que aproximadamente
20 por ciento, menor que aproximadamente 15 por ciento, o
menor que aproximadamente 10 por ciento del &rea de seccién
transversal de la primera &rea distal 130B y/o la segunda
area distal 132B.

En algunas modalidades, los elementos flexibles de
la presente invencién pueden comprender un area de seccidn
transversal menor que la de las Areas proximales del miembro
portador. En algunas modalidades, un miembro portador puede
disminuir gradualmente su Area de seccidén transversal desde
el area proximal al 4rea distal del miembro portador.

En algunas modalidades, una o mé&s areas proximales
y/o &reas distales de uno o mas miembros portadores pueden
estar fabricadas con un primer material, mientras que el
elemento flexible comprende un segundo material que es
diferente al primer material. Por ejemplo, el elemento
flexible 175 puede comprender un Qlastémero termopléastico,
tal como un copolimero de bloque estirénico, por ejemplo, un
copolimero de bloque de estireno-etileno-butileno-estireno
(SEBS) que incluye, opcionalmente, un plastificante oleoso,
mientras que el primer miembro portador 130 esta fabricado
con un polipropileno, por ejemplo, un polipropileno de alto
indice de fluencia (MFI, por sus siglas en inglés), tal como
un polipropileno con un MFI de 10, 15, 20, 30 & 50, o un
material de acrilonitrilo estirénico. En algunas

modalidades, un elemento flexible y un portador se fabrican,
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cada uno, con el mismo material bésico, pero el elemento
flexible es més blando que el elemento portador. Por
ejemplo, el elemento flexible puede estar formado con un
elastémero termopléastico, tal como un npolimero SEBS que
tiene una dureza determinada con una dureza Shore A de
aproximadamente 30, mientras que el portador puede estar
formado con un polimero SEBS que es mas duro, por ejemplo,
con una dureza Shore A de 95 6 98. El elemento flexible que
puede estar asociado con el segﬁndo miembro portador 132
puede estar configurado de manera similar. Ademds, en
algunas modalidades, una o mas &areas distales pueden
fabricarse con un material flexible.

En modalidades en donde el elemento flexible
comprende un segundo material, tal como se describiéd
anteriormente, el elemento flexible puede formar parte
integral del primer miembro portador 130 y/o el segundo
miembro portador 132. Por ejemplo, el elemento flexible
puede representar una “bisagra vi&iente”. Alternativamente,
el elemento flexible puede ser un elemento separado y estar
acoplado al primer miembro portador 130 y/o el segundo
miembro portador 132.

Ademas, tal como se muestra en la Figura 1C, el

primer miembro portador 130 y/o el segundo miembro portador

132 pueden estar configurados para que la primera Aarea.

distal 130B y/o la segunda &rea distal 132B estén dispuestas
superpuestas al cuerpo 102. Esta configuracidén puede
permitir que el primer miembro portador 130 y/o el segundo
miembro portador 132 tengan un mayor grado de flexibilidad
cuando se aplica presién al primer miembro portador 130 y/o
el segundo miembro portador 132. No obstante, se contemplan

modalidades en donde la primera &area distal 130B y/o la
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segunda area distal 132B estdn dispuestas en el mismo plano
que el cuerpo 102. Ademés, se contemplan modalidades en
donde la primera area distal 130B y/o la segunda area distal
132B estan dispuestas por debajo del cuerpo 102.

En algunas modalidades, una distancia 199 entre
el punto mé&s interno de la primera &rea distal 130B y el
cuerpo 102 y/o el punto més intérno de la segunda &rea
distal 132B y el cuerpo 102 puede ser de entre
aproximadamente 0,01 mm y aproximadamente 25 mm. En algunas
modalidades, la distancia 199> puede se mayor que
aproximadamente ,01 mm, mayor que aproximadamente 1 mm,
mayor que aproximadamente 2 mm, mayor que aproximadamente
3 mm, mayor que aproximadamente 4 mm, mayor que
aproximadamente 5 mm, mayor éue aproximadamente 6 mm, mayor
que aproximadamente 7 mm, mayor que aproximadamente 8 mm,
mayor dgue aproximadamente 9 mm, mayor que aproximadamente
10 mm, mayor que aproximadamepte 11 mm, mayor que
aproximadamente 12 mm, mayor gue aproximadamente 13 mm,
mayor que aproximadamente 14 mm, mayor que aproximadamente
15 mm, mayor gue aproximadamente 16 mm, mayor que
aproximadamente 17 mm, mayor que aproximadamente 18 mm,
mayor que aproximadamente 19 mm, mayor que aproximadamente
20 mm, mayor que aproximadamente 21 mm, mayor que
aproximadamente 22 mm, mayor gque aproximadamente 23 mm,
mayor que aproximadamente 24 mm, y/o menor que
aproximadamente 25 mm, menor que aproximadamente 24 mm,
menor que aproximadamente 23 mm, menor que aproximadamente
22 mm, menor que aproximadamente 21 mm, menor que
aproximadamente 20 mm, menor que aproximadamente 19 mm,
menor que aproximadamente 18 mm, menor gue aproximadamente

17 mm, menor que aproximadamente 16 mm, menor que
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aproximadamente 15 mm, menor que aproximadamente 14 mm,
menor que aproximadamente 13 mm, menor que aproximadamente
12 mm, menor que aproximadamente 11 mm, menor que
aproximadamente 10 mm, menor que aproximadamente 9 mm,
menof que aproximadamente 8 mm, menor que aproximadamente
7 mm, menor que aproximadamente 6 mm, menor que
aproximadamente 5 mm, menor que aproximadamente 4 mm, menor
que aproximadamente 3 mm, menor que aproximadamente 2 mm, o
menor que aproximadamente 1 mm.

Tal como se muestra en la Figura 1D, el portador de
elemento limpiador 190 puede estarvacoplado al cuerpo 102 con
cualgquier método adecuado. Por ejemplo, tal como se muestra,
el portador de elemento limpiador 190 puede comprender una
primera 1llave 180 y/o una segunda llave 182 que pueden
insertarse en las correspondientes aberturas. Por ejemplo, el
cuerpo 102 puede comprender una primera abertura 186 que puede
alojar en ella la primera llave 180. Ademds, el cuerpo 102
también puede comprender una segunda abertura 184 que puede
alojar en ella la segunda llave 182.

En algunas modalidades, la primera llave 180 y/o
la segunda llave 182 pueden encajar a presién en la primera
abertura 186 y/o 1la segunda abertura 184. En algunas
modalidades, la primera llave 180 y/o la segunda llave 182
pueden estar acopladas de manera adhesiva a la primera
abertura 186 y/o 1la segunda abertura 184. En algunas
modalidades, la primera llave 180 y/o la segunda llave 182
pueden estar soldadas al material gue rodea la primera
abertura 186 y/o la segunda aberfura 184. Se puede utilizar
cualquier combinacidn de los métodos mencionados

anteriormente. Otros ejemplos adecuados incluyen tecnologia
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de moldeo sobre moldeo, ajuste entre piezas, grapas, unién
térmica, remaches y/o envolturas. .

En algunas modalidades, él elemento portador o una
porcién de éste estdn configurados para que un consumidor
pueda retirarlos para poder cambiar los portadores (p. ej.,
los que estdn gastados) por otro portador de elementos
similar o diferente. Por ejemplo, un portador puede usarse
para limpieza y otro elemento puede usarse para masajear las
encias. En algunas modalidades, las 1llaves funcionan en
conjunto con otro implemento para que el consumidor pueda
retirar fécilmente el portador ‘cﬁahdo lo desee o, de 1lo
contrario, que el portador permanezca fijo al cuerpo.

Ademés, si bien en la Figura 1D se ilustran la
primera llave 180 y la segunda llave 182, se contemplan
modalidades en donde el portador de elémento limpiador 190
comprende sélo una llave, por ejemplo, la primera llave 180 o
la segunda llave 182. Sin embargo, puede ser ventajoso usar
dos llaves para reducir lé capacidad del portador de elemento
limpiador 190 de girar con respecto 'al cuerpo 102.

En modalidades en donde ;la primera Aarea proximal
130A y la segunda &rea proximal 132A no estdn acopladas, el
primer miembro portador 130 y el segundo miembro portador 132
pueden comprender, cada uno, una porcién de la primera llave
180 y/o la segunda llave 182. Alternativamente, se contemplan
modalidades en donde el primer miembro portador 130 comprende
la primera llave 180, mientras que el segundo miembro portador
132 comprende la segunda llave 182 o viceversa. En estas
modalidades, la primera &area proximal 130A y la segunda Aarea
proximal 132A pueden estar acopladas o no, tal como se

describié anteriormente.
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Ademds, tal como se muestra en la Figura 1D, el
primer miembro portador 130 y el seqgundo miembro portador
132 pueden estar separados entre si entre 1la primera A&rea
proximal 130A, la segunda &rea proximal 132A y la primera
drea distal 130B y la segunda &rea distal 132B para asi
formar una abertura intermedia 125. El miembro intermedio
160 puede estar acoplado al cuerpo 102 para que el miembro
intermedio 160 se extienda a través de la abertura
intermedia 195.

Tal como se muestra, en algunas modalidades,'el
miembro intermedio 160 puede comprénder un elemento unitario
intermedio 161. No obstante, se contemplan modalidades en
donde el miembro intermedio 160 comprende una pluralidad de
elementos discretos.

El elemento intermedio 161 puede estar acoplado al
cuerpo 102 por medio de cualquier método adecuado. Por
ejemplo, tal como sé muestra, el elemento intermedio 161 puede
comprender una cavidad de acoplamiento 162 adaptable para
alojar una llave de acoplamiento 164 en el cuerpo 102. Se
puede aplicar un adhesivo a la llave de acoplamiento 164 y/o
la cavidad de acoplamiento 162 para que el elemento intermedio
161 quede fijo al cuerpo 102. Para dar todavia otro ejemplo,
el elemento intermedio 161 puede estar moldeado sobre el
moldeado del cuerpo 102. Con relacién a las Figuras 2-17, se
proporcionan otras modalidades de miembros intermedios \%
elementos intermedios.

En algunas modalidades, el elemento intermedio

161 estad configurado para que el consumidor pueda quitarlo

29

para poder cambiar los elementos, tales como los que

muestran un desgaste excesivo, por otro elemento similar o

diferente. Por ejemplo, un elemento puede usarse para
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limpieza y otro elemento puede usarse para un mayor
blanqueamiento y/o pulido de 1los dientes. En aldunas
modaiidades, las 1llaves funcionan en conjunto con otro
implemento para que el consumidorlpueda retirar el elemento
facilmente cuando lo desee.

Con referencia nuevamente a la Figura 1C, se muestra
un portador de elemento limpiador 190 que estd en voladizo con
respecto a su extremo proximal y, por consiguiente, tiene
propiedades de deflexién para una fuerza dada aplicada que son
una funcidén de la distancia desde el extremo proximal; sin
embargo, se contemplan otras modalidades. Por ejemplo, tal
como se muestra en la Figura 1E, en algunas modalidades, un
portador de elemento limpiador 1590 puede estar en voladizo
con respecto a su 4drea distal hacia fuera. Tal como se
muestra, un primer miembro portador 1530 gue tiene una primera
drea proximal 1530A y una primera &rea distal 1530B pueden
estar unidos a un cuerpo 1502 para que la‘primera area distal
1530B esté acoplada al cuerpo 1502 mientras que la primera
drea proximal 1530A no esté acoplada al cuerpo 1502.

Ademas, tal como se muestra en algunas modalidades,
el portador de elemento limpiador 1590 también puede
comprender un elemento flexible 1575 dispuesto entre el &rea
proximal y el 4rea distal del portador de elemento limpiador
1590. Por ejemplo, tal como se muestra en la Figura 1E, el
elemento flexible 1575 puede estar dispuesto entre la primera
area proximal 1530A y la primera 4&rea distal 1530B. E1
elemento flexible 1575 puede separar la primera area proximal
1530A de la primera Aarea distal 1530B. Aungque no se muestra,
un segundo miembro portador puede eétar configurado de manera

similar al primer miembro portador 1530.
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En contraposicidédn al elemento flexible 175
(mostrado en la Figura 1C), el elemento flexible 1575 puede
garantizar que la primera A&rea proximal 1530A se pueda
flexionar/doblar en respuesta a una fuerza de <cepillado
aplicada, mientras que la primera é;ea distal 1530B permanece
fija al cuerpo 1502. Como tal, el campo de elemento limpiador
60, 80 y/o 90 puede permanecer fijo mientras que los campos
de elemento limpiador 60, 70, 80 y 90, que estan dispuestos
fuera de la primera &rea distal 1530B, se pueden flexionar.
El elemento flexible 1575 puede reducir la cantidad de
flexibilidad/flexién que pueden experimentar la primera &rea
distal 1530B y/o los campos de elemento limpiador 60, 80 y/o
90 en respuesta a fuerzas aplicadas provenientes del
cepillado u otras operaciones de limpieza en comparacidén con
la cantidad de flexibilidad/flexién del resto del primer
miembro portador 1530. Los implementos de higiene bucal
fabricados de acuerdo con la presente invencién pueden
reducir la fuerza de cepillado soportada por los elementos de
limpieza en el centro del cabezal, por ejemplo, el primer
miembro portador 130 y/o el segundo miembro portador 132, vy
el éangulo modificador de ataque con respecto a una parte
superior del cuerpo pueden mejorar la limpieza en zonas
dificiles de alcanzar, como entre los dientes.

Todavia otra ventaja es que los implementos de
higiene bucal fabricados de conformidad con 1la presente
invencidén pueden proporcionar una trayectoria mejorada de los
elementos limpiadores a lo largo de la superficie del diente.
Por ejemplo, un miembro intermedio 1560 puede proporcionar una
superficie de contacto sélida para limpiar 1las grandes
superficies planas de los dientes. Ademds, la flexibilidad de

los elementos de limpieza fuera de la primera &rea distal
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1530B y/o la segunda 4rea distal pueden permitir que la
topografia de los elementos limpiadores se mueva, flexione y
mantenga contacto con la linea de las encias y regiones
interproximales de dificil acceso.

Ademas, los implementos de higiene bucal fabricados
de conformidad con la presente invencién pueden suministrar
el beneficio de tener una regién interna fija y una regidn
externa movil / flexible. Por ejemplo, el portador del
elemento limpiador se puede doblar o flexionar cuando se
aplica una presién de cepillado al portador del elemento
limpiador. Sin embargo, dado que el miembro intermedio puede
estar acoplado al cuerpo, en alguﬁas modalidades, el miembro
intermedio puede ser fijo con respecto al portador del
elemento limpiador.

Aunque no se muestra, un segundo miembro portador
puede estar configurado de manera similar al primer miembro
portador 1530. Por ejemplo, puede incluirse un elemento
flexible separado (no -se muestra). entre una segunda A4rea
proximal y la segunda &rea distal y‘asi reducir lé cantidad de
flexibilidad/flexién que experimenta la segunda Aarea distal
debido a 1la presién aplicada durante el cepillado u otras
operaciocnes de limpieza.

Los elementos flexibles 1575 pueden estar
configurados tal como se describe eﬁ la presente. Con relacién
a la Figura 1E, se contemplan modalidades en donde una o méas
dreas proximales comprenden un material flexible.

De manera similar al primer miembro portador 130 vy
el segundo miembro portador 132 descritos en la presente, el
primer miembro portador 1530 y el segundo miembro portador
pueden estar acoplados entre si en sus respectivas 4&reas

distales y/o en sus respectivas &reas proximales.
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Ademas, de manera similar al portador de elemento
limpiador 190 (mostrado en la Figura 1D), el primer miembro
portador 1530 y el segundo miembro portador pueden estar
separados entre si entre la primera &area proximal 153034, la
seqgunda &rea proximal y la primera A&rea distal 1530B y la
sequnda area distal y asi formar uha abertura intermedia. El
miembro intermedio 1560 puede estar acoplado . al cuerpo 1502
para que el miembro intermedio 1560:se extienda a través de la
abertura intermedia.

En algunas modalidades, la primera A&rea proximal
1530A y/o la segunda &rea proximal pueden estar dispuestas en
superposicién con el cuerpo 1502. Esta configuracién puede
permitir que el primer miembro portador 1530 y/o el segundo
miembro portador tengan un mayor grado de flexibilidad cuando
se aplica presién al primer Iniembro portador 1530 y/o el
segundo miembro portador. No obstante, se contemplan
modalidades en donde la primera &rea proximal 1530A y/o la
segunda area proximal estdn dispuestas en el mismo plano que
el cuerpo 1502. Ademds, se contemplan modalidades en donde la
primera area proximal 1530A y/o la segunda &rea proximal
1532A estan dispuestas por debajo del cuerpo 1502. Una
distancia 1599 entre el punto mé&s externo de la primera area
proximal 1530A y el cuerpo 102 y/o el punto mas externo de la
segunda 4area proximal y el cuerpo 1502 puede ser como se
describid anteriormente con respecto a la distancia 1599.

El portador de elemento limpiador 1590 puede estar
acoplado al cuerpo 1502 con cualquier método adecuado.
Algunos ejemplos de los métodos adecuados se describen en la
presente con relacidn al acoplamiento del portador de
elemento limpiador 190 al cuerpo 102. El cuerpo 1502 puede

estar configurado de manera similar al cuerpo 102 descrito en
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la presente, y el portador de eleﬁento limpiador 1590 puede
estar configurado de manera similar al portador de elemento
limpiador 190, excepto lo que se ihdique en la presente.

En modalidades en donde la primera A&rea distal
1530B y la segunda &rea distal no estan acopladas, el
primer miembro portador 1530 vy eldsegundo miembro portador
pueden comprender, cada uno, una porcién de una primera
llave y/o una segunda llave. Alternativamente, se
contemplan modalidades en donde el primer miembro portador
1530 comprende la primera llave, mientras que el segundo
miembro portador comprende la segunda llave o viceversa. En
estas modalidades, la primera 4&rea distal 1530B vy la
segunda area distal pueden estar acopladas o no, tal como
se describid anteriormente. |

Aunque no se muestran, se contemplan modalidades
en donde un primer miembro portador puede estar en voladizo
con respecto a su area proximal, mientras que un segundo
miembro portador estd en voladizo con respecto a su &rea
distal. En estas modalidades, el primer miembro portador y/o
el segundo miembro portador pueden estar configurados como
se describe en la presente.

El miembro intermedio 1560 puede estar

configurado como se describe en la presente. Por ejemplo,

tal como se muestra en la Figura 1E, el miembro intermedio

1560 puede comprender un elemento. intermedio 1561. Ademéas,
el elemento intermedio 1561 puede estar acoplado al cuerpo
1502 por medio de cualquier método adecuado. Algunos
ejemplos de los métodos adecuados se describen en la
presente con relacién al acoplamiento del elemento

intermedio 161 al cuerpo 102. Mas adelante se describen
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otras configuraciones adecuadas para el miembro intermedio
1560 y/o el elemento intermedio 1561.

Antes del uso, el portador 190, el'primer miembro
portador y/o el segundo miembro portador pueden estar
ubicados en un primer é&ngulo con respecto al cuerpo 102.
Durante el uso, el portador 190, el primer miembro portador
y/o el segundo miembro portador pueden moverse/flexionarse en
una amplia variedad de &ngulos que son diferentes al primer
dngulo. Con respecto a las Figuras 1F y 1G, la separacidén 199
entre el portador 190 y el cuerpo 102 puede disminuir cuando
se aplica una fuerza al portador 190. Por ejemplo, cuando una
fuerza (£) se aplica directamente (como se indica) o
indirectamente (mediante 1los elementos) al portador 190, un
angulo de uno o de mds de los elementos limpiadores y/o
masajeadores con respecto al cuerpo del cepillo de dientes
cambia a la vez que la separacién:199 entre una superficie
superior del cuerpo 102' vy uné superficie 1inferior del
portador 190' también cambia, por ejemplo, queda reducida.
Durante el cepillado de los dientes, por lo general, las
fuerzas aplicadas al portador no son estaticas, sino que
cambian durante el periodo de cepillado. La modificacién de
la separacién 199 cambia el &ngulo de uno o mas elementos,
por ejemplo, elementos de cerdas en la forma de penachos o
elementos masajeadores en la forma de miembros elastoméricos.
Este angulo variable con el cepillado puede aumentar la
probabilidad de que todas las &reas de la cavidad bucal se
limpien y/o masajeen eficazmente. Al completar el periodo de
cepillado, por ejemplo, al eliminar la fuerza aplicada, el
portador 190 y el cuerpo 102 pueden quedar separados por la

separacidén 199. Sin embargo, se contemplan modalidades en
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donde se obtiene una segunda separacién después del periodo
de cepillado, la cual es menor que la separacién 199.

Especificamente se hace referencia a la Figura 1F
para determinar el angulo descrito gnteriormente. Tal como se
muestra, el cepillo de dientes 100 incluye el cuerpo 102 que
tiene el primer extremo 150 y el segundo extremo 151. E1
portador del elemento limpiador y/o masajeador de encias 190
puede extenderse desde y por encimévdel cuerpo para definir la
separacién 199 entre una superficieiinferior del portador 190°
y una superficie superior del cuerpo 102'. Un primer elemento
limpiador y/o masajeador de enciaé 90 se extiende desde el
portador en un primer angulo ©; con respecto al cuerpo cuando
el portador estd en una posicién sin flexionar (su estado no
cargado). El primer &angulo se mide en vista lateral y se
define entre un eje largo (2) del primer elemento limpiador
y/o masajeador de encias y una linea tangente (t). La linea
tangente se define al tomar una proyeccién imaginaria vertical
(v) que se extiende verticalmente‘ desde un centro (e) del
primer elemento limpiador vy/o masajeador de encias hasta
intersecar la superficie superior del cuerpo 1027,
Generalmente, la proyeccidén vertical (v) es paralela a un eje
transversal del cepillo. La linea tangente (t) es la linea
imaginaria que es tangencial a la superficie superior 102' en
el punto de interseccién (I).

Especificamente, con referencia a la Figura 16,
tras la aplicacién de una fuerza descendente (f) suficiente
para reducir la separacién 199, el primer elemento limpiador
y/o masajeador define un segundo angulo 6, diferente al
primer angulo cuando se mide en sentido dextrdégiro con
respecto a la linea tangente. En algunas modalidades, por

ejemplo, las que se muestran en la Figura 1E, la diferencia
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entre el primer angulo y el segundo angulo se mide en
sentido levdégiro con respecto a lé linea tangente.

Tal como se muestra en las Figuras 1F y 1G, en
algunas modalidades, la diferencia entre el primer &ngulo y el
segundo angulo puede variar entre elementos limpiadores. Por
ejemplo, para los elementos limpiadores y/o masajeadores

dispuestos adyacentes a la conexién entre el portador de

elemento limpiador y/o masajeador de encias 190 y el cuerpo

102, la diferencia entre el primer &ngulo y el segundo angulo
puede ser menor que la diferencié del primer &ngulo y el
segundo angulo para los elementos limpiadofes y/0 masajeadores
dispuestos mas alejados de la conexidén entre el portador de
elemento limpiador y/o masajeador de encias 190 y el cuerpo
102. En algunas modalidades, el segundo angulo puede ser mayor
que el primer &angulo. Por ejemplo, el segundo angulo puede ser
mayor que el primer angulo en una cantidad mayor que 1 grado,
5> grados, 10 grados, 15 grados, 20 grados, 25 grados, y/o
menor que aproximadamente 25 grados, 20 grados, 15 grados,
10 grados, o menor que aproximadamente 5 grados.

En el cepillo dental ilustrado en las Figuras 1F vy
1G, el portador de elemento limpiador y/o masajeador de
encias incluye una pluralidad de elementos limpiadores y/o
masajeadores de encias que se extienden desde el portador.
En algunas modalidades, cada elemento limpiador vy/o
masajeador de encias se extiende desde el portador cuando el
portador esta en la posicién sin flexionar, en el primer
angulo con respecto a la linea tangente.

En algunas modalidades, el primer angulo puede ser
de aproximadamente 60 a aproximadamente 135 grados, por
ejemplo, entre aproximadamente 65 \% aproximadamente

120 grados y/o el segundo angulo puede ser de entre 75 grados
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3% aproximadamente 135 grados, por‘ ejemplo, entre
aproximadamente 80 grados vy aprogimadamente 95 grados. En
algunas modalidades, el primer &ngulo y/o el segundo angulo
pueden ser mayores que aproximadamente 60 grados, 65 grados,
70 grados, 75 grados, 80 grados, 85 grados, 90 grados,
95 grados, 100 grados, 105 grados( 110 grados, 115 grados,
120 grados, 125 grados, 130 grados, 135 grados, y/o menores
que  aproximadamente 140 grados, 135 grados, 130 grados,
125 grados, 120 grados, 115 grados, 110 grados, 105 grados,
100 grados, 95 grados, 90 grados, 85 grados, 80 grados,
75 grados, 70 grados, o menorés que aproximadamente
65 grados.

Los implementos de higiene bucal fabricados que
comprenden un primer miembro portédor Yy un segundo miembro
portador que no estian unidos eﬁ sus respectivas Aareas
distales pueden permitir que el portador del elemento
limpiador tenga movimientos multiples. Por ejemplo,
nuevamente con referencia a las Figuras 1A y 1B, el primer
miembro portador 130 y/o el segupdo miembro portador 132
pueden moverse/flexionarse en una direccién generalmente
paralela al eje transversal del cepillo. Sin embargo, dado
que el primer miembro portador 130 y el segundo miembro
portador 132 pueden moverse de manera independiente entre
si, el primer miembro portador 130 y el segundo miembro
portador 132 pueden tener un grado de flexibilidad igual o
variable, por ejemplo, el primer miembro portador se puede
flexionar mas que el segundo miembro portador o viceversa.
Como otro ejemplo, el primer miembro portador 130 y/o el
segundo miembro portador 132 se pueden flexionar en una
direccidén generalmente paralela al eje lateral 3351. En

algunas modalidades, el primer miembro portador 130 y el
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segundo miembro portador 132 pueden tener un grado de
movimiento/flexién igual o variable a lo 1largo de esta
direccidén, por ejemplo, el primer miembro portador se puede
flexionar hacia el interior/hacia el exterior en un mayor
grado que el segundo miembro portador o viceversa. Ademas,
se contempla que el primer miembro portador y/Q el segundo
miembro portador se puedan mover/flexionar en una primera
direccidén, mientras que el otro miembro portador se
mueve/flexiona en una segunda direccién que es diferente a
la primera direccién. Asimismo, se contempla que el primer
miembro portador 130 y/o el segundo miembro portador 132
puedan moverse/flexionarse en una:direccién que incluye un
componente que es generalmente paialelo al eje transversal y
un componente que es generalmente paralelo al eje lateral
3351.

La flexibilidad del primer miembro portador y/o el
segundo miembro portador pueae permitir que el campo de
cerdas del «cepillo dental se amolde mas facilmente al
contorno de un diente. Esta facilidad para amoldarse puede
aumentar el &rea de contacto dev;os eiementos limpiadores
con el diente y puede aumentar la eficacia del campo de
cerdas.

Con referencia a la Figura 2, se ilustra una porcién
de un cepillo dental 200 de conformidad con una modalidad
alternativa, en virtud de lo cual los numeros de referencia de
los elementos ilustrados en la Figura 2 que corresponden a
elementos, miembros, etc. semejantes de las Figuras 1A-1D se
incrementan en 100 por motivos de claridad y conveniencia. Se
muestra un portador de elemento. limpiador 290 sin los
elementos limpiadores asociados con el fin de facilitar 1la

percepcidén visual de algunas de las caracteristicas descritas.
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En algunas modalidades, un primer miembro portador 230 y un
segundo miembro portador 232 pueden formar una abertura
intermedia 295 entre ellos. Un miembro intermedio 260 puede
comprender una capa de suspensién 248 y un elemento intermedio
261. La capa de suspensién 248 puede extenderse entre el
primer miembro portador 230 y el segundo miembro portador 232
para que la capa de suspensién 248 esté dispuesta en la
abertura intermedia 295. Alternativamente, la capa de
suspensién 248 puede estar acoplada al primer miembro portador
230 y/o el segundo miembro portador 232 sobre una superficie
de los miembros portadores que estd orientada hacia el
elemento limpiador o una superficie orientada hacia el cuerpo.
Un miembro intermedio 260 puede estar acoplado a la capa de
suspensidén 248 y extenderse hacia fuera desde ahi.

La capa de suspensidén 248 puede estar acoplada al
primer miembro portador 230 y/o el segundo miembro portador
232 con cualquier medio adecuado. Por ejemplo, la capa de
suspensidn 248 puede estar unida con adhesivos al primer
miembro portador 230 y/o el segundo miembro portador 232.
Todavia como otro ejemplo, la capa de suspensién 248 puede
estar aplicada con tecnologia de.moldeo sobre moldeo sobre
el primer miembro portador 230 y/o el segundo miembro
portador 232.

Ademéas, se contemplan modalidades en donde uno o
mas miembros rigidos estan unidos a la capa de suspeﬁsién
248. En estas modalidades, el miembro rigido puede estar
unido al primer miembro portador 230 y/o el segundq miembro
portador 232 con cualquier método adecuado. En la presente
se describen algunos ejemplos de métodos adecuados para

acoplar el miembro rigido.
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Ademas, 1la capa de suspensién 248 puede estar
unida al elemento intermedio 261 con cualquier método
adecuado. Por ejemplo, la capa de suspensién 248 puede
estar wunida con adhesivos al elemento intermedio 261.
Todavia como otro ejemplo, la capa de suspensidén 248 puede
formar parte integral del elemento intermedio 261, por
ejemplo, estar moldeadbs entre si con tecnologia de moldeo
sobre moldeo.

Ademés, tal como se muestra en algunas
modalidades, el portador de elemento limpiador 290 puede

comprender, ademds, un primer elemento flexible 275 asociado

g

con el primer miembro portador 230 y/o un segundo elemento

flexible (no se muestra) asociado con el segundo nﬁembro
portaddr 232. El primer elementovflexible 275 y el segundo
elemento flexible pueden estar configurados como  se
describidé anteriormente con relacién a los elementos
flexibles de la presente invencién.

Con referencia a las Figuras 3A-3D, un miembro
intermedio de conformidad con una modalidad alternativa de
la presente invencién puede tener cualquier configuracién
adecuada en funcién del tipo de beneficio(s) buscado(s). Por
ejemplo, tal como se muestra en La Figura 3A, en donde se
busca una accién masajeadora y/o la retencién de dentifrico,
un miembro intermedio 360 puede comprender un elemento
intermedio 361 que tiene una pared externa 380 que forma una
cavidad en ¢él1 y permite que el elemento intermedio 361
retenga un dentifrico o composicién limpiadora dental.

Ademas, el elemento intermedio 361 también puede
comprender una pluralidad de proyecciones 395 que se
extienden hacia fuera desde una superficie intermedia 392.

Por lo menos algunas de las proyecciones pueden disminuir
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gradualmente desde la superficie intermedia 392 hasta una
superficie de pared exterior 393 o viceversa, en algunas
modalidades. Se contemplan modalidades en donde por lo menos
algunas de las proyecciones mantienen un &area en seccién
transversal practicamente constante (dentro del 20 %) desde
la superficie intermedia 392 hasta la superficie de pared
externa 393.

Tal como se muestra en la Figura 3D, en algunas
modalidades, al menos alguna de la pluralidad de
proyecciones 395 puede terminar en la superficie de pared
externa 393 del miembro intermedio 360. No obstante, se
contemplan modalidades en donde por lo menos alguna de la
pluralidad de proyecciones 395 se extiende y termina més
alla de la superficie de pared externa 393. La superficie
de pared externa 393 puede ser p;ana, convexa, cbncava o
una combinacidén de éstas.

Ademas, el elemento intermedio 361 puede comprender
una cavidad de acoplamiento 362 adaptable para alojar la
correspondiente llave de acoplamiento en el cuerpo, similar
al elemento intermedio 161. No obstante, el elemento
intermedio 361 puede configurarse de manera similar para
estar dispuesto sobre una capa de suspensién, tal como se
describid anteriormente con relacidén al elemento intermedio
261 (se muestra en la Figura 2).

Con referencia a las Figuras 4A-4D, se ilustra un
miembro intermedio 460 fabricado de conformidad con la
presente invencién. De manera similar al miembro intermedio
360, el miembro intermedio 460 puede comprender un elemento
intermedio 461 que tiene una pared externa 480. Ademéas, el
elemento intermedio 461 también puede comprender una

pluralidad de aletas 490. Como se ilustra, las aletas 490
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pueden extenderse desde una porcién de la pared externa 480 a
otra porcién de la pared externa 480 y crear una pluralidad
de receptaculos 491.

Las aletas 490 pueden estar acopladas y/o formar
parte integral de la pared externa 480 y una superficie
intermedia 492, en algunas modalidades, .y de este modo
permitir que por lo menos algunos de los receptdculos 491
queden aislados de los receptaculos adyacentes.
Alternativamente, en algunas modalidades, por lo menos
algunas de las aletas 490 pueden'no estar acopladas a la
superficie intermedia 492 y/o no acopladas a 1la pared
externa 480.

Tal como se muestra en la Figura 4D, cada
pluralidad de aletas 490 puede extsnderse hacia fuera desde
la superficie intermedia 492 y terminar en una superficie de
pared externa 493 del elemento intermedio 461. Sin embargo,
se contemplan modalidades en donde por lo menos algunas de
las aletas 490 se extienden vy terminan mas alld de la
superficie de pared externa 493. Por lo menos algunas de las
aletas 490 pueden disminuirvgradualmente desde la superficie
intermedia 492 hasta la superficie de pared externa 493 o
viceversa, en algunas modalidades. Se contemplan modalidades
en donde por lo menos algunas de las aletas 490 mantienen un
drea en seccidén transversal préacticamente constante (dentro
del 20 %) desde 1la superficie intermedia 492 hasta la
superficie de pared externa 493.

Ademas, el elemento intermedio 461 puede comprender
una cavidad de acoplamiento 462 adaptable para alojar la
correspondiente llave de acoplamiento en el cuerpo, similar
al elemento intermedio 161. No obstante, el elemento

intermedio 461 puede configurarse de manera similar para

38

i



10

15

20

25

30

estar dispuesto sobre una capa de suspensién, tal como se
describidé anteriormente con relacién al elemento intermedio
261 (se muestra en la Figura 2).

Con referencia a las Figuras 5A-5C, se ilustra un
miembro intermedio 560 fabricado de conformidad con la
presente invencién. De manera similar a los miembros
intermedios 460, el miembro intermedio 560 puede comprender
un elemento intermedio 561 que tiene una pared externa 580
y una pluralidad de aletas 590. Las aletas 590 pueden estar
configuradas segin se describié anteriormente con relacién
a las aletas 490 para crear una pluralidad de receptéaculos
591.

Tal como se muestra en la Figura 5C, cada
pluralidad de aletas 590 puede extenderse hacia fuera desde
una superficie intermedia 592. Por lo menos algunas de las
aletas 590 pueden disminuir graduaimente desde la superficie
intermedia 592 hasta un extremo 595 o viceversa, en algunas
modalidades. Se contemplan modalidades en donde por lo menos
algunas de las aletas 590 mantienen un &rea en seccién
transversal practicamente constante (dentro del 20 %) desde
la superficie intermedia 592 hasta el extremo 595.

Tal como se muestra, las aletas 590 pueden
extenderse y terminar mds alld de la superficie de pared
externa 593. Ademas, las aletas 5903pueden formar una porcidn
de la superficie de pared externa 593 para que la superficie
de pared externa 593 no sea uniforme. Por ejemplo, tal como
se muestra en la Figura 5B, los extremos 595 pueden formar
crestas en la superficie de pared externa 593. Dependiendo de
la forma de los extremos 595, se puede dar cualquier diserio
adecuado a la superficie de pared externa 593. Por ejemplo,

en donde los extremos 595 son practicamente cuadrados, la
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superficie de pared externa 593 puede parecer almenada. Se
contemplan otras formas de extremos para que la superficie de
pared externa 593 parezca ondulada, dentada, tipo hoja de
sierra, etc. Se puede utilizar cualquier forma adecuada.

Ademéas, el elemento intermedio 561 puede comprender
una cavidad de acoplamiento 562 adaptable para alojar la
correspondiente llave de acoplamiento en el cuerpo, similar
al elemento intermedio 161. No obstante, el elemento
intermedio 561 puede configurarse de manera similar para
estar dispuesto sobre una capa de suspensién, >tal como. se
describidé anteriormente con relacién al elemento intermedio
261 (se muestra en la Figura 2).

Tal como se muestra en la Figura 5D, la cavidad de
acoplamiento 562 puede tener una profundidad 575 que es una
porcidén sustancial de la profundidad total del elemento
intermedio 561. Por ejemplo, la profundidad 575 puede ser de
aproximadamente 10 % a aproximadamente 90 % de la profundidad
del elemento intermedio 561, o cualquier otro numero
comprendido dentro de este intervalo. En algunas modalidades,
la profundidad 575 puede ser mayor que aproximadamente 10 %,
mayor que aproximadamente 20 %, mayor que aproximadamente
30 %, mayor que aproximadamente 40 %, mayor que
aproximadamente 50 %, mayor que aproximadamente 60 %, mayor
que aproximadamente 70 %, mayor que aproximadamente 80 %, y/o
menor que aproximadamente 90 %, menor que aproximadamente
80 %, menor que aproximadamente 70 %, menor que
aproximadamente 60 %, menor que aproximadamente 50 %, menor

que aproximadamente 40 %, menor que aproximadamente 30 %,

menor que aproximadamente 20 %, o menor que aproximadamente

10 %.
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El incremento de 1la profgndidad 575 la cavidad de
acoplamiento 562 puede ayudar a estabilizar el elemento
intermedio 561 en el cuerpo de un cepillo dental. Por ejemplo,
en dqnde se incrementan la profundidad 575 de la cavidad de
acoplamiento 562 y la longitud de la correspondiente llave de
acoplamiento, el elemento intermedic 561 puede estabilizarse
aun mas sobre el cuerpo.

Alternativamente, en donde se incrementa la
profundidad 575 de la cavidad de acoplamiento 562 y la
longitud de la correspondiente llaﬁe de acoplamiento es menor
que aproximadamente 90 % de la profundidad 575 de la cavidad
de acoplamiento 562, se puede crear un espacio de aire en el
miembro intermedio 560. El espacio ae aire puede proporcionar
flexibilidad y/o libertad de movimiento adicionales al
miembro intermedio 560. En algunas modalidades, la longitud
de la llave de acoplamiento correspondiente puede ser menor
que aproximadamente 90 % y mayor que aproximadamente 2 % de
la profundidad 575 de la cavidad de acoplamiento, o cualquier
otro numero comprendido dentro de este intervalo. En algunas
modalidades, la longitud de 1la 1llave de acoplamiento
correspondiente puede ser menor que aproximadamente 90 %,
menor que aproximadamente 80 %, menor que aproximadamente
70 %, menor que aproximadamente 00 %, menor que
aproximadamente 50 %, menor que aproximadamente 40 %, menor
que aproximadamente 30 %, menor que aproximadamente 20 %,

menor gque aproximadamente 10 %, menor que aproximadamente

5

o\®

’ y/o mayor que aproximadamente 2 %, mayor que
aproximadamente 5 %, mayor que aproximadamente 10 %, mayor
que aproximadamente 20 %, mayor que aproximadamente 30 %,
mayor que aproximadamente 40 %, mayor‘ que aproximadamente

50 %, mayor que aproximadamente 60 %, mayor que
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aproximadamente 70 %, mayor que aproximadamente 80 %, o mayor
que aproximadamente 85 %. |

Cualquiera de las cavidades de acoplamiento y/o
llaves de acoplamiento descritas anteriormente vy/o mas
adelante pueden estar configuradas segun lo descrito con
relacién al elemento intermedio 561.

Con referencia a las Figuras 6A-6C, se ilustra un
miembro intermedio 660 fabricado de conformidad con la
presente invencién. De manera similar a los miembros
intermedios 460 y 560, el miembro intermedio 660 puede
comprender un elemento intermedio 661 que tiene una pared
externa 680 y una pluralidad de aletas 690 y 697. Las
aletas 690 y/o 697 pueden estar configuradas como se
describidé anteriormente con relacién a las aletas 490 para
asli crear una pluralidad de receptaculos 691, gque pueden
atrapar pastas limpiadoras y mejorar la limpieza y/o el
blanqueamiento.

Tal como se muestra en la Figura 6C, cada
pluralidad de aletas 690 y/o 697 puede extenderse hacia
fuera desde una superficie intermedia 692. Las aletas 690
y/o 697 pueden formar una porcién de la superficie de pared
externa 693 para que la superficie de pared externa 693 no
sea uniforme. La superficie de pared externa 693 puede estar
configurada como se describidé anteriormente con relacién a
la superficie de pared externa 593.

Tal como se muestra, el punto hasta el gue se
extienden las aletas 690 ‘y 697 desde la superficie

intermedia 692 ©puede variar. Por ejemplo, en algunas

modalidades, las aletas 690 pueden extenderse desde la

superficie intermedia 692 en menor grado que las aletas 697

o0 viceversa. Ademds, las aletas 697 pueden estar adyacentes
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entre si, mientras que las aletas 690 se distribuyen por
todo el resto del miembro intermedio 660. Alternativamente,
las aletas 697 pueden estar separadas entre si por una o mas
aletas 690. Se ©puede wutilizar cualquier configuracién
adecuada de las aletas 690 y 697. La separacién de las
aletas 697 puede facilitar la penetracién interdental de las
aletas 697. Por ejemplo, la separacién entre aletas puede
ser igual a una separacién promedib entre todos los dientes
© una porcidén de un conjunto de dientes. Por ejemplo, la
separacidén entre aletas puede ser, por ejemplo, entre
aproximadamente 2,5 mm vy aproximadamente 15 mm, entre
aproximadamente 5 mm vy aproximadamente 13 mm o entre
aproximadamente 6 mm y aproximadamente 11 mm. Si se deseara,
las aletas pueden formar un &ngulo con respecto a un eje
longitudinal del cuerpo en angulos que no son de 90 grados.
Por ejemplo, las aletas pueden formar un angulo con respecto
al eje longitudinal del cepillo (medido en sentido
dextrégiro) de aproximadamente 55 grados a aproximadamente
88 grados, por ejemplo, de aproximadamente 60 grados a
aproximadamente 85 grados o de apioximadamente 65 grados a
aproximadamente 82 grados.

Cada una de las aletas 690 y 697 comprende una
regién de extremo 695; Tal como se muestra, por lo menos una
de las aletas 690 y/o 697 comprende rebordes 698 dispuestos
en la regién de extremo 695 de las aletas 690 y/o 697. Los
rebordes 698 pueden aumentar la eficacia limpiadora de las
aletas 690 y/o 697. Ademds, los rebordes 698 pueden formar
parte integral de las aletas 690 y/o 697. Alternativamente,
los rebordes 698 pueden ser partes separadas acopladas a las
aletas 690 y/o 697. En algunas modalidades, los rebordes 698

pueden estar formados con un material que es diferente del
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material utilizado para las aletas 690 y/o 697. En algunas
modalidades, los rebordes 698 pueden estar formados con el
mismo material que las aletas 690 y/o 697, por ejemplo,
elastdmeros termopléstipos, tales como SEBS (copolimero de
bloque de estireno-etileno-butileno-estireno) o poliuretano
termoplastico (TPU). En algunas modalidades, los rebordes
698 pueden ser mas blandos que las aletas 690 y/o 697.
Alternativamente, en algunas modalidades, por 1lo menos
algunos de los rebordes 698 pueden ser mas duros que las
aletas 690 vy/o 697. Los materiéles, procesos y disefios
adecuados para los rebordes 698 y las aletas se describen
detalladamente en la aplicacién de:patente de los EE.UU. con
num. de publicacién 2005/0235439. Ademas, cualquiera de las
aletas, proyecciones, paredes externas, etc., descritas en
la presente pueden incluir rebordes.

Tal como se muestra en la Figura 6C, el elemento
intermedio 661 puede comprender una cavidad de acoplamiento
662 adaptable para alojar la correspondiente 1llave de
acoplamiento en el cuerpo, similar al elemento intermedio
161. No obstante, el elemento intermedio 661 puede
configurarse de manera similar para estar dispuesto sobre
una capa de suspensién, tal como se describié anteriormente
con relacidn al elemento intermedio 261 (se muestra en la
Figura 2).

Con referencia a las Figuras 7A-7C, se ilustra un
miembro intermedio 760 fabricado de conformidad con la
presente invencién. De manera similar a los miembros
intermedios 460, 560 y 660, el miembro intermedio 760 puede
comprender un elemento intermedio’ 761 que tiene una pared
externa 780 y una pluralidad de aletas 790. Las aletas 790

pueden estar configuradas tal como se describid
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anteriormente con relacién a las aletas 490 y asil crear una
pluralidad de receptdculos 791.

Ademés, tal como se’ muestra, el elemento
intermedio 761 también puede comprender una pared interna
781 y una copa 799. La pared interna 781 puede estar
dispuesta dentro de la pared externa 780. La pared interna
781 puede ser continua o discontinua. La copa 799 puede
estar formada dentro de la pared interna 781 del miembro
intermedio 760.

Tal como se muestra, por lo menos alguna de la
pluralidad de aletas 790 puede ser curvilinea. Por ejemplo,
tal como se muestra, las aletas 7§O pueden ser cdncavas con
respecto a la copa 799. Para dar otro ejemplo, las aletas
790 pueden ser convexas con respecto a la copa 799. Para dar
todavia otro ejemplo, por lo menos algunas de las aletas 790
pueden ser convexas con respecto a la copa 799, mientras que
algunas de las aletas 790 son céncavas con respecto a la
copa 799. En todavia otro ejemplo, algunas de las aletas 790
pueden comprender una curvatura compleja vy comprender
porciones cdéncavas y convexas con;respecto a la copa 799.
Las aletas curvilineas pueden proporcionar mayor estructura
y rigidez y de ese modo mantener contacto «con las
superficies curvas de los dientes.

Tal como se muestra en la Figura 7C, cada una de
la pluralidad de aletas 790 puede extenderse hacia fuera
desde una superficie intermedia 792. Las aletas 790 pueden
formar una porcién de la superficie de pared externa 793

para que la superficie de pared externa 793 no sea

uniforme, tal como se describié anteriormente con relacidn

a la superficie de pared exterha 593 (se muestra en la

Figura 5C). Las aletas 790 pueden estar configuradas tal
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como se describid anteriormente con relacién a las aletas
590, 690 y/o 697.

Ademas, el elemento intermedio 761 puede comprender
una cavidad de acoplamiento 762 adaptable para alojar la
correspondiente llave de acoplamiento en el cuerpo, similar
al miembro intermedio 160. Nov obstante, el elemento
intermedio 761 puede configurarse de manera similar para
estar dispuesto sobre una capa de suspensién, tal como se
describié anteriormente con relacién al elemento intermedio
261 (se muestra en la Figura 2).

Con referencia a las Figuras 8A-8C, se ilustra un
miembro intermedio 860 fabricado de conformidad con la
presente invencién. De manera similar a los miembros
intermedios 460, 560, 660 y 760, él miembro intermedio 860
puede comprender un elemento intermedio 861 que tiene una
pared externa 880 y una pluralidad de aletas 890. Sin
embargo, tal como se muestra, en algunas modalidades 1la
pared externa 880 puede estar provista de un contorno, por
ejemplo, porciones argueadas, que_dan al elemento intermedio
861 una apariencia a ondulada. Las paredes externas 380,
480, 580, 680 y 780, asi como las que se describen méas
adelante, pueden tener contornos similares o de cualquier
otra manera adecuada. Las aletas 890 pueden estar
configuradas tal como se describidé anteriormente con
relacidn a las aletas 490 para asi crear una pluralidad de
receptaculos 891.

Ademés, tal como se muestra, el elemento intermedio
861 también puede comprender una abertura 899. La abertura 899
puede estar configurada para alojar un dispositivo
electrénico, por ejemplo, una luz. Como otro ejemplo, 1la

abertura 899 puede estar configurada para poder dosificar a
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través de ella un dentifrico 4 otra sustancia quimica
adecuada. El miembro intermedio 860 puede comprender cualguier
numero adecuado de aberturas, por ejemplo, una, dos, tres,
cuatro, cinco, seis, siete, o mas.

Las aletas 890 pueden extenderse desde una
superficie intermedia 892. Tal como se muestra, las aletas 890
pueden terminar entre una superficie intermedia 892 y la
superficie de pared externa 893. Alternativamente, las aletas
890 pueden formar una porcién de 1la superficie de pared
externa 893 para que la superficie de pared externa 893 no sea
uniforme, tal como se describié anteriormente con relacién a
la superficie de pared externa 593 (se muestra en la Figura
5C). Las aletas 890 pueden estar configuradas tal como se
describidé anteriormente con relacién a las aletas 590, 690,
697 y/o 790.

Tal como se muestra en las Figuras 9A-9C, se
ilustra otro miembro intermedio 1660 fabricado de
conformidad con la presente invencidn. El miembro
intermedio 1660 puede comprender un elemento intermedio

1661. El elemento intermedio 1661 puede fabricarse como se

describe en la presente. Por ejemplo, tal como se muestra -

en la Figura 9A, el elemento intermedio 1661 puede
comprender una pared externa 1680 y una pluralidad de
aletas 1690. Las aletas 1690 pﬁeden ser curvilineas vy
pueden estar unidas a lados opuestos de la pared externa
1680. Las aletas 1690 pueden estar configuradas tal como se
describidé anteriormente con relacidén a las aletas 590, 690,
790, 697 y/o 890.

Ademas, el miembro intermedio 1660 puede
comprender una pluralidad de pestafias 1695 que se extienden

hacia fuera desde una superficie intermedia 1692 (se

47

i



10

15

20

25

30

muestra en. la Figura 9B). Por 1lo menos algunas de 1las
pestafias 1695 pueden disminuir gradualmente desde 1la
superficie intermedia 1692 hasta una superficie de pared
externa 1693 o viceversa en algunas modalidades. Se
contemplan modalidades en donde por lo menos algunas de las
proyecciones mantienen un A4rea en seccidn transversal
pradcticamente constante (dentro del 20 %) desde 1la
superficie intermedia 1692 hasta la superficie de pared
externa 1693. En algunas modalidades, la pluralidad de
pestanias 1695 puede estar configurada de manera similar a
las proyecciones 395 descritas anteriormente con relacidn a
las Figuras 3A-3D.

Con referencia nuevamente a la Figura 9B, en
algunas modalidades, por lo menos algunas de las pestaras
1695 pueden terminar en la superf;cie de pared externa 1693
del elemento intermedio 1661. No. obstante, se contemplan
modalidades en donde por lo menos algunas de las pestanas
1695 se extienden y terminan mas alld de 1la superficie de
pared externa 1693. La superficie de pared externa 1693
puede ser plana, convexa, céncava o una combinacién de
éstas. En la presente se describen otras configuraciones
adecuadas para la pared externa.

Tal como se muestra, el elemento intermedio 1661
puede tener un contorno. Especificamente, el elemento
intermedio 1661 puede comprender las depresiones 1655 y 1657.
Las depresiones 1655 y 1657 pueden estar ubicadas en
cualquier lggar del elemento intermedio 1661. Por ejemplo,
tal como se muestra, las depresiones 1655 y 1657 se ubicén en
la regidén central 1633 del elemento intermedio 1661.

Tal como se muestra en las Figuras 9B y 9C, el

elemento intermedio 1661 puede comprender un borde de muesca
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1663 que separa una _primera porcién 1661A de una segunda
porcién 1661B del elemento intermedio 1661. Cada una de las
porciones primera 1661A y/o segunda 1661B pueden comprender
depresiones. No obstante, se contemplan modalidades en donde
la primera porcién 1661A comprende una depresidén, pero la
segunda porcién 1661B no. Ademds, se contemplan modalidades en
donde la segunda porcién 1661B comprende una depresidén, pero
la primera porcién 1661A no.

Con relacidén a la Figura QC, tal como se muestra, en
algunas modalidades la primera poréién 1661A puede tener un
primer ancho 1677 que es mayor que un segundo ancho 1679 de la
segunda porcién 1661B. En algunas modalidades, el primer ancho
1677 puede ser mayor que el seqgundo ancho 1679 en un
porcentaje de aproximadamente 1 % hasta aproximadamente 90 %,
0 cualquier otro numero o cualquie; intervalo dentro de este
intervalo.

En algunas modalidades, el segundo ancho 1679 puede
ser de entre aproximadamente 1 mm y aproximadamente 10 mm, o
cualquier otrovnﬁmero comprendido dentro de este intervalo. En
algunas modalidades, el segundo ancho 1679 puede ser mayor que
aproximadamente 1 mm, mayor que aproximadamente 2 mm, mayor
que aproximadamente 3 mm, mayor que aproximadamente 4 mm,
mayor que aproximadamente 5 mm, mayor que aproximadamente
6 mm, mayor que aproximadamente 7 mm, mayor que
aproximadamente 8 mm, mayor que aproximadamente 9 mm, y/o
menor que aproximadamente 10 mm, menor gue aproximadamente
9 mm, menor que aproximadamente 8 mm, menor que
aproximadamente 7 mm, menor gque aproximadamente 6 mm, menor
que aproximadamente 5 mm, menor que aproximadamente 4 mm,

menor que aproximadamente 3 mm, o menor que aproximadamente
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2 mm. En general, el segundo ancho 1679 debe tener el ancho
suficiente para que el elemento intermedio 1661 no se caiga.

El primer ancho 1677 y/o el segundo ancho 1679
corresponden al ancho del elemento intermedio 1661 a 1lo largo
de un eje transversal 2002 (se muestra en la Figura 1A) del
implemento de higiene bucal 100 (mbstrado en la Figura 1A).
Aunque no se ilustra, la primera porcién 1661A puede tener, de
manera similar, un ancho mayor que la segunda porcién 1661B a
lo largo del un eje longitudinal 20Ql (se muestra en la Figura
1A) del implemento de higiene bucal 100. En estas modalidades,
los intervalos expresados anteriorménte con relacién al primer
ancho 1677 y el segundo ancho 1679 son igualmente adecuados.
Se contemplan modalidades en donde la primera porcién 1661A
tiene un ancho mayor que la seqgunda porcién 1661B a lo largo
del eje transversal 2002 (se muestra en la Figura 1A) y/o el
eje longitudinal 2001 (se muestra en la Figura 1A4).

Tal como se muestra en la Figura 9D, un portador
de elemento limpiador 1691 puede comprender una primera
proyeccién 1645 y una segunda 'proyeccién 1647. Estas
proyecciones 1645 y 1647 pueden acoplarse con las
depresiones de la segunda porcién 1661B. Se contemplan
modalidades en donde el portador de elemento limpiador 1691
comprende por 1lo menos una proyeccién. El portador de
elemento limpiador 1691 puede estar configurado de
cualquier manera adecuada, tal como se describe en la
presente.

Una ventaja del elemento intermedio 1661 y el
portador de elemento limpiador 1691 es que el elemento
intermedio 1661 y el portador de elemento limpiador 1691
pueden formar una relacién del tipo cerradura-llave. Por

ejemplo, las proyecciones 1645 y 1647 pueden acoplarse con
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las depresiones de la segunda porcién 1661B del elemento
intermedio 1661. Dado que las proyecciones 1645 y 1647 se
acoplan con las depresiones de la segunda porcidén 1661B, el
elemento intermedio 1661 adquiere estabilidad en la
direccién longitudinal. |

Otra ventaja es que los anchos variables pueden
proporcionar un muelle para el portador de elemento limpiador
1691. Por ejemplo, debido a que las proyecciones 1645 y 1647
se acoplan con las depresiones de la segunda porcién 1661B,
el borde de muesca 1663 puede obsfaculizar el movimiento de
las proyecciones 1645 y 1647 mas alla de 1la segunda porciédn
1661B y hacia el interior de 1la primera porcién 1661A del
elemento intermedio 1661. Ademas, si las proyecciones 1645 vy
1647 se acoplan con el borde de muesca 1663, el borde de
muesca 1663 puede servir de muelle y crear una fuerza qgue
empuja el portador de elemento limpiador 1691 hacia el
cuerpo. Como tal, el miembro intermedio 1661 y el portador de
elemento limpiador 1691 pueden formar una relacién
complementaria y moverse/flexionarse de manera interactiva
entre si.

Todavia otra ventaja del elemento intermedio 1661
€s que puede incrementar la zona de accesorios del portador
de elemento limpiador 1691. El éreé del portador de elemento
limpiador 1691 para la colocacién de elementos limpiadores,
por ejemplo, cerdas, elementos elastoméricos, aletas, etc.,
se denomina “zona de accesorios” del portador del elemento
limpiador.

Existe una concesién reciproca entre la zona de
accesorios disponible del portador de elemento limpiador
1691, el tamafio del portador de elémento limpiador 1691 y el

tamafio del miembro intermedio. Por ejemplo, con el fin de
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mantener una experiencia de cepillado confortable, se reduce
convenientemente el ancho de un portador de elemento
limpiador. Sin embargo, el ancho del portador del elemento
limpiador también deberia ser el necesario para poder portar
una cantidad suficignte de elementos limpiadores. Esta
concesidén reciproca es manejada por el elemento intermedio
1661.

Debido a 1los anchos variables entre 1la segunda
porcidén 1661B y la primera porcién 1661A (la primera porcidn
1661A es mé&s ancha que la segunda porcién 1661B) el portador
de elemento limpiador 1691 puede tener un ancho menor y al
mismo tiempo tener una mayor zona de accesorios. Por ejenmplo,
en donde los bordes internos 1681 y 1683 del portador de
elemento limpiador 1691 se acoplan con la segunda porcidn
1661B, el ancho del portador del elemento limpiador puede
estar reducido en contraposicién con los bordes internos 1681
y 1683 que se acoplan con la primera porcién 1661A. Ademés,
dado que la primera porcién 1661A puede comprender,
andlogamente, depresiones 1645 y 1647 (se muestran en la
Figura 94), es posible incrementar la zona de accesorios
sobre el portador de elemento limpiador 1691. Por ejemplo, se
puede usar una cantidad maydr de penachos en las proyecciones
1645 y 1647.

Tal como se muestra en las Figuras 10A-10D, se
ilustra un miembro intermedio 1760 fabricado de conformidad
con la presente invencién. El1 miembro intermedio 1760 puede
comprender un elemento intermedio 1761. El elemento intermedio
1761 puede estar configurado tal como se describe en la
presente con relacién al elemento intermedio 1661. Sin
embargo, las aletas 1790 pueden comprender cavidades 1759 en

sus extremidades. Se contemplan modalidades en donde por lo
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menos una aleta 1790 comprende una cavidad 1759. Las aletas
1790 pueden estar configuradas tal como se describid
anteriormente con relacidén a las aletas 590, 690, 790, 697,
890 y/o 1691. Ademds, tal como se mﬁestra en la Figura 10D, el
elemento intermedio 1761 puede comprender un borde inferior
biselado 1731.

Tal como se muestra en las Figuras 11A-11D, se
ilustra un miembro intermedio 1860 fabricado de conformidad
con la presente invencién. El miembro intermedio 1860 puede
comprender un elemento intermedio 1861. El elemento
intermedio 1861 puede comprender una primera porcidén 1861A vy
una segunda porcién 1861B. La primera porcidén 1861A y la
segunda porcién 1861B pueden estar configuradas de manera
similar a la primera porcién 1661A y la segunda porcidn
1661B, tal como se describidé anteriormente. Sin embargo, la
segunda porcién 1861B puede estar configurada para gque una
primera seccién 1863A de la segunda porcién 1861B tenga un
ancho menor en comparacién con la primera porcidén 1861A,
mientras que una segunda seccién 1863B de la segunda porcidn
1861B tiene un ancho que es simila? al de la primera porcidn
1861A. Las proporciones descritas anteriormente para los
anchos con relacién a la primera porcién 1661A y la segunda
porcidén 1661B son igualmente adecuadas para la primera
porcidén 1861A, la segundé porcidn 1861B, la primera seccién
1863A y/o la segunda seccidén 1863B.

Una ventaja de este elemento intermedio 1861 es
que la superficie de contacto entre la primera seccién
1863A y 1la primera porcién 1861A y la superficie de
contacto entre la primera seccién 1863A y la segunda
seccidén 1863B pueden proporcionaf fuerzas similares a un

muelle a un portador del elemento limpiador. Por ejemplo,
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la superficie de contacto entre la primera seccidén 1863A vy
la primera porcidén 1861A puede proporcionar una fuerza que
empuja un portador de elemento limpiador hacia un cuerpo
cuando se aplica una fuerza ascendente al portador del
elemento limpiador. En contraposicién, la superficie de
contacto entre la primera seccién 1863A y la segunda
seccién 1863B puede proporcionar una fuerza que empuja el
portador del elemento limpiador hacia arriba alejandolo del
cuerpo cuando se presiona el portador del elemento
limpiador.

Otra modalidad de un miembro intermedio fabricado
de conformidad con la presente invencién se ilustra en la
Figura 12. Tal como se muestra, un miembro intermedio 1960
puede comprender un elemento intermedio 1961. El elemento
intermedio 1961 puede fabricarse tal como se describe en la
presente con relacidén a los eleméntos intermedios 1661, 1761
y/o 1861. Ademds, el elemento intermedio 1961 puede
comprender una estrella de cuatro. puntas 1993 dispuesta
dentro de una pared externa 1980 del elemento intermedio
1961. La estrella 1993 puede terminar en un plano mas alla
de la pared externa, en el mismo plano que la pared externa
0 en un plano dentro de la pared externa. La estrella 1993
puede actuar como un receptaculo para contener composiciones
bucales.

Tal como se menciond anteriormente, los miembros
intermedios fabricados de conformidad con 1la presente
invencidén pueden comprender una pluralidad de miembros,
elementos, etc. separados. Por ejemplo, con referencia a la
Figura 13, un miembro intermedio 960 fabricado de
conformidad con la presente invencién puede comprender un

elemento intermedio 961, aletas 912 y una base intermedia
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910. De manera similar a los elementos intermedios 461, 561
y 661, 761 y 861, el elemento intermedio 961 puede
comprender una pared externa 980 y una pluralidad de aletas
990. Las aletas 990 pueden estar configuradas de cualquier
manera adecuada, por ejemplé, ‘tal como se describié
anteriormente.

El miembro intermedio 960 puede comprender,
ademés, la pluralidad de aletas 912 que pueden alojarse en
los receptaculos creados por las aletas 990. Las aletas 912
pueden formar parte integral del elemento intermedio 961.
Alternativamente, las aletas 912 pueden comprender
elementos discretos que se unen por separado a un cuerpo
del cepillo dental. Por ejemplo, en la modalidad mostrada,
el elemento intermedio 961 puede estar acoplado a una base
intermedia 910. La base intermedia 910 puede incluir una
pluralidad de aberturas 920 adaptédas para alojar en ellas
las aletas 912.

Las aletas 912 pueden estar ajustadas a presién en
las aberturas 920. Las aletas 912 pueden estar adheridas con
adhesivo a la base intermedia 910. Las aletas 912 'pueden
estar acopladas al elemento intermedio 961, la base
intermedia 910 y/o el cuerpo por medio de cualquier método
adecuado. Algunos métodos adecuados se describen en la
patente de los EE. UU. num. 6,553,604 y en la solicitud de
patente de los EE. UU. con num. de publicacién 2005/0235439.

Tal como se muestra, en algunas modalidades, las
aletas 912 pueden comprender rebordes 914. Los rebordes 914
pueden formar parte integral de las aletas 912.
Alternativamente, los rebordes 914 pueden estar formados con
un segundo material que es diferente al material utilizado

para las aletas 912. En alqunas modalidades, los rebordes
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914 pueden estar formados con el mismo material que las
aletas 912, por ejemplo, elastémeros termoplasticos. Los
materiales, procesos y disefios adecuados para los rebordes
914 y las aletas 912 se describen detalladamente en la
aplicacién de patente de los EE.UU. con num. de publicacién
2005/0235439.

Tal como se muestra en la Figura 14, se
proporciona otro ejemplo de un miembro intermedio que
comprende una pluralidad de partes separadas. Tal como se
muestra, un miembro intermedio 1060 puede comprender una
base intermedia 1010, elementos limpiadores 1025 y una
pluralidad de aletas 1012. La base intermedia 1010 puede
estar unida al cuerpo 1002 utilizando cualquier método
édecuado. Algunos ejemplos de métodos adecuados incluyen
adhesivos, soldadura, moldeo por inyeccidn y lo similar.
Analogamente, la pluralidad de aletas 1012 puede estar
unida a la base intermedia 1010 - y/o un cuerpo 1002 del
cepillo dental por medio de cualquier método adecuado.
Algunos ejemplos de métodos adecuados se describieron
anteriormente con relacién a las aletas 912 (se muestra en
la Figura 13).

Ademas, la pluralidad de aletas 1012 pueden
comprender rebordes 1014. Los rebordes 1014 pueden estar
configurados tal como se describidé anteriormente con relacién
a los rebordes 914 (se muestra en la Figura 13).

Otro ejemplo de un miembro intermedio adecuado
fabricado de conformidad con 1la presente invencién se
muestra en las Figuras 15A-15E. Tal como se muestra en la
Figura 15A, un miembro intermedio 1160 puede comprender un
elemento intermedio 1161, una porcién de base 1192 y una

superficie limpiadora secundaria 1193. E1l elemento
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intermedio 1161 puede comprender un par de paredes laterales
1116 y 1118 y una aleta, por ejemplo, 1110, 1112 y 1114. Tal
como se muestra en las Figuras 15A y 15B, las aletas 1110,
1112 y/o 1114 pueden formar un &ngulo con respecto a la
porcién de base 1192. Se puede usar cualquier 4&angulo
adecuado. Algunos ejemplos de angulos adecuados se describen
en la patente de los EE. UU. nam. 6,308,367. Las aletas en
angulo pueden favorecer la accidn limpiadora de las aletas y
también la limpieza interdental proporcionada por estas
aletas. Aunque el miembro intermedio 1160 que se muestra en
las Figuras 15A-15E comprende solamente tres aletas, se
contemplan modalidades en donde el miembro intermedio 1160
comprende por lo menos una, y se contemplan modalidades en
donde el miembro intermedio 1160 comprende més de tres.

Ademas, tal como se muestra en algunas modalidades,
las paredes laterales 1116 y/o 1118 pueden tener un contorno.
Por ejemplo, en una modalidad especifica, la pared lateral
1116 y/o la pared lateral 1118 pueden tener una superficie
externa ondulada en cualquier direccién, longitudinal o
lateral, es decir, 1194 y 1195, respectivamente (se muestra en
la Figura 15C).

Tal como se muestra en la Figura 15C, la pared
lateral 1116, pared lateral 1118 y/o aletas 1110, 1112 y 1114
pueden estar unidas a la porcién de base 1192 y extenderse
hacia fuera desde ahi. Las paredes laterales 1116, 1118 y/o
aletas 1110, 1112 y 1114 pueden formar parte integral de la
porcién base 1192 o pueden estar acopladas a la porcidén de
base 1192 como un elemento unitario separado o una pluralidad
de elementos separados.

En algunas modalidades, la porcién de base 1192

puede estar unida a la superficie limpiadora secundaria
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1193. Andlogamente, la porcién de base 1192 puede formar
parte integral de la superficie limpiadora secundaria 1193
0 acoplada como un elemento unitario separado o una
pluralidad de elementos separados.

Tal como se muestra en la Figura 15C, la pared
lateral 1116 y/o la pared lateral 1118 pueden comprender
picos 1116A y valles 1116B. Las paredes laterales 1116 y
1118 pueden suministrar el beneficio de mantener un
receptaculo para un dentifrico u otra composicién bucal.
Ademas, el miembro intermedio 1160 puéde ser mas flexible
gracias al valle 1116B entre los)picos 1116A. Tal como se
muestra en algunas modalidades, lés aletas 1110, 1112 vy/o
1114 se pueden extender hacia fuera mas alla de los picos
1116A de la pared lateral 1116.

Tal como se muestra en la Figura 15D, ademas de los
valles 1116B (se muestra en la Figura 15C), el elemento
intermedio 1161 también puede comprender los espacios 1196 y
1197 entre la pared lateral 1116 y la aleta 1114 y la pared
lateral 1118 y la aleta 1114, respectivamente. Las aletas 1110
y/o 1112 pueden estar configuradas de manera similar. La
adicién de los espacios 1196 vy 1197 permite que el elemento
intermedio 1161 sea mas flexible y, de ese modo, se incrementa
la comodidad para el usuario.

Tal como se muestra en la Figura 15E, el miembro
intermedio 1160 puede estar incorporado en un implemento de
higiene bucal, tal como un cepillo dental 1100. Por ejemplo,
tal como se muestra, la superficie limpiadora secundaria
1193 puede estar dispuesta en la parte posterior del cepillo
dental mientras que el elemento intermedio 1161 se extiende
en la misma direccidén general que las cerdas en el lado

opuesto del cepillo dental.
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Asimismo, se contemplan modalidades en donde los
miembros intermedios se insertan en una abertura en un cuerpo
de cepillo dental. Por ejemplo, ei miembro intermedio 1160
puede insertarse en una abertura del cepillo dental 1100 de
una superficie orientada hacia la parte posterior del cepillo
dental 1100. La porcién de base 1192 del miembro intermedio
1160 puede asegurar el miembro intermedio 1160 en la abertura
del cepillo dental 1100.

En algunas modalidades, los miembros intermedios
pueden comprender una combinacién de componentes
elastoméricos y cerdas. En algunés modalidades, el miembro
intermedio puede comprender sb6lo cerdas. Los ejemplos de
estas modalidades se muestran en:relacién con las Figuras
16A-17C.

Tal como se muestra en las Figuras 16A-16C, el
miembro intermedio 1760 puede comprender una pluralidad de
penachos de cerdas 1781 y 1782. Los penachos de cerdas 1781
y 1782 pueden estar dispuestos para extenderse a través de
una abertura intermedia entre un primer miembro portador
1730 y un segundo miembro portador 1732. Los penachos de
cerdas 1781 pueden estar configurados de cualquier manera
adecuada. Por ejemplo, los penachos de cerdas 1781 y 1782
pueden estar configurados tal como se describe en la patente
de los EE.UU. num. 6,308,367.

Tal como se muestra en las Figuras 17A-17C, el
miembro intermedio 1860 puede comprender una pluralidad de
penachos de cerdas 1881 y 1882. En esta modalidad, las
cerdas 1881 y 1882 pueden estar dispuestas, por lo general,
perpendiculares al cuerpo 1802 del cepillo.

Ademés,'tal como se muestra en las Figuras 17A-

17C, un cepillo fabricado de conformidad con la presente
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invencidén puede comprender un elemento eléctrico, por
ejemplo, un elemento vibratorio, un diodo
electroluminiscente, un sensor, combinaciones y lo similar.
El elemento eléctrico se puede encender/apagar por medio de
un interruptor biestable que tiene un botén de encendido
1850 y un botén de apagado 1851. Los elementos vibratorios,
diodos electroluminiscentes y sensores son muy conocidos y
pueden estar ubicados en cualquier lugar adecuado con
respecto al cepillo, por ejemplo, el mango, el cuello, el
cabezal, etc.

Los miembros intermedios'de la presente invencién
pueden estar configurados de Varias maneras diferentes. Por
ejemplo, tal como se describe en la presente, en algunas
modalidades, los miembros intermedios pueden estar acoplados
al cuerpo por medio de cavidades y llaves de acoplamiento.
Ademas, se contemplan modalidades en donde los miembros
intermedios estan acoplados al cuerpo y/o la capa de
suspensidn. Por ejemplo, el miembro intermedio puede estar en
voladizo para que 1la porcién mas externa del miembro
intermedio no esté acoplada al cuerpo. Como otro ejemplo, el
miembro intermedio puede estar en voladizo para que la
porcidén mas interna del miembro intermedio no esté acoplada
al cuerpo.

Los campos de elemento limpiador, por ejemplo, 60,
70, 80 y 90 (todos mostrados en la Figura 1B) y los
elementos limpiadores 1025 de 1la presente invencidén pueden
comprender una amplia variedad de materiales Yy pueden tener
varias configuraciones diferentes. Se  puede utilizar
cualquier configuracién y/o material adecuados. Ademas, cabe
seflalar que los elementos limpiadores pueden comprender

cualquier elemento limpiador adecuado y/o pueden comprender
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elementos que se utilicen para masajear las encias, limpiar
la lengua, proporcionar una sustancia quimica a un &rea de
la cavidad bucal, por ejemplo, agentes antimicrobiénos,
agentes para combatir los ﬁalos olores, agentes
saborizantes, agentes antiplaca,‘ agentes antigingivitis,
agentes blanqueadores, o lo similar.

Por ejemplo, en algunas modalidades, los campos de
elemento limpiador 60, 70, 80, 90, los elementos limpiadores
1025 y/o0 el miembro intermedio pueden comprender penachos.
Los penachos pueden comprender una pluralidad de filamentos
individuales que estan adheridos firmemente a un portador
del elemento limpiador. Estos filamentos pueden ser
poliméricos y pueden incluir poliamida o poliéster. Las
dimensiones longitudinal y transversal de los filamentos de
la invencidén y el perfil de los extremos de los filamentos
pueden variar. Ademds, la rigidez, flexibilidad y forma del
extremo del filamento pueden variar. Algunos ejemplos de

dimensiones adecuadas incluyen una longitud de

aproximadamente 3 cm a aproximadamente 6 cm, o cualquier

otro numero comprendido dentro de este intervalo. Ademés,
los filamentos pueden incluir una dimensién de seccién
transversal préacticamente uniforme de aproximadamente 100 a
aproximadamente 350 micras, o cualquier otro numero
comprendido dentro de este intervalo. Las puntas de los
filamentos pueden tener cualquier forma adecuada, cuyos
ejemplos incluyen una punta lisa, una punta redondeada, una
punta puntiaguda. En algunas modalidades, los filamentos
pueden incluir un tinte que indica el desgaste de los
filamentos, tal como se describe en la patente de los EE.UU.
nam. 4,802,255. Algunos ejemplos‘ de filamentos adecuados

para utilizarse con el cepillo de la presente invencién se
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describen en la patente de los EE.UU. num. 6,199,242. En
algunas modalidades, los elementos limpiadores pueden
comprender aletas, tal como se describié anteriormente. Por
ejemplo, en algunas modalidades, 1los campos de elementos
limpiadores pueden comprender una' combinacién de aletas y
penachos.

Ademés, por lo menos una,porcién de algunos de los
campos de elemento limpiador 60, 70, 80, 90, y/o elementos
limpiadbres 1025 pueden estar acoplados a un portador del
elemento limpiador formando un &ngulo. Estas orientaciones
se describen en la patente de los EE.UU. num. 6,308,367.
Asimismo, se puede utilizar cualquier método adecuado para
acoplar los penachos al portador dél elemento limpiador y/o
al cuerpo.

La capa de suspensién y/q los miembros intermedios
y elementos intermedios de 1la presente invencién pueden
comprender cualquier material adecuado. Algunos ejemplos
adecuados de materiales incluyen un elastémero termoplastico
(TPE), uretano termopléstico (TPU), caucho, silicona,
espuma, combinaciones de éstos, o lo similar.

Ademé&s, los miembros intermedios de la presente
invencién pueden comprender cualquier material adecuado.
Algunos ejemplos incluyen los descritos anteriormente con
relacién a la capa de suspensién. Ademds, los miembros
intermedios, tal como se describiéd anteriormente, pueden
comprender penachos de filamentos. Los miembros intermedios
de la presente invencién pueden comprender cualquier
combinacidén adecuada de penachos, aletas, elementos
intermedios, etc.

El cuerpo del implemento de higiene bucal de la

presente invencién puede estar formado con una amplia variedad
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de materiales. Algunos ejemplos adecuados de materiales que
pueden utilizarse para fabricar el cuerpo incluyen polietileno
(PE), polipropileno (PP), tereftalato de polietileno (PET),
acrilonitrilo—butadieho—estireno (ABS) Y estireno-
acrilonitrilo (SAN), mezclas de PP y TPE, acetal (POM), nailon
(PA), O6xido de polifenileno modificado (PPO), poliéster (PBT),
policarbonato (PC), poliestireno‘ de alto impacto (HIPS),
isoplast 'y otros materiales dé TPU, lo similar, y
combinaciones adecuadas de éstos.

El portador del elemento limpiador, el primer
miembro portador y/o el segundo miembro portador se pueden
formar con cualquier material adecuado. Algunos ejemplos
incluyen los descritos anteriormente con relacidén al cuerpo.
Ademas, en algunas modalidades, el primer miembro portador
y/o el segundo miembro portador pueden comprender materiales
iguales o diferentes. Anélogamente, en algunas modalidades,
el primer miembro portador y/o el segundo miembro portador
pueden comprender materiales distintos a los utilizados en el
cuerpo.

La presente invencién puede utilizarse en cepillos
dentales manuales, en donde el movimiento limpiador es
suministrado enteramente por el usuario. No obstante, se
contemplan modalidades en donde la presente invencién
comprende un cepillo dental manual que complementa los
movimientos del usuario con un dispositivo de vibracién, tal
como se describe en la aplicacién de patente de los EE.UU.
con num. de publicacién 2003/0162145. Ademas, se contemplan
modalidades en donde la presente invencién incluye un cepillo
dental eléctrico. Un cepillo dental eléctrico es un cepillo
que proporciona la mayor parte del movimiento limpiador. E1

usuario puede manipular el cepillo dental eléctrico para
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asegurarse de que éste se pone en contacto con las
superficies bucales deseadas. En estas modalidades, 1los
campos del elemento limpiador, por ejemplo, 60, 70, 80 y 90
(todos se muestran en la Figura 1B), los elementos
limpiadores 1025 (se muestran en la Figura 10) y/o los
elementos intermedios descritos en la presente pueden estar
impulsados con una variedad de movimientos. Algunos ejemplos
adecuados para estos movimientos se describen en la
aplicacién de patente de los EE.UU. con num. de publicacién
2003/0084527. Ademds, se contemplan modalidades en donde 1la
presente invencién incluye un cabezal de cepillo reemplazable
para un cepillo dental manual y/o eléctrico.

Las dimensiones y 1los valores descritos en la
presente no deben entenderse como limitados estrictamente a
los valores numéricos exactos yé_mencionados. En lugar de
ello, a menos que se especifique de cualquier otra forma,
cada una de esas dimensiones significard tanto el wvalor
mencionado como también un intervalo funcionalmente
equivalente que abarca ese valor. Por ejemplo, una
dimensién expresada como “40 mm” se entenderd como
“aproximadamente 40 mm”.

Todos los documentos citados en la descripcién
detallada de la invencidén se incorporan, en parte
relevante, como referencia en la'presente; la mencidén de
cualquier documento no debe considerarse como una admisién
de que el mismo es industria precedente de la presente
invencién. En el grado en que cualquier significado o
definicién de un término en este documento escrito
contradice cualquier significado o definicién del término

en un documento incorporado como referencia, el significado
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regir.

Aunque se han 1ilustrado y descrito modalidades
particulares de la presente invencién, sera evidente para las
personas con experiencia en la industria que se pueden hacer
diversos cambios y modificaciones sin alejarse del espiritu y
alcance de la invencién. Por lo tanto, se tiene la intencién
de cubrir en las reivindicaciones anexas todos los cambios y
modificaciones que estén dentro del alcance de la invencién.

El siguiente texto describe ampliamente variés
modalidades diferentes de 1la presente invencién. La
descripcidén debe interpretarse como ilustrativa unicamente
y no describe todas las modalidades posibles, vya que
describir cada una de las modalidades posibles seria
impréactico, por no decir imposible, y sSe entiende que
cualquier funciédn, caracteristica, componente, composicidn,
ingrediente, producto, paso o metodologia que se describen
en la presente se pueden combinar o sustituir, en su
totalidad o en parte, con .cualquier otra funcién,
caracteristica, componente, composiciédn, ingrediente,
producto, paso o metodologia descritos en la presente. Se
pueden implementar numerosas modalidades alternativas
usando la presente tecnologia o tecnologia desarrollada
después de la fecha de presentacién de esta patente, que
todavia cae dentro del campo de aplicacién de las

reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES

Reivindicaciones

1. Un implemento de higiene bucal (100) que
incluye un cuerpo (102); el implemento de higiene bucal
también comprende un portador de elemento limpiador vy/o
masajeador de encias (190), caracterizado porgue una primera
drea (130A, 132A) del portador del elemento masajeador esté
acoplada al cuerpo y una segundé area (130B, 132B) del
portador del elemento masajeador no estd acoplada al cuerpo,
caracterizado porque el &rea no aéoplada se extiende hacia
el cuerpo, caracterizado porque el portador del elemento
limpiador y/o masajeador de encias comprende un primer
miembro portador (130) y un segundo miembro portador (132)
que definen una abertura intermedia (195) entre ellos, y el
implemento de higiene bucal comprende, ademas, un miembro
intermedio (160, 260, 360, 460, 560, 660, 760, 860, 960,
1060, 1160, 1560, 1660, 1760, 1860, 1960) acoplado al cuerpo
Y que se extiende a través de la abertura intermedia.

2. El implemento vde higiene bucal de
conformidad con la reivindicacién 1, caracterizadé ademéas
porque el miembro intermedio comprende una pared externa
continua (580, 680, 780) que fofma una superficie de pared
externa (593, 693, 793) y una pluralidad de aletas (590,
690, 790) que se extienden desde una superficie intermedia
(592, 692, 792), caracterizado ademds porque una de la
pluralidad de aletas es m&s alta que la superficie de pared
externa.

3. El implemento de higiene bucal de conformidad
con cualquiera de las reivindicaciones precedentes,

caracterizado ademés porque el miembro intermedio comprende
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una pluralidad de cerdas que se extienden a través de la
abertura intermedia.

4. El implemento de higiene bucal de conformidad
con las reivindicaciones 1 6 2, éaracterizado ademas porgque
el miembro intermedio comprende uné porcién de base (1192),
un par de paredes laterales (1116, 1118) acopladas a la
porcidn de base; cada pared lateral comprende un pico (1116A)
y un valle (1116B), una pluralidad de aletas (1110, 1112,
1114) acopladas a la porcién de base vy dispuestas entre el
par de paredes laterales, caracterizado ademads porque las
paredes laterales vy 1las aletas forman al menos un
receptéculo.

5. El implemento de higiene bucal de conformidad
con cualquiera de las reivindicaciones precedentes,
caracterizado ademds porque el miembro intermedio soporta
los elementos limpiadores.

6. El implemento de higiene bucal de conformidad
con cualquiera de las reivindicaciones precedentes,
caracterizado ademads porque el primer miembro portador (130)
tiene una primera &rea proximal (i3OA) Yy una primera A&rea
distal (130B), y el segundo miembro portador (132) tiene una
segunda area proximal (132A) vy una segunda Area distal
(132B), caracterizado ademas porque la primera area proximal
Yy la segunda &rea proximal estdn acopladas al cuerpo (102)
para que el primer miembro portador y el segundo miembro
portador se extiendan hacia el cuerpo, caracterizado ademéas
porque el primer miembro portador y el segundo “miembro
portador estan configurados para que la primera &rea distal y
la segunda 4rea distal ©puedan flexionarse de manera

independiente entre si.
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7. El implemento de higiene bucal de
conformidad con 1la reivindicacién 6, caracterizado ademéas
porque la primera 4rea distal y/o la segunda area distal
pueden flexionarse en una direcqién gue generalmente es
paralela al eje transversal. o

P

8. El implemento de higiene bucal de conformidad
con las reivindicaciones 6 6 7, caracterizado ademas porque
la primera 4area distal y/o la segunda &area distal pueden
flexionarse en una direccién que generalmente es paralela al
eje lateral (3351).

9. El implemento de higiene bucal de
conformidad con cualquiera dé las reivindicaciones
precedentes, que ademds comprende un elemento flexible
(175, 1575) dispuesto entre la primera &rea y la segunda
area y de este modo permite que la segunda Aarea se mueva
mientras que la primera &rea permanece fija.

10. El implemento de higiene bucal de conformidad
con la reivindicacién 9, caracterizado ademids porque el
elemento flexible es un area debilitada.

11. El implemento de higiene bucal de conformidad
con la reivindicacién 9, caracterizado ademés porque el
portador del elemento limpiador esﬁé fabricado con un primer
material y el elemento flexible comprende un segundo
material, y caracterizado ademds porque el segundo material
es diferente al primer material.

12. El implemento de higiene bucal de conformidad
con la reivindicacién 9, caracterizado ademds porque el
elemento flexible forma parte integral del portador del
elemento limpiador.

13. E1l implemento de higiene bucal de conformidad

con la reivindicacién 9, caracterizado ademads porque el
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elemento flexible es un elemento separado y estd acoplado al

portador del elemento limpiador.
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RESUMEN DE LA INVENCION

Un 1implemento de higiene bucal gque incluye un
portador de elemento limpiador y un cuerpo. El cuerpo tiene
un extremo proximal y un extremo distal. El portador del
elemento limpiador tiene una primera &rea Yy una segunda
area, en donde la segqgunda A4rea esta dispuesta hacia el
interior de la primera area. La primera &rea esta acoplada
al cuerpo, mientras que la segunda &rea no estd acoplada al
cuerpo. Un elemento flexible estd dispuesto entre la primera
area y la segunda 4area, lo que permite que la segdnda area
se doble/flexione mientras que la primera 4area permanece

fija al cuerpo.
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