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UNIDAD HORIZONTAL PARA ELABORAR BEBIDAS UTILIZANDO CÁPSULAS QUE 

CONTIENEN SUSTANCIAS ALIMENTICIAS EN POLVO 

 

DESCRIPCIÓN 

 5 

En particular, las unidades con un eje horizontal p ara el que 

preferiblemente se destina esta invención, son disp ositivos que 

utilizan agua para extraer la sustancia en polvo y que 

comprenden una primera parte y una segunda parte, p or lo menos 

una de las cuales es móvil con relación a la otra a  lo largo de 10 

una línea horizontal, entre una posición de funcion amiento en la 

que las dos partes se acoplan y entre ellas forman una cámara de 

extracción en la que se puede retener la cápsula, y  una posición 

de inserción de cápsula en la que se posicionan y p ermiten que 

una cápsula se inserte en la unidad. De hecho, en l a posición de 15 

inserción, la cápsula se puede insertar utilizando gravedad 

desde arriba hasta que alcanza medios de retención constituidos 

de dos elementos laterales convergentes, que luego se difunden 

por separado durante la etapa de cierre de unidad, para liberar 

la cápsula en la carcasa. 20 

 

Se presentan dos medios asociados con las dos parte s móviles: 

medios de inyección de agua y medios de recolección  de bebida 

asociados de forma operativa con la cámara para, 

respectivamente, enviar agua dentro de la cápsula c ontenida en 25 

la cámara y recolectar una bebida que sale de la cá psula (si es 

necesario, perforar la tapa y/o el fondo de la cáps ula). 

 

El movimiento de la primera parte o la segunda part e se 
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garantiza por medios de movimiento adecuados que se  operan de 

forma manual o se impulsan por motor. 

 

En la realización para la cual se destina esta inve nción, los 

medios de movimiento para movimiento recíproco de l as dos partes 5 

comprenden primero un árbol de movimiento conectado  de forma 

giratoria a una estructura de soporte unitaria y po sicionado 

perpendicularmente a la línea axial (es decir, en u so, 

sustancialmente en forma horizontal). 

 10 

Existe una manivela fija en el árbol que en su extr emo externo 

se conecta de forma giratoria a un primer extremo d e una biela 

cuyo segundo extremo se conecta de forma giratoria a la parte 

móvil. 

 15 

La manivela gira con el árbol entre una posición ab ierta 

unitaria en la que la primera parte y la segunda pa rte están en 

la posición de inserción, y una posición cerrada un itaria en la 

que la primera parte y la segunda parte están en la  posición de 

funcionamiento. 20 

 

En la posición abierta unitaria, la manivela forma un ángulo 

agudo con la biela y está en ángulo sobre un primer  lado de la 

línea axial (usualmente hacia arriba). En contraste , en la 

posición cerrada unitaria la manivela forma un ángu lo obtuso con 25 

la biela y está en ángulo sobre un segundo lado de la línea 

axial, opuesto al primer lado (usualmente hacia aba jo). Se debe 

notar que cuando se hace referencia a la inclinació n y ángulo 

recíproco de la manivela y biela, se hace referenci a a las 
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líneas rectas perpendiculares a los ejes de rotació n de los 

respectivos extremos. 

 

Más precisamente, para alcanzar la posición cerrada  desde la 

posición abierta, la manivela y la biela se mueven en dicha una 5 

forma que aumentan el ángulo formado entre ellas ha sta que 

alcanzan la posición en la que se alinean a lo larg o de la línea 

axial, en la que el ángulo es igual a 180° y la pri mera parte y 

la segunda parte se comprimen una sobre la otra con  compresión 

relativa de los empaques de sellado. 10 

 

Aunque esta posición se puede considerar la posició n cerrada 

ideal, para evitar la abertura accidental de la uni dad después 

del aumento de la presión dentro de la cámara, la r otación de la 

manivela continúa por varios grados con el fin de c olocar la 15 

misma en el lado opuesto a aquella de la posible ab ertura. En 

cualquier caso, es un ángulo pequeño para garantiza r el sellado 

por los empaques. 

 

Sin embargo, esta tecnología de la técnica anterior  tiene varias 20 

desventajas. 

 

En particular, los medios de movimiento de las unid ades de la 

técnica anterior tienen una cierta inestabilidad es tructural 

debido a las tolerancias de construcción de las jun tas 25 

giratorias, y a las tensiones repetidas a las que s e someten 

durante uso. 

 

Por lo tanto, puede ser el caso de que a medida que  pasa el 
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tiempo la función se desarrolla entre las diversas partes, 

produciendo una cierta movilidad de la biela, y por  consiguiente 

de la parte móvil, en la posición cerrada. Cuando e so sucede, no 

se garantiza el sello en la cámara de extracción. 

 5 

En este contexto, el propósito técnico que forma la  base de esta 

invención es proporcionar una unidad horizontal par a elaborar 

bebidas utilizando cápsulas que contienen sustancia s 

alimenticias en polvo que supera las desventajas me ncionadas 

anteriormente. 10 

 

En particular, el propósito técnico de esta invenci ón es 

proporcionar una unidad horizontal para elaborar be bidas 

utilizando cápsulas que contienen sustancias alimen ticias en 

polvo que garantizan un sellado óptimo duradero de la cámara de 15 

extracción. 

 

El propósito técnico específico y los fines indicad os 

sustancialmente se alcanzan por una unidad horizont al para 

elaborar bebidas utilizando cápsulas que contienen sustancias 20 

alimenticias en polvo como se describe en las reivi ndicaciones 

adjuntas. 

 

Las características adicionales y las ventajas de e sta invención 

serán más evidentes en la descripción detallada ade lante, con 25 

referencia a diversas realizaciones preferidas, no limitantes de 

una unidad horizontal para elaborar bebidas utiliza ndo cápsulas 

que contienen sustancias alimenticias en polvo, ilu strada en los 

dibujos acompañantes, en los que: 
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La Figura 1 es una vista axonométrica de una unidad  horizontal 

elaborada de acuerdo con esta invención, en una con figuración 

cerrada; 

 5 

La Figura 2 es una sección de la unidad de la Figur a 1 en un 

plano axial vertical; 

 

La Figura 3 muestra la unidad de la Figura 2 en una  

configuración abierta con una cápsula insertada ant es de 10 

suministro; 

 

La Figura 4 muestra la unidad de la Figura 3 en una  

configuración intermedia posterior durante cierre; 

 15 

La Figura 5 es una sección de la unidad de la Figur a 2 de 

acuerdo con la línea V - V de la Figura 9; 

 

La Figura 6 es una vista superior de una cubierta i nferior de la 

unidad de la Figura 1; 20 

 

La Figura 7 es una sección de la unidad de la Figur a 3 en un 

plano axial horizontal; 

 

La Figura 8 es una sección de la unidad de la Figur a 4 en un 25 

plano axial horizontal; 

 

La Figura 9 es una sección de la unidad de la Figur a 2 en un 

plano axial horizontal; 
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La Figura 10 es una vista lateral de un detalle amp liado de la 

unidad de la Figura 4; 

 

La Figura 11 es una sección del detalle de la Figur a 10 de 5 

acuerdo con el plano XI - XI de la Figura 8; 

 

La Figura 12 es una sección axonométrica de la unid ad de la 

Figura 4 de acuerdo con el plano de sección XII - X II de la 

Figura 8; 10 

 

La Figura 13 muestra un detalle ampliado de la unid ad de la 

Figura 2; y 

 

La Figura 14 es una sección del detalle de la Figur a 13 de 15 

acuerdo con el plano XIV - XIV de la Figura 9. 

 

Con referencia a los dibujos acompañantes, el numer al 1 denota 

en su totalidad una unidad horizontal para elaborar  bebidas 

utilizando cápsulas 2 que contienen sustancias alim enticias en 20 

polvo de acuerdo con esta invención. 

 

La unidad horizontal 1 en general comprende una est ructura de 

soporte 3. Se montan sobre la estructura por lo men os una 

primera parte 4 que forma una carcasa 5 para recibi r una cápsula 25 

2 que contiene una sustancia alimenticia en polvo q ue se va a 

extraer, y una segunda parte 6 montada sobre la est ructura de 

soporte 3 y formada como un elemento para cerrar la  carcasa 5. 

Se debe notar que en la realización preferida la ca rcasa 5 tiene 
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un tamaño, de tal manera que puede casi completamen te recibir la 

cápsula 2. De hecho, solo un reborde anular axial 7  de la 

cápsula 2 permanece fuera de la carcasa 5 (Figuras 2 y 9). 

 

Por lo menos una de la primera parte 4 y la segunda  parte 6 es 5 

móvil con relación a la otra entre una posición de 

funcionamiento (Figuras 2 y 9) y una posición de in serción 

(Figuras 3 y 7). En la posición de funcionamiento l as dos partes 

4, 6 se acoplan y, en la carcasa 5, entre ellas for man una 

cámara de extracción 8 en la que se puede retener l a cápsula 2. 10 

En la posición para inserción de la cápsula 2, las dos partes 4, 

6 se separan y permiten que la cápsula 2 se posicio ne entre 

ellas. Las dos partes 4, 6 son móviles con relación  a la otra 

sustancialmente a lo largo de una línea axial paral ela con un 

eje central de la carcasa 5 que, en uso, correspond e a un eje 15 

central de la cápsula 2. Más aún, en uso, la línea axial se 

posiciona sustancialmente en forma horizontal. 

 

En la realización preferida ilustrada en los dibujo s 

acompañantes, en particular, la primera parte 4 se fija con 20 

relación a la estructura de soporte 3, mientras que  la segunda 

parte 6 se mueve con relación a la estructura de so porte 3 y con 

relación a la primera parte 4. En más detalle, la e structura de 

soporte 3 comprende una cubierta superior 9 y una c ubierta 

inferior 10 que se acoplan entre sí y entre ellas f orman una 25 

ranura de guía 11 paralela con la línea axial, y a la que se 

acopla de forma deslizable la segunda parte 6 (medi ante brazos 

alargados 12 paralelos con la ranura 11 y descritos  en más 

detalle adelante). 



 8

 

La unidad 1 también comprende medios de inyección d e agua 13 y 

medios de recolección de bebida 14 asociados de for ma operativa 

con la cámara 8 para, respectivamente, en uso envia r agua dentro 

de la cápsula 2 contenida en la cámara 8 y recolect ar una bebida 5 

que sale de la cápsula 2. Los medios de inyección d e agua 13 y 

los medios de recolección de bebida 14 son un conju nto asociado 

ventajosamente con la primera parte 4 y el otro con junto con la 

segunda parte 6, y, dependiendo de los requerimient os, pueden 

comprender medios de punción 15 para la tapa y/o me dios de 10 

perforación 16 para el fondo de la cápsula 2 (ambos  en la 

realización ilustrada). Sin embargo, la estructura particular de 

los medios de perforación 16 en la realización ilus trada se 

describe en más detalle adelante. 

 15 

En general, la unidad 1 de acuerdo con esta invenci ón comprende 

medios de movimiento 17 para movimiento recíproco d e las dos 

partes 4, 6 montadas entre la estructura de soporte  3 y por lo 

menos la parte móvil fuera de la primera parte 4 y la segunda 

parte 6 (la segunda parte 6 en la realización ilust rada). 20 

 

Aquellos medios de movimiento recíprocos 17 compren den un árbol 

de movimiento 18 conectado de forma giratoria a la estructura de 

soporte 3, que se posiciona perpendicularmente a la  línea axial 

y que, en uso, se posiciona sustancialmente horizon tal, así como 25 

también una manivela 19 que comprende un extremo in terno 

ajustado sobre el árbol 18 y un extremo externo 20,  y una biela 

21 que comprende un extremo posterior 22 conectado de forma 

giratoria al extremo externo 20 de la manivela y un  extremo 
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delantero 23 conectado de forma giratoria a la part e móvil fuera 

de la primera parte 4 y la segunda parte 6 (por lo tanto a la 

segunda parte 6 en la realización ilustrada). Depen diendo de los 

requerimientos, los medios de movimiento 17 se pued en operar de 

forma manual (utilizando una palanca fija al árbol de movimiento 5 

18) o accionados por motor (por un motor, acoplado también al 

árbol de movimiento 18). La estructura de los medio s de 

movimiento recíprocos que es la materia objeto inve ntiva de esta 

invención se describe adelante, después de una expl icación de la 

estructura de la unidad 1 ilustrada en su totalidad  en los 10 

dibujos acompañantes. Sin embargo, se debe notar qu e los medios 

de movimiento recíprocos de acuerdo con esta invenc ión también 

se pueden aplicar en otras unidades horizontales qu e son 

parcialmente diferentes a la unidad ilustrada en lo s dibujos 

acompañantes que se relacionan con aspectos no vinc ulados al 15 

movimiento de la primera parte 4 y/o de la segunda parte 6. 

 

Dado que es una unidad horizontal 1, en la posición  de inserción 

la primera parte 4 y la segunda parte 6 se separan a lo largo de 

la línea axial y la unidad 1 comprende medios de re tención 24 20 

para retener una cápsula 2 en una zona de retención  que se 

interpone entre la primera parte 4 y la segunda par te 6 cuando 

dichas partes están en la posición de inserción. De  hecho, la 

cápsula 2 se puede insertar en la unidad 1 desde ar riba, por 

ejemplo a través de una abertura 25 hecha en la cub ierta 25 

superior 9 (una abertura 25 que se puede cerrar de forma 

selectiva por un panel móvil 26 fijo a la parte móv il, cuando la 

primera parte 4 y la segunda parte 6 están en la po sición de 

funcionamiento). 
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En general, los medios de retención 24, y en la for ma conocida, 

son conmutables entre una primera configuración en la que ellos 

pueden retener una cápsula 2 (que pueden alcanzar g racias al 

efecto de la gravedad), y una segunda configuración  en la que no 5 

pueden retener una cápsula 2. 

 

De forma ventajosa, los medios de retención 24 comp renden dos 

elementos de guía opuestos 27, cada uno forma un as iento 28 

orientado hacia el asiento 28 del otro elemento de guía 27, y se 10 

diseña para alojar una porción de la cápsula 2. En la 

realización preferida cada asiento 28 se compone de  un canal que 

se extiende principalmente de forma vertical, la pa rte inferior 

de este converge hacia la otra silla 28, y en la qu e el reborde 

anular axial 7 de la cápsula 2 se puede insertar (F igura 7). 15 

 

En la realización preferida los elementos de guía 2 7 son móviles 

entre la primera configuración y la segunda configu ración, y 

viceversa, por medio de un movimiento respectivamen te lejos de y 

hacia otro (por lo menos parcialmente) en un plano de 20 

bifurcación sustancialmente ortogonal a la línea ax ial (y por lo 

tanto, en uso, vertical). 

 

En la segunda configuración, los elementos de guía 27 también 

por lo menos parcialmente se separan más que cuando  están en la 25 

segunda configuración. 

 

Más aún, en la realización ilustrada, los medios de  retención 24 

se mueven con la segunda parte 6, para insertar la cápsula 2 en 
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la carcasa 5 y posteriormente dejarla libre antes q ue la primera 

parte 4 y la segunda parte 6 alcancen la posición d e 

funcionamiento. De hecho, durante el movimiento de la primera 

parte 4 y/o de la segunda parte 6 desde la posición  de inserción 

hasta la posición de funcionamiento, los medios de retención 24 5 

de forma ventajosa permanecen en la primera configu ración por lo 

menos hasta que la cápsula 2 por lo menos se insert e 

principalmente en la carcasa 5, después de que pasa n a la 

segunda configuración. 

 10 

De acuerdo con una realización preferida ilustrada en los 

dibujos acompañantes, cada elemento de guía 27 se a socia de 

forma deslizable con la segunda parte 6 a lo largo de una línea 

de bifurcación que se encuentra en el plano de bifu rcación y 

que, en uso, es sustancialmente horizontal, y los m edios de 15 

retención 24 también comprenden primeros medios elá sticos 29 

montados entre cada elemento de guía 27 y la segund a parte 6 

para empujar el elemento de guía 27 hacia la primer a 

configuración. 

 20 

Adicionalmente, cada elemento de guía 27 comprende por lo menos 

un pie seguidor 30 (de forma ventajosa dos, uno sup erior y uno 

inferior) acoplados de forma deslizable a una pista  de 

deslizamiento 31 que a su vez se fija con relación a la primera 

parte 4 (y que por lo tanto es estacionaria en la r ealización 25 

ilustrada). El movimiento de la primera parte 4 y/o  de la 

segunda parte 6 entre la posición de funcionamiento  y la 

posición de inserción provoca el deslizamiento rela tivo del pie 

seguidor 30 y la pista de deslizamiento 31. La pist a de 
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deslizamiento 31 también tiene forma de leva para p rovocar el 

paso del elemento de guía relacionado 27 desde la p rimera 

configuración hasta la segunda configuración y vice versa 

respectivamente después del movimiento de la primer a parte 4 y/o 

la segunda parte 6 desde la posición de inserción h asta la 5 

posición de funcionamiento y viceversa. Como se mue stra en la 

Figura 6 (que ilustra solo la cubierta inferior 10)  cada pista 

de deslizamiento 31 de forma ventajosa comprende un  tramo distal 

32 (adicionalmente desde la primera parte 4) y un t ramo próximo 

33 (más cerca a la primera parte 4) que se extiende  paralelo con 10 

la línea axial y se conectan por un tramo en ángulo  34. Los 

tramos distales 32 de cada pista de deslizamiento 3 1 también son 

más cercanos entre sí que lo que son los tramos pró ximos 33. Por 

consiguiente, cuando los pies seguidores 30 están e n los tramos 

distales 32 los elementos de guía 27 están en la pr imera 15 

configuración, mientras que cuando los pies seguido res 30 están 

en los tramos próximos los elementos de guía 27 est án en las 

segundas configuraciones respectivas. 

 

Más aún, de forma ventajosa, la pista de deslizamie nto 31 20 

sustancialmente se forma para que coincida el pie s eguidor 30, 

con el fin de guiarlo en la mejor forma posible. Si n embargo, en 

la realización ilustrada en la que los primeros med ios elásticos 

29 empujan los elementos de guía 27 hacia la primer a 

configuración (y por lo tanto hacia la línea axial) , cada pista 25 

de deslizamiento 31 ventajosamente puede comprender  una 

ampliación 35 en su extremo localizado sobre el tra mo distal 32 

(donde el pie seguidor 30 se posiciona cuando la pr imera parte 4 

y la segunda parte 6 están en la posición de inserc ión). De 
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hecho, gracias a esta medida, en la zona de retenci ón los dos 

elementos de guía 27 se pueden propagar de forma ma nual aparte 

para descargar la cápsula 2 de la unidad 1 sin tene r que cerrar 

y volver a abrir la unidad 1 (puede ser suficiente presionar 

sobre la cápsula 2 desde arriba para propagar apart e los 5 

elementos de guía 27). 

 

La unidad horizontal 1 también comprende medios de expulsión 36 

para expulsar la cápsula 2 desde la carcasa 5, que actúa cuando 

la primera parte 4 y la segunda parte 6 se mueven d esde la 10 

posición de funcionamiento hasta la posición de ins erción, y que 

se separan de los medios de retención 24. 

 

En particular, en la realización ilustrada, los med ios de 

expulsión 36 comprenden por lo menos un empujador 3 7 asociado de 15 

forma deslizable con la primera parte 4 y equipado con una 

cabeza 38 posicionada en la cámara 8 y una porción accionadora 

39 posicionada fuera de la cámara 8 (y de forma ven tajosa fuera 

de la primera parte 4). El empujador 37 es móvil en tre una 

primera posición en la que la cabeza 38 permite la inserción de 20 

una cápsula 2 en la carcasa 5 y una segunda posició n en la que 

la cabeza 38 evita la inserción de una cápsula 2 en  la carcasa 

5. Durante el paso desde la primera posición hasta la segunda 

posición, la cabeza 38 en uso provoca que sea expul sada la 

cápsula 2 desde la carcasa 5, ya que cuando ésta es tá en la 25 

primera posición ocupa un espacio dentro de la carc asa 5 donde 

se ubica la cápsula 2 con la cámara 8 cerrada y de forma 

ventajosa mantiene el centro de gravedad de la cáps ula 2 fuera 

de la carcasa 5. 
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El movimiento del empujador 37 se garantiza mediant e por lo 

menos un elemento accionador 40 que se fija a la se gunda parte 6 

y se puede acoplar a la porción accionadora 39 por lo menos 

durante parte del movimiento de la primera parte 4 y/o la 5 

segunda parte 6 desde la posición de funcionamiento  hasta la 

posición de inserción. De hecho, durante el movimie nto de la 

primera parte 4 y/o la segunda parte 6 desde la pos ición de 

funcionamiento hasta la posición de inserción, el e lemento 

accionador 40 mueve el empujador 37 desde la primer a posición 10 

hasta la segunda posición para expulsar la cápsula 2 contenida 

en la cámara 8. 

 

En la realización preferida, el movimiento de la pr imera parte 4 

y/o la segunda parte 6 desde la posición de funcion amiento hasta 15 

la posición de inserción ocurre a lo largo de una t rayectoria 

que comprende un primer tramo que se extiende desde  la posición 

de funcionamiento hasta una primera posición interm edia y a lo 

largo de un segundo tramo que se extiende desde la posición 

intermedia hasta la posición de inserción. Durante ese 20 

movimiento, el elemento accionador 40 en el primer tramo se 

desacopla de la porción accionadora 39 y se mueve c on relación a 

la porción accionadora 39, en la posición intermedi a se acopla a 

la porción accionadora 39 del empujador 37 posicion ado en la 

primera posición, y en el segundo tramo mueve el em pujador 37 25 

desde la primera posición hasta la segunda posición . 

Preferiblemente, en el segundo tramo el elemento ac cionador 40 

descansa contra la porción accionadora 39 y la empu ja hacia su 

primera posición. 
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El movimiento de la primera parte 4 y/o la segunda parte 6 desde 

la posición de inserción hasta la posición de funci onamiento de 

forma ventajosa tiene lugar a lo largo de una traye ctoria 

opuesta al movimiento desde la posición de funciona miento hasta 5 

la posición de inserción, en lugar de inicialmente viajar a lo 

largo del segundo tramo y luego el primer tramo. En  la 

realización preferida, para facilitar la inserción de la cápsula 

2 en la carcasa 5, durante ese movimiento, el eleme nto 

accionador 40 en el segundo tramo ventajosamente se  acopla a la 10 

porción accionadora 39 y mueve el empujador 37 desd e la segunda 

posición hasta la primera posición, mientras que en  el primer 

tramo posterior se desacopla de la porción accionad ora 39 y se 

mueve con relación a la porción accionadora 39. 

 15 

Para ese propósito, en la realización preferida el elemento 

accionador 40 y la porción accionadora 39 comprende n uno un imán 

41 y la otra un elemento ferromagnético 42, que se posicionan en 

tal una forma que el imán 41 puede retener el eleme nto 

ferromagnético 42 cuando el elemento accionador 40 está en 20 

contacto con el empujador 37. De este modo, durante  el 

movimiento desde la posición de inserción hasta la posición de 

funcionamiento a lo largo del segundo tramo, el ele mento 

accionador 40 hala el empujador 37 gracias a la atr acción 

magnética aplicada por el imán 41 al elemento ferro magnético 42. 25 

En contraste, ese halado se detiene en el primer tr amo, debido a 

que en la posición intermedia la porción accionador a 39 alcanza 

su final de carrera y el movimiento posterior con r elación al 

elemento accionador 40 provoca desacoplamiento del imán 41 desde 
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el elemento ferromagnético 42 (Figura 8). 

 

En la realización preferida, la segunda parte 6 com prende por lo 

menos un brazo alargado 12 a lo largo de una línea 

sustancialmente paralela con la línea axial, que se  extiende por 5 

lo menos parcialmente al lado de la primera parte 4  y que 

comprende un extremo libre que se puede acoplar a l a porción de 

acoplamiento y que constituye el elemento accionado r 40. En 

particular, el extremo libre se extiende perpendicu larmente con 

relación al resto del brazo adyacente a este, y hac ia el eje 10 

central. 

 

Sin embargo, de forma ventajosa, la unidad horizont al 1 

comprende por lo menos dos elementos accionadores 4 0 fijos a la 

segunda parte 6, que se posicionan en dos lados opu estos de la 15 

segunda parte 6, cada uno acoplable a una parte dif erente de la 

porción accionadora 39. En la realización ilustrada , en 

particular, la segunda parte 6 comprende dos brazos  alargados 12 

a lo largo de la línea sustancialmente paralela con  la línea 

axial y que se extiende por lo menos parcialmente e n dos lados 20 

opuestos de la primera parte 4 por lo menos cuando la primera 

parte 4 y la segunda parte 6 están en la posición d e 

funcionamiento (en los dibujos acompañantes parcial mente siempre 

están), y que cada uno comprende un extremo libre a coplable a la 

porción de acoplamiento y que constituye el respect ivo elemento 25 

accionador 40. Más aún, en el caso ilustrado, los d os brazos son 

sustancialmente especulares y los elementos de guía  27 se montan 

de forma deslizable a lo largo de la línea de bifur cación, uno 

en cada brazo alargado 12. 
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En la realización preferida, el empujador 37 compre nde por lo 

menos dos cabezas 38 que se posicionan en la cámara  8 (de forma 

ventajosa en una posición de tal manera que actúan contra el 

fondo de la cápsula 2) y se conectan a la porción a ccionadora 39 5 

que a su vez se extiende principalmente de forma tr ansversal al 

eje central (en el plano horizontal). De hecho, com o se puede 

ver en la Figura 7, la porción accionadora 39 se ex tiende en el 

plano horizontal en una forma de C y con los extrem os de la C 

que se proyectan hacia afuera con relación al eje c entral y que 10 

se pueden conectar a elementos accionadores 40. 

 

Como se puede ver en la Figura 2, la segunda parte 6 comprende 

un cuerpo principal 43 que en la posición de funcio namiento 

cierra la carcasa 5 y en el que se montan por lo me nos 15 

parcialmente los medios de inyección. El cuerpo pri ncipal 43 se 

conecta de forma giratoria al extremo delantero 23 de la biela 

21 de los medios de movimiento recíprocos 17 y a lo s dos brazos 

alargados 12. La orientación correcta del cuerpo pr incipal 43 

con relación a la línea de movimiento se garantiza por su 20 

conexión adicional al panel móvil 26 que a su vez s e guía de 

forma deslizable sobre la cubierta superior. 

 

Con respecto a los medios de recolección de bebida 14 y los 

medios de perforación 16 para perforar el fondo de la cápsula 2 25 

que son parte de estos, en general pueden tener cua lquier forma 

y estructura adecuada al propósito. Sin embargo, en  la 

realización ilustrada en los dibujos acompañantes, tienen una 

estructura que permite el movimiento de los medios de 
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perforación 16 con relación a la cápsula 2 y a la c arcasa 5. 

 

En particular, comprenden por lo menos un elemento de 

perforación 44 móvil entre una posición activa en l a que en uso 

esta puede interferir con una cápsula 2 insertada e n la carcasa 5 

5 para perforarla (Figura 4), y una posición inacti va en la que 

esta se retrae con relación a la posición activa y en la que, en 

uso, se separa desde el fondo de una cápsula 2 inse rtada en la 

cámara 8 (Figura 2). Preferiblemente, el elemento d e perforación 

44 comprende por lo menos una cuchilla 45 que se ex tiende en un 10 

plano paralelo con el eje central y que es por lo t anto capaz de 

hacer un corte lineal en el fondo de la cápsula 2. De forma 

ventajosa, el elemento de perforación 44 es móvil p aralelo con 

el eje central. 

 15 

Adicionalmente, los medios de recolección de bebida  14 

comprenden medios de enganche 46 asociados de forma  operativa 

con la primera parte 4, que son conmutables entre u na 

configuración de enganche y una configuración de de senganche. 

Cuando están en la configuración de enganche, los m edios de 20 

enganche 46 retienen el elemento de perforación 44 en la 

posición activa, mientras que cuando están en la co nfiguración 

de desenganche permiten el movimiento del elemento de 

perforación 44 desde la posición activa hacia la po sición 

inactiva. 25 

 

Como se muestra en las Figuras 3 y 7, cuando la pri mera parte 4 

y la segunda parte 6 están en la posición de inserc ión, los 

medios de perforación 16 están en la posición activ a y los 
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medios de enganche 46 están en la configuración de enganche, 

mientras que, como se muestra en las Figuras 2, 5 y  9, cuando la 

primera parte 4 y la segunda parte 6 están en la po sición de 

funcionamiento, los medios de perforación 16 están en la 

posición inactiva y los medios de enganche 46 prefe riblemente 5 

están en la configuración de desenganche (aunque in cluso pueden 

estar en la configuración de enganche). 

 

Los segundos medios elásticos 47 actúan de forma op erativa sobre 

el elemento de perforación 44 para empujarlo hacia la posición 10 

inactiva. Los segundos medios elásticos 47 ventajos amente están 

compuestos de un resorte helicoidal posicionado ent re la primera 

parte 4 y una porción base 48 del elemento de perfo ración 44 que 

está fuera de la primera parte 4. La cuchilla 45 se  fija a la 

porción base 48 y se inserta deforma deslizable y e n una forma 15 

sellada en un agujero pasante que se comunica con e l canal de 

drenaje 49 para la bebida que sale de la cápsula 2.  

 

De forma ventajosa, durante el movimiento de la pri mera parte 4 

y/o la segunda parte 6 desde la posición de inserci ón hasta la 20 

posición de funcionamiento, cerca a o en la posició n de 

funcionamiento la segunda parte 6 conmuta los medio s de enganche 

46 desde la configuración de enganche hasta la conf iguración de 

desenganche, mientras que, durante el movimiento de  la primera 

parte 4 y/o la segunda parte 6 desde la posición de  25 

funcionamiento hasta la posición de inserción, la s egunda parte 

6 mueve el elemento de perforación 44 desde la posi ción inactiva 

hasta la posición activa. 
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En la realización preferida, los medios de enganche  46 

comprenden por lo menos un cuerpo formado 50 que es  alargado a 

lo largo de una línea transversal a la línea axial y que 

comprende una porción central que a su vez comprend e por lo 

menos un diente de enganche 51 y dos extremos 52. E l diente de 5 

enganche 51 se puede acoplar al elemento de perfora ción 44 

posicionado en la configuración de enganche, para m antenerlo en 

esa configuración (Figura 4). En contraste, los dos  extremos 52 

del cuerpo formado 50 se conectan de forma operativ a a la 

segunda parte 6. En particular, en la realización i lustrada, los 10 

dos extremos 52 se acoplan de forma deslizable a la  segunda 

parte 6 para deslizarse sobre esta durante el movim iento entre 

la posición de funcionamiento y la posición de inse rción (Figura 

5). En particular, en la realización preferida, cad a extremo 52 

del cuerpo formado 50 interactúa con uno de los bra zos alargados 15 

12 de la segunda parte 6, y este es el último que m ueve el 

cuerpo formado 50 desde la posición de enganche has ta la 

posición de desenganche. 

 

A su vez, el cuerpo formado 50 se asocia de forma d eslizable con 20 

la primera parte 4 de acuerdo con una línea de desl izamiento 

sustancialmente ortogonal a la línea axial y dicha línea 

transversal (de forma ventajosa por lo tanto, en us o, es una 

línea vertical). Por lo tanto, el cuerpo formado 50  se puede 

mover entre una posición de enganche que correspond e a la 25 

configuración de enganche de los medios de enganche  46 y una 

posición de desenganche que corresponde a la config uración de 

desenganche de los medios de enganche 46. 
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En más detalle, cada extremo del cuerpo formado 50 se asocia de 

forma deslizable con uno de los brazos alargados 12  (descansa 

sobre este de acuerdo con una línea de reposo paral ela con la 

línea de deslizamiento), y cada uno de los brazos c omprende una 

cara de reposo sobre la cual por lo menos una zona elevada 53 se 5 

hace que se eleve de acuerdo con una línea paralela  con la línea 

de deslizamiento (en contraste, fuera de la zona el evada 53 la 

cara de reposo tiene un perfil uniforme, en la mism a posición 

relativa, en cada plano transversal a la línea axia l). Las zonas 

elevadas 53 a su vez todas son las mismas en términ os de planos 10 

perpendiculares a la línea axial. De este modo, com o un todo se 

diseñan las zonas elevadas 53 para provocar el movi miento del 

cuerpo formado 50 desde la posición de enganche has ta la 

posición de desenganche cuando interactúan con los extremos 52 

del cuerpo formado 50 (de acuerdo con los métodos i ndicados en 15 

más detalle adelante). 

 

Preferiblemente, el cuerpo formado 50 y/o el elemen to de 

perforación 44 comprenden una porción formada 54 qu e 

sustancialmente comprende una superficie establecid a en un 20 

ángulo a la línea de movimiento del elemento de per foración 44 

entre la posición activa y la posición inactiva. Du rante el 

movimiento del elemento de perforación 44 desde la posición 

inactiva hasta la posición activa, el elemento de p erforación 44 

y el cuerpo formado 50 interactúan en la porción fo rmada 54 para 25 

provocar el paso del cuerpo formado 50 desde la pos ición de 

enganche hasta la posición de desenganche. 

 

Adicionalmente, los medios de enganche 46 comprende n terceros 
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medios elásticos 55 que actúan de forma operativa s obre el 

cuerpo formado 50 para empujarlo hacia la posición de enganche y 

mantener sus extremos 52 en contacto con los brazos  alargados 

12. 

 5 

Como se muestra claramente en los dibujos acompañan tes, en la 

realización preferida los medios de enganche 46 com prenden dos 

cuerpos formados 50 montados opuestos uno al otro a  lo largo de 

la línea de deslizamiento y respectivamente cerca a  y separados 

uno del otro cuando están ambos en las posiciones r espectivas, 10 

respectivamente enganche o desenganche. Los tercero s medios 

elásticos 55 comprenden dos resortes helicoidales m ontados entre 

extremos correspondientes 52 de los cuerpos formado s 50 para 

empujarlos entre sí. Por consiguiente, por un lado los cuerpos 

formados 50 actúan uno por encima y uno por debajo sobre el 15 

elemento de perforación 44, y por otro lado sus ext remos 52 se 

acoplan uno por encima y uno por debajo del respect ivo brazo 

alargado 12, que comprende dos zonas elevadas 53 qu e se 

extienden una hacia abajo y una hacia arriba (arrib a, abajo, 

hacia arriba y hacia abajo se entienden con referen cia a la 20 

posición de la unidad 1 en uso). 

 

Finalmente, con referencia al aspecto innovador de esta 

invención, como ya se indicó se relaciona con los m edios de 

movimiento recíprocos 17. 25 

 

Como se puede ver al comparar las Figuras 2 y 3, en  la forma 

conocida, la manivela 19 gira con el árbol entre un a posición 

abierta unitaria y una posición cerrada unitaria. E n la posición 
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abierta la manivela 19 forma un ángulo agudo con la  biela 21 y 

ésta está en ángulo sobre un primer lado de la líne a axial (en 

uso hacia arriba). Más aún, la primera parte 4 y la  segunda 

parte 6 están en la posición de inserción. En contr aste, en la 

posición cerrada unitaria la manivela forma un ángu lo obtuso con 5 

la biela 21 y está en ángulo sobre un segundo lado de la línea 

axial, opuesto al primer lado (hacia abajo). Más aú n, la primera 

parte 4 y la segunda parte 6 están en la posición d e 

funcionamiento. 

 10 

Se debe notar que cuando se hace referencia a la in clinación y a 

ángulos recíprocos de la manivela y biela, se hace referencia a 

la inclinación de la línea recta perpendicular a lo s ejes de 

rotación de los respectivos extremos. 

 15 

Como se muestra en la Figura 2, de forma similar a la situación 

en las unidades de la técnica anterior, aunque en l a posición 

abierta unitaria la manivela está en un ángulo sign ificativo a 

la línea axial, en la posición abierta unitaria el ángulo de la 

manivela con relación al eje central es solo unos p ocos grados. 20 

 

De acuerdo con el aspecto innovador de esta invenci ón, en la 

posición cerrada unitaria la manivela 19 descansa s obre una 

parte de la estructura de soporte 3 y también compr ende por lo 

menos una primera porción de reposo 56 o una segund a porción de 25 

reposo 58. En la realización preferida comprende am bas. 

 

La primera porción de reposo 56, en la posición cer rada 

unitaria, actúa en contacto contra por lo menos un primer hombro 
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57 formado por la parte de la estructura de soporte  3 en la que 

descansa la manivela 19. El primer hombro 57 a su v ez se 

posiciona en tal una forma que evita los movimiento s de la 

manivela 19 hacia el árbol paralelo con la línea ax ial cuando la 

primera porción de reposo 56 actúa en contacto sobr e esta. 5 

 

En particular, en la realización preferida, el prim er hombro 57 

se extiende paralelo con el árbol de movimiento 18 y forma una 

cara de contacto 60 sustancialmente perpendicular a  la línea 

axial. En la posición cerrada unitaria, la primera porción de 10 

reposo 56 actúa en contacto contra la cara de conta cto 60 que 

evita translaciones de la manivela 19 paralela con la línea 

axial. 

 

Preferiblemente, la primera porción de reposo 56 se  compone de 15 

un borde que se proyecta y se alarga con una línea 

sustancialmente paralela con el árbol de movimiento  18. 

 

La segunda porción de reposo 58, en la posición cer rada 

unitaria, actúa en contacto contra por lo menos un segundo 20 

hombro 59 formado por la parte de la estructura de soporte 3 en 

la que se hace reposar la manivela 19. El segundo h ombro se 

posiciona en dicha una forma que evita los movimien tos de la 

manivela 19 transversalmente al plano en el que gir a cuando la 

segunda porción de reposo 58 actúa en contacto sobr e esta. 25 

 

En particular, en la realización preferida, la part e de la 

estructura de soporte 3 en la que la manivela desca nsa comprende 

una muesca 61 que se extiende principalmente en el plano de 
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rotación de la manivela 19 y que se delimita latera lmente por 

dos segundos hombros opuestos 59. Por consiguiente,  en la 

posición cerrada unitaria, la segunda porción de re poso 58 se 

inserta en la muesca 61, que evita translaciones de  la manivela 

19 perpendicularmente al plano de rotación. 5 

 

Preferiblemente, la muesca 61 sustancialmente se fo rma para que 

coincida con la porción de reposo, y la segunda por ción de 

reposo 58 se compone de un borde de proyección que se extiende a 

lo largo de una línea paralela con el plano de rota ción de la 10 

manivela 19. 

 

Como se puede ver en particular en la Figura 12, en  la 

realización preferida la primera porción de reposo 56 y la 

segunda porción de reposo 58 se extienden en una fo rma 15 

transversal. 

 

De forma obvia, esta invención también se relaciona  con una 

máquina para elaborar bebidas al pasar agua calient e a través de 

cápsulas 2 que contienen sustancias alimenticias en  polvo, que 20 

comprende una unidad horizontal 1 del tipo descrito  

anteriormente. Dicha máquina, en la forma conocida,  puede 

comprender medios para cargar agua a los medios de inyección, 

medios para suministrar la bebida en la salida de l os medios de 

recolección, etc. 25 

 

El funcionamiento de la unidad 1 de acuerdo con est a invención 

se deriva de la descripción de la estructura anteri or. 
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Cuando la primera parte 4 y la segunda parte 6 está n en la 

posición de inserción (Figuras 3 y 7), el panel móv il 26 deja 

libre la abertura 25 a través de la cubierta superi or 9, y es 

posible insertar una cápsula 2 a través de ésta. 

 5 

Gracias a la gravedad, la cápsula 2 insertada de es te modo 

alcanza los medios de retención 24 que se posiciona n en la 

primera configuración gracias a la inserción de los  pies 

seguidores 30 en el tramo distal 32 de las pistas d e 

deslizamientos relativas 31 y la acción de los prim eros medios 10 

elásticos 29. El reborde radial superior de la cáps ula 2 se 

inserta en los canales y la cápsula 2 se detiene en tre la 

primera parte 4 y la segunda parte 6 (Figura 7). 

 

En ese punto, se operan los medios de movimiento re cíprocos 17, 15 

que mueven la primera parte 4 y la segunda parte 6 en la 

posición de funcionamiento (Figuras 2 y 9). 

 

Gracias a la interacción de los imanes con los elem entos 

ferromagnéticos (Figura 7), el movimiento de la pri mera parte 4 20 

y/o de la segunda parte 6 desde la posición de inse rción hacia 

la posición de funcionamiento inicialmente provoca el movimiento 

del empujador 37 desde la segunda posición hasta la  primera 

posición. Sin embargo, cuando se alcanza la posició n intermedia, 

los elementos accionadores 40 se desacoplan desde l a porción 25 

accionadora 39 que ha alcanzado el final de su carr era, y 

continúan su movimiento (Figura 8). 

 

Más aún, durante el cierre de la cámara 8, los pies  seguidores 
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30 se deslizan a lo largo de las pistas de deslizam iento 31 

hasta alcanzar los tramos próximos (Figura 8), por lo tanto 

provocando que los elementos de guía 27 se muevan e n la segunda 

configuración y la liberación de la cápsula 2 en la  carcasa 5. 

 5 

Más aún, durante el cierre de la unidad 1, la tapa y/o el fondo 

de la cápsula 2 también se puede perforar (Figuras 4 y 8). En 

particular, en la realización preferida ilustrada e n los dibujos 

acompañantes, durante la inserción de cápsula en la  carcasa, se 

presiona el fondo de la cápsula (mediante los medio s de 10 

retención y/o la segunda parte) contra el elemento de 

perforación 44 que penetra y por lo tanto crea el a gujero que 

permite a la bebida fluir hacia afuera. Una vez se ha perforado 

el fondo, y solo antes de alcanzar la posición de 

funcionamiento, los extremos 52 del cuerpo formado 50 están 15 

adyacentes a las zonas elevadas 53 de los brazos. E l movimiento 

relativo posterior entre la segunda parte 6 y la pr imera parte 4 

levanta los extremos 52 sobre las zonas elevadas 53  (Figura 5) 

que por lo tanto provoca que los cuerpos formados 5 0 se difundan 

aparte y a su vez se desenganchen del elemento de p erforación 20 

44. El último, en ese punto es libre, luego se empu ja hacia la 

posición inactiva por los segundos medios elásticos  47 (Figura 

2), y se desengancha del fondo perforado de la cáps ula 2 a 

través de la cual luego puede fluir hacia afuera la  bebida. 

 25 

Más aún, una vez se ha alcanzado la posición cerrad a unitaria, 

la primera porción de reposo 56 descansa contra la cara de 

contacto 60, mientras que la segunda porción de rep oso se 

inserta en la muesca 61. 
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Finalmente, cuando ha terminado el proceso de extra cción de 

sustancia de la cápsula 2, los medios de movimiento  recíprocos 

17 mueven la primera parte 4 y/o la segunda parte 6  desde la 

posición de funcionamiento hasta la posición de ins erción. Por 5 

consiguiente, los elementos accionadores 40 inicial mente se 

deslizan con relación a la porción accionadora 39, pero en la 

posición intermedia se enganchan con la porción acc ionadora 39 y 

desde ese momento empujan hacia afuera el empujador  37 desde la 

primera posición hasta la segunda posición. Las cab ezas 38 del 10 

empujador 37 por lo tanto actúan sobre el fondo de la cápsula 2, 

expulsándola desde la carcasa 5. 

 

Esta invención trae importantes ventajas. 

 15 

Gracias a la introducción de un soporte fijo para l a manivela 

durante la extracción de la cápsula, que evita cual esquier 

movimientos no deseados por esta, es posible descar gar a dicho 

soporte las tensiones recibidas por la manivela dur ante la 

extracción de la cápsula. Esto elimina prácticament e el riesgo 20 

de que con el tiempo se puedan desarrollar cualesqu ier funciones 

entre la manivela, biela y una parte móvil, y por l o tanto, que 

se pueda deteriorar el sellado de la cámara de extr acción. 

 

Finalmente, se debe notar que esta invención es rel ativamente 25 

fácil de producir y que incluso no es muy alto el c osto 

vinculado para implementar la invención. 

 

La invención descrita anteriormente se puede modifi car y adaptar 
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en diversas formas sin apartarse de esta manera del  alcance del 

concepto de la invención. 

 

Más aún, todos los detalles de la invención se pued en sustituir 

con otros elementos técnicamente equivalentes y los  materiales 5 

utilizados, así como también las formas y dimension es de los 

diversos componentes, pueden variar de acuerdo con los 

requerimientos. 

 

LEYENDA 10 

unidad horizontal 1  

cápsula 2  

estructura de soporte 3  

primera parte 4  

carcasa 5  15 

segunda parte 6  

reborde anular 7  

cámara de extracción 8  

cubierta superior 9  

cubierta inferior 10  20 

ranura 11  

brazos alargados 12  

medios de inyección de agua 13  

medios de recolección de bebida 14  
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REIVINDICACIONES 

 

1. Una unidad horizontal para elaborar bebidas util izando 

cápsulas que contienen sustancias alimenticias en p olvo, 

que comprende: 5 

una estructura de soporte (3); 

 

por lo menos una primera parte (4) montada sobre la  

estructura de soporte (3) y que forma una carcasa ( 5) para 

recibir una cápsula (2) que contiene una sustancia 10 

alimenticia en polvo que se va a extraer; 

 

una segunda parte (6) montada sobre la estructura d e 

soporte (3) y formada como un elemento para cerrar la 

carcasa (5), 15 

por lo menos una de la primera parte (4) y la segun da parte 

(6) es móvil con relación a la otra entre una posic ión de 

funcionamiento en la que las dos partes se acoplan y, en la 

carcasa (5), entre ellas forman una cámara de extra cción 

(8) en la que se puede retener la cápsula (2), y un a 20 

posición de inserción de cápsula (2) en la que se 

posicionan y permiten que dicha cápsula (2) se posi cione 

entre ellas; las dos partes (4), (6) son móviles co n 

relación una con la otra sustancialmente a lo largo  de una 

línea axial paralela con un eje central de dicha ca rcasa 25 

(5) y que en uso se posiciona sustancialmente en fo rma 

horizontal; 

 

medios de inyección de agua (13) y medios de recole cción de 
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bebida (14) asociados de forma operativa con la cám ara (8) 

para, respectivamente, en uso enviar agua dentro de  la 

cápsula (2) contenida en la cámara (8) y recolectar  una 

bebida que sale de la cápsula (2); 

 5 

medios de movimiento (17) para movimiento recíproco  de las 

dos partes (4), (6) montadas entre la estructura de  soporte 

(3) y por lo menos la parte móvil fuera de la prime ra parte 

(4) y la segunda parte (6) y que comprende un árbol  de 

movimiento (18) conectado de forma giratoria a la 10 

estructura de soporte (3), posicionada perpendicula rmente a 

la línea axial y, en uso, sustancialmente horizonta l, una 

manivela (19) que comprende un extremo interno ajus tado 

sobre el árbol y un extremo externo (20), y una bie la (21) 

que comprende un extremo posterior (22) conectado d e forma 15 

giratoria al extremo externo (20) de la manivela y un 

extremo delantero (23) conectado de forma giratoria  a la 

parte móvil fuera de la primera parte (4) y la segu nda 

parte (6); 

 20 

la manivela (19) gira con el árbol entre una posici ón 

abierta unitaria en la que se forma un ángulo agudo  con la 

biela (21), está en ángulo sobre un primer lado de la línea 

axial, y en la que la primera parte (4) y la segund a parte 

(6) están en la posición de inserción, y una posici ón 25 

cerrada unitaria en la que se forma un ángulo obtus o con la 

biela (21) y está en ángulo sobre un segundo lado d e la 

línea axial, opuesto al primer lado; 
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caracterizada porque en la posición cerrada unitari a la 

manivela (19) descansa sobre una parte de la estruc tura de 

soporte (3) y en la que la manivela (19) también co mprende 

por lo menos una primera porción de reposo (56) que  en la 

posición cerrada unitaria actúa en contacto contra por lo 5 

menos un primer hombro (57) formado por la parte de  la 

estructura de soporte (3) sobre la cual está descan sando la 

manivela (19) y se posiciona en tal una forma que e vita los 

movimientos de la manivela (19) hacia el árbol para lelo con 

la línea axial cuando la primera porción de reposo (56) 10 

actúa en contacto con esta y/o por lo menos una seg unda 

porción de reposo (58) que en la posición cerrada u nitaria 

actúa en contacto contra por lo menos un segundo ho mbro 

(59) formado por la parte de la estructura de sopor te (3) 

sobre la cual está descansando la manivela (19) y s e 15 

posiciona en tal una forma que evita los movimiento s de la 

manivela (19) transversalmente al plano en la que g ira 

cuando la segunda porción de reposo (58) actúa en c ontacto 

sobre esta. 

 20 

2. La unidad horizontal de acuerdo con la reivindic ación 1, 

caracterizada porque el primer hombro (57) se extie nde 

paralelo con el árbol de movimiento (18) y forma un a cara 

de contacto (60) sustancialmente perpendicular a la  línea 

axial, y en la que, en la posición cerrada unitaria , la 25 

primera porción de reposo (56) actúa en contacto co ntra la 

cara de contacto (60) que evita las translaciones d e la 

manivela (19) paralelas con la línea axial. 
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3. La unidad horizontal de acuerdo con la reivindic ación 1 o 

2, caracterizada porque la primera porción de repos o (56) 

se proyecta y se alarga con una línea sustancialmen te 

paralela con el árbol de movimiento (18). 

 5 

4. La unidad horizontal de acuerdo con la reivindic ación 1, 

caracterizada porque dicha parte de la estructura d e 

soporte (3) comprende una muesca (61) que se extien de 

principalmente en el plano de rotación de la manive la (19) 

y que se delimita lateralmente por dos segundos hom bros 10 

opuestos (59), y en que en la posición cerrada unit aria, la 

segunda porción de reposo (58) se inserta en la mue sca 

(61), que evita translaciones de la manivela (19) 

perpendicularmente al plano de rotación. 

 15 

5. La unidad horizontal de acuerdo con la reivindic ación 4, 

caracterizada porque la muesca (61) sustancialmente  se 

forma para que coincida con la porción de reposo. 

 

6. La unidad horizontal de acuerdo con la reivindic ación 1, 4 20 

o 5, caracterizada porque la segunda porción de rep oso (58) 

se proyecta y se extiende a lo largo de una línea p aralela 

con el plano de rotación de la manivela (19). 

 

7. La unidad horizontal de acuerdo con una cualquie ra de las 25 

reivindicaciones precedentes, caracterizada porque la 

manivela (19) comprende la primera porción de repos o (56) y 

la segunda porción de reposo (58). 
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8. La unidad horizontal de acuerdo con una cualquie ra de las 

reivindicaciones precedentes, caracterizada porque la 

primera parte (4) se fija con relación a la estruct ura de 

soporte (3), en que la segunda parte (6) se mueve c on 

relación a la primera parte (4), y en que los medio s de 5 

retención se mueven con la segunda parte (6), para insertar 

la cápsula (2) en la carcasa (5) y posteriormente d ejarla 

libre antes que la primera parte (4) y la segunda p arte (6) 

alcancen la posición cerrada. 

 10 

9. Una máquina para elaborar bebidas al pasar agua caliente a 

través de cápsulas que contienen sustancias aliment icias en 

polvo, caracterizada porque comprende una unidad ho rizontal 

de acuerdo con una cualquiera de las reivindicacion es 

precedentes. 15 
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RESUMEN 

 

Una unidad horizontal para elaborar bebidas utiliza ndo cápsulas 

que contienen sustancias alimenticias en polvo comp rende una 

primera parte (4) y una segunda parte (6) que son m óviles entre 5 

una posición de funcionamiento en la que forman una  cámara de 

extracción (8) para una cápsula (2), y una posición  de inserción 

de cápsula (2) en la que se posicionan, y medios de  movimiento 

(17) para movimiento recíproco de las dos partes (4 ), (6) que 

comprenden un mecanismo de biela (21) - manivela (1 9) conectado 10 

a la parte móvil (4), (6). En la posición de funcio namiento, la 

manivela (19) descansa sobre una parte de la estruc tura de 

soporte unitaria (3). La manivela (19) también comp rende por lo 

menos una primera porción de reposo (56) y/o una se gunda porción 

de reposo (58) que en la posición cerrada unitaria actúa en 15 

contacto respectivamente contra por lo menos un pri mer hombro 

(57) y/o un segundo hombro (59) formado por la estr uctura de 

soporte (3), dichos hombros se posicionan respectiv amente en 

dicha una forma que evitan los movimientos de la ma nivela (19) 

hacia el árbol paralelo con la línea axial y/o movi mientos de la 20 

manivela (19) transversalmente al plano en la que g ira. 

 


























