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Medellin, Octubre 27 de 2014

Sefiores
SUPERINTENDENCIA DE INDUSTRIA Y COMERCIO.

Delegatura de Propiedad Industrial.
Direccion Nuevas Creaciones.

E. &S D
Referencia: Respuesta a requerimiento
Patente de Invencion: Mesa Redonda de Movimientos Asistidos
Solicitante: INNOVA X S.A.S
Expediente: 14-196808

En cumplimiento al requerimiento por ustedes elevado, tal y como consta
en el oficio 11879 me permito dar respuesta al mismo.

1- Anexo poder otorgado como apoderado
2- Anexo contrato de cesion de derechos otorgado por el mventor
3- Anexo copia del certificado de existencia y representacion de la

sociedad
4- Anexo documento con las correcciones pertinentes.

Atentamente,

{ (bl

an Camllo Villa Betancourt
C.c 71.394.353
T.P.121.647 del C.S.J

Celularn 317-6369-1116 e-maik comilovilla@une.net.co



Sefiores

DIVISION DE NUEVAS CREACIONES
SUPERINTENDENCIA DE INDUSTRIA Y COMERCIO
Bogota D.C.

WINSTON ORLANDO HERNANDEZ FLOREZ , mayor de edad, identificado como
aparece al pié de mi firma, actuando en calidad de representante legal de la
sociedad INNOVA X S.A.S legalmente constituida de conformidad con las leyes
colombianas, domiciliada en Medellin, Colombia, otorgo poder especial, amplio y
suficiente al doctor JUAN CAMILO VILLA BETANCOURT, abogado en ejercicio,
mayor de edad, vecino de Medellin, identificado como aparece al pié de su
correspondiente firma y al doctor ANDRES ORLANDO DURANGO CANAS, mayor
de edad, abogado en ejercicio, domiciliado en la ciudad de Medellin, Colombia
para que inicie y lleve a terminacion proceso GUBERNATIVO para la solicitud de

patente de modeio de invencion.

MESA REDONDA DE MOVIMIENTOS ASISTIDOS

Los apoderados quedan facultados para recibir, desistir, transigir, sustituir y
reasumir este podey.

WINSTON ORLANDO HERNANDEZ FLOREZ
. No_79.587.818

T Are

JUAN CAMILO VILLA B. ANDRES ORLANDO DURANGO CANAS.

T.P. 121647 del C. S. J. TP.221.560del C. S. dela J.
C. C. 71.394.353 C.C.71.264.480




CONTRATO DE CESION DE DERECHOS INTELECTUALES SOBRE UNA NUEVA
CREACION DENOMINADA MESA REDONDA DE MOVIMIENTOS ASISTIDOS
CON FINES DE PRESENTACION DE SOLICITUD DE PATENTE DE INVENCION O

MODELO DE UTILIDAD

Entre los suscritos a saber: WINSTON ORLANDO HERNANDEZ FLOREZ,
identificado con la cédula de ciudadania N° 79.587.818, domiciliado y residente
en Medellin por una parte, quien actia en nombre propio y en su calidad de
inventor, en adelante se denominara el CEDENTE y a su vez como (nico socio
y representante legal de INNOVAX X S,A.S., sociedad legalmente constituida
ante la CAMARA DE COMERCIO DEL ABURRA SUR, identificada con el N.I.T.
900.747.900-5, quien a su vez se denominard CESIONARIO, ejecuto el
contrato de cesion de derechos intelectuales sobre una nueva creacién que se
rige por las siguientes clausulas:

PRIMERA. Objeto.—Que por medio de este instrumento el CEDENTE, en su
calidad de persona natural, transfiere al CESIONARIO los derechos que le
correspondan o puedan corresponderle sobre la invencion MESA REDONDA
DE MOVIMIENTOS ASISTIDOS

SEGUNDA. Existencia del derecho. EI CEDENTE garantiza que el derecho
objeto de la cesidn surgid con la invencién del producto hecha por parte de
este.

TERCERA. Vinculacién.— El derecho que aqui se dispone recae sobre todos los
bienes que conforman la patente mencionada.

CUARTA. Responsabilidad vy obligaciones.—El CEDENTE responde al
CESIONARIO de la existencia del invento MESA REDONDA DE
MOVIMIENTOS ASISTIDOS y declara no haber enajenado antes el derecho
objeto de la cesidn.

QUINTA. Autorizacion.—El CESIONARIO queda autorizado para solicitar que
todas las declaraciones judiciales, y los titulos sean a su nombre.

SEXTA. Precio.—Las partes acuerdan que el CESIONARIO explotard
comercialmente la creacién y realizara a costa suya todos los tramites para
obtener una proteccion por la via del sistema nacional de patente. El CEDENTE,
WISTON ORLANDO HERNANDEZ FLORES percibira una utilidad equivalente el
100% de las ventas del mencionado producto desde el momento de la firma
del presente acuerdo hasta que culmine el derecho de exclusividad en la
explotacion otorgado por el Estado Colombiano.

PARAGRAFQ: Las partes acuerdan que en caso que la Oficina Competente no
otorgue el derecho de patente de invencién o de modelo de utilidad del
elemento objeto del presente contrato las regalias pactadas se pagaran hasta



*.el dia que quede ejecutoriada la resolucidn que deniegue la mencionada

R, solncutud sin que ninguna de las partes pueda reclamar a la otra por ningun

concepto.

En sefial de conformidad las partes suscriben el presente documento
MEDELLIN a los 24 dias del mes de OCTUBRE de 2014.

WI STON 0, LANDO HERNANDEZ FLOREZ

CEDE \

ORLANDO HERNANDEZ FLOREZ

R NTANTE LEGAL INNOVA X S.A.S
NN,.900.747.900-5
CESIONARIO
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’EL PRIMER JUEVES HABIL DE DICIEMBRE DE ESTE ANO SE ELEGIRA JUNTA

DIRECTIVA DE LA CAMARA' DE COMERCIO DE MEDELLIN PARA ANTIOQUIA POR
AFILIADOS. LA INSCRIPCION DE LISTAS DE CANDIDATOS DEBE HACERSE DURANTE

LA SEGUNDA QUINCENA DEL MES DE OCTUBRE. PARA INFORMACION DETALLADA PODRA
COMUNICARSE AL TELEFONO: 5766438 O DIRIGIRSE A LA SEDE PRINCIPAL, O A
TRAVES DE LA PAGINA WEB WWW.CAMARAMEDELLIN.COM.CO.

CERTIFICADO DE EXISTENCTIA Y REPRESENTACION

FE1 SECRETARIO DE LA CAMARA DE COMERCIC DE MEDELLIN PARA ANTIOQUIA, con

ffundamento en las matriculas e inscripciones del Registro Mercantil,

CERTIFICA
WINCMBRE : INNOVA X S.A.S.
.MATRICULA: 21-516059-12
ADOMICILIO: MEDELLIN
WNIT 900747900-5
r CERTIFICA

SDIRECCION DEL DOMICILIO PRINCIPAL: Calle 27 No. 43 F 71 MEDELLIN,
¥ANTIOQUIA, COLOMBIA

CERTIFICA

[PEQUENA EMPRESA: De conformidad con lo declarado en el formulario de
Imatricula y su anexo, el comerciante manifesté cumplir con los
lirequisitos previstos en el articulo 2 de la ley 1429 de diclembre 29 de
#2010 y en el articulo 1 del decreto 545 de febrero 25 de 2011.

CERTIFICA

JCONSTITUCION: Que por Documento Privado de junio 25 de 2014 del
JAccionista, registrado en esta Entidad en julio 09 de 2014, en el libro
{lo, bajo el numero 13163, se constituyd una Sociedad Comercial Por
itAcciones Simplificada denominada:

INNCVA X S.A.S.

CERTIFICA

;REFORMA: Que hasta la fecha la sociedad no ha sido reformada.

CERTIFICA

WIGENCIA: Que 1la sociedad no se halla disuelta y su duracidn es

Windefinida.

VALIDO POR AMBAS CARAS
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ICUE EL CAPITAL DE LA SOCIEDAD ES:

|

)

jOBJETO: La sociedad tendrd como objeto principal 1las siguientes
@actividades: Ejecutara proyectos articulados de investigacidn,
Jldesarrollo e innovacién de productos en diferentes areas, ademads, podréa
Nrealizar cualquier actividad comercial o civil licita; y en desarrcllo
fdel mismo podra la sociedad ejecutar todos los actos o contratos que
Wfueren convenientes o necesarios para el cabal cumplimiento de su objeto
wisocial y que tengan relacién directa con el objeto del mencionade, tales
Wicomo: Formar parte de otras sociedades andénimas o de responsabilidad

limitada.

CERTIFICA

NRO. ACCIONES VALOR NOMINAL

AUTORIZADO $1.900.0600,00 1.900 $1.000,0G0
LISUSCRITO $1.900.000,00 1.900 $1.000,00
WPAGADO $1.900.000,00 1.900 $1.000,00

CERTIFICA

REPRESENTACION LEGAL: La sociedad tendrd un Gerente que podra ser o no

miembrce de la Junta Directiva, c¢on un suplente que reemplazara al
wprincipal, en sus faltas accidentales, temporales o absolutas.

CERTIFICA
HNOMBRAMIENTO:
ARG NOMBRE IDENTIFICACION
YGERENTE WINSTON ORLANDO HERNANDEZ 79.587.818
| FLOREZ

DESIGNACION

fPor Documento Privado del 25 de Jjunio de 2014, de la Accionista,

registrado{a) en esta Camara el 9 de julio de 2014, en el libro 9, bkajo

lel nimero 13163

CERTIFICA

JIFUNCIONES: El1 Gerente ejercerd todas las funciones propias de la

naturaleza de su cargo, y en especial, las siguientes:

fl) Representar a la sociedad ante los accicnistas, ante terceros y ante
utoda clase de autoridades de orden administrativo y jurisdiccional.

2) Ejecutar todos los actos u operaciones ccorrespondientes al objeto
social, de conformidad con 1lo previsto en las 1leyes y en estos

lestatutos.

33) Autorizar con su firma tedos los documentos publicos o privados que

deban otorgarse en desarrollo de las actividades scociales o en interés
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Presentar a 1la Asamblea General en sus reuniones ordinarias, un
'nventario y un balance de fin de ejercicio, junto con un informe
scrito sobre 1la situacién de la sociedad, un detalle completo de la
uenta de pérdidas y ganancias y un proyecto de distribucién de
tilidades obtenidas.

I

45) Nombrar y remover los empleados de la sociedad cuyoc nombramiento y
ﬁaemocién le delegue la Junta Directiva,

]

%6) Tomar todas las medidas que reclame la conservacidén de los bienes
Msociales, vigilar la actividad de los empleados de la administracidén de
#la sociedad e impartirles las Ordenes e instrucciones que exija la buena
archa de la compafia.

) Convocar la Asamblea General a reuniones extraordlnarlas cuando 1o

ik o ordenen los estatutos, la Junta Directiva o el Revisor Fiscal de la
? cciedad.

Ml sypcains 9E48

w8 ) Convocar la Junta Directiva cuando lo considere necesario o

Q9) Cumplir las ©ordenes e instrucciones que le impartan la Asamblea
t eneral o la Junta Directiva, y en particular, scolicitar autorizaciones
"bara los negocios due deben aprobar previamente la Asamblea o Junta
?mirectiva segin lo disponen las normas correspondientes del presente

‘;i';

%IO) Cumpllr o hacer que se cumplan oportunamente todos los requisitos o
lexigencias legales que se relacionen con el funcionamiento y actividades
Ide la sociedad.

CERTIFICA

JUNTA DIRECTIVA

ARGO NOMBRE IDENTIFICACTION
) WINSTON ORLANDO HERNANDEZ 79.587.818
i FLORE?Z
» DESIGNACION

HPor Documento Privado del 25 de Jjunio de 2014, de la Accionista,
Hregistrado{a) en esta Camara el 9 de julio de 2014, en el librc 9, bajo
el ntimerc 13163

| CERTIFICA

?IIMITACIONES PROHIBICIONES, AUTORIZACIONES ESTABLECIDAS SEGUN 10S
gisTATUTOS

jPROHIBICIONES La sociedad ni podra constituirse en garante de
;obllga01ones ajenas, ni CaUClOHaI con los bienes 5001ales obllga01ones

VAUDOPORAMBASCARAS
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iEntre las funciones de la Asamblea de Accionistas estd la de:

- Decretar la enajenacién o el gravamen de la totalidad de los bienes de
flla empresa, autorizando para ello al gerente.

Y- Autorizar la emisidn de bonos industriales.

Entre las funciones de la Junta Directiva estd la de:
- Autorizar al establecimiento de sucursales ¢ agencias.

- Autorizar al gerente para celebrar todos los contratos, cualquiera que
sea su  cuantia, relativos a la adquisicidén y enajenacidn © gravamen de

bienes ralces y para ejecutar o celebrar todos los actos o contratos.

CERTIFICA

DIRECCTION (ES) PARA NOTIFICACION JUDICIAL

#Calle 27 Nao. 43 F 71 MEDELLIN, ANTICQUIA, COLOMBIA

CERTIFICA
DIRECCION(ES) ELECTRONICA PARA NOTIFICACION JUDICIAL

whernandezQtotalcenters.com

CERTIFICA
WOue en la CAMARA DE COMERCIO DE MEDELLIN PARA ANTICQUIA, no aparece
yinscripcidn posterior a la anteriormente mencionada, de documentos
referentes a reforma, disolucién, liquidacién o© nombramiento de

representantes legales de la expresada entidad.

Lcs actos de inscripcidn aqui certificados quedan en firme diez (10}
dias habiles después de la fecha de su notificacidén, siempre que los

Wmismos no hayan sido objeto de los recursos, en los términos y en la
woportunidad establecidas en los articulos 74 y 76 del Cédigo de
[Procedimiento Administrativo y de lo Contencioso Administrativo.

Medellin, Septiembre 11 de 2014 Hora: 2:43 PM

SANDRA MILENA PALACIO
DIRECTORA DE REGISTROS PORLICOS

e

s . e o e

IO ED)

= — = = — o

"VALIDO POR AMBAS CARAS |
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Mesa de trabajo de 3 grados de libertad
Descripcion

Dispositivo utilizado como mesa de trabajo con tres (3) grados de libertad que genera movimientos
horizontales, verticales, rotacionales y combinatorios con velocidades graduables mediante un
dispositivo de control remoto.

Esta invencion esta relacionada con la fabricacion de aparatos de uso doméstico y con la fabricacién de
muebles, categorias 2750 y 3110 respectivamente (Categorias segin la Clasificacién Industrial
Internacional Uniforme CIIU).

En la actualidad se pueden encontrar en el mercado mesas de trabajo y camas con movimientos
horizontales y verticales para facilitar el acceso a ellas o modificar la posicion en la que se encuentra la
mesa o la cama, estos movimientos se realizan por medio de motores, actuadores hidraulicos o
actuadores neuméticos.

Dado que la invencién actual se basa en modelos con movimientos realizados eléctricamente, es decir,
mediante motores, se presentara la informacion existente de dicha tecnologia.

Los modelos encontrados en el mercado para la realizacién de los movimientos horizontales y
verticales se realizan por medio de un sistema de biela manivela impulsado cada movimiento por un
motor eléctrico con caja reductora. Esta biela esta acoplada a un eje que se encuentra apemado al
marco de la mesa o0 cama a través de perforaciones hechas en el marco.

El sistema posee, para cada movimiento, un sistema basculante que consiste de dos chumaceras, un gje
y dos bielas laterales, conjunto que sirve como apoyo y ayuda a la realizacion del movimiento. En la
tecnologia actual se aprecian § conjuntos, los cuales intervienen en los dos movimientos que realiza el
sistema.

Los movimientos realizados por estos sistemas encontrados, pueden ser ciclicos o intermitentes segin
el disefio y Ia funcionalidad que se plantea para cada dispositivo, pero en la mayoria de los casos no es
posible variar la velocidad del sistema.

Para el movimiento rotacional los sistemas existentes consisten en un conjunto de poleas con correa o
poleas sincronas o por medio de un conjunto de engranaje, todos impulsados por un motor eléctrico que
mueve una de las poleas y por medio de una transmision de correa o cadena impulsan la otra que esté
conectada a un eje soportado en un rodamiento axial o en un rodamiento rigido de bolas, lo que permite
que ¢l dispositivo gire de manera homogénea y generalmente a velocidades bajas.

Teniendo en cuenta lo anteriormente planteado con respecto a la tecnologia existente se plante6 un
sistema, en el que se buscoé mejorar las prestaciones en cuanto al movimiento, buscando también un
facil mantenimiento, reparacién y utilizacion del equipo.

Dado que el objetivo del equipo es ser un dispositivo con 4 movimientos (horizontal, vertical,
combinado y rotacional), en el que se pueda variar la velocidad del movimiento se tomaron en cuenta
las siguientes consideraciones:

1. Robustez del sistema mecénico

2. Estandarizacién de piezas mecénicas

3. Robustez del sistema eléctrico

4. Estandarizacién de piezas eléctricas



5. Consideraciones para la utilizacién del equipo por personas de diferentes edades y
conocimientos técnicos.

Figura 1. Disefio Mecénico

Con respecto a la robustez mecanica se realizé un disefio en el que se usaran menos piezas, pero se
garantizara que el equipo soportara cargas de 250 kilogramos (con factor de seguridad 1.4), y posee la
menor cantidad de piezas posibles.

En el disefio se utiliza una tuberia rectangular soldada para formar tres marcos, uno para la base y dos
mas para los marcos moéviles. Estos marcos moviles tienen soldados dos chumaceras fabricadas a
medida(8) segin disefio para reducir piezas acopladas por medio de tornillos y tuercas , lo que a su vez
reduce las perforaciones en el marco eliminando concentradores de esfuerzo y mejorando la resistencia
a la fatiga, lo que a largo plazo mejora significativamente la vida util de este equipo.

Por otro lado se plante utilizar 4 sistemas de apoyo pivotante (6), cada uno de estos sistemas consta de
4 chumaceras, dos bielas laterales y 8 bujes que garantizan rigidez y soporte en cada uno de estos
subsistemas, ademas se unen en pares mediante dos ejes(5) que garantizan la alineacién y la nivelacion
de los marcos. También posee un sistema de apoyo pivotante entre los dos marcos méviles que consiste
en 4 chumaceras de fabricacion a medida (8) y un eje que homogeniza el movimiento en los dos lados
del marco y nivela los marcos méviles cuando el dispositivo se encuentra éstatico. Este sistema de
soporte asegura que las cargas se distribuirdn de manera més uniforme sobre toda la estructura
ayudando a la vida 1til del equipo y de sus componentes.

Para los movimientos que realiza el equipo se utilizan dos motores eléctricos (10) con una caja
reductora cada uno, cada uno de estos motores tiene acoplado dos ejes por medio de acoples flexibles
para la transmisién del movimiento rotativo. Estos ejes estan apoyados es dos chumaceras (9) cada uno
dando asi mejor soporte y mejor rigidez al sistema de movimiento. Al extremo de cada eje se encuentra
acoplada una volante de fabricacién a medida para ayudar a convertir el movimiento rotativo en
movimiento lineal horizontal o vertical. El movimiento vertical y horizontal se realiza por medio de
bielas (7 y 8) que poseen dos rodamientos en el extremo de acople a la volante para asi permitir que
cada movimiento se pueda realizar de manera independiente y también de manera conjunta. Al realizar



el disefio de las bielas de esta manera se le da un punto de apoyo extra a los marcos cuando se realiza
un solo movimiento en el quipo ya que las bielas soportan una parte de la carga que sc encuentra sobre
el equipo. Adicionalmente para ¢l movimiento giratorio se utiliza un motor eléctrico que acciona una
polea, que a su vez por medio de una correa acciona una polea acoplada a un eje central, que se
encuentra acoplado a la base principal del dispositivo. Este eje hace el giro mientras se encuentra
soportado en un base con un rodamiento y una base de rodillos, los que permiten que el dispositivo se
encuentre soportado todo el tiempo y la rotacion se realice a un nivel constante, teniendo en cuenta que
se puede hacer el movimiento a diferentes velocidades al igual que los demas movimientos.

Este disefio presentado anteriormente, posee una distribucién de piezas que ayuda a mejorar los
tiempos de ensamble, mantenimiento y reparacién, lo que lo vuelve un sistema de facil fabricacion y
manipulacién, ademas de su completa homogenizacion de piezas, en su mayor parte comerciales y de
facil adquisicién, lo que garantiza mayor eficiencia en su fabricacién y reparacion.

Con respecto al sistema eléctrico se plante6 un sistema de control se planteé un gabinete de control que

se instala en el marco base del equipo para asi controlar los movimientos del sistema y las velocidades
a las cuales se pueden hacer los movimientos anteriormente descritos.

L7997
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Figura 2. Disefio Electrénico

Como se puede apreciar en la figura 2 se pose un sisterna de control, el cual se encuentra instalado
dentro de un gabinete. Este sistema de control cuenta con dos variadores de velocidad (4), dos
resistencias para alta potencia (3), una tarjeta electrénica (1) para manipular los variadores por medio
de control remoto y darle un tiempo de operacién predeterminado al equipo, un sistema de proteccién
(2) para apagar el sistema en caso de sobrecarga eléctrica y asi proteger los componentes del sistema de
control y por ende al usuario de! equipo. También posee un sistema de paro de emergencia que se
instala por fuera del gabinete de control y se pone de manera accequible al usuario para que este pueda
evitar accidentes al momento del uso del equipo que se est4 presentando.

Al realizar el disefio del sistema electronico se plante6 usar motores eléctricos con las mismas



especificaciones eléctricas y que cumplieran a cabalidad con los requerimientos mecéanicos. De esta
manera se hizo la seleccion de los variadores de velocidad y se realizé el circuito de control, buscando
una estandarizacion y versatilidad para la produccién del equipo en su totalidad. El sistema de control
posee un bajo consumo energético gracias al disefio planteado lo que nos da un equipo de buenas
prestaciones tanto energéticas como mecdnicas, ademas puede soportar otros accesorios que se deseen
implementar, por ejemplo luces LED.

Tomando en cuenta el sector tecnoldgico al cual pertenece este equipo se ve la necesidad de desarrollar
este sistema con medidas de precaucién para el uso de personas, por lo que se plantea
contraindicaciones para el uso del equipo, aunque este sistema se pueda usar como un equipo de
relajacion se pueden presentar accidentes si el sistema no es usado con las debidas precauciones.



REEXVINDICACIONES

Las partes del disefio que se desean patentar son los 18 puntos descritos en la descripcion, que se
resumen a continuacion.

1.

Dispositivo usado comoc mesa que genera movimientos asistidos horizontales, verticales,
rotacionales y combinados con velocidad graduable, caracterizados por la implementacion
de un Unico punto de articulacién en las bielas horizontales, que con respecto a las bielas
laterales mejora la vida uatil de! dispositivo, al mismo tiempo que se aumenta el
rendimiento y suavidad de los movimientos.

Dispositivo usado como mesa que genera movimientos asistidos horizontales, verticales,
rotacionales y combinados con velocidad graduable, caracterizado por incluir dos bielas
laterales, haciendo asi que se reducen el nimero de partes y se garantiza una distribucion
de fuerzas dinamicas y estaticas de manera uniforme.

Dispesitive usado como mesa que genera movimientos asistidos horizontales, verticales,
rotacionales y combinados con velocidad graduable, caracterizado por la efectividad del
dispositivo, efectividad que se mejora al reducir el nimero de partes moviles, lo cual se
logra al utilizar dos chumaceras tanto para la biela horizontal, como para las bielas
laterales, aumentando de esta forma la eficiencia del dispositivo.

Dispositivo usado como mesa que genera movimientos asistidos horizontales, verticales,
rotacionales y combinados con velocidad graduable, caracterizado por tener un (nico eje
por cada punto de articulacion, logrando asi suavidad en los movimientos ademas de
nivelacién y ajuste preciso entra las partes del dispositivo. Esta caracteristica también
potencializa las alineaciones y reduce el numero de partes, dando simplicidad vy
rendimiento al dispositivo.

Dispositivo usado como mesa que genera movimientos asistidos horizontales, verticales,
rotacionales y combinados con velocidad graduable, caracterizado por aumentar la rigidez
de la estructura, lo que se consigue al evitar perforaciones, reducir nimero de partes y
garantizar linealidad en Ia articulacion central. Esta caracteristica distintiva del dispositivo
la da la fabricacién de chumaceras de fabricacién especial.

Dispositivo usado como mesa que genera movimientos asistidos horizontales, verticales,
rotacionales y combinados con velocidad graduable, caracterizado por la estructura del
dispositivo, la cual tiene una forma distintiva, resistente y estética. Esta estructura esta
calculada para soportar cargas de hasta 300 kilogramos, por esta razdn se disefia con el
concepto de evitar perforaciones en la misma, aumentando la vida util, reduciendo riesgos
de fisuras y mejorando la estabilidad del dispositivo.

Dispositivo usado como mesa que genera movimientos asistidos horizontales, verticales,
rotacionales y combinados con velocidad graduable, caracterizado por poseer acoples
flexibles en sus ejes de transmision, estos acoples ayudan a corregir la desalineacidn de los
ejes de transmisidon con los ejes del motor causados por las tolerancias presentes en las
piezas mecanicas, ademas los acoples suprimen fuerzas externas no deseadas que se
puedan presentar en el los ejes de transmisién, mejorando la vida util de la caja de
reduccién y suavizando ios movimientos del motor, evitando a su vez sobre picos de voltaje
entrantes a los variadores.

Dispositivo usado como mesa de trabajo que genera movimientos horizontales, verticales,
rotacionales y combinados con velocidad graduable, caracterizado por la utilizacion de 4
chumaceras en los ejes de salida del moto-reductor, dandc mayor apoyo a los ejes de
transmision de movimiento y permitiendo a las volantes y bielas trabajar de manera mas
eficiente.

Dispositivo usado como mesa de trabajo que genera movimlentos horizontales, verticales y
combinados con velocidad graduable, caracterizado por la volante que cambia el
movimiento rotacional por movimiento lineal, que es uno de los elementos mas criticos del
dispositivo, y dicho elemento se fabrica en un solo bloque de acero, para reducir el riesgo
de falla por fatiga y otras condiciones tanto dinamicas como estaticas.
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Dispositivo usado como mesa de trabajo que genera movimientos horizontales, verticales,
rotacionales y combinados con velocidad graduable, caracterizado por el sistema de
volante que convierte el movimiento rotacional a lineal en conjunto con una biela que se
sujeta a la volante. Dicha biela debe estar soportada de manera eficaz y el movimiento
debe ser suave, por esta razon la implementacion de dos rodamientos entre la volante y la
biela mejora el rendimiento del dispositivo.

Dispositivo usado como mesa que genera movimientos asistidos horizontales, verticales,
rotacionales y combinados con velocidad graduable, caracterizado por poseer bases
amortiguadoras, colocadas entre la caja reductora y la estructura para absorber vibraciones
externas indeseadas, protegiendo la caja reductora y aumentando la vida uatil del
dispositivo.

Dispositivo usado como mesa que genera movimientos asistidos horizontales, verticales,
rotacionales y combinados con velocidad graduable, caracterizado por poseer un disefio
circular distintivo y con capacidad de realizar diferentes tipos de movimientos de manera
individual o de manera conjunta.

Dispositive usado como mesa que genera movimientos asistidos horizontales, verticales,
rotacionales y combinados con velocidad graduable, caracterizado por la implementaclén
de dos moto reductores similares, lo que mejora los tiempos de ensamble y optimiza el
procese de mantenimiento preventivo y correctivo en servicios post-venta.

Dispositivo usado como mesa gue genera movimientos asistidos horizontales, verticales,
rotacionales y combinados con velocidad graduable, caracterizado por ser un dispositivo
gque gira suavemente sobre un riel circular que cuenta con rodamientos y/o ruedas, para
eliminar la friccion y permitir rotar de manera sencilla.

Dispositivo usado como mesa que genera movimientos asistidos horizontales, verticales,
rotacionales y combinados con velocidad graduable, caracterizado por ser un dispositivo
que realiza movimientos rotacionales asistidos por un moto reductor y controlado por
variador de velocidad, creando un tercer grado de libertad.

Dispositivo usado como mesa que genera movimientos asistidos horizontales, verticales,
rotacionales y combinados con velocidad graduable, caracterizado por su disefio
electronico, el cual se disefia de manera escalar, creando entradas y salidas adicionales
para acoplarse posteriormente y poder incluir diferentes tipos de dispositivos en el futuro,
volviéndola una electrénica versatil y de potencia, capaz de soportar hasta 10 amperios.
Dispositivo usado como mesa que genera movimientos asistidos horizontales, verticales,
rotacionales y combinados con velocidad graduable, caracterizado por el uso de control
inaldmbrico que funciona a 3.6 MHz y tiene una potencia suficiente para controlar el
dispositive en un radio de 8 metros, incluyendo barreras presentes en cualquier habitacién.
Dispositivo usado como mesa que genera movimientos asistidos horizontales, verticales,
rotacionales y combinados con velocidad graduable, caracterizado por la utilizacion de un
control remoto Unico e independiente, evitando asi que el control remoto controle
simultaneamente dos dispositivos, para lo cual se codifica cada receptor para operar
Gnicamente con un dnico control.
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= Resumen

Dispositivo usado como mesa que genera movimientos asistidos horizontales, verticales,
rotacionales y combinados con velocidad graduable, recreando distintas sensaciones para el
usuario, desde un efecto relajante hasta movimientos pélvicos asistidos.

El Dispositivo esta construido en acero 1020 y cuenta con tres grados de libertad (horizontal,
vertical y rotacional) accionados mecanicamente por motores trifasicos, cuyos movimientos se
transmiten mediante bielas, volantes, engranajes y poleas hasta las articulaciones; Los motores
son controlados por variadores de velocidad accionados por medio de una tarjeta electrénica,
quien a su vez es operada con un control inaldmbrico RF de 3.6 MHz.

Adicional, cuenta con estudios de persconas idéneas que garantizan un uso seguro y saludable en
el cuerpo humano para usos médicos, afiadiendo un efecto terapéutico y retajante en las personas
que usan el dispositivo,
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