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UNA OLLA DE PRESION DE AJUSTE EN BAYONETA PROVISTA CON UN ELEMENTO DE

CONTROL

CAMPO DE LA INVENCION
La presente invencion se refiere al campo técnico general de utensilios para
cocinar alimentos bajo presiéon, y en particular a utensilios domésticos del tipo olla
de presidon que estdn disenados para formar encerramientos de coccidén con la
capacidad para permitir que se acumule presidon en los mismos a fin de cocinar

alimentos contenidos en los mismos bajo presién de vapor.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

La presente invencion se refiere de manera mds particular a un utensilio de
coccidén para cocinar alimentos bajo presidn que tiene un recipiente, una tapa, y
un sistema de bloqueo de ajuste en bayoneta.

Utensilios de coccidon para cocinar alimentos bajo presion, en particular
para uso domeéstico, son muy conocidos. Estos generalmente comprenden un
recipiente de metal sobre el cual se va a montar en una manera sellada una
tapa que también estd hecha de metal, a través de un sello anular flexible, en
una forma para crear un encerramiento de coccidén con la capacidad para
permitir que la presidon se acumule en el mismo. La tapa estd disenada para que
se acople al recipiente a través de medios de bloqueo permitiendo que la olla de
presion pase entre una configuracién bloqueada, en la cual la tapa estd
asegurada con relaciéon al recipiente, y en la cual el encerramiento de coccion
tiene la capacidad para permitir que se acumule presidn en el mismo, y una
configuracion desbloqueada, en la cual la tapa puede ser separada liboremente
del recipiente. En la técnica anterior se conocen diferentes tipos de medios de
blogueo. Uno de los sistemas que es de uso mds difundido es el sistema de
bloqueo que tiene accesorios en bayoneta, ese sistema se basa en implementar
rampas de recipiente y tapa que estdn disenadas para entrar en tope deslizante
mutuo una vez que la tapa ha sido girada para proporcionar un acoplamiento
mecdnico de retencion que evita que el recipiente y la tapa se separen bajo el
efecto de la acumulacion de presion. Las rampas de tapa son formadas

convencionalmente por el doblez local y hacia dentro sobre el borde decrecido
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anular de la tapa, mientras que las rampas del recipiente se obtienen doblando
sobre y eliminando el borde superior libre del recipiente.

Dicho sistemma de bloqueo que tiene accesorios en bayoneta
generalmente es satisfactorio, en particular debido a que es relativamente ligero
en peso, es simple de fabricar y es confiable.

Sin embargo, éste también sufre de algunos inconvenientes significativos,
en particular en términos de practicidad y ergonomia.

En primer lugar, el principio base de bloquear a fravés de accesorios de
bayoneta requiere que el usuario coloque la tapa sobre el recipiente en un
arreglo preciso y especifico que le permita que las rampas de tapa pasen a
través de recortes proporcionados en el borde superior del recipiente, de manera
que se encuentran a si mismos debajo de las rampas del recipiente, en una
posicion lista-para-bloqueo, desde cuya posicion el usuario puede entonces llevar
las rampas de tapa y recipiente a una correspondencia de bloqueo, girando la
tapa sobre el recipiente. En la prdctica, con frecuencia resulta raro y no
ergondmico colocar la tapa sobre el recipiente en el arreglo preciso y especifico
antes mencionado. Ademds, una vez que la tapa estd en la posicion lista-para-
blogueo, el usuario debe entonces ejercer sobre la tapa una fuerza significativa
para girarla en una direccidon predeterminada, lo cual no es necesariamente
intuitivo, posiblemente combinado con la ejecucién de una presion descendente
sobre la tapa. Dicha manipulacién de bloqueo no solamente es no intuitiva y rara
sino que también requiere una cierta cantidad de fuerza fisica, en particular
debido a la friccidon en el sello interpuesta entre la tapa y el recipiente. En la
prdctica, el bloqueo de una olla de presion con agjuste en bayoneta entonces
requiere que la tapa sea montada correctamente sobre el recipiente, para lo
cual frecuentemente se necesitan varios intentos, y entonces requiere que la olla
de presidn sea sostenida con ambas manos, en una forma en que se mantenga
el recipiente estacionario con una mano y se ejerza una fuerza con la otra mano
para girar la tapa con relacién al recipiente, al mismo tiempo que también se
ejerce una presidn descendente sobre la tapa, hasta que se alcanza la
configuracion de blogueo. Desde este punto de vista, las ollas de presidon con
accesorio en bayoneta generalmente son mucho menos faciles y mucho menos

prdcticas de utilizar que, por ejemplo, ollas de presidn que tienen mordazas, pero
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dichas ollas de presidon que tienen mordazas son mds pesadas que las ollas de
presion con accesorio en bayoneta, y generalmente su costo de fabricacion es

mucho mds elevado.

BREVE DESCRIPCION DE LA INVENCION
La invencién entonces propone remediar los diversos inconvenientes antes
descritos, y propone un utensilio de coccidn novedoso para cocinar alimentos
bajo presion el cual sea particularmente ligero en peso, seguro y rdpido vy
econdémico de fabricar, al mismo tiempo que sea particularmente ergondmico y
facil de utilizar, en particular con una mano solamente.

Otro objetivo de la invencidn es proponer un utensilio de coccién
novedoso para cocinar alimentos bajo presidon que sea particularmente simple y
confiable de bloguear.

Otro objetivo de la invencidn es proponer un utensilio de coccién
novedoso para cocinar alimento bajo presion que, en una manera natural e
intuitiva, sea altamente sugerente respecto a cdmo se debiera utilizar.

Otro objetivo de la invencidn es proponer un utensilio de coccion
novedoso para cocinar alimento bajo presion que procure un alto nivel de
seguridad mientras que estd siendo utilizado.

Otro objetivo de la invencidn es proponer un utensilio de cocciéon
novedoso para cocinar alimento bajo presidn que sea de un diseno en el que se
vuelva completamente innecesario para el usuario sostener manualmente el
recipiente en una posicion estacionaria mientras que el usuario estd blogueando
la tapa con relacidon al recipiente.

Otro objetivo de la invencidn es proponer un utensilio de coccion
novedoso para cocinar alimento que implemente un mecanismo de confrol de
cierre que sed particularmente robusto y compacto.

Otro objetivo de la invencién es proponer un utensilio de coccién
novedoso para cocinar alimento bajo presidén cuyo diseno haga posible reducir all
minimo la fuerza manual ejercida por un usuario para ocasionar que ocurra el
cierre.

Otfro objetivo de la invencidn es proponer un utensilio de coccidon

novedoso para cocinar alimento bajo presion que tenga un mecanismo de
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control de cierre que sea particularmente simple, de peso ligero y confiable.

Otro objetivo de la invencidn es proponer un utensilio de coccién
novedoso para cocinar alimento bajo presion que sea proporcionado con un
elemento de control que lo haga particularmente intuitivo para ejecutar tanto el
bloqueo como el desbloqueo.

Otro objetivo de la invencién es proponer un utensilio de coccién
novedoso para cocinar alimento bajo presion que sea facil y practico de apilar y
lavar en una lavadora de frastos.

Otro objetivo de la invencidn es proponer un utensilio de coccién
novedoso para cocinar alimento bajo presion que limite de manera considerable
el riesgo de que el usuario levante el utensilio completo a través de la tapa.

Otro objetivo de la invencidn es proponer un utensilio de coccidon
novedoso para cocinar alimento bajo presion que sea particularmente
ergondmico y que limite el riesgo de que el usuario levante la tapa.

Los objetivos asignados a la invencion se logran por medio de un utensilio
de coccién para cocinar alimento bajo presidon incluyendo un recipiente, una
tapa, y un sistema de bloqueo de aqjuste en bayoneta, dicho utensilio se
caracteriza porque incluye una subensamblaje de tapa que incluye tanto dicha
tapa como un soporte unido a dicha tapa en una manera en que dicha tapa
puede girar con relacién a dicho soporte entre dos posiciones correspondientes
respectivamente a una configuracién de desbloqueo y a una configuracion de
blogueo de dicho subensamblaje de tapa, el subensamblaje de tapa en la
configuracion de desbloqueo vy el recipiente estdn disenados para ser unidos en
al menos un arreglo relativo predeterminado que permita que dicho sistema de
bloqueo de ajuste en bayoneta bloquee la tapa al recipiente al girar la tapa
para ocasionar que el subensamblaje de tapa pase de su configuracion de
desbloqueo a su configuracidén de bloqueo, dicho utensilio incluyendo un
elemento de control para controlar el bloqueo/desbloqueo, dicho elemento estd
unido a dicho soporte en una manera en que se puede mover con relacién a
dicho soporte entfre una posicidén de blogueo y una posicion de desblogueo,
dicho utensilio incluyendo un dispositivo de transformacion para transformar el
movimiento del elemento de control en giro de la tapa con relacion al soporte de

manera que dichas posiciones de bloqueo y desbloqueo corresponden
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respectivamente a dichas configuraciones de bloqueo y desbloqueo, dicho
elemento de control estd formado para tener la capacidad de ser sujetado
manualmente para permitir que el subensamblaje de tapa sea manipulado a
través del mismo, dicho elemento de conftrol estd conectado mecdnicamente all
soporte de manera que dicho subensamblaje de tapa al ser levantado
manualmente, a través del elemento de control, contra el peso de dicho
subensamblaje de tapa, ocasiona que el elemento de control sea empujado de
regreso a su posicion de desbloqueo bajo el efecto de dicho peso del

subensamblaje de tapa.

BREVE DESCRIPCION DE LAS FIGURAS
Otras caracteristicas y ventajas de la invencion serdn aparentes y pueden ser
vistas con mds detalle al momento de la lectura de la siguiente descripcidon con
referencia a los dibujos acompanantes, proporcionados simplemente a manera
de ilustracion no limitativa, y en los cuales:

La figura 1 es una vista en perspectiva de diagrama de un utensilio de
cocciéon de la invencion para cocinar alimento bajo presion que tiene un bloqueo
de aqjuste en bayoneta, en cuyo utensilio el subensamblaje de tapa estd en la
configuracion de desbloqueo y estd unido con el recipiente en el arreglo relativo
predeterminado (arreglo de pre-bloqueo) permitiendo que ocurra el bloqueo al
girar la tapa, dicho arreglo relativo correspondiendo a una configuracion lista-
para-bloqueo del utensilio, en donde el elemento de control para controlar el
bloqueo/desbloqueo estd en una posicion desplegada correspondiente a la tapa
que estd desblogqueada con relacién al recipiente;

La figura 2 es una vista en perspectiva de diagrama desde arriba del
recipiente de la olla de presién de la figura 1, dicho recipiente, en este ejemplo,
es proporcionado con dos asas laterales que le permiten ser manipulado vy
transportado manualmente;

La figura 3 es una vista desde arriba de la olla de presidn de la figura 1;

La figura 4 muestra el subensamblaje de tapa en una configuracion de
desbloqueo, lista para ponerse y ajustarse sobre la parte superior del recipiente de
la figura 2 en el arreglo relativo predeterminado de pre-bloqueo que se muestra

en la figura 1;
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La figura 5 muestra la olla de presidon de las figuras 1 a 4, el soporte no se
muestra para que se pueda ver un dispositivo de transformacion de movimiento
para transformar el movimiento manual del elemento de control en giro de la
tapa con relaciéon al soporte;

La figura 6 es una vista en perspectiva de diagrama de una parte hecha
de un material de pldstico y que forma el soporte omitido en la figura 5;

La figura 7 es una vista en perspectiva de diagrama de un detalle de
diseno de la olla de presion de las figuras 1 a 6, haciendo posible, en particular,
ver la cooperacion entre el soporte y el asa del recipiente para blogquear la
posicion angular relativa del subensamblaje de tapa y del recipiente en un plano
horizontal cuando dicho subensamblaje de tapa y dicho recipiente estdn unidos
en dicho arreglo relativo predeterminado de pre-bloqueo;

La figura 8 es una vista desde abajo que muestra el detalle del diseno de la
figura 7, excepto que se ha omitido el asa del recipiente;

La figura 9 es una vista es perspectiva de diagrama de un detalle de la
modalidad de la olla de presidon de las figuras 1 a 8, de manera mds precisa con
relacion al elemento de confrol para controlar el bloqueo/desbloqueo y al
dispositivo de transformacion para transformar el movimiento del elemento de
control en giro de la tapa con relacion al soporte;

La figura 10 es una vista desde arriba del detalle de la modalidad de la
figura 9, excepto que el elemento de control se ha omitido;

La figura 11 es una vista desde abagjo del detalle de la modalidad de la
figura 10;

La figura 12 es una vista en perspectiva desde debajo del detalle de la
modalidad de las figuras 10y 11;

La figura 13 muestra la tapa de la olla de presion de las figuras 1 a 12, en
cuya tapa estdn montadas algunas de las partes que forman el soporte asi como
el dispositivo de transformacion para transformar el movimiento manual del
elemento de control en giro de la tapa con relacion al soporte;

La figura 14 es una vista en secciones en el plano de la seccién B-C a través
de la olla de presion de la figura 1;

La figura 15 es una vista en secciones sobre el plano de seccion A-C a

traves de la olla de presion de la figura 1;
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La figura 16 es una vista en perspectiva de diagrama de la olla de presion
de la figura 1, con el subensamblaje de tapa en la configuracion de blogqueo, de
manera que la tapa es blogueada con relacidn al recipiente, el elemento de
control siendo bajado hacia la tapa en una posicion replegada correspondiente
a dicho bloqueo;

La figura 17 es una vista desde arriba de la olla de presion de la figura 16; y

Las figuras 18 a 21 son vistas andlogas respectivamente a las vistas de las
figuras 5, 8, 9 y 10, excepto que el elemento de control estd en su posicidon

replegada correspondiente a la tapa que estd blogqueada.

DESCRIPCION DETALLADA DE LA INVENCION
Tal como se muestra en las figuras, la invencién se refiere a un utensilio de coccion
1 para cocinar alimento bajo presidn, dicho utensilio estd disenado para cocinar
una variedad de alimentos bajo un nivel de presibn mayor que la presidon
atmosférica, en la presencia de vapor, por ejemplo, vapor de agua. Dicho vapor
o vapor de agua es generado por un liquido de coccidn, por ejemplo, un liquido
acuoso, siendo calentado dentro del utensilio 1 en la presencia del alimento. El
utensilio 1 de la invencion de preferencia estd disenado para uso doméstico, pero
se debiera entender que la invencion también se puede relacionar con utensilios
profesionales o semiprofesionales. El utensilio 1 de la invencién estd disenado para
permitir que se acumule presidn exclusivamente bajo el efecto de una fuente de
calor (la cual puede ser incorporada o puede ser externa), sin que se suministre
alguna presion externa. El utensilio de coccidon 1 para cocinar alimento bajo
presidn entonces constituye una olla de presidn que de preferencia estd disenada
para ser colocada sobre una placa caliente independiente o anillo para calentar
el contenido. El aparato de coccidén 1 de la invencién incluye al menos un
recipiente 2 que forma un receptdculo de coccidén disenado para recibir el
alimento que se va a cocinary, en este ejemplo, siendo sustancialmente simétrico
en forma circular alrededor de un eje vertical central X-X', el cual se extiende en
una direccidn que es similar a la direccidén vertical cuando el utensilio 1 estd
operando normalmente, es decir, cuando yace sobre un plano horizontal. En una
manera convencional, el recipiente 2 es fabricado en un material de metal, tal

como acero inoxidable o aluminio. El recipiente 2 incluye un fondo 2A que es, por
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ejemplo, un fondo multicapa, conductivo de calor. El recipiente 2 también incluye
una pared lateral anular 2B que se extiende hacia arriba entre dicho fondo 2A y
un borde superior libre 2C, el cual, en este ejemplo, tiene forma circular, y el cual
define una abertura de acceso que proporciona acceso al interior del recipiente
2. La forma del borde superior libre 2C se describe con mayor detalle a
continuacién, con relacién al medio de blogqueo del utensilio 1. De manera
conveniente y tal como se muestra en las figuras, el utensilio de coccién 1 es
proporcionado con al menos un asa de recipiente 2D que estd sujetada a dicho
recipiente 2, en una manera para proyectarse hacia fuera desde dicho
recipiente. En la modalidad mostrada en las figuras, dicha asa de recipiente 2D
estd montada en la cara exterior de la pared lateral 2B del recipiente 2, en una
manera para extenderse radialmente hacia fuera desde el recipiente y de esta
manera formar un medio de sujecion disenado para ser sostenido manualmente
por el usuario a fin de manipular el recipiente 2 (por ejemplo, para levantarlo y
moverlo). En la modalidad mostrada en las figuras, el utensilio de coccidon 1 tiene
dos asas idénticas 2D, 2E sujetas a la pared lateral 2B del recipiente 2 en una
manera diametralmente opuesta alrededor del eje central X-X', dichas asas de
recipiente 2D, 2E estando colocadas, en este ejemplo, en las inmediaciones del
borde superior libre 2C del recipiente 2. Sin embargo, es bastante posible que el
recipiente 2 sea proporcionado con una sola asa de recipiente, o con mds de dos
asas de recipiente (por ejemplo, tres o cuatro), sin ir mas alld del dmbito de la
invencion.

El utensilio 1 de la invencién también incluye una tapa 3 disenada para ser
asociada con el recipiente 2 y para ser blogqueada con relacidn a dicho
recipiente 2 para formar un encerramiento de coccidén conveniente para permitir
que la presidn se acumule en el mismo, es decir, un encerramiento de coccion
que esté sellado lo suficientemente hermético para permitir que la presion del
utensilio 1 se acumule. A fin de obtener dicho sellado hermético a prueba de
fugas, el utensilio 1 de manera conveniente incluye un sello (que no se muestra),
de preferencia formado por una junta anular flexible, hecha de elastémero, por
ejemplo, y disenada para ser interpuesta entre la tapa 3 y el recipiente 2,
evitando asi cualquier fuga no controlada de vapor y/o de aire entre el interior

del encerramiento y el exterior. En una manera convencional, la tapa 3 es
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fabricada en un material de metal, tal como acero inoxidable o aluminio. Esta
convenientemente tiene una forma que es complementaria a la forma del
recipiente 2, por ejemplo, sustancialmente en forma de disco, y que de manera
conveniente se extiende en un plano medio que es sustancialmente paralelo al
plano medio en el cual se extiende el fondo 2A del recipiente 2 (es decir, un
plano que es sustancialmente horizontal en este ejemplo) una vez que es
montada y bloqueada sobre dicho recipiente. En la modalidad mostrada en las
figuras, la tapa 3 incluye un elemento de tapa en forma de disco 3A con forma 'y
dimensiones complementarias a la forma y dimensiones de la abertura de acceso
delimitada por el borde superior libre 2C de la pared lateral anular 2B del
recipiente 2. En esta modalidad, la tapa 3 de manera conveniente incluye una
banda anular 3B, por ejemplo con una forma sustancialmente cilindrica o
frustoconica, extendiéndose entfre un primer borde circular 30B que es integral
con el elemento de tapa en forma de disco 3A (en este ejemplo, en la periferia
del mismo), y un segundo borde circular libre 31B, el cual, por ejemplo, por si
mismo estd extendido por un reborde de extremo. Tal como se muestra en las
figuras, el elemento de tapa en forma de disco 3A se extiende sustancialmente en
un plano medio horizontal, es decir, en este ejemplo, un plano medio paralelo al
plano de extension medio del fondo 2A del recipiente 2 cuando la tapa 3 es
asociada con el recipiente 2 para formar el encerramiento de coccidn, mientras
que la banda anular 3B se extiende sustancialmente en forma vertical, es decir,
paralela al eje central X-X', el reborde de extremo se extiende sustancialmente en
forma horizontal. Naturalmente, esto de ninguna forma excluye la posibilidad de
que la tapa en forma de disco 3A, tal como se muestra en las figuras, esté
ligeramente abovedada o con forma de disco, por ejemplo, para acomodar un
mecanismo de control. En la modalidad mostrada en las figuras, la banda anular
3B estd formada por un borde decrecido que se extiende hacia abajo desde la
periferia del elemento de tapa en forma de disco 3A. En esta modalidad, la tapa
3 estd disenada para ajustarse sobre la parte superior del recipiente 2 en una
manera sustancialmente apretada, de manera que la banda anular 3B rodea
externamente la parte superior de la pared lateral anular 2B y el borde superior
libre 2C, mientras que el elemento de tapa en forma de disco 3A yace sobre y se

apoya contra el borde libre 2C a través de la junta de sellado interpuesta entre el
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recipiente 2 y la tapa 3. Sin embrago, es bastante posible, de manera alternativa,
que la banda anular 3B sea disenada para ajustarse en el recipiente 2 a fin de ser
rodeada por el recipiente 2 y estar contenida en el mismo, sin ir mas alld del
dmbito de la invencién.

El utensilio de coccidén 1 de la invencion para cocinar alimento bajo presion
de manera conveniente incluye medios de regulaciéon de presidon 4, tal como, por
ejemplo, una valvula, preferiblemente montada sobre la tapa 3, por ejemplo en
una manera en que es llevada directamente por dicha tapa 3, y acomodado
para mantener la presidn que prevalece en el encerramiento de coccidén a un
valor predeterminado sustancialmente constante denominado como la “presién
operativa”, dicho valor excede la presion atmosférica por un valor que, por
ejemplo, yace sustancialmente en el rango de 10 kilopascales (kPa) a 120 kPa, y
de preferencia alrededor de 100 kPa. El principio operativo general de dicho
medio de regulacidn de presidon es muy conocido por si mismo, de manera que
no es necesario describirlo con detalle adicional a continuaciéon. El utensilio de
coccion 1 para cocinar alimento bajo presion puede incluir otros elementos
operativos (por ejemplo, medios seguros de abertura 5 que se describen con
mayor detalle a continuacién, una valvula de seguridad de sobrepresion 6, etc.).
El recipiente 2 vy la tapa 3 enftonces constituyen carcasas respectivas
complementarias que de preferencia son carcasas de metal y que, una vez
asociadas entre si, forman una carcasa de metal resultante que delimita un
volumen cerrado dentro del cual se va a cocinar alimento bajo presion de vapor.

El utensilio 1 de la invencion también incluye un sistema de bloqueo de
ajuste en bayoneta, a fin de permitir que el encerramiento de coccidén formado
por la asociacién de la tapa 3 y del recipiente 2 alcance al menos la presion
operativa antes mencionada, sin el riesgo de que la tapa 3 se salga bajo el
efecto de la presidn que prevalece dentro del encerramiento. En otras palabras,
el sistemma de bloqueo estd disenado para proporcionar un acoplamiento
mecdnico entre el recipiente 2 y la tapa 3 que sea lo suficientemente robusto
para evitar que la tapa 3 se separe del recipiente 2 bajo el efecto de la presidon
gue se acumula dentro del encerramiento de coccidn. De manera mds precisa,
dicho sistema de bloqueo de ajuste en bayoneta estd disenado para bloquear y

desbloqguear la tapa 3 con relacién al recipiente 2 girando la tapa 3 con relaciéon
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al recipiente 2, en este ejemplo alrededor de dicho eje vertical central X-X', para
asi ocasionar que el utensilio 1 pase de una configuracion lista-para-bloqueo, en
la cual la tapa 3 es montada sobre el recipiente 2 y estd descansando libremente
sobre el recipiente 2 (figuras 1 y 3), a una configuracién de bloqueo en la cual el
recipiente 2 y la tapa 3 interactUan para evitar que se separen libremente (figura
16 y 17), y viceversa. Por lo tanto, en la modalidad mostrada en las figuras, el
utensilio 1 pasa de su configuracion lista-para-blogqueo a su configuracion de
bloqueo al girar la tapa 3 con relacion al recipiente 2 en la direccion en el senfido
de las manecillas del reloj S1, sobre un golpe angular predeterminado alrededor
del eje central X-X', y pasa de su configuraciéon de bloqueo a su configuracion
lista-para-bloqueo al girar la tapa 3 con relacion al recipiente 2 en una direccién
opuesta, en el sentido contrario a las manecillas del reloj S2 sobre dicho golpe
angular predeterminado alrededor del eje central X-X' (figuras 3 y 17),
entendiéndose que lo contrario es bastante posible sin ir mds alld del dmbito de la
invencion (S1 entonces siendo la direccion contraria a las manecillas del reloj y $2
siendo la direcciéon en el sentido de las manecillas del reloj). Para este propdsito, el
sistema de bloqueo de ajuste en bayoneta del utensiio de coccidén 1
convenientemente incluye primera y segunda series de proyecciones 7A, 7J, 8A-
8J que son respectivamente integrales con la tapa 3 y con el recipiente 2, y que,
a fin de bloquear y desbloquear la tapa 3 con relacion al recipiente 2, estan
disenadas para acoplarse y desacoplarse mutuamente al girar la tapa 3 con
relacion al recipiente 2 alrededor del eje vertical central X-X' sobre dicho golpe
angular predeterminado. Tal como bien se sabe, las proyecciones 7A-7J, 8A-8J de
cada una de la primera y segunda series estdn disenadas para cooperar en
pares, es decir, cada una de las proyecciones de una de dichas series es llevada,
al girar la tapa 3 con relacién al recipiente 2, a pasar bajo una proyeccion
correspondiente de las otras series para bloguear la tapa 3 con relacién al
recipiente 2. En la modalidad mostrada en las figuras, las proyecciones 7A-7J de
la primera serie, integral con la tapa 3, se proyectan radialmente hacia dentro
desde la tapa 3, mienfras que las proyecciones 8A-8) de la segunda serie,
infegrales con el recipiente 2, se proyectan radialmente desde |la cara exterior de
la pared lateral 2B del recipiente 2, hacia fuera desde dicho recipiente 2. Sin

embargo, es bastante posible que las proyecciones de bloqueo 7A-7J en la tapa
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se proyecten hacia fuera desde la tapa 3 y que las proyecciones del recipiente
8A-8J se proyecten radialmente hacia dentro desde el recipiente. La invencion
entonces no se limita a una configuraciéon particular de las rampas de blogqueo
del sistema de bloqueo de ajuste en bayoneta, el requerimiento esencial siendo
que las proyecciones de tapa 7A-7J y las proyecciones de recipiente 8A-8J
respectivamente formen rampas de tapa y rampas de recipiente que cooperen
mutuamente al girar el recipiente 2 y la tapa 3 con relacién entre si, en este
ejemplo alrededor del eje vertfical central X-X', de manera que las rampas de
tapa quedan colocadas bajo las rampas de recipiente para formar un
acoplamiento mecdnico enfre el recipiente 2 y la tapa 3 que tiene la capacidad
de soportar la presion interna que prevalece dentro del encerramiento de
coccioén. En el ejemplo mostrado en las figuras, cada una de las proyecciones de
tapa 7A-7J esta constituida por un elemento fridimensional (3D) obtenido por la
deformacion local 3D del material del cual estd hecha la carcasa de la tapa 3, y
de manera mads precisa, del cual estd la banda anular 3B, a lo largo de cuya
banda preferiblemente estdn colocadas las proyecciones 7A-7J, opcionalmente
a intervalos regulares. Cada proyeccidén entonces forma una protuberancia que
estd formada integralmente con la banda anular 3B y que se proyecta desde
dicha banda anular mientras que define, en un lado, una cara interior convexa vy,
en el ofro lado, como un “negativo”, una cara exterior concava opuesta
correspondiente, por ejemplo, a la huella debido a la aplicacidn de una
herramienta de formacion, y de preferencia de una herramienta de estampacion
con matriz. Sin embargo, la invencidn en lo absoluto se limita a la implementacion
de las proyecciones especificas 7A-7J, y en particular proyecciones obtenidas
mediante estampaciéon con matriz como en el ejemplo mostrado en las figuras.
Por ejemplo, es bastante posible que las proyecciones de tapa 7A-7J) sean
formadas por lengUetas planas obtenidas mediante el doblez hacia dentro
localizado del borde libre 31B de la banda anular 3B de la tapa 3. Sin embargo, el
uso de un elemento 3D es lo que se prefiere debido a que resulta mas fdcil,
simplemente deformando el material (mediante estampacién con matrices o
alguna otra técnica), obtener una proyeccion que tenga excelentes propiedades
mecdnicas y dimensiones pequenas. Por medio de dichas dimensiones pequenas,

es posible ocasionar que el utensilio 1 vaya de la configuracion de listo-para-
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blogqueo (configuracidon prebloqueo) a la configuracién de bloqueo al girar la
tapa 3y el recipiente 2 con relacion entre si a través de un dngulo relativamente
pequeno, por ejemplo, un dangulo menor que 30° entendiéndose que la
invencion no se limita a algun dngulo particular, el cual puede ser mayor que o
igual a 30° o, por el contrario, considerablemente menor que 30°, por ejemplo,
estando en el rango de 10° a 25° En el ejemplo mostrado en las figuras, las
proyecciones de recipiente 8A-8J) estdn formadas por un aro anular gque se
proyecta hacia fuera mas alld y desde el borde superior libre 2C, muescas ?A-9J
siendo proporcionadas a través de dicho aro anular en una manera en que
permite que dichas proyecciones de fapa 7A-7J pasen a través del mismo, de
manera que las porciones de dicho aro anular que se extienden enfre cada
muesca 9A-2J) forman rampas de recipiente respectivas disenadas para cooperar
con las proyecciones de tapa 7A-7J que forman las rampas de tapa. Por lo tanto,
cuando la tapa 3 se aqjusta sobre la parte superior del recipiente 2, las
proyecciones de tapa 7A-7J) puede pasar a través de las muescas 9A-9J para
quedar situadas mds abajo que el aro anular. El utensilio 1 entonces estd en su
configuracion de preblogueo (también denominada como la configuraciéon
“lista-para-bloqueo”), desde la cual se puede llegar a la configuracién de
blogueo simplemente girando la tapa 3 con relaciéon al recipiente 2 alrededor del
eje vertical X-X', ocasionado asi que las proyecciones 7A-7J de la tapa 3 y las
muescas 9A-9J del aro anular se desplacen de manera angular para lograr el
bloqueo del tipo de “ajuste en bayoneta”. De preferencia, en la modalidad
mostrada en las figuras, las proyecciones de tapa 7A-7B estdn ubicadas sobre la
banda anular 3B de la tapa 3 a cierta distancia del segundo borde circular libre
31B de dicha banda anular 3B, en una manera en que, por debajo de dichos
elementos 3D, la banda anular 3B forma una falda de auto-centrado para auto-
centrar la tapa 3 con relaciéon al recipiente 2. En cooperacién con el aro lateral
que es casi contfinuo (excepto por las muescas 2A-2J) y que forma las rampas del
recipiente, esta falda anular permite que la tapa 3 sea colocada de manera
natural y espontdnea en una forma en que queda cenfrada con relacién al
recipiente 2 cuando es colocada sobre el mismo.

De acuerdo con la invencion, el utensilio 1 incluye un subensamblaje de

tapa (mostrado separadamente en la figura 4) el cual incluye tanto la tapa 3
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como un soporte 10 unido a dicha tapa 3, permanentemente en este ejemplo, en
una manera en que dicha tapa puede girar con relacién a dicho soporte 10, de
preferencia entre dos posiciones correspondientes respectivamente, en este
ejemplo, a una configuracion de desbloqueo y a una configuracién de bloqueo
de dicho subensamblaje de tapa. Las dos posiciones entre las cuales puede girar
la tapa 3 con relacion al soporte 10 estdn convenientemente separadas por un
golpe angular predeterminado correspondiente al golpe requerido para
ocasionar que el utensilio 1 vaya de su configuracion de pre-bloqueo
(configuracion lista-para-bloqueo), mostrada en la figura 1, a su configuracion de
bloqueo, mostrada, por ejemplo, en la figura 16. El subensamblaje de tapa
entonces forma una sola unidad independiente que estd disenada para ser
asociada con el subensamblaje de recipiente (formado por el recipiente 2 en si
mismo y por las asas de recipiente 2D, 2E) para formar el encerramiento de
cocciéon. En la modalidad mostrada en las figuras, la tapa 3 es entonces montada
para girar con relacion a dicho soporte 10 alrededor del eje vertical centfral X-X'.
Este acoplamiento de giro entre la tapa 3 y el soporte 10 puede ser formado a
través de cualquier medio conocido por un experto en la técnica. De manera
conveniente, el soporte 10 estd en la forma de una pieza cruzada, es decir, en la
forma de una parte sustancialmente alargada que se extiende de manera
diametral sobre la tapa 3 y que estd extendida, en este ejemplo, en cada uno de
sus extremos por un borde decrecido respectivo 10A, 10B. De preferencia, la pieza
cruzada en cuestion tiene una zona central mds grande 100, por ejemplo, que es
circular en forma general, extendida en cualquier lado por el primer y segundo
brazos 101, 102 que por si mismos son terminados por bordes respectivos de dichos
bordes decrecidos 10A, 10B. La porcidn central 100 es proporcionada
convenientemente con un orificio central 100A a través del cual estd disenado
para extenderse un perno 30 sujetado a la tapa 3, en el centro de dicha tapa,
alrededor de cuyo perno estd disshado para girar el soporte 10 alrededor del eje
vertical central X-X'. Por ejemplo, el perno 30 estd soldado a la tapa 3 en una
manera para extenderse verticalimente desde el centro de dicha tapa, y de esta
manera poder ser insertado en dicho orificio 100A. De preferencia, el perno 30 es
proporcionado con una cavidad ahusada disenada para cooperar con un

tornillo 16 a fin de sujetar el soporte 10 a la tapa 3 mientras que también permite
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que la tapa 3 gire alrededor del perno 30. De manera conveniente, ademds de la
parte en la forma de una pieza cruzada que se muestra en la figura 6, el soporte
también incluye una placa 17 que es de una forma circular general
sustancialmente complementaria a la forma de la porcidon central 100 de la pieza
cruzada y que estd disenada para quedar interpuesta entre dicha pieza cruzada
y la cara superior de la tapa 3 para formar una carcasa disenada para recibir al
menos en parte un mecanismo de control para ocasionar que la tapa 3 gire con
relacién al soporte 10. Por ejemplo, en la modalidad mostrada en las figuras, la
placa 17 tiene la forma de un disco hecho de material de pldstico y es
proporcionada con un orificio central 17A, el cual se extiende a través de un tubo
cilindrico vertical en el cual estd disenado para insertarse el perno 30. La pieza
cruzada que puede ser vista en la figura 6 estd disenada para ser sujetada (por
ejemplo, por medio de una pluralidad de tornillos) permanentemente a la placa
17, para cooperar con dicha placa a fin de formar un subensamblaje de pieza
cruzada de una pieza, de una sola unidad que es sostenida sobre la tapa 3 por
medio del acoplamiento entre el perno 30 y el tomillo 16, dicho acoplamiento
permite que la tapa 3 gire con relacién al subensamblaje de pieza cruzada antes
mencionado que, en este ejemplo, forma el soporte 10.

Tal como se explicd antes, la tapa 3 estd disefada para girar con relacion
al soporte 10 entre dos posiciones, concretamente una primera posicion
(correspondiente al bloqueo) y una segunda posicidon (correspondiente al
desbloqueo) las dos posiciones estdn separadas por un golpe angular
predeterminado. De preferencia, la primera posicion y/o la segunda posicidon es
una posicion estable/son posiciones estables. Sin embargo es bastante posible
que una o la ofra de dichas primera y segunda posiciones sea inestable, de
manera que siempre que la tapa 3 se aleja de una y/o la ofra de dichas primera y
segunda posiciones, ésta es automdticamente empujada de regreso a la otra
posicion (por ejemplo, mediante un muelle). De manera conveniente, la primera
posicién y/o la segunda posicidn es una posicion de tope/son también posiciones
de tope. Por ejemplo, en la modalidad mostrada en las figuras, el utensilio 1 es
proporcionado con al menos un tornillo guia 18, y de preferencia con dos tornillos
guia 18, 19 que estdn colocados diametralmente opuestos uno de otro alrededor

del eje central X-X' y unidos a la tapa 3 permanentemente (por ejemplo, al ser
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soldados a dicha tapa en una manera en que se extienden verticalmente hacia
arriba desde la superficie exterior de dicha tapa 3 y, en este ejemplo, en la
periferia de dicha tapa, tal como se muestra en las figuras). Cada uno de dichos
tornillos guia 18, 19 estd disenado para deslizarse en una ranura guia alargada
complementaria 18A, 19A, proporcionada en el soporte 10, por ejemplo, hacia
cada extremo de dicho soporte 10. La longitud de cada ranura 18A, 19A estd
adaptada, en este ejemplo, al golpe angular de la tapa 3 con relacion al soporte
10. Cada tornillo guia 18, 19 también es proporcionado con un cabezal de
seccion transversal mds larga que coopera con los bordes de las ranuras
correspondientes 18A, 19A para retener el soporte 10 verticalmente y evitar que
se mueva verticalmente lejos de la tapa 3.

De acuerdo con la invencién, el subensamblaje de tapa en la
configuracion de desbloqueo y el recipiente 2 estdn disenados para ser
unificados en al menos un arreglo relativo predeterminado, (mostrado, por
ejemplo, en las figuras 1 y 3) permitiendo que dicho sistema de bloqueo de ajuste
en bayoneta bloquee la tapa 3 con relacion al recipiente 2 girando la tapa 3 a fin
de ocasionar que el subensamblaje de tapa pase de su configuracion de
desbloqueo a su configuracidn de blogqueo. En otras palabras, cuando el
subensamblaje de tapa estd en la configuracion de desbloqueo, la tapa 3 vy el
soporte 10 son colocados con relacion entre si en una manera en que el soporte
10 al quedar anclado sobre el recipiente 2 en una posicion predeterminada,
correspondiendo a dicho arreglo relativo predeterminado, hace posible
ocasionar que las rampas de tapa 7A-7J) pasen por debajo de las rampas de
recipiente 8A-8J a fravés de las muescas 9A-9J) separando dichas rampas de
recipiente, el subensamblaje de tapa entonces se ajusta sobre la parte superior
del recipiente 2 en una posicién lista, desde la cual es suficiente para ocasionar
que la tapa 3 gire con relacién al recipiente 2 a fin de bloquear la tapa 3 con
relacion al recipiente 2. Por lo tanto, una vez que el recipiente 2 y el
subensamblaje de tapa en la configuracion de desbloqueo son unificados en el
arreglo relativo predeterminado de pre-bloqueo mostrado en la figura 1, basta
con mantener el soporte 10 en posicion con relacién al recipiente 2 y ocasionar
que la tapa 3 gire con relacion al soporte 10 sobre el golpe angular

predeterminado arriba mencionado a fin de colocar las rampas de tapa 7A-7J en
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correspondencia con las rampas de recipiente 8A-8J, bajo dichas rampas de
recipiente, bloqueando asi la tapa 3 con relacién al recipiente 2.

El utensilio 1 también incluye un elemento de control 11 para controlar el
blogqueo/desbloqueo, dicho elemento de control estd disenado, en este ejemplo,
para tener la capacidad de ser manipulado por el usuario en una manera en que
se permita al usuario conftrolar el sistema de bloqueo de ajuste en bayoneta para
asi, de manera conveniente, al actuar de forma manual sobre el elemento de
control 11, ocasionar que el subensamblaje de tapa pase de su configuracion de
blogqueo a su configuracién de desbloqueo y viceversa, para asi poder ocasionar
gue el utensilio 1 pase de su configuracion de pre-bloqueo (también denominada
como la configuracion ‘“lista-para-bloqueo”, mostrada en la figura 1) a su
configuracion de blogueo (mostrada en la figura 16), y viceversa. El elemento de
control 11 estd unido al soporte 10, permanentemente en este ejemplo, en una
manera para poder ser movido con relacién a dicho soporte entre una posicion
de blogueo (figura 16) y una posicion de desbloqueo (figura 1). En otras palabras,
el elemento de control 11 es sujetado convenientemente de forma permanente
al soporte 10 mientras que también conserva la posibilidad de moverse con
relaciéon a dicho soporte, de manera que un usuario manualmente puede
ocasionar que el elemento de control 11 se mueva con relacién al soporte 10
desde la posicion de desblogueo a la posicion de bloqueo vy viceversa.

De acuerdo con la invencién, el utensilio 1 también incluye un dispositivo
de transformacidén para transformar dicho movimiento del elemento de control 11
en giro de la tapa 3 con relacién al soporte 10, de manera que dichas posiciones
de blogueo y desbloqueo del elemento de control 11 corresponden
respectivamente a dichas configuraciones de bloqueo y desbloqueo del
subensamblaje de tapa. El usuario entonces puede ocasionar que el
subensamblaje de tapa pase de su configuracion de desbloqueo a su
configuracion de blogueo, y viceversa, al mover manualmente el elemento de
control 11 con relaciéon al soporte 10 de su posicidon de desblogueo a su posicion
de bloqueo, y viceversa. El dispositivo de transformacidn, el cual puede ser visto,
en particular, en las figuras 5, 9 a 13, 18, 20 y 21, entonces estd disenado para
convertir el movimiento del elemento de confrol 11 con relacién al soporte 10 en

movimiento en rotacién de la tapa 3 con relacidén a dicho soporte 10, en este
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ejemplo alrededor de dicho eje verfical central X-X', de manera que el usuario
puede entonces ocasionar que ocurra el bloqueo/desbloqueo girando la tapa 3
con relacién al soporte 10 simplemente a fravés de la manipulacion del elemento
de control 11, una vez que la tapa 3 ha sido montada sobre el recipiente 2 con las
rampas de tapa colocadas debajo de las rampas de recipiente. Naturalmente, el
dispositivo de transformacién antes mencionado estd disenado como una funcion
del tipo de movimiento del elemento de confrol 11 con relacion al soporte 10, y
puede implementar cualquier componente de accionamiento requerido (rueda
dentada, leva, palanca, varilla de conexién, etc.).

De manera conveniente, el soporte 10 y el recipiente 2 estan disenados
para interactuar, directa o indirectamente, siempre que el subensamblaje de
tapa en la configuracidon de desbloqueo y el recipiente 2 sean unificados en
dicho arreglo relativo predeterminado, a fin de evitar sustancialmente que el
soporte 10 pueda girar con relacion al recipiente 2 (en este ejemplo alrededor de
dicho eje vertical central X-X') cuando el elemento de control 11 es movido de su
posicidn de bloqueo a su posicidn de desbloqueo (o viceversa). En otras palabras,
el subensamblaje de tapa en la configuraciéon de desbloqueo y el recipiente 2
estando unificados en el arreglo relativo predeterminado (arreglo de pre-
bloqueo) mostrado en la figura 1 ocasiona que el soporte 10 y el recipiente 2 sean
enclavados, de esta manera, en este ejemplo, evitando que el soporte 10 gire
alrededor del eje central X-X' al mismo tiempo que también descansa sobre el
recipiente 2. Este bloqueo de la posicion angular relativa del soporte 10 y del
recipiente 2 permite al soporte 10 actuar como una estructura estacionaria que es
estacionaria con relacién al recipiente 2 y con relacion a la cual la tapa 3 puede
girar alrededor del eje vertical cenfral X-X' sobre un golpe angular
predeterminado para pasar de un estado desbloqueado (mostrado en la figura
1) a un estado blogueado (mostrado en la figura 16). De preferencia, dicho
soporte 10 y dicho recipiente 2 son proporcionados con porciones en forma de
soporte respectivas 12, 13 y porciones en forma de recipiente 14, 15 que son
mutuamente complementarias y que estdn disenadas para cooperar mediante
acoplamiento de ajuste cuando el subensamblaje de tapa en la configuraciéon
de blogqueo y el recipiente 2 estdn unificados en dicho arreglo relativo

predeterminado para formar el encerramiento de coccién (figura 1). Dicho
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acoplamiento de ajuste de las porciones con forma de soporte complementarias
12, 13 y las porciones con forma de recipiente 14, 15 hace posible bloguear la
posicion angular relativa del soporte 10 y del recipiente 2 en un plano horizontal
perpendicular a dicho eje vertical central X-X'. En la modalidad mostradas en las
figuras, el recipiente 2 es proporcionado con dos porciones en forma de
recipiente 14, 15 colocadas diametralmente opuestas entre si alrededor del eje
vertical central X-X' y sujetas a la cara exterior de la pared lateral 2B del
recipiente 2, mientras que el soporte 10 es proporcionado con dos porciones de
forma complementaria 12, 13 colocadas diametralmente opuestas entre si sobre
la tapa 3 alrededor del eje vertical central X-X', dichas porciones con forma de
soporte 12, 13 estando colocadas en este ejemplo, mirando hacia la cara exterior
de la banda anular 3B de la tapa 3. Sin embargo, es bastante posible, sin ir mdas
alléd del dmbito de la invencién, que dicho soporte 10 y dicho recipiente 2 sean
proporcionados respectivamente con una sola porcidon en forma de soporte vy
con una sola porcion en forma de recipiente, o de hecho, en lugar de tener
porciones con forma de soporte y recipiente respectivas disenadas para
cooperar mediante acoplamiento de ajuste, que el soporte 10 y el recipiente 2
sean proporcionados con elementos de enclavamiento de algun otro tipo con
base en la implementacién de cooperacion de fuerza (mediante friccion,
enganche, engranaje, atraccidén magnética, etc.) suficiente para bloquear la
posicion angular relativa del soporte 10 y del recipiente 2. De manera
conveniente, cada porcidén con forma de recipiente 14, 15 forma un elemento
macho mientras que cada porcion con forma de soporte 12, 13 forma un
elemento hembra complementario para dicho elemento macho, dicho elemento
macho estando disenado de manera conveniente para ser insertado en dicho
elemento hembra a fin de establecer un acoplamiento que evite que el soporte
10 y el recipiente 2 se muevan en rotacién relativa entre si alrededor del eje
vertical central X. Sin embargo, es bastante posible, sin ir mdas alld del dmbito de la
invenciéon, que cada porcidén con forma de recipiente 14, 15 forme un elemento
hembra mientras que cada porcidén con forma de soporte 12, 13 forme un
elemento macho. De manera conveniente, dicha porcién con forma de
recipiente 14, 15 es llevada por dicha asa de recipiente 2D, 2E. Por lo tanto, en la

modalidad mostrada en las figuras, cada asa de recipiente 2D, 2E, sujeta
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permanentemente a dicha pared lateral 2B del recipiente 2, incorpora una
porcion con forma de recipiente respectiva 14, 15 la cual, por ejemplo, es en la
forma de una costilla que forma un elemento macho. Tal como se describid
antes, el soporte 10 es convenientemente en la forma de una pieza cruzada que
se extiende sobre la tapa 3 (mientras que estd siendo conectada a dicha tapa a
través de un acoplamiento de pivote) y que se extiende en sus extremos por
bordes decrecidos verticales respectivos 10A, 10B que se proyectan radialmente
mas alld de la tapa 3 y que se extienden sustancialmente paralelos a la banda
anular 3B, fuera de dicha banda. De manera conveniente se proporciona una
muesca en el borde inferior libre de cada uno de dichos bordes decrecidos 10A,
10B del soporte 10 para formar un elemento hembra que es complementario a la
costilla preferiblemente formando el elemento macho. Cada uno de dichos
bordes decrecidos 10A, 10B fambién estd disenado de manera conveniente para
ser insertado en una cavidad de forma complementaria proporcionada entre el
asa correspondiente 2D, 2E y el recipiente 2, en una manera para guiar la tapa 3
en su trayectoria vertical descendente con relacion al recipiente 2 cuando el
subensamblaje de tapa en la configuracién de desbloqueo es montado sobre el
recipiente 2 por el usuario para unificar dicho subensamblaje de tapa en la
configuracion de desbloqueo y dicho recipiente 2 en dicho arreglo relativo
predeterminado.

De acuerdo con la invenciéon, dicho elemento de control 11 tiene una
forma para poder ser sujetado manualmente a fin de permitir que se pueda
manipular dicho subensamblaje de tapa mediante el mismo. En ofras palabras, el
elemento de control 11 estd disenado para formar medios sujetables disenados
para poder ser sostenidos, de preferencia con una mano, por un usuario, para
transportar y levantar el subensamblaje de tapa, con el objetivo, por ejemplo, de
montarlo sobre el recipiente 2. De preferencia, el elemento de control 11 forma el
Unico elemento sujetable disponible para sostener el subensamblaje de tapa, es
decir, el utensilio 1 es proporcionado con un elemento sujetable para permitir que
el subensamblaje de tapa sea sostenido de esa parte que es formada de manera
exclusiva y Unica por el elemento de control 11. Por lo tanto, el elemento de
control 11 proporciona dos funciones, concretamente una funcion de elemento

sujetable, permitiendo al usuario sostener el subensamblaje de tapa a través del
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mismo con el propdsito de levantar dicho subensamblaje de tapa y moverlo, por
ejemplo, con el fin de montarlo sobre el recipiente 2, o, por el contrario con el
objetivo de separarlo del recipiente 2, y una funcién de control para confrolar el
blogqueo/desbloqueo al controlar el giro de la tapa 3 con relacion al soporte 10.

De acuerdo con la invencion, el elemento de control 11 estd conectado
mecdnicamente a dicho soporte 10 de manera gque cualquier levantamiento
manual, a través del elemento de control 11, de dicho subensamblaje de tapa
contra el peso de dicho subensamblaje de tapa ocasiona que el elemento de
control 11 sea empujado de regreso a su posicidon de desbloqueo bajo el efecto
del peso del subensamblaje de tapa. En ofras palabras, el acoplamiento
mecdnico que conecta el elemento de control 11 al soporte 10 estd disenado
para permitir que el elemento de control 11 alcance su posicidn de desbloqueo
espontdneamente, o permanezca en dicha posicion de desbloqueo, cuando se
ejerce una fuerza de reaccidén sobre el elemento de confrol 11 en reaccion al
peso del subensamblaje de tapa. Por medio de esta caracteristica técnica, el
subensamblaje de tapa es empujado de regreso a su configuracion de
desblogueo y es mantenido de forma natural y espontdnea en dicha
configuracion cuando el usuario levanta el subensamblaje de tapa a través del
elemento de control 11, tal como cuando es utilizado como un asa sujetable para
sostener dicho subensamblaje de tapa. Por lo tanto, cuando el usuario monta el
subensamblaje de tapa sobre el recipiente 2 mientras ocasiona que las porciones
con forma de soporte 12, 13 y las porciones con forma de recipiente 14, 15
cooperen mutuamente, el subensamblaje de tapa de forma natural vy
espontdnea se encuentra en la configuracion de desbloqueo, haciendo asi facil
alcanzar el arreglo relativo predeterminado de pre-bloqueo mostrado en la figura
1. El acoplamiento mecdnico entre el elemento de control 11 y el soporte 10 hace
posible ocasionar que el elemento de control 11 pase de su posicion de bloqueo
a su posicion de desbloqueo simplemente levantando el subensamblaje de tapa
contra su peso, a fravés del elemento de contfrol 11, y después mantener el
elemento de control 11 en su posicidn de desbloqueo siempre y cuando el
subensamblaje de tapa permanezca levantado confra su peso a través del
elemento de control 11.

Naturalmente, existen  diferentes  posibiidades para  conectar
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mecdanicamente el elemento de control 11 al soporte 10 a fin de obtener la
funcioén de retorno deseada para empujar el elemento de control 11 de regreso a
su posicion de desbloqueo bajo el efecto del peso del subensamblaje de tapa.
De manera conveniente, el acoplamiento mecdnico que conecta el elemento
de conftrol 11 al soporte 10 estd disenado de manera que el movimiento manual
del elemento de control 11 con relaciéon al soporte 10 se crea por al menos (1) un
movimiento en rotacidon del elemento de confrol 11 alrededor de un eje de
rotacion Y-Y' paralelo a una direccidén que cruza el eje vertical central X-X', por
ejemplo, una direccion radial, y/o a través de al menos (i) un movimiento en
traslacion del elemento de control 11, por ejemplo, en un plano vertical paralelo
a dicho eje vertical central X-X'. Al implementar manualmente el movimiento del
elemento de control 11 como en una y/o la ofra de las dos posibilidades
preferidas (i) y (ii) antes descritas, se evita cualquier riesgo de que el recipiente 2
sea puesto en rotacion en una manera inoportuna alrededor del eje X-X' cuando
el elemento de control 11 es movido manualmente con relacién al soporte 10,
mientras que el utensilio 1 estd en la configuracién de pre-bloqueo (configuraciéon
mostrada en la figura 1, en la cual el soporte 10 y el recipiente 2 interactUan para
bloguear la posicion angular relativa del soporte 10 y del recipiente 2). De hecho,
la invencién hace posible garantizar que el usuario pueda bloguear la tapa 3 con
relacién al recipiente 2 utilizando solamente una mano, simplemente al manipular
el elemento de control 11, sin que sea necesario mantener el recipiente 2
estacionario con la otra mano, sin considerar los efectos de friccidn que pudieran
existir debido, en particular, a la junta de sellado anular que estd interpuesta entre
el recipiente 2 y la tapa 3. Ademds, la implementaciéon del movimiento del
elemento de confrol 11 como en una o la otra de las posibilidades preferidas
antes mencionadas (i) y (i) se adecua bien para obtener un retorno mediante el
cual el elemento de control 11 es empujado de regreso a su posicidon de
desbloqueo bajo el efecto del peso del subensamblaje de tapa.

De manera conveniente, dicho elemento de control 11 estd conectado
mecdanicamente al soporte 10 de manera que el movimiento de dicho elemento
de control 11 de su posicion de desbloqueo a su posicion de bloqueo (y
viceversa) se forma mediante al menos un movimiento en rotacion del elemento

de control 11 alrededor de un eje de rotacion Y-Y' paralelo a una direccion de
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cruce del eje vertical central X-X' y/o a través de al menos un movimiento en
traslacion del elemento de conftrol 11. Por ejemplo, elemento de control 11 puede
ser montado para moverse en rotacion Unicamente, alrededor de un eje de
rotacion que se extiende en una direccién que cruza la direccion del eje vertical
central X-X', e incluso con mayor preferencia alrededor de un eje de rotacion que
cruza el eje vertical central X-X', o alternativamente, dicho elemento de control
11 puede ser montado para moverse en traslacion con relacion al soporte 10, por
ejemplo, para deslizarse verticalimente (de preferencia a lo largo de un eje de
deslizamiento que coincide con el eje vertical central X-X') con relacién a dicho
soporte 10, o de hecho conectado al soporte 10 a través de un acoplamiento
mecdnico que combina un movimiento en traslacion y un movimiento en
rotacion (por ejemplo, un acoplamiento helicoidal del eje X-X'). El elemento de
control 11 entonces puede ser en la forma de un elemento giratorio del asa o
perilla, palanca, barra de control, asa de bucle u ofro tipo y/o en la forma de un
elemento deslizablemente montado tal como un botdn pulsador, una
deslizadera, etc. En la modalidad preferida mostrada en las figuras, el elemento
de conftrol estd montado para girar con relacion a dicho soporte 10 alrededor de
un eje radial de giro Y-Y' que es perpendicular al eje vertical central X-X' y que
cruza dicho eje vertical central. Dicho acoplamiento de pivote para girar
alrededor de un eje radial Y-Y' ocasiona que el elemento de control 11 se mueva
con relacion al soporte 10 en un movimiento que es creado por un movimiento en
rotacion Unicamente, alrededor de un eje Y-Y' que es perpendicular al eje de giro
X-X' de la tapa 3 con relacion al soporte 10, evitando asi cualquier movimiento
inoportuno en rotacion del recipiente 2. Dicho movimiento en rotacién también es
particularmente ergondmico e infuitivo. Sobre todo, dicho movimiento en
rotacidon se adapta particularmente bien para obtener la funcidn de retorno
deseada para empujar el elemento de control 11 de regreso a su posicion de
desbloqueo bajo el efecto del peso del subensamblaje de tapa. Bajo el efecto de
una fuerza de sujecion y retencidn ejercida sobre el elemento de control 11 en
oposicion al peso del subensamblaje de tapa, el elemento de control 11
naturalmente tiende a girar hasta que una vez mds estd en una posicion vertical
de equilibrio en la cual cruza el eje vertical central X-X'. En el ejemplo preferido

mostrado en las figuras, cada asa de recipiente 2D, 2E se extiende hacia fuera
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desde dicho recipiente 2 en una direccion radial que es sustancialmente paralela
a dicho eje radial Y-Y' de dicho acoplamiento de pivote que interconecta el
elemento de conftrol 11 y el soporte 10. Dicha configuracion, en la cual las asas de
recipiente 2B, 2E estdn alineadas con el eje de rotacién Y-Y' del elemento de
control 11 con relacién al soporte 10, es particularmente prdctico y ergonémico.
Sin embargo, es bastante posible, sin ir mas alld del dmbito de la invenciéon, que el
acoplamiento mecdnico entre el elemento de control 11 y el soporte 10 sea un
acoplamiento giratorio del eje radial que es perpendicular tanto al eje vertical
centfral X como a la direccion radial en la cual se extienden dichas asas de
recipiente 2D, 2E.

De manera conveniente, dicho dispositivo de transformacion incluye un
mecanismo de engranaje disenado para accionar la tapa 3 en rotacién
alrededor de dicho eje vertical central X-X' sobre un golpe que tiene una primera
amplitud angular predeterminada a en respuesta a dicho elemento de control 11
gue es movido en rotacion alrededor de dicho eje radial Y-Y' sobre un golpe que
tiene una segunda amplitud angular predeterminada B que es mayor que dicha
primera amplitud angular predeterminada a. Por ejemplo, el elemento de control
11 estd disenado para girar alrededor de dicho eje radial Y-Y' entre una posicidn
elevada (correspondiente al desbloqueo) y una posicibn  bajada
(correspondiente al bloqueo) que estdn separadas por un golpe que tiene una
amplitud angular predeterminada B de aproximadamente 90°, mienfras que en
respuesta al elemento de control 11 que se mueve con relacién al soporte 10 a
través de un dngulo de aproximadamente 90°, la tapa 3 gira con relaciéon al
soporte 10 sobre un golpe que tiene una amplitud angular predeterminada a de
aproximadamente 15°. Dicho mecanismo de engranaje entonces hace posible
diferenciar claramente entre las posiciones del elemento de confrol 11 que
corresponden respectivamente al bloqueo y al desbloqueo, y reducir las fuerzas
ejercidas por el usuario para ocasionar que el utensilio de coccion 1 pase de su
configuracion lista-para-blogqueo a su configuracién blogueada. Naturalmente,
existe una multitud de posibilidades técnicas para obtener dicho efecto de
engranagje, y la invencion no queda limitada a algin mecanismo de engranaje
particular. De hecho, la invencion no queda limitada a tener un mecanismo de

engranaje en lo absoluto y, por ejemplo es bastante posible, sin ir mas alld del
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dmbito de la invencion, que el dispositivo de transformacién, habilite la primera y
segunda amplifudes angulares predeterminadas a, P para que sean
sustancialmente iguales entre si o, por el contrario, la segunda amplitud angular
predeterminada B sea menor que la primera amplitud angular predeterminada a,
dependiendo de la ergonomia y de las funciones que se deseen.

En la modalidad mostrada en las figuras, el dispositivo de transformacién
incluye una parte de transmision 20 montada para moverse en tfraslacion en un
plano horizontal perpendicular a dicho eje vertical central X-X' con relacion a
dicho soporte 10. La parte de transmisién 10, por ejemplo, dentro de la carcasa es
proporcionada entre la placa 17 y la porcion central 100 que se ajusta sobre
dicha placa 17. En esta modalidad, el dispositivo de transformacién comprende
un mecanismo para transformar el movimiento giratorio del elemento de control
11 con relacion al soporte 10 en un movimiento en fraslacion de dicha pieza de
transformacion 20 con relacién a dicho soporte 10. Por ejemplo, el mecanismo de
transformacién en cuestion estd formado por una leva 110, 111 integral con o
asegurada al elemento de conftrol 11, dicha leva 110, 111 siendo proporcionada
con un tornillo que es recibido en una cavidad correspondiente proporcionada
en la parte de transmision 20, en una manera en que el giro del elemento de
control 11 ocasiona el giro concomitante de laleva 110, 111 que después empuja
de regreso la parte de transmision 20 en el plano horizontal perpendicular al eje
vertical central X-X'. Sin embargo, la invencidén no queda en absoluto limitada a
un mecanismo de transformacién de movimiento que tiene una leva, vy, por
ejemplo, es bastante posible utilizar cualquier ofro mecanismo de transformacién
de movimiento conocido sin ir mdas alld del dmbito de la invencién. Por ejemplo, a
manera de una alternativa, el mecanismo para transformar el giro del elemento
de control 11 en movimiento en traslacidon de la parte de transmision 20 puede
consistir de un mecanismo de engranaje basado en la cooperacidén entre un
sector de anillo dentado integral con o asegurado al elemento de control 11 y
una cremallera rectilinea integral con o asegurada a la parte de transmision 20.
Naturalmente, son posibles otros mecanismos (por ejemplo, teniendo varillas de
conexion, tornillos de husillo, engranaje de rueda dentada, etc.). De manera
conveniente, y en la modalidad mostrada en las figuras, el dispositivo de

transformacion ademds comprende al menos una palanca horizontal 21
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montada al pivote con relacion al soporte 10 alrededor de un eje vertical fuera
de centro Z-1' que es estacionario con relacién a dicho soporte 10, el cual es
paralelo a dicho eje vertical central X-X', y que estd situado a una distancia
predeterminada desde dicho eje vertical central. De preferencia, tal como se
muestra en las figuras, dicha palanca horizontal 21 se extiende de manera
longitudinal entre un primer extremo 21A conectado con bisagra a la tapa 3 y un
segundo extremo 21B conectado con bisagra a cualquiera del elemento de
control 11 o una parte de transmision (tal como, por ejemplo, la parte de
transmisidén antes mencionada 20) que es parte del dispositivo de transformacion
y que se mueve con relacion al soporte 10 a través del elemento de control 11,
por ejemplo, como en la modalidad antes descrita. De preferencia, la palanca
horizontal 21 es proporcionada con una cavidad (por ejemplo, formada por un
orificio de paso) disenada para recibir un perno 22 integral con o asegurado al
soporte 10y, por ejemplo, formado integralmente con la placa 17 en una manera
para formar un acoplamiento de pivote del eje Z-7' entre la palanca horizontal 21
y el soporte 10. De preferencia, dicha palanca horizontal 21 estd montada para
girar con relacion al soporte 10 en un punto de pivote situado entre dicho primer
extremo 21A y dicho segundo extremo 21B, de manera que el gje vertical fuera
de centro Z-7' pasa a través de una zona de la palanca horizontal 21 que estd
situada a cierta distancia del primer extremo 21A y del segundo extremo 21B. La
conexion con bisagra del primer extremo 21A con relacién a la tapa 3 se logra,
por ejemplo, por medio de una primera clavija 210A que es integral con o
asegurada a la tapa 3, y por ejemplo, estd soldada a la cara exterior de dicha
tapa 3 en una manera en que se extiende verticalmente hacia arriba desde
dicha tapa. Dicha clavija 210A es recibida de manera conveniente en una
primera ranura correspondiente 211A proporcionada en el primer extremo 21A de
la palanca horizontal 21, en una manera en que dicha primera clavija 210A se
puede deslizar y girar en la primera ranura 211A en cuestion. El dispositivo de
transformacion también incluye de manera conveniente una segunda clavija
210B que, en este ejemplo, es integral con o asegurada a la parte de transmisiéon
20 y estd incorporada en el mismo. Dicha segunda clavija 210B es
convenientemente recibida en una segunda ranura complementaria 2118

proporcionada en el segundo extremo 21B de la palanca horizontal 21, en una
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manera en que dicha segunda clavija 210B se puede deslizar y girar en la
segunda ranura 211B en cuestion. De manera conveniente, la palanca horizontal
21 generalmente tiene una forma de hoz, con un brazo sustancialmente rectilineo
gue se extiende desde el primer extremo 21A al punto de rotacidon a través del
cual pasa el eje vertical fuera de centro Z-7', para después ser extendida por una
porciéon curva al segundo extremo 21B. El movimiento rectilineo en traslacion de la
parte de transmision 20 en el plano horizontal es convertido en movimiento en
rotacion de la palanca 21 alrededor del eje vertical fuera de centro Z-7', dicho
movimiento en rotacién en si mismo es convertido en movimiento en rotacién de
la tapa 3 con relacion al soporte 10 alrededor del eje vertical cenfral X-X'. Sin
embargo, la invencidn en lo absoluto se limita a dicho mecanismo de
transformacion de movimiento y, por ejemplo, es bastante posible, en lugar de un
sistema de palanca tal como se muestra, implementar un sistema que tenga una
varilla de conexién, una leva o un inter-acoplamiento de engranaje, o cualquier
otros sistema conocido, sin ir mds alld del dmbito de la invencion. También es
bastante posible, en lugar de implementar un elemento de control giratoriamente
montado 11 implementar un elemento de control montado de manera deslizable
11.

De manera conveniente, y tal como se muestra en las figuras, el elemento
de control 11 comprende un asa de bucle 11A disenada para ser accionada
manualmente a fin de poder ser movida por la mano de un usuario entre dos
posiciones de tope preferiblemente estables, correspondientes en forma
respectiva al bloqueo y desbloqueo. En esta modalidad preferida, el elemento de
control 11 entonces es en la forma de una parte curva, en la forma de un bucle o
de un arco, convenientemente disenado para ser adecuado a fin de que pueda
ser agarrado de manera firme por un usuario, de preferencia utilizando toda la
mano para agarrarlo. Sin embargo, la invencién no se limita a implementar un asa
de b-bucle para formar el elemento de control 11, y dicho elemento de control
11, por ejemplo, puede estar constituido por una palanca que es sustancialmente
rectiinea, o que tiene un perfil en forma de T o en forma de L, una forma de
perilla redonda, una forma de perilla abocinada, etc. cuya forma permite al
usuario levantar el subensamblaje de tapa a través del mismo.

El elemento de control 11 estd disenado de manera conveniente para que
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se pueda manualmente (ya sea en rotaciéon y/o en traslacion) con relacion al
soporte 10 tanto en una direccidon de blogueo como en una direccidn de
desbloqueo opuesta. Por lo tanto, en esta modalidad, preferida, el utensilio de
coccion 1 tiene un solo elemento de confrol 11 que permite a un usuario
ocasionar que la tapa 3 gire con relacién al soporte 10 tanto en la direccidn en el
sentido de las manecillas del reloj ST como en la direccién en sentido contrario a
las manecillas del reloj S2. En este caso, el dispositivo de transformacion de
movimiento antes mencionado estd disenado para transformar el movimiento
manual del elemento de control 11, respectivamente en la direccion de bloqueo
y en la direccién de desbloqueo, en giro de la tapa 3 con relacion al soporte 10
alrededor de dicho eje vertical central X-X' en direcciones de rotacién opuestas
respectivas.

De manera conveniente, el elemento de control 11 estd montado para
girar con relacién a dicho soporte 10 entre, en primer lugar, una posiciéon
desplegada (figura 1) que forma dicha posicion de desbloqueo, y en la cual
dicho elemento de control 11 se proyecta verticalmente, en este ejemplo en
registro con la tapa 3, hacia el exterior, y en segundo lugar una posiciéon
replegada, la cual forma dicha posicidn de bloqueo y en la cual dicho elemento
de control 11 es bajado hacia la tapa 3. En su posicion desplegada, el elemento
de control 11 de manera conveniente se extiende en una direccidon media que es
sustancialmente paralela a dicho eje vertical central X-X', mientras que es su
posicidon replegada, se extiende de manera conveniente en una direccion media
que es sustancialmente perpendicular a dicho eje vertical central X-X', tal como
se muestra en las figuras. En esta modalidad preferida, el elemento de control 11
entonces es refrdctil, permitiéndole ser almacenado cuando estd en su posicion
replegada.

De preferencia, el elemento de control 11 es mds dificil de sostener
manualmente cuando estd en su posicion replegada que cuando estd en su
posicidn desplegada, limitando asi la posibilidad de que un usuario sostenga el
elemento de confrol 11 a fin de utilizarlo para levantar y manipular el utensilio de
coccion 1, lo cual podria ser peligroso. Cuando el elemento de control 11 es
formado por un asa de bucle 11A, la tapa 3 de manera conveniente fiene el

relieve 23 en sus superficie, la forma del relieve de preferencia es sustancialmente
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complementaria a la forma del espacio vacio que esta delimitado por dicha asa
de bucle 11A y que estd disenada para recibir los dedos del usuario. En ofras
palabras, el relieve 23 estd disenado para llenar al menos parcialmente el espacio
vacio interno delimitado por el asa de bucle 11A cuando dicha asa es doblada
contra la tapa 3. Por lo tanto, cuando el asa de bucle 11A estd completamente
doblada contra la tapa 3, paralela a la misma (el elemento de control 11 en la
posicion replegada), ésta se extiende convenientemente en continuidad con el
relieve 23, limitando asi la posibilidad de que el usuario sostenga el asa de bucle
11A para manipular (es decir, levantar, transportar, etc.) el utensilio de coccién 1.
En otras palabras, el elemento de control 11 estd convenientemente disenado
para poder ser sostenido manualmente a fin de poder sostener el subensamblaje
de tapa a través del mismo Unicamente cuando estd en la posicidn desplegada.
En la modalidad preferida mostrada en las figuras, el utensilio de coccion 1
incluye un elemento de agarre para permitir que la tapa 3 sea sostenida, dicho
elemento estd unido a la tapa 3 y estd disenado para ser sostenido manualmente
a fin de permitir que la tapa 3 sea manipulada y transportada a través del mismo.
Particularmente en forma preferible, dicho elemento sujetable en cuestidon estd
formado Unicamente por el elemento de control 11 en la posicion desplegada.
De preferencia, bajo el efecto del nivel de presion que prevalece en el
encerramiento de coccion, los medios de seguridad de abertura antes
mencionados 5 son convenientes para ir entre una configuracion de liberacion,
en la cual permiten que la tapa 3 sea desbloqueada con relacién al recipiente 2,
y una posicion de bloqueo en la cual evitan que la tapa 3 sea desbloqueada con
relacion al recipiente 2. Para este fin, dicho medio de seguridad 5 incluye un
elemento de movimiento 5A montado para deslizarse sobre la tapa 3, y es este
ejemplo, para deslizarse verticalmente en una direccién de deslizamiento que es
paralela al eje vertical central X-X', entre una posicion alta (la cual es una
posicion de tope) en la cual tiene la capacidad de cooperar con un elemento
de bloqueo complementario 5B llevado por el soporte 10, a fin de evitar que la
tapa 3 gire con relacion al soporte 10, y una posicién baja (la cual también es una
posicion de tope) en la cual no interfiere con el elemento complementario 5B,
permitiendo asi que la tapa 3 gire con relacion al soporte 10. Tal como se puede

observar, en particular en la figura 12, el elemento de movimiento 5A estd
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formado de manera conveniente por un dedo disenado para deslizarse
verticalmente dentro de un tubo que estd unido a tope a un orificio de fuga
proporcionado a través de la tapa 3, de manera que, en su posicion alta, el dedo
cierra el orificio de fuga herméticamente mientras que, cuando el dedo estd en
suU posicion baja, permite que el vapor se fugue a través del orificio en cuestion. El
elemento complementario 5B de preferencia estd formado por una parte que
tiene una superficie de tope 50B y un orificio de paso 51B. Siempre y cuando la
tapa esté en su posicion en la cual esté desbloqueada con relacion al soporte 10,
la superficie de blogqueo 50B estd en registro con el elemento de movimiento 5A,
en su trayectoria a lo largo de la cual se desliza dicho elemento movible, a fin de
evitar que alcance su posicidn alta y por lo tanto para mantener la comunicacion
entre el interior del encerramiento de coccidn y el exterior, evitando cualquier
acumulaciéon significativa de presion en el encerramiento. Por el conftrario,
cuando la tapa 3 alcanza su posicion de bloqueo, girando con relacién al
soporte 10 sobre el golpe angular predeterminado antes mencionado, el
elemento movible 5A entonces estd en registro con la abertura 51B, permitiendo
asi que el elemento movible 5A alcance su posicion alta de sellado bajo el efecto
de la fuerza de accionamiento ejercida por la acumulacién de presidon dentro del
encerramiento de coccién. Una vez en la posicidn alta, el elemento movible 5A
es rodeado por los bordes del orificio 51B, evitando asi cualquier giro de la tapa 3
con relacion al soporte 10 en la direccidon de desbloqueo.

A continuacion se describe brevemente la operacidn del utensilio de
cocciéon 1 mostrado en las figuras. El usuario primero llena el recipiente 2 mostrado
en la figura 2 con alimento para coccién, opcionalmente colocando el alimento
a una cierta distancia del fondo del recipiente 2 en una canastilla de coccidon
que fiene espacios en la misma. El usuario entonces sujeta el subensamblaje de
tapa (mostrada en la figura 4) a través del asa de bucle 11A, a fin de levantar el
subensamblaje de tapa con el objetivo de montarlo sobre el recipiente 2 para
cerrar dicho recipiente. Bajo el efecto del peso de la tapa 3 y de los otros
elementos componente del subensamblaje de tapa, el asa de bucle 11A es
devuelta a la posicion vertical desplegada, y es mantenida en esa posicion,
ocasionando asi que el subensamblaje de tapa sea empujado de regreso q, y

mantenido en la configuracién de desbloqueo espontdneamente. El usuario
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entonces utiliza el asa de bucle 1TA como un asa fransparente para montar el
subensamblaje de tapa como se mantiene naturalmente en la configuracion de
desbloqueo sobre el recipiente 2 en una manera para unificar dicho
subensamblaje de tapa en la configuracion de desbloqueo y dicho recipiente 2
en dicho arreglo relativo predeterminado mostrado en la figura 1,
correspondiendo a las porciones con forma de soporte 12, 13 y las porciones con
forma de recipiente 14, 15 estando en acoplamiento de ajuste. La olla de presién
1 entonces estd en una configuracion lista-para-bloqueo en la cual las rampas de
tapa 7A-7J) estdn mds abajo que las rampas de recipiente 8A-8J y estdn
desviadas en forma angular con relacién a dichas rampas de recipiente. Después
el usuario dobla el asa de bucle 11A sobre un golpe angular B de
aproximadamente 90°, hasta que alcanza una posicidn doblada de tope
mostrada, en particular, en las figuras 16 y 17. Este movimiento manual del asa de
bucle 11A desde su posicion desplegada a su posicidon doblada de manera
concomitante ocasiona que la tapa 3 gire con relacion al soporte 10 a través de
un dngulo a de aproximadamente 15°, permitiendo asi que las rampas de tapa
7A-7]) entren en correspondencia bajo las rampas de recipiente 8A-8J en una
configuracion de bloqueo permitiendo que se acumule la presion. Al final del
ciclo de coccidon, y una vez que la presibn que prevalece dentro del
encerramiento ha caido a un nivel de seguridad predeterminado, el usuario
simplemente necesita subir el asa de bucle 11A para ocasionar que la tapa 3 gire
con relacion al soporte 10 en la direccidon opuesta, desacoplando asi las rampas
de recipiente de las rampas de tapa permitiendo que la tapa 3 sea separada del

recipiente 2.
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NOVEDAD DE LA INVENCION
Habiendo descrito la presente invencién, se considera como una novedad vy, por
lo tanto, se reclama como propiedad lo contenido en las siguientes:
REIVINDICACIONES

1.- Un utensilio de coccién (1) para cocinar alimento bajo presion
incluyendo un recipiente (2), una tapa (3), y un sistema de bloqueo de ajuste en
bayoneta, dicho utensilio (1) se caracteriza porque incluye un subensamblaje de
tapa que incluye tanto dicha tapa (3) como un soporte (10) unido a dicha tapa
(3), en una manera en que dicha tapa puede girar con relacién a dicho soporte
(10) entre dos posiciones correspondientes respectivamente a una configuracion
de desblogueo y a una configuraciéon de blogueo de dicho subensamblaje de
tapa, el subensamblaje de tapa en la configuracidén de desbloqueo y el
recipiente (2) estando disenados para ser unificados en al menos un arreglo
relativo predeterminado que permite que dicho sistema de bloqueo de ajuste en
bayoneta bloquee la tapa (3) al recipiente (2) girando la tapa (3) para ocasionar
que el subensamblaje de tapa pase de su configuracion de desbloqueo a su
configuracion de bloqueo, dicho utensilio (1) incluyendo un elemento de control
(11) para confrolar el bloqueo/desbloqueo, dicho elemento estd unido a dicho
soporte (10) en una manera para poderse mover con relacién a dicho soporte
entre una posicidon de blogueo y una posicidon de desbloqueo, dicho utensilio (1)
incluyendo un dispositivo de transformacién para transformar el movimiento del
elemento de control (11) en giro de la tapa (3) con relacién al soporte (10) de
manera que dichas posiciones de bloqueo y desbloqueo corresponden
respectivamente a dichas configuraciones de bloqueo y desbloqueo, dicho
elemento de conftrol tiene una forma para poder ser sostenido manualmente a fin
de permitir que el subensamblaje de tapa sea manipulado a fravés del mismo,
dicho elemento de control (11) estd conectado mecdnicamente al soporte (10)
de manera que dicho subensamblaje de tapa al ser levantado manualmente, a
través del elemento de control (11), contra el peso de dicho subensamblaje de
tapa, ocasiona que el elemento de control (11) sea empujado de regreso a su
posicion de desbloqueo bajo el efecto de dicho peso del subensamblaje de
tapa.

2.- El utensilio de coccidon (1) para cocinar alimento bajo presidon de
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conformidad con la reivindicacion 1, caracterizado porque dicho soporte (10) y
dicho recipiente (2) estdn disenados para interactuar, cada que el
subensamblaje de tapa en la configuraciéon de desbloqueo y el recipiente (2) son
unificados en dicho arreglo relativo predeterminado, a fin de prevenir que dicho
soporte (10) pueda girar con relacion al recipiente (2) cuando el elemento de
control (11) es movido entre sus posicion de desbloqueo y blogqueo.

3.- El utensilio de coccidn (1) para cocinar alimento bajo presion de
conformidad con la reivindicacion 2, caracterizado porque dicho soporte (10) y
dicho recipiente (2) son proporcionados respectivamente con porciones en forma
de soporte (12, 13) y con porciones en forma de recipiente (14, 15) que son
mutuamente complementarias y estdn disenadas para cooperar mediante
acoplamiento por gjuste cuando el subensamblaje de tapa en la configuraciéon
de desbloqueo y el recipiente (2) son unificados en dicho arreglo relativo
predeterminado, dicho acoplamiento de ajuste haciendo posible bloquear la
posicion angular relativa del soporte (10) y del recipiente (2) en un plano
horizontal.

4.- El utensilio de coccidn (1) para cocinar alimento bajo presién de
conformidad con la reivindicacion 3, caracterizado porque incluye al menos un
asa de recipiente (2D, 2E) que es sujetada a dicho recipiente (2) en una manera
en que se proyecta hacia fuera desde dicho recipiente, dicha porcién en forma
de recipiente (14, 15) es llevada por dicha asa de recipiente (2D, 2E).

5.- El utensilio de coccidn (1) para cocinar alimento bajo presién de
conformidad con la reivindicaciéon 3 6 4, caracterizado porque cada porcion en
forma de recipiente (14, 15) forma un elemento macho mientras que cada
porcion en forma de soporte (12, 13) forma un elemento hembra complementario
para dicho elemento macho.

6.- El utensilio de coccién (1) para cocinar alimento bajo presidon de
conformidad con cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizado porque
incluye medios de seguridad de abertura (5) que, bajo el efecto del nivel de
presion que prevalece en el utensilio (1), son convenientes para ir entre una
configuracion de liberacion, en al cual permiten que la tapa (3) sea
desbloqueada con relacion al recipiente (2), y una posicidon de bloqueo en la

cual evitan que la tapa (3) sea desblogueada con relacién al recipiente (2),
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dichos medios de seguridad (5) incluyendo un elemento movible (5A) montado
para deslizarse sobre la tapa (3) entre una posicidn alta en la cual tiene la
capacidad de cooperar con un elemento de bloqueo complementario (5B)
llevado por el soporte (10), a fin de evitar que la tapa (3) gire con relacién al
soporte (10), y una posicidon baja en la cual no interfiere con el elemento
complementario, permitiendo asi que la tapa (3) gire con relacién al soporte (10).

7.- El utensilio de coccion (1) para cocinar alimento bajo presion de
conformidad con cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6, caracterizado porque
dicha tapa (3) es montada para girar con relacién al soporte (10) alrededor de un
eje vertical central (X-X'), dicho elemento de control (11) estd conectado
mecdnicamente al soporte (10) de manera que el movimiento de dicho
elemento de control entre sus posiciones desbloqueada y bloqueada es creado
por al menos un movimiento en rotacién del elemento de control (11) alrededor
de un eje de rotacién (Y, Y') paralelo a una direccion que cruza el eje vertical
central (X-X') y/o a través de al menos un movimiento en traslacion del elemento
de conftrol (11).

8.- El utensilio de coccidn (1) para cocinar alimento bajo presién de
conformidad con la reivindicacién 7, caracterizado porque dicho elemento de
control (11) estd montado para girar con relacién a dicho soporte (10) alrededor
de un eje radial de giro que es perpendicular a dicho eje vertical central (X-X').

9.- El utensilio de coccidn (1) para cocinar alimento bajo presién de
conformidad con las reivindicaciones 4 y 8, caracterizado porque cada asa de
recipiente (2D, 2E) se extiende hacia fuera desde dicho recipiente (2) en una
direccién radial que es sustancialmente paralela a dicho eje radial de giro (Y-Y').

10.-  El utensilio de coccién (1) para cocinar alimento bajo presion de
conformidad con la reivindicaciéon 8 6 9, caracterizado porque dicho dispositivo
de transformacién incluye un mecanismo de engranaje disenado para accionar
la tapa (3) en rotacion alrededor de dicho eje vertical central (X-X') sobre un
golpe que tiene una primera amplitud angular predeterminada (a), en respuesta
a gue dicho elemento de control (11) es movido en rotacién alrededor de dicho
eje radial (Y-Y') sobre un golpe que fiene una segunda amplifud angular
predeterminada (B) que es mayor que dicha primera amplitud angular

predeterminada (q).
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11.- El utensiio de coccion (1) para cocinar alimento bajo presion de
conformidad con cualquiera de las reivindicaciones 8 a 10, caracterizado porque
dicho dispositivo de transformacion incluye una parte de transmision montada
para moverse en traslacion en un plano horizontal perpendicular a dicho eje
vertical central (X-X') con relacion a dicho soporte (10), dicho dispositivo de
transformacion incluyendo un mecanismo de transformacion para transformar el
giro del elemento de control (11) con relacién a dicho soporte (10) en movimiento
en traslacion de dicha parte de transmision (20) con relacién a dicho soporte (10).

12.-  El utensilio de coccién (1) para cocinar alimento bajo presién de
conformidad con cualquiera de las reivindicaciones 8 a 11, caracterizado porque
dicho dispositivo de transformacién incluye al menos una palanca horizontal (21)
montada para girar con relacién al soporte (10) alrededor de un eje vertical fuera
de centro (Z-Z') que es estacionario con relacion a dicho soporte (10), que es
paralelo a dicho eje vertical central (X-X'), y que estd situado a una distancia
predeterminada desde dicho eje vertical central, dicha palanca horizontal (21)
extendiéndose de manera longitudinal entre un primer extremo (21A) que estd
conectada con bisagra a la tapa (3) y un segundo extremo (21B) conectado con
bisagra a cualquiera del elemento de control (11) o a la parte de fransmision (20)
que es parte del dispositivo de transformacién y que se mueve con relacién al
soporte (10) a través de dicho elemento de conftrol (11).

13.-  El utensilio de coccién (1) para cocinar alimento bajo presion de
conformidad con cualquiera de las reivindicaciones 8 a 12, caracterizado porque
dicho elemento de control (11) estd montado para girar con relacidén a dicho
soporte entre, en primer lugar, una posicion desplegada que forma dicha
posicion de desbloqueo y en la cual dicho elemento de control (11) se proyecta
verticalmente y, en segundo lugar, una posicion replegada que forma dicha
posicidn de bloqueo y en la cual dicho elemento de control (11) es bajada hacia
la tapa (3).

14.- El utensilio de coccién (1) para cocinar alimento bajo presion de
conformidad con la reivindicacién 13, caracterizado porque incluye un elemento
de agarre para permitir que la tapa (3) sea sujetada, dicho elemento estd unido
a la tapa (3) y estd disenado para ser sujetado manualmente a fin de poder

manipular y transportar la tapa (3) mediante el mismo, dicho elemento de agarre
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estd formado Unicamente por dicho elemento de control (11) en la posicion
desplegada.

15.- El utensilio de coccion (1) para cocinar alimento bajo presion de
conformidad con la reivindicacién 13 y/o 14, caracterizado porque, en su
posicion desplegada, dicho elemento de control se extiende en una direccion
media que es sustancialmente paralela a dicho eje vertical central (X-X'),
mientras que en su posicion replegada, se extiende en una direccidon media que
es sustancialmente perpendicular a dicho eje vertical central (X-X').

16.- El utensilio de coccién (1) para cocinar alimento bajo presion de
conformidad con cualquiera de las reivindicaciones 1 a 15, caracterizado porque

dicho elemento de control (11) comprende un asa de bucle (11A).
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RESUMEN DE LA INVENCION
La invencidn proporciona un utensilio de coccidén para cocinar alimento bajo
presion incluyendo un recipiente (2), una tapa (3) y un sistema de bloqueo de
ajuste en bayoneta, dicho utensilio (1) se caracteriza porque incluye un
subensamblaje de tapa que incluye tanto dicha tapa (3) como dicho soporte (10)
unido a dicha tapa (3) en una manera en que dicha tapa puede girar, dicho
utensilio (1) incluyendo un elemento de control (11) para controlar el
bloqueo/desbloqueo, y un dispositivo de transformacién para fransformar el
movimiento del elemento de control (11) en giro de la tapa (3) con relacion al
soporte (10), dicho elemento de control tiene una forma en la cual puede ser
sostenido manualmente y puede ser conectado mecdnicamente al soporte (10)
de manera que dicho subensamblaje de tapa al ser levantado manualmente, a
través del elemento de control (11), ocasiona que el elemento de control (11) sea

empujado de regreso a su posicidn de desblogueo.
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