
RESUMEN

El sistema objeto de la siguiente invención es un sistema de control de 
desplazamiento, velocidad y detección de obstáculos de una silla de ruedas 
eléctrica basado en la tecnología médica de electrooculografía (EOG). El sistema 
está conformado por tres módulos: i) Un módulo de adquisición, 
acondicionamiento y transmisión inalámbrica de señales electrooculográficas; ii) 
Un módulo de procesamiento y control que comprende un sistema de control de 
velocidad y detección de obstáculos; y (iii) Un módulo de potencia.


