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REI VI NDI CACI ONES

1. Un sistema para proporcionar analisis de datos
de sensor a una pluralidad de wusuarios, caracterizado el
si stema por que conprende:

- una interconexi6n para recibir datos de sensor
provenientes de una pluralidad de sensores distribuidos
sobre una pluralidad de |ocalidades, asociandose una
| ocal i dad con uno o mas sensores;

- un almacenamento de datos configurado para
al mmcenar tales datos de sensor en asociacion con una
pl ural i dad de nodos, asoci andose un nodo con una | ocali dad,
y datos de sensor provenientes de un sensor especifico que
se asocia con el nodo correspondiente, y para al nacenar por
cada nodo una relaci6n consigo msnob y con todos sus sub-
nodos conb parte de una estructura jerarquica de tales
nodos; vy

- una entidad de procesam ento configurada para
ejecutar una o0 nmaAs instancias por cada wuno de una
pluralidad de wusuarios, teniendo acceso cada instancia a
tal almacenamento de datos para analizar |os datos de
sensor en respuesta a una solicitud de usuario.

2. El si stema de conf or m dad con | a
rei vindi caci 6n 1, caracterizado porque una | ocalidad es una
entidad |ocal que se define por cualquiera de un limte,

una posi ci 6n, una ubi caci 6n e infornaci 6n espaci al .
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3. El si stema de conf or m dad con | a
reivindicacion 1 o 2, caracterizado porque la instancia es
una entidad de procesamiento virtual inplenmentada por
sof t war e.

4. El sistema de conformdad con cual quiera de
las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado porque |as
instancias son configurables de nmanera independiente vy
di nam ca.

5. El sistema de conformdad con cual quiera de
las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado porque cada
instancia tiene derechos de acceso a tal al macenam ento de
dat os que define el alcance de | os datos de sensor que son
accesibles a la instancia para analisis de datos de sensor.

6. El si stema de conf or m dad con | a
reivindi caci 6n 5, caracterizado porque wuna instancia
superior tiene derechos de acceso que definen un alcance
mas anplio de datos de sensor en conparacién con |as
I nstanci as restantes.

7. EIl sistema de conformidad con cual quiera de
las reivindicaciones 1 a 6, caracterizado porque la
estructura jerarquica de estos nodos representa Ila
estructura real de las |ocalidades y/o sensores asoci ados.

8. El sistema de conform dad con cual quiera de
las reivindicaciones 1 a 7, caracterizado porque un nodo

conprende informaci 6n adi ci onal de almcenamento de
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net adatos en la fornma de uno o mas canpos.

9. El si stema de conf or m dad con | a
rei vindi caci 6n 8, caracterizado porque un canpo de tales
net adat os al nacena un identificador de nodo unico.

10. El sistema de conform dad con cual quiera de
las reivindicaciones 1 a 9, caracterizado porque tales
sensores forman parte del equipo de adquisicioén de datos
di stribuidos que detectan una figura en relacidn con un
consumi bl e.

11. Un nétodo para proporcionar analisis de datos
de sensor a una pluralidad de usuarios, caracterizado el
nmet odo por que conprende | as etapas de:

- recibir datos de sensor de una pluralidad de
sensores distribuidos sobre una pluralidad de |ocalidades,
asoci andose una | ocal i dad con uno o mas sensores;

- almacenar tales datos de sensor en asociacion
con una pluralidad de nodos, asociandose un nodo con una
| ocalidad, y datos de sensor provenientes de un sensor
especifico que se asocia con el nodo correspondiente, vy
al macenar por cada nodo una relacién consigo msnp y con
t odos sus sub-nodos conp parte de una estructura jerarquica
de tal es nodos; vy

- ejecutar una o nmas instancias por cada uno de
una pluralidad de usuarios, teniendo acceso cada instancia

a tales datos al macenados para analisis de |los datos de
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sensor en respuesta a una solicitud de usuario.

12. El met odo de conf or m dad con | a
rei vindi caci 6n 11, caracterizado porque una |ocalidad es
una entidad |ocal que se define por cualquiera de un
l[imte, una posicién, una ubicacién e informaci 6n espaci al .

13. El met odo de conf or m dad con | a
reivindicaci6én 11 o 12, caracterizado porque conprende
ademas una etapa para configurar una instancia de nmanera
i ndependi ente y di nam ca.

14. El método de conform dad con cual quiera de
| as reivindicaciones 11 a 13, caracterizado adenas porque
conprende una etapa para definir derechos de acceso de una
instancia a |os datos de sensor al macenados que definen el
al cance de los datos de sensor que son accesibles a la
i nstanci a para analisis de datos de sensor.

15. El met odo de conf or m dad con | a
reivindicaci 6n 14, caracterizado porque conprende ademés
una etapa para ejecutar una instancia superior que tiene
derechos de acceso que definen un alcance mas anplio de
dat os de sensor en conparaci 6n con instanci as renanentes.

16. EIl método de conform dad con cual quiera de
| as reivindicaciones 11 a 15, caracterizado ademas porque
conprende una etapa para al nacenar mnetadatos para un nodo
que al macena i nformaci 6n adicional en |a forma de uno o nas

canpos.
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17. El met odo de conf or m dad con | a
rei vindi caci 6n 16, caracterizado porque un canpo de tales
nmet adat os al macena un identificador de nodo Uni co.

18. El método de conform dad con cual quiera de
las reivindicaciones 11 a 15, caracterizado porque tal
recepci6n y alnmacenaniento de los datos de sensor es
i ndependiente de las etapas de ejecutar una o0 N8BS
I nst anci as.

19. El met odo de conf or m dad con | a
reivindicaci 6n 18, caracterizado porque conprende adenés
una etapa para invocar, suspender o retirar una instancia
mentras se ejecuta una instancia restante y tal recepcion

y al macenam ento de | os datos de sensor



