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CONSUELO BENJUMEA RENDON, mayor de edad, domiciliada y residenciada en la 

ciudad de Medellín, identificada con la cédula de ciudadanía N° 43.015.585 de 

Medellín, abogada titulada en ejercicio y con tarjeta profesional N° 191225 del 

Consejo Superior de la Judicatura, en mi condición de apoderada de la sociedad 

SEB S.A., y encontrándome en el término legal, me permito dar respuesta al oficb 

No. 8038 notificado por fijación en lista el 28 de junio de 2016, manifestando lo 

siguiente 

PRIMERO. Atendiendo al numeral 1° del requerimiento realizado por su Despacho 

con respecto a la prioridad (Art. 9 D486), particularmente de las solicitudes 

Nacionales (Art. 10 D486), nos permitirnos adjuntar certificado de la fecha de 

presentación, Por la autoridad que la expidió y copio certificada, de la solicitud 

cuya prioridad se invoca, expedido por la misma autoridad. 
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SEGUNDO. Atendiendo al numeral 2° del requerimiento realizado por su Despacho 

con respecto a la Cesión (Art. 26 D 486), nos permitimos adjuntar los documentos 

que constan la cesión de los derechos a la Patente de Invención de los inventores 

al solicitante, conforme a lo establecido por el artículo 26 literal k) de la Decisión 

486 de la Comisión de la Comunidad Andina. Particularmente se adjuntan los 

contratos de: 

Eric Chameroy 

Daniel, Jean, Marie Anota 

- Philippe Roussard 

TERCERO. Atendiendo al numeral 3° del requerimiento realizado por su Despacho 

con respecto a las reivindicaciones (Art. 30 D486), y considerando las 

disposiciones del artículo 34 de la Decisión 486 que permite que el solicitante 

pueda modificar la solicitud de patente en cualquier momento del trámite, me 

permito adjuntar a este memorial nuevo capítulo reivindicatorio en el cual se 

realizaron las siguientes modificaciones: 

Se modifica todo el pliego reivindicatorio con el fin de eliminar las 

expresiones o términos considerados como ambiguos, imprecisos, 

resultados a alcanzar o funcionalidades. 

Se sustituyen las expresiones, "al menos", 	"porción", "medios de 

seguridad", "mecanismo de transformación", y "sustancialmente" por 

otras más concretas con el fin de brindar mayor claridad y definir la 

materia a proteger. 
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Con relación a las modificaciones anteriormente mencionadas, el solicitante 

manifiesta que las mismas no amplían de ninguna manera la materia objeto de b 

solicitud en estudio y se realizaron con el fin de cumplir con el requerimiento 

hecho por el examinador. 

El nuevo capítulo reivindicatorio define el dispositivo a partir de los elementos 

físicos que lo conforman, sin incluir resultados a obtener, funcionalidades u otros 

términos considerados como ambiguos o no aceptados por la Superintendencia. 

No obstante, se mantienen algunos términos que permiten que el experto en la 

materia pueda entender de una forma mejor y más adecuada la invención, de 

acuerdo con el artículo 30 de la decisión 486, "Las reivindicaciones definirán la 

materia que se desea proteger mediante la patente. Deben ser claras y concisas 

y estar enteramente sustentadas por la descripción". 

Finamente, se indica que se incluyen entre paréntesis ( ) los números de referencia 

de cada uno de los elementos que hacen parte de la invención de acuerdo con 

la numeración empleada en los dibujos, tanto en el capítulo reivindicatorio como 

descriptivo. 

ANEXOS. 

I certificado de la fecha de presentación, por la autoridad que la expidió y 

copia certificada, de la solicitud cuya prioridad se invoca, expedido por la 

misma autoridad. (Folios 26) 

2 Documentos que constan la cesión de los derechos a la Patente de 

Invención de los inventores al solicitante. (Folios 3) 
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3 Nuevo capítulo descriptivo modificado de acuerdo a lo requerido por el 

examinador. (Folios 36) 

4 Nuevo capítulo reivindícatorio modificado de acuerdo a lo requerido por 

el examinador. (Folios 4) 

En los anteriores términos se da respuesta al requerimiento que nos ocupa, dando 
cumplimiento al artículo 39 de la decisión 486 de la Comunidad Andina de 
Naciones, relacionados con los requisitos formales de la solicitud y quedo atenta a 
cualquier notificación vía internet, o en las siguientes direcciones: 

- Vía E-mail: cbenjumea@cbenjumeaasociados.com  
- Carrera 42 4 3 Sur 81 oficina 1013, Torre 2 edificio Milla de oro distrito de 

negocios, Tel. 322 41 43, Medellín 

Cordialmente, 

ÍK 

CONSUELO BENJU EA REN áN 

C.C. No. 43.015.58 de M dellín. 
T.P. No. 191 225dl as. d la J. 
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REF. UBL IOUE 	FP ANQ /kin 

I riD I 

INSTITUT NATIONAL 
DE LA PROPRIÉTÉ 
INDUSTRIELLE 

Brevet 
d'invention 

Certificat d'utilité 

COPIE OFFICIELLE 

Le Directeur général de l'Institut national de la propriété industrielle 

certifie que le document ci-annexé est la copie certifiée conforme 

d'une demande de titre de propriété industrielle déposée á l'Institut. 

Fait á Lille le  25 MAI 2016 

Pour le apuntale général O elosbtut 
ilatIdnal de la amotinan Industrien° 

Le DIreciteur en Gane 
des reglaos el das ates 

LAk  

Yvel PABENT 

Siége :15 rue des Minimes -0550001 - 92677 COURBEVOIE Cedex - Telephone : 0320 210 211 - Telecopie • +33 0)1 56 65 66 00 - www.inpl.fr  
Etabiissement pobre nanonal ere& par la lel n51 -444 clu 19 ~II 1951 

o 
ntact@Inpi.fr 
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IT.NATIONAL 
Di LA PROMIÍTÉ 
110USTRIELLE 

15 rue des Mínimos - CS 50001 -92677 Courbevoie Cedes 

Pour vous informar : INPI Direct 0820 210 211 

Pour Mamar par télécopla : 33(0)1 56 65 86 00 

BREVET D'INVENTION 	CD 
Code de la ~déle intellectuelle - LNre VI 

REOLJÉTE EN DÉLIVRANCE 

REMISE DES PIECES 

DATE 

W D'ENREGISTREMENT 

NATIONAL ATTRIBUS PAR L'INPI 

DATE DE DÉPÓT ATTRIBUEE 

PAR LINPI 

02/04/2015 

1554999 
1NOM ET ADRESSE DU DEMANUEUR pu DU MANDATAiRE 

A QUI LA CoRRESPONDANCE DOIT ETRE ADRESSÉE 

WEBER Jean-Frangois 

CABINET DIDIER MARTIN 

50 Chemin des Verriéres 

69260 CHARBONNIERES-LES-BAINS 

FR Vos rétérences pour ce dossier 

(30865IFR 

2 NATURE DE LA DEMANDE 

Muro Breve! d'invention 

3 TITRE DE L'INVENTION .. 
l• 

Tare AUTOCUISEUR A BAIONNETTE POURVU D'UN ORGANE DE 

COMMANDE 

4 PRIORITÉ 	; 

5-1 DEMANDEUR Personne.morale 	; 

Nom SEB S.A. 

Affaire suivie par 

Rue Chemin du Petit Beis Les 4 M 

Code postal et ville 69130 ECULLY 

Pays FR 

Nalionalité FR 

Forme juridigue Société anonyme 

N° SIREN 300 349 636 

Code APE-NAF 64.20Z 

N° de téléphone 

N° de télécopie 

Courrier électronique 

6 MANDATAIRÉ I 	I 

Nom WEBER 

Prénom Jean-Francois 
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Cabinet/Société CABINET DIDIER MARTIN 

Quante CPI : 09-070 	pas de pouvoir 

Rue 50 Chemin des Verrikes 

Codo postal et ville 69260 CHARBONNIERES-LES-BAINS 

Pays FR 

N° de téléphone 04 37 22 51 51 

Ir de télécopie 04 37 22 51 52 

Courrier électronique contact©cabineldidiermartineom 

:7 RAPPORT DE RÉCHERCHE 

Type d'établissement 

Type d'envol 

Établissement immédiat 

Envoi papier 

8 RÉDUCTION DU TAUX DES 

ÉtEDEVANCES 

.9 b PóT DE MATIÉRE BIOLOGIQUE 1 	I 

10 SÉQUENCES DE N UCLÉOTIDES 

ET/OU. D'ACIDES AMINÉS 1 

11-  DOCUMENTS ET FICHIÉRS 

JOINTS . 	. 

. 	Fichier élecfronique 	1 Détails 

Inventeur Design.PDF 

Fichier corps du texto textebrevet.pdf pago(s) 36, D 30, R 5, AB 1 

Drawings dessins.pdf page(s) 7, Abrégé : paga 1, Fig. 1 

12 EXTENSION DE LA PROTÉCTION 1 

En cochant la case ci-aprés, le(s) demandeur(s) 

brevet et du brevet délivré sur la base 
manifestent l'intention d'étendre 

de cede demande au tenitoire indiqué avec 
la demande. 

Polynésie frangaise 

les effets de la demande de 

lequel des accords d'extension 
sont en vigueur á la date du dépét de 

O 

'11MODE DE PAIEMENT , ' 

Mode de paiement 

Numéro du camote 

Prétévement du =pie client 

002569 

14 REDEVANCES JOINTES . 
1 

,Devise 	 Táux i 	 Quer-Ude 	montara.  á payei- 

062 Dépót d'une demande 

électronique 

EURO 	 26 	 1 	 26 

063 Rapport de recherche EURO 	 500 	 1 	 500 

068 Revendication á partir de la 

Memo 
EURO 	 40 	 6 	 240 

Total EURO 	 766 
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15 ANNOTATION 

16 DATE ET BIGNATURE 

Signé numériquement par 

Date 

Signataire 

Subject: FR, CABINET DIDIER MARTIN, Jean-Francois WEBER; Issuer: 

FR, INPI, INPI-EN-LIGNE 1.1 

02 Juno 2015 

Mandataire 

Conformément aux dispositions de M loi n°78-17 du 6.01.1978 modifiée relative á l'informatique, aux tichiers et aux 

libertes, vous bénéficiez d'un droit d'accés et de rectification pour les données vous concemant auprés de l'INPI. Les 

données á caractere personnel que vous étes tenu(e) de nous foumir dans ce formulaire sont exclusivement utifisées 

pour idenfiller le titulaire de la demande et son éventuel mandataire. 

Page 3/3 



REPUBL 	ICUE 	 F 	R 	A 	NC 	A 	ISE 

I r/D I 

I~Z 	INSPTU-  NATIONAL 
DE LA PROPRIÉTÉ 
INDUSTRIELLE 

BREVET D'INVE NTI O N 
CERTIFICAT D'UTILITE 

Réception électronique de la soumission 
Ilest certifié par la présente qu'une demande de brevet (ou d'un certificat d'ufilité) a été redue par le bias du 
dép61 électronique sécurisé de l'INPI. Aprés réception, un numero d'enregistrement et une date de réception 
ont été automafiquement attribués. 

Numéro de demande 

Numero de soumission 

Date de réception 

1554999 

1000296095 

02 juin 2015 

Vos références 

Demandeur 

Pays 

Titre de rinventIon 

B0865/FR 

SEB S.A. 

FR 

AUTOCUISEUR A BAIONNETTE POURVU D'UN ORGANE DE 
COMMANDE 

Documents envoyés package-data.xml 

application-body.xml 

requetefr.pdf (3 p.) 

comment.pdf (1 p.) 

design.pdf (2 p.) 

textebrevet.pdf (36 p.) 

requetefr.xml 

fr-fee-sheet.xml 

validaban-log.xml 

indication-bio-deposit.xml 

fr-office-speciftc-info.xml 

dessins.pdf (7 p.) 

Déposé par 

Méthode de délo« 

Date et heure de réception 
électronique 

Emprelnte officielle du 
dépót 

EMAIL=contacte)cabinetclIdiermartin.comICN=Jean-Francois 
WEBER,O=CABINET DIDIER MARTIN,C=FR 

Dépót électronique 

02 juin 2015! 15:05:16 (CEST) 

70:F2:9E:65:4B:39:F5:1C:BE:51:3D:79:50:E2:7C:131:134:12:A9:35 

/INPI, sector' dépéttr 

INPI -15 RUE DES MINIMES -0350001- 92677 COURBEVOIE CEDEX - TELEPHONE :0820210 211 - TELECOPIE 
	

0)1 56 55 8600 
ETABLISSEMENT PUBLIC NATIONAL CREE PAR a LO! No 51-444 BU 19 AVRIL 1051 



rlD I 
INSTMIT WAIIONAL ' 
or LA nonutré 
INDUSTRIELLE 

15 rue des (Alomes - CS 50001 -92677 Courbevoie Cedex 

Pour vous Informer : INPI Direct 0820 210 211 

Pour déposer par télécopIe : 33 (0)1 56 65 86 00 

BREVET D'INVENTION 
Codo de la propriété intellectuelle - Livre VI 

DÉSIGNATION D'INVENTEUR(S) 

Vos références pour ce dossier B0865/FR 

W D'ENREGISTREMENT NATIONAL 

7ITREpE L'INVENTION 

Tite AUTOCUISEUR A BAIONNETTE POURVU D'UN ORGANE DE 

COMMANDE 

LE(S) DEMANDEUR(S) SEB S.A. 

DÉSIGNE(NT) EN TANT 

QU'INVENTEUR(S) 

INVENTEUR 1 

Nom CHAMEROY 

Prénom cric 

Rue 4 Chemin de Grande Cour 

Code postal et ville 21260 VERONNES 

Pays FR 
:1: 1rilip 	id . 	.. vil 	i 1  Ir 

Nom ANOTA 

Prénom Daniel, Jean, Marie 

Rue 3 rue Lacordaire 

Cede postal et villa 21000 DIJON 

Pays FR 

INVENTEUR 3 ! 
i 

Nom ROUSSARD 

Prénom Philippe 

Rue Le Chane 

Cede postal et villa 73340 LE NO VER 

Pays FR 

DATE ET SIGNATURE 	i 

Signé numériquement par Subject: FR, CABINET DIDIER MARTIN, Jean-Francois WEBER; Issuer. 

FR, INPI, INPI-EN-LIGNE 1.1 

Page 1/2 



1 

  

Date 

Signataire 

02 June 2015 

Mandataire 

   

   

Conformément aux dispositions de la loi n° 78-17 du 6.01.1978 modifiée relativo á finforrnatique, aux fichiers et aux 

libertes, vous bénéficiez d'un droit d'accés et de rectification pour les données vous concemant auprés de l'INPI. Les 

données á caractére personnel que vous ates tenu(e) de nous foumir dans ce formulaire sont exclusivement utilisées 
pour identitler le titulaire de la demande et son éventuel mandataire. 
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AUTOCUISEUR A BAIONNETTE POURVU D'UN ORGANE DE COMMANDE 

La présente invention se rapporte au domaine technique general des appareils de cuisson 

d'aliments sous pression, et en particulier aux appareils domestiques du genre 

autocuiseurs destinés á former une enceinte de cuisson capable de monter en pression 

	

5 	afin d'assurer la cuisson sous pression de vapeur des aliments contenus en son sein. 

La presente invention concerne plus particuliérement un appareil de cuisson d'aliments 

sous pression comportant une cuve, un couvercle, ainsi qu'un systéme de verrouillage á 

báionnette. 

Les appareils de cuisson d'aliments sous pression, en particulier á usage domestique, sont 

	

10 	bien connus. lis comprennent généralement une cuve métaffique sur laquelle est destiné á 

étre rapporté de maniére étanche, par l'intermédiaire d'une garniture souple d'étanchéité 

annulaire, un couvercle lui aussi métallique, de maniere á constituer une enceinte de 

cuisson capable de monten' en pression. Le couvercle est destiné á etre lié á la cuve par 

l'intermédiaire de moyens de verrouillage permettant á l'autocuiseur d'évoluer entre une 

	

15 	configuration de verrouillage du couvercle relativement á la cuve, dans laquelle l'enceinte 

de cuisson est capable de monter en pression, et une configuration de déverrouillage dans 

laquelle le couvercle peut etre librement séparé de la cuve. II existe différents types de 

moyens de verrouillage bien connus dans l'ad antérieur. L'un des systémes les plus 

répandus est le systéme de verrouillage á bajonnette, qui repose sur la mise en ceuvre de 

	

20 	rampas de cuve et de couvercle destinées á venir en appui mutuel glissant aprés rotation 

du couvercle pour assurer ainsi une liaison mécanique de retenue empéchant la 

séparation de la cuve et du couvercle sous l'effet de la montee en pression. Les rampes de 

couvercle sont classiquement réalisées par repliement localisé vers l'intérieur du bord 

tombant annulaire du couvercle, tandis que les rampes de cuve sont quant á elles 

	

25 	obtenues par repliement et découpe du bord supérieur libre de la cuya. 

Un tel systéme de verrouillage á báionnette donne globalement satisfaction, notamment en 

raison de son poids relativement faible, de sa simplicité de fabrication et de sa fiabilité. 

9 
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II presente toutefois également certains inconvénients significatifs, notamment en metiere 

de praticité et d'ergonomie. 

Tout d'abord, le principe méme du verrouillage á bajonnette nécessite que l'utilisateur 

rapporte le couvercle sur la cuve selon un agencement spécifique precis permettant aux 

	

5 	rampes de couvercle de passer á travers les découpes ménagées dans le bord supérieur 

de la cuve pour se retrouver en deoá des rampes de cuve, dans une position d'attente de 

verrouillage, á partir de laquelle l'utilisateur pourra ensuite amener les rompes de 

couvercle et de cuyo en correspondance de verrouillage, par rotation du couvercle sur la 

cuve. II s'ovare en pratique souvent peu commode et peu ergonomique de posifionner le 

	

10 	couvercle sur la cuve selon l'agencement spécifique precis susvisé. En outre, une fois le 

couvercle en position d'attente de verrouillage, l'utilisateur doit ensuite exercer sur le 

couvercle un effort de mise en rotation significatit selon un sens predeterminé, qui n'est 

pas forcément intuitif, couplé éventuellement á une pression du couvercle vers le bas. Une 

telle gestuelle de verrouillage est non seulement peu intuitive et malaisée, mais requiert en 

15 outre une certaine force physique, en raison notamment des frottements au niveau de la 

garniture d'étanchéité interposée entre le couvercle et la cuve. En pratique, le verrouillage 

d'un autocuiseur á baionnette nécessite donc de rapporter correctement le couvercle sur la 

cuve, ce qui nécessite fréquemment plusieurs tentatives, pub de saisir l'autocuiseur á 

deux mains, de tocan á immobiliser avec une main la cuve et á exercer avec l'autre main 

20 un effort de mise en rotation du couvercle relativement á la cuve tout en exeroant une 

pression vers le bas sur le couvercle, jusqu'á atteindre la configuration de verrouillage. De 

ce point de vue, les autocuiseurs á baionnette s'ovarenl généralement beaucoup moins 

faciles et pratiques á utiliser que les autocuiseurs á máchoires par exemple, ces derniers 

étant toutefois beaucoup plus lourds que les autocuiseurs á baTonnette, et d'un coüt de 

	

25 	labrication généralement plus elevé. 

L'invention se propose par conséquent de remédier aux différents inconvénients exposés 

précédemment et de proposer un nouvel appareil de cuisson d'aliments sous pression qui 

soit particuliérement léger, sor, rapide et peu coüteux á fabriquer, tout en étant 

particuliérement ergonomique et facile á utiliser, notamment á Palde d'une seule main. 
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Un autre objet de l'invention vise á proposer un nouvel appareil de cuisson d'aliments sous 

pression dont le verrouillage peut étre commandé de fagon particuliérement simple et 

fiable. 

Un autre objet de l'invention vise á proposer un nouvel appareil de cuisson d'aliments sous 

	

5 	pression qui présente une capacité élevée á suggérer de maniére naturelle et intuitivo sa 

propre utilisation. 

Un autre objet de l'invention vise á proposer un nouvel appareil de cuisson d'aliments sous 

pression qui procure un haut niveau de sécurité d'utilisation. 

Un autre objet de l'invention vise á proposer un nouvel appareil de cuisson d'aliments sous 

	

10 	pression dont la conception rend totalement mutile une éventuelle immobilisation manuelle 

de la cuya par l'utilisateur lorsque ce dernier commande le verrouillage du couvercle 

relativement á la cuve. 

Un autre objet de l'invention vise á proposer un nouvel appareil de cuisson d'aliments sous 

pression qui met en ceuvre un mécanisme de commande du verrouillage particuliérement 

	

15 	robuste et compact. 

Un autre objet de l'invention vise á proposer un nouvel appareil de cuisson d'aliments sous 

pression dont la conception permet de minimiser l'effort manuel exercé par un ufilisateur 

pour commander le verrouillage. 

Un autre objet de l'invention vise á proposer un nouvel appareil de cuisson d'aliments sous 

20 pression dont le mécanisme de commande du verrouillage est particuliérement simple, 

léger et fiable. 

Un autre objet de l'invention vise á proposer un nouvel appareil de cuisson d'aliments sous 

pression pourvu d'un organe de commande qui permet á la fois de commander 

verrouillage et le déverrouillage de fagon particuliérement intuitive. 
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Un autre objet de l'invention vise á proposer un nouvel appareil de cuisson d'aliments sous 

pression qui est facile et pratique á ranger et á layer en lave-vaisselle. 

Un autre objet de l'invention vise á proposer un nouvel appareil de cuisson d'aliments sous 

pression qui limite considérablement le risque de voir un utilisateur soulever l'ensemble de 

	

5 	l'appareil par le couvercle. 

Un autre objet de l'invention vise á proposer un nouvel appareil de cuisson d'aliments sous 

pression particuliérement ergonomique et limitant le risque de voir le couvercle échapper á 

la prise de l'utilisateur. 

Les objets assignés á l'invention sont atteints á l'aide d'un appareil de cuisson d'aliments 

	

10 	sous pression comportant une cuve, un couvercle, ainsi qu'un systéme de verrouillage á 

baTonnette, ledit appareil étant caractérisé en ce qu'il comprend un sous-ensemble de 

couvercle qui inclut á la fois ledit couvercle et un support attaché audit couvercle de fagon 

que ce dernier puisse pivoter relativement audit support entre deux positions 

correspondant respectivement á une configuration de déverrouillage et une configuration 

15 de verrouillage dudit sous-ensemble de couvercle, le sous-ensemble de couvercle en 

configuration de déverrouillage et la cuve étant congus pour etre réunis selon au moins un 

agencement relatif predeterminé permettant audit systéme de verrouillage á baTonnette de 

verrouiller le couvercle á la cuve par pivotement du couvercle afin de faire passer le sous-

ensemble de couvercle de sa configuration de déverrouillage á sa configuration de 

20 verrouillage, ledit appareil comprenant un organe de commande du 

verrouillage/déverrouillage attaché audit support de fagon á pouvoir étre déplacé 

relativement á ce dernier entre des positions de verrouillage et déverrouillage, ledit 

appareil comprenant un dispositif de transformation du déplacement de l'organe de 

commande en pivotement du couvercle relativement au support pour que lesdites positions 

	

25 	de verrouillage et déverrouillage correspondent respectivement auxdites configurations de 

verrouillage et déverrouillage, ledit organe de commande étant conformé pour pouvoir etre 

saisi manuellement afin de permettre la manipulation du sous-ensemble de couvercle par 

son intermédiaire, ledit organe de commande étant relié mécaniquement au support pour 

qu'un soulévement manuel, par l'intermédiaire de l'organe de commande, dudit sous- 
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ensemble de couvercle á l'encontre du poids de ce dernier, entráine le rappel de l'organe 

de commande dans sa position de déverrouillage sous l'effet dudit poids du sous-

ensemble de couvercle. 

D'autres particularités et avantages de l'invention apparaitront et ressortiront plus en 

	

5 	détails á la lecture de la description faite ci-aprés, en reference aux dessins annexés, 

donnés á titre d'exemples purement illustratifs et non limitatifs, dans lesquels : 

La figure 1 ¡Ilustre, selon une vue en perspective schématique, un appareil de cuisson 

d'aliments sous pression á verrouillage á báionnette conforme á l'invention, dont le 

sous-ensemble de couvercle est en configuration de déverrouillage et est réuni avec 

	

10 	la cuve selon l'agencement relatif predeterminé (agencement de pré-verrouillage) 

permettant le verrouillage par rotation du couvercle, ledit agencement relatif 

correspondant á une configuration d'attente de verrouillage de l'appareil, dont 

l'organe de commande du verrouillage/déverrouillage se trouve dans une position 

déployée correspondant au déverrouillage du couvercle relativement á la cuve. 

	

15 	La figure 2 iIlustre, selon une vue schématique en perspective de dessus, la cuve de 

l'autocuiseur de la figure 1, ladite cuve étant en l'espéce munie de deux poignées 

laterales permettant sa manipulation et son transport manuel. 

La figure 3 est une vue de dessus de l'autocuiseur de la figure 1. 

La figure 4 represente le sous-ensemble de couvercle en configuration de 

	

20 	déverrouillage, prét á venir coiffer la cuve de la figure 2 selon l'agencement relatif 

prédéterminé de pré-verrouillage illustré á la figure 1. 

La figure 5 représente l'autocuiseur des figures 1 á 4, le support n'étant pas 

représenté afin de permettre la visualisation du dispositif de transformation du 

déplacement manuel de l'organe de commande en pivotement du couvercle 

	

25 	relativement au support. 

// 
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La figure 6 illustre, selon une vue schématique en perspective, une piéce en metiere 

plastique formant le support omis dans la figure 5. 

La figure 7 illustre, selon une vue schématique en perspective, un detall de 

conception de l'autocuiseur des figures 1 á 6, permettant en particulier de visualiser la 

	

5 	coopération du support et de la poignée de cuve pour verrouiller le positionnement 

angulaire relatif, dans un plan horizontal, du sous-ensemble de couvercle et de la 

cuve lorsque ces derniers sont réunis selon ledit agencement relatif prédéterminé de 

pré-verrouillage susvi sé. 

La figure 8 illustre, selon une vue de dessous, le detall de conception de la figure 7, á 

	

10 	la différence prés que la poignée de cuve a été omise. 

La figure 9 illustre, selon une vue schématique en perspective, un détail de réalisation 

de l'autocuiseur des figures 1 á 8, concernant plus précisément l'organe de 

commande du verrouillage/déverrouillage et le dispositif de transformation du 

déplacement de l'organe de commande en pivotement du couvercle relativement au 

	

15 	support. 

La figure 10 illustre, selon une vue de dessus, le detall de réalisation de la figure 9 á 

la différence prés que l'organe de commande a été omis. 

La figure 11 est une vue de dessous du détail de réalisation de la figure 10. 

La figure 12 est une vue de dessous en perspective du détail de réalisation des 

	

20 	figures 10 et 11. 

La figure 13 illustre le couvercle de l'autocuiseur des figures 1 á 12 sur lequel sont 

montées certaines des piéces formant le support, ainsi que le dispositif de 

transformation du déplacement manuel de l'organe de commande en pivotement du 

couvercle relativement au support. 
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La figure 14 est une vue en coupe, selon le plan de coupe B-C, de l'autocuiseur de la 

figure1. 

La figure 15 est une vue en coupe, selon le plan de coupe A-C, de l'autocuiseur de la 

figure 1. 

	

5 	La figure 16 illustre, selon une vue schématique en perspective, l'autocuiseur de la 

figure 1 avec cette fois le sous-ensemble de couvercle en configuration de 

verrouillage, de sorte que le couvercle est verrouillé relativement á la cuve, l'organe 

de commande étant rabaissé vers le couvercle dans une position rétractée 

correspondant audit verrouillage. 

	

10 	- 	La figure 17 iIlustre, selon une vue de dessus, l'autocuiseur de la figure 16. 

Les figures 18 á 21 sont des vues analogues respectivement á calles des figures 5, 8, 

9 et 10, á la différence prés que l'organe de commande est dans sa position rétractée 

correspondant au verrouillage du couvercle. 

Comme illustré aux figures, l'invention concerne un appareil de cuisson 1 d'aliments sous 

	

15 	pression, destiné á assurer la cuisson de différents aliments á un niveau de pression 

supérieur á la pression atmosphérique, en presence de vapeur, et par exemple de vapeur 

d'eau. Ladite vapeur est générée par le chauffage, au sein de l'appareil 1 et en présence 

des aliments, d'un liquide de cuisson, par exemple un liquide aqueux. L'appareil 1 selon 

l'invention est préférentiellement destiné á un usage domestique, étant entendu toutefois 

20 que l'invention peut également concerner des appareils professionnels ou semi-

professionnels. L'appareil 1 conforme á l'invention est conou pour monter en pression 

exclusivement sous l'effet d'une source de chauffe (embarquée ou externe), sans appoh 

de pression externe. L'appareil 1 de cuisson d'aliments sous pression conslitue done un 

autocuiseur, destiné préférentiellement á átre disposé sur une pleque de cuisson 

	

25 	indépendante pour en chauffer le contenu. L'appareil de cuisson 1 conforme á l'invention 

comporte au moins une cuve 2 formant récipient de cuisson, destinée á accueillir les 

aliments á cuire et présentant en l'espéce sensiblement une symétrie de révolution selon 

/¿ 
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un axe vertical central X-X', lequel s'étend selon une direction qui s'apparente á la direction 

verticale lorsque l'appareil 1 est en fonctionnement normal, c'est-á-dire repose sur un plan 

horizontal. La cuve 2 est de maniére classique fabriquée á partir d'un matériau métallique 

tel que l'acier inoxydable ou l'aluminium. La cuve 2 comprend un fond 2A, qui est par 

5 exemple un fond thermo-conducteur multicouches. La cuve 2 comprend également une 

paroi latérale annulaire 28 qui s'eleve entre ledit fond 2A et un bord supérieur libre 2C, qui 

est en l'espéce de forme circulaire, et qui delimite une ouverture d'accés á l'intérieur de la 

cuve 2. La conformation de ce bord supérieur libre 2C sera décrite plus en détails dans ce 

qui suit, en relation avec les moyens de verrouillage de l'appareil 1. Avantageusement, et 

10 comme ¡Ilustré aux figures, l'appareil de cuisson 1 comprend au moins une poignée de 

cuve 2D qui est fixée á ladite cuve 2, de fagon á faire saillie extérieurement de cette 

derniére. Dans le mode de réalisation iIlustré aux figures, ladite poignée de cuve 2D est 

montée sur la face externe de la paroi latérale 28 de la cuve 2, de fagon á s'étendre 

radialement vers l'extérieur de la cuve et á former ainsi une prise destinée á aire attrapée 

15 	manuellement par l'utilisateur pour manipular la cuve 2 (par exemple pour la soulever et la 

déplacer). Dans le mode de réalisation ¡Ilustré aux figures, l'appareil de cuisson 1 

comprend deux poignées identiques 2D, 2E fixées sur la paroi latérale 28 de la cuve 2 de 

fagon diamétralement opposée par rapport á laxe central X-X', lesdites poignées de cuve 

2D, 2E étant en l'espéce disposées á proximité du bord supérieur libre 2C de la cuve 2, II 

20 est toutefois parfaitement envisageable que la cuve 2 ne soit munie que d'une seule 

poignée de cuve, ou de plus de deux poignées de cuve (par exemple trois ou quatre), sans 

pour autant que Ion sorte du cadre de l'invention. 

L'appareil 1 conforme á l'invention comprend également un couvercle 3 destiné á etre 

associé á la cuve 2 et verrouillé relativement á cene derniére pour formar une enceinte de 

25 cuisson apte á monter en pression, c'est-á-dire une enceinte de cuisson suffisamment 

hermétique pour permettre la montee en pression de l'appareil 1. Afin d'obtenir ce 

caractére hermétique, étanche, l'appareil 1 inclut avantageusement une garniture 

d'étanchéité (non illustrée), formée de préférence par un joint annulaire souple, en 

élastomére par example, destinée á étre interposée entre le couvercle 3 et la cuya 2, pour 

30 	empé'cher ainsi toute fuite incontrálée de vapeur et/ou d'air entre l'intérieur de l'enceinte et 
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l'extérieur. Le couvercle 3 est de maniére classique fabriqué á partir d'un matériau 

métallique tel que l'acier inoxydable ou raluminium. II présente avantageusement une 

forme conjuguée á cella de la cuve 2, par exemple une forme globalement discdide, qui 

s'étend avantageusement dans un plan moyen sensiblement paralléle au plan moyen 

5 d'extension du fond 2A de la cuve 2 (c'est-á-dire un plan sensiblement horizontal en 

l'espéce) lorsqu'II est rapporté et verrouillé sur cette derniére. Dans le mode de réalisation 

illustré aux figures, le couvercle 3 inclut un élément de couverture discorde 3A de forme et 

dimensions conjuguées á celles de rouverture d'accés délimitée par le bord supérieur libre 

2C de la paroi latérale annulaire 26 de la cuve 2. Dans ce mode de réalisation, le 

10 	couvercle 3 inclut également avantageusement une ceinture annulaire 3B, par exemple de 

forme sensiblement cylindrique ou fronconique, qui s'éléve entre un premier bord circulaire 

3013 solidaire de l'élément de couverture discorde 3A (en l'espéce au niveau de la 

périphérie de ce dernier) et un second bord circulaire libre 31B, lequel est par exemple lui-

méme prolongó par une collerette terminale. Comme illustré aux figures, l'élément de 

15 couverture discdide 3A s'étend globalement selon un plan moyen horizontal, c'est-a-dire 

en l'espéce paralléle au plan moyen d'extension du fond 2A de la cuyo 2 lorsque le 

couvercle 3 est associé á la cuve 2 pour formar l'enceinte de cuisson, tandis que la 

ceinture annulaire 36 s'étend sensiblement verticalement, c'est-a-dire parallélement á laxe 

central X-X, la collerette terminale s'étendant quant á elle sensiblement horizontalement. 

20 Cela n'exclut bien entendu aucunement que l'élément de couverture discorde 3A puisse 

étre, tel qu'illustré aux figures, légérement bombé ou incurvé localement, par exemple pour 

accueillir un mécanisme de commande. Dans le mode de réalisation illustré aux figures, la 

ceinture annulaire 38 est formée par un bord tombant qui s'étend vers le bas á partir de la 

périphérie de l'élément de couverture discdide 3A. Dans ce mode de réalisation, le 

25 	couvercle 3 est destiné á venir coiffer de facon sensiblement ajustée le sommet de la cuve 

2, de sorte que la ceinture annulaire 36 entoure par l'extérieur le sommet de la paroi 

latérale annulaire 26 et le bord supérieur libre 2C, tandis que l'élément de couverture 

discdide 3A repose en appui sur le bord libre 20, par l'intermédiaire du joint d'étanchéité 

interposé entre la cuve 2 et le couvercle 3. II est cependant parfaitement envisageable que 

30 	la ceinture annulaire 3B soit alternativement destinée á étre insérée au sein de la cuve 2, 
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de facon á étre entourée par, et contenue dans, la cuve 2, sans pour autant que Ion sorte 

du cadre de l'invention. 

L'appareil 1 de cuisson d'aliments sous pression conforme á l'invention comprend 

avantageusement un moyen de régulation de pression 4, comme par exemple une 

5 soupape, montee de préférence sur le couvercle 3, de facon par exemple á étre portee 

directement par ledit couvercle 3 et agencée pour maintenir la pression régnant dans 

l'enceinte de cuisson á une valeur prédéterminée sensiblement constante, dite pression de 

fonctionnement, laquelle excede la pression atrnosphérique d'une valeur qui est comprise 

par exemple entre sensiblement 10 et 120 kPa, de préférence de l'ordre de 100 kPa. Le 

10 	principe de fonctionnement général d'un tel moyen de régulation de pression est bien 

connu en tant que tel, de sorle qu'il n'est pas nécessaire de le décrire plus avant ici. 

L'appareil 1 de cuisson d'aliments sous pression peut comporter d'autres organes de 

fonctionnement (par exemple un moyen de sécurité á l'ouverture 5 qui sera décrit plus en 

détails dans ce qui suit, une soupape de sécurité á la surpression 6, etc.). La cuve 2 et le 

15 	couvercle 3 constituent ainsi des enveloppes respectives complémentaires, de préférence 

métalliques, qui une fois associées forment une enveloppe métallique resultante délimitant 

un volume formé au sein duquel les aliments sont destines á cuire sous pression de 

vapeur. 

L'appareil 1 conforme á l'invention comporte également un systéme de verrouillage á 

20 	baionnette, afin de permettre á l'enceinte de cuisson formée par l'association du couvercle 

3 et de la cuve 2 d'atteindre au moins la pression de fonctionnement susvisée sans risque 

de voir le couvercle 3 échapper sous l'effet de la pression régnant au sein de l'enceinte. En 

d'autres termes, le systéme de verrouillage est congu pour assurer une liaison mécanique 

entre la cuve 2 el le couvercle 3 qui soit suffisamment robuste pour empécher le couvercle 

25 	3 de se séparer de la cuve 2 sous l'effet de la montée en pression au san de l'enceinte de 

cuisson. Plus précisément, ledit systéme de verrouillage á baionnette est congu pour 

assurer le verrouillage et le déverrouillage du couvercle 3 relativement á la cuve 2, par 

pivotement du couvercle 3 relativement á la cuve 2 selon en l'espéce ledit axe vertical 

central X-X', pour f aire ainsi passer l'appareil 1 d'une configuration d'attente de 
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verrouillage, dans laquelle le couvercle 3 est rapporté sur la cuve 2 et repose librement sur 

cette derniére (figures 1 et 3), á une configuration de verrouillage dans laquelle la cuve 2 et 

le couvercle 3 interagissent pour empécher leur libre séparation (figures 16 et 17), et 

inversement. Ainsi, dans le mode de réalisation illustré aux figures, l'appareil 1 passe de sa 

	

5 	configuration d'attente de verrouillage á sa configuration de verrouillage par rotation du 

couvercle 3 relativement á la cuve 2 selon une course angulaire prédéterminée autour de 

laxe central X-X', dans un sens horaire Si, et passe de sa configuration de verrouillage á 

sa configuration d'attente de verrouillage par rotation du couvercle 3 relativement á la cuve 

2 selon ladite course angulaire prédéterminée autour de laxe central X-X dans un sens 

	

10 	antihoraire opposé S2 (figures 3 et 17), étant entendu que l'inverse est tout á fait possible 

sans que Ion sorte du cadre de l'invention (sens Si antihoraire et sens 52 horaire). Le 

systéme de verrouillage á batonnette de l'appareil de cuisson 1 comprend 

avantageusement á cet effet des premiére et deuxiéme séries d'excroissances 7A-7J, 8A-

8J qui sont solidaires respectivernent du couvercle 3 et de la cuve 2 et qui sont congus, 

	

15 	afin d'assurer le verrouillage et le déverrouillage du couvercle 3 relativement á la cuyo 2, 

pour venir s'engager, respectivement se dégager, mutuellement par rotation du couvercle 

3 relativement la cuve 2 autour de laxe vertical central X-X' selon ladite course angulaire 

prédéterminée. Comme cela est bien connu en tant que tel, les excroissances 7A-7J, BA-

8J de chacune desdites premiére et deuxiéme séries sont destinées á coopérer deux á 

20 deux, c'est-á-dire que chaque excroissance de l'une desdites séries est amenée, par 

rotation du couvercle 3 relativement á la cuve 2, á passer sous une excroissance 

correspondante de l'autre série pour verrouiller le couvercle 3 relativement la cuve 2. Dans 

le mode de réalisation ¡Ilustré aux figures, les excroissances 7A-7J de la premiére série, 

solidaires du couvercle 3, tont saillie radialement vers l'intérieur du couvercle 3, tandis que 

	

25 	les excroissances 8A-8J de la deuxiéme série, solidaires de la cuve 2, font saillie 

radialement á partir de la face externe de la paroi [atórale 2B de la cuve 2, vers l'extérieur 

de cette derniére. II est cependant parfaitement envisageable que les excroissances de 

verrouillage 7A-7J du couvercle lassent saillie vers l'extérieur du couvercle 3 et que les 

excroissances 8A-8J de cuve fassent alors saillies radialement vers l'intérieur de cette 

	

30 	derniére. L'invention n'est donc pas limitée á une configuration particuliére des rampes de 

verrouillage du systéme á batonnette, l'essentiel étant que les excroissances de couvercle 
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7A-7J et de cuve 8A-8J, formant respectivement des rampes de couvercle et de cuve, 

coopérent ensemble par mise en rotation relativa de la cuve 2 et du couvercle 3, en 

l'espéce selon laxe vertical central X-X', pour que les rampes de couvercle viennent se 

positionner sous les rampes de cuve afin de réaliser une liaison mécanique entre la cuve 2 

	

5 	et le couvercle 3 capable de résister á la pression interne régnant dans l'enceinte de 

cuisson. Dans l'exemple iIlustré aux figures, cheque excroissance 7A-7J de couvercle est 

constituée par un élément en volume obtenu par une déformation volumique locale de la 

metiere constitutive de l'enveloppe du couvercle 3, et plus précisément de la ceinture 

annulaire 3B le long de laquelle sont de préférence disposée, á intervalles réguliers ou 

10 non, les excroissances 7A-7J. Cheque excroissance forme ainsi une protubérance, qui 

vient de matiére avec la ceinture annulaire 313 et qui fait saillie de ladite ceinture annulaire 

en del inissant d'un té une face intérieure convexe et de l'autre c8té, en <, négatif », une 

face extérieure concave opposée correspondant par exemple á l'empreinte d'application 

d'un outil de formage, de préférence un outil d'emboutissage. L'invention n'est cependant 

15 absolument pas limitée á la mise en ceuvre d'excroissances 7A-7J spécifiques, et en 

particulier obtenues par emboutissage comme dans l'exemple iIlustre aux figures. II est par 

exemple tout á fait envisageable que les excroissances 7A-7J de couvercle soient formées 

par des languettes platos obtenues par repliement localisé vers l'intérieur du bord libre 31B 

de la ceinture annulaire 38 du couvercle 3. Le recours á un élément en volume est 

	

20 	toutefois préféré, car 1 permet d'obtenir aisément, par simple déformation de metiere 

(emboutissage ou autre) une excroissance qui presente d'excellentes propriétés 

mécaniques et des dimensions réduites. Gráce á ces dimensions réduites, il est possible 

de f aire passer l'appareil 1 de la configuration d'attente de verrouillage (configuration de 

pré-verrouillage) á la conf iguration de verrouillage par rotation relativo du couvercle 3 et de 

	

25 	la cuve 2 selon un anglo relativement faible, par exemple inférieur á 300  étant entendu que 

l'invention n'est pas limitée á un angle particulier, lequel peut etre supérieur ou égal á 30°, 

ou au contraire nettement inférieur á 30°, par exerrple compris entre 10° et 25°. Dans 

l'exemple iIlustré aux figures, les excroissances 8A-8J de cuve sont formées par un rebord 

annulaire qui déborde vers l'extérieur á partir du bord supérieur libre 2C, des encoches 9A- 

30 9J étant ménagée á travers ledit rebord annulaire de facon á permettre le passage 

desdites excroissances 7A-7J de couvercle, de sone que les portions dudit rebord 
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annulaire qui s'étendent entre cheque encoche 9A-9J, forment les rampes de cuve 

respectivas destinées á coopérer avec les excroissances 7A-7J de couvercle qui forment 

les rampes de couvercle. Ainsi, lorsque le couvercle 3 vient coiffer la cuve 2, les 

excroissances 7A-7J de couvercle peuvent passer par les encoches 9A-9J pour se 

	

5 	retrouver plus bas que le rebord annulaire. L'appareil 1 se trouve alors dans sa 

configuration de pré-verrouillage (également appelée configuration d'attente de 

verrouillage), á partir de laquelle la configuration de verrouillage peut étre atteinte en 

faisant simplement tourner le couvercle 3 relativement á la cuve 2 selon laxe vertical X-X', 

ce qui a pour effet de décaler angulairement les excroissances 7A-7J du couvercle 3 et les 

	

10 	encoches 9A-9J du rebord annulaire, réalisant un verrouillage de type á baIonnette ».De 

préférence, dans le mode de réalisation ¡Ilustré aux figures, les excroissances de couvercle 

7A-7B sont localisées sur la ceinture annulaire 3B du couvercle 3 á distance du second 

bord libre circulaire 31B de ladite ceinture annulaire 38, de maniére á ce que la ceinture 

annulaire 3B forme, en degá desdits éléments en volume, une jupe d'auto-centrage du 

	

15 	couvercle 3 relativement á la cuve 2. Cette jupe annulaire permet, en coopération avec le 

rebord latéral quasi-continu (á l'exception des encoches 9A-9J) formant les rampes de 

cuve, au couvercle 3 de se positionner naturellement et spontanément de maniére centrée 

relativement á la cuve 2 lorsqu'il est déposé sur cette derniére. 

Conformément á l'invention, l'appareil 1 comprend un sous-ensemble de couvercle (illustré 

	

20 	isolément par la figure 4) qui inclut á la fois le couvercle 3 et un support 10 attaché audit 

couvercle 3, en l'espéce de fagon permanente, de fagon que ce dernier puisse pivoter 

relativement audit support 10 entre deux positions correspondant respectivement á une 

configuration de déverrouillage et une configuration de verrouillage dudit sous-ensemble 

de couvercle. Les deux positions entre lesquelles le couvercle 3 peut pivoter relativement 

25 au support 10 sont séparées par une course angulaire prédéterminée correspondant á 

celle requise pour faire passer l'appareil 1 de sa configuration de pré-verrouillage 

(configuration d'attente de verrouillage) illustrée á la figure 1 á sa configuration de 

verrouillage illustrée par exemple á la figure 16. Le sous-ensemble de couvercle forme 

ainsi un élément unitaire indépendant destiné á étre associé avec le sous-ensemble de 

30 cuve (formé par la cuve 2 elle-méme et les poignées de cuve 2D, 2E), pour former 
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l'enceinte de cuisson. Dans le mode de réalisation ¡Ilustré aux figures, le couvercle 3 est 

ainsi monté á pivotement relativement audit support 10 selon laxe vertical central X-X'. 

Cette liaison pivot entre le couvercle 3 et le support 10 peut étre réalisée par tout moyen 

connu de l'homme du métier. Avantageusement, le support lose présente, dans le mode 

	

5 	de réalisation ¡Ilustré aux figures, sous la forme d'une traverse, c'est-á-dire d'une piéce 

sensiblement allongée qui s'étend diamétralement sur le couvercle 3 et qui se prolonge en 

l'espéce á chacune de ses extrémités par des bords tombants respectifs 10A, 10B. De 

préférence, la traverse en question comporte une zone centrale élargie 100, par exemple 

de forme globalement circulaire, prolongée de pan et d'autre par un premier bras 101 et un 

10 deuxiéme bras 102 qui eux-mémes se terminent respectivement par lesdits bords 

tombants 10A, 10B. La portion centrale 100 est avantageusement pourvue d'un orifice 

central 100A dans lequel est destiné á étre enfilé un axe 30 fixé sur le couvercle 3, au 

centre de ce dernier, et autour duquel le support 10 est destiné á tourner selon laxe 

vertical central X-X'. Laxe 30 est par exemple soudé sur le couvercle 3 de fagon á s'élever 

	

15 	verticalement á partir du centre de ce dernier, et ainsi á pouvoir étre inséré dans ledit 

orifice 100A. De préférence, laxe 30 est pounw d'un évidement fileté destiné á coopérer 

avec une vis 16 afin de fixer le support 10 au couvercle 3 tout en permettant au couvercle 

3 de pivoter autour de laxe 30. Avantageusement, le support 10 comprend, outre la piéce 

en forme de traverse illustrée á la figure 6, une platine 17 qui présente une forme 

	

20 	globalement circulaire sensiblement complémentaire de celle de la portion centrale 100 de 

la traverse et qui est destinée á étre interposée entre ladite traverse et la face supérieure 

du couvercle 3 pour former un bother destiné á accueillir au moins en partie un mécanisme 

de commande du pivotement du couvercle 3 relativement au support 10. Par exemple, 

conformément au mode de réalisation iIlustré aux figures, la platine 17 se présente sous la 

25 forme d'une coupelle en matiére plastique pourvue d'un orifice central 17k lequel se 

prolongo par un tubo cylindrique vertical au sein duquel est destiné á étre inséré laxe 30. 

La traversa visible á la figure 6 est elle-méme congue pour étre 1 ixée (par exemple au 

moyen de plusieurs vis) de maniére permanente á la platine 17, afin de former avec cette 

derniére un sous-ensemble de traverse unitaire, monobloc, maintenu sur le couvercle 3 au 

	

30 	moyen de l'accouplement axe 30 / vis 16, lequel accouplement autorise le pivotement du 
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couvercle 3 relativement au sous-ensemble de traverse précité formant en l'espéce le 

support 10. 

Comme exposé précédemment, le couvercle 3 est congu pour pivoter relativement au 

support 10 entre deux positions, savoir une premiére position (correspondant au 

	

5 	verrouillage) et une deuxiéme position (correspondant au déverrouillage) séparées par une 

course angulaire prédéterminée. De préférence, la premiére position eVou la deuxiéme 

position est (sont) une (des) position(s) stable(s). II est cependant tout á fait envisageable 

que l'une ou l'autre desdites premiére et deuxiéme positions présente un caractére 

instable, de sorte que dés que le couvercle 3 s'éloigne de l'une °Volt l'autre desdites 

	

10 	premiére et deuxiéme positions il est automatiquement rappelé dans l'autre position (par 

exemple par un ressort). Avantageusement, la premiére position eVou la deuxiéme position 

est (sont) également une (des) position(s) de butée. Par exemple, dans le mode de 

réalisation illustré aux figures, l'appareil 1 comprend au moins un pion de guidage 18, et de 

préférence deux pions de guidage 18, 19 disposés de f agon diamétralement opposée 

15 relativement á laxe central X-X et attachés au couvercle 3 de fagon permanente (par 

exemple en étant soudés sur ce dernier de fagon á s'élever verticalement de la surface 

externe dudit couvercle 3, en l'espéce á la périphérie de ce dernier, comme illustré aux 

figures). Chacun desdits pions de guidage 18, 19 est congu pour coulisser au sein d'une 

gorge allongée complémentaire de guidage 18" 19A ménagée dans le support 10, par 

	

20 	exemple vers chaque extrémité dudit support 10. La longueur de chaque gorge 18A, 19A 

est adaptée en l'espéce á la course angulaire du couvercle 3 relativement au support 10. 

Chaque pion 18, 19 est en outre pourvu d'une téte de section élargie qui coopére avec les 

bords de la gorge correspondante 18A, 19A pour retenir verticalement le support 10 et 

l'empécher de s'écarter verticalement du couvercle 3. 

25 Conformément á l'invention, le sous-ensemble de couvercle en configuration de 

déverrouillage et la cuve 2 sont congus pour étre réunis selon au moins un agencement 

relatif prédéterminé (illustré par exemple aux figures 1 et 3) permettant audit systéme de 

verrouillage á baTonnette de verrouiller le couvercle 3 á la cuve 2 par pivotement du 

couvercle 3 afin de f aire passer le sous-ensemble de couvercle de sa configuration de 
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déverrouillage á sa configuration de verrouillage. En d'autres termes, lorsque le sous-

ensemble de couvercle est en configuration de déverrouillage, le couvercle 3 et e support 

10 sont positionnés l'un relativement á l'autre de telle maniere que l'accostage du support 

10 sur la cuve 2 selon une position prédéterminée, correspondant audit agencement relatif 

	

5 	predeterminé, permet de faire passer les rampes de couvercle 7A-7J en degá des rampes 

de cuve 8A-8J par les encoches 9A-9J séparant lesdites rampes de cuve, le sous-

ensemble de couvercle coiffant alors a cuve 2 dans une position d'attente, á partir de 

laquelle ji suffira de faire pivoter le couvercle 3 relativement á la cuve 2 pour verrouiller le 

couvercle 3 relativement á la cuve 2. Ainsi, une fois la cuve 2 et le sous-ensemble de 

10 couvercle en configuration de déverrouillage réunis selon l'agencement relatif 

predeterminé de pré-verrouillage illustré á la figure 1 u suffit de maintenir le support 10 en 

position relativement á la cuve 2 et de faire pivoter le couvercle 3 relativement au support 

10 selon la course angulaire prédéterminée susvisée afin d'amener les rampes de 

couvercle 7A-7J en correspondance avec les rampes de cuve 8A-8J, sous ces derniéres, 

	

15 	verrouillant ainsi le couvercle 3 relativement á la cuve 2. 

L'appareil 1 comprend par ailleurs un organe de commande 11 du 

verrouillage/déverrouillage, congu en l'espéce pour etre manipulé par l'utilisateur de fagon 

á permettre á ce dernier de contreler le systéme de verrouillage á balonnette afin de 

pouvoir avantageusement faire passer, par actionnement manuel de l'organe de 

20 commande 11, le sous-ensemble de couvercle de sa configuration de verrouillage á sa 

configuration de déverrouillage et vice-versa, afín de pouvoir ainsi commander le passage 

de l'apparell 1 de sa configuration de pré-verrouillage (également appelée configuration 

d'attente de verrouillage — illustrée á la figure 1) á sa configuration de verrouillage (illustrée 

á la figure 16), et inversement. L'organe de commande 11 est attaché au support 10, en 

25 l'espéce de fagon permanente, de fapon á pouvoir etre déplacé relativement á ce dernier 

entre des positions de verrouillage (figure 16) et de déverrouillage (figure 1). En d'autres 

termes, l'organe de commande 11 est avantageusement fixé de maniere permanente au 

support 10 tout en conservant une faculté de mobilité relativement á ce dernier, de sone 

qu'un utilisateur peut entrainer manuellement en déplacement l'organe de commande 11 
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relativement au support 10 de la position de déverrouillage á la position de verrouillage et 

inversement. 

Conformément á l'invention, l'appareil 1 comprend également un dispositif de 

transformation du déplacement de l'organe de commande 11 en pivotement du couvercle 3 

	

5 	relativement au support 101  pour que lesdites positions de verrouillage et déverrouillage de 

l'organe de commande 11 correspondent respectivement auxdites configurations de 

verrouillage et déverrouillage du sous-ensemble de couvercle. L'utilisateur peut ainsi 

commander le passage du sous-ensemble de couvercle de sa configuration de 

déverrouillage á sa configuration de verrouillage, et vice versa, par déplacement manual 

10 de l'organe de commande 11 relativement au support 10 entre ses positions de 

déverrouillage et de verrouillage, et inversement Le dispositif de transformafion, qui est en 

particulier visible aux figures 5, 9 á 13, 18, 20 et 21 est done congu pour convertir le 

mouvement de l'organe de commande 11 relativement au support 10 en mouvement rotatif 

du couvercle 3 relativement á ce méme support 10, en l'espéce selon ledit axe vertical 

	

15 	central X-X', de sorte que l'utilisateur peut ainsi commander le verrouillage/déverrrouillage 

par pivotement du couvercle 3 relativement au support 10 par simple manipulation de 

l'organe de commande 11, une fois le couvercle 3 rapporté sur la cuve 2 avec les rampas 

de couvercle disposées en degá des rampes de cuve. Bien entendu, le dispositif de 

transformation susvisé est congu en fonction de la nature du déplacement de l'organe de 

20 commande 11 relativement au support 101  et pourra mettre en ceuvre tout composant 

d'entraTnement (roue dentée, carne, levier, biellette, etc.) requis. 

Avantageusement, les support 10 el cuve 2 sont congus pour interagir, directement ou 

indirectement dés lors que le sous-ensemble de couvercle en configuration de 

déverrouillage et la cuve 2 sont réunis selon ledit agencement relatif prédéterminé, afin de 

25 sensiblement empécher le support 10 de pouvoir pivoter relativement á la cuve 2 (en 

l'espéce selon ledit axe vertical central X-X') lorsque l'organe de commande 11 est déplacé 

entre ses positions de verrouillage et de déverrouillage (ou inversement). En d'autres 

termes, la réunion du sous-ensemble de couvercle en configuration de déverrouillage et de 

la cuve 2 selon l'agencement relatif prédéterminé (agencement de pré-verrouillage) illustré 

/9 
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á la figure 1 entralne un inter-verrouillage du support 10 et de la cuve 2 empéchant en 

l'espéce le support 10 de tourner selon laxe vertical central X-X' tout en reposant sur la 

cuve 2. Ce verrouillage de la position angulaire relativo du support 10 et de la cuve 2 

permet au support 10 de jouer le itle d'un b•áti fixe imrnobile relativement á la cuya 2 et par 

	

5 	rapport auquel le couvercle 3 peut pivoter autour de laxe vertical central X-X' selon une 

course angulaire prédéterminée pour passer d'un état déverrouillé (illustré á la figure 1) á 

un état verrouillé (illustré á la figure 16). De préférence, lesdits support 10 et cuve 2 sont 

pourvus respectivement de conformations de support 12, 13 et de cuve 14, 15 

complémentaires destinées á coopérer par emboTtement lorsque le sous-ensemble de 

	

10 	couvercle en configuration de verrouillage et la cuve 2 sont réunis selon ledit agencement 

relatif pr:édéterminé pour former l'enceinte de cuisson (figure 1). Ledit emboTtement des 

conformations complémentaires de support 12, 13 et de cuve 14, 15 permet de verrouiller 

la position angulaire relativo du support 10 et de la cuve 2 dans un plan horizontal, 

perpendiculaire audit axe vertical central X-X'. Dans le mode de réalisation illustré aux 

15 figures, la cuve 2 est pourvue de deux conformations de cuve 14, 15 disposées de tapan 

diamétralement opposée relativement á laxe vertical central X-X et fixées sur la face 

externe de la paroi latérale 2B de la cuve 2, tandis que le support 10 comporte deux 

conformations de support 12, 13 complémentaires disposées de lacran diamétralement 

opposée sur le couvercle 3 relativement á laxe vertical central X-X', lesdites conformations 

20 de support 12, 13 étant en l'espéce disposées en regard de la face extérieure de la 

ceinture annulaire 3B du couvercle 3. II est cependant tout á fait envisageable, sans pour 

autant que ron sorte du cadre de rinvention, que lesdits support 10 et cuve 2 soient 

pouivus respectivement d'une seule conforrnation de support et de cuve, ou méme que les 

support 10 et cuve 2 soient pourvus, au lieu de conformations respectives de support et de 

25 cuve destinées á coopérer par emboitement, d'éléments d'inter-verrouillage d'une autre 

nature reposant sur la mise en ceuvre d'une coopération de force (par friction, clipsage, 

engrénement, attraction magnétique...) suffisante pour verrouiller la position angulaire 

relative du support 10 et de la cuve 2. Avantageusement, cheque conformation de cuve 14, 

15 forme un élément mále tandis que cheque conformation de support 12, 13 forme un 

30 élément femelle complémentaire dudit élément mále, ledit élément mále étant 

avantageusement destiné á étre inséré dans ledit élément femelle pour établir une liaison 
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de blocage en rotation selon laxe vertical central X-X' entre le support 10 et la cuve 2. II 

est cependant tout á fait envisageable, sans pour autant que Ion sorte du cadre de 

l'invention, que cheque conformation de cuve 14, 15 forme un élément femelle tandis que 

cheque conformation de support 12, 13 forme un élément mále. Avantageusement, ladite 

	

5 	conformation de cuve 14, 15 est portee par ladite poignée de cuve 2D, 2E. Ainsi, dans le 

modo de réalisation Ilustré aux figures, cheque poignée de cuve 2D, 2E, fixée de maniére 

permanente á la perol latérale 28 de la cuve 2, embarque une conformation de cuve 14, 15 

respective, qui se présente par exemple sous la forme d'une nervure formant un élément 

mále. Comme exposé précédemment, le support 10 se présente quant á lui 

10 avantageusement sous la forme d'une traverse qui s'étend sur le couvercle 3 (en étant 

reliée á ce dernier par une liaison pivot) et qui se prolonge á chacune de ses extrémités 

par des bords tombants verticaux 10A, 108 respectifs, lesquels débordent radialement du 

couvercle 3 et s'étendent sensiblement parallélement á la ceinture annulaire 38, á 

l'extérieur de cette derniére. Une encoche est avantageusement ménagée dans le bord 

	

15 	inférieur libre de chacun desdits bords tombants 10A, 1013 du support 10, pour formar un 

élément femelle complémentaire de la nervure formant préférentiellement l'élément mále. 

Chacun desdits bords tombant 10A, 1013 est en outre avantageusement destiné á venir 

s'insérer dans un logement de forme complémentaire ménagé entre la poignée 2D, 2E 

correspondante et la cuve 2, de fagon á guider la trajectoire verticale descendente du 

20 couvercle 3 relativement á la cuve 2 lorsque le sous-ensemble de couvercle en 

configuration de déverrouillage est rapporté sur la cuve 2 par l'utilisateur pour réunir lesdits 

sous-ensemble de couvercle en configuration de déverrouillage et cuve 2 selon ledit 

agencement relatif predeterminé. 

Conformément á l'invention, ledit organe de commande 11 est conformé pour pouvoir etre 

25 saisi manuellement afin de permettre la manipulation dudit sous-ensemble de couvercle 

par son intermédiaire. En d'autres termes, l'organe de commande 11 est congu pour 

former une prise destinée á etre attrapée, de préférence á une main, par un utilisateur, 

pour transporter et soulever le sous-ensemble de couvercle, en vue par exemple de le 

rapporter sur la cuve 2. De fagon préférentielle, l'organe de commande 11 forme le seul 

30 organe de préhension du sous-ensemble de couvercle disponible, c'est-á-dire que 
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l'appareil 1 est pourvu d'un organe de préhension du sous-ensemble de couvercle qui est 

uniquement et exclusivement formé par l'organe de commande 11. Ainsi, l'organe de 

commande 11 assure une double fonction, savoir une fonction d'organe de préhension, 

permettant á l'utilisateur d'attraper par son intermédiaire le sous-ensemble de couvercle 

	

5 	pour le soulever et le déplacer, par exemple en vue de le rapporter sur la cuve 2 ou au 

contraire de le séparer de la cuve 2 et une fonction de commande du 

verrouillage/déverrouillage par contrble du pivotement du couvercle 3 relativement au 

support 10. 

Conformément á l'invention, l'organe de commande 11 est relié mécaniquement audit 

	

10 	support 10 pour qu'un soulévement manuel, par l'intermédiaire de l'organe de commande 

11, dudit sous-ensemble de couvercle á l'encontre du poids de ce dernier, entrame le 

rappel de l'organe de commande 11 dans sa position de déverrouillage sous l'effet du 

poids du sous-ensemble de couvercle. En d'autres termes, la liaison mécanique reliant 

l'organe de commande 11 au support 10 est concue pour permettre á l'organe de 

	

15 	commande 11 de gagner spontanément sa position de déverrouillage, ou de se maintenir 

dans cette derniére, lorsque s'exerce sur l'organe de commande 11 un effort de réaction 

au poids du sous-ensemble de couvercle. Gr'áce á cette caractéristique technique, le sous-

ensemble de couvercle est rappelé et maintenu naturellement et spontanément dans sa 

configuration de déverrouillage lorsque l'utilisateur souléve le sous-ensemble de couvercle 

20 par l'organe de commande 11, utilicé comme une poignée de préhension. Ainsi, lorsque 

l'utilisateur rapan le sous-ensemble de couvercle sur la cuve 2 en faisant coopérer les 

conformations de support 12, 13 et de cuve 14, 15, le sous-ensemble de couvercle se 

trouve naturellement et spontanément en configuration de déverrouillage, ce qui permet 

d'atteindre aisément l'agencement relatlf prédéterminé de pré-verrouillage ¡Ilustré á la 

25 figure 1. La liaison mécanique entre l'organe de commande 11 et le support 10 permet 

donc de faire passer l'organe de commande 11 de sa position de verrouillage á sa position 

de déverrouillage en soulevant simplement le sous-ensemble de couvercle á l'encontre de 

son poids, par l'intermédiaire de l'organe de commande 11, puis de maintenir ensuite 

l'organe de commande 11 dans sa position de déverrouillage tant que le sous-ensemble 
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de couvercle reste soulevé á l'encontre de son poids par l'intermédiaire de l'organe de 

commande 11. 

Bien entendu, II existe différentes possibilités pour refier mécaniquement l'organe de 

commande 11 au support 10 afin d'obtenir la fonction souhaitée de rappel de l'organe de 

5 commande 11 dans sa position de déverrouillage sous l'effet du poids du sous-ensemble 

de couvercle. Avantageusement, la liaison mécanique reliant l'organe de commande 11 au 

support 10 est congu pour que le déplacement manuel de l'organe de commande 11 

relativement au support 10 soit formé par au moins (i) un déplacement en rotation de 

l'organe de commande 11 autour d'un axe de rotation Y-Y' paralléle á une direction 

10 	sécante ¿laxe vertical central X-XT, par exemple une direction radiale, et/ou (ii) par 	au 

moins un déplacement en translation de l'organe de commande 11, par exemple dans un 

plan vertical paralléle audit axe vertical central X-X', La mise en ceuvre d'un déplacement 

manuel de l'organe de commande 11 conforme á l'une eVou l'autre des deux possibilités 

préférentielles (i) et (u1) exposées ci-dessus évite en effet tout risque de voir la cuve 2 

15 	entrainée intempestivement en rotation autour de laxe X-X' lorsque l'organe de commande 

11 est déplacé manuellement relativement au support 10, alors que l'autocuiseur 1 se 

trouve en configuration de pré-verrouillage (configuration illustrée par la figure 1, dans 

laquelle le support 10 et la cuve 2 interagissent pour verrouiller la position angulaire 

relative du support 10 et de la cuve 2). L'invention permet au contraire de garantir á 

20 	l'utilisateur qu'II peut verrouiller le couvercle 3 relativement á la cuve 2 á l'aide d'une seule 

et méme main, uniquement en manipulant l'organe de commande 11, sans qu'II ne soit 

besoin d'immobiliser avec une deuxiéme main la cuve 2, et ce quels que soient les effets 

de friction susceptible d'exister, du fait notamment de l'interposition du joint d'étanchéité 

annulaire, entre la cuve 2 et le couvercle 3. En outre, la mise en ceuvre d'un déplacement 

25 	de l'organe de commande 11 selon l'une ou l'autre des deux possibilités préférentielles (i) 

et (ji) exposées ci-dessus se préte particuliérement bien á l'obtention d'un rappel de 

l'organe de commande 11 dans sa position de déverrouillage sous l'effet du poids du sous-

ensemble de couvercle. 

/y 
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Avantageusement, ledit organe de commande 11 est relié mécaniquement au support 10 

pour que le déplacement dudit organe de commande 11 entre ses positions de 

déverrouillage et verrouillage (et vice versa) soit formé par au moins un déplacement en 

rotation de l'organe de commande 11 autour d'un axe de rotation Y-Y' paralléle á une 

5 direction sécante á laxe vertical central X-X' et/ou par au moins un déplacement en 

translation de l'organe de commande 11. Par exemple, l'organe de commande 11 peut étre 

monté á rotation pure autour d'un axe de rotation qui s'étend selon une direction secante á 

la direction de laxe vertical central X-X, et de !non encore plus préférentielle selon un axe 

de rotation sécant á laxe vertical central X-X, ou alternativement étre monté en translation 

10 	relativement au support 10, par exemple á coulissement vertical (préférentiellement selon 

un axe de coulissement confondu á laxe vertical central X-X') relativement audit support 

10, ou encore étre relié au support 10 par une liaison mécanique combinant une translation 

et une rotation (par exemple une liaison hélicOidale d'axe 	L'organe de commande 11 

peut ainsi se présenter sous la forme d'un élément rotatif du type poignée, levier, manette, 

15 	anse... et/ou d'un élément coulissant tel qu'un bouton-poussoir, un curseur, etc. Dans le 

mode de réalisation préférentiel illustré aux figures, l'organe de commande 11 est monté á 

pivotement relativement audit support 10 selon un axe radial Y-Y1  de pivotement qui est 

perpendiculaire á laxe vertical central X-X', et est sécant á ce dernier. Une telle liaison 

pivot selon un axe radial Y-Y' conduit á un déplacement de l'organe de commande 11 

20 	relativement au support 10 qui est formé uniquement par un déplacement en rotation selon 

un axe Y-Y' perpendiculaire á laxe  X-X' de pivotement du couvercle 3 relativement au 

support 10, ce qui permet d'éviter toute mise en rotation intempestive de la cuyo 2. Un tel 

mouvement de rotation s'avére en outre étre particuliérement ergonomique et intuitif. 

Surtout un tel mouvement de rotation se préte particuliérement bien á l'obtention de la 

25 fonction recherchée de rappel de l'organe de commande 11 dans sa position de 

déverrouillage sous l'effet du poids du sous-ensemble de couvercle. En effet, sous l'effet 

d'un effort de maintien et de retenue exercé sur l'organe de commande 11 en opposition 

au poids du sous-ensemble de couvercle, l'organe de commande 11 aura naturellement 

tendance á pivoter jusqu'a se retrouver dans une position vertical° d'equilibre, dans 

30 	laquelle u croise laxe vertical central X-X'. Dans l'exemple préférentiel illustré aux figures, 

cheque poignée de cuve 2D, 2E s'étend extérieurement de ladite cuve 2 selon une 
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direction radiale sensiblement paralléle audit axe radial Y-Y' de ladite liaison pivot reliant 

l'organe de commande 11 et le support 10. Une talle configuration, selon laquelle les 

poignées de cuve 20, 2E sont alignées avec laxe de rotation Y-Y de l'organe de 

commande 11 relativement au support 10 s'avére étre particuliérement pratique et 

	

5 	ergonomique. II est cependant tout á fait envisageable, sans pour autant que Ion sorte du 

cadre de l'invention, que la liaison mécanique entre l'organe de commande 11 et le support 

10 solt une liaison pivot d'axe radial perpendiculaire á la fois á laxe vertical central X-X' et 

á la direction radiale selon laquelle s'étendent lesdites poignées de cuve 2D, 2E. 

Avantageusement, ledit dispositif de transformation comprend un mécanisme 

	

10 	démultiplicateur congu pour entrainer le couvercle 3 en rotation autour dudit axe vertical 

central X-X' selon une course présentant une premiére amplitude angulaire prédéterminée 

a, en réponse á une rotation dudit organe de commande 11 autour dudit axe radial Y-Y' 

selon une course présentant une seconde amplitude angulaire prédéterminée p supérieure 

á ladite premiére amplitude angulaire prédéterminée a. Par exemple, l'organe de 

15 commande 11 est congu pour pivoter autour dudit axe radial Y-Y' entre une position 

relevée (correspondant au déverrouillage) et une position rabattue (correspondant au 

verrouillage) séparées par une course présentant une amplitude angulaire prédéterminée 

p d'environ 900, tandis que le couvercle 3 pivote rdativement au support 10, en reponse au 

déplacement angulaire d'environ 900  de l'organe decommande 11 relativement au support 

	

20 	10, selon une course presente une amplitude angulaire prédéterminée a d'environ 15°. Un 

tel mécanisme démultiplicateur permet ainsi de différencier nettement les positions de 

l'organe de commande 11 correspondant respectivement au verrouillage et au 

déverrouillage et de réduire les efforts exercés par l'utilisateur pour f aire passer l'appareil 

de cuisson 1 de sa configuration d'attente de verrouillage á sa configuration de 

	

25 	verrouillage. II existe bien entendu une multitude de possibilités techniques pour obtenir un 

tel effet de démultiplication, et l'invention n'est pas limitée á un mécanisme démultiplicateur 

particulier. L'invention n'est d'ailleurs pas non plus limitée á la presence d'un tel 

mécanisme démultiplicateur, et il est par exemple tout á fait envisageable, sans pour 

autant que Ion sorte du cadre de l'invention, que le dispositif de transformation permettent 

	

30 	des premiére et seconde amplitudes angulaires prédéterminées a, 3 sensiblement égales, 

?c)  
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voire á l'inverse une seconde amplitude angulaire prédéterminée p inferieure á la premiére 

amplitude angulaire prédéterminée a, en fonction de l'ergonomie et des fonctionnalités 

souhaitées. 

Conformément au mode de réalisation ¡Ilustré aux figures, le dispositif de transformation 

5 comprend une piéce de transmission 20 montee mobile en translation dans un plan 

horizontal perpendiculaire audit axe vertical central X-X' relativement audit support 10. La 

piéce de transmission 20 est ainsi montée á coulissement relativement au support 10, par 

exemple au sein du bortier ménagé entre la platine 17 eta portion centrale 100 qui vient 

coiffer ladite platine 17. Dans ce mode de réalisation, le dispositif de transformation 

10 comprend un mécanisme de transformation du mouvement de pivotement de l'organe de 

commande 11 relativement au support 10 en mouvement de translation de ladite piéce de 

transmission 20 relativement audit support 10. Par exemple, le mécanisme de 

transformation en question est formé par une carne 110, 111 solidaire de l'organe de 

commande 11, ladite came 110, 111 étant pourvue d'un pion qui est regu dans un 

15 logement correspondant ménagé dans la piéce de transmission 20, de facon que le 

pivotement de l'organe de commande 11 entraine le pivotement concomitant de la carne 

110, 111, laquelle repousse alors la piéce de transmission 20 dans le plan horizontal 

perpendiculaire á laxe vertical central X-X'. L'invention n'est cependant absolument pas 

limitée á un mécanisme de transformation de mouvement á carne, el il est par exemple 

20 parfaitement envisageable de recourir á tout autre mécanisme de transformation de 

mouvement connu sans pour autant que Pon sorte du cadre de Vinvention. Par exemple, á 

titre alternatif, le mécanisme de transformation du pivotement de l'organe de commande 11 

en translation de la piéce de transmission 20 peut consister en un mécanisme á engrenage 

reposant sur la coopérafion d'un secteur de couronne dentée solidaire de l'organe de 

25 	commande 11 et d'une crémaillére rectiligne solidaire de la piéce de transmission 20. 

D'autres mecanismos (par exemple á biellette, á vis sans fin, á engrenage de roues 

dentées, etc.) sont bien évidemment envisageables. Avantageusement, le dispositif de 

transformation comprend, conformément au mode de réalisation bistre aux figures, au 

moins un levier horizontal 21 monté á pivotement relativement au support 10 selon un axe 

30 	vertical excentré Z-Z qui est fixe par rapport audit support 10, paralléle audit axe vertical 
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central X-X' et situé á une distance prédéterminée de ce dernier. De préférence, comme 

¡Ilustré aux figures, ledit levier horizontal 21 s'étend longitudinalement entre une premiére 

extrémité 21A articulée au couvercle 3 et une deuxiéme extrémité 21B articulée soit audit 

organe de commande 11 soit á une piéce de transmission (comme par exemple la piéce 

	

5 	de transmission 20 évoquée ci-avant) qui fait partie du dispositif de transformation et qui 

est entrainée en déplacement relativement au support 10 par l'organe de commande 11, 

par exemple selon le mode de réalisation exposé précédemment. De préférence, le levier 

horizontal 21 est pourvu d'un logement (formé par exemple par un orífice traversant) 

destiné á accueillir un axe 22 solidaire du support 101  et par exemple issu de la platine 17, 

	

10 	de fagon á réaliser une liaison pivot d'axe Z-Z' entre le levier horizontal 21 et le support 10. 

De préférence, ledit levier horizontal 21 est monté á pivotement relativement au support 10 

en un point de pivotement situé entre lesdites premiére extrémité 21A et deuxiéme 

extrémité 21B, de sorte que laxe vertical excentré Z-Z' passe par une zone du levier 

horizontal 21 qui est située á distance á la fois de la premiére et de la deuxiéme extrémité 

15 21" 21B. L'articulation de la premiére extrémité 21A relativement au couvercle 3 est par 

exemple réalisée au moyen d'un premier goujon 210A qui est solidaire du couvercle 3, et 

qui est par exemple soudé sur la face externe dudit couvercle 3 de maniére á s'élever 

verticalement á partir de ce dernier. Ledit goujon 210A est avantageusement regu dans 

une premiére gorge correspondante 211A ménagée á la premiére extrémité 21A du levier 

	

20 	horizontal 21, de sone que ledit premier goujon 210A peut á la fois coulisser et tourner 

dans la premiére gorge 211A en question. Le dispositif de transformation comporte 

également avantageusement un deuxiéme goujon 210B qui est en l'espéce solidaire de la 

piéce de transmission 20 et embarqué sur cette derniére Ledit deuxiéme goujon 210B est 

avantageusement regu dans une deuxiéme gorge complémentaire 2118 ménagée á la 

	

25 	deuxiéme extrémité 21B du levier horizontal 21, de fagon que ledit deuxiéme goujon 210B 

puisse á la fois coulisser et pivoter dans la deuxiéme gorge 211B en question. Le levier 

horizontal 21 présente avantageusement une forme globale de faucille, avec un bras 

sensiblement rectiligne qui s'étend á partir de la premiére extrémité 21A jusqu'au point de 

rotation traversé par laxe vertical excentré Z-Z', pour ensuite se prolonger par une portion 

	

30 	arquée jusqu'a la deuxiéme extrémité 21B. Le déplacement en translation rectiligne de la 

piéce de transmission 20 dans le plan horizontal est converti en rotation du levier 21 autour 
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de laxe vertical excentré Z-Z, rotation qui est elle-méme convertie en une rotation du 

couvercle 3 relativement au support 10 selon laxe vertical central X-X'. L'invention n'est 

cependant absolument pas limitée á un tel mécanisme de transformation de mouvement et 

il est par exemple parfaitement envisageable de mettre en ceuvre, en lieu et place d'un 

	

5 	systéme á levier comme illustré, un systéme á biellette, á carne ou á engrenage, ou tout 

autre systéme connu, sans pour autant que Ion sorte du cadre de l'invention. II est 

également parfaitement envisageable de mettre en ceuvre, en lieu et place d'un organe de 

commande 11 pivotant, un organe de commande 11 coulissant. 

Avantageusement, et comme ¡Ilustré aux figures, l'organe de commande 11 comprend une 

10 anse 11A destinée étre actionnée manuellement afin de pouvoir étre déplacée á la main 

par un utilisateur entre deux positions de butées, préférentiellement stables, correspondant 

respectivement au verrouillage et au déverrouillage. Dans ce mode de réalisation pretere 

l'organe de commande 11 se présente donc sous la forme d'une piréce arquée, en forme 

de boucle, d'arche, avantageusement concue pour pouvoir étre saisie fermement, de 

	

15 	préférence á pleine main, par un utilisateur. L'invention n'est toutefois pas limitée á la mise 

en ceuvre d'une anse pour former l'organe de commande 11 et ce dernier peut par 

example étre constitué par un levier sensiblement rectiligne, ou avec un profil en forme de 

T, de L, une forme de pommeau, de bouton évasé, etc., dont la conformation permet á 

'utilisateur de soulever le sous-ensemble de couvercle par son intermédiaire. 

	

20 	L'organe de commande 11 est avantageusement concu pour que son déplacement manuel 

(qu'II s'agisse d'une rotation et/ou d'une translation) relativement au support 10 puisse 

s'effectuer selon soit un sens de verrouillage soit un sens de déverrouillage opposé. Ainsi, 

dans ce mode de réalisation préférentiel, l'appareil de cuisson 1 comporte un seul et 

unique organe de commande 11 qui permet á un utilisateur de commander le pivOtement 

	

25 	du couvercle 3 relativement au support 10 á la fois dans le sens horaire Si et dans le sens 

antihoraire S2. Dans ce cas, le dispositif de transformation de mouvement susvisé est 

consu pour transformer le déplacement manuel de l'organe de commande 11 dans le sens 

du verrouillage, respectivement du déverrouillage, en pivotement du couvercle 3 
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relativement au support 10 autour dudit axe vertical central X-X selon des sens de rotation 

respectifs opposés. 

Avantageusement, comme ¡Ilustré aux figures, l'organe de commande 11 est monté á 

pivotement relativement audit support 10 entre d'une part une position déployée (figure 1) 

	

5 	qui forme ladite position de déverrouillage et dans laquelle ledit organe de commande 11 

fait saillie verticalement, en l'espéce au droit du couvercle 3 vers l'extérieur, et d'autre pan 

une position rétractée qui forme ladite position de verrouillage et dans laquelle ledit organe 

de commande 11 est rabaissé vers le couvercle 3. Dans sa position déployée, l'organe de 

commande 11 s'étend avantageusement selon une direction moyenne sensiblement 

	

10 	paralléle audit axe vertical central X-X, tandis que dans sa position rétractée II s'étend 

avantageusement selon une direction moyenne sensiblement perpendiculaire audit axe 

vertical central X-X, comme ¡Ilustré aux figures. Dans ce mode de réalisation préférentiel, 

l'organe de commande 11 presente ainsi un careciere escamotable lui permetlant de 

s'effacer lorsqu'il se trouve dans sa position rétractée. 

	

15 	De préférence, l'organe de commande 11 est plus difficile á saisir manuellement lorsqu'il 

se trouve en position rétractée que lorsqu'il se trouve en position déployée, ce qui limite la 

possibilité pour un utilisateur d'attraper l'organe de commande 11 afin de s'en servir pour 

soulever et manipuler l'appareil de cuisson 1, ce qui pourrait présenter un danger. Dans 

l'hypothése ciú l'organe de commande 11 est formé par une anse 11A, le couvercle 3 

20 presente avantageusement á sa surface un relief 23 dont la forme est de préférence 

sensiblement complémentaire á celle de l'espace vide delimité par ladite anse 11A destiné 

á recevoir les doigts de l'utilisateur. En d'autres termes, le relief 23 est congu pour au 

moins partiellement combler l'espace vide intérieur delimité par tierno 11A lorsque cette 

derniére est rabattue contre couvercle 3. Ainsi, lorsque l'anse 11A est complétement 

	

25 	rabattue contre le couvercle 3, parallélement á ce demier (position rétractée de l'organe de 

commande 11)1  elle s'étend avantageusement dans la continuité du relief 23, limitant ainsi 

la possibilité pour l'utilisateur d'attraper l'anse 11A pour manipuler (Le. soulever, 

transporter...) l'appareil de cuisson 1. En d'autres termes, l'organe de commande 11 est 

avantageusement congu pour pouvoir etre saisi manuellement afin de permettre 
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soulévement manuel par son intermédiaire du sous-ensemble de couvercle uniquement 

lorsqu'il se trouve en position déployée. Dans le mode de réalisation préféré ¡Ilustré aux 

figures, l'appareil 1 comprend un organe de préhension du couvercle 3 qui est attaché au 

couvercle 3 et est congu pour étre saisi manuellement afin de permettre la manipulation et 

	

5 	le transport du couvercle 3 par son intermédiaire, ledit organe de préhension en question 

étant uniquement formé par l'organe de commande 11 en position déployée. 

De préférence, le moyen de sécurité á l'ouverture 5 évoquée précédemment est 

susceptible d'évoluer, sous l'effet du niveau de pression régnant dans l'enceinte de 

cuisson, entre une configuration de libération, dans laquelle ji autorise le déverrouillage du 

	

10 	couvercle 3 relativement á la cuve 2, et une position de blocage, dans laquelle 11 interdit 

déverrouillage du couvercle 3 relativement á la cuve 2. Á cette fin, ledit moyen de sécurité 

5 comprend un élément mobile 5A monté á coulissement sur le couvercle 3, et en l'espéce 

á coulissement vertical selon une direction de coulissement paralléle á laxe vertical central 

X-X', entre une position haute (de butée) dans laquelle il est capable de coopérer avec un 

	

15 	élément complémentaire de blocage 5B porté par le support 10, afin de bloquer le 

pivotement du couvercle 3 relativement au support 10, et une position basse (de butée) 

dans laquelle ji n'interfére pas avec l'élément complémentaire 58, autorisant ainsi le 

pivotement du couvercle 3 relativement au support 10. Comme cela ressort en particulier 

de la figure 12, l'élément mobile 5A est formé avantageusement par un doigt destiné á 

	

20 	coulisser verticalement au sein d'un tube abouché á un orifice de fuite ménagé á travers le 

couvercle 3, de fagon qu'en position haute le doigt vienne obturer hermétiquement l'orifice 

de fuite, alors qu'en position basse la vapeur est autorisée á fuir par l'orifice en questlon. 

L'élément complémentaire 5B est quant á lui de préférence formé par une piéce présentant 

une surface d'arrét 508 et un orifice de passage 51B. Tant que le couvercle se trouve dans 

25 sa position de déverrouillage relativement au support 10, la surface de blocage 50B se 

trouve au droit de l'élément mobile 5A, sur la trajectoire de coulissement de ce dernier, afin 

de l'empécher d'atteindre sa position haute et maintenir ainsi une miss en communication 

de l'intérieur de l'enceinte de cuisson avec l'extérieur, empéchant toute montee en 

pression significativa de l'enceinte. Au contraire, lorsque le couvercle 3 atteint sa position 

30 de verrouillage, par pivotement relativement au support 10 selon la course angulaire 
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prédéterminée évoquée précédemment, l'élément mobile 5A se retrouve alors mi droit de 

l'ouverture 51B, ce qui autorise l'élément mobile 5A á atteindre, sous l'effet de la force 

motrice exercée par la montée en pression au sein de l'enceinte de cuisson, sa position 

haute d'étanchéité. Une fois en position haute, l'élément mobile 5A est entouré par les 

5 bords de l'orifice 51B, ce qui empéche tout pivotement du couvercle 3 relativement au 

support 10 dans le sens du déverrouillage. 

Le fonctionnement de l'appareil de cuisson 1 ¡Ilustré aux figures va maintenant étre décrit 

briévement. L'utilisateur remplit tout d'abord la cuve 2 illustrée á la figure 2 d'aliments á 

cuire, en positionnant éventuellement les aliments á distance du fond de la cuve 2, dans un 

10 	panier de cuisson ajouré. L'utilisateur saisit ensuite le sous-ensemble de couvercle (illustré 

á la figure 4) par l'anse 11A pour soulever ledit sous-ensemble en vue de le rapporter sur 

la cuve 2 afin de fermer cette derniére. Sous l'effet du poids du couvercle 3 et des autres 

éléments composant le sous-ensemble de couvercle, l'anse 11A est rappelée en position 

verticale déployée, et est maintenue dans cette position, ce qui a pour effet de rappeler et 

15 maintenir spontanément le sous-ensemble de couvercle en configuration de 

déverrouillage. L'utilisateur utilise ainsi l'anse 11A comme poignée de transpon pour venir 

rapporter le sous-ensemble de couvercle maintenu naturellement en configuration de 

déverrouillage sur la cuve 2, de facon á réunir lesdits sous-ensemble de couvercle en 

configuration de déverrouillage et cuve 2 selon ledit agencement relatif prédéterminé 

20 	iIlustré á la figure 1, correspondant á l'emboltement des conformations de support 12, 13 et 

de cuve 14, 15. L'autocuiseur 1 se trouve alors dans une configuration d'attente de 

verrouillage selon laquelle les rampes de couvercle 7A-7J se retrouvent plus bas que les 

rampes de cuve 8A-8J et décalées angulairement par rapport á ces derniéres. Puis 

l'utilisateur rabat l'anse 11A selon une course angulaire p d'environ 9001  jusqu'á atteindre 

25 	une position rabattue de butée illustrée notamment aux figures 16 et 17. Ce déplacement 

manual de l'anse 11A de sa position déployée á sa position rabattue entraine 

concomitamment le pivotement du couvercle 3 relativement au support 10 d'un angle a 

d'environ 150, permettant ainsi aux rampes de couvacle 7A-7J de venir en 

correspondance sous les rampes de cuve 8A-8J selon une configuration de verrouillage 

30 	permettant la montée en pression. A l'issue du cycle de cuisson, et une fois la pression 

23 
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régnant au sein de l'enceinte retombée á un niveau predeterminé de sécurité, l'utilisateur 

n'a plus qu'a relever l'anse 11A pour taire pivotar le couvercle 3 relativement au supporl 10 

en sens inverse et désengager ainsi les rampes de cuve et de couvercle, permettant la 

séparation du couvercle 3 et de la cuve 2. 
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REVENDICATiONS 

1 - Appareil de cuisson (1) d'aliments sous pression compohant une cuve (2), un 

couvercle (3), ainsi qu'un systéme de verrouillage á baTonnette, ledit appareil (1) étant 

caractérisé en ce qu'il comprend un sous-ensemble de couvercle qui inclut á la fois 

	

5 	ledit couvercle (3) et un support (10) attaché audit couvercle (3) de fagon que ce 

dernier puisse pivoter relativement audit support (10) entre deux positions 

correspondant respectivement á une configuration de déverrouillage et une 

configuration de verrouillage dudit sous-ensemble de couvercle, le sous-ensemble de 

couvercle en configuration de déverrouillage et la cuve (2) étant congus pour étre 

	

10 	réunis selon au moins un agencement relatif prédéterminé permettant audit systéme 

de verrouillage á ba'ionnette de verrouiller le couvercle (3) á la cuve (2) par pivotement 

du 	couvercle (3) afin de f aire passer le sous-ensemble de couvercle de sa 

configuration de déverrouillage á sa configuration de verrouillage, ledit appareil (1) 

comprenant un organe de commande (11) du verrouillage/déverrouillage attaché audit 

	

15 	support (10) de tal:oil á pouvoir étre déplacé relativement á ce dernier entre des 

positions de verrouillage et déverrouillage, ledit appareil (1) comprenant un dispositif 

de transformation du déplacement de l'organe de commande (11) en pivotement du 

couvercle (3) relativement au support (10) pour que lesdites positions de verrouillage 

et déverrouillage correspondent respectivement auxdites configurations de verrouillage 

	

20 	et déverrouillage, ledit organe de commande étant conformé pour pouvoir étre saisi 

manuellement afin de permettre la manipulation du sous-ensemble de couvercle par 

son intermédiaire, ledit organe de commande (11) étant relié mécaniquement au 

support (10) pour qu'un soulévement manuel, par l'intermédiaire de l'organe de 

commande (11)1  dudit sous-ensemble de couvercle á l'encontre du poids de ce 

	

25 	dernier, entraine le rappel de l'organe de commande (11) dans sa position de 

déverrouillage sous l'effet dudit poids du sous-ensemble de couvercle. 

2 - Appareil de cuisson (1) d'aliments sous pression selon la revendication 1 caractérisé 

en ce que lesdits support (10) et cuve (2) sont congus pour interagir, dés lors que le 

sous-ensemble de couvercle en configuration de déverrouillage et la cuve (2) sont 

?y 
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réunis selon ledit agencement relatif predeterminé, aun de sensiblement empécher 

ledit support (10) de pouvoir pivotar relativement á la cuve (2) lorsque l'organe de 

commande (11) est déplacé entre ses positions de déverrouillage et de verrouillage. 

3 - Appareil de cuisson (1) d'aliments sous pression selon la revendication 2 caractérisé 

	

5 	en ce que lesdits support (10) et cuve (2) sont pourvues respectivement de 

conformations de support (12, 13) et de cuve (14, 15) complémentaires destinées á 

coopérer par emboTtement lorsque le sous-ensemble de couvercle en configuration de 

déverrouillage et la cuve (2) sont réunis selon ledit agencement relatif prédéterminé, 

ledit emboltement permettant de verrouiller la position angulaire relativa du 

	

10 	support (10) et de la cuve (2) dans un plan horizontal. 

4- Appareil de cuisson (1) d'aliments sous pression selon la revendication 3 caractérisé 

en ce qu'il comprend au moins une poignée de cuve (2D, 2E) qui est fixée á ladite 

cuve (2) de (non á f aire saillie extérieurement de cette derniére, ladite conformation 

de cuve (14,15) étant portee par ladite poignée de cuve (2D, 2E). 

	

15 	5- Appareil de cuisson (1) d'aliments sous pression selon la revendication 3 ou 4 

caractérisé en ce que cheque conformation de cuve (14, 15) forme un élément mále 

tandis que cheque conformation de support (12, 13) forme un élément femelle 

complémentaire dudit élément mále. 

6- Appareil de cuisson (1) d'aliments sous pression selon l'une des revendications 1 á 5 

	

20 	caractérisé en ce qu'il comporte un moyen de sécurité á l'ouverture (5) susceptible 

d'évoluer, sous l'effet du niveau de pression régnant dans l'appareil (1), entre une 

configuration de libération dans laquelle ji autorise le déverrouillage du couvercle (3) 

relativement á la cuve (2), et une position de blocage, dans laquelle ji interdit le 

déverrouillage du couvercle (3) relativement á la cuve (2), ledit moyen de sécurité (5) 

	

25 	comprenant un élément mobile (5A) monté á coulissement sur le couvercle (3) entre 

une position haute dans laquelle il est capable de coopérer avec un élément 

complémentaire de blocage (56) porté par le support (10), afin de bloquer le 

pivotement du couvercle (3) relativement au support (10), et une position basse dans 



33 

laquelle 11 n'interfére pas avec l'élément complémentaire de blocage autorisant ainsi le 

pivotement du couvercle (3) relativement au support (10). 

7 Appareil de cuisson (1) d'aliments sous pression selon l'une des revendications 1 á 6 

caractérisé en ce que ledit couvercle (3) est monté á pivotement relativement audit 

	

5 	support (10) selon un axe vertical central (X-X'), ledit organe de commande (11) étant 

relié mécaniquement au support (10) pour que le déplacement dudit organe de 

commande entre ses positions de déverrouillage et verrouillage soit formé par au 

moins un déplacement en rotation de l'organe de commande (11) autour d'un axe de 

rotation (Y-Y') paralléle á une direction sécante á laxe vertical central (X-X) et/ou par 

	

10 	au moins un déplacement en translation de l'organe de commande (11). 

8 - Appareil de cuisson (1) d'aliments sous pression selon la revendication 7 caractérisé 

en ce que ledit organe de commande (11) est monté á pivotement relativement audit 

support (10) selon un axe radial de pivotement qui est perpendiculaire audit axe 

vertical central (X-X'). 

	

15 	9- Appareil de cuisson (1) d'aliments sous pression selon les revendications 4 et 8 

caractérisé en ce que ladite poignée de cuve (20-2E) s'étend extérieurement de ladite 

cuve (2) selon une direction radiale sensiblement paralléle audil axe radial de 

pivotement (Y-Y'). 

10 -Appareil de cuisson (1) d'aliments sous pression selon la revendication 8 ou 9 

	

20 	caractérisé en ce que ledit dispositif de transformation comprend un mécanisme 

démultiplicateur conou pour entráiner le couvercle (3) en rotation autour dudit axe 

vertical central (X-X') selon une course présentant une premiére amplitude angulaire 

prédéterminée (a) en réponse á une rotation dudit organe de commande (11) autour 

dudit axe radial de pivotement (Y-Y') selon une course présentant une seconde 

	

25 	amplitude angulaire prédéterminée (p) supérieure á ladite premiére amplitud° 

angulaire prédéterminée (a). 
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11 -Appareil de cuisson (1) d'aliments sous pression selon l'une des revendications 8 á 10 

caractérisé en ce que ledit dispositif de transformation comprend une piéce de 

transmission monté mobile en translation dans un plan horizontal perpendiculaire audit 

axe vertical central (X-X') relativement audit support (10), ledit dispositif de 

	

5 	transformation comprenant un mécanisme de transformation du pivotement de l'organe 

de commande (11) relativement audit support (10) en translation de ladite piéce de 

transmission (20) relativement audit support (10). 

12 -Appareil de cuisson (1) d'aliments sous pression selon l'une des revendications 8 á 11 

caractérisé en ce que ledit dispositif de transformation comprend au moins un levier 

	

10 	horizontal (21) monté á pivotement relativement audit support (10) selon un axe 

vertical (Z-t) excentré qui est fixe par rapport audit support (10), paralléle audit axe 

vertical central (X-X') et situé á une distance prédéterminée de ce dernier, ledit levier 

horizontal (21) s'étendant longitudinalement entre une premiare extrémité articulée au 

couvercle (3) et une deuxiéme extrémité (21B) articulée soit audit organe de 

	

15 	commande (11) soit á une piéce de transmission (20) qui fait partie dudit dispositif de 

transformation et qui est entrainé en déplacement relativement audit support (10) par 

ledit organe de commande (11). 

13 -Appareil de cuisson (1) d'aliments sous pression selon l'une des revendications 8 á 12 

caractérisé en ce que ledit organe de commande (11) est monté á pivotement 

	

20 	relativement audit support entre d'une part une position déployée qui forme ladite 

position de déverrouillage et dans laquelle ledit organe de commande (11) fait saillie 

verticalement, et d'autre part une position rétractée qui forme ladite position de 

verrouillage et dans laquelle ledit organe de commande (11) est rabaissé vers le 

couvercle (3). 

	

25 	14 -Appareil de cuisson (1) d'aliments sous pression selon la revendication 13 caractérisé 

en ce qu'il comprend un organe de préhension du couvercle (3) qui est attaché au 

couvercle (3) et est concu pour étre saisi manuellement af in de permettre la 

manipulation et le transpon du couvercle (3) par son intermédiaire, ledit organe de 



fop. 

2G 
35 

préhension étant uniquement formé par ledit organe de commande (11) en position 

déployée. 

15 -Apparell de cuisson (1) d'aliments sous pression selon l'une des revendications 13 

et 14 caractérisé en ce que dans sa position déployée, ledit organe de commande 

5 

	

	s'étend selon une direction moyenne sensiblemenf paralléle audit axe vertical 

central (X-X'), tandis que dans sa position rétractée ji s'étend selon une direction 

moyenne sensiblement perpendiculaire audit axe vertical central (X-X'). 

16 -Appareil de cuisson (1) d'aliments sous pression selon l'une des revendications 1 á 15 

caractérisé en ce ledit organe de commande (11) comprend une anse (11A). 

10 
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'UNA OLLA DE PRESIÓN DE AJUSTE EN BAYONETA PROVISTA CON UN ELEMENTO DE 

CONTROL 

CAMPO DE LA INVENCIÓN 

	

5 	La presente invención se refiere al campo técnico general de utensilios para 

cocinar alimentos bajo presión, y en particular a utensilios domésticos del tipo olla 

de presión que están diseñados para formar encerramientos de cocción con la 

capacidad para permitir que se acumule presión en los mismos a fin de cocinar 

alimentos contenidos en los mismos bajo presión de vapor. 

10 

ANTECEDENTES DE LA INVENCIÓN 

La presente invención se refiere de manera más particular a un utensilio de 

cocción para cocinar alimentos bajo presión que tiene un recipiente, una tapa, y 

un sistema de bloqueo de ajuste en bayoneta. 

	

15 	Utensilios de cocción para cocinar alimentos bajo presión, en particular 

para uso doméstico, son muy conocidos. Estos generalmente comprenden un 

recipiente de metal sobre el cual se va a montar en una manera sellada una 

tapa que también está hecha de metal, a través de un sello anular flexible, en 

una forma para crear un encerramiento de cocción con la capacidad para 

	

20 	permitir que la presión se acumule en el mismo. La tapa está diseñada para que 

se acople al recipiente a través de medios de bloqueo permitiendo que la olla de 

presión pase entre una configuración bloqueada, en la cual la tapa está 

asegurada con relación al recipiente, y en la cual el encerramiento de cocción 

tiene la capacidad para permitir que se acumule presión en el mismo, y una 

	

25 	configuración desbloqueada, en la cual la tapa puede ser separada libremente 

del recipiente. En la técnica anterior se conocen diferentes tipos de medios de 

bloqueo. Uno de los sistemas que es de uso más difundido es el sistema de 

bloqueo que tiene accesorios en bayoneta, ese sistema se basa en implementar 

rampas de recipiente y tapa que están diseñadas para entrar en tope deslizante 

	

30 	mutuo una vez que la tapa ha sido girada para proporcionar un acoplamiento 



Mecánieo de retención que evita que el recipiente y la tapa se separen bajo el 

efecto de la acumulación de presión. Las rampas de tapa son formadas 

convencionalmente por el doblez local y hacia dentro sobre el borde decrecido 

anular de la tapa, mientras que las rampas del recipiente se obtienen doblando 

	

5 	sobre y eliminando el borde superior libre del recipiente. 

Dicho sistema de bloqueo que tiene accesorios en bayoneta 

generalmente es satisfactorio, en particular debido a que es relativamente ligero 

en peso, es simple de fabricar y es confiable. 

Sin embargo, éste también sufre de algunos inconvenientes significativos, 

	

lo 	en particular en términos de practicidad y ergonomía. 

En primer lugar, el principio base de bloquear a través de accesorios de 

bayoneta requiere que el usuario coloque la tapa sobre el recipiente en un 

arreglo preciso y específico que le permita que las rampas de tapa pasen a 

través de recortes proporcionados en el borde superior del recipiente, de manera 

15 que se encuentran a sí mismos debajo de las rampas del recipiente, en una 

posición listo-para-bloqueo, desde cuya posición el usuario puede entonces llevar 

las rampas de tapa y recipiente a una correspondencia de bloqueo, girando la 

tapa sobre el recipiente. En la práctica, con frecuencia resulta raro y no 

ergonómico colocar la tapa sobre el recipiente en el arreglo preciso y específico 

	

20 	antes mencionado. Además, una vez que la tapa está en la posición lista-para- 

bloqueo, el usuario debe entonces ejercer sobre la tapa una fuerza significativa 

para girarla en una dirección predeterminada, lo cual no es necesariamente 

intuitivo, posiblemente combinado con la ejecución de una presión descendente 

sobre la tapa. Dicha manipulación de bloqueo no solamente es no intuitiva y rara 

25 sino que también requiere una cierta cantidad de fuerza física, en particular 

debido a la fricción en el sello interpuesta entre la tapa y el recipiente. En la 

práctica, el bloqueo de una olla de presión con ajuste en bayoneta entonces 

requiere que la tapa sea montada correctamente sobre el recipiente, para lo 

cual frecuentemente se necesitan varios intentos, y entonces requiere que la olla 

	

30 	de presión sea sostenida con ambas manos, en una forma en que se mantenga 
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