10

15

20

117

NOVEDAD DE LA | NVENCI ON

Habiendo descrito el presente invento, se consider
una novedad y, por lo tanto, se reclama como propie
contenido en las siguientes.

REI VI NDI CAClI ONES

1. Una sonda de guia de onda superficial guiada, q
comprende:

una terminal de carga elevada por encima de un med
conductor con pérdidas; y

un circuito de acoplamiento configurado para acopl
fuente de excitacion a la terminal de carga, el cir
acoplamiento configurado para proporcionar un volta

terminal de carga que establece un campo eléctrico

a como

dad lo

ue

ar una
cuito de
je a la

gue tiene

una inclinacion de onda ( W) que se cruza con el medio

conductor con pérdidas a una tangente de un angulo

de

Brewster complejo ( ¥:5) a una distancia critica de Hankel

(Rx) de la sonda de guia de onda superficial guiada.

2. La sonda de guia de onda superficial guiada de
reivindicacion 1, en donde el circuito de acoplamie
comprende una bobina acoplada entre la fuente de ex
la terminal de carga.

3. La sonda de guia de onda superficial guiada de

reivindicacion 2, en donde la bobina es wuna bobina

nto

citacion y
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helicoidal.

4. La sonda de guia de onda superficial guiada de
cualquiera de las reivindicaciones 2 y 3, en donde la fuente
de excitacidon se acopla a la bobina a través de una conexiéon
de derivacion.

5. La sonda de guia de onda superficial guiada de
cualquiera de una de las reivindicaciones 2-4, en d onde la
conexion de derivacién estd en un punto de acoplami ento de
impedancias en la bobina.

6. La sonda de guia de onda superficial guiada de
cualquiera de las reivindicaciones 2-5, en donde se una red
de acoplamiento de impedancias se acopla entre la f uente de
excitacion y la conexion de derivacion en la bobina

7. Las sonda de guia de onda superficial guiada de
cualquiera de una de las reivindicaciones 2-6, en d onde la
fuente de excitacion se acopla magnéticamente a la bobina.

8. La sonda de guia de onda superficial guiada de
cualquiera de una de las reivindicaciones 2-7, en d onde la
terminal de carga se acopla a la bobina a través de una
conexion de derivacion.

9. La sonda de guia de onda superficial guiada de

cualquiera de una de las reivindicaciones 1-8 en do nde la

terminal de carga se coloca a una altura fisica ( hw) que

corresponde a una magnitud de una altura efectiva d e la sonda
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de guia de onda superficial guiada, donde la altura efectiva

_ _ i _
esta dada por hepr = Rptan g = hye’™ con g =(m/2) =65y ®es
una fase de la altura efectiva.

10. La sonda de guia de onda superficial guiada de la
reivindicacion 9, en donde la fase @ es aproximadamente igual

a un angulo ¥ de la inclinacion de onda de iluminacion que
corresponde al &ngulo de Brewster complejo.

11. La sonda de guia de onda superficial guiada de

cualquiera de una de las reivindicaciones 1-10, en donde la
terminal de carga tiene un diametro esférico efecti vo, Yy la
terminal de carga se coloca a una altura que es al menos

cuatro veces el diametro esférico efectivo.

12. La sonda de guia de onda superficial guiada de la
reivindicacion 11, en donde la terminal de carga es una
terminal esférica con el diametro esférico efectivo igual a

un diametro de la terminal esférica.
13. La sonda de guia de onda superficial guiada de
cualquiera de una de las reivindicaciones 11 y 12, en donde

la altura de la terminal de carga es mayor que una altura

fisica ( hw) gue corresponde a una magnitud de una altura

efectiva de la sonda de guia de onda superficial gu iada,
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. . — — k2
donde la altura efectiva esta dada por horr = Ry tanz = hye’

con Wis =(7/2)—6 5,

14. La sonda de guia de onda superficial guiada de

cualquiera de wuna de las reivindicaciones 11-13, qu e
comprende ademas una terminal de compensacion coloc ada por
debajo de la terminal de carga, la terminal de comp ensacion

acoplada al circuito de acoplamiento.

15. La sonda de guia de onda superficial guiada de

cualquiera de una de las reivindicaciones 11-14, en donde la
terminal de compensacion se coloca por debajo de la terminal
de carga a una distancia igual a la altura fisica ( hw).

16. La sonda de guia de onda superficial guiada de

cualquiera de una de las reivindicaciones 11-15, en donde ¢
es una diferencia de fase compleja entre la termina | de
compensacion y la terminal de carga.

17. La sonda de guia de onda superficial guiada de
cualquiera de una de las reivindicaciones 1-16, en donde el
medio conductor con pérdidas es un medio terrestre.

18. Un sistema, que comprende:

una sonda de guia de onda superficial guiada, que
incluye:

una terminal de carga elevada por encima de un med io
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conductor con pérdidas; y

un circuito de  acoplamiento  configurado  para

proporcionar un voltaje a la terminal de carga que establece
un campo eléctrico que tiene una inclinacion de on da ( W)
que se cruza con el medio conductor con pérdidas a una
tangente de un angulo de Brewster complejo ( ¥:.5) a una
distancia critica de Hankel (R x) de la sonda de guia de onda
superficial guiada; y

una fuente de excitacion acoplada a la terminal de carga
a traves del circuito de acoplamiento.

19. EI sistema de la reivindicacion 18, que compre nde
ademas un sistema de control de sonda configurado p ara
ajustar la sonda de guia de onda superficial guiada con base
al menos en parte en las caracteristicas del medio conductor
con pérdidas.

20. ElI sistema de cualquiera de wuna de |las
reivindicaciones 18 y 19, en donde el medio conduct or con
pérdidas es un medio terrestre.

21. El sistema de cualquiera de una de las
reivindicaciones 18-20, en donde el circuito de aco plamiento
comprende una bobina acoplada entre la fuente de ex citacion y
la terminal de carga, la terminal de carga acoplada a la

bobina a través de una derivacién variable.



10

15

20

122
22. El sistema de la reivindicacion 21, en donde | a
bobina es una bobina helicoidal.

23. ElI sistema de cualquiera de wuna de |las

reivindicaciones 21 y 22, en donde el sistema de co ntrol de
sonda ajusta una posicion de la derivacion variable en
respuesta a un cambio en las caracteristicas del me dio

conductor con pérdidas.

24. El sistema de cualquiera de una de las

reivindicaciones 21-23, en donde el ajuste de la po sicion de
la derivacion variable ajusta la inclinacion de ond a de campo
eléctrico para corresponder a una iluminacion de on da que se
cruza con el medio conductor con pérdidas al angulo de
Brewster complejo ( ¥i5) a la distancia critica de Hankel

(Rx).

25. ElI sistema de cualquiera de wuna de |las
reivindicaciones 21-24, en donde la sonda de guia d e onda
superficial guiada comprende ademas wuna terminal de
compensacion colocada por debajo de la terminal de carga, la
terminal de compensacion acoplada al circuito de
acoplamiento.

26. ElI sistema de cualquiera de wuna de |las
reivindicaciones 21-25, en donde la terminal de com pensaciéon

se coloca por debajo de la terminal de carga a una distancia
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igual a una altura fisica ( hw) gue corresponde a una magnitud
de una altura efectiva de la sonda de guia de onda

superficial guiada, donde la altura efectiva esta d ada por

— — 3 _
hepr = Retanp =hye’™ con ¥ =(7/2) =65 yendonde @ esuna
diferencia de fase compleja entre la terminal de co mpensacion
y la terminal de carga.

27. El sistema de cualquiera de una de las

reivindicaciones 21-26, en donde el sistema de cont rol de
sonda ajusta una posicién de la terminal de compens acion en
respuesta a un cambio en las caracteristicas del me dio

conductor con pérdidas.

28. Un método, que comprende:

colocar una terminal de carga a una altura definid a
sobre un medio conductor con pérdidas;

colocar una terminal de compensacion por debajo de la
terminal de carga, la terminal de compensacion sepa rada por
una distancia definida; y

excitar la terminal de carga y la terminal de

compensacion con voltajes de excitacion que tienen una
diferencia de fase compleja, en donde los voltajes de
excitacion establecen un campo eléctrico que tiene una

inclinacion de onda ( W) que corresponde a una onda que
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ilumina el medio conductor con pérdidas a un angulo de

Brewster complejo ( ¥:5) a una distancia critica de Hankel

(Rx) de la terminal de carga y la terminal de compensa cion.
29. El método de la reivindicacion 28, en donde la

terminal de carga tiene un diametro esférico efecti vo, Yy la

terminal de carga se coloca a la altura definida qu e es al

menos cuatro veces el diametro esférico efectivo.

30. EI método de cualquiera de una de las

reivindicaciones 28 y 29, en donde la distancia def inida es
igual a una altura fisica ( h’w) gue corresponde a una magnitud
de una altura efectiva de la terminal de carga, en donde la
— _ =
altura efectiva esta dada por hr=R tanty, =h,e’ , con
W5 =(m/2) =65 y en donde ® es la diferencia de fase
compleja entre la terminal de compensacion y la ter minal de
carga.

31. EIl método de cualguiera de una de |las
reivindicaciones 28-30, en donde la terminal de car gayla
terminal de compensacibn se acoplan a una fuente de
excitacion a través de una bobina,, la terminal de carga
acoplada a la bobina por una derivacion variable.

32. El método de la reivindicacion 31, que compren de

ademas el ajuste de una posicidon de la derivacion v ariable
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para establecer el campo eléctrico que tiene la inc

de onda que se cruza con el medio conductor con pér

angulo de Brewster complejo (

Hankel (R x).

Y:i5) a la distancia critica de

linacion

didas al



