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REI VI NDI CACI ONES:

1. Un método, implementado por un control computari
perforar un pozo con un sistema de perforacién que

arranque, el método comprende:

Obtener, con el control computarizado, un valor med

un parametro en el sistema de perforacion;

Controlar, con el control computarizado, el paramet

el sistema de perforacion utilizando el arranque;

Obtener, con el control computarizado, indicaciones

error entre un punto de ajuste del parametro y el v
medido del parametro en el sistema de perforacion,
caracter de coeficiente de flujo del arranque y una

posicion actual del arranque;

Determinar, con el control computarizado, un ajuste
posicion para el arranque basado en las indicacione
error, el caracter de coeficiente de flujo y la pos

actual; y

Ajustar, con el control computarizado, el parametro
sistema de perforacion utilizando el arranque aplic

el ajuste de posicion al arranque.

zado, de

tiene un

ido de

roen

de un
alor

un

de
s del

icion

en el

ando



51

2. EI método de la reivindicacion 1, en donde obten

control computarizado, el valor medido del pardmetr
sistema de perforacion comprende recibir, en el con
computarizado, el valor medido de al menos un dispo

medicion en el sistema de perforacion.

3. El método de la reivindicacion 1, en donde el co
parametro en el sistema de perforacion utilizando e
comprende controlar una contrapresion superficial e

utilizando el arranque.

4. El método de la reivindicacion 1, en donde el co
parametro en el sistema de perforacion utilizando e
comprende controlar una velocidad de flujo del flui

perforacion fuera del pozo utilizando el arranque.

5. El método de la reivindicacion 1, en donde contr
parametro en el sistema de perforacion utilizando e
comprende controlar una presion utilizando el arran

una conexiéon de tubo de perforacion mientras se per

el sistema de perforacion.

6. El método de la reivindicacion 1, en donde contr
parametro en el sistema de perforacion utilizando e

comprende controlar una presién utilizando el arran
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una pérdida detectada mientras se perfora con el si

perforacion.

7. El método de la reivindicacion 1, en donde el co
parametro en el sistema de perforacion que utiliza
comprende controlar un flujo utilizando el arranque
una patada detectada mientras se perfora con el sis

perforacion.

8. El método de la reivindicacion 1, en donde obten

indicacion del error comprende aplicar una ganancia

9. El método de la reivindicacién 8, en donde aplic
ganancia al error comprende determinar la ganancia

magnitud del error.

10. El método de la reivindicacion 9, en donde dete

ganancia por la magnitud del error comprende multip

ganancia por un factor basado en error inversamente

proporcional a la magnitud del error.

11. El método de la reivindicacién 1, en donde dete

posicion para el arranque comprende determinar una

posicion relativa para el arranque afiadiendo el aju

posicion a la indicacion de la posicion actual del
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12. El método de la reivindicacién 1, en donde obte
indicaciones del caracter de coeficiente de flujo d

y la posicion actual del arranque comprende obtener
coeficiente de flujo para el arranque en la posicio

partir de informacién almacenada del caracter de co

de flujo.

13. El método de la reivindicacién 12, en donde obt
coeficiente de flujo para el arranque en la posicié
comprende interpolar el coeficiente de flujo a part

informacién almacenada.

14. El método de la reivindicacion 12, en donde det
ajuste de posicion para el arranque basadoenlasi

del error, el caracter de coeficiente de flujo del

la posicién actual del arranque comprende escalar e
por el coeficiente de flujo para el arranque en la

actual.

15. El método de la reivindicacién 1, en donde obte

el control computarizado, la indicacion del caracte
coeficiente de flujo del arranque comprende almacen
indicacion del caracter de coeficiente de flujo del

en relacién con las posiciones del arranque.
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16. El método de la reivindicacion 15, en donde det erminar,
con el control computarizado, el ajuste de posicion para el
arranque basado en las indicaciones del error, el ¢ aracter de

coeficiente de flujo y la posicién actual comprende

Interpolar un factor de correccion basado en el car acter
de coeficiente de flujo almacenado del arranque en

relacion con la posicién actual del arranque; y

Aplicar el factor de correccion al error.

17. El método de la reivindicacion 16, que ajusta, con el
control computarizado, el parametro en el sistema d e

perforacidon que utiliza el arranque comprende:

Determinar una nueva posicién relativa para el arra nque

aplicando la posicién

Ajuste para el arranque a la posicion actual del ar ranque; y

Aplicando la nueva posicion relativa al arranque.

18. El método de la reivindicacion 1, en donde dete rminar el
ajuste de posicion para el arranque basadoenlasi ndicaciones
del error, el caracter de coeficiente de flujo del arranque y
la posicion actual del arranque comprende escalar u n valor

del error mediante una ganancia proporcional.
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19. Un método, implementado por un control computar izado, de
perforar un pozo con un sistema de perforacién que tiene un

arranque, el método comprende:

Perforar un pozo con el sistema de perforacién cont rolando,
con el control computarizado, un parametro en el si stema

de perforacién utilizando el arranque;

Medir un valor del parametro utilizando al menos un

dispositivo de medicion en el sistema de perforacid n;
Calcular, con el control computarizado, un valor de error
entre un punto de ajuste del parametro y el valor m edido

del parametro;

Interpolar, con el control computarizado, un factor de
correccion basado en un caracter de coeficiente de flujo

del arranque y una posicion actual del arranque;

Determinar, con el control computarizado, un ajuste de
posicion para el arranque aplicando el factor de

correccion al error;

Determinar, con el control computarizado, una nueva
posicion relativa para el arranque aplicando el aju ste de
posicion para el arranque a la posicion actual del

arranque; y
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Ajustar, con el control computarizado, el parametro
sistema de perforacion utilizando el arranque aplic

la nueva posicion relativa al arranque.

20. Un control computarizado de un arranque utiliza
sistema de perforacién para perforar un pozo, el co

comprende:

Almacenar en un almacenamiento un caracter de coefi
de flujo del arranque en relacidén con las posicione

arranque; y

Un dispositivo de control programable acoplado
operativamente al almacenamiento y al arranque, sie

dispositivo de control programable operativo para:

Obtener un valor medido de un parametro en el siste

de perforacion;

Controlar el parametro en el sistema de perforacion

utilizando el arranque;

Obtener indicaciones de un error entre un punto de
ajuste del parametro y el valor medido del parametr
en el sistema de perforacion, el -caracter de
coeficiente de flujo del arranque y una posicion

actual del arranque;
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Determinar un ajuste de posicion para el arranque
basado en las indicaciones del error, el caracter d
coeficiente de flujo del arranque y la posicion act

del arranque; y

Aplicar el ajuste de posicion al arranque para ajus

el pardmetro en el sistema de perforacion.
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