Expediente No. NC2017/0002943
Nuevo pliego Reivindicatorio
Examen de Forma

REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo robotizado electromecanico miniaturizado auténomo (D)
adaptable a una unidad de vuelo no tripulada o a un mecanismo de

desplazamiento por rieles o adaptable a un punto fijo, que comprende:

un contenedor conformado por una base del contenedor (1) y una

tapa del contenedor (2);

baterias de alimentacion de corriente directa D.C. (3)
dispuestas en el espacio interior del contenedor, y conectadas a la

tarjeta madre de integracion de componentes y puertos (6);

un circuito de captura de imagenes (4) conectado a la tarjeta

madre de integracion de componentes y puertos (6);

un circuito lector y de reconocimiento de imagenes (5) conectado a la

tarjeta madre de integracion de componentes y puertos (6);

una tarjeta madre de integracion de componentes y puertos (6)

ubicada en el espacio interior de la base del contenedor (1);

un circuito de conectividad para transmision y recepcién de datos
mediante tecnologia WiFi a 2,4 GHz y 5 GHz, conectado a la tarjeta

madre de integracion de componentes y puertos (6); y

dicho contenedor conectado externamente a un mecanismo de
proteccion y desplazamiento seleccionado del grupo que consiste en
una unidad de vuelo no tripulada o un dispositivo de desplazamiento

sobre rieles 0 con ubicacion en punto fijo.

2. El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacion 1, en donde la
base del contenedor (1) esta abierta en su cara superior, y en sus caras frontal

y posterior posee ranuras (1.1, 1.2, 1.3, 1.4, 1.5, 1.6).

3. Eldispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacion 1 o 2, en donde la
cara frontal de la base del contenedor (1) posee la ranura (1.1) del lente de
camara (4.1) del circuito de captura de imagenes (4), la ranura (1.2) del lector de

codigos de barras (5.1) del circuito lector y de reconocimiento de imagenes, y la
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ranura (1.3) de conectores a puertos USB (6.1) de la tarjeta madre de integracién

de componentes y puertos (6).

4. El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con cualquiera de las Reivindicaciones
precedentes, en donde la cara posterior de la base del contenedor (1) posee una
ranura (1.4) de salida de cables de alimentacion de energia de la tarjeta madre
de integracion de componentes y puertos (6) y unas ranuras (1.5, 1.6) de

ventilacion.

5. El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con cualquiera de las Reivindicaciones
precedentes, en donde el contenedor es de acrilonitrilo butadieno estireno

(ABS), y la base del contenedor (1) posee forma de prisma cuadrilatero.

6. El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con cualquiera de las Reivindicaciones
precedentes, en donde la tapa del contenedor (2) esta compuesta por una lamina
plana y un panel (2.1), ensamblada dicha tapa del contenedor (2) sobre la cara
superior de la base del contenedor (1) mediante tornillos en las perforaciones

para tornillos (2a, 2b, 2c, 2d).

7. Eldispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacion 1 o 6, en donde el
panel (2.1) posee ranuras para unos leds de monitoreo de encendido/apagado
del dispositivo y estado de conexion, dichos leds conectados a la tarjeta madre

de integracion de componentes y puertos (6).

8. El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacion 1, en donde las
baterias son baterias autonomas de alimentacion de corriente directa D.C (3) y
junto con el control y la regulacién de energia de la tarjeta madre de integracion

de componentes y puertos (6).

9. El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacion 1 u 8, en donde
dicho dispositivo robotizado (D) incluye dos baterias de alimentacion de corriente
directa D.C (3) de litio, una de ellas de funcionamiento normal y la otra de
respaldo y que mediante la tarjeta madre de integracién de componentes y
puertos (6) suministra dos salidas de voltaje, una de 5 V y otra de 3,3 V

regulados.

10. El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacién 1, en donde el
circuito de captura de imagenes (4) contiene una camara de entre 5 Megapixeles

hasta 32 Megapixeles; e implementa un auto-enfoque en la camara.

11.El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacién 1, en donde el

circuito lector y de reconocimiento de imagenes (5) cuenta con una tarjeta
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12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

electronica de integracion de pines de conexion para la captura de energia, un
procesador, un lector OEM, leds indicadores de estado y pines de transmision y

recepcion de datos segun el protocolo de transmisién TTL-232.

El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacion 1 u 11, en donde
el circuito lector y de reconocimiento de imagenes (5) esta vinculado a un
programa de software y servicios web que guardan informacién en una base de

datos central.

El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacion 1, en donde la
tarjeta madre de integracion de componentes y puertos (6) contiene ranuras para
memoria RAM, un microprocesador o un microcontrolador con conversor
analogo digital programado mediante un lenguaje de bajo nivel para recopilacion
de datos de los periféricos conectados a la tarjeta del circuito con tecnologia WiFi
de comunicaciones a 2,4 GHz y 5 GHz, y de los otros circuitos sensores de
variables fisicas medibles conectados a la tarjeta mediante ranuras de expansion

0 con transmision de datos mediante bluetooth.

El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacion 1 o 13, en donde
la tarjeta madre de integracion de componentes y puertos (6) cuenta con un
micro-controlador programable con algoritmos de inteligencia artificial y redes

neuronales.

El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacion 1, 13 y 14, en
donde la tarjeta madre de integracién de componentes y puertos (6) cuenta con

botones de encendido, apagado Yy reinicio.

El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacién 1 y 13 a 15, en
donde la tarjeta madre de integracién de componentes y puertos (6) cuenta con

un puerto periférico USB 3.0 de velocidad de transferencia de informacion.

El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacién 1 y 13 a 16, en
donde la tarjeta madre de integracién de componentes y puertos (6) contiene un
moédulo de energia que controla la fuente de alimentacion de energia y
suministra 5 V y 3,3 V regulados a los diferentes componentes conectados a

ella.

El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacion 1, en donde la
tarjeta madre de integracion de componentes y puertos (6) presenta

dimensiones menores o iguales a 55 mm de ancho x 40 mm de alto.
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19.El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacion 1, en donde la
tarjeta madre de integracién de componentes y puertos (6) incorpora leds de
identificacién del estado de carga de las baterias y conectores de carga de las

baterias.

20.El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacion 1, en donde una
computadora de monitoreo del dispositivo esta conectada a la tarjeta madre de
integracion de componentes y puertos (6) mediante puertos USB (6.1), y la
computadora contiene un software de recepcion de informacion del dispositivo
robotizado a través de servicio web con almacenamiento en una base de datos

central.

21.El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacion 1, en donde la
unidad de vuelo no tripulada realiza un recorrido segun configuracion de un plan

de vuelo y un “layout”, mediante un sistema de GPS local y ubicacién matricial.

22.El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacién 1, en donde el
mecanismo de proteccion y desplazamiento es el dispositivo de desplazamiento
sobre rieles vinculado a un tren transportador (T) que incorpora un sensor de

avance.

23. El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacion 1y 22, en donde
el dispositivo de desplazamiento sobre rieles cuenta con un bus de datos

mediante el cual se transmiten las sefiales de control y de alimentacion.

24.El| dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacion 1, 22 y 23, en
donde el dispositivo de desplazamiento sobre rieles esta conformado por un tren

transportador (T), un eje rotatorio (E) y una caja soporte (C).

25. El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con las Reivindicaciones 1y 22 a 24,
en donde el dispositivo robotizado (D) esta incorporado en la caja soporte (C), y
esta Ultima ajustada en su seccion inferior al eje rotatorio (E) el cual esta

vinculado al tren transportador (T) de desplazamiento sobre rieles (R).

26. El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con las Reivindicaciones 1y 22 a 25,
en donde el tren transportador (T) posee: una caja del tren (8) con un motor, una
tarjeta de control de giro en su interior y una abertura en la cara superior de la
caja del tren (8); y ruedas (7) que contactan el interior del perfil (14) de los rieles

(R) y estan sujetas a la caja (8).
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27.El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con las Reivindicaciones 1 y 26, en

donde el motor posee un eje (9) que sobresale por la abertura de la caja del tren

8).

28.El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con las Reivindicaciones 1y 22 a 26,
en donde la caja soporte (C) posee forma de un prisma cuadrilatero y contiene
un cuerpo de alojamiento (12) y un eje de acople (13) vinculado con el eje

rotatorio (E).

29.El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con las Reivindicaciones 1y 22 a 28,
en donde el eje rotatorio (E) posee una zona de acople (10) con la caja soporte

(C) y una zona de acople (11) con el tren transportador (T).

30. El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacién 26, en donde los
rieles (R) son perfiles (14) en forma de “H” soportados por platinas de sostén

(15) instalados en la zona de almacenamiento.

31.El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacién 1, en donde dicho

dispositivo robotizado (D) posee un peso menor o igual a 300 gramos.
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