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REIVINDICACIONES

1. Maquina circular para tejido de punto, calceteria o similar, con un dispositivo de accionamiento de platinas, que

comprende:

— un cilindro de agujas (2), dispuesto de modo que su eje (2a) sea sustancialmente vertical y accionable con un
movimiento giratorio alrededor de dicho eje (2a) en ambos sentidos de rotacion; presentando dicho cilindro de
agujas (2), sobre su superficie lateral, una pluralidad de ranuras axiales (3), alojando cada una de ellas una
aguja (4) que puede moverse bajo mando a lo largo de la ranura axial (3) correspondiente con el fin de coger

por lo menos un hilo dispensado apor lo menos una alimentacién o caida (5) y formar un tejido de punto;

— unas levas de accionamiento de agujas (10), que estan enfrentadas a la superficie lateral del cilindro de
agujas (2) y definen unas trayectorias que se extienden alrededor del eje (2a) del cilindro de agujas (2) y
pueden acoplarse mediante por lo menos un talén (4a) de las agujas (4), que sobresale de la superficie lateral
del cilindro de agujas (2), con el fin de accionar el movimiento de las agujas (4) a lo largo de la
correspondiente ranura axial (3) con respecto al cilindro de agujas (2) como consecuencia de la rotacion del
cilindro de agujas (2) alrededor de su propio eje (2a) con respecto a dichas levas de accionamiento de agujas

(10) y dicha por lo menos una alimentacion (5);

— un anillo (6) de platinas, que es solidario con dicho cilindro de agujas (2) en rotacién alrededor de su propio
eje (2a) y esta dispuesto coaxialmente al cilindro de agujas (2) en su extremo superior, soportando dicho
anillo (6) de platinas una pluralidad de platinas (8) que pueden moverse radialmente con respecto al cilindro

de agujas (2) y al anillo de platinas (6);

— una tapa (9) de platinas, que esta dispuesta por encima de dicho anillo (6) de platinas y coaxialmente al
mismo soporta unas levas de accionamiento de platinas (10) que definen por lo menos una trayectoria que se
extiende alrededor del eje (2a) del cilindro de agujas (2) y pueden acoplarse mediante un talén (8a) de las
platinas (8), que sobresale hacia arriba de dicho anillo (6) de platinas, con el fin de accionar el movimiento de
las platinas (8) a lo largo de una direccion radial con respecto al cilindro de agujas (2) y con respecto a dicho
anillo (6) de platinas como consecuencia de la rotacion del cilindro de agujas (2) alrededor de su propio eje
(2a) con respecto a dicha tapa (9) de platinas, a dicha por lo menos una alimentacién (5) y a dichas levas de

accionamiento de platinas (10);

comprendiendo dichas levas de accionamiento de agujas (41) dos levas de elevacion de agujas (45, 46),
respectivamente una primera leva para elevar las agujas hacia la posicién metida o caida (45) y una segunda leva
para elevar las agujas hacia la posicion metida o caida (46), que estan dispuestas sobre unos lados opuestos entre
si con respecto a un plano imaginario que pasa a través del eje (2a) del cilindro de agujas (2) y a través de dicha por

lo menos una alimentacion o caida (5) de la maquina;

comprendiendo dichas levas de accionamiento de platinas (10) dos levas de empujador (12, 13), respectivamente
una primera leva de empujador (12) y una segunda leva de empujador (13), dispuestas sobre unos lados opuestos
entre si con respecto a un plano imaginario que pasa a través del eje (2a) del cilindro de agujas (2) y a través de

dicha por lo menos una alimentacién o caida (5) de la maquina; pudiendo dichas levas de empujador (12, 13)
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acoplarse a dicho talén (8a) de las platinas (8) para producir el movimiento de dichas platinas (8) hacia el eje (2a) del

cilindro de agujas (2);

caracterizada por que dicha primera leva de empujador (12) y dicha segunda leva de empujador (13) estan
dispuestas respectivamente en dicha primera leva para elevar las agujas hacia la posicién metida o caida (45) y en
dicha segunda leva para elevar las agujas hacia la posicion metida o caida (46) y pueden moverse con respecto a la
tapa (9) de platinas hacia el eje (2a) del cilindro de agujas (2) o lejos del mismo, estando previstos unos medios (15)
de accionamiento que actuan sobre dicha primera leva de empujador (12) y sobre dicha segunda leva de empujador
(13) con el fin de mover alternativamente dicha primera leva de empujador (12) o dicha segunda leva de empujador

(13) hacia el eje (2a) del cilindro de agujas (2) o lejos del eje (2a) del cilindro de agujas (2).

2. Maquina segun la reivindicacién 1, caracterizada por que dicha primera leva de empujador (12) y dicha segunda
leva de empujador (13) pueden moverse bajo mando con respecto a dicha tapa (9) de platinas desde una posicién
inactiva, en la que estan dispuestas a una distancia preestablecida del eje (2a) del cilindro de agujas (2), hasta una
posicion de empujador, en la que estan dispuestas a una distancia mas corta del eje (2a) del cilindro de agujas (2)

con respecto a dicha posicién inactiva, y viceversa.

3. Méaquina segun las reivindicaciones 1y 2, caracterizada por que dicha tapa (9) de platinas comprende una placa
de soporte de leva anular (16), que soporta, de modo que puedan deslizarse a lo largo de una direcciéon con una
componente radial con respecto al eje (2a) del cilindro de agujas (2), dicha primera leva de empujador (12) y dicha
segunda leva de empujador (13); comprendiendo dichos medios (15) de accionamiento un elemento de
accionamiento (17) que actua alternativamente sobre dicha primera leva de empujador (12) y sobre dicha segunda
leva de empujador (13) para el movimiento de la mismas desde dicha posicion inactiva hasta dicha posicion de

empujador o viceversa.

4. Maquina segun una o mas de las reivindicaciones anteriores, caracterizada por que dichas levas de empujador
(12, 13) estan dispuestas por debajo de dicha placa de soporte de leva anular (16) y estan provistas de unos
pasadores (20) que pasan a través de unas rendijas radiales (18) que estan definidas en dicha placa de soporte de
leva anular (16) y son alargadas a lo largo de unas direcciones con componentes radiales con respecto al eje (2a)
del cilindro de agujas (2); estando dicho elemento de accionamiento (17) dispuesto por encima de dicha placa de
soporte de leva anular (16) y extendiéndose alrededor del eje (2a) de dicho cilindro de agujas (2); presentando dicho
elemento de accionamiento (17) unas rendijas contorneadas (19) provistas de por lo menos una primera parte (19a),
que se extiende de manera sustancialmente concéntrica con respecto al eje (2a) del cilindro de agujas (2), y por lo
menos una segunda parte (19b), que se extiende progresivamente hacia el eje (2a) del cilindro de agujas (2) a partir
de dicha primera parte (19a); estando cada una de dichas rendijas contorneadas (19) acoplada por uno de los
pasadores (20) que son solidarios con dichas levas de empujador (12, 13); pudiendo dicho elemento de
accionamiento (17) girar bajo mando con respecto a dicha primera placa de soporte de leva anular (16) alrededor del
eje (2a) del cilindro de agujas (2) desde una primera posicion, en la que los pasadores (20) de dicha primera leva de
empujador (12) estan dispuestos a lo largo de dicha primera parte (19a) de las rendijas contorneadas (19) mientras
los pasadores (20) de dicha segunda leva de empujador (13) estén dispuestos a lo largo de dicha segunda parte
(19b) de las rendijas contorneadas (19), hasta una segunda posicion, en la que los pasadores (20) de dicha primera
leva de empujador (12) estan dispuestos a lo largo de dicha segunda parte (19b) de las rendijas contorneadas (19)
mientras los pasadores (20) de dicha segunda leva de empujador (13) estén dispuestos a lo largo de dicha primera

parte (19a) de las rendijas contorneadas (19) y viceversa.
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5. Maquina segun una o mas de las reivindicaciones anteriores, caracterizada por que dicho elemento de
accionamiento (17) puede estar dispuesto en una posicién intermedia entre dicha primera posicion y dicha segunda
posicion, en la que los pasadores (20) de las levas de empujador (12, 13) estan dispuestos en la zona de paso entre

dicha primera parte (19a) y dicha segunda parte (19b) de las rendijas contorneadas (19).

6. Maquina segun una o mas de las reivindicaciones anteriores, caracterizada por que dichos medios (15) de
accionamiento comprenden un primer motor eléctrico (22) que esta conectado cinematicamente, con su arbol de
salida, a un arco dentado (23) que es concéntrico con respecto al eje (2a) del cilindro de agujas (2) y esta definido
en una zona periférica de dicho elemento de accionamiento (17); siendo dicho primer motor eléctrico (22) accionable
para la rotacion de dicho elemento de accionamiento (17) alrededor del eje (2a) del cilindro de agujas (2) con
respecto a dicha placa de soporte de leva anular (16) desde dicha primera posicion hasta dicha segunda posicion o

hasta dicha posicién intermedia y viceversa.

7. Maquina segun una o mas de las reivindicaciones anteriores, caracterizada por que dicho primer motor eléctrico

(22) esta asociado por medio de su cuerpo con dicha placa de soporte de leva anular (16).

8. Maquina segun una o mas de las reivindicaciones anteriores, caracterizada por que dicho primer motor eléctrico

(22) esta constituido por un motor paso a paso.

9. Maquina seguin una o mas de las reivindicaciones anteriores, caracterizada por que dicha placa de soporte de
leva anular (16) esta soportada, de modo que puedagirar alrededor del eje (2a) del cilindro de agujas (2), mediante
un elemento de soporte (34), que es solidario con la estructura de soporte de la maquina, pudiendo dicha placa de
soporte de leva anular (16) girarbajo mando alrededor del eje (2a) del cilindro de agujas (2) con respecto a dicho
elemento de soporte (34) a través de unos angulos de anchura preestablecida con el fin de adelantar o retrasar la

intervencion de dichas levas de accionamiento de platinas (10) sobre los talones (8a) de dichas platinas (8).

10. Maquina segun una o mas de las reivindicaciones anteriores, caracterizada por que comprende un segundo
motor eléctrico (35) que esta asociado, por medio de su cuerpo, con dicha placa de soporte de leva anular (16),
estando dicho segundo motor eléctrico (35) cinematicamente, conectado,por medio de su arbol de salida, a un arco
dentado (36) que es concéntrico con respecto al eje (2a) del centro de agujas (2) y esta definido en una zona
periférica de dicho elemento de soporte (34), siendo dicho segundo motor eléctrico (35) accionablepara la rotacién, a
través de unos angulos de anchura preestablecida, de dicha placa de soporte de leva anular (16) alrededor del eje

(2a) del cilindro de agujas (2) con respecto a dicho elemento de soporte (34).
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