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REIVINDICACIONES 

 

1. Dispositivo restricción de manos CARACTERIZADO por una caja (10) de 

seguridad, un mecanismo de control remoto (32), un mecanismo electrónico 5 

transmisor (11) y un mecanismo electrónico receptor (12); donde la caja (10) 

tiene una tapa (34) que contiene los mecanismos electrónicos de operación y 

tiene una base (35) acanalada (37) que aloja unas esposas metálicas; el 

mecanismo de control remoto (32) ejecuta la activación y desactivación de 

señales y apertura del cierre (30); el primer mecanismo transmisor (11) tiene 10 

un Microcontrolador de trasmisión (14), un Módulo RF transmisor (13) con 

modulación ASK (15), un Microcontrolador transmisor (16), una fuente de 

voltaje de operación (17), un sistema de posicionamiento global (GPS) (18), un 

módulo GSM/GPRS. (19), dos Resistencias (20) y un sensor digital efecto hall 

(21); el segundo mecanismo receptor (12) cuenta con un módulo tarjeta con 15 

microcontrolador (22), un Módulo RF receptor (23) con modulación ASK (24), 

alarma sonora (25), batería de litio (26) y led alarma visual (27). 

2. Dispositivo restricción de manos de acuerdo con la reivindicación 1, 

CARACTERIZADO porque la caja (10) es una estructura de poliuretano con 

un rango de temperatura de trabajo -40ºC + 90ºC, resistencia mecánica, 20 

amortiguador de golpes, resistencia a los hidrocarburos, dureza ShA - 50 - 60 

– 70, Densidad 1,03 y Resistencia a la abrasión <100; con altura de 16mm a 

19mm, ancho de 15mm a 16mm y largo de 80mm a 90 mm. 

3. Dispositivo restricción de manos de acuerdo con la reivindicación 1, 

CARACTERIZADO porque la base (35) tiene bisagras (36) unidas a la tapa 25 

(34), una guía de cierre (40) y esquinas puntiagudas (41) que cubren parte del 

anillo de las esposas; y donde dicha base (35) tiene una canal intermedia (38) 

que aloja la cadena eslabón de las esposas metalicas y dos cavidades (39) en 

sus extremos que alojan la cerradura y canaleta de las esposas. 

4. Dispositivo restricción de manos de acuerdo con la reivindicación 1, 30 

CARACTERIZADO porque el Microcontrolador transmisor (16) tiene pines 

digitales 2 y 3 conectados a un arreglo de resistencias (20) de 1K que 

aseguran un 0 lógico según la programación realizada, igualmente el sistema 

GPS (18) está conectado al pin 3 del Microcontrolador transmisor (16) y a 

VCC y GND del circuito en el momento que se genere la alarma se activa la 35 
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alarma sonora (25), y el led alarma visual (27) y se envía un mensaje a 

números telefónicos preestablecidos. 

5. Dispositivo restricción de manos de acuerdo con la reivindicación 1, 

CARACTERIZADO porque el Microcontrolador receptor (22) se conecta con el 

pin data del módulo RF (23) al pin digital 11 del VCC y GND y a la 5 

alimentación del circuito (27), y recibe la trama de datos de la comunicación 

RF (23) y realiza la conexión del buzzer de alarma (25) hasta el pin 13 que se 

encarga de dar una alerta sonora (25) al momento que se deje de recibir la 

trama de datos que se envía por el canal a través de la conexión RF (23). 

6. Dispositivo restricción de manos de acuerdo con la reivindicación 1, 10 

CARACTERIZADO porque el Módulo RF transmisor (13) y el modulo receptor 

(23) tienen de señal de radiofrecuencia con modulación por desplazamiento 

de amplitud, Voltaje de 3.5 v a 12 v del receptor 5v, Consumo de corriente 4 

mA, Alcance de 20 a 200 metros, Tasa de transferencia de datos 4 Kbps, 

Potencia de transmisión de 10 mW, Frecuencia transmisión y recepción 433 15 

MHz, Sensibilidad del receptor -105 dB, Tipo de salida TT. 

7. Dispositivo restricción de manos de acuerdo con la reivindicación 1, 

CARACTERIZADO porque el sistema de posicionamiento global (GPS) (18), 

trabaja sobre red gsm/gprs (19), con una precisión de cinco metros, utilizando 

dos antenas, una antena para las red GSM/GPRS (28) y otra para la conexión 20 

satelital (29), (chip sirf3 para GPS y simcom sim 900 para GSM/GPRS) y dicho 

sistema de posicionamiento global GPS (18) tiene un botón de emergencia, un 

módulo GSM/GPRS simcom (33) con una precisión de 5m en las ubicaciones, 

maneja un sistema de coordenadas WGS-84, un chip con Precisión de tiempo: 

100 ns, Altura máxima: 18000 m, velocidad máxima: 515m/s, Aceleración: 25 

<4g, Seguimiento de sensibilidad:-159dBm y temperatura de funcionamiento: -

30 ℃ a 80 ℃. 

8. Dispositivo restricción de manos de acuerdo con la reivindicación 1, 

CARACTERIZADO porque el circuito formado por el mecanismo transmisor 

(11) y el mecanismo receptor (12) tiene sensores de apertura (31) mediante la 30 

utilización de un sensor de efecto hall que al momento de que el dispositivo 

sea abierto por su cierre (30) este perderá la señal del campo magnético y se 

activarán la alarma sonora (25), el led alarma visual (27) y se envía un 

mensaje a números telefónicos preestablecidos. 

9. Dispositivo restricción de manos de acuerdo con la reivindicación 1, 35 

CARACTERIZADO porque la alarma (25) es un dispositivo zumbador, 
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generador de tonos, que indica la señal sonora de alarma; tiene una tensión 

nominal 12 V., Tensión de funcionamiento de 3 a 12 V., Corriente nominal 

máxima 4 mA., Nivel de precisión acústica de 80 dB a 12 V., Frecuencia de 

resonancia: 4 ± 0,5 KHz., Temperatura de funcionamiento: -20 a + 80 ° C., 

Peso: 1,5 g. 5 

10. Dispositivo restricción de manos de acuerdo con la reivindicación 1, 

CARACTERIZADO porque el mecanismo de transmisión (11) tiene un 

consumo de 8 mA con una autonomía de 30 horas en este estado y con un 

consumo de 130 mA tiene una autonomía de 17 horas; el mecanismo receptor 

(12) tiene un rendimiento de 15 horas con una batería de 1200 mA, para 10 

activación al momento que se trasmita las alertas, mediante la recepción del 

RF. 


