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Reivindicaciones 

1. Dispositivo electrónico para la estimación del punto de impacto en armas de tiro 

parabólico utilizadas en el control de multitudes CARACTERIZADO por un Ruteador 

(1) con cámara (5) que capta el panorama del punto de impacto, sensor (6) de 5 

detección de inclinación entre 0° hasta 45° y apuntador laser (7) de enfoque nocturno 

y de distancias cortas diurnas; un Coordinador (2) con microprocesador para cálculo 

de ecuaciones matemáticas que son extraídos de forma automática y manual con 

perillas (4); una Unidad de Medición inercial (10) con Acelerómetro (18), 

distanciometro (13), inclinómetro (25) y Giroscopio (19) que emite el grado 10 

inclinación entre 0° hasta 45° conforme a un cálculo de un microprocesador; circuito 

trasmisor (11); pantalla (15) de visualización; tarjeta de comunicación y alimentación 

(16) y fuente de energía (17); donde el ruteador (1) está ubicado en la parte superior 

de un arma no letal (3) que emite proyectiles con trayectoria curva o parabólica y el 

coordinador (2) está ubicado externamente en frente de la trayectoria visual del 15 

usuario y se comunica inalámbricamente con el ruteador (1) con mecanismo de 

comunicación punto a punto, multipunto o de redes con mecanismo de 

Radiofrecuencia o Bluetooth. 

2. Dispositivo electrónico para la estimación del punto de impacto en armas de tiro 

parabólico de acuerdo con la reivindicación 1, CARACTERIZADO porque el 20 

coordinador (2) tiene una distancia con el ruteador (1) entre 0 metros a 100 metros 

y su ubicación está en el antebrazo del usuario, en el casco del usuario, en un 

soporte fijo o en un soporte móvil. 

3. Dispositivo electrónico para la estimación del punto de impacto en armas de tiro 

parabólico de acuerdo con la reivindicación 1, CARACTERIZADO porque la pantalla 25 

(15) muestra el grado de inclinación calculada por el inclinómetro (25) que arroja 

datos tipo cadena de caracteres que el circuito coordinador (2) que los recibe en 

formato char (20) que reconoce la pantalla (15) para graficar. 

4. Dispositivo electrónico para la estimación del punto de impacto en armas de tiro 

parabólico de acuerdo con la reivindicación 1, CARACTERIZADO porque el ruteador 30 

(1) está conectado al puerto serie de la tarjeta del microcontrolador del ruteador (1), 

con un puerto serie adicional de comunicación con el giroscopio (18), con 

comunicación que emula dos o más puertos serie, donde el circuito esta alimentado 

con batería (17) de iones de litio y unido a regulador (24) que regulada 

respectivamente para el microprocesador en el ruteador (1) y 3,3v que es el voltaje 35 



Ref. 904-P 
Sol. 
 

12 

 

al que funcionan tanto el giroscopio (18) como el microprocesador en el coordinador 

(2). 

5. Dispositivo electrónico para la estimación del punto de impacto en armas de tiro 

parabólico de acuerdo con la reivindicación 1, CARACTERIZADO porque el 

coordinador (2) es de poliestileno calibre 125 % no conductor y sin interferencia 5 

considerable a la comunicación inalámbrica con el ruteador (1). 

6. Dispositivo electrónico para la estimación del punto de impacto en armas de tiro 

parabólico de acuerdo con la reivindicación 1, CARACTERIZADO porque el 

dispositivo coordinador (2) se ubica en la trayectoria visual del operador a la altura 

del antebrazo del operador, externo al arma no letal (3) que emite proyectiles con 10 

trayectoria curva o parabólica y tiene cuatro ojales superiores (8), dos ojales 

inferiores (9) y dos correas de sujeción (26) que se ajustan al antebrazo del operador. 

7. Dispositivo electrónico para la estimación del punto de impacto en armas de tiro 

parabólico de acuerdo con la reivindicación 1, CARACTERIZADO porque la Unidad 

de medición inercial (10) combina un giroscopio de 3-ejes y un acelerómetro de 3-15 

ejes en el mismo chip e incorpora un procesador de movimiento capaz de procesar 

fusiones de movimiento en 9 ejes que se comunica a través de la interfaz y posee 

una librería muy difundida para su utilización inmediata. 

8. Dispositivo electrónico para la estimación del punto de impacto en armas de tiro 

parabólico de acuerdo con la reivindicación 1, CARACTERIZADO porque el sensor 20 

(6) es de 6 grados de libertad e incorpora un regulador de tensión a 3.3V y 

resistencias pull-up para su uso directo, controlar la inclinación, giro y altitud que se 

muestran en la pantalla (15). 

9. Dispositivo electrónico para la estimación del punto de impacto en armas de tiro 

parabólico de acuerdo con la reivindicación 1, CARACTERIZADO porque la 25 

información son datos de entrada (22) son tomados de señales de coordenadas y 

calculados en el eje Y (12), que se reciben por un primer microprocesador en una 

Unidad de Medición inercial (10) que con su Acelerómetro (18), distanciometro (13) 

y Giroscopio (19) calcula la inclinación entre 0° hasta 45° para establecer la distancia 

de impacto y se envía dicha información al ruteador (1); donde el ruteador (1) 30 

transmite los datos a través de un puerto serial (14) al coordinador (2), donde dichos 

datos son retrasmitidos en formato char (20) a su microcontrolador que los envía 

como datos sintetizados (23) a la pantalla (15) como datos de salida (21). 

10. Dispositivo electrónico para la estimación del punto de impacto en armas de tiro 

parabólico de acuerdo con la reivindicación 1, CARACTERIZADO porque el 35 

Coordinador (2) tiene un microprocesador para cálculo de ecuaciones matemáticas 
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que son extraídos de forma automática y manual con perillas (4); donde el 

Coordinador (2) toma unos datos de entrada (22) a través de su Unidad de Medición 

inercial (10) con Acelerómetro (18), distanciometro (13), inclinómetro (25) y 

Giroscopio (19) que calcula la inclinación entre 0° hasta 45°; a través de su Datos 

recibidos en formato char (20) a la pantalla (15) como datos de salida (21). 5 
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