REIVINDICACIONES.

1. Dispensador Dosificador de Alimento Programable, caracterizado por la uniéon de 3
madulos: mdédulo dispensador (Figura 2), médulo de almacenamiento de alimento

(Figura 4) y médulo controlador electrénico (Figura 6).

2. Dispensador Dosificador de Alimento Programable, segln reivindicacion 1,
caracterizado porque el mddulo dispensador (Figura 2) utiliza un mecanismo
formado por una compuerta giratoria de goma (4), ensamblada dentro de una
reduccion tipo campana PVC (3), seguido de un anillo de PVC (2), el cual esta unido
a una reduccion tipo buje (1).

3. Dispensador Dosificador de Alimento Programable, segun reivindicaciones 1y 2,
caracterizado por acoplar el eje del motor (5) a la compuerta giratoria de goma (4)
del mdédulo dispensador.

4. Dispensador Dosificador de Alimento Programable, segun reivindicaciones 1y 2,
caracterizado por un médulo de almacenamiento (Figura 4) que estd conformado
por una tolva (7) o envase transparente de almacenamiento de agua hecho en
policarbonato virgen, de 20 litros de capacidad, directamente acoplado al médulo
dispensador (Figura 2).

5. Dispensador Dosificador de Alimento Programable, segun reivindicaciones 1, 2 y 4,
caracterizado porque el médulo controlador electrénico (Figura 6), Controla el
modulo Dispensador (Figura 4) a través del motor (5) que a su vez esta acoplado a

la compuerta giratoria (4) permitiendo la dispensacién del alimento.



