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CARTUCHO, UNIDAD DE MIEMBRO FOTOSENSIBLE Y APARATO FORMADOR

DE IMAGENES ELECTROFOTOGRAFICO

CAMPO DE LA INVENCION

La presente invencidén se refiere a un cartucho, una
unidad de miembro fotosensible y un aparato formador de
imdgenes electrofotografico al cual el cartucho y/o la unidad
de miembro fotosensible se montan de manera desinstalable.

El aparato formador de imédgenes electrofotogréafico
incluye una maquina copiadora electrofotografica, una
impresora electrofotogrédfica (impresora de haces laséricos,
impresora de LED o similares) entre otras cosas, por ejemplo.

El cartucho de proceso es wuna unidad la cual
incluye un miembro portador de imagenes (miembro
fotosensible) y por lo menos un medio de proceso accionable
sobre el miembro portador de imdgenes los cuales se unifican
en un cartucho montable de manera desinstalable a un
ensamblaje principal del aparato formador de imagenes
electrofotogrdafico. El1 medio de proceso incluye medios de
revelado, medios de carga, medio de limpieza o similares. Un
ejemplo del cartucho de proceso puede ser una unidad la cual
incluye el miembro portador de imdgenes y el medio de carga

como el medio de proceso los cuales se unifican en un



Descripcion
PCT/JP2016/054209
Agosto 18, 17

cartucho. Otro ejemplo puede ser una unidad la cual incluye
el miembro portador de imdgenes y el medio de carga y el
medio de limpieza como el medio de proceso los cuales se
unifican en un cartucho. Un ejemplo adicional puede ser una
unidad la cual incluye el miembro portador de imédgenes y el
medio de revelado, el medio de carga y el medio de limpieza
como el medio de proceso 1los cuales se unifican en un
cartucho.

El cartucho y 1la unidad de miembro fotosensible
pueden ser montados a y desmontados del ensamblaje principal
del aparato formador de imdgenes electrofotogrdfico por el
usuario. Por lo tanto, el mantenimiento del aparato puede ser
llevado a cabo en efecto por el usuario sin depender de una
persona de servicio. De esta manera, se mejora la operacidn
del mantenimiento para el aparato formador de imdgenes
electrofotografico.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Un ensamblaje principal, convencional del aparato
formador de imdgenes electrofotografico no se provee con un
mecanismo para mover una porcidén de interconexidén del lado
del ensamblaje principal para la transmisidén de la fuerza
rotatoria a un miembro giratorio tal como el miembro portador

de 1imégenes en una direccidén de una direccidén del eje de
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rotacién del mismo por medio de una operacidén de apertura y
cierre de una cubierta de ensamblaje principal. Se conoce un
cartucho de proceso el cual es desmontable del ensamblaje
principal en una direccidn predeterminada sustancialmente
perpendicular a un eje de rotacidén del miembro giratorio.
Como un medio de transmisidn de fuerza rotatoria
interconectable con la porcidén de interconexidén del lado del
ensamblaje principal para transmitir la fuerza rotatoria al
miembro giratorio, se conoce una porcidén de interconexidn del
lado del cartucho (miembro de acoplamiento) proporcionada en
el cartucho de proceso. Por ejemplo, en una ausencia de
estructura (JP 2009 - 134284), el miembro de acoplamiento se
hace movible en la direccidén del eje de rotacidén del mismo,
de modo que luego de la operacidén de montaje y desmontaje del
cartucho de proceso en relacidén con el ensamblaje principal,
se realiza la interconexidén vy separacidén del miembro de
acoplamiento.
SUMARIO DE LA INVENCION
Problema a Ser Resuelto

La presente invencidédn proporciona un desarrollo
adicional, vy proporciona un cartucho o unidad de miembro
fotosensible el cual es desmontable del ensamblaje principal

sin deteriorar el desempeiio de utilidad en una direccién
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predeterminada sustancialmente perpendicular al eje de
rotacidén del miembro giratorio, el ensamblaje principal no es
provisto con el mecanismo para mover la porcidén de
interconexidén del lado del -ensamblaje principal en la
direccidén del eje de rotacidén en respuesta a la operacidn de
apertura y cierre de la cubierta del ensamblaje principal del
ensamblaje principal. Ademas, la presente invencién
proporciona un aparato formador de imagenes
electrofotogrdafico del cual es desmontable el cartucho y/o la
unidad de miembro fotosensible.

Medios para Resolver el Problema

De acuerdo con un aspecto de la presente invencién,
se ©proporciona, como una Pprimera invencidén, un cartucho
desmontable de un ensamblaje principal del aparato formador
de 1imadgenes electrofotogrdfico que incluye wuna porcidn
giratoria de interconexidén del lado del ensamblaje principal,
el cartucho comprende:

i) un miembro giratorio con capacidad de
transportar un revelador y que tiene un eje de rotacidén que
se extiende en una direccidn sustancialmente perpendicular a
una direccién de desmontaje del cartucho; vy

ii) un miembro de acoplamiento proporcionado en una

porcidén de extremo del cartucho con respecto al eje de
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rotacidén para transmitir una fuerza rotatoria de la porcidn
de interconexién del ensamblaje principal al miembro
giratorio, el miembro de acoplamiento es movible entre una
primera posicidén en la cual el eje de rotacidén del miembro de
acoplamiento es sustancialmente paralelo con el eje de
rotacidén del miembro giratorio, y una segunda posicidén en la
cual el eje de rotacién del miembro de acoplamiento es
sustancialmente paralelo con el eje de rotacién del miembro
giratorio y en la cual el miembro de acoplamiento se desplaza
de la primera posicidén en una direccidn perpendicular al eje
de rotacidén del miembro giratorio y se desplaza de la primera
posicidén en una direccidén del eje de rotacidén del miembro
giratorio hacia la otra porcidén de extremo del cartucho.

De acuerdo con otro aspecto de la presente
invencidén, se proporciona una unidad de miembro fotosensible
desmontable de un ensamblaje principal del aparato formador
de 1imadgenes electrofotogrdfico que 1incluye wuna porcidn
giratoria de interconexidén del lado del ensamblaje principal,
la unidad de miembro fotosensible comprende:

i) un miembro fotosensible que tiene un eje de
rotacidén que se extiende en una direccidén sustancialmente
perpendicular a la direccidédn de desmontaje de la unidad de

miembro fotosensible; y
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ii) un miembro de acoplamiento proporcionado en una
porcidén de extremo del miembro fotosensible para transmitir
una fuerza rotatoria al miembro fotosensible de la porcidn de
interconexidén del ensamblaje ©principal, el miembro de
acoplamiento es movible entre una primera posicidédn en la cual
un eje de rotacidén del miembro de acoplamiento se alinea
sustancialmente con el eje de rotacidén del miembro
fotosensible, y una segunda posicidén en la cual el eje de
rotacidén del miembro de acoplamiento es sustancialmente
paralelo con el eje de rotacidén del miembro fotosensible y en
la cual el miembro de acoplamiento se desplaza de la primera
posicidén hacia la otra porcidén de extremo del miembro
fotosensible en una direccidén del eje de rotacidén del miembro
fotosensible.

De acuerdo con un aspecto adicional de la presente
invencidén, se proporciona un cartucho montable de manera
desinstalable a un ensamblaje ©principal de un aparato
formador de imagenes electrofotografico, el cartucho
comprende:

i) un miembro giratorio con capacidad de
transportar un revelador; y

ii) un miembro de acoplamiento proporcionado en un

extremo del cartucho con respecto a una direccidn del eje de
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rotacidén del miembro giratorio para transmitir una fuerza
rotatoria al miembro giratorio, el miembro de acoplamiento y
es movible entre una primera posicidén en la cual un eje de
rotacidén del miembro de acoplamiento es sustancialmente
paralelo con el eje de rotacidén del miembro giratorio, y una
segunda posicidén en la cual el eje de rotacidén del miembro de
acoplamiento es sustancialmente paralelo con el eje de
rotacidén del miembro giratorio y en la cual el miembro de
acoplamiento se desplaza de la primera posicidén en una
direccidén sustancialmente perpendicular al eje de rotacidn
del miembro giratorio y se desplaza de la primera posicidén en
una direccidén del eje de rotacidén del miembro giratorio hacia
la otra porcidn de extremo del cartucho.

De acuerdo con un aspecto adicional de la presente
invencidén, se proporciona un cartucho montable de manera
desinstalable a un ensamblaje ©principal de un aparato
formador de imagenes electrofotografico, el cartucho
comprende:

i) un miembro giratorio con capacidad de
transportar un revelador; y

ii) un miembro de transmisidén de fuerza rotatoria,
proporcionado en otro extremo del miembro giratorio con

respecto a una direccidén longitudinal del mismo, para
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transmitir una fuerza rotatoria al miembro giratorio; y

iii) un miembro de acoplamiento, proporcionado en
el miembro de transmisién de fuerza rotatoria, para
transmitir la fuerza rotatoria al miembro de transmisidén de
fuerza rotatoria, el miembro de acoplamiento es movible hacia
la otra porcidén de extremo en la direccidn longitudinal del
miembro giratorio con movimiento de un eje de rotacidén del
miembro de acoplamiento lejos del eje de rotacidén del miembro
de transmisidén de fuerza rotatoria mientras que se mantiene
un paralelismo sustancial con el eje de rotacidén del miembro
de transmisidén de fuerza rotatoria.

De acuerdo con un aspecto adicional de la presente
invencidén, se proporciona una unidad de miembro fotosensible
utilizable con un cartucho de proceso montable de manera
desinstalable a un ensamblaje principal del aparato formador
de imdgenes electrofotografico, la unidad de miembro
fotosensible comprende:

i) un miembro fotosensible; vy

ii) un miembro de acoplamiento proporcionado en un
extremo longitudinal del miembro fotosensible para transmitir
una fuerza rotatoria al miembro fotosensible, el miembro de
acoplamiento y es movible entre una primera posicidén en la

cual un eje de rotacidédn del miembro fotosensible se alinea
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sustancialmente con un eje de rotacidén del miembro de
acoplamiento y una segunda posicidén en la cual el eje de
rotacidén del miembro fotosensible y el eje de rotacidén del
miembro de acoplamiento estdn separados entre si y son
sustancialmente paralelos entre si y en la cual el miembro de
acoplamiento se desplaza de la primera posicidén hacia el otro
extremo longitudinal del miembro fotosensible.

De acuerdo con un aspecto adicional de la presente
invencidén, se proporciona una unidad de miembro fotosensible
utilizable con un cartucho de proceso montable de manera
desinstalable a un ensamblaje principal del aparato formador
de imédgenes electrofotografico, la unidad de miembro
fotosensible comprende:

i) un miembro fotosensible; vy

ii) una brida proporcionada en un extremo
longitudinal del miembro fotosensible para transmitir una
fuerza rotatoria al miembro fotosensible;

iii) un miembro de acoplamiento el cual se monta en
la brida con el fin de que sea movible mientras que mantiene
un paralelismo sustancial entre un eje de rotacidén de 1la
brida y un eje de rotacidén del miembro de acoplamiento para
transmitir la fuerza rotatoria a la brida,

en donde el miembro de acoplamiento recibe una
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fuerza de la brida para moverse al otro extremo longitudinal
del miembro fotosensible con un movimiento del miembro de
acoplamiento de tal manera que el eje de rotacidn del miembro
de acoplamiento esté lejos del eje de rotacidén de la brida
del estado en el cual estan alineados sustancialmente entre
si.

De acuerdo con un aspecto adicional de la presente
invencién, se proporciona un cartucho montable a un
ensamblaje principal del aparato formador de imdgenes
electrofotogrdafico que incluye una porcidén giratoria de
interconexidén del lado del ensamblaje principal, el cartucho
comprende:

i) un miembro giratorio con capacidad de
transportar un revelador y que tiene un eje de rotacidén que
se extiende en una direccidn sustancialmente perpendicular a
una direccién de montaje del cartucho; vy

ii) un miembro de acoplamiento proporcionado en una
porcidén de extremo del cartucho con respecto al eje de
rotacidén para transmitir una fuerza rotatoria de la porcidn
de interconexién del ensamblaje principal al miembro
giratorio, el miembro de acoplamiento es movible entre una
primera posicidén en la cual el eje de rotacidén del miembro de

acoplamiento es sustancialmente paralelo con el eje de
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rotacidén del miembro giratorio, y una segunda posicidén en la
cual el eje de rotacién del miembro de acoplamiento es
sustancialmente paralelo con el eje de rotacidén del miembro
giratorio y en la cual el miembro de acoplamiento se desplaza
de la primera posicidén en una direccidn perpendicular al eje
de rotacidén del miembro giratorio y se desplaza de la primera
posicidén en una direccidén del eje de rotacidén del miembro
giratorio hacia la otra porcidén de extremo del cartucho.

De acuerdo con un aspecto adicional de la presente
invencidén, se proporciona una unidad de miembro fotosensible
montable a un ensamblaje principal del aparato formador de
imdgenes electrofotogrdfico que incluye una porcidn giratoria
de interconexidén del lado del ensamblaje principal, la unidad
de miembro fotosensible comprende:

i) un miembro fotosensible que tiene un eje de
rotacidén sustancialmente perpendicular a una direccidén de
montaje de la unidad de miembro fotosensible;

ii) un miembro de acoplamiento proporcionado en una
porcidén de extremo del miembro fotosensible para transmitir
una fuerza rotatoria al miembro fotosensible de la porcidn de
interconexién del ensamblaje ©principal, el miembro de
acoplamiento es movible entre una primera posicidén en la cual

un eje de rotacidén del miembro de acoplamiento estd alineado
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sustancialmente con el eje de rotacidén del miembro
fotosensible, y una segunda posicidén en la cual el eje de
rotacidén del miembro de acoplamiento es sustancialmente
paralelo con el eje de rotacidén del miembro fotosensible y en
la cual el miembro de acoplamiento se desplaza de la primera
posicidén hacia la otra porcidén de extremo del miembro
fotosensible en una direccidén del eje de rotacidén del miembro
fotosensible.
Efecto de la Invencién

De acuerdo con la presente invencién, se
proporciona un cartucho o unidad del miembro fotosensible el
cual es desmontable (o montable) del ensamblaje principal sin
deteriorar el desempefio de utilidad en una direccidn
predeterminada sustancialmente perpendicular al eje de
rotacidén del miembro giratorio, el ensamblaje principal no es
provisto con el mecanismo para mover la porcidén de
interconexidén del lado del -ensamblaje principal en la
direccidén del eje de rotacidén en respuesta a la operacidédn de
apertura y cierre de la cubierta del ensamblaje principal del
ensamblaje principal. Ademas, la presente invencién
proporciona un aparato formador de imagenes
electrofotogrdfico del cual el cartucho y/o la unidad de

miembro fotosensible es desmontable y al cual el cartucho y/o
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la unidad de miembro fotosensible es montable.
BREVE DESCRIPCION DE LAS FIGURAS

La Figura 1 es wuna vista lateral, transversal,
esquematica de un aparato formador de imdgenes
electrofotogrdafico de acuerdo con una primera modalidad de la
presente invencién.

La Figura 2 es una vista esquemdtica en perspectiva
de un ensamblaje principal del aparato formador de imagenes
electrofotogrdafico de acuerdo con la primera modalidad de 1la
presente invencién.

La Figura 3 es una vista esquemdtica en perspectiva
de una vista esquemdtica en perspectiva de acuerdo con la
primera modalidad de la presente invencidn.

La Figura 4 es una vista esquemdtica en perspectiva
que ilustra una operacidén de montaje del cartucho de proceso
al ensamblaje principal del aparato formador de imégenes
electrofotogrdfico en la primera modalidad de 1la presente
invencién.

La Figura 5 es una vista lateral, transversal del
cartucho de proceso de acuerdo con la primera modalidad de la
presente invencién.

La Figura 6 es una vista esquemdtica en perspectiva

de una primera unidad de bastidor en la primera modalidad de
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la presente invencidn.

La Figura 7 es una vista esquemdtica en perspectiva
de una segunda unidad de bastidor en la primera modalidad de
la presente invencidn.

La Figura 8 ilustra la conexidén de la primera
unidad de bastidor y la segunda unidad de bastidor en la
primera modalidad de la presente invencidn.

La Figura 9 es una vista esquemdtica en perspectiva
de wuna unidad de miembro fotosensible de acuerdo con la
primera modalidad de la presente invencidn.

La Figura 10 es una vista esquematica en
perspectiva que ilustra la instalacidén de la unidad de
miembro fotosensible en la segunda unidad de bastidor en 1la
primera modalidad de la presente invencidn.

La Figura 11 es una vista esquematica en
perspectiva y una vista transversal esquemdtica de la unidad
de miembro fotosensible en la primera modalidad de 1la
presente invencién.

La Figura 12 es una vista esquematica en
perspectiva con las partes separadas de una unidad de
bastidor del lado de impulsidén en la primera modalidad de 1la
presente invencién.

La Figura 13 es una vista esquematica en
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perspectiva de un miembro de acoplamiento en la primera
modalidad de la presente invencidn.

La Figura 14 es una vista lateral esquemdtica del
miembro de acoplamiento de acuerdo con la primera modalidad
de la presente invencién.

La Figura 15 es una vista esquematica en
perspectiva y una vista transversal, esquemdatica de una brida
del lado de impulsidén de acuerdo con la primera modalidad de
la presente invencidn.

La Figura 16 es una ilustracién de la brida del
lado de impulsidén, una corredera y un perno de retencidn en
la primera modalidad de la presente invencidn.

La Figura 17 es una ilustracién de la operacidén del
miembro de acoplamiento de acuerdo con la primera modalidad
de la presente invencién.

La Figura 18 es una vista esquematica en
perspectiva y una vista transversal, esquemdtica que muestra
una porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje
principal en la primera modalidad de la presente invencidn.

La Figura 19 es una ilustracidén de una estructura
de soporte de la porcidén de interconexidén del lado del
ensamblaje principal en la primera modalidad de la presente

invencién.
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La Figura 20 es una vista esquematica en
perspectiva que ilustra un estado a la mitad del camino del
montaje del cartucho de proceso como se observa desde el lado
de impulsién en la ©primera modalidad de la presente
invencidn.

La Figura 21 es una ilustracién de la operacidn al
momento cuando el miembro de acoplamiento se interconecta con
la porcidn de interconexidén del lado del ensamblaje principal
en la primera modalidad de la presente invencién.

La Figura 22 es una ilustracidén agrandada de la
operacidén al momento cuando el miembro de acoplamiento se
interconecta con la porcidén de interconexidédn del lado del
ensamblaje principal en la primera modalidad de la presente
invencién.

La Figura 23 es una ilustracidén de la operacidn al
momento cuando el miembro de acoplamiento se interconecta con
la porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje principal
en la primera modalidad de la presente invencién.

La Figura 24 es una ilustracién de la operacidn al
momento cuando el miembro de acoplamiento se interconecta con
la porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje principal
en la primera modalidad de la presente invencién.

La Figura 25 es una ilustracién de un estado en el
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cual el montaje del cartucho de proceso se completa en la
primera modalidad de la presente invencidn.

La Figura 26 es una vista esquematica en
perspectiva y una vista transversal, esquemdtica que ilustran
una estructura de impulsidén para el ensamblaje principal del
aparato formador de imdgenes electrofotogrdafico y la unidad
de miembro fotosensible en la primera modalidad de 1la
presente invencién.

La Figura 27 es una vista transversal en
perspectiva que muestra una ruta de transmisidén de fuerza
rotatoria en la primera modalidad de la presente invencidn.

La Figura 28 es una vista transversal mostrada en
un estado del momento de la transmisidén de fuerza rotatoria
en la primera modalidad de la presente invencién.

La Figura 29 es una ilustracidén de un estado de
operacidén al momento cuando el miembro de acoplamiento se
separa de la porcidén de interconexidn del lado del ensamblaje
principal en la primera modalidad de la presente invencidn.

La Figura 30 es una ilustracidén agradada del estado
de operacidén al momento cuando el miembro de acoplamiento se
separa de la porcidén de interconexidn del lado del ensamblaje
principal en la primera modalidad de la presente invencién.

La Figura 31 es una ilustracidén de un estado de
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operacidén al momento cuando el miembro de acoplamiento se
separa de la porcidén de interconexidn del lado del ensamblaje
principal en la primera modalidad de la presente invencién.

La Figura 32 es una ilustracidén de un estado de
operacidén al momento cuando el miembro de acoplamiento se
separa de la porcidén de interconexidn del lado del ensamblaje
principal en la primera modalidad de la presente invencidn.

La Figura 33 es una ilustracién de un estado de
operacidén al momento cuando el miembro de acoplamiento se
separa de la porcidén de interconexidn del lado del ensamblaje
principal en la primera modalidad de la presente invencién.

La Figura 34 es una vista esquematica en
perspectiva del miembro de acoplamiento y la porcidén de
interconexidén del lado del ensamblaje principal en la primera
modalidad de la presente invencidn.

La Figura 35 es una ilustracidén de la operacidn al
momento cuando el miembro de acoplamiento se interconecta con
la porcidn de interconexidén del lado del ensamblaje principal
en la primera modalidad de la presente invencién.

La Figura 36 es una ilustracién de un estado de
operacidén al momento cuando el miembro de acoplamiento se
separa de la porcidén de interconexidn del lado del ensamblaje

principal en la primera modalidad de la presente invencién.
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La Figura 37 es una 1ilustracidén con las partes
separadas de una unidad de acoplamiento de acuerdo con una
segunda modalidad de la presente invencidn.

La Figura 38 es una vista esquematica en
perspectiva en una vista transversal esquemdtica de la unidad
de miembro fotosensible de acuerdo con la segunda modalidad
de la presente invencién.

La Figura 39 es una vista esquematica en
perspectiva con las partes separadas de la unidad de brida
del lado de impulsidn en la segunda modalidad de la presente
invencién.

La Figura 40 es una ilustracidén de las operaciones
del miembro de acoplamiento y la unidad de acoplamiento de
acuerdo con la segunda modalidad de la presente invencién.

La Figura 41 es una ilustracidén de las operaciones
del miembro de acoplamiento y la unidad de acoplamiento de
acuerdo con la segunda modalidad de la presente invencién.

La Figura 42 es una ilustracidén de las operaciones
del miembro de acoplamiento y la unidad de acoplamiento de
acuerdo con la segunda modalidad de la presente invencién.

La Figura 43 es una ilustracidén de las operaciones
del miembro de acoplamiento y la unidad de acoplamiento de

acuerdo con la segunda modalidad de la presente invencién.
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La Figura 44 es wuna ilustracidén del estado de
operacidén al momento cuando el miembro de acoplamiento se
interconecta con la porcidén de interconexidn del lado del
ensamblaje principal en la segunda modalidad de la presente
invencién.

La Figura 45 es wuna ilustracidédn agrandada del
estado de operacién al momento cuando el miembro de
acoplamiento se interconecta con la porcidén de interconexidn
del lado del ensamblaje principal en la segunda modalidad de
la presente invencidn.

La Figura 46 es wuna ilustracién del estado de
operacidén al momento cuando el miembro de acoplamiento se
interconecta con la porcidén de interconexidédn del lado del
ensamblaje principal en la segunda modalidad de la presente
invencién.

La Figura 47 es una vista transversal en
perspectiva que muestra la ruta de transmisidén de fuerza
rotatoria en la segunda modalidad de la presente invencidn.

La Figura 48 es wuna ilustracidén del estado de
operacidén del momento cuando el miembro de acoplamiento se
separa de la porcidén de interconexidn del lado del ensamblaje
principal de acuerdo con la segunda modalidad de la presente

invencién.
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La Figura 49 es wuna ilustracidédn agrandada del
estado de operacién al momento cuando el miembro de
acoplamiento se separa de la porcidén de interconexidén del
lado del ensamblaje principal en la segunda modalidad de la
presente invencién.

La Figura 50 es wuna ilustracidén del estado de
operacidén del momento cuando el miembro de acoplamiento se
separa de la porcidén de interconexidn del lado del ensamblaje
principal de acuerdo con la segunda modalidad de la presente
invencién.

La Figura 51 es wuna ilustracidédn agrandada del
estado de operacién al momento cuando el miembro de
acoplamiento se separa de la porcidén de interconexidén del
lado del ensamblaje principal en la segunda modalidad de 1la
presente invencién.

La Figura 52 es una vista esquematica en
perspectiva del miembro de acoplamiento y 1la porcidn de
interconexién del lado del ensamblaje principal de acuerdo
con la segunda modalidad de la presente invencién.

La Figura 53 es wuna ilustracidén del estado de
operacidén del momento cuando el miembro de acoplamiento se
separa de la porcidén de interconexidn del lado del ensamblaje

principal de acuerdo con la segunda modalidad de la presente
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invencién.

La Figura 54 es wuna ilustracidén del estado de
operacidén del momento cuando el miembro de acoplamiento se
separa de la porcidén de interconexidn del lado del ensamblaje
principal de acuerdo con la segunda modalidad de la presente
invencién.

La Figura 55 es una vista esquematica en
perspectiva y una vista transversal esquemdtica del cartucho
de proceso de acuerdo con una modalidad adicional de 1la
presente invencién.

La Figura 56 es una vista esquematica en
perspectiva y una vista transversal esquemdtica del cartucho
de proceso de acuerdo con otra modalidad de la presente
invencién.

La Figura 57 es una vista esquematica en
perspectiva del cartucho de acuerdo con una modalidad
adicional de la presente invencién.

La Figura 58 es una vista lateral, transversal de
un cartucho de acuerdo con una tercera modalidad de 1la
presente invencién.

La Figura 59 es una vista esquematica en
perspectiva del cartucho de la tercera modalidad, observado

desde el lado de impulsidn.
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La Figura 60 es una vista esquematica en
perspectiva del cartucho de acuerdo con la tercera modalidad
de la presente invencién, observado desde el lado de no
impulsidn.

La Figura 61 es una vista en perspectiva y una
vista transversal, longitudinal que ilustran una estructura
de impulsidén del ensamblaje principal en la tercera modalidad
de la presente invencién.

La Figura 62 es una vista en perspectiva de una
porcidédn de montaje del cartucho del ensamblaje principal de
acuerdo con la modalidad de la presente invencidn, observada
desde el lado de no impulsidn.

La Figura 63 es una vista en perspectiva de la
porcidén de montaje del cartucho del ensamblaje principal de
acuerdo con la tercera modalidad de la presente invencidn,
observada desde el lado de impulsidn.

La Figura 64 es una vista esquematica en
perspectiva de una unidad de miembro fotosensible de acuerdo
con la tercera modalidad de la presente invencién.

La Figura 65 es una vista con las partes separadas
de wuna unidad de miembro fotosensible de acuerdo con la
tercera modalidad de la presente invencién.

La Figura 66 es una ilustracidén de una unidad de
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brida del lado de impulsidén en la tercera modalidad de 1la
presente invencién.

La Figura 67 es una vista con las partes separadas
de la unidad de brida del lado de impulsidén en la tercera
modalidad de la presente invencidn.

La Figura 68 es wuna vista en perspectiva del
miembro de acoplamiento de acuerdo con la tercera modalidad
de la presente invencién.

La Figura 69 es una ilustracidén del miembro de
acoplamiento de acuerdo con la tercera modalidad de 1la
presente invencién.

La Figura 70 es una ilustracién de la brida del
lado de impulsidén en la tercera modalidad de la presente
invencién.

La Figura 71 es una ilustracién de la brida del
lado de impulsidén, una corredera y un perno de retencidn en
la tercera modalidad de la presente invencidn.

La Figura 72 es una ilustracién de un rodamiento de
tambor en la tercera modalidad de la presente invencidn.

La Figura 73 es una ilustracién de un proceso de
montaje del cartucho en la tercera modalidad de la presente
invencién.

La Figura 74 es una ilustracidén de la operacidn del
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miembro de acoplamiento de acuerdo con la tercera modalidad
de la presente invencién.

La Figura 75 es una ilustracidén de una operacidn de
interconexidén entre el miembro de acoplamiento y el &rbol de
impulsidén del ensamblaje principal en la tercera modalidad de
la presente invencidn.

La Figura 76 es una 1ilustracién detallada de una
operacidédn de interconexidn entre el miembro de acoplamiento vy
el arbol de impulsidén del ensamblaje principal en la tercera
modalidad de la presente invencidn.

La Figura 77 es una ilustracidén al momento de la
interconexidén entre el miembro de acoplamiento y el &arbol de
impulsién del ensamblaje principal en la tercera modalidad de
la presente invencidn.

La Figura 78 es una ilustracidén al momento de la
transmisidén de impulsidén en la tercera modalidad de 1la
presente invencién.

La Figura 79 es una ilustracién al momento de la
interconexidén entre el miembro de acoplamiento y el &arbol de
impulsién del ensamblaje principal en la tercera modalidad de
la presente invencidn.

La Figura 80 ilustra un ejemplo modificado de 1la

unidad de brida del lado de impulsidén en la tercera modalidad
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de la presente invencién.

La Figura 81 es una ilustracién de una operacidn de
separacidén entre el miembro de acoplamiento y el 4&rbol de
impulsidén del ensamblaje principal en la tercera modalidad de
la presente invencidn.

La Figura 82 es una ilustracidén detallada de 1la
operacidén de separacidn entre el miembro de acoplamiento y el
arbol de impulsidén del ensamblaje principal en la tercera
modalidad de la presente invencidn.

La Figura 83 es una ilustracidén detallada de la
operacidn de separacidn entre el miembro de acoplamiento y el
arbol de impulsidén del ensamblaje principal en la tercera
modalidad de la presente invencidn.

La Figura 84 es una ilustracidén detallada de 1la
operacidn de separacidn entre el miembro de acoplamiento y el
arbol de impulsidén del ensamblaje principal en la tercera
modalidad de la presente invencidn.

La Figura 85 es una vista en perspectiva del arbol de
impulsién del ensamblaje principal y un engranaje de impulsidn
del tambor en la tercera modalidad de la presente invencidn.

La Figura 86 es un ejemplo modificado del miembro
de acoplamiento de la tercera modalidad de la presente

invencién.
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La Figura 87 es una 1ilustracidén con las partes
separadas de una unidad de acoplamiento de acuerdo con la
cuarta modalidad de la presente invencidn.

La Figura 88 es una vista esquematica en
perspectiva y una vista transversal, esquemdtica de una
unidad de miembro fotosensible de acuerdo con la cuarta
modalidad de la presente invencidn.

La Figura 89 es una vista esquematica en
perspectiva con las partes separadas de una unidad de brida
del lado de impulsidén en la cuarta modalidad de la presente
invencién.

La Figura 90 es una ilustracidén de operaciones del
miembro de acoplamiento y la unidad de acoplamiento en 1la
cuarta modalidad de la presente invenciédn.

La Figura 91 es una ilustracién de operaciones del
miembro de acoplamiento y la unidad de acoplamiento en la
cuarta modalidad de la presente invencidn.

La Figura 92 es una ilustracidén de operaciones del
miembro de acoplamiento y la unidad de acoplamiento en 1la
cuarta modalidad de la presente invenciédn.

La Figura 93 es una ilustracién de operaciones del
miembro de acoplamiento y la unidad de acoplamiento en la

cuarta modalidad de la presente invencidn.
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La Figura 94 es una ilustracién de un estado de
operacidén al momento de la interconexidén entre el miembro de
acoplamiento vy la porcidén de interconexidén del lado del
ensamblaje principal en la cuarta modalidad de la presente
invencidn.

La Figura 95 es wuna ilustracidén agrandada de un
estado de operacién al momento cuando el miembro de
acoplamiento se interconecta con la porcidén de interconexidn
del lado del ensamblaje principal en la cuarta modalidad de
la presente invencidn.

La Figura 96 es una ilustracidén de un estado de
operacidén al momento de la interconexidén entre el miembro de
acoplamiento y la porcidén de interconexién del lado del
ensamblaje principal en la cuarta modalidad de la presente
invencidn.

La Figura 97 es una ilustracidén de un estado de
operacidén al momento de la separacidén entre el miembro de
acoplamiento y la porcidén de interconexién del lado del
ensamblaje principal en la cuarta modalidad de la presente
invencién.

La Figura 98 es una ilustracidén de un estado de
operacidén al momento de la separacidén entre el miembro de

acoplamiento vy la porcidén de interconexidén del lado del
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ensamblaje principal en la cuarta modalidad de la presente
invencién.

La Figura 99 es una ilustracidén de un estado de
operacidén al momento de la separacidén entre el miembro de
acoplamiento vy la porcidén de interconexidén del lado del
ensamblaje principal en la cuarta modalidad de la presente
invencién.

DESCRIPCION DE LAS MODALIDADES

Con referencia a las figuras asociadas, se
describird un cartucho y un aparato formador de imdgenes
electrofotogrdafico de acuerdo con la presente invencidén. Como
el aparato formador de imagenes electrofotografico, se toma
una impresora de haces laséricos, y como el cartucho, se
tomard un cartucho de proceso para la impresora de haces
laséricos. En la siguiente descripcidén, una direccidn en el
sentido de la anchura del cartucho de ©proceso es una
direccidén en la cual el cartucho de proceso es montado a y
desmontado de un cartucho de proceso y es una direccidén de
alimentacién de un material de grabacidén. Una direccidn
longitudinal del cartucho de ©proceso es sustancialmente
perpendicular a la direccidén de montaje y desmontaje del
cartucho de proceso en relacidén con el ensamblaje principal

del aparato formador de imdgenes electrofotogréafico, es



Descripcion
PCT/JP2016/054209
Agosto 18, 17

30

paralela con el eje de rotacién de un miembro de rodamiento
de imagen y cruza la direccidén de alimentacidén del material
de grabacidén. Los numeros de referencia en la siguiente
descripcidn son para hacer referencia a las figuras asociados
y no limitan la presente invencidn.
Modalidad 1
(1) Aparato formador de imagenes electrofotografico:

Con referencia primero a 1la Figura 1 hasta la
Figura 4, se describird un aparato formador de imdgenes
electrofotogrdafico con el cual es utilizable un cartucho de
proceso de acuerdo con la modalidad de la presente invencidn.
En la siguiente descripcidén, un ensamblaje principal del
aparato formador de imagenes electrofotografico (el
ensamblaje principal A del aparato) es la porcidén excepto por
el cartucho de proceso (cartucho B) del aparato formador de
imdgenes electrofotografico. E1 cartucho B es montable de
manera desinstalable (montable y desmontable) en relacidén con
el ensamblaje principal A. La Figura 1 es una vista
transversal, lateral, esquematica del aparato formador de
imdgenes electrofotogrdfico. La Figura 2 es wuna vista
esquemdtica en perspectiva del ensamblaje principal A. La
Figura 3 es una vista esquemdtica en perspectiva del cartucho

B. La Figura 4 es una vista esquemdtica en perspectiva que
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ilustra una operacidén de montaje del cartucho B al ensamblaje
principal A.

Como se muestra en la Figura 1, en la operacidn de
formacién de imdgenes en el ensamblaje principal A, un haz
lasérico L modulado de acuerdo con la informacidén de imégenes
se proyecta desde el medio 6ptico 1 sobre la superficie del
miembro fotosensible electrofotografico 10 en forma de un
tambor (tambor fotosensible 10) el cual es un miembro
portador de imdgenes (miembro giratorio). Por medio de esto,
una 1imagen latente electrostatica se puede formar en el
tambor fotosensible 10 de acuerdo con la informacidén de la
imagen. La imagen latente electrostdatica es y se revela por
un rodillo de revelado 13 el cual se describira
posteriormente en este documento, con el revelador t. Como
resultado, una imagen del revelador se forma en el tambor
fotosensible 10.

En sincronismo con la formacidén de la imagen del
revelador, una placa de levantamiento 3b proporcionada en la
porcidén de extremo libre de la charola de alimentacidn de
hojas 3a que aloja materiales de grabacidén 2 se eleva para
alimentar el material de agravacidén 2 por medio del rodillo
de alimentacidén de hojas 3c, una almohadilla de separacidén 3d

y un par de rodillos de registro 3e o similares.
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En una posicién de transferencia, un rodillo de
transferencia 4 se proporciona como un medio de
transferencia. El rodillo de transferencia 4 es provisto con
un voltaje que tiene una polaridad opuesta a aquella de la
imagen del revelador. Por medio de esto, la imagen del
revelador formada sobre la superficie del tambor fotosensible
10 se transfiere sobre el material de grabacidén 2. E1
material de grabacidén 2 es el material en el cual se forma la
imagen con el revelador, y puede ser papel de grabacidn, una
hoja de etiquetas, hoja de OHP.

El material de grabacidén 2 qgque tiene la imagen
transferida del revelador es alimentado al medio de fijacidn
5 a través de 1la guia de alimentacién 3f. E1 medio de
fijacién 5 incluye un rodillo de impulsidén 5a y un rodillo de
fijacidén 5c el cual contiene un calentador 5b. El1 medio de
fijacién 5 aplica calor y presidén al material de grabacidn
que pasa 2 para fijar la imagen del revelador transferida
sobre el material de grabacidén 2, en el material de grabacién
2. Por medio de esto, la imagen se forma en el material de
grabacidén 2.

Después, el material de grabacidén 2 es alimentado
por un par de rodillos de descarga 3 g para ser descargados

sobre una porcidén de descarga 8c de una cubierta de
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ensamblaje principal 8. El rodillo de alimentacién de hojas
3c, la almohadilla de separacidén 3d, el par de rodillos de
registro 3e, la guia de alimentacién 3f y el par de rodillos
de descarga 3g entre otras cosas constituyen el medio de
alimentacidén para el material de grabacidén 2.

Con referencia a la Figura 2 hasta la Figura 4, se
hara la descripcidén en lo que respecta al montaje vy
desmontaje del cartucho B en relacién con el ensamblaje
principal A. En la siguiente descripcién, el lado en el cual
la fuerza rotatoria se transmite del ensamblaje principal A
al tambor fotosensible 10 es llamado el lado de impulsidén. E1
lado opuesto con respecto a la direccién del eje de rotacidn
del tambor fotosensible 10 es llamado el lado de no rotacidn.

Como se muestra en la Figura 2, el ensamblaje
principal A se provee con una porcidn de colocacidn 7 la cual
es un espacio para alojar al cartucho B. En el estado en que
el cartucho B se coloca en el espacio, un miembro de
acoplamiento 180 del cartucho B se interconecta con (se
conecta con) una porcién de interconexién del lado del
ensamblaje principal 100 del ensamblaje principal A. La
fuerza rotatoria se transmite de la porcidén de interconexidn
del lado del ensamblaje principal 100 al tambor fotosensible

10 a través del miembro de acoplamiento 180 (la descripcién
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detallada se hard posteriormente en este documento).

Como se muestra en la parte (a) de la Figura 2, el
lado de impulsidén del ensamblaje principal A se provee con la
porcidédn de interconexidén del lado del ensamblaje principal
100 y un miembro guia del lado de impulsidén 120. La porcidn
guia del lado de impulsién 120 incluye una primera porcidn
guia 120a y wuna segunda porcidén guia 120b para guiar el
cartucho B en las operaciones de montaje y desmontaje. Como
se muestra en la parte (b) de la Figura 2, el lado de no
impulsidén del ensamblaje principal A se provee con un miembro
guia del lado de no impulsidén 125. La porcidén guia del lado
de no impulsidén 125 incluye una primera porcidén guia 125a vy
una segunda porcidén guia 125b para guiar el cartucho B en las
operaciones de montaje y desmontaje del mismo. El miembro
guia del lado de impulsidén 120 y el miembro guia del lado de
no impulsidén 125 se proporcionan opuestos entre si en 1los
lados de impulsidén y de no dimpulsidén de la porcidn de
colocacidén 7 en el ensamblaje principal A.

Por otra parte, como se muestra en parte (a) de la
Figura 3, el lado de impulsidén del cartucho B se provee con
un rodamiento de tambor 30 para soportar de manera giratoria
una unidad de tambor fotosensible Ul. El1 rodamiento de tambor

30 se provee con una porcidén soportada del lado de impulsidn
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30b. En el lado de impulsién del cartucho B, un bastidor de
limpieza 21 se provee con una porcidén para impedir la
rotacidén del lado de impulsidén 2le. Como se muestra en la
parte (b) de la Figura 3, en el lado de no impulsidén del
cartucho B, el bastidor de limpieza 21 se provee con una
porcidén soportada del lado de no impulsidén 21f y una porcidn
guia del lado de no impulsidn 21g.

Con referencia a la Figura 4, se describira el
montaje del cartucho B al ensamblaje principal A. La cubierta
del ensamblaje principal 8 con capacidad de abrir y cerrar el
ensamblaje principal A se abre por medio de la rotacidn en
una direccién de la flecha 8u alrededor de la porcidén de
bisagra 8a y una porcidén de bisagra 8b. Por medio de esto, la
porcidén de colocacidén 7 en el ensamblaje principal A es
descubierta. El1 cartucho B se mueve en la direcciédn
sustancialmente perpendicular a un eje de rotacién L1 del
tambor fotosensible 10 (direccidén de la flecha X1 en la
Figura 4) en el cartucho B de modo que se coloca en el
ensamblaje principal A (porcidén de colocacidén 7). En este
proceso de montaje, en el lado de impulsidén del cartucho B,
la porcidén soportada del lado de impulsidén 30b y la porcidn
para 1impedir la rotacidén del lado de impulsidén 2le son

guiadas por la primera porcidn guia 120a y la segunda porcidn
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guia 120b de 1la porcién guia del lado de impulsidén 120,
respectivamente. De manera similar, en el lado de no
impulsidén del cartucho B, la porcidén soportada del lado de no
impulsidén 21f y la porcidén guia del lado de no impulsidén 21g
son guiadas por la primera porcidén guia 125a y la segunda
porcidén guia 125b de la porcidén guia del lado de no impulsidn
125, respectivamente. Como resultado, el cartucho B se coloca
en la porcién de colocacidén 7. Después, la cubierta del
ensamblaje principal 8 es girada en una direccidén de una
flecha 8d, de modo que se completa el montaje del cartucho B
al ensamblaje principal A. Cuando el cartucho B se retira del
ensamblaje principal A, la cubierta del ensamblaje principal
8 se abre, y se lleva a cabo una operacidén de desmontaije.
Estas operaciones son llevadas a cabo por el usuario, en las
cuales el usuario sujeta un asidero T del cartucho B en el
movimiento del cartucho B.

En esta modalidad, la colocacidén del cartucho B en
la porcidén de colocacidén 7 se expresa como el montaje del
cartucho B al ensamblaje principal A. Ademas, el desmontaje
del cartucho B de la porcidén de colocacidén 7 se expresa como
el desmontaje del cartucho B del ensamblaje principal A.
Ademas, la posicién del cartucho B colocado en la porcidn de

colocacidén 7 en relacidén con el ensamblaje principal A es
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llamada posicidén montada completa.

En la descripcidén anterior del montaje del cartucho
B, el cartucho B es insertado por el usuario en lo referente
a la porcidén de colocacidn 7, pero esto no es limitante para
la presente invencidén. Por ejemplo, en una estructura
alternativa, el usuario inserta el cartucho B a la mitad del
camino, y luego permite gque el cartucho caiga a la porcidén de
colocacidén 7, es decir, 1la operacidén de montaje final se
puede llevar a cabo utilizando otros medios.

Se hard 1la descripcidén en lo dque se refiere a
“sustancialmente perpendicular”.

Con el propdsito del montaje y desmontaje facil del
cartucho B, una pequefla abertura se extiende en la direccidn
longitudinal entre el cartucho B y el ensamblaje principal A
del aparato. Por lo tanto, cuando el cartucho B se monta a o
se desmonta del ensamblaje principal A del aparato, la
totalidad del cartucho B puede ser inclinada ligeramente
dentro del intervalo de la abertura. La L4, las direcciones
del montaje y desmontaje no pueden ser perpendiculares, en
sentido estricto. Sin embargo, la presente invencidn es
efectiva en esta envoltura, y por lo tanto, “sustancialmente
perpendicular” cubre esta envoltura.

(2) Breve descripcién del cartucho de proceso:
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Con referencia a la Figura 5 hasta la Figura 8, se
describird el cartucho B de acuerdo con una modalidad de la
presente invencidén. La Figura 5 es una vista transversal,
esquematica del cartucho B. La Figura 6 es wuna vista
esquemdtica en perspectiva de una primera unidad de bastidor
18. La Figura 7 es una vista esquematica en perspectiva de
una segunda unidad de bastidor 19. La Figura 8 ilustra una
combinacién de la primera unidad de bastidor 18 y la segunda
unidad de bastidor 19.

Como se muestra en Figura 5, el cartucho B incluye
el tambor fotosensible 10 que tiene una capa fotosensible. Un
rodillo de carga 11 como medio de carga (medio de proceso) se
proporciona en contacto con la superficie del tambor
fotosensible 10. El rodillo de carga 11 carga uniformemente
la superficie del tambor fotosensible 10 para aplicar el
voltaje aplicado desde el ensamblaje principal A del aparato.
El rodillo de carga 11 es impulsado ©por el tambor
fotosensible 10. E1 tambor fotosensible cargado de esta
manera 10 se expone al haz lasérico L suministrado del medio
6ptico 1 a través de la abertura de exposicidén 12, de modo
que se forma la imagen latente electrostdtica. La imagen
latente electrostdtica es revelada por el medio de revelado

el cual se describiréd posteriormente en este documento.
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El revelador t contenido en un recipiente que aloja
al revelador 14 es suministrado dentro de un recipiente de
revelado 16 a través de la abertura 1l4a del recipiente que
aloja al revelador 14 por medio de un miembro de alimentacidn
del revelador giratorio 17. El recipiente de revelado 16
incluye un miembro de transporte del revelador (rodillo de
revelado) 13 como el medio de revelado (medio de proceso). E1
rodillo de revelado 13 funciona como un miembro giratorio con
capacidad de transportar el revelador t. El1 rodillo de
revelado 13 contiene el rodillo imantado (imdn fijo) 13c. Una
cuchilla de revelado 15 se proporciona en contacto con una
superficie periférica del rodillo de revelado 13. La cuchilla
de revelado 15 regula una cantidad del revelador t depositada
sobre la superficie periférica del rodillo de revelado 13 vy
carga de manera triboeléctrica el revelador t. Por medio de
esto, una capa de revelador se forma sobre la superficie del
rodillo de revelado 13. Se proporciona una hoja para impedir
el soplado 24 para impedir la fuga del revelador t del
recipiente de revelado 16.

El rodillo de revelado 13 es empujado hacia el
tambor fotosensible 10 por un muelle de empuje 23a y un
muelle de empuje 23b (Figura 8) mientras que se mantiene un

espacio libre predeterminado en relacidén con el tambor
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fotosensible 10 por un rodillo separador 13k (Figura 6)
proporcionado en las porciones de extremo longitudinales
opuestas del rodillo de revelado 13, respectivamente. EI1
rodillo de revelado 13 suministrado con un voltaje se hace
girar para llevar el revelador t a una zona de revelado para
el tambor fotosensible 10. El1 rodillo de revelado 13
visualiza la imagen latente electrostdtica en el tambor
fotosensible 10 al transferir el revelador t de acuerdo con
la 1imagen latente electrostdtica sobre una imagen de
revelador en el tambor fotosensible 10. Es decir, el tambor
fotosensible 10 funciona <como un miembro giratorio «con
capacidad de transportar la imagen del revelador (revelador).

Después, la imagen del revelador formada en el
tambor fotosensible 10 es transferida sobre el material de
grabacidén 2 por el rodillo de transferencia 4.

El Dbastidor de limpieza 21 se ©provee con una
cuchilla de limpieza 20 como medio de limpieza (medio de
proceso) en contacto con la superficie periférica exterior
del tambor fotosensible 10. La cuchilla de limpieza 20 hace
contacto eldsticamente con el tambor fotosensible 10 en el
extremo libre. La cuchilla de limpieza 20 funciona para
desprender el revelador t que ©permanece en el tambor

fotosensible 10 después de transferir la imagen del revelador
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sobre el material de grabacién 2. El1 revelador t desprendido
de la superficie del tambor fotosensible 10 por la cuchilla
de limpieza 20 es recolectado en una porcidédn que aloja al
revelador retirado 2la. Una hoja receptora 22 se proporciona
para impedir la fuga del revelador t de la porcidén que aloja
al revelador retirado 21la.

E1l cartucho B estd constituido por la primera
unidad de bastidor 18 y la segunda unidad de bastidor 19 las
cuales se combinan en una estructura integral. La primera
unidad de bastidor 18 y la segunda unidad de bastidor 19 se
describiran.

Como se muestra en la Figura 6, la primera unidad
de bastidor 18 comprende el recipiente que aloja al revelador
14 yv el recipiente de revelado 16. El recipiente que aloja al
revelador 14 se provee con el miembro de alimentacidén de
revelador 17 (no mostrado) entre otras cosas. El recipiente
de revelado 16 se provee con el rodillo de revelado 13, 1la
cuchilla de revelado 15, el rodillo de revelado 13, 1los
rodillos separadores 13k en las ©porciones de extremo
respectivas, la hoja para impedir el soplado 24 entre otras
cosas.

Como se muestra en la Figura 7, la segunda unidad

de bastidor 19 se provee con el bastidor de limpieza 21, la
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cuchilla de limpieza 20, el rodillo de carga 11 entre otras
cosas. La unidad de tambor fotosensible Ul como una unidad de
miembro fotosensible que incluye el tambor fotosensible 10 es
soportada de manera giratoria wutilizando el rodamiento de
tambor 30 y un arbol de tambor 54.

Como se muestra en la Figura 8, un agujero de
rotacidén 1l6a y un agujero de rotacidén 16b en las porciones de
extremo opuestas de la primera unidad de bastidor 18 y un
agujero de fijacidén 21c y un agujero de fijacidén 21d en las
porciones de extrema opuestas de la segunda unidad de
bastidor 19 son conectados por un perno de conexidén de la
unidad 25a y un perno de conexidén de la unidad 25b. Por medio
de esto, la primera unidad de bastidor 18 y la segunda unidad
de bastidor 19 se conectan de manera giratoria entre si. Por
medio del muelle de empuje 23a y el muelle de empuje 23b
proporcionados entre la primera unidad de bastidor 18 y la
segunda unidad de bastidor 19, el rodillo de revelado 13 es
empujado hacia el tambor fotosensible 10 con el espacio libre
predeterminado mantenido entre los mismos por los rodillos
separadores 13k (Figura 6).

(3) Estructura de la unidad de miembro fotosensible:
Con referencia a las Figuras 9 y 10, se describiré

la estructura de 1la unidad de tambor fotosensible Ul. La
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parte (a) de 1la Figura 9 es una vista esquematica en
perspectiva de la unidad de tambor fotosensible Ul observada
desde el lado de impulsidén, y la parte (b) de la Figura 9 es
una vista esquemdtica en perspectiva de la misma observada
desde el lado de no impulsidén. La parte (c) de la Figura 9 es
una vista esquemdtica en perspectiva con las partes separadas
de la unidad de tambor fotosensible Ul. La Figura 10 es una
ilustracién de un estado en el cual la unidad de tambor
fotosensible Ul estd siendo ensamblada en la segunda unidad
de bastidor 19.

Como se muestra en la Figura 9, la unidad de tambor
fotosensible Ul como 1la wunidad de miembro fotosensible
comprende el tambor fotosensible 10, una unidad de brida del
lado de impulsidén U2 y una brida del lado de no impulsidén 50
entre otras cosas.

El tambor fotosensible 10 es un miembro conductor
de electricidad de aluminio o similares revestido con la capa
fotosensible en la superficie. El1 interior del tambor
fotosensible 10 puede ser hueco o sélido.

La unidad de brida del lado de impulsién U2 se
proporciona en la porcidén de extremo del lado de impulsidn
con respecto a la direccién longitudinal del  tambor

fotosensible 10 (direccidén del eje de rotacidén a lo largo del
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eje de rotacidédn L1). Mas particularmente, como se muestra en
la parte (c) de la Figura 9, en la unidad de brida del lado
de impulsidén U2, una porcidén de soporte de interconexidén 150b
de la brida del lado de impulsidén (miembro de recepcidn de la
fuerza rotatoria (miembro de transmisién de la fuerza
rotatoria)) 150 interconecta con una abertura 10a2
proporcionada en la porcidn de extremo del tambor
fotosensible 10, y se fija al tambor fotosensible 10 por
medio de una unidén y/o abrazadera o similares. Cuando la
brida del lado de impulsidén 150 gira, el tambor fotosensible
10 gira integralmente con la misma. La brida del 1lado de
impulsién 150 se fija al tambor fotosensible 10 de tal manera
que un eje de rotacidén L151 de la brida del lado de rotacidn
150 y un eje de rotacidén L1 del tambor fotosensible 10 son
sustancialmente coaxiales (en la misma linea) entre si.

En la siguiente descripcidn, la direccidén de
montaje y desmontaje (direccidédn de montaje y direccidn de
desmontaje) del cartucho B al ensamblaje principal A del
aparato es sustancialmente perpendicular al eje de rotacidn
L1 del tambor fotosensible 10 y el eje de rotacidén L151 de la
brida del lado de impulsidén 150 y también es perpendicular al
eje de rotacidén L101 de la porcidn de interconexidn del lado

del ensamblaje principal la cual se describird posteriormente
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coaxial (sustancialmente en el mismo eje)” significa una

envoltura completamente coaxial (en la misma linea) y una
envoltura ligeramente desviada de la envoltura completamente
coaxial debido a la variacidén o similar de las dimensiones de
las partes. Lo mismo aplica a las otras envolturas en las
siguientes descripciones.

La brida del lado de no impulsidén 50 se proporciona
en la porcidén de extremo 10al en el lado de no impulsidn del
tambor fotosensible 10, sustancialmente coaxial con el tambor
fotosensible 10. La brida del lado de no impulsidén 50 se hace
de un material de resina, y como se muestra en la parte (c)
de la Figura 9, se fija al tambor fotosensible 10 en la
porcidén de extremo del lado de no impulsién 10al del tambor
fotosensible 10 por medio de wuna unidén vy/o abrazadera o
similares. La brida del lado de no impulsidén 50 se provee con
una placa de conexidén a tierra conductora de electricidad 51
para la conexidén a tierra eléctrica del tambor fotosensible
10. La placa de conexidén a tierra 51 incluye una proyeccidn
5la y wuna proyeccidén 51b mds grande que la superficie
interior 10b del tambor fotosensible 10. Por medio de 1la
proyeccidén 5la y la proyeccidén 51b que hacen contacto con la

superficie interior 10b del tambor fotosensible 10, la placa
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de conexidén a tierra 51 se conecta eléctricamente con la
proyeccién 51Db.

La unidad de tambor fotosensible Ul es soportada de
manera giratoria sobre la segunda unidad de bastidor 19. Como
se muestra en la Figura 10, en el lado de impulsidén de 1la
unidad de tambor fotosensible Ul, una porcidén soportada 150d
de la brida del lado de impulsidén 150 es soportada de manera
giratoria por una porcidén de soporte 30a del rodamiento de
tambor 30. El1 rodamiento de tambor 30 es fijado al bastidor
de limpieza 21 por un tornillo 26. Por otra parte, en el lado
de no impulsidén de la unidad de tambor fotosensible Ul, 1la
porcidén de recepcidn del a&rbol 50a de la brida del lado de no
impulsidén 50 (parte (b) de la Figura 9) es soportada de
manera giratoria por el 4arbol del tambor conductor de
electricidad 54. Debido a que el 4&rbol del tambor 54 hace
contacto con la porcidn de contacto (no mostrada) de la placa
de conexidén a tierra 51, el 4&rbol del tambor 54 se conecta
eléctricamente con el tambor fotosensible 10 a través de la
placa de conexidén a tierra 51. Cuando el cartucho B se monta
al ensamblaje principal A del aparato, el arbol del tambor 54
hace contacto con una porcidén de contacto con el ensamblaije
principal (no mostrada) ©proporcionada en el ensamblaje

principal A del aparato, por medio de 1la cual el tambor
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fotosensible 10 se conecta eléctricamente con el ensamblaje
principal A del aparato. El arbol del tambor 54 se monta por
presidén en una porcidén de soporte 21b proporcionada en el
lado de no impulsidén del bastidor de limpieza 21.

(4) Unidad de brida del lado de impulsiédn:

Con referencia a la Figura 11 hasta la Figura 15,
se describird la estructura de la unidad de brida del lado de
impulsién U2. La parte (a) de la Figura 11 es una vista
esquemdtica en perspectiva del estado en el cual la unidad de
brida del lado de impulsidén U2 se monta al tambor
fotosensible 10, observado desde el lado de impulsién. En la
parte (a) de la Figura 11, el tambor fotosensible 10 y las
partes en el mismo son representados por lineas discontinuas.
La parte (b) de 1la Figura 11 es una vista transversal,
esquemdtica tomada a lo largo de una linea S1 en la parte (a)
de la Figura 11, y la parte (c) de la Figura 11 es una vista
transversal, esquemdtica tomada a lo largo de una linea S2 en
la parte (a) de Figura 11. En la parte (c) de la Figura 11,
una ranura de deslizamiento 150sl de 1la brida del lado de
impulsidén 150 es representada por lineas discontinuas por
conveniencia de ilustracién. La Figura 12 es una vista
esquemdtica en perspectiva con las partes separadas de la

unidad de brida del lado de impulsidén U2. La Figura 13 es una
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vista esquematica en perspectiva del miembro de acoplamiento
180. La Figura 14 es una ilustracién del miembro de
acoplamiento 180. La parte (a) de la Figura 15 y la parte (b)
de la Figura 15 son vistas esquemdticas en perspectiva de la
brida del lado de impulsidén 150. La parte (c) de la Figura 15
es una vista transversal, esquemdatica tomada a lo largo de
una linea S3 en la parte (a) de la Figura 15, en la cual una
proyeccién 180ml del miembro de acoplamiento 180, un perno de
retencién 191 y un perno de retencidn 192 se muestran para
ilustracién. La parte (d) de 1la Figura 15 es wuna vista
esquematica en perspectiva del miembro de acoplamiento 180 y
la brida del lado de impulsidén 150. La Figura 16 ilustra la
brida del lado de impulsidén 150, una corredera 160, el perno
de retencidén 191 y el perno de retencidn 192, y la parte (b)
de la Figura 16 es una vista transversal tomada a lo largo de
una linea SL153 en la parte (a) de la Figura 16. En la Figura
16, el tambor fotosensible 10 es representado por lineas
mixtas con puntos dobles.

Como se muestra en las Figuras 11 y 12, la unidad
de brida del lado de impulsidén U2 comprende la brida del lado
de impulsidén 150, el miembro de acoplamiento 180, un miembro
de empuje 170, la corredera 160, el perno de retencidn 191 y

el perno de retencidén 192, como el miembro de transmisidn de
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fuerza rotatoria.

En este documento, en la Figura 11, “L151” es el
eje de rotacidén cuando la brida del lado de impulsidén 150 es
girada, y en la siguiente descripcidén, el eje de rotacidn
L151 es llamado simplemente eje L151. Similarmente, “L181" es
el eje de rotacidén cuando el miembro de acoplamiento 180 es
girado, y en la siguiente descripcién, el eje de rotacidn
L181 es llamado simplemente eje L181.

El miembro de acoplamiento 180 se proporciona
dentro de la brida del lado de impulsién 150 junto con el
miembro de empuje 170 y la corredera 160. Por medio de la
estructura la cual serd descrita posteriormente en este
documento, la corredera 160 no se mueve en la direccién del
eje L151 en relacidén con la brida del lado de impulsidén 150,
el perno de retencidén 191 y el perno de retencidn 192.

En esta modalidad, el miembro de empuje 170 incluye
un muelle helicoidal de compresién. Como se muestra en la
parte (b) de la Figura 11 y la parte (c) de la Figura 11, una
porcidén de extremo de 170a del miembro de empuje 170 hace
contacto con una porcién de contacto de muelle 180dl del
miembro de acoplamiento 180, y la otra porcidén de extremo
170b hace contacto con una porcidén del contacto de muelle

160b de la corredera 160. El1 miembro de empuje 170 se
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comprime entre el miembro de acoplamiento 180 y la corredera
160, y la fuerza de empuje F170 del mismo empuja al miembro
de acoplamiento 180 hacia el lado de impulsidén (direccidn de
la flecha X9 (hacia afuera del cartucho B)). El miembro de
empuje puede ser un miembro elédstico (con capacidad de
producir una fuerza elédstica) tal como un muelle, un muelle
de lamina, un muelle de torsidn, caucho, esponja o similares.
Sin embargo, como se describird posteriormente en este
documento, el miembro de acoplamiento 180 es movible en la
direccidén paralela con el eje L151 de la brida del lado de
impulsién 150, y por lo tanto, se requiere una clase de
miembro de empuje 170 para tener un cierto grado de carrera.
Por lo tanto, es preferible el muelle helicoidal o similares
con capacidad de tener una carrera.

Con referencia a las Figuras 13 y 14, se describiré
la configuracidén del miembro de acoplamiento 180.

Como se muestra en la Figura 13, el miembro de
acoplamiento 180 comprende principalmente la proyeccidn
180ml, una proyeccién 180m2, una primera porcidn proyectada
180a, una segunda porcidén proyectada 180b, un cuerpo redondo
180c, una porcidén de interconexidén 180h y una porcidén de
montaje del muelle 180d.

Un eje que se extiende en una direccidn



Descripcion
PCT/JP2016/054209
Agosto 18, 17

51

perpendicular al eje L181 es un eje L182, y un eje que se
extiende en una direccidén perpendicular al eje L1811 y al eje
L182 es un eje L183.

Como se muestra en las Figuras 13 vy 14, 1la
proyeccidén 180ml y la proyeccidén 180m2 se proyectan desde el
cuerpo redondo 180c a lo largo de la direccidén del eje L182,
y la proyeccidén 180ml y la proyeccidén 180m2 se disponen en
posiciones diametralmente opuestas con respecto al eje L181.
La proyeccidén 180ml y la proyeccidén 180m2 tienen las mismas
configuraciones, y por lo tanto, la descripcidén se haréa
incamente en lo que respecta a la proyeccidén 180ml.

Como se muestra en la parte (a) de la Figura 14, la
proyeccidén 180ml tiene una configuracidén simétrica con
respecto al eje L181 como se observa en la direccidén del eje
L182, mds particularmente tiene una configuracidén pentagonal.
La porcidén de la proyeccidén 180ml que tiene dos superficies
inclinadas por un angulo 63 en relacidén con el L181 como se
observa en la direccidén del eje L182 es llamada una porcidn a
ser guiada 18071l y una porcidén a ser guiada 180372 como una
porcidén inclinada o porcidén de contacto. La porcidén a ser
guiada 1803jl1 y la porcidédn a ser guiada 180372 son inclinadas
en relacidén con el eje L181l. La porcidn gue conecta la

porcidén a ser guiada 18071 y la porcidén a ser guiada 18032 es
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llamada la porcidén de configuracidén redonda (R) 180tl.
Ademéas, las superficies de la proyeccidn 180ml
perpendiculares al eje L183 son 1llamadas una porcidn de
extremo de proyeccidén 180nl y wuna porcidén de extremo de
proyeccidédn 180n2. La superficie de la proyeccidén 180ml
perpendicular al eje L182 es 1llamada wuna porcidén de
transmisidén de fuerza rotatoria 180gl.

La proyeccidén 180m2 también tiene una porcidn a ser
guiada 18073, una porcidén a ser guiada 18074, una porcidn de
configuracidén R 180t2, una porcidén de extremo de proyecciodn
180n3, una porcidén de extremo de proyeccidén 180n4 y una
porcidn de transmisioén de fuerza rotatoria 180g2,
similarmente.

Como se muestra en la parte (b) de la Figura 14, la
primera porcidén proyectada 180a y la segunda porcidn
proyectada 180b tienen porciones las cuales se proyectan
desde la porcidén de extremo del lado de impulsidn 180cl del
cuerpo redondo cilindrico 180c hacia el lado de impulsidn y
las cuales tienen superficies esféricas, y son simétricas con
relacién a puntos con respecto al eje L181l. La primera
porcidén proyectada 180a y la segunda porcidn proyectada 180Db
se proporcionan dentro del cuerpo redondo 180c con respecto a

la direccidn del radio de rotacidn del miembro de
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acoplamiento 180.

Como se muestra en la parte (a) de la Figura 13,
cada una de la primera porcidn proyectada 180a y la segunda
porcidn proyectada 180b comprende una porcidén de contacto del
ensamblaje principal 180al, una porcidén de contacto del
ensamblaje principal 180bl, una segunda porcidén de contacto
del ensamblaje principal 180a2, una segunda porcidén de
contacto del ensamblaje principal 180b2, una porcidén de
recepcidén de fuerza rotatoria 180a3, una porcidén de recepcidn
de fuerza rotatoria 180b3 una tercera porcidén de contacto del
ensamblaje principal 180ab5, una tercera porcidén de contacto
del ensamblaje principal 180b5, una superficie lateral
principal 180a4 y una superficie lateral principal 180b4. Las
porciones de extremo libre del lado de impulsidén de 1la
porcidédn de recepcidn de fuerza rotatoria 180a3 y la porcidn
de recepcidén de fuerza rotatoria 180b3 son una porcidn de
esquina de extremo libre 180a7 y una porcidén de esquina de
extremo libre 180b7, respectivamente. La porcidén de contacto
del ensamblaje principal 180al y la porcidén de contacto del
ensamblaje principal 180bl se proporcionan fuera de la
primera porcidén proyectada 180a y la segunda porcidn
proyectada 180Db, respectivamente. La primera porcidén

proyectada 180a y la segunda porcidén proyectada 180b hacen
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contacto con la porcién de interconexidén del lado del
ensamblaje principal 100 cuando el miembro de acoplamiento
180 interconecta con la porcidén de interconexidn del lado del
ensamblaje principal 100 y cuando el miembro de acoplamiento
180 se separa de la porcidén de interconexidén del lado del
ensamblaje principal, como se describira en detalle
posteriormente en este documento.

La porcién de recepcidén de fuerza rotatoria 180a3 y
la porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria 180b3 tienen
superficies planas paralelas con el eje L181 del miembro de
acoplamiento 180 (parte (a) de la Figura 14). En esta
modalidad, la porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria 180a3
y la porcidén de recepcidén de fuerza rotatoria 180b3 tienen
superficies planas perpendiculares al eje L183. Una distancia
entre el eje L181 y la porcidén de recepcidn de fuerza
rotatoria 180a3 o la porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria
180b3 es el desplazamiento V1. Como se muestra en la parte
(b) de 1la Figura 14, 1la segunda porcidén de contacto del
ensamblaje principal 180a2 y la segunda porcidén de contacto
del ensamblaje principal 180b2 son superficies inclinadas con
relacidén al eje L181 del miembro de acoplamiento 180 por un
angulo 62, como se observa en la direccidén del eje L183. La

tercera porcidén de contacto del ensamblaje principal 180a5 y
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la tercera porcidén de contacto del ensamblaje principal 180b5
son superficies inclinadas en relacidén con el eje L181 del
miembro de acoplamiento 180 por un angulo 61, como se observa
en la direccidén del eje L183.

La porcidén de contacto del ensamblaje principal
180al y la porcidén de contacto del ensamblaje principal 180Dbl
se aproximan al eje L181 conforme disminuye la distancia del
lado de impulsidén del eje L181l. En esta modalidad, la porcidn
de contacto del ensamblaje principal 180al y la porcidn de
contacto del ensamblaje principal 180bl son partes de
superficies esféricas que tienen sustancialmente el mismo
radio que aquel de la forma cilindrica del cuerpo redondo
180c, y por lo tanto, los didmetros exteriores del mismo en
un plano perpendicular al eje L181 disminuyen hacia el lado
de impulsidén del eje L181.

La porcidén de interconexién 180h tiene una forma
cilindrica gque tiene un eje central el cual es comun con el
eje L181, y es soportada por una porcidén cilindrica 160a de
la corredera 160 como un miembro de sujecidén (miembro
movible) casi sin abertura (parte (b) de la Figura 11, parte
(c) de la Figura 11), como se describird en detalle
posteriormente en este documento. La porcidén cilindrica 160a

funciona como una porcidén de sujecidn para sujetar el miembro
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de acoplamiento 180. Como se muestra en la Figura 13, la
porcidén de montaje del muelle 180d se proporciona en una
porcidén de extremo del lado de no impulsidén de la porcidn de
interconexidén 180h. La porcidn de montaje del muelle 180d se
provee con una porcién de contacto del muelle 180dl que hace
contacto con una porcién de extremo 170a del miembro de
empuje 170, y la porcidédn de contacto del muelle 180dl es
sustancialmente perpendicular al eje L181 del miembro de
acoplamiento 180.

Con referencia a la Figura 15, se describird la
configuracidén de la brida del lado de impulsidén 150.

Como se muestra en la Figura 15, la brida del lado
de impulsidén 150 se provee con la porcidén de soporte de
interconexién 150b que interconecta <con la superficie
interior 10b del tambor fotosensible 10, wuna porcidén de
engranaje 150c, una porcidén de soporte 150d soportada de
manera giratoria por el rodamiento de tambor 30 entre otras
cosas.

Un eje que se extiende en una direccidn
perpendicular al eje L151 es un eje L152, y un eje que se
extiende en una direccidn perpendicular al eje L151 y al eje
L152 es un eje L153.

El interior de la brida del lado de impulsidén 150
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es hueco, y es llamado porcidén hueca 150f. La porcidén hueca
150f incluye wuna porcidén de pared interior de superficie
plana 150hl, wuna porcidén de pared interior de superficie
plana 150h2, una porcidén de pared interior cilindrica 150rl1,
una porcidén de pared interior cilindrica 150r2, un hueco
150ml y un hueco 150m2.

La porcidén de pared interior de superficie plana
150hl y la porcidén de pared interior de superficie plana
150h2 tienen superficies perpendiculares al eje L152 y son
diametralmente opuestas (180 grados) entre si del eje L151.
La porcidén de pared interior cilindrica 150rl y la porcidn de
pared interior cilindrica 150r2 tienen configuraciones
cilindricas que tienen un eje central el cual es comin con el
eje L151, vy estan dispuestas en posiciones diametralmente
opuestas entre si con respecto al eje L151. El1 hueco 150ml vy
el hueco 150m2 se forman con la porcidén de pared interior de
superficie plana 150hl y la porcidén de pared interior de
superficie plana 150h2, respectivamente, y estdan mads lejos
del eje L151 a lo largo del eje L152. El1 hueco 150ml y el
hueco 150m2 tienen la misma configuracidén y se proporcionan
en las posiciones diametralmente opuestas con respecto al eje
L151, y por 1lo tanto, la siguiente descripcidén se hara

unicamente con respecto al hueco 150ml.
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El hueco 150ml es simétrico con respecto al eje
L151 como se observa en la direccidén del eje L152. Como se
muestra en la parte (c) de la Figura 15, la porcidén que tiene
las superficies inclinadas por el &ngulo 63 en relacidén con
el eje L151 como se observa en la direccidén del eje L152 es
una porcidén guia 15071 y una porcidén guia 15072, similarmente
a la porcidén a ser guiada 18071l - la porcidén a ser guiada
180j4. La porcidén guia 15071 y la porcidén guia 15072 estan
inclinadas en relacidén con el eje L151. En esta modalidad, la
superficie inclinada de la porcidén guia 150j1 corresponde a
la porcidén a ser guiada 180jl1l, y la superficie inclinada de
la porcidén guia 15072 corresponde a la porcidén a ser guiada
180j2. La porcidén qgue conecta la porcidén guia 15031 y 1la
porcidén guia 15072 entre si es una porcidén de configuracidn
redonda 150t1. Las superficies del hueco 150ml
perpendiculares al eje L153 son una porcidédn de extremo de
hueco 150nl y wuna porcidén de extremo de hueco 150n2. Se
proporciona una porcidédn de recepcidn de fuerza rotatoria
150g1l qgue tiene una superficie plana perpendicular al eje
L152, con un peldafio en relacidén con la porcidén de pared
interior de superficie plana 150hl. Ademds, la porcidén de
recepcidén de fuerza rotatoria 150gl se provee con la ranura

de deslizamiento 150sl. Como se describird posteriormente en
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este documento, la ranura de deslizamiento 150sl incluye un
agujero pasante que soporta el perno de retencidén 191 y el
perno de retencidén 192, y tiene una forma rectangular con el
lado largo del mismo que estd a lo largo del eje L153, como
se observa en la direccidén del eje L152.

Las partes que constituyen el hueco 150m2 incluyen
una porcién de recepcidén de fuerza rotatoria 150g2, una
porcidén guia 15073, una porcidén guia 15074, R, una porcidn
guia 150j4, una porcién de configuracidédn R 150t2, una ranura
de deslizamiento 150s4, una porcidén de extremo de hueco 150n3
y una porcién de extremo de hueco 150n4.

La porcidén de extremo del lado de impulsién de 1la
porcidn hueca 150f es una abertura 150e.

Como se muestra en las Figuras 11, 12 y la parte
(d) de 1la Figura 15, el miembro de acoplamiento 180 se
proporciona en la porcidén hueca 150f de la brida del lado de
impulsidén 150 de tal manera que el eje L182 es paralelo con
el eje L152. La porcidén de transmisidédn de fuerza rotatoria
180gl y la porcidén de transmisién de fuerza rotatoria 180g2,
y la porcidén de recepcidén de fuerza rotatoria 150gl y la
porcidn de recepcidn de fuerza rotatoria 150g2 se
interconectan entre si casi sin abertura en la direccién del

eje L182, respectivamente. Por medio de esto, el movimiento
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del miembro de acoplamiento 180 en relacidén con la brida del
lado de impulsidén 150 en la direccidén del eje L182 se limita
(parte (b) de la Figura 11, parte (d) de la Figura 15). Como
se muestra en la parte (c) de la Figura 11, cuando el miembro
de acoplamiento 180 se coloca en la porcidn hueca 150f de tal
manera que el eje L181 sea sustancialmente coaxial con el eje
L151, las aberturas D se proporcionan entre el cuerpo redondo
180c y la porcién de pared interior cilindrica 150rl y 1la
porcidén de pared interior cilindrica 150r2, respectivamente.
Ademds, como se muestra en la parte (c) de la Figura 15, las
aberturas El se proporcionan entre la porcidn de extremo de
proyeccidén 180nl y la porcidén de extremo de hueco 150nl vy
entre la porcidén de extremo de proyeccidén 180n2 y la porcidn
de extremo de hueco 150nl, respectivamente, en la direccidn
del eje L153. Por medio de esto, el miembro de acoplamiento
180 es movible en la direccidén del eje L1833 en relacidn con
la brida del lado de impulsién 150. En este documento, la
proyeccién 180ml y el hueco 150ml se forman de tal manera que
la abertura El1 sea mas grande que la abertura D. En esta
modalidad, el miembro de acoplamiento 180 se provee con la
proyeccidén 180ml, vy la brida 150 se provee con el hueco
150m1, pero la relacidén de hueco-proyeccidén se puede

invertir. La porcidén inclinada descrita anteriormente se
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puede proporcionar solo en uno o ambos del miembro de
acoplamiento 180 vy la brida 150. Es decir, la porcidn
inclinada se puede proporcionar por lo menos en uno del
miembro de acoplamiento 180 y la brida 150.

Con referencia a las Figuras 117 v 12, se
describirdn las configuraciones de la corredera 160, el perno
de retencidén 191 y el perno de retencidn 192.

Como se muestra en las Figuras 11 vy 12, la
corredera 160 se provee con la porcidén cilindrica 160a, una
porcidédn de contacto 160b contactada por la otra porcidn de
extremo 170b del miembro de empuje 170, un agujero pasante
160cl - un agujero pasante 160c4. E1l eje central de la
porcidén cilindrica 160a es un eje Ll61.

La porcidén cilindrica 160a se interconecta con la
porcidén de interconexidn 180h del miembro de acoplamiento 180
casi sin abertura para soportar la porcidn de interconexidn
180h. Por medio de esto, el miembro de acoplamiento 180 es
movible en la direccidén del eje L181 mientras gque se mantiene
la coaxialidad sustancial entre el eje L181 y el eje Ll61.

Por otra parte, como se muestra en la parte (b) de
la Figura 11, la parte (c) de la Figura 12 y la parte (c) de
la Figura 15, el perno de retencidén cilindrico 191 y el perno

de retencidén 192 se insertan en el agujero pasante (160cl) -
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el agujero pasante 160c4 de la corredera 160 de tal manera
que los ejes centrales sean paralelos con el eje L152. El
perno de retencidén 191 y el perno de retencidén 192 son
soportados por la ranura de deslizamiento 150sl y la ranura
de deslizamiento 150s4 de la brida del lado de impulsién 150,
de modo que la corredera 160 y la brida del lado de impulsidn
150 se conecten entre si.

Como se muestra en la parte (c) de la Figura 11 vy
en la parte (a) de la Figura 16, el perno de retencidén 191 y
el perno de retencidén 192 son yuxtapuestos a lo largo del eje
L153. Los didmetros del perno de retencidén 191 y el perno de
retencidén 192 son ligeramente mas pequefios que la anchura de
la ranura de deslizamiento 150sl y la ranura de deslizamiento
150s4 medidos en 1la direccidén del eje L151. Por medio de
esto, la corredera 160 mantiene el paralelismo entre el eje
L161 y el eje L151. Ademds, se impide el movimiento de 1la
corredera 160 en relacidn con la brida del lado de impulsidn
150 en 1la direccién del eje L151. En otras palabras, la
corredera 160 es movible en la direccidén sustancialmente
perpendicular al eje L151.

Como se muestra en la parte (b) de la Figura 11 vy
la parte (b) de la Figura 16, al fijar la interconexidén entre

la porcidén de soporte de interconexidén 150b de la brida del
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lado de dimpulsidén 150 (parte (a) de la Figura 16) vy la
abertura 10a2 del tambor fotosensible 10, se impide la
separacidén del perno de retencidén 191 y el perno de retencidn
192 en la direccidén del eje L152. Ademds, una longitud G1 del
perno de retencidén 191 y el perno de retencidén 192 se
selecciona para que sea suficientemente mas grande gue una
distancia G2 entre la porcién de transmisidén de fuerza
rotatoria 150gl vy 1la porcidén de transmisidén de fuerza
rotatoria 150g2. Al hacerlo de esta manera, se impide 1la
separacidén del perno de retencidén 191 y el perno de retencidn
192 de la ranura de deslizamiento 150sl y la ranura de
deslizamiento 150s4.

Adicionalmente, entre el perno de retencidén 191 vy
una porcién de extremo 150s2 de la ranura de deslizamiento
150s1 y entre el perno de retencidén 192 y la otra porcidn de
extremo 15083 de la ranura de deslizamiento 150sl1, se
proporciona una abertura E2 méds grande que la abertura D
(parte (c) de la Figura 11 y parte (a) de la Figura 16). Se
proporcionan aberturas E2 similares entre el perno de
retencidén 191 y una porcidn de extremo 150s5 de la ranura de
deslizamiento 150s4 y entre el perno de retencidén 192 y la
otra porcidén de extremo 150s6 de la ranura de deslizamiento

150s4 (parte (a) de 1la Figura 16). Ademés, se aplica
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lubricante (no mostrado) al agujero pasante 160cl - al
agujero pasante 160c4, la ranura de deslizamiento 150sl y la
ranura de deslizamiento 150s4. Por medio de esto, la
corredera 160 es movible facilmente en relacidén con la brida
del lado de impulsidén 150 en la direccidn del eje L153.

Como se muestra en la parte (c) de la Figura 15, la
porcidén guia 15071 y la porcidén guia 15072 como las porciones
inclinadas o las porciones de contacto se pueden poner en
contacto con la porcidén a ser guiada 180jl1 y la porcidn a ser
guiada 18032 como las porciones inclinadas o las porciones de
contacto (en este documento, es innecesario que ambas
porciones guia 15071 (150j2) y la porcidén a ser guiada 18071
(180j2) estén inclinadas, sino que sera suficiente si una de
las mismas estd inclinada). Por medio del contacto entre los
mismos, se impide la separacidén del miembro de acoplamiento
180 de 1la abertura 150e de la brida del lado de impulsidn
150. Por medio del miembro de empuje 170, el miembro de
acoplamiento 180 es empujado hacia el lado de impulsidén de
tal manera que la porcidén a ser guiada 18071l y la porcidén a
ser guiada 1807j2 hacen contacto con la porcidén guia 15071 y
la porcidén guia 150j2. Lo mismo aplica a la relacidén entre la
porcidén guia 150373, la porcidén guia 15074 y la porcidn a ser

guiada 18073, la porcidén a ser guiada 1807j4.
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Como se describe anteriormente en este documento,
la proyeccidén 180ml y la proyeccidén 180m2 son simétricas con
respecto al eje L181, como se observa en la direccidén del eje
L182. Ademds, el hueco 150ml y el hueco 150m2 son simétricos
con respecto al eje L151 como se observa en la direccidn del
eje L152. Por lo tanto, el miembro de acoplamiento 180 es
empujado hacia el lado de impulsidén por el miembro de empuje
170, de modo que la porcidén a ser guiada 180j1 - la porcidn a
ser guiada 1803j4 hacen contacto con la porcidén guia 15071 y
la porcidén guia 150374, y por lo tanto, el eje L181 y el eje
L151 son sustancialmente coaxiales entre si.

Con las estructuras descritas anteriormente, el
miembro de acoplamiento 180 mantiene el estado en relacidn
con la brida del lado de impulsidén 150 a través de 1la
corredera 160 de tal manera que el eje L181 y el eje L151
sean paralelos entre si. El miembro de acoplamiento 180 es
movible en relacidén con la brida del lado de impulsidén 150 en
las direcciones del eje L181 y el eje L183. Se impide el
movimiento del miembro de acoplamiento 180 en relacidén con la
brida del lado de impulsidén 150 en la direccidén del eje L182.
El miembro de acoplamiento 180 es empujado hacia el lado de
impulsidén (direccidén de 1la flecha X9 en la Figura 11) en

relacidédn con la brida del lado de impulsién 150 por la fuerza
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de empuje F170 del miembro de empuje 170 de tal manera que el
eje L181 y el eje L151 sean sustancialmente coaxiales entre
si.

En esta modalidad, la brida del lado de impulsidn
150, el miembro de acoplamiento 180 y la corredera 160 se
hacen de un material de resina tal como ©poliacetal,
policarbonato o similares. El perno de retencidén 190 se hace
de metal tal como acero al carbono, acero inoxidable o
similares. Sin embargo, dependiendo del momento de torsidn de
carga para girar el tambor fotosensible 10, los materiales de
las partes pueden estar hechos de material de resina con
cuatro metales.

En esta modalidad, la porcién de engrane 150c
funciona para transmitir la fuerza rotatoria recibida por el
miembro de acoplamiento 180 de la porcidén de interconexidn
del lado del ensamblaje principal 100 al rodillo de revelado
13, y es un engranaje helicoidal o engranaje recto moldeado
integralmente con la brida del lado de impulsién 150. E1
rodillo de revelado 13 puede no ser girado a través de la
brida del lado de impulsién 150. En este caso, la porcidén de
engranaje 150c se puede omitir.

Con referencia a las Figuras 12 y la parte (d) de

la Figura 15, se describird un proceso de instalacidén de la
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unidad de brida del lado de impulsidén U2. Como se muestra en
la parte (d) de la Figura 15, el miembro de acoplamiento 180
se inserta en la porcidn de espacio 150f de la brida del lado
de impulsién 150. En este momento, como se describe
anteriormente en este documento, las fases del miembro de
acoplamiento 180 y la brida del lado de impulsidén 150 se
ajustan de tal manera que el eje L182 y el eje L152 sean
paralelos entre si. Después, como se muestra en la Figura 12,
el miembro de empuje 170 se monta. El miembro de empuje 170
es limitado en la posicidén en la direccidn radial una porcidn
de &rbol 180d2 del miembro de acoplamiento 180 y una porcidn
de arbol 160d de la corredera 160. El miembro de empuje 170
puede ser montado de antemano a cualquiera de o tanto a la
porcidén de arbol 180d2 como la porcidén de arbol 160d. En este
momento, el miembro de empuje 170 es montado a presidn en
relacién con la porcidn de arbol 180d2 (o la porcidén de arbol
160d) de tal manera que el miembro de empuje 170 no se
desencaje, por lo cual se mejora la operabilidad de
instalacién. Después, la corredera 160 se inserta en la
porcién de espacio 150f de modo que la porcidén de
interconexidén 180h sea montada dentro de la porcidn
cilindrica 160a. Como se muestra en la parte (c) de la Figura

12 y la parte (d) de la Figura 12, el perno de retencidén 191
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y el perno de retencidén 192 se insertan desde la ranura de
deslizamiento 150sl1 a través del agujero pasante 160cl - el
aguajero pasante 160c4 dentro de la ranura de deslizamiento
150s4.

(6) Operacidn del miembro de acoplamiento:

Con referencia a la Figura 17, se describira el
miembro de acoplamiento 180. La parte (al) de la Figura 17 es
una ilustracidén del estado en el cual el eje L181 del miembro
de acoplamiento 180 y el eje L151 de la brida del lado de
impulsién 150 estédn alineados entre si, y la porcidn guia
150j1 - la porcidn guia 15074 hacen contacto con la porcidn a
ser guiada 180j1 vy la porcidén a ser guiada 18074,
respectivamente. La parte (a2) de la Figura 17 es una
ilustracién del estado en el cual el miembro de acoplamiento
180 se ha movido en relacidén con la brida del 1lado de
impulsidén 150 en la direccidédn indicada por una flecha X51, es
decir, la direccidn paralela con el eje L183. La parte (a3)
de la Figura 17 es una ilustracidén del estado en el cual el
miembro de acoplamiento 180 se ha movido a lo largo del eje
L151 hacia el lado de no impulsién (direccidén de la flecha
X8) del estado en el cual la porcidén guia 1501 - la porcidn
guia 15074 y la porcidén a ser guiada 18071l y la porcidn a ser

guiada 18034 hacen contacto entre si, respectivamente. La
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parte (bl) de la Figura 17 - la parte (b3) de la Figura 17
son vistas transversales, esquematicas tomadas a lo largo de
las lineas SL183 paralelas con el eje L183 en la parte (al)
de la Figura 17 y la parte (a3) de la Figura 17. En la parte
(bl) de la Figura 17 - la parte (b3) de la Figura 17, el
miembro de acoplamiento 180 se representa en el estado no
seccionado para una mejor ilustracidén, vy la porcidén guia
15033 vy la porcidén guia 15074 de 1la brida del 1lado de
impulsién 150 vy la ranura de deslizamiento 150s4 son
representadas por lineas discontinuas.

En primer lugar, como se muestra en la parte (bl)
de la Figura 17, en lo que respecta al miembro de
acoplamiento 180, la porcidén guia 15033 y la porcidén guia
15074 hacen contacto con la porcidén a ser guiada 18033 y la
porcidén a ser guiada 180j4, por medio de la fuerza de empuje
F170 del miembro de empuje 170, de modo que el eje L181 y el
eje L151 sean sustancialmente coaxiales entre si. En este
momento, la primera porcidén proyectada 180a y la segunda
porcidn proyectada 180b del miembro de acoplamiento 180 son
proyectadas hacia el lado de impulsidén a través de la
abertura 150e de 1la brida del lado de dimpulsién 150. E1
miembro de empuje 170 es un muelle como el miembro eldastico.

Como se muestra en la parte (a2) de la Figura 17,
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el miembro de acoplamiento 180 se mueve en relacidén con 1la
brida del lado de impulsién 150 en la direccién de la flecha
X51 paralela con el eje L183 por una distancia p3. Luego,
como se muestra en la parte (b2) de la Figura 17, el miembro
de acoplamiento 180 se mueve a lo largo de la porcidén guia
15034 (flecha X61) contra la fuerza de empuje F170 del
miembro de empuje 170 mientras gue mantiene el contacto entre
la porcidén a ser guiada 18074 y la porcidén guia 1504 de 1la
brida del lado de impulsidén 150. En este momento, el miembro
de acoplamiento 180 es tal que el paralelismo se mantiene
entre el eje L181 y el eje L151. Por lo tanto, el miembro de
acoplamiento 180 es movible en la direccidén de la flecha X61
hasta el grado en que el cuerpo redondo 180c hace contacto
con la porcién de pared interior cilindrica 150rl1l, es decir,
hasta el grado en que la distancia de movimiento p3 del
miembro de acoplamiento 180 en la direccidn del eje L1833 se
vuelve igual a la abertura D. Por otra parte, la corredera
160 es movible Unicamente en la direccidén del eje L183 por la
funcién del perno de retencidén 191 y el perno de retencidn
192. Por lo tanto, la corredera 160 se mueve en la direccidn
de la flecha X51 integralmente con el perno de retencidén 191
y el perno de retencidén 192 en interrelacidén con el

movimiento del miembro de acoplamiento 180 en la direccidén de
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la flecha X61.

Cuando el miembro de acoplamiento 180 se mueve en
la direccidén opuesta a aquella de la flecha X51, el miembro
de acoplamiento 180 se mueve a lo largo de la porcidén guia
15043, similarmente.

Por otra parte, como se muestra en la parte (b3) de
la Figura 17, cuando el miembro de acoplamiento 180 se mueve
en la direccién de la flecha X8, el miembro de acoplamiento
180 se mueve en la direccidén de la flecha X8 contra la fuerza
de empuje F170 del miembro de empuje 170 en el estado en que
la porcidédn de interconexidn 180h es soportada por la porcidn
cilindrica 160a de la corredera 160. En este momento, las
aberturas proporcionadas entre la porcidén a ser guiada 180733,
la porcidén a ser guiada 18074 del miembro de acoplamiento 180
y la porcidén guia 15033, la porcidn guia 15094 de la brida
del lado de impulsidén 150, respectivamente. El1 miembro de
acoplamiento 180 puede moverse al estado en que es alojado
completamente en la porcidén de espacio interior 150f de 1la
brida del lado de impulsién 150 a través de la abertura 150e
de la brida del lado de impulsidén 150.

Como se describe en 1lo anterior, el miembro de
acoplamiento 180 es movible en relacidédn con la brida del lado

de impulsidén 150 en las direcciones del eje L181 y el eje
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L183. Ademéds, por medio del contacto entre la porcidén guia
15031 - y la porcidén a ser guiada 180j1l y el contacto entre
la porcidén guia 15034 y la porcidén a ser guiada 180374, el
miembro de acoplamiento 180 es movible en relacién con la
brida del lado de impulsidén 150 en la direccidén del eje L181
en interrelacidén con el movimiento en la direccidén del eje
L183.

(7) Porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje
principal y estructura de impulsidén del ensamblaje principal:

Con referencia a las Figuras 18 vy 19, se
describirdn las estructuras en el ensamblaje principal A del
aparato para girar el tambor fotosensible 10. La Figura 18 es
una ilustracidén de la configuracidén de 1la porcidén de
interconexidén del lado del ensamblaje principal 100.

En la Figura 17, L101 es un eje de rotacidn cuando
la porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje principal
100 gira, y el eje de rotacidén L101 es llamado eje L101 en la
siguiente descripcién. Ademds, la direccidén perpendicular al
eje L101 es llamada eje L102 y la direccidén perpendicular a
tanto el eje L101 como al eje L102 es llamada eje L103.

La parte (a) de la Figura 18 y la parte (b) de la
Figura 18 son vistas esquemdticas en perspectiva de la

porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje principal
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100 del ensamblaje principal A del aparato. La parte (c) de
la Figura 18 es una vista transversal, esquemdatica tomada a
lo largo de una linea S6 de la parte (b) de la Figura 18
(plano perpendicular al eje L102 y que incluye el eje L101).
La Figura 19 es una ilustracidén de un método de soporte para
la porcidn de interconexidén del lado del ensamblaje principal
100. La parte (a) de la Figura 19 es una vista lateral del
lado de impulsidén del ensamblaje principal A del aparato, y
la parte (b) de 1la Figura 19 es una vista transversal,
esquematica que ilustra wuna estructura de soporte de la
porcidédn de interconexidén del lado del ensamblaje principal
100, tomada a lo largo de una linea S7 de la parte (a) de la
Figura 19.

Como se muestra en la parte (a) de la Figura 18, la
porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje principal
100 se provee con un arbol de impulsidén cilindrico 1003j y una
porcidén de engranaje de impulsidén 100c. Dentro del &arbol de
impulsién 1007j, se proporciona una pared interior cilindrica
100b, una porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria 100al vy
una porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria 100a2. Un
espacio en el eje de transmisidén 100j definido por la pared
interior 100b, la porcidén de aplicacidn de fuerza rotatoria

100al, la porcidén de aplicacidn de fuerza rotatoria 100a2 es
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llamado porcidén de espacio 100f. Como se muestra en la parte
(b) de 1la Figura 18 y la parte (c) de la Figura 18, el
miembro de acoplamiento 180 entra a la porcidén de espacio
100f y recibe 1la fuerza rotatoria, en la operacidén de
transmisidén de fuerza rotatoria. Una porcidén de extremo del
lado del <cartucho B de la porcidén de espacio 100f con
respecto al eje L101 es llamada una porcidén de extremo de
apertura 100g.

La porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria 100al
y la porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria 100a2 tienen
las configuraciones de una simetria en relacidén a puntos con
respecto al eje L101 de la porcidén de interconexidn del lado
de ensamblaje principal 100 y se proveen con una superficie
cilindrica 100el vy una superficie cilindrica 100e2 qgue se
extiende a lo largo del eje L1102, respectivamente. Las
porciones de la porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria
100al y la porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria 100a2
mas proyectadas en la direccidén del eje L103 son una porcidn
mas proyectada 100ml vy una parte mads proyectada 100m2,
respectivamente. La porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria
100al y la porcidén de aplicacidn de fuerza rotatoria 100a2
hacen contacto con la porcidén de recepcidén de fuerza

rotatoria 180a3 y la porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria
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180b3 del miembro de acoplamiento 180 en la porcidén mas
proyectada 100ml y la porcidén mads proyectada 100m2 para
transmitir la fuerza rotatoria al miembro de acoplamiento
180. La distancia es entre el eje L101 y la porcidn mas
proyectada 100ml y entre el eje L101 y la porcidén més
proyectada 100m2 medida a lo largo del eje L103 es llamada el
desplazamiento V2. Como se muestra en la parte (a) de 1la
Figura 18, la porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria 100al
y la porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria 100a2 tienen
una porcidén de pared de superficie plana 100kl y la porcidn
de pared de superficie plana 100k2 las cuales son
perpendiculares al eje L103. Las porciones de estria de 1la
porcidén de pared de superficie plana 100kl y la porcidén de
pared de superficie plana 100k2 adyacentes a la porcidén de
extremo de apertura 100g son una porcidén de aplicacidén de
fuerza de retraccidén 100nl y una porcidén de aplicacidn de
fuerza de retraccién 100n2, respectivamente.

La porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria 100al
y la porcién de aplicacidén de fuerza rotatoria 100a2 se
conectan entre si por una pared interior 100b, de modo que la
resistencia de las mismas se mejora. De esta manera, la
porcidédn de interconexidén del lado del ensamblaje principal

100 puede transmitir fdcilmente la fuerza rotatoria al
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miembro de acoplamiento 180.

Una porcién de engranaje de impulsidén 100c que
tiene un centro alineado con el eje L101 se proporciona en el
lado opuesto del cartucho B con respecto a la direccidn del
eje L101 de 1la porcidén de interconexidén del lado del
ensamblaje principal 100. La porcién de engranaje de
impulsidén 100c es integral o se fija de manera no giratoria
con la porcidédn de interconexidén del lado del ensamblaje
principal 100, y cuando la porcidén de engranaje de impulsidn
100c gira alrededor del eje L101, la porcidén de interconexidn
del lado del ensamblaje principal 100 también gira alrededor
del eje L101.

Como se muestra en la parte (a) de la Figura 19 vy
la parte (b) de 1la Figura 19, una circunferencia interior
103a del miembro de rodamiento 103 soporta una porcidn de
configuracidén exterior 100jl1 del &rbol de impulsidén 1007 de
la porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje principal
100. Una porcidén de configuracidén exterior 104a del miembro
de cojinete 104 soporta una porcidén de pared interior 100b de
la porcidn de interconexidén del lado del ensamblaje principal
100. El1 miembro de cojinete 103 y el miembro de cojinete 104
se fijan en una placa lateral 108 y una placa lateral 109 que

constituyen la envoltura del ensamblaje principal A del
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aparato de tal manera dque los ejes de los mismos sean
coaxiales con el eje L101, respectivamente. Por lo tanto, la
porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje principal
100 se coloca correctamente en una posicidn predeterminada en
el ensamblaje principal A del aparato con respecto a la
direccidén diametral.
(8) Operacidén de interconexidn del miembro de acoplamiento:
Con referencia a la Figura 20 hasta la Figura 23,
se describird la operacidén de interconexidén del miembro de
acoplamiento 180. La Figura 20 es una vista en perspectiva de
las partes principales del cartucho B en el lado de
impulsién, en el estado de montaje del cartucho B al
ensamblaje principal A del aparato. Las Figuras 21 y 23 son
vistas transversales, esquematicas al momento cuando el
miembro de acoplamiento 180 se interconecta con la porcidén de
interconexidén del lado del ensamblaje principal 100. La parte
(a) de la Figura 21 y la parte (a) de la Figura 23 son una
vista transversal S8, y una ilustracién de 1la direcciédn
transversal de la vista transversal S12. Las partes (bl) a
(b4) de la Figura 21 muestran la seccidén S8 de la parte (a)
de la Figura 21 y son vistas transversales, esquemdticas que
ilustran la interconexién del miembro de acoplamiento movible

180 con la porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje
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principal 100. La parte (a) de la Figura 22 y la parte (b) de
la Figura 22 son vistas agrandadas de las cercanias de la
unidad de brida del lado de impulsidén U2 y la porcidn de
contacto 108a como un miembro fijo mostrado en la parte (bl)
de la Figura 21 y parte (b2) de la Figura 21. En la parte
(b2) de la Figura 21, una primera porcidén proyectada 180b en
un estado inicial del montaje el cual se describira
posteriormente en este documento es mostrada por lineas
discontinuas. La parte (bl) de la Figura 23 y la parte (b2)
de la Figura 23 muestran secciones tomadas a lo largo de las
lineas S12 de la parte (a) de la Figura 23 e ilustran un
proceso de montaje del cartucho B. En la siguiente
descripcidn, “interconexidén” significa el estado en el cual
el eje L151 y el eje L101 son sustancialmente coaxiales entre
si, y la transmisidén de impulsidn es posible de la porcidn de
interconexidén del lado del ensamblaje principal 100 al
miembro de acoplamiento 180. La descripcidédn se hard en lo que
respecta al proceso de la porcidén de recepcidédn de fuerza
rotatoria 180b3 que hace contacto con la porcidén de
aplicacién de fuerza rotatoria 100a2 hasta que se completa la
interconexidén entre el miembro de acoplamiento 180 en la
porcidédn de interconexidén del lado del ensamblaje principal

100, con referencia a las Figuras.
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Como se muestra en la parte (a) de la Figura 21, la
descripcidén se hard en lo que respecta al caso en que el eje
L183 del miembro de acoplamiento 180 vy la direccidén de
montaje del cartucho B (flecha X1) son paralelos entre si.
Como se muestra en la Figura 20, el cartucho B se mueve en la
direccidén (flecha X1) sustancialmente perpendicular al eje de
rotacién L1 del tambor fotosensible 10 y sustancialmente
perpendicular al eje L151 de la brida del lado de impulsidén
150 para ser montado al ensamblaje principal A del aparato.
Como se muestra en la parte (bl) de la Figura 21 y la parte
(a) de la Figura 22, y al momento cuando el cartucho B
comienza a ser montado al ensamblaje principal A del aparato,
el miembro de acoplamiento 180 es mas proyectado hacia el
lado de impulsidén mds alld de la abertura 150e de la brida
del lado de impulsidén 150 por la fuerza de empuje F170 del
miembro de empuje 170. Este estado es el estado inicial del
montaje. En este momento, el miembro de acoplamiento 180 esté
en la primera posicidén (posicidén proyectada). En este
momento, el eje de rotacidén L181 del miembro de acoplamiento
180 es sustancialmente paralelo con el eje de rotacidén L1 del
tambor fotosensible 10. Més particularmente, el eje de
rotacién L181 y el eje de rotacidén L1 estdn alineados

sustancialmente entre si. El eje de rotacidén L181 del miembro
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de acoplamiento 180 es sustancialmente paralelo con el eje
L151 de la brida del lado de impulsién 150. Mas
particularmente, el eje de rotacidn L181 y el eje de rotacidn
L151 estan alineados sustancialmente entre si.

Cuando el cartucho B se mueve en la direccidn de la
flecha X1 del estado inicial del montaje, la porcidén de
contacto del ensamblaje principal 180bl del miembro de
acoplamiento 180 hace contacto con la porcidén de contacto
108a de la placa lateral 108 del ensamblaje principal A del
aparato. Como se muestra en la parte (bl) de la Figura 21 vy
la parte (a) de la Figura 22, la porcidén de contacto del
ensamblaje principal 180bl recibe 1la fuerza F1 (fuerza de
retraccién) de la porcidén de contacto 108a como el miembro
fijo. La fuerza Fl se dirige sustancialmente hacia el centro
de la superficie sustancialmente esférica que constituye la
porcidédn de contacto del ensamblaje principal 180bl y por 1lo
tanto, estd inclinada por un angulo 67 el cual es mads pequefio
que un angulo complementario 631 del 4&angulo 63 en relacidn
con el eje L183. Por 1lo tanto, cuando el miembro de
acoplamiento 180 recibe 1la fuerza F1l, se mueve en la
direccidén de la flecha X61 a lo largo de la porcidén guia
150j1 contra la fuerza de empuje F170 del miembro de empuje

170 mientras que mantiene el contacto entre la porcidn a ser
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guiada 18031 y la porcidén guia 15071 de la brida del lado de
impulsidén 150.

Como se muestra en la parte (b2) de la Figura 21 vy
la parte (b) de 1la Figura 22, el cartucho B se mueve
adicionalmente en la direccién de 1la flecha X1. Luego, el
cuerpo redondo 180c del acoplamiento se pone en contacto con
la porcidén de pared interior cilindrica 150r1 de la brida del
lado de impulsidén 150, de modo que se limita el movimiento
del miembro de acoplamiento 180 en relacidén con la brida del
lado de impulsidén 150 en la direccidén de la flecha X61l. En
este momento, una cantidad de movimiento del miembro de
acoplamiento 180 del estado inicial del montaje en la
direccidén del eje L181 es la distancia de movimiento N (parte
(b) de 1la Figura 22). La distancia de movimiento N es
determinada por la abertura D (parte (c) de la Figura 11) vy
el 4ngulo 63 (Figura 15) de la porcidén guia 15031 - porcidn
guia 150j4 en relacidén con el eje L181.

En el estado mostrado en la parte (b) de la Figura
28, el miembro de acoplamiento 180 se ha movido por la
distancia de movimiento N en la direccién de la flecha X8 del
estado inicial del montaje. Debido a que la fuerza F1l es
dirigida hacia el centro de 1la superficie sustancialmente

esférica que constituye la porcidn de contacto del ensamblaje
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principal 180bl, el angulo 67 entre la direccidén de la fuerza
F1 y en el eje L183 es mas grande que aquel en el estado
inicial del montaje. Con esto, una fuerza componente Fla de
la fuerza Fl en la direccidén de la flecha X8 incrementa en
comparacién con aquella del estado inicial del montaje. Por
la fuerza componente Fla, el miembro de acoplamiento 180 se
mueve adicionalmente en la direccidédn de la flecha X8 contra
la fuerza de empuje F170 del miembro de empuje 170, de modo
que el miembro de acoplamiento 180 puede pasar por la porcidn
de contacto 108a de la placa lateral 108.

Después de eso, como se muestra en la parte (b3) de
la Figura 21, el cartucho B se mueve en la direccidén de 1la
flecha X1 mientras gue mantiene el miembro de acoplamiento
180 en la porcién de espacio 150f de la brida del lado de
impulsidén 150. La posicidén del miembro de acoplamiento 180
mostrado en la parte (b3) de la Figura 21 es una segunda
posicidén (posicidédn retraida). En este momento, el eje de
rotacidén L181 del miembro de acoplamiento 180 es
sustancialmente paralelo con el eje de rotacidén L1 del tambor
fotosensible 10. Mas especificamente, hay una abertura entre
el eje de rotacidén L1181 y el eje de rotacidén L1 (el eje de
rotacién L181 y el eje de rotacidédn L1 estdn sustancialmente

fuera de alineacidén. El1l eje de rotacién L181 del miembro de
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acoplamiento 180 es sustancialmente paralelo con el eje L151
de la brida del lado de impulsidén 150. Mas especificamente,
en este momento, hay una abertura entre el eje de rotacidn
L181 y el eje de rotacidén L151 (el eje de rotacidén L181 y el
eje de rotacidn Ll estéan sustancialmente fuera de
alineamiento). En la segunda posicidén (posicidn retraida), el
miembro de acoplamiento 180 se desplaza (se mueve/se retrae)
hacia el tambor fotosensible 10 (el otro lado de la porcidn
de extremo del tambor fotosensible 10 en la direcciédn
longitudinal), en comparacidén con aquel en la primera
posicidén (posicidn proyectada).

Como se muestra en la parte (b4) de la Figura 21,
cuando el cartucho B es mueve a la posicién montada completa,
el eje L101 de 1la porcidén de interconexidén del lado del
ensamblaje principal 100 y el eje L151 de la brida del lado
de impulsidén 150 se hace que sean sustancialmente coaxiales
entre si al colocar medios para determinar la posicidn del
cartucho B en relacidén con el ensamblaje principal A del
aparato. En este momento, el miembro de acoplamiento 180 es
movido en la direccidén indicada por 1la flecha X9 por 1la
fuerza de empuje F170 del miembro de empuje 170.
Simultédneamente, el miembro de acoplamiento 180 se mueve a lo

largo de la porcidén guia 150371, de modo que el eje L181 se
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alinea con el eje L151 de la brida del lado de impulsidén 150.

El miembro de acoplamiento 180 entra a la porcidn
de espacio 100f de la porcidén de interconexidén del lado del
ensamblaje principal 100. En este momento, el miembro de
acoplamiento 180 es imbricado con la porcidn de interconexidn
del lado del ensamblaje principal 100 en la direccidén del eje
L101. Simultdneamente, la porcidén de recepcidén de fuerza
rotatoria 180b3 es opuesta a la porcidén de aplicacidn de
fuerza rotatoria 100a2, de modo que la porcidén de recepcidn
de fuerza rotatoria 180a3 es opuesta a la porcidn de
aplicacién de fuerza rotatoria 100al. De esta manera, el
miembro de acoplamiento 180 se interconecta con la porcidn de
interconexién del lado del ensamblaje principal 100 para
hacer posible la rotacidén del miembro de acoplamiento 180. La
posicidén del miembro de acoplamiento 180 en este momento es
sustancialmente la misma que la primera posicidén descrita
anteriormente (posicidn proyectada).

Cuando el cartucho B se mueve a la posicidén montada
completa, la primera porcidén proyectada 180a y la segunda
porcidn proyectada 180b pueden ser imbricadas con la porcidn
de aplicacién de fuerza rotatoria 100al y la porcidn de
aplicacién de fuerza rotatoria 100a2 como se observa en la

direccidén del eje L101, dependiendo de la fase de rotacidn de
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la porcidn de interconexidén del lado del ensamblaje principal
100. En este caso, el miembro de acoplamiento 180 no puede
entrar a la porcidén de espacio 100f. En este caso, debido a
que la porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje
principal 100 es girada por una fuente de impulsidn la cual
serd descrita posteriormente en este documento, la primera
parte proyectada 180a, la segunda porcidén proyectada 180b vy
la porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria 100al, 1la
porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria 100a2 no son
imbricadas entre si como se observa en la direccidén del eje
L101. Luego, el miembro de acoplamiento 180 tiene 1la
capacidad de entrar a la porcidén de espacio 100f por 1la
fuerza de empuje F170 del miembro de empuje 170. Es decir, la
porcidén de interconexidn del lado del ensamblaje principal
100 tiene 1la capacidad de interconectar, mientras qgue es
girada por la fuente de impulsidén, con el miembro de
acoplamiento 180, el cual entonces comienza a girar.

Como se muestra en la parte (a) de la Figura 23, la
descripcidén se hard en lo que respecta al caso en que el eje
L183 del miembro de acoplamiento 180 es perpendicular a la
direccidén de montaje del cartucho B (flecha X1).

Como se muestra en la parte (bl) de la Figura 23,

el cartucho B se mueve en la direccidén de 1la flecha X1.
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Luego, la tercera porcién de contacto del ensamblaje
principal 180b5 hace contacto con la porcidén de contacto
108a. En este momento, la tercera porcidén de contacto del
ensamblaje principal 180b5 recibe una fuerza F2 de la porcidn
de contacto 108a debido al movimiento de montaje del cartucho
B. La tercera porcidén de contacto del ensamblaje principal
180b5 estd inclinada en relacidén con el eje L181 por el
angulo 61 (parte (b) de la Figura 14) como se describiera
anteriormente en este documento, y por lo tanto, la fuerza F2
estd inclinada en relacidén con el eje L182 por el angulo 61 y
se produce una fuerza componente F2a de la fuerza F2 en la
direccidén de la flecha X8. Por lo tanto, cuando el cartucho B
se mueve adicionalmente en la direccidén de la flecha X1, el
miembro de acoplamiento 180 es movido por la fuerza
componente F2a en la direccidén de la flecha X8 contra la
fuerza de empuje F170 del miembro de empuje 170 para pasar
por la porcidén de contacto 108a como se muestra en la parte
(b2) de la Figura 23. En este documento, el angulo 61 formado
entre la tercera porcidén de contacto del ensamblaje principal
180b5 y el eje L181 se selecciona de tal manera que el
miembro de acoplamiento 180 pueda ser movido en la direccidn
de la flecha X8 por la fuerza componente FZ2a contra la fuerza

de empuje F170 del miembro de empuje 170. Después de eso,
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similarmente al caso de la parte (b3) de la Figura 21 y la
parte (b4) de la Figura 21, el cartucho B se puede mover a la
posicidén montada completa mientras que mantiene el miembro de
acoplamiento 180 en la porcidén de espacio 150f de la brida
del lado de impulsidén 150.

La descripcidén anterior se ha hecho con respecto al
caso en el cual la direccidédn de montaje X1 del cartucho B es
paralela con o perpendicular al eje L183. Sin embargo, cuando
la direccidén del eje L1833 es diferente de la direccidén de
montaje en un y el angulo, el miembro de acoplamiento 180 se
mueve en la direccidén de la flecha X8, similarmente, y por 1lo
tanto, el miembro de acoplamiento 180 puede pasar la porcidn
de contacto 108a. El1 miembro de acoplamiento 180 es movido
por la fuerza Fl1 a lo largo de la porcidén guia 15071 - 1la
porcidén guia 15074 en la direccidén indicada por la flecha X8,
o por la fuerza componente Fla o la fuerza componente F2a de
la fuerza F1 o la fuerza F2 en la direccidén de la flecha X8.

Por 1o tanto, con la estructura descrita
anteriormente, el cartucho B se puede montar al ensamblaje
principal A del aparato independientemente de las fases de
rotacidén del miembro de acoplamiento 180 y la porcidén de
interconexidén del lado del ensamblaje principal 100 en

relacidén con la direccidén de montaje del cartucho B al
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ensamblaje principal A del aparato.

Como se describiera anteriormente, de acuerdo con
la estructura de la presente invencidén, el miembro de
acoplamiento 180 se puede interconectar con la porcidn de
interconexidén del lado del ensamblaje principal 100 con una
estructura simple, sin wutilizar wuna estructura complicada
para el ensamblaje principal A del aparato o el cartucho B.

En esta modalidad, la porcién de contacto 108a de
la placa lateral 108 mostrada en la Figura 20 estd en la
forma de un borde, pero la porcidén de contacto 108a puede ser
ahusada o redondeada. Al hacerlo de esta manera, en el
movimiento del cartucho B en la direccidén de la flecha X1, el
miembro de acoplamiento 180 se mueve facilmente en la
direccidén de la flecha X8, y por lo tanto, la carga en el
montaje del cartucho B al ensamblaje principal A del aparato
se puede reducir. Ademds, las ocurrencias del dafo vy/o
abolladura atribuible al contacto entre la ©porcidén de
contacto del ensamblaje principal 180bl y la porcidén de
contacto 108a se puede reducir.

Ademds, en esta modalidad, como se muestra en la
parte (b) de la Figura 14, la tercera porcidn de contacto del
ensamblaje principal 180a5 y la tercera porcidn de contacto

del ensamblaje principal 180b5 estdn inclinadas con relacidn
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al eje L181 por el angulo 61. Sin embargo, la tercera porcidn
de contacto del ensamblaje principal 180a5 y la tercera
porcidén de contacto del ensamblaje principal 180b5 pueden ser
provistas por una superficie esférica con 1la porcidn de
contacto del ensamblaje principal 180al y la porcidén de
contacto del ensamblaje principal 180bl.

Adicionalmente, en esta modalidad, como se muestra
en la parte (b2) de la Figura 21, el miembro de acoplamiento
180 se mueve en la direccidén de la flecha X8 después de que
el cuerpo redondo 180c hace contacto con la porcidén de pared
interior cilindrica 150r1. Sin embargo, una posible
alternativa es que al momento del contacto del cuerpo redondo
180c a la porcidén de pared interior cilindrica 150rl1l, el
miembro de acoplamiento 180 pasa la porcidén de contacto 108a.
Para proporcionar esta estructura, como se muestra en la
parte (al) de la Figura 24 y la parte (a2) de la Figura 24,
por ejemplo, la inclinacidén 63 se reduce, o la abertura D se
incrementa, por 1lo cual 1la distancia del movimiento N se
incrementa. O, como se muestra en la parte (bl) de la Figura
24 y la parte (b2) de 1la Figura 24, las cantidades de
proyeccidén Q de la primera porcidén proyectada 180a y la
segunda porcidén proyectada 180b desde la abertura 150e de 1la

brida del lado de impulsidén 150 hacia el lado de impulsidn se



Descripcion
PCT/JP2016/054209
Agosto 18, 17

90

pueden reducir. En este caso, la superficie lateral principal
180a4 y la superficie lateral principal 180b4 del miembro de
acoplamiento 180 se mueven hacia la flecha X8 mas alla de la
porcidédn de contacto 108a para pasar la porcidén de contacto
108a, uUnicamente por medio del movimiento a lo largo de la
porcidén guia 150j1 - la porcidén guia 150j4. Por lo tanto, es
innecesario producir la fuerza componente Fla de la fuerza F1
en la direccidén de la flecha X8. Por lo tanto, es innecesario
que las configuraciones de la porcidén de contacto del
ensamblaje principal 180al vy la porcidén de contacto del
ensamblaje principal 180bl sean sustancialmente esféricas (es
decir, el &angulo 67 en la Figura 22 es 0°). Al hacerlo de
esta manera, la latitud de disefio para la primera porcidn
proyectada 180a vy la segunda porcidén proyectada 180b se
mejora.

(9) Operacidén de transmisién de fuerza rotatoria al
acoplamiento:

Con referencia a la Figura 25 hasta la Figura 27,
se describird la operacidén de transmisidén de fuerza rotatoria
cuando el tambor fotosensible 10 es girado. La Figura 25
ilustra la posicidén montada completa del cartucho B. La parte
(a) de la Figura 25 es una vista observada desde el lado de

impulsidén, y la parte (b) de la Figura 25 es una vista
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observada desde el lado de no impulsidén. La Figura 26 es una
vista esquemdtica en perspectiva que ilustra la estructura de
impulsidén del ensamblaje principal A del aparato. La parte
(a) de la Figura 26 es una vista esquemdtica en perspectiva
de una ruta de transmisidén de impulsidén, y la parte (b) de la
Figura 26 es una vista transversal, esquemdatica tomada a 1lo
largo de una linea S9 de la parte (a) de la Figura 26. La
parte (c) de 1la Figura 26 es una vista agrandada de las
cercanias de la primera porcidén proyectada 180a de la parte
(b) de la Figura 26. La parte (a) de la Figura 27 es una
vista transversal en perspectiva que ilustra una ruta de
transmisién de fuerza rotatoria. La parte (b) de la Figura 27
es una vista esquematica, agrandada, en perspectiva dque
ilustra el contacto entre la fuerza de aplicacidén de fuerza
rotatoria 100al y la porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria
180b3, y partes las cuales detrds de la porcidén de aplicacidn
de fuerza rotatoria 100al son indicadas por lineas
discontinuas.

Con referencia primero a la Figura 25, se
describirda la colocacidén del cartucho B en el ensamblaje
principal A del aparato al momento de la transmisidén de
fuerza rotatoria. Cuando el cartucho B se monta en la

posicidén montada completa, la porcidn soportada del lado de
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impulsidén 30b es recibida por una porcién de colocacidén 120al
proporcionada en el lado corriente debajo de la primera
porcidén guia 120a con respecto a la direccidén de montaje del
cartucho X1. Simultdneamente, la porcidn soportada del 1lado
de no impulsidén 21f es recibida por una porcidén de colocacidn
125al proporcionada en el lado corriente abajo de una segunda
porcidédn guia 125a con respecto a la direccidén de montaje del
cartucho X1. En el lado de impulsidén del ensamblaje principal
A del aparato, se proporciona un muelle de empuje del lado de
impulsidén 121 el cual empuja una porcidén de empuje 1l2la hacia
la porcidén de colocacidén del cartucho 120al (direccidn de la
flecha X121). Cuando el cartucho B es montado en la posicidn
montada completa, la porcién de empuje 12la del muelle de
empuje del lado de impulsién 121 hace contacto con una
porcidén empujada (porcidén a ser guiada) 30bl de la porcidn
soportada del lado de impulsidén 30b y la porcidn soportada
del lado de impulsidén 30b es empujada con el fin de hacer
contacto con la porcién de colocacién del cartucho 120al.
Similarmente, en el lado de no impulsidén del ensamblaje
principal A del aparato, se proporciona un muelle de empuje
del lado de no impulsidn 126 el cual empuja una porcidn de
empuje 126a hacia la porcidn de colocacidn del cartucho 125al

(direccidén de la flecha X125). Cuando el cartucho B es
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montado en la posicién montada completa, la porcidén de empuje
126a del muelle de empuje del lado de no impulsidén 126 hace
contacto con la porcidn empujada 21f1 de la porcidn soportada
del lado de no impulsidén 21f, y la porcidén soportada del lado
de no impulsidén 21f es empujada para hacer contacto con la
porcidén de colocacidén del cartucho 125al. Por medio de esto,
se determina la posicidén del cartucho B en relacidén con el
ensamblaje principal A del aparato. En este momento, una
porcidédn para impedir la rotacidén 2le es alojada en una
porcidén de regulacidén de la posicidén de rotacidn 120bl
proporcionada en el lado corriente abajo de la porcidn guia
inferior 120b con respecto a la direccidén de montaje X1 con
el fin de hacer contacto con una superficie de regulacidén de
la posicién de rotacidén 120b2. Por otra parte, la porcidn
guia del lado de no impulsidén 21g es hospedada en una porcidn
de hospedaje 125bl proporcionada en un lado corriente abajo
de una porcidén guia inferior 125b con respecto a la direccidn
de montaje X1.

De esta manera, el cartucho B se coloca
correctamente en la porcidén de colocacidén del cartucho 120al
y la porcidén de colocacidn del cartucho 125al del ensamblaije
principal A del aparato.

Se describird la operacidén de transmisidn de fuerza
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rotatoria al momento de la rotacidn del tambor fotosensible
10.

Como se muestra en la parte (a) de la Figura 26 y
la parte (b) de la Figura 26, un motor 106 como la fuente de
impulsidén del ensamblaje principal A del aparato se fija en
la placa lateral 109 que constituye 1la envoltura del
ensamblaje principal A del aparato y se provee con un pifdn
coaxial 107 giratorio integralmente con el motor 106. Como se
describiera anteriormente en este documento, la porcidn de
interconexidén del lado del ensamblaje principal 100 se coloca
correctamente en la direccidédn diametral del ensamblaje
principal A del aparato de tal manera gue la porcidén de
engranaje de impulsidén 100c vy el pindén 107 estén en
interconexién de engranaje entre si. Por lo tanto, cuando el
motor 106 gira, 1la porcidén de interconexidn del lado del
ensamblaje principal 100 gira a través de la porcidn de
engranaje de impulsidén 100c.

Ademds, como se muestra en la parte (b) de 1la
Figura 26 y la parte (c) de la Figura 26, la porcidén de
interconexidén del lado del ensamblaje principal 100 se coloca
de tal manera que en la operacidén de transmisidén de fuerza
rotatoria, la porcidén mads proyectada 100ml y la porcidn mas

proyectada 100m2 estdn dentro del intervalo de soporte 103h
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con respecto a la direccidén del eje L101. En este documento,
el intervalo de soporte 103h es el intervalo en el cual el
miembro de rodamiento 103 y la porcidén de interconexidn del
lado del ensamblaje principal 100 hacen contacto entre si
cuando el miembro de rodamiento 103 soporta de manera
giratoria la porcidén de interconexidn del lado del ensamblaje
principal 100. Por medio de esto, la inclinacidén del eje de
la porcidn de interconexidén del lado del ensamblaje principal
100 la cual puede ser causada por la carga en la transmisién
de fuerza rotatoria para la porcidn de interconexidn del lado
del ensamblaje principal 100 durante la transmisién de fuerza
rotatoria se puede suprimir. Por lo tanto, la desigualdad de
la rotacidén de 1la porcidén de interconexidédn del lado del
ensamblaje principal 100 atribuible a la inclinacidén del eje
se puede suprimir, vy la fuerza rotatoria es transmitida
fadcilmente al miembro de acoplamiento 180 desde la porcidn de
interconexidén del lado del ensamblaje principal 100, y por 1lo
tanto, el tambor fotosensible 10 se puede girar de manera
precisa.

La porcidén de engranaje de impulsidén 100c y el
pifidén 107 son engranajes helicoidales. Los angulos de torsidn
del engranaje helicoidal se seleccionan de tal manera que la

porcidédn de interconexidén del lado del ensamblaje principal
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100 sea empujada en la direccidén de la flecha X7 la cual es
paralela con el eje L101, por la fuerza rotatoria
proporcionada por el motor 106. Por medio del contacto entre
la porcidén de contacto 100d de la porcidédn de interconexidn
del lado del ensamblaje principal 100 y la porcidén de
contacto 103b del miembro de rodamiento 103, el movimiento de
la porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje principal
100 en la direccidén de la flecha X7 se limita. Por medio de
esto, se determina la posicidén de la porcidn de interconexidn
del lado del ensamblaje principal 100 en la direccidén del eje
L101 en relacidén con el ensamblaje principal A del aparato.
Ademds, se puede reducir una variacidén de la cantidad de
interconexién K entre la porcidén de interconexidén del lado
del ensamblaje principal 100 y el miembro de acoplamiento 180
lo cual se describird posteriormente en este documento. En
este documento, la cantidad de interconexién K es una
longitud de la porcidén mas proyectada 100ml de la porcidn de
aplicacién de fuerza rotatoria 100a2 a la porcidén de esquina
de extremo libre 180a7 de la porcidén de recepcidn de fuerza
rotatoria 180a3, medida en la direccidén del eje L181, como se
muestra en la parte (c) de la Figura 26.

Como se muestra en la parte (a) de la Figura 27, la

porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje principal
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100 es girada en la direccidén indicada por X10, por la fuerza
rotatoria recibida del motor 106 como la fuente de impulsidn.
La porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria 100al y la
porcidn de aplicacién de fuerza rotatoria 100a2
proporcionadas en la porcidén de interconexidén del lado del
ensamblaje principal 100 hacen contacto con la porcidén de
recepcién de fuerza rotatoria 180a3 y la porcidén de recepcidn
de fuerza rotatoria 180b3 del miembro de acoplamiento 180,
respectivamente. Por medio de esto, la fuerza rotatoria es
transmitida de la porcidén de interconexidédn del lado del
ensamblaje principal 100 al miembro de acoplamiento 180. A
continuacidén, el estado en el cual la porcidén de aplicacidn
de fuerza rotatoria 100al vy la porcién de aplicacidén de
fuerza rotatoria 100a2 hacen contacto con la porcidén de
recepcidén de fuerza rotatoria 180a3 y la porcidén de recepcidn
de fuerza rotatoria 180b3 del miembro de acoplamiento 180 es
llamado “contacto de dos puntos”.

En esta modalidad, el desplazamiento V1 (parte (c)
de la Figura 18) el cual es la distancia entre el eje L101 vy
la porcidén méds proyectada 100ml es el mismo que el
desplazamiento V2 (parte (b) de la Figura 14) el cual es la
distancia entre el eje L181 y la porcidén de recepcidn de

fuerza rotatoria 180a3. Al hacerlo de esta manera, cuando la
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porcidédn de aplicacidn de fuerza rotatoria 100al hace contacto
con la porcidén de recepcidén de fuerza rotatoria 180a3, el eje
L182 del miembro de acoplamiento 180 y el eje L102 de 1la
porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje principal
100 son paralelos entre si. Luego, como se muestra en la
parte (b) de la Figura 27, la porcidén de aplicacidén de fuerza
rotatoria 100al hace contacto con la porcidén de recepcidn de
fuerza rotatoria 180a3 en la porcidén mads proyectada 100ml, vy
el intervalo de contacto tiene una anchura en la direccidn
del eje L182 (anchura de contacto H1l). Similarmente, 1la
porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria 100a2 y la porcidn
de recepcidén de fuerza rotatoria 180b3 hacen contacto entre
si con una anchura de contacto H2 (no mostrada). En esta
modalidad, cuando la porcidén de aplicacidén de fuerza
rotatoria 100al y la porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria
180a3 hacen contacto entre si, el eje L182 y el eje L102 son
paralelos entre si, pero el eje L182 se puede inclinar en
relacidén con el eje L102 al hacer que el desplazamiento V1 y
el desplazamiento V2 sean diferentes entre si.

Por otra parte, como se describiera anteriormente
en este documento, la porcidén de transmisidén de fuerza
rotatoria 180gl vy la porcidén de transmisidén de fuerza

rotatoria 180g2 ajustan la porcidén de recepcidn de fuerza



Descripcion
PCT/JP2016/054209
Agosto 18, 17

99

rotatoria 150gl y la porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria
150g2 casi sin abertura en la direccidén del eje L182 (parte
(c) de la Figura 15), y por lo tanto, el estado
sustancialmente paralelo se mantiene entre las mismas. Por
medio de esto, el miembro de acoplamiento 180 puede
transmitir la rotacidén alrededor del eje L181 de la brida del
lado de impulsidén 150. Por lo tanto, la rotacidén del miembro
de acoplamiento 180 se transmite a la brida del 1lado de
impulsidén 150 a través de la porcidn de transmisidén de fuerza
rotatoria 180gl, la porcidén de transmisidén de fuerza
rotatoria 180g2, la porcidén de recepcidén de fuerza rotatoria
150gl1 y la porcidédn de recepcidn de fuerza rotatoria 150g2.

Como se describiera anteriormente, la fuerza
rotatoria se transmite de la porcién de interconexidédn del
lado del ensamblaje principal 100 al tambor fotosensible 10 a
través del miembro de acoplamiento 180 y la brida del lado de
impulsién 150, girando de esta manera el tambor fotosensible
10.

En esta modalidad, en la operacién de transmisidn
de fuerza rotatoria, la porcidén de interconexidén del lado del
ensamblaje principal 100 se coloca en una posicidn
predeterminada en el ensamblaje principal A del aparato con

respecto a la direccidn radial. Ademds, la brida del lado de
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impulsién 150 también se coloca en una posicidn
predeterminada en el ensamblaje principal A del aparato a
través del cartucho B con respecto a la direccidn radial. La
porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje principal
100 en la posicidén predeterminada y la brida del lado de
impulsién 150 en la posicidédn predeterminada son puestas en
contacto entre si por el miembro de acoplamiento 180. Cuando
la porcidn de interconexidén del lado del ensamblaje principal
100 y la brida del lado de impulsidén 150 se colocan de tal
manera que el eje L151 y el eje L101 sean sustancialmente
coaxiales entre si, el miembro de acoplamiento 180 gira con
el eje L181 en el eje L101 alineados sustancialmente entre
si. Por lo tanto, la porcidén de interconexidén del lado del
ensamblaje principal 100 tiene la capacidad de transmisidn
triple fdcil de la fuerza rotatoria del tambor fotosensible
10 a través del miembro de acoplamiento 180.

Por otra parte, como se muestra en la Figura 28, el
eje L151 y el eje L101 pueden ser desviados mas o menos del
estado coaxial debido a la wvariacién o similares en las
dimensiones de las partes. Con referencia a la Figura 28, se
describird la transmisidén de impulsidén cuando el eje L151 vy
el eje L101 se desvian. La direccidén en la cual el eje L151 y

el eje L101 se desvian entre si es llamada “direccidén de
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desviacién de ejes J”, y la cantidad de 1la desviacién es
llamada “cantidad de desviacidén del &rbol J1”. De la parte
(al) hasta la parte (a3) de la Figura 28 muestran el estado
de la transmisidén de impulsidn como se observa desde el lado
de impulsidén. La parte (al) de la Figura 28 muestra el estado
en el cual la direccidn de desviacidn de ejes J y el eje L183
son perpendiculares entre si, la parte (a2) de la Figura 28
muestra el estado en el cual la direccidn de desviacidn de
ejes J y el eje L183 son paralelos entre si, y la parte (a3)
de la Figura 28 muestra el estado en el cual la direccidn de
desviacidén de ejes J estd inclinada con relacidn con el eje
1L183. La parte (bl) - parte (b3) de la Figura 28 son vistas
transversales, esquemdticas tomadas a lo largo de un plano
SL183 paralelo con el eje L183 en la parte (al) - parte (a3)
de la Figura 28.

Con referencia a la parte (al) de la Figura 28, la
descripcidén se harda en lo que respecta al caso en dque la
direccidén de desviacidén de ejes J es perpendicular al eje
L183. En este caso, el miembro de acoplamiento 180 no tiene
la capacidad de moverse en la direccidén del eje L182 en
relacidén con la brida del lado de impulsién 150, y por 1lo
tanto, el miembro de acoplamiento 180 se mueve por la

cantidad de la cantidad de desviacidén del &rbol J1 en la
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direccidén del eje L182 en relacidén con la porcidn de
interconexién del lado del ensamblaje principal 100. Luego,
correspondiente a la cantidad de desviacidén del arbol J1, la
anchura de interconexidén H1 entre la porcidn de aplicacidn de
fuerza rotatoria 100al y la porcidén de recepcidn de fuerza
rotatoria 180a3 se vuelve pequeha, y por el contrario, la
anchura de interconexidén H2 entre la porcidén de aplicacidn de
fuerza rotatoria 100a2 y la porcidén de recepcidn de fuerza
rotatoria 180b3 se vuelve grande. Es decir, la porcidn de
interconexidén del lado del ensamblaje principal 100 y el
miembro de acoplamiento 180 se ponen en el contacto de dos
puntos entre si mientras se cambia la anchura de
interconexién H1 y la anchura de interconexidén H2.

La descripcidén se harda en lo que respecta al caso
en que la direccidén de desviacién de ejes J es paralela con
el eje L1833 como se muestra en la parte (a2) de la Figura 28.
En este caso, el miembro de acoplamiento 180 no tiene 1la
capacidad de moverse en la direccidén del eje L183 en relacidn
con la porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje
principal 100, y por lo tanto, el miembro de acoplamiento 180
se mueve por la cantidad de desviacidén del &rbol J1 en la
direccidén del eje L183 en relacidén con la brida del lado de

impulsidén 150. Como se muestra en la parte (b2) de la Figura
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28, con el movimiento del miembro de acoplamiento 180 hacia
el eje L183, el miembro de acoplamiento 180 se mueve en la
direccidén de una flecha X62 en la porcidn guia 150j3. En este
estado, la porcidén de interconexidn del lado del ensamblaje
principal 100 y el miembro de acoplamiento 180 se pueden
poner en el contacto de dos puntos.

Con referencia a la parte (a3) de la Figura 28, la
descripcidén se hard en lo qgue respecta al caso en que la
direccidén de desviacidén de ejes J estd inclinada en relacidn
con el eje L183. Un componente de la cantidad de desviacidn
del &rbol Jl1 en la direccidén del eje L182 es la desviacidn
J2, y un componente en la direccién del eje L183 es la
desviacién J3. Luego, el miembro de acoplamiento 180 se mueve
por la cantidad de la desviacidén J2 en la direccidén del eje
L182 en relacidén con la porcidén de interconexidén del lado del
ensamblaje principal 100, y la anchura de interconexidén H1 vy
la anchura de interconexidén H2 cambian. Ademds, el miembro de
acoplamiento 180 se mueve por la cantidad de desviacidén del
arbol J3 en la direccidén del eje L183 en relacidén con la
brida del lado de impulsidén 150, y se mueve en la direcciédn
de la flecha X62 (parte (b3) de 1la Figura 28). En este
estado, la porcidn de interconexidn del lado del ensamblaje

principal 100 y el miembro de acoplamiento 180 se pueden
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poner en el contacto de dos puntos. Cuando se impulsa el
miembro de acoplamiento 180, el eje 1183 se vuelve
perpendicular, paralelo e inclinado en relacidén con la
direccidén de desviacidén de ejes J. Por lo tanto, el miembro
de acoplamiento 180 toma uno de los estados mostrados en la
Figura 28 mientras se mueve en la direccidén del eje L183 en
relacidén con la brida del lado de impulsidén 150 y mientras
que se mueve en la direccidén del eje L182 en relacidn con la
porcidédn de interconexidén del lado del ensamblaje principal
100. Por medio de esto, el miembro de acoplamiento 180 puede
mantener el contacto de dos puntos con la porcidén de
interconexién del lado del ensamblaje principal 100. Durante
una rotacidén completa del miembro de acoplamiento 180, el eje
L181 y el eje L151 estdn mads distantes entre si cuando 1la
direccidén de desviacidén de ejes J y el eje L183 son paralelos
entre si (parte (a2) de la Figura 28). Por lo tanto, la
cantidad de interconexién K entre la porcidén de interconexidn
del ensamblaje principal 100 y el miembro de acoplamiento 180
es minima en el estado mostrado en la parte (b2) de la Figura
28. Por lo tanto, la cantidad de interconexién K debe ser
suficiente para asegurar la cantidad de interconexidén K mas
grande que 0 incluso en el estado de la parte (b2) de la

Figura 28. Ademds, la anchura de interconexién H1 vy la
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anchura de interconexidén H2 cambian con el movimiento del
miembro de acoplamiento 180 hacia el eje L182. La porcidén de
recepcidén de fuerza rotatoria 180a3 es ahusada
convergentemente por la provisidén de la tercera superficie de
contacto del ensamblaje principal 180b5 (parte (b) de 1la
Figura 27), y por lo tanto, la anchura de interconexidén H1l y
la anchura de interconexidén H2 cambian con el movimiento del
eje L181 del miembro de acoplamiento 180. Por lo tanto, se
requiere que la anchura de interconexidén H1 y la anchura de
interconexidén H2 se determinan de modo que la anchura de
interconexidén H1 y la anchura de interconexidén H2 siempre
sean mayores que 0 durante una rotacidén completa del miembro
de acoplamiento 180.

Como se describiera anteriormente, el miembro de
acoplamiento 180 tiene la capacidad de mantener el contacto
de dos puntos con la porcidén de interconexidén del lado del
ensamblaje principal 100 al moverse en la direccidn del eje
L183. Por lo tanto, la transmisidén de impulsidn por solo una
de la porcidén de recepcidén de fuerza rotatoria 180a3 y la
porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria 180b3 no ocurre, y
por lo tanto, la carga aplicada a la porcidén de recepcidn de
fuerza rotatoria 180a3, la porcidén de recepcidédn de fuerza

rotatoria 180b3, la porcidn de aplicacidn de fuerza rotatoria
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100al y la porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria 100a2 se
puede diversificar. Por medio de esto, el miembro de
acoplamiento 180 y la porcidén de interconexidén del lado del
ensamblaje principal 100 no se sujetan a una carga excesiva
durante la transmisidén de rotacidn.

(10) Operacidén de separacioédn del acoplamiento en la operaciédn
de desmontaje del cartucho:

Con referencia a la Figura 29 hasta la Figura 33,
la descripcidén se hard en lo que respecta a la operacidn de
la separacidén del miembro de acoplamiento 180 de la porcidn
de interconexidén del lado del ensamblaje principal 100 cuando
el cartucho B es desmontado del ensamblaje principal A del
aparato. La parte (a) de la Figura 29 y la parte (a) de 1la
Figura 33 muestran la direccidén de desmontaje del cartucho B
y la seccidén S10 y la seccidn S1l1. Las partes (bl) - (b4) de
la Figura 29 y la parte (al) - parte (a3) de la Figura 32
muestran la seccidén S de la parte (a) de la Figura 29 y son
vistas trasversales, esquematicas que ilustran la separacidn
del miembro de acoplamiento 180 de la porcidn de
interconexién del lado del ensamblaje principal 100. Las
partes (bl) - (b4) de la Figura 33 son una seccidén S11 de la
parte (a) de la Figura 33, y son una vista transversal,

esquemdtica que ilustra el estado del miembro de acoplamiento
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180 gque se separa de la porcidén de interconexidn del lado del
ensamblaje principal 100. La Figura 30 es una vista agrandada
de las cercanias de la unidad de brida del lado de impulsidn
U2 y la porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje
principal 100 de la parte (b3) de la Figura 29. En la Figura
29 hasta la Figura 32, el miembro de acoplamiento 180 no se
muestra en la seccidén, y la porcidn guia 150j1 y la porcidn
guia 15032 de 1la Dbrida del 1lado de impulsidén 150 son
representadas por lineas discontinuas, para una mejor
ilustracién. En la Figura 30, la segunda porcidn proyectada
180b del miembro de acoplamiento 180 en el estado inicial del
desmontaje (el cual se describird posteriormente en este
documento) es representada por lineas discontinuas. A
continuacidén, el lado de la porcidén de recepcidn de fuerza
rotatoria 180b3 se tomard para la explicacidn.

Como se muestra en la parte (a) de la Figura 29, la
descripcidén se hard en lo que respecta al caso en el cual la
direccidén de desmontaje del cartucho B (flecha X12) y el eje
L183 del miembro de acoplamiento 180 son paralelos entre si.

Como se muestra en la parte (bl) de la Figura 29,
el cartucho B se mueve en la direccidén de desmontaje X12 1la
cual es sustancialmente perpendicular al eje de rotacidén L1

del tambor fotosensible 10 y la cual es sustancialmente



Descripcion
PCT/JP2016/054209
Agosto 18, 17

108

perpendicular al eje L151 de la brida del lado de impulsiédn
150 que es desmontada del ensamblaje principal A del aparato.
En el estado en que la operacién de formacidn de imadgenes se
ha completado, y la rotacidédn de la porcidn de interconexidn
del lado del ensamblaje principal 100 se ha detenido, 1la
porcidén de aplicacién de fuerza rotatoria 100al estd en
contacto con la porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria
180a3 y la porcidén de aplicacién de fuerza rotatoria 100a2
estd en contacto con la porcidén de recepcidn de fuerza
rotatoria 180b3. Con respecto a la direccidn de desmontaje
X12 del cartucho B, 1la porcidén de aplicacidén de fuerza
rotatoria 100a2 estd en el lado corriente abajo de la porcidn
de recepcién de fuerza rotatoria 180b3. En esta modalidad,
cualgquier porcidén del miembro de acoplamiento 180 diferente
de la porcidén de recepcidén de fuerza rotatoria 180a3 y 1la
porcidén de recepcidén de fuerza rotatoria 180b3 no hace
contacto con la porcidén de interconexidén del lado del
ensamblaje principal 100. Este es el estado inicial del
desmontaje.

La posicién del miembro de acoplamiento 180 en el
estado de la parte (bl) de 1la Figura 29 es la primera
posicidn (posicidén de transmisidén de fuerza rotatoria

habilitada). La primera posicidn (posicidén de transmisidn de
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fuerza rotatoria habilitada) es sustancialmente la misma que
la primera posicidn descrita anteriormente (posicidn
proyectada). En este momento, el eje de rotacidédn L181 del
miembro de acoplamiento 180 es sustancialmente paralelo con
el eje de rotacidén L1 del tambor fotosensible 10. Mas
particularmente, el eje de rotacidén L181 y el eje de rotacidn
L1l estadan alineados entre si. El1 eje de rotacidén L181 del
miembro de acoplamiento 180 es sustancialmente paralelo al
eje L151 de 1la brida del lado de impulsidén 150. Mas
particularmente, el eje de rotacidn L181 y el eje de rotacidn
L151 estan alineados entre si.

Luego, el cartucho B se mueve en la direccidén de
desmontaje X12. Luego, como se muestra en la parte (b2) de la
Figura 29, la porcidén de recepcidén de fuerza rotatoria 180Db3
en el lado corriente arriba del miembro de acoplamiento 180
con respecto a la direccidn de desmontaje recibe una fuerza
F5 de la porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria 100a2 con
el desmontaje del cartucho B. La fuerza F5 es perpendicular a
la porcidén de recepcidén de fuerza rotatoria 180b3, y por 1lo
tanto, es paralela con el eje L183 el cual es una linea
normal de la porcidn de recepcidn de fuerza rotatoria 180Db3.
Por lo tanto, cuando el miembro de acoplamiento 180 recibe 1la

fuerza F5, se mueve en la direccidén de la flecha X62 a 1lo
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largo de 1la porcidén guia 15072 contra la fuerza de empuje
F170 del miembro de empuje 170 mientras que mantiene el
contacto entre la porcidén a ser guiada 180j2 y la porcidn
guia 150j2 de la brida del lado de impulsidén 150.

En este documento, la porcidén de recepcidn de
fuerza rotatoria 180b3 (y la porcidén de recepcidn de fuerza
rotatoria 180a3) se colocan de tal manera que el miembro de
acoplamiento 180 pueda ser movido por la fuerza F5 en 1la
direccidén del eje L183. En esta modalidad, la porcidén de
recepcién de fuerza rotatoria 180b3 (y la porcidén de
recepcidén de fuerza rotatoria 180a3) es la superficie plana
perpendicular al eje L183, y por lo tanto, la direccidén de la
fuerza F5 es paralela con el eje L183. Por 1lo tanto, el
usuario puede mover el cartucho B en la direccidén de
desmontaje X12 con una pequeha fuerza, mientras que mueve el
miembro de acoplamiento 180 en el eje L1833 (y el eje L181l) en
relacidén con la brida del lado de impulsidén 150.

Cuando el cartucho B se mueve adicionalmente en la
direccidén de desmontaje X12, el cuerpo redondo 180c colinda
con la porcién de pared interior cilindrica 150r2, como se
muestra en la parte (b3) de la Figura 29 y la Figura 30. Por
medio de esto, el movimiento del miembro de acoplamiento 180

en relacidén con la brida del lado de impulsidén 150 en la
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direccidén del eje L183 se limita. Una cantidad de movimiento
del miembro de acoplamiento 180 del estado inicial de
desmontaje a este estado, medida en la direccidén del eje
L181, es una distancia de movimiento M (Figura 30). Luego, la
distancia del movimiento M es determinada por la inclinaciédn
©3 de las porciones guia 1501 - 15074 en relacidén con el eje
L181 en la abertura D (parte (c) de la Figura 11). En esta
modalidad, como se muestra en la Figura 30, la colocacidén es
tal que la porcidén de esquina de extremo libre 180b7 de 1la
porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria 180b3 es en el lado
de la flecha X8 de la porcidén més proyectada 100m2 de 1la
porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria 100a2, es decir, la
distancia de movimiento M es mds grande que la cantidad de
interconexién K. Por medio de esto, se produce una fuerza
componente Fba de la fuerza F5 en la direccidén de la flecha
X8, debido a que la fuerza F5 es perpendicular a la
superficie cilindrica 100e2 de la porcién de aplicacidén de
fuerza rotatoria 100a2. Por medio de 1la fuerza componente
F5a, el miembro de acoplamiento 180 se mueve adicionalmente
en la direccidén de la flecha X8 (hacia el miembro
fotosensible (tambor fotosensible 10)) contra la fuerza de
empuje F170 del miembro de empuje 170, con el movimiento del

cartucho B en la direccidén de desmontaje X12. Como se muestra
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en la parte (b4) de la Figura 29, el miembro de acoplamiento
180 se separa de la porcidén de espacio 100f de la porcidn de
interconexidén del lado del ensamblaje principal 100.

La posicién del miembro de acoplamiento 180 en
parte (b4) de la Figura 29 es la segunda posicidén (posicidn
separable). La segunda posicién (posicidén separable) es
sustancialmente la misma que la segunda posicidén descrita
anteriormente (posicidén retraida). En este momento, el eje de
rotacidn L181 del miembro de acoplamiento 180 es
sustancialmente paralelo al eje de rotacidén L1 del tambor
fotosensible 10. Méas especificamente, hay una abertura entre
el eje de rotacidén L181 y el eje de rotacidén L1 (el eje de
rotacién L181 y el eje de rotacidédn L1 estdn sustancialmente
fuera de alineamiento). El1 eje de rotacién L181 del miembro
de acoplamiento 180 es sustancialmente paralelo al eje L151
de la brida del lado de impulsidén 150. Méas especificamente,
en este momento hay una abertura entre el eje de rotacidn
L181 y el eje de rotacidén L151 (el eje de rotacidén L181 y el
eje de rotacidén L1 estan sustancialmente fuera de
alineamiento). En esta segunda posicidén, el miembro de
acoplamiento 180 se desplaza (se mueve/se retrae) hacia el
tambor fotosensible 10 (hacia el otro lado de la porcidn de

extremo del tambor fotosensible 10 en la direccidn
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longitudinal) de la posicidén en la primera posicidn.

Después de eso, como se muestra en la parte (al) de
la Figura 32 y la parte (a2) de la Figura 32, el cartucho B
se mueve en la direccidn de la flecha X12 mientras que el
miembro de acoplamiento 180 estd en la porcidn hueca 150f de
la brida del lado de impulsién 150. Como se muestra en la
parte (a3) de la Figura 32, cuando el miembro de acoplamiento
180 pasa la porcidén de contacto 108a de la placa lateral 108,
se mueve en la direccidn de la flecha X9 por la fuerza de
empuje F170 del miembro de empuje 170, y el cartucho B es
retirado del ensamblaje principal A del aparato.

En resumen, con el desmontaje del cartucho B del
ensamblaje principal A del aparato, el miembro de
acoplamiento 180 se separa de la porcidén de interconexidn del
lado del ensamblaje principal 100. En otras palabras, con el
desmontaje del cartucho B del ensamblaje principal A del
aparato, el miembro de acoplamiento 180 recibe la fuerza de
la porcidn de interconexidén del lado del ensamblaje principal
100, de modo que el miembro de acoplamiento 180 se mueve de
la primera posicidén a la segunda posicidén. Ademds en otras
palabras, con el desmontaje del cartucho B del ensamblaje
principal A del aparato, el miembro de acoplamiento recibe la

fuerza de la porcidn de interconexidn del lado del ensamblaje
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principal 100 y la brida del lado de impulsidén 150 para
moverse (desplazarse) de la primera posicidén (posicidén de
transmisidén de fuerza rotatoria habilitada) a la segunda
posicidén (posicidn separable).

En esta modalidad, partes de la porcidén de
aplicacién de fuerza rotatoria 100al vy la ©porcidén de
aplicacidén de fuerza rotatoria 100a2 son cilindricas, pero
esto no es restrictivo para la presente invencidén. Por
ejemplo, como se muestra en la parte (a) de la Figura 31, la
porcidédn de aplicacidén de fuerza rotatoria 100a2 se puede
proveer con una porcién de biselado 100t en la porcidn de
extremo de apertura 100g de modo gque cuando el cuerpo
redondeado 180c del miembro de acoplamiento 180 haga contacto
con la porcidén de pared interior cilindrica 150r2, se
produzca la fuerza componente Fb5a de 1la fuerza F5 en la
direccidén de la flecha X8. O, como se muestra en la parte (b)
de la Figura 31, un extremo libre del lado de impulsidén de la
porcidédn de recepcidn de fuerza rotatoria 180b3 del miembro de
acoplamiento 180 se puede proveer con una porcidén redondeada
180b6 de modo gque la porcidén de aplicacidén de fuerza
rotatoria 100a2 sea una superficie plana paralela con el eje
L101. Adicionalmente, como se muestra en la parte (c) de la

Figura 31, la estructura puede ser tal qgque cuando el cuerpo
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redondo 180c del miembro de acoplamiento 180 haga contacto
con la porcién de pared interior «cilindrica 150r2, 1la
superficie lateral principal 180b4 se separa de la porcidn de
espacio 100f.

Con referencia a la parte (a) de la Figura 33, la
descripcidén se hard en lo que respecta al caso en que el eje
L183 del miembro de acoplamiento 180 es perpendicular a la
direccidén de desmontaje X12 del cartucho B.

El cartucho B se mueve a la direccidén de desmontaje
X12 como se muestra en la parte (bl) de la Figura 33. Luego,
el miembro de acoplamiento 180 se mueve Jjunto con la brida
del lado de impulsidén 150 en la direccidn de desmontaje X12,
puesto que se limita el movimiento del miembro de
acoplamiento 180 en relacién con la brida del 1lado de
impulsidén 150 en la direccidén del eje L182.

Como se muestra en la parte (b2) de la Figura 33,
la segunda porcidén de contacto del ensamblaje principal 180b2
como una porcidén de recepcidn de fuerza de retraccidén en el
lado corriente arriba del miembro de acoplamiento 180 con
respecto a la direccidén de desmontaje X12 hace contacto con
la porcidn de aplicacidén de fuerza de retraccidén 100nl en el
lado corriente abajo de la porcidn de interconexidén del lado

del ensamblaje principal 100 con respecto a la direccidén de
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desmontaje X12. Por medio de esto, la segunda porcidén de
contacto del ensamblaje principal 180b2 recibe una fuerza F9
(fuerza de retraccién) de la porcidén de aplicacidén de fuerza
de retraccidén 100nl por 1la operacidédn de desmontaje del
cartucho B. En este momento, la segunda porcidén de contacto
del ensamblaje principal 180b2 estd inclinada por un angulo
62 en relacidén con el eje L181. Por lo tanto, se produce una
fuerza componente F9a en la direccidén de la flecha X8 puesto
que la fuerza F9 estd inclinada por un angulo 62 en relacidn
con el eje L182.

Cuando el cartucho B presenta el movimiento en la
direccidén de desmontaje X12, como se muestra en la parte (b3)
de la Figura 33, el miembro de acoplamiento 180 es movido en
la direccién de la flecha X8 contra la fuerza de empuje F170
del miembro de empuje 170 por la fuerza componente F9a. Como
se muestra en la parte (b4) de la Figura 33, el miembro de
acoplamiento 180 se separa de la porcidén de espacio 100f de
la porcidn de interconexidén del lado del ensamblaje principal
100.

Después de eso, similarmente al caso de la parte
(al) hasta la parte (a3) de la Figura 32, el cartucho B se
mueve en la direccién de la flecha X12 mientras que el

miembro de acoplamiento 180 estd en la porcidn hueca 150f de
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la brida del lado de impulsién 150, vy el miembro de
acoplamiento 180 es retirado del ensamblaje principal A del
aparato.

En la descripcién anterior, la direccidn de
desmontaje X12 del cartucho B es paralela con o perpendicular
al eje L183 del miembro de acoplamiento 180. Sin embargo, el
miembro de acoplamiento 180 puede ser retirado similarmente
de la porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje
principal 100 incluso cuando la direccidén de desmontaje es
diferente de aquellas descritas anteriormente. En este caso,
luego del desmontaje del cartucho B, una de la porcidén de
recepcién de fuerza rotatoria 180a3 y la porcidén de recepcidn
de fuerza rotatoria 180b3 hace contacto con una de la porcidn
de aplicacidén de fuerza rotatoria 100al y la porcidn de
aplicacién de fuerza rotatoria 100a2. O, una de la segunda
porcidén de contacto del ensamblaje principal 180a2 y la
segunda porcidén de contacto del ensamblaje principal 180Db2
hace contacto con una de la porcidén de aplicacidén de fuerza
de retraccidén 100nl y la porcidn de aplicacidn de fuerza de
retraccién 100n2. Luego, el miembro de acoplamiento 180
recibe una de la fuerza F5 y la fuerza F9 para moverse en
relacidén con la brida del lado de dimpulsidén 150 en 1la

direccidén de la flecha X8 de modo que se puede separar de la
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porcidén de interconexidn del lado del ensamblaje principal
100.

Por lo tanto, el cartucho B puede ser retirado del
ensamblaje principal A del aparato independientemente de la
relacidén de fase de rotacidén entre el miembro de acoplamiento
180 y la porcidén de interconexidédn del lado del ensamblaje
principal 100.

Como se describiera anteriormente, el miembro de
acoplamiento 180 colocado en la porcidédn de espacio 100f de 1la
porcidédn de interconexidén del lado del ensamblaje principal
100 se puede separar al exterior de la porcidén de espacio
100f en respuesta a la operacidén de desmontaje del cartucho
B. Por 1lo tanto, el cartucho B puede ser desmontado en la
direccidén sustancialmente perpendicular al eje de rotaciédn
del tambor fotosensible 10.

De acuerdo con la modalidad de la ©presente
invencién, el miembro de acoplamiento 180 es movible en
relacidén con la brida del 1lado de impulsidén 150 en la
direccién del eje L1811 y en la direccidén del eje L183.
Ademds, el miembro de acoplamiento 180 es movible en relacidn
con la brida del lado de impulsidén 150 en la direccidén del
eje L181 en interrelacidn con el movimiento en la direccidn

del eje L183. Por medio de esto, cuando el cartucho B es
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montado al ensamblaje principal A del aparato por medio del
movimiento del cartucho B en la direccidén sustancialmente
perpendicular al eje de rotacidén L1 del tambor fotosensible
10, el miembro de acoplamiento 180 se mueve en la direccidn
del eje L181 para permitir la interconexidn con la porcidn de
interconexién del lado del ensamblaje principal 100. Cuando
el cartucho B se desmonta del ensamblaje principal A del
aparato por medio del movimiento del cartucho B en la
direccidén sustancialmente perpendicular al eje de rotacidn L1
del tambor fotosensible 10, el miembro de acoplamiento 180 se
mueve en la direccidén del eje L181 para permitir 1la
separacién de la porcidén de interconexidén del lado del
ensamblaje principal 100. Ademds, cuando el cartucho B se
desmonta del ensamblaje principal A del aparato, es
innecesario girar cualquiera del tambor fotosensible 10 y la
porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje principal
100. Por lo tanto, la carga de desmontaje del cartucho B se
reduce, y el desempefio de utilidad al momento del desmontaje
del cartucho B del ensamblaje principal A del aparato se
mejora.

Las configuraciones de la primera porcidn
proyectada 180a y la segunda porcidén proyectada 180b del

miembro de acoplamiento 180 y la porcidén de aplicacidén de
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fuerza rotatoria 100al y la porcién de aplicacidén de fuerza
rotatoria 100a2 de la porcién de interconexidén del lado del
ensamblaje principal 100 no estdn limitadas a aquellas
descritos anteriormente. Por ejemplo, como se muestra en la
parte (a) de la Figura 34, un miembro de acoplamiento 181 se
provee con una porcidn proyectada 18la. La porcidén proyectada
18la se ©provee con una porcién de recepcidn de fuerza
rotatoria 18lal y una porcién de recepcidén de fuerza
rotatoria 18la2 perpendicular al eje L183, y con una porcidn
ahusada 18la3 vy una porcidén ahusada 18lad4 inclinadas en
relacidén con el eje L181 como se observa en la direccidén del
eje L183. Por otra parte, como se muestra en la parte (b) de
la Figura 34, una porcién de interconexidédn del lado del
ensamblaje principal 101 se provee con una porcidén de
aplicacién de fuerza rotatoria 10lal vy una porcidén de
aplicacién de fuerza rotatoria 10la2 las cuales son opuestas
a la porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria 18lal y 1la
porcidén de recepcidén de fuerza rotatoria 18la2 cuando se
interconectan con el miembro de acoplamiento 181. La porcidn
de interconexidén del lado del ensamblaje principal 101 se
provee con una porcidén de pared interior cilindrica 101a3 vy
una porcidn de pared interior cilindrica 10la4 las cuales son

opuestas a la porcidén ahusada 18la3 y la porcidén ahusada
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181la4d4. Las estructuras excepto por el miembro de acoplamiento
181 y la porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje
principal 101 son las mismas que aquellas descritas
anteriormente, vy la descripcién se omite al aplicar 1los
mismos numeros y caracteres de referencia.

Con este ordenamiento, cuando la fuerza de
impulsién se transmite de la porcidén de interconexidén del
lado del ensamblaje principal 101 al tambor fotosensible 10,
la porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria 10lal y la
porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria 10la2 hacen
contacto con la porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria
181lal y la porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria 18la2 de
modo que el miembro de acoplamiento 181 pueda recibir 1la
fuerza rotatoria de la porcidén de interconexidén del lado del
ensamblaje principal (101).

Cuando el cartucho B se mueve en la direccidén de
montaje X1 en relacidén con el ensamblaje principal A del
aparato, como se muestra en la parte (a) de la Figura 35, la
porcidén ahusada 181la3 (o la porcidén ahusada 18la4d4) hace
contacto con la porcidén de contacto 108a para recibir 1la
fuerza F2. Por medio de la fuerza componente F2a de la fuerza
F2, el miembro de acoplamiento 181 puede moverse en la

direccidén de la flecha X8. O, como se muestra en la parte (b)
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de la Figura 35, la porcidén de recepcidén de fuerza rotatoria
181lal (o la porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria 181la2)
hace contacto con la porcidén de contacto 108a para recibir la
fuerza Fl. Por medio de la fuerza Fl, el miembro de
acoplamiento 181 puede moverse en la direccidén de la flecha
X62 (o la flecha X61) a lo largo de la porcién guia 15031 -
porcidén guia 15074.

Cuando el cartucho B se mueve en la direccién de
desmontaje X12 del ensamblaje principal A del aparato, como
se muestra en la parte (a) de la Figura 36, la porcidn
ahusada 18la4 (o la porcidén ahusada 181a3) hace contacto con
la porcién de pared interior cilindrica 10l1a4 (o la porcidn
de pared interior cilindrica 101a3) para recibir la fuerza
F9. Por medio de la fuerza componente F9a de la fuerza F92,
el miembro de acoplamiento 181 puede moverse en la direccidn
de la flecha X8. 0O, como se muestra en la parte (b) de 1la
Figura 36, la porcidén de recepcidén de fuerza rotatoria 18la2z
(o0 la porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria 18lal) hace
contacto con la porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria
101a2 (o la porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria 101al)
para recibir la fuerza F5. Por medio de la fuerza F5, el
miembro de acoplamiento 181 puede moverse en la direccidén de

la flecha X62 (o la flecha X61) a lo largo de la porcidén guia
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150j1 - porcidén guia 150j4.
Modalidad 2

Con referencia a la Figura 37 hasta la Figura 54,
se describird una segunda modalidad de la presente invencidn.

En la descripcidén de esta modalidad, los mismos
numeros de referencia que en la modalidad 1 se asignan a los
elementos que tienen las funciones correspondientes en esta
modalidad, y la descripcidén detallada de los mismos se omite
por simplicidad, vy la estructura vy operacidén que son
diferentes de la modalidad 1 se describirdn. También, se
asignardn nombres de partes similares. Estos también aplican
a las otras modalidades.

Similarmente a la descripcién de la modalidad 1,
los ejes de rotacidén de una brida del lado de impulsidén 250,
de un miembro de acoplamiento 280 vy de wuna porcidén de
interconexién del lado del ensamblaje principal 100 seran
llamados ejes. Estos también aplican a las otras modalidades.

La direccidén de montaje del cartucho B al
ensamblaje principal A del aparato y la direccidén de
desmontaje del cartucho B del ensamblaje principal A del
aparato en esta modalidad son similares a aquellas de la
modalidad 1 y esto también aplica a las otras modalidades.

Con referencia ©primero a la Figura 37, se
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describird la estructura de una unidad de acoplamiento U23
utilizada en esta modalidad. Como se muestra en la Figura 37,
la unidad de acoplamiento U23 comprende el miembro de
acoplamiento 280, una corredera intermedia 230 como un
miembro de transmisidén intermedio, y un perno guiado (perno a
ser guiado) 240.

El miembro de acoplamiento 280 se describird en
detalle. El1 eje de rotacién del miembro de acoplamiento 280
es un eje L281, una direccidén perpendicular al eje L281 es un
eje L282, y una direccidén perpendicular tanto al eje L281
como al eje L282 es un eje L283.

La parte (a) - parte (c) de la Figura 37 son vistas
en perspectiva con las partes separadas de la wunidad de
acoplamiento U23. La parte (d) - parte (e) de la Figura 37
ilustran la unidad de acoplamiento U23, y la parte (d) de la
Figura 37 es una vista observada en la direccidén del eje
L281, y la parte (e) de la Figura 37 es una vista observada
en la direccidén del eje L283. En la parte (e) de la Figura
37, una porcién de pared interior cilindrica 230rl y una
porcidén de pared interior cilindrica 230r2 (las cuales se
describirdn posteriormente en este documento) de la corredera
230 se detectan por medio de lineas discontinuas.

El miembro de acoplamiento 280 comprende una
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primera porcidén proyectada 280a, una segunda porcidn
proyectada 280b, un cuerpo redondo 280c, una porcidn
cilindrica 280rl1l, una porcidén cilindrica 280r2, una primera
porcidén de transmisidén de fuerza rotatoria 280gl, una primera
porcidén de transmisidén de fuerza rotatoria 280g2 y un agujero
pasante 280m.

Los agujeros pasantes 280m son cilindricos y se
proporcionan en la primera porcidén de transmisidn de fuerza
rotatoria 280gl y la primera porcidén de transmisidén de fuerza
rotatoria 280g2, vy los ejes centrales de 1los agujeros
pasantes 280m son paralelos con el eje L283.

La primera ©porcién de transmisién de fuerza
rotatoria 280gl y la primera porcidén de transmisidén de fuerza
rotatoria 280g2 son superficies planas perpendiculares al eje
L2283, 'y dispuestas en posiciones diametralmente opuestas
entre si con respecto al eje L281, como se observa en la
direccidén del eje L281. La porcidén cilindrica 280rl1l y la
porcidén cilindrica 280r2 son cilindricas, y el eje central de
las mismas es el eje L281l, y estan dispuestas en posiciones
diametralmente opuestas entre si con respecto al eje L281,
como se observa en la direccidén del eje L281. EI1 cuerpo
redondo 280c también tiene una forma cilindrica que tiene el

eje central alineado con el eje L281, y tiene un radio el
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cual es mas grande gque aquellos de la porcidén cilindrica
280rl y la porcidén cilindrica 280r2.

La primera porcidén proyectada 280a y la segunda
porcidén proyectada 280b tienen una porcidén de recepcidn de
fuerza rotatoria 280a3, una porcidén de recepcidn de fuerza
rotatoria 280b3, una segunda porcién de contacto del
ensamblaje principal 280a2 y una segunda porcidén de contacto
del ensamblaje principal 280b2. La porcidén de conexidn entre
el cuerpo redondo 280c y la porcidén de recepcidn de fuerza
rotatoria 280a3 y la porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria
280b3 se conectan facilmente por medio de la porcidén de
configuracién redonda 280a5, porcidén de configuracidén R
280b5. Las porciones de extremo libre del lado de impulsidn
de la primera porcidén proyectada 280a y la segunda porcidn
proyectada 280b se proveen con una porcidén redonda de extremo
libre 280al y una porcidén R de extremo libre 280bl que se
extiende a lo largo de 1la circunferencia completa de las
mismas. En esta modalidad, la porcidén de recepcidén de fuerza
rotatoria 280a3 y la porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria
280b3 tienen superficies planas perpendiculares al eje L283,
y la segunda porcidén de contacto del ensamblaje principal
280a2 vy la segunda porcidén de contacto del ensamblaje

principal 280b2 tienen superficies planas perpendiculares al
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eje L282.

La corredera intermedia 230 se describird en
detalle. Como se muestra en la parte (a) de la Figura 37, el
eje de rotacidén del miembro de acoplamiento 230 es un eje
L231, y una direccidén perpendicular al eje L231 es un eje
L232, y una direccién perpendicular tanto al eje L231 como al
eje L232 es un eje L233.

La corredera intermedia 230 comprende
principalmente una porcidén hueca 230f, una porcidn periférica
exterior 230e y primeras porciones guia 230j1 - 2303j4.

La porcidén de periferia exterior 230e se provee con
una proyeccidén cilindrica 230ml y una proyeccidén cilindrica
230m2 las cuales se extienden desde una segunda porcidén de
transmisidén de fuerza rotatoria 230kl y una segunda porcidn
de transmisidén de fuerza rotatoria 230k2 (las cuales se
describirdn posteriormente en este documento) en la direccidn
del eje L232.

La segunda ©porcidén de transmisidén de fuerza
rotatoria 230kl y la segunda porcidén de transmisidén de fuerza
rotatoria 230k2 tienen superficies planas perpendiculares al
eje L232, y dispuestas en posiciones diametralmente opuestas
entre si con respecto al eje L231. Ademds, un cuerpo redondo

230cl y un cuerpo redondeado 230c2 tienen formas cilindricas
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que tienen los ejes centrales alineados con el eje L231 vy
dispuestos en posiciones diametralmente opuestas entre si con
respecto al eje L231.

La porcidén hueca 230f se provee con una primera
porcidén de recepcidén de fuerza rotatoria 230gl y una primera
porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria 230g2 gue tienen
superficies planas perpendiculares al eje L233 y la porciédn
de pared interior cilindrica 230rl y la porcidén de pared
interior cilindrica 230r2 que tienen la forma cilindrica con
el eje central de las mismas alineado con el eje L231. La
porcidén de pared interior cilindrica 230rl y la porcidén de
pared interior cilindrica 230r2 se disponen en posiciones
diametralmente opuestas entre si con respecto al eje L231,
como se observa en la direccidén del eje L231.

Como se observa en la parte (e) de la Figura 37, la
primera porcidén guia 23033 y la primera porcidén guia 23074
estdn inclinadas por un angulo 64 en relacidén con el eje L231
como se observa en la direccién del eje L233. La primera
porcidén guia 23073 y la primera porcidén guia 23074 tienen
configuraciones simétricas con respecto al eje L231 como se
observa en la direccidén del eje L233. Como se muestra en la
parte (a) de la Figura 37, la primera porcién guia 230371 y la

primera porcidén guia 23032 se disponen en posiciones
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diametralmente opuestas de la primera porcidén guia 23033 y la
primera porcién guia 230374 con respecto al eje L231,
respectivamente.

Como se muestra en la Figura 37, la porcidn
cilindrica 280rl, 1la porcidén cilindrica 280r2, la primera
porcidédn de transmisidn de fuerza rotatoria 280gl y la primera
porcidén de transmisidén de fuerza rotatoria 280g2 se
proporcionan en la porcidén hueca 230f de tal manera que el
eje L283 del miembro de acoplamiento 280 sea paralelo con el
eje L233 de la corredera intermedia 230. Como se muestra en
la parte (d) de la Figura 37, la primera porcidén de
transmisidén de fuerza rotatoria 280gl y la primera porcidn de
transmisidén de fuerza rotatoria 280g2 se interconectan con la
primera porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria 230gl y la
primera porcidén de recepcidédn de fuerza rotatoria 230g2,
respectivamente casi sin abertura en la direccidn del eje
L283. Por medio de esto, se impide el movimiento del miembro
de acoplamiento 280 en relacidén con la corredera intermedia
230 en la direccién del eje L283. Se impide la rotacidén de la
corredera intermedia 230 en relacidén con el miembro de
acoplamiento 280 en la direccidén del eje L231. Es decir, una
fuerza rotatoria se transmite del miembro de acoplamiento 280

a la corredera intermedia 230 a través de la interconexidn



Descripcion
PCT/JP2016/054209
Agosto 18, 17

130

entre la primera porcidén de transmisidén de fuerza rotatoria
280gl y la primera porcidén de transmisidén de fuerza rotatoria
280g2 y la primera porcidén de recepcidédn de fuerza rotatoria
230gl y la primera porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria
230g2.

La porcidén cilindrica 280rl, la porcidén cilindrica
280r2, la porcidén de pared interior cilindrica 230rl1l y la
porcidn de pared interior cilindrica 230r2 se proporcionan de
tal manera que cuando el eje L281 del miembro de acoplamiento
280 sea sustancialmente coaxial con el eje L231 en la porcidn
hueca 230f, se proporcionan aberturas D1l entre la porcidn
cilindrica 280rl y la porcidén de pared interior cilindrica
230rl y entre la porcidén cilindrica 280r2 y la porcidén de
pared interior cilindrica 230r2, respectivamente. Por medio
de esto, el miembro de acoplamiento 280 es movible en
relacidén con la corredera intermedia 230 en la direccidn del
eje L282.

Como se muestra en la parte (c) de la Figura 37 y
la parte (e) de la Figura 37, el perno guiado cilindrico 240
se 1inserta en un agujero pasante 230m del miembro de
acoplamiento 230. Como se describird posteriormente en este
documento, cuando el miembro de acoplamiento 280 es empujado

hacia el lado de impulsidén (flecha X9) por el miembro de
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empuje 270, la primera porcidén guia 230j1 y la primera
porcidén guia 230372 hacen contacto con el perno guiado 240.
Por medio de esto, se impide la separacidén del miembro de
acoplamiento 280 de la corredera intermedia 230 hacia el lado
de impulsidén, y el eje L281 sustancialmente coaxial con el
eje L231.

Con referencia a las Figuras 38 y 39, se describira
la estructura de una unidad de brida del lado de impulsidn
U22 utilizada en esta modalidad. La parte (a) de la Figura 38
es una vista esquemdtica en perspectiva de wuna unidad de
tambor fotosensible U21 a la cual se monta la unidad de brida
del lado de impulsidén U222, como se observa desde el lado de
impulsién. La parte (b) de la Figura 38 es una vista
transversal, esquematica tomada a lo largo de una linea S21
en la parte (a) de la Figura 38, y la parte (c) de la Figura
38 es una vista transversal, esquemdtica tomada a lo largo de
una linea S22 en la parte (a) de la Figura 38. La Figura 39
es una vista en perspectiva con las partes separadas de la
unidad de brida del lado de impulsidén U22. En la parte (c) de
la Figura 38, la unidad de acoplamiento U23 no es seccionada,
y una segunda porcidén guia 25071, una segunda porcidén guia
25032 y una ranura de deslizamiento 250sl son representadas

por lineas discontinuas, para una mejor ilustraciédn.
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Como se muestra en la Figura 38, la unidad de brida
del lado de impulsidén U22 comprende la brida del lado de
impulsidén 250, la unidad de acoplamiento U23, el perno de
retencidén 291, el perno de retencidén 292, el miembro de
empuje 270 y la corredera 260.

Con referencia primero a la Figura 39, la brida del
lado de impulsidén 250 se describird en detalle. El1 eje de
rotacidén de la brida del lado de impulsidén es un eje L251,
una direccidén perpendicular al eje L251 es el eje L252, y una
direccidén perpendicular tanto al eje L251 como al eje L252 es
el eje L253.

La brida del lado de impulsidén 250 se provee con
una porcidén de soporte de interconexidén 250b, una porcidn de
engranaje 250c y una porcidén de soporte 250d entre otras
cosas. El1 interior de la brida del lado de impulsidén 250 es
hueco y sera llamado una porcidén hueca 250f.

En la porcidén hueca 250f, se proporciona una
segunda porcién de recepcidn de fuerza rotatoria 250gl y una
segunda porcién de recepcidn de fuerza rotatoria 250g2 las
cuales tienen superficies planas perpendiculares al eje L252,
una porcién de pared interior cilindrica 250r que tiene una
forma cilindrica con el eje central de la misma alineado con

el eje L251, y segundas porciones guia 250j1 - 2503j4.
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Como se muestra en la parte (c) de la Figura 38, la
segunda porcidén guia 25041 y la segunda porcidén guia 25072
estdn inclinadas en relacidén con el eje L251 por un angulo
65, como se observa en la direccidén del eje L252. La segunda
porcidédn guia 250j1 y la segunda porcidédn guia 25072 son
simétricas con respecto al eje L251, como se observa en la
direccidén del eje L252. La segunda porcidén guia 25033 y la
segunda porcidén guia 2504 se disponen en posiciones
diametralmente opuestas de la segunda porcidén guia 250371 y la
segunda porcidén guia 25072 con respecto al eje L251,
respectivamente.

La porcién de pared interior cilindrica 250r se
provee con la ranura de deslizamiento 250sl y la ranura de
deslizamiento 250s4. Como se describird posteriormente en
este documento, la ranura de deslizamiento 250sl y la ranura
de deslizamiento 250s4 son agujeros pasantes que soportan el
perno de retencidén 291 y el perno de retencidén 292, y tienen
formas rectangulares respectivas que tienen lados largos que
se extienden en la direccién del eje L253, como se observa en
la direccidén del eje L252.

Como se muestra en las Figuras 38, 39, la unidad de
acoplamiento U23 se dispone en la porcidén hueca 250f de 1la

brida del lado de impulsidén 250 de tal manera que el eje L282
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es paralelo con el eje L252. La segunda porcidén de
transmisidén de fuerza rotatoria 230kl y la segunda porcidn de
transmisién de fuerza rotatoria 230k2 de la corredera
intermedia 230 se interconectan con la segunda porcidn de
recepcidén de fuerza rotatoria 250gl y la segunda porcidén de
recepcién de fuerza rotatoria 250g2 casi sin abertura en la
direccidén del eje L282, respectivamente. Por medio de esto,
se impide el movimiento de la unidad de acoplamiento U23 en
relacidén con la brida del lado de dimpulsidén 250 en 1la
direccidén del eje L282 (parte (d) de la Figura 39). Se impide
la rotacidén de la corredera intermedia 230 en relacidén con la
brida del lado de impulsidén 250 alrededor del eje L251. Es
decir, la fuerza rotatoria se transmite de 1la corredera
intermedia 230 a la brida 250 a través de la interconexidn
entre la segunda porcidén de transmisidén de fuerza rotatoria
230kl y la segunda porcidén de recepcidédn de fuerza rotatoria
250gl y entre la segunda porcidén de transmisidén de fuerza
rotatoria 230k2 y la segunda porcidén de recepcidén de fuerza
rotatoria 250g2.

Como se muestra en la parte (c) de la Figura 38, el
cuerpo redondo 230cl, el cuerpo redondo 230c2 y la porcidn de
pared interior cilindrica 250r se proporcionan de tal manera

que cuando el eje L281 de la unidad de acoplamiento U23 es
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sustancialmente coaxial con el eje L251 en la porcidén hueca
250f, se proporcionan aberturas D2 entre el cuerpo redondo
230cl y la porcidén de pared interior cilindrica 250r y entre
el cuerpo redondo 230cl y la porcidén de pared interior
cilindrica 250r. Por medio de esto, la unidad de acoplamiento
U23 es movible en relacidédn con la brida del lado de impulsidn
250 en la direccidén del eje L283. Como se describira
posteriormente en este documento, cuando la corredera
intermedia 230 es empujada hacia el lado de impulsidén (flecha
X9) por el miembro de empuje 270 a través del miembro de
acoplamiento 280, la proyeccién cilindrica 230ml vy la
proyeccién cilindrica 230m2 hacen contacto con la segunda
porcidén guia 25071 - la segunda porcidén guia 250j4. Por medio
de esto, se impide la separacidén de la corredera intermedia
230 de la brida del lado de impulsidén 250 hacia el lado de
impulsidén y el eje L231 es sustancialmente coaxial con el eje
L251.

Como se muestra en la Figura 38, la corredera 260
como el miembro de sujecidén (miembro movible) se provee con
una porcidén cilindrica 260a interconectada con la porcidn
cilindrica 280rl y la porcidén cilindrica 280r2 del miembro de
acoplamiento 280, una porcidén de contacto 260b contactada por

una porcidén de extremo 270a del miembro de empuje 270, un
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agujero pasante 260cl - un agujero pasante 260c4 penetrado
por el perno de retencidén 291 y el perno de retencidén 292. El
eje central de la porcidén cilindrica 260a es un eje L261.

La porcién cilindrica 260a interconecta con la
porcidén cilindrica 280rl1l y la porcidén cilindrica 280r2 del
miembro de acoplamiento 280 casi sin abertura para
soportarlas. Por medio de esto, el miembro de acoplamiento
280 es movible en la direccidén del eje L281 mientras dgue
mantiene el eje L281 y el eje L261 siendo coaxiales entre si.

Por otra parte, como se muestra en la parte (c) de
la Figura 39, el perno de retencidén cilindrico 291 y el perno
de retencién 292 se insertan en el agujero pasante 260cl -
agujero pasante 260c4 de la corredera 260 casi sin abertura
en la direccidén radial de tal manera que los ejes centrales
del perno de retencidn 291 y el perno de retencidn 292 sean
paralelos con el eje L252 de la brida del lado de impulsidn
250. E1 perno de retencidén 291 y el perno de retencidén 292
son soportados por la ranura de deslizamiento 250s1 y 1la
ranura de deslizamiento 250s4 de 1la Dbrida del lado de
impulsidén 250, de modo que la corredera 260 y la brida del
lado de impulsidén 250 se conecten entre si.

Como se muestra en la parte (c) de la Figura 38, el

perno de retencidén 291 y el perno de retencidén 292 son
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yuxtapuestos en el eje L253. Los diadmetros del perno de
retencidén 291 y el perno de retencidén 292 son ligeramente mas
pequefios que la anchura de la ranura de deslizamiento 150sl y
la ranura de deslizamiento 150s4 medidos en la direccidén del
eje L251. Por medio de esto, la corredera 260 mantiene el
paralelismo entre el eje L261 y el eje L251. Ademds, se
impide el movimiento de la corredera 260 en relacidén con la
brida del lado de impulsidén 250 en la direccidén del eje L251.
En otras palabras, la corredera 260 es movible en 1la
direccidén sustancialmente perpendicular al eje L251.

Como se muestra en la parte (b) de la Figura 38, se
impide la separacidén del perno de retencidén 291 y el perno de
retencidén 292 en la direccidén del eje L252 por medio de la
abertura 10a2 del tambor fotosensible 10. Ademas, las
longitudes G4 del perno de retencidén 291 y el perno de
retencidén 292 se hacen mas grandes que un didmetro ¢G5 de la
porcidén de pared interior cilindrica 250r. Al hacerlo de esta
manera, se impide la separacidén del perno de retencidn 291 vy
el perno de retencidén 292 de la ranura de deslizamiento 250sl
y la ranura de deslizamiento 250s4.

Ademas, entre el perno de retencidén 291 y una
porcidédn de extremo de 250s2 de la ranura de deslizamiento

250s1 y entre el perno de retencidn 292 y la otra porcidn de
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extremo de 250s3 de la ranura de deslizamiento 250sl, se
proporcionan aberturas E3 mads grandes que la abertura D2
(parte (c) de la Figura 38). Entre el perno de retencidén 291
y una porcidén de extremo 25085 de la ranura de deslizamiento
25084 y entre el perno de retencidn 292 y la otra porcidn de
extremo 250s6 de la ranura de deslizamiento 250s4, se
proporcionan aberturas similares a la abertura E2. Ademds, se
aplica lubricante (no mostrado) al agujero pasante 260cl -
agujero pasante 260c4, la ranura de deslizamiento 250sl y la
ranura de deslizamiento 250s4. Por medio de esto, la
corredera 260 es movible facilmente en relacidén con la brida
del lado de impulsién 250 en la direccidén del eje L253.

Por lo tanto, la corredera 260 es movible en
relacién con la brida del 1lado de impulsidén 250 en las
direcciones del eje L252 y el eje L253 y en una direccidn
proporcionada por la suma de vectores de esas direcciones (es
decir, cualquier direccidén perpendicular al eje L251),
mientras que se mantiene el paralelismo entre el eje L261 vy
el eje L251. En otras palabras, la corredera 260 es movible
sustancialmente en la direccidén perpendicular al eje L251.
Ademdas, se impide el movimiento de la corredera 260 en
relacidén con la brida del lado de dimpulsidén 250 en 1la

direccidén del eje L251.
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Como se muestra en la parte (b) de la Figura 38,
una porcidén de extremo 270a del miembro de empuje 270 hace
contacto con una porcidén de contacto de muelle 260b de 1la
corredera 260, y otra porcidén de extremo 270b hace contacto
con una porcidén de contacto de muelle 280dl del miembro de
acoplamiento 280. El miembro de empuje 270 se comprime entre
el miembro de acoplamiento 280 vy 1la corredera 260 para
empujar el miembro de acoplamiento 280 hacia el lado de
impulsidén (flecha X9). Como se muestra en la parte (e) de la
Figura 37, el miembro de empuje 270 también empuja la
corredera intermedia 230 hacia el lado de impulsidén (flecha
X9), a través del contacto entre el perno guiado 240 montado
en el miembro de acoplamiento 280 y la primera porcidén guia
23031 - primera porcidén guia 2307j4.

Con las estructuras descritas anteriormente, el
miembro de acoplamiento 280 mantiene el estado en relacidn
con la brida del lado de impulsidén 250 a través de la
corredera 260 de tal manera que el eje L281 y el eje L251
sean paralelos entre si. La corredera intermedia 230 no gira
en relacién con el miembro de acoplamiento 280 alrededor del
eje L231, y no gira en relacién con la brida del lado de
impulsidén 250 alrededor del eje L233. Por lo tanto, la

corredera intermedia 230 mantiene en relacidédn con el miembro
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de acoplamiento 280 y la brida del lado de impulsidén 250 de
tal manera que el eje L231 es paralelo con el eje L281 y el
eje L251.

Adicionalmente, el miembro de acoplamiento 280 es
movible en relacidén con la corredera intermedia 230 en la
direccidén del eje L282. Ademds, la corredera intermedia 230
es movible en relacidén con la brida del lado de impulsidén 250
en la direccién del eje L233. En otras palabras, como se
observa en la direccidén del eje L251, 1la direccidén de
movimiento del miembro de acoplamiento 280 en relacidén con la
corredera intermedia 230 y la direccidén de movimiento de la
corredera intermedia 230 en relacidén con la brida del lado de
impulsién 250 se cruzan sustancialmente entre si (mas
particularmente, son sustancialmente perpendiculares entre
si). Por lo tanto, el miembro de acoplamiento 280 es movible
en relacidén con la brida del lado de impulsidén 250 en la
direccidén del eje L282, la direccidén del eje L233 y en una
direccidén proporcionada por la suma de vectores de esas
direcciones (es decir, cualquier direccidédn perpendicular al
eje L281).

Adicionalmente, por medio del empuje del miembro de
empuje 270, el eje L281 del miembro de acoplamiento 280 es

sustancialmente coaxial con el eje L231 de 1la corredera
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intermedia 230, y el eje L231 es sustancialmente coaxial con
el eje L251 de la brida del lado de impulsién 250. Por 1o
tanto, el miembro de acoplamiento 280 es empujado por el
miembro de empuje 270 en relacidén con la brida del lado de
impulsidén 250 de tal manera que el eje L281 y el eje L251
sean sustancialmente coaxiales entre si.

Con referencia a la Figura 40 hasta la Figura 43,
se describira la operacién del miembro de acoplamiento 280.
La Figura 40 muestra el estado en el cual el eje L281 del
miembro de acoplamiento 280 es coaxial con el eje L251 de la
brida del lado de impulsidén 250. La parte (a) de la Figura 40
es una vista como se observa desde el lado de impulsidn, 1la
parte (b) de la Figura 40 y la parte (c) de la Figura 40 son
vistas transversales tomadas a lo largo de una linea SL283
paralela con el eje L283 y una linea SL282 paralela con el
eje L282 de la parte (a) de la Figura 40, respectivamente.
Las lineas a lo largo de las cuales se toman las vistas
transversales aplican a la Figura 41 hasta la Figura 43. La
Figura 41 muestra el estado en el cual el miembro de
acoplamiento 280 ha sido movido en relacidén con la brida del
lado de impulsién 250 en la direccidén de una flecha X51
paralela con el eje L283. La Figura 42 muestra el estado en

el cual el miembro de acoplamiento 280 ha sido movido en
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relacidén con la brida del 1lado de impulsidén 250 en la
direccidén de wuna flecha X41 paralela con el eje L282. La
Figura 44 es una vista en la cual el miembro de acoplamiento
280 ha sido movido por una distancia p en una direccidn de
una flecha X45 la cual estd en la direccidn proporcionada por
una suma de los vectores de la flecha X41 y la flecha X51.

En primer lugar, el miembro de acoplamiento 280c es
empujado por la fuerza de empuje F270 del miembro de empuije
270 de tal manera que la primera porcidén guia 23033 y la
primera porcidén guia 23034 hacen contacto con el perno guiado
240, y la segunda porcidén guia 250j1 y la segunda porcidn
guia 25032 hacen contacto con la proyeccién cilindrica 230ml,
como se muestra en la Figura 40. Como se muestra en la parte
(c) de la Figura 40, por medio del contacto entre la primera
porcidén guia 23073 y la primera porcidén guia 23074 y el perno
guiado 240, el eje L281 vy el eje L231 se vuelven
especialmente coaxiales, como se observa en la direccidén del
eje L282. Por otro parte, como se muestra en la parte (b) de
la Figura 40, por medio del contacto entre la segunda porcidn
guia 25071 y la segunda porcidén guia 25032 y la proyeccidn
cilindrica 230ml, el eje L231 y el eje L251 se wvuelven
sustancialmente coaxiales, como se observa en la direccidn

del eje L283. Por lo tanto, por medio de la fuerza de empuije
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F270 del miembro de empuje 270 al miembro de acoplamiento
280, el eje L281 y el eje L251 se vuelven sustancialmente
coaxiales entre si.

Luego, como se muestra en la parte (a) de la Figura
41, el miembro de acoplamiento 280 se mueve con relacidén a la
brida del lado de impulsién 250 en la direccién de la flecha
X51 paralela con el eje L283. Luego, como se muestra en la
parte (b) de la Figura 41, la unidad de acoplamiento U23 se
mueve en la direccidén en la segunda porcidén guia 25071
(flecha X61) por medio del contacto entre la proyecciédn
cilindrica 230ml como una porcidén inclinada o porcidén de
contacto de la corredera intermedia 230 y la segunda porcidn
guia 250371 como una porcidén inclinada o porcidén de contacto
de la brida del lado de impulsién 250. En este momento, la
unidad de acoplamiento U23 mantiene el estado en el cual el
eje L281 es paralelo con el eje L251. Por lo tanto, la unidad
de acoplamiento U23 es movible en la direccidén de la flecha
X61 hasta dque el cuerpo redondo 230cl de la corredera
intermedia 230 colinda con la porcidén de pared interior
cilindrica 250r, es decir, hasta que 1la distancia de
movimiento pl del mismo en la direccidén del eje L283 se
vuelve igual a la abertura D2. Por otra parte, se impide el

movimiento de la corredera 260 en la direccién del eje L251,
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por el perno de retencidén 291 y el perno de retencidn 292.
Por lo tanto, en interrelacidén con el movimiento de la unidad
de acoplamiento U23 en la direccidén de la flecha X61, 1la
corredera 260 se mueve junto con el perno de retencidén 291 y
el perno de retencidén 292 en la direccidn de la flecha X51 a
lo largo de la ranura de deslizamiento 250sl y la ranura de
deslizamiento 250s4.

Cuando el miembro de acoplamiento 280 se mueve en
la direccidén opuesta de la flecha X51, el miembro de
acoplamiento 280 se mueve a lo largo de la segunda porcidn
guia 25072, similarmente.

Por otra parte, como se muestra en la parte (a) de
la Figura 42, el miembro de acoplamiento 280 se mueve en
relacidén con la brida del 1lado de impulsidén 250 en la
direccidén de la flecha X41 paralela con el eje L282. Luego,
como se muestra en la parte (c) de la Figura 42, el miembro
de acoplamiento 280 se mueve en la direccidn a lo largo de la
primera porcidén guia 23074 (flecha X71) por medio del
contacto entre el perno guiado 240 como la porcidén inclinada
o porcidén de contacto y la primera porcidén guia 23074 como la
porcidédn inclinada o porcidén de contacto de la corredera
intermedia 230. En ese momento, el miembro de acoplamiento

280 es tal que el paralelismo se mantiene entre el eje L281 y
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el eje L231. Por lo tanto, el miembro de acoplamiento 280 es
movible en la direccidén de la flecha X71 hasta gque la porcidn
cilindrica 280rl colinda con la porcidén de pared interior
cilindrica 230rl de la corredera intermedia 230, es decir, la
distancia del movimiento p2 de la porcidn de acoplamiento 280
en la direccidén del eje L282 se vuelve igual a la abertura
D1. Por otra parte, se impide el movimiento de la corredera
260 en la direccién del eje L251, por medio del perno de
retencidén 291 y el perno de retencidén 292. Por lo tanto, en
interrelacidén con el movimiento del miembro de acoplamiento
280 en la direccién de la flecha X71, la corredera 260 se
mueve en la direccién de la flecha X41 a lo largo del eje
central del perno de retencidén 291 y el perno de retencidn
292.

Cuando el miembro de acoplamiento 280 se mueve en
la direccidén opuesta a aquella de la flecha X41, el miembro
de acoplamiento 280 se mueve a lo largo de la primera porcidn
guia 23073, similarmente.

Adicionalmente, como se muestra en la parte (a) de
la Figura 43, el miembro de acoplamiento 280 se mueve en
relacidén con la brida del lado de dimpulsidén 250 en la
direccidén de la flecha X45 por la distancia p. Un componente

de la distancia p en la direccidén del eje L282 es p4, y el



Descripcion
PCT/JP2016/054209
Agosto 18, 17

146

componente de la misma en la direccién del eje L283 es pb5.
Luego, el miembro de acoplamiento 280 se mueve en relacidn
con la corredera intermedia 230 en la direccidn del eje L2882
por la distancia p4. Simulténeamente, el miembro de
acoplamiento 280 y la corredera intermedia 230 se mueven en
relacidén con la brida del lado de impulsidén en la direccidn
del eje L283 por la distancia p5. Con el movimiento del
miembro de acoplamiento 280 en relacidédn con la corredera
intermedia 230, el miembro de acoplamiento 280 se mueve a 1lo
largo de la primera porcidén guia 230j4 por la distancia p4l,
y se mueve en relacidn con la corredera intermedia 230 en la
direccién de 1la flecha X8 (parte (c) de la Figura 43).
Simultdneamente, con el movimiento de la corredera intermedia
230 en relacidén con la brida del lado de impulsidén 250, 1la
corredera intermedia 230 y el miembro de acoplamiento 280 se
mueven a lo largo de la segunda porcidén guia 25071 por la
distancia p5l1, y se mueve en relacidén con la brida del lado
de impulsidén 250 en la direccidén de la flecha X8 (parte (b)
de la Figura 43). Por lo tanto, con el movimiento del miembro
de acoplamiento 280 en la direccidén de la flecha X45 por la
distancia p, se mueve en la direccidén de la flecha X8 por la
distancia p4l+p51.

La estructura para el movimiento del miembro de
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acoplamiento 280 en la direccidén de la flecha X8 es similar a
aquella de la modalidad 11, y por lo tanto, la descripcidén se
omite.

Como se describiera anteriormente, el miembro de
acoplamiento 280 es movible en relacidn con la brida del lado
de impulsidén 250 en la direccidn del eje L1281, la direccidn
del eje L283 y la direccidén del eje L282. Ademéds, el miembro
de acoplamiento 280 es movible en relacidén con la brida del
lado de impulsién 250 en la direccidén del eje L281 en
interrelacidén con el movimiento en la direccidén del eje L283,
la direccidn del eje L282 y la direccidn proporcionada por la
suma de los vectores de esas direcciones, es decir, cualquier
direccidén perpendicular al eje L281.

Con referencia a la Figura 44 hasta la Figura 46,
se describird la operacidén de interconexidén del miembro de
acoplamiento 280. Las Figuras 44 y 46 son vistas
transversales, esquemdticas que muestran el estado en el cual
el miembro de acoplamiento 280 se interconecta con la porcidn
de interconexién del lado del ensamblaje principal 100. La
parte (a) de la Figura 44 y la parte (a) de la Figura 46
muestran la direccidén de montaje y las lineas a lo largo de
los cuales se toma una vista transversal S23 y una vista

transversal S24. La parte (bl) de la Figura 44 hasta la parte
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(b4) de la Figura 44 son vistas transversales, esquematicas
tomadas a lo largo de una linea S23 - 523 de la parte (a) de
la Figura 44, en la cual el miembro de acoplamiento 280 se
mueve para interconectarse con la porcidén de interconexidn
del lado del ensamblaje principal 100. La parte (bl) de 1la
Figura 46 vy la parte (b2) de 1la Figura 46 son vistas
transversales, esquemdticas tomadas a lo largo de una linea
524 de la parte (a) de la Figura 46, en la cual el miembro de
acoplamiento 280 se mueve para interconectarse con la porcidn
de interconexién del lado del ensamblaje principal 100. La
parte (a) de la Figura 45 y la parte (b) de la Figura 45 son
vistas agrandadas de las cercanias de la unidad de brida del
lado de impulsidén U22 mostrada en parte (bl) de la Figura 44
y parte (b2) de la Figura 44. En la parte (b) de la Figura 45
y la parte (b2) de la Figura 46, la primera porcidn
proyectada 280b en el estado inicial (el cual se describira
posteriormente en este documento) del montaje es representada
por lineas discontinuas. A continuacidén, la descripcidn se
harda en lo que respecta a la terminacidén de la interconexidn
entre la porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje
principal 100 y el miembro de acoplamiento 280.

Como se muestra en la parte (a) de la Figura 44, la

descripcidén se hard en lo que respecta al caso en que el eje
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L283 del miembro de acoplamiento 280 vy la direccidén de
montaje del cartucho B (flecha X1) son paralelos entre si.

Como se muestra en la parte (bl) de la Figura 44 vy
la parte (a) de la Figura 45, cuando el cartucho B se mueve
en la direccidén de la flecha X1, el cuerpo redondo 280c del
miembro de acoplamiento 280 hace contacto con la porcidén de
contacto 108a. Este estado es el estado inicial del montaje.
La posicién del miembro de acoplamiento 280 en el estado
mostrado en la parte (bl) de la Figura 44 es una primera
posicidén (posicidén proyectada). En este momento, el eje de
rotacidn L281 del miembro de acoplamiento 280 es
sustancialmente paralelo con el eje de rotacidén L1 del tambor
fotosensible 10. Mas particularmente, el eje de rotacidén L2381
vy el eje de rotacidén L1 estdn alineados sustancialmente entre
si. El eje de rotacidén L281 del miembro de acoplamiento 280
es sustancialmente paralelo con el eje L251 de la brida del
lado de impulsidén 250. Mas particularmente, el eje de
rotacién 1281 y el eje de rotacidén L251 estédn alineados
sustancialmente entre si.

Con el avance del montaje del cartucho B, el cuerpo
redondo 280c recibe la fuerza F1 de la porcidén de contacto
del lado del ensamblaje principal 108a como el miembro

fijado. La fuerza Fl1 se dirige en paralelo con la direccidn
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de la flecha X1, es decir, en paralelo con el eje L283, y por
lo tanto, la proyeccidén cilindrica 230ml de la corredera
intermedia 230 se pone en contacto con la segunda porcidn
guia 250j1 de 1la brida del 1lado de impulsidén 250 por la
fuerza F1l. La unidad de acoplamiento U23 se mueve en relacidn
con la brida del lado de dimpulsidén 250 a lo largo de 1la
segunda porcién guia 25071 en la direccidén de la flecha X61.

Como se muestra en la parte (b2) de la Figura 44 vy
la parte (b) de la Figura 45, el cuerpo redondo 230cl de la
corredera intermedia 230 hace contacto con una porcidn de
pared interior cilindrica 250r1l de 1la brida del lado de
impulsién 250 para limitar el movimiento de la unidad de
acoplamiento U23 en la direccidén de la flecha X61. En este
momento, en la direccidén del eje L1281, una distancia de
movimiento de la unidad de acoplamiento U23 del estado
inicial del montaje es N2. La distancia de movimiento N2 es
determinada por el angulo 65 de la segunda porcidn guia 25071
- la segunda porcidén guia 25074 en relacidén con el eje L251 vy
la abertura D2 (parte (c) de la Figura 38).

En el estado mostrado en la parte (b) de la Figura
45, la unidad de acoplamiento U23 es la distancia de 1la
posicidén en el estado inicial del montaje mostrado en la

parte (bl) de la Figura 44 y la parte (a) de la Figura 45 en
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la direccién de la flecha X8 por una distancia de movimiento
N2. La distancia de movimiento N2 se selecciona de tal manera
que solo la porcidén R de extremo libre 280bl del miembro de
acoplamiento 280 se proyecta méas alld de la brida del lado de
impulsidén 250. Luego, la fuerza F1 se dirige hacia el centro
de la configuracién R de la porcidén de configuracidén redonda
de extremo libre 280bl, y por lo tanto la fuerza F1 produce
una fuerza componente Fla en la direccién de la flecha X8.
Con el movimiento del cartucho B en la direccidén de montaije
X1, el miembro de acoplamiento 280 se mueve adicionalmente en
la direccién de la flecha X8 contra la fuerza de empuje F270
del miembro de empuje 270 por la fuerza componente Fla. Como
se muestra en la parte (b3) de la Figura 44, el miembro de
acoplamiento 280 puede pasar la porcidén de contacto 108a. La
posicidén del miembro de acoplamiento 280 mostrado en la parte
(b3) de 1la Figura 44 es wuna segunda posicidén (posicidn
retraida). En este momento, el eje de rotacidén L281 del
miembro de acoplamiento 280 es sustancialmente paralelo con
el eje de rotacién L1 del tambor fotosensible 10. Mas
especificamente, hay una abertura entre el eje de rotacidn
L281 y el eje de rotacidén L1 (el eje de rotacidén L281 y el
eje de rotacidn Ll estéan sustancialmente fuera de

alineamiento). El eje de rotacidén L281 del miembro de
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acoplamiento 280 es sustancialmente paralelo con el eje L251
de la brida del lado de impulsidén 250. Mas especificamente,
en este momento, hay una abertura entre el eje de rotacidn
L281 y el eje de rotacidén L251 (el eje de rotacidén L281 y el
eje de rotacidn Ll estéan sustancialmente fuera de
alineamiento). En esta segunda posicidén, el miembro de
acoplamiento 280 se desplaza (se mueve/se retrae) hacia el
tambor fotosensible 10 (hacia el otro lado de la porcidén de
extremo del tambor fotosensible 10 en la direccidn
longitudinal) de la posicidén en la primera posicidn.

Similarmente a la modalidad 1, cuando el cartucho B
se mueve a la posicidén montada completa después de eso, el
miembro de acoplamiento 280 se proyecta en la direccidén de 1la
flecha X9 por medio de la fuerza de empuje de la fuerza de
empuje F270 del miembro de empuje 270, de modo gque el miembro
de acoplamiento 280 pueda ponerse en interconexidén con la
porcidédn de interconexidén del lado del ensamblaje principal
(parte (b4) de la Figura 44). Es decir, en este momento, la
posicidén del miembro de acoplamiento 280 es sustancialmente
la misma que la primera posicién (posicidn proyectada).

Por otra parte, como se muestra en la Figura 46, la
descripcidén se hard en lo que respecta al caso en que el eje

L283 del miembro de acoplamiento 280 vy la direccidén de
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montaje del cartucho B (flecha X1) son perpendiculares entre
si.

Cuando el cartucho B es montado en la direccidn de
la flecha X1, el cuerpo redondo 280c del miembro de
acoplamiento 280 hace contacto con la porcidén de contacto
108a. Con el movimiento de montaje adicional del cartucho B,
el cuerpo redondo 280c recibe la fuerza F2 de la porcidén de
contacto del lado del ensamblaje principal 108a. La fuerza F2
es dirigida en paralelo con la flecha X1, es decir, en
paralelo con el eje L282, y por lo tanto, el perno guiado 240
hace contacto con la primera porcidén guia 23074 de 1la
corredera intermedia 230 por la fuerza F2. Luego, el miembro
de acoplamiento 280 se mueve en relacidén con la corredera
intermedia 230 a lo largo de la primera porcidén guia 23074 en
la direccidén de la flecha X71.

Como se muestra en la parte (b2) de la Figura 46,
la porcidén cilindrica 280rl del miembro de acoplamiento 280
hace contacto con la porcién de pared interior cilindrica
230r1l de la corredera intermedia 230, de modo que se impide
el movimiento del miembro de acoplamiento 280 en la direccidn
de la flecha X71. En este momento, en la direccidén del eje
L281, la distancia de movimiento del miembro de acoplamiento

280 del estado inicial es N3 (parte (b2) de la Figura 46). La
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distancia del movimiento N3 es determinada por el angulo 64
de la primera porcidén guia 230jl - primera porcidén guia 23074
en relacidén con el eje L231 y la abertura D1 (parte (c) de la
Figura 37).

En el estado mostrado en la parte (b2) de la Figura
46, el miembro de acoplamiento 280 esta alejado de 1la
posicidén en el estado inicial del montaje en la direccidn de
la flecha X8 por la distancia de movimiento N3. La distancia
de movimiento N3 se selecciona de tal manera que solo la
porcidén R de extremo libre 280bl del miembro de acoplamiento
280 se proyecte mas alld de la brida del lado de impulsiédn
250. Luego, la fuerza F1 es dirigida hacia el centro de la
configuracién redonda de la porcidén R de extremo libre 280Dbl,
y por lo tanto, la fuerza F2 produce una fuerza componente
F2a en la direccidén de la flecha X8. Con el movimiento del
cartucho B en la direccidén de montaje X1, el miembro de
acoplamiento 280 se mueve adicionalmente en la direccidn de
la flecha X8 con la fuerza de empuje F270 del miembro de
empuje 270 por la fuerza componente F2a, y puede pasar la
porcidén de contacto 108a. Después de eso, el cartucho B puede
moverse a la posicidén montada completa a través del proceso
similar a aquel mostrado en la parte (b3) de la Figura 44 vy

la parte (b4) de la Figura 44.
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Con referencia a la Figura 47, la descripcidén se
hard en lo que respecta a la operacidén de transmisidén de
fuerza rotatoria al tambor fotosensible 10 en esta modalidad.
La Figura 47 es una vista transversal en perspectiva que
ilustra una ruta de transmisidén de fuerza rotatoria.

La ruta de transmisién de fuerza rotatoria de la
porcidédn de interconexidén del lado del ensamblaje principal al
miembro de acoplamiento 280 es similar a aquella de la
Modalidad 1, y por lo tanto, 1la descripcidédn detallada se
omite. El1 miembro de acoplamiento 280 que ha recibido la
fuerza rotatoria transmite la fuerza rotatoria de la primera
porcidn de transmisidn de fuerza rotatoria 280gl y la primera
porcidén de transmisidén de fuerza rotatoria 280g2 a la
corredera intermedia 230 a través de la primera porcidédn de
recepcidén de fuerza rotatoria 230g y la primera porcidn de
recepcién de fuerza rotatoria 230g2. Luego, la corredera
intermedia 230 transmite la fuerza rotatoria a la brida del
lado de impulsidén 250 de la segunda porcidn de transmisidn de
fuerza rotatorio 230kl y la segunda porcidén de transmisioén de
fuerza rotatoria 230k2 a la segunda porcidén de recepcidn de
fuerza rotatoria 250gl y la segunda porcidn de recepcidn de
fuerza rotatoria 250g2. Similarmente al miembro, la fuerza

rotatoria es transmitida de la brida del lado de impulsidn
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250 al tambor fotosensible 10.

Con referencia a la Figura 48 hasta la Figura 51,
la descripcidén se hard en lo que respecta a la operacidn de
separacidédn del miembro de acoplamiento 280 de la porcidn de
interconexidén del lado del ensamblaje principal 100 cuando el
cartucho B es desmontado del ensamblaje principal A del
aparato.

La parte (a) de la Figura 48 y la parte (a) de 1la
Figura 50 muestran la direccidén de desmontaje del cartucho B
y las lineas a lo largo de las cuales se muestra la vista
transversal S25 y la vista transversal S26. Las partes (bl) -
(b4) de la Figura 48 es una seccidén S25 de la parte (a) de la
Figura 48, vy es una vista transversal, esquematica que
ilustra el estado del miembro de acoplamiento 180 que se
separa de la porcidén de interconexidn del lado del ensamblaje
principal 100. Las partes (bl) - (b4) de la Figura 50 son una
seccidén S26 de la parte (a) de la Figura 50, y son una vista
transversal, esquematica que ilustra el estado del miembro de
acoplamiento 180 gque se separa de la porcidédn de interconexidn
del lado del ensamblaje principal 100. Las Figuras 49 y 51
son vistas agrandadas de las cercanias de la unidad de brida
del lado de impulsidén U22 mostrada en la parte (b3) de 1la

Figura 48 y la parte (b3) de 1la Figura 50. En la vista
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transversal de la Figura 48 - Figura 51, 1la unidad de
acoplamiento U23 no se secciona, para mejor ilustracidén. En
la parte (bl) de la Figura 48 - parte (b4) de la Figura 48 vy
Figura 49, la segunda porcidén guia 250371 y la segunda porcidn
guia 25032 de 1la brida del 1lado de impulsidén 250 son
indicadas por lineas discontinuas. En las partes (bl) - (b3)
de la Figura 50 y la Figura 51, la porcidén de pared interior
cilindrica 230rl y la porcidén de pared interior cilindrica
230r2 de la corredera intermedia 230 son representadas por
lineas discontinuas. A continuacidén, el lado de la porcidén de
recepcidén de fuerza rotatoria 280b3 se tomarda para la
explicacién.

En primer lugar, como se muestra en la Figura 48,
la descripcidédn se harda en lo que respecta al caso en que la
direccidén de desmontaje del cartucho B (flecha X12) y el eje
L283 del miembro de acoplamiento 280 son paralelos entre si.

La posicidén del miembro de acoplamiento 280 en el
estado mostrado en la parte (bl) de 1la Figura 48 es la
primera posicidén (posicidn de transmisidén de fuerza rotatoria
habilitada). La primera posicidén (posicién de transmisidn de
fuerza rotatoria habilitada) es sustancialmente la misma que
la primera posicidén (posicidén proyectada). En este momento,

el eje de rotacidén L281 del miembro de acoplamiento 280 es
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sustancialmente paralelo con el eje de rotacidén L1 del tambor
fotosensible 10. Mas particularmente, el eje de rotacidn L2381
y el eje de rotacidén L1 estdn alineados sustancialmente entre
si. El eje de rotacidén L281 del miembro de acoplamiento 280
es sustancialmente paralelo con el eje L251 de la brida del
lado de dimpulsidén 250. Mas particularmente, el eje de
rotacién 1L281 y el eje de rotacidén L251 estédn alineados
sustancialmente entre si.

Como se muestra en la parte (b2) de la Figura 48,
cuando el cartucho B se mueve en la direccidn de desmontaije
X12, la porcidén de recepcidén de fuerza rotatoria 280b3 en el
lado corriente arriba del miembro de acoplamiento 280 recibe
la fuerza F5 de la porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria
100a2. La fuerza F5 es dirigida perpendicular a la porcidén de
recepcidén de fuerza rotatoria 280b3, es decir, en paralelo
con el eje L283, y por lo tanto, la porcidén cilindrica 230ml
de la corredera intermedia 230 y la segunda porcidén guia
25092 de la brida del lado de impulsién 250 hacen contacto
entre si por la fuerza F5. La unidad de acoplamiento U23 se
mueve en relacidén con la brida del lado de impulsidén 250 en
la direccién de 1la flecha X62 a lo largo de la segunda
porcidén guia 2507j2.

Cuando el cartucho B se mueve adicionalmente en la
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direccién de la direccién de desmontaje X12, el cuerpo
redondo 230c2Z2 de la corredera intermedia 230 hace contacto
con la porcidén de pared interior cilindrica 250r de la brida
del lado de impulsién 250, como se muestra en la parte (b3)
de la Figura 48. Por medio de esto, se limita el movimiento
de la unidad de acoplamiento U23 en relacidén con la brida del
lado de impulsién 250 en la direccidén de la flecha X62. La
distancia de movimiento N2 descrita anteriormente se
selecciona de tal manera que la porcidén R de extremo libre
280bl de la segunda porcidn proyectada 280b haga contacto con
la porcidén de aplicacidn de fuerza rotatoria 100a2 en el lado
de no impulsidén de una porcidén mas proyectada 100m2 de la
porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria 100a2 en este
momento, como se muestra en la Figura 49. Por medio de esto,
la fuerza F5 es dirigida hacia el centro de la configuracidn
redonda de la porcidén redonda de extremo libre 280bl, y por
lo tanto, wuna fuerza componente Fba de la fuerza F5 se
produce en la direccidén de la Flecha X8. Con el movimiento
del cartucho B en la direccidén de la direccidédn de desmontaije
X12, el miembro de acoplamiento 280 se mueve adicionalmente
en la direccidén de la flecha X8 contra la fuerza de empuje
F270 del miembro de empuje 270 por la fuerza componente Fba.

Como se muestra en la parte (b4) de la Figura 48, el miembro
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de acoplamiento 280 se separa de la porcidén de espacio 100f
de la porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje
principal 100.

La posicidén del miembro de acoplamiento 280 en la

parte (b4) de la Figura 48 es la segunda posicidén (posicidn

separable). La segunda posicidén (posicidédn habilitada de
separacién) es sustancialmente la misma que la primera
posicidén descrita anteriormente (posicidédn retraida). En este

momento, el eje de rotacidén L281 del miembro de acoplamiento
280 es sustancialmente paralelo con el eje de rotacidén L1 del
tambor fotosensible 10. Més especificamente, hay una abertura
entre el eje de rotacidén L281 y el eje de rotacidn L1 (el eje
de rotacidén L281 v el eje de rotacidén Ll estan
sustancialmente fuera de alineamiento). El eje de rotacidn
L281 del miembro de acoplamiento 280 es sustancialmente
paralelo con el eje L251 de la brida del lado de impulsidn
250. Mas especificamente, en este momento, hay una abertura
entre el eje de rotacidén L281 y el eje de rotacidn L251 (el
eje de rotacidén L1281 vy el eje de rotacidén L1 estan
sustancialmente fuera de alineamiento). En esta segunda
posicidén, el miembro de acoplamiento 280 se desplaza (se
mueve/se retrae) hacia el tambor fotosensible 10 (hacia el

otro lado de la porcidén de extremo del tambor fotosensible 10
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en la direccidén longitudinal) de la posicidén en la primera
posicidn.

En resumen, con el desmontaje del cartucho B del
ensamblaje principal A del aparato, el miembro de
acoplamiento 280 se separa de la porcidén de interconexidn del
lado del ensamblaje principal 100. En otras palabras, con el
desmontaje del cartucho B del ensamblaje principal A del
aparato, el miembro de acoplamiento 280 recibe la fuerza de
la porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje principal
100, de modo que el miembro de acoplamiento 280 se mueve de
la primera posicidén a la segunda posicidén. Ademds en otras
palabras, con el desmontaje del cartucho B del ensamblaje
principal A del aparato, el miembro de acoplamiento 280
recibe la fuerza de la porcién de interconexidén del lado del
ensamblaje principal 100 y la brida del lado de impulsién 250
para moverse de la primera posicidén (posicidén de trasmisidn
de fuerza rotatoria habilitada) a la segunda posicidn
(posicién habilitada de separacidn).

Como se muestra en la parte (a) de la Figura 50, la
descripcidén se hard en lo que respecta al caso en que el eje
L283 del miembro de acoplamiento 280 es perpendicular a la
direccidén de desmontaje X12 del cartucho B.

El miembro de acoplamiento 280 en la parte (bl) de
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la Figura 50 también es la primera posicidén (posicién de
transmisidén de fuerza rotatoria habilitada). En este momento,
el eje de rotacidén L281 del miembro de acoplamiento 280 es
sustancialmente paralelo con el eje de rotacidén L1 del tambor
fotosensible 10. Mas particularmente, el eje de rotacidn L281
vy el eje de rotacidén L1 estdn alineados sustancialmente entre
si. El eje de rotacidén L281 del miembro de acoplamiento 280
es sustancialmente paralelo con el eje L251 de la brida del
lado de impulsidén 250. Mas particularmente, el eje de
rotacién L281 y el eje de rotacidén L251 estédn alineados
sustancialmente entre si.

La posicidén de la corredera intermedia 230 en la
parte (bl) de la Figura 50 es una primera posicién
intermedia. En este momento, un eje de rotacidén L231 de la
corredera intermedia 230 es sustancialmente paralelo con el
eje de rotacién L1 del tambor fotosensible 10. Mas
particularmente, el eje de rotacidn L231 y el eje de rotacidn
L1l estan alineados sustancialmente entre si. Ademds, el eje
de rotacidén L231 de la corredera intermedia 230 es
sustancialmente paralelo con el eje L251 de la brida del lado
de dimpulsidén 250. Més particularmente, el eje de rotacidn
L231 y el eje de rotacidén L251 estan alineados

sustancialmente entre si.
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Cuando el cartucho B se mueve en la direccidén de la
direccidén de desmontaje X12 del estado mostrado en la parte
(bl) de la Figura 50, el miembro de acoplamiento 280 se mueve
en la direccidén de la direccidén de desmontaje X12 junto con
la brida del lado de impulsidén 250 y la corredera intermedia
230. Como se muestra en la parte (b2) de la Figura 50, la
segunda porcidén de contacto del ensamblaje principal 280b2 en
el lado corriente arriba del miembro de acoplamiento 280 con
respecto a la direccidén de desmontaje X12 hace contacto con
una porcidén de pared de superficie plana 100kl en el 1lado
corriente abajo con respecto a la direccidén de desmontaje
X12, y el cartucho B recibe la fuerza F9 en el desmontaje del
mismo. La fuerza F9 es dirigida perpendicular a la segunda
porcidén de contacto del ensamblaje principal 280b2, es decir,
en paralelo con el eje L282. Por lo tanto, por la fuerza F9,
el miembro de acoplamiento 280 se mueve en la direccidén de la
flecha X72 a lo largo de la primera porcidén guia 2303j2 en
relacidén con la corredera intermedia 230 y la brida del lado
de impulsidén 250, mientras que el perno guiado 240 estda en
contacto con la primera porcién guia 230j1 de la corredera
intermedia 230.

Cuando el cartucho B se mueve mads lejos en la

direccidén de desmontaje X12, la porcidén cilindrica 280r2 del
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miembro de acoplamiento 280 se pone en contacto con la
porcidén de pared interior cilindrica 230r2 de la corredera
intermedia 230, como se muestra en la parte (b3) de la Figura
50. Por medio de esto, se regula el movimiento del miembro de
acoplamiento 280 en relacién con la brida del 1lado de
impulsién 250 y la corredera intermedia 230 en la direccidn
de la flecha X72. La distancia de movimiento N3 descrita
anteriormente se selecciona de tal manera qgue la porcidn
redonda de extremo libre 280bl de la segunda porcidn
proyectada 280b hace contacto con una porcidén de aplicacidn
de fuerza de retraccidén 100nl, como se muestra en la Figura
51 en este momento. Por medio de esto, la fuerza F9 es
dirigida hacia el centro de la configuracidén redonda de la
porcidén redonda de extremo libre 280bl, y por lo tanto, una
fuerza componente F9a de 1la fuerza F9 se produce en la
direccidén de la flecha X8. Con el movimiento del cartucho B
en la direccidén de la direccidn de desmontaje X12, el miembro
de acoplamiento 280 se mueve adicionalmente en la direccidn
de la flecha X8 contra la fuerza de empuje F270 del miembro
de empuje 270 por la fuerza componente F9a. Como se muestra
en la parte (b4) de la Figura 50, el miembro de acoplamiento
280 se separa de la porcidén de espacio 100f de la porcidn de

interconexidén del lado del ensamblaje principal 100. La
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posicidén del miembro de acoplamiento 180 mostrada en la parte
(b4) de la Figura 50 también es la segunda posicidén (posicidn
habilitada de separacidén). En este momento, el eje de
rotacidn L281 del miembro de acoplamiento 280 es
sustancialmente paralelo con el eje de rotacidén L1 del tambor
fotosensible 10. Mas especificamente, hay una abertura entre
el eje de rotacidén L281 y el eje de rotacidén L1 (el eje de
rotacidén 1281 y el eje de rotacidédn L1 estdn sustancialmente
fuera de alineamiento). El1 eje de rotacién L281 del miembro
de acoplamiento 280 es sustancialmente paralelo con el eje
L251 de la brida del lado de impulsién 250. Mas
especificamente, en este momento, hay una abertura entre el
eje de rotacidén L281 y el eje de rotacidén L251 (el eje de
rotacién L281 y el eje de rotacidén L1 estd sustancialmente
fuera de alineamiento). En esta segunda posicién, el miembro
de acoplamiento 280 se desplaza (se mueve/se retrae) hacia el
tambor fotosensible 10 (hacia el otro lado de la porcidn de
extremo del tambor fotosensible 10 en la direcciédn
longitudinal) de la posicidén en la primera posicidn.

La posicidén de la corredera intermedia 230 mostrada
en la parte (b4) de la Figura 50 es una segunda posicidn
intermedia. En este momento, un eje de rotacidén L231 de la

corredera intermedia 230 es sustancialmente paralelo con el
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eje de rotacidén L1 del tambor fotosensible 10. Mas
especificamente, hay una abertura entre el eje de rotacidn
L231 y el eje de rotacidén L1 (el eje de rotacidén L2331 y el
eje de rotacidn Ll estéan sustancialmente fuera de
alineamiento). Ademds, el eje de rotacién L231 de 1la
corredera intermedia 230 también es sustancialmente paralelo
con el eje L251 de la brida del lado de impulsidén 250. Mas
especificamente, en este momento hay una abertura entre el
eje de rotacidén L231 y el eje de rotacidn L251 (el eje de
rotacién L231 y el eje de rotacidén L1 estédn sustancialmente
fuera de alineamiento). En la segunda posicidn, la corredera
intermedia 230 se desplaza (se mueve/se retrae) hacia el
tambor fotosensible 10 (hacia el otro lado de la porcidén de
extremo del tambor fotosensible 10 con respecto a la
direccién longitudinal), en comparacidén con la ©primera
posicidn.

En resumen, con el desmontaje del cartucho B del
ensamblaje principal A del aparato, el miembro de
acoplamiento 280 se separa de la porcidén de interconexidn del
lado del ensamblaje principal 100. En otras palabras, con el
desmontaje del cartucho B del ensamblaje principal A del
aparato, el miembro de acoplamiento 280 recibe la fuerza de

la porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje principal
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100, de modo que el miembro de acoplamiento 280 se mueve de
la primera posicidén a la segunda posicidén. Ademds en otras
palabras, con el desmontaje del cartucho B del ensamblaje
principal A del aparato, el miembro de acoplamiento 280
recibe la fuerza de la porcidén de interconexidén del lado del
ensamblaje principal 100 y la brida del lado de impulsién 250
para moverse de la primera posicidén (posicidn de transmisiodn
de fuerza rotatoria habilitada) a la segunda ©posicidn
(posicidén habilitada de separacidn).

En lo que anterior, la descripcidén se ha hecho en
lo que respecta al caso en el cual la direccidn de desmontaje
12 del cartucho B es paralela con el eje L283 del miembro de
acoplamiento 280, como un ejemplo. Sin embargo, el miembro de
acoplamiento 280 se puede mover similarmente de la porcidn de
interconexidén del lado del ensamblaje principal 100 incluso
cuando la direccidn de desmontaje es diferente de aquellas
descritas anteriormente. En este caso, en el desmontaje del
cartucho B, cualquiera de la porcidén de recepcidn de fuerza
rotatoria 280a3 y la porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria
280b3 hace contacto con una porcién de aplicacidédn de fuerza
rotatoria 100al vy 1la porcidén de aplicacidén de fuerza
rotatoria 100a2. O, cualquiera de la segunda porcidén de

contacto del ensamblaje principal 280a2 y la segunda porcidn
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de contacto del ensamblaje principal 280b2 hace contacto con
una de la porcidén de pared de superficie plana 100kl y 1la
porcidén de pared de superficie plana 100k2. O, cualquiera de
la porcidén redonda de extremo libre 280al y la porcidn
redonda de extremo libre 280bl hace contacto con una de la
porcidén de aplicacién de fuerza de retraccidén 100nl y 1la
porcidén de aplicacién de fuerza de retraccidén 100n2. Luego,
el miembro de acoplamiento 280 recibe por lo menos una de la
fuerza F5 y la fuerza F9 por la operacidén de desmontaje
descrita anteriormente para moverse en relacidén con la brida
del lado de impulsidén 250 en la direccidn perpendicular al
eje L281. En interrelacidén con el movimiento en la direccidn
perpendicular al eje L281, el miembro de acoplamiento 280 se
mueve en la direccidén de la flecha X8 para separarse de la
porcidédn de interconexidén del lado del ensamblaje principal
100.

Es decir, el cartucho B se puede desmontar del
ensamblaje principal A del aparato independientemente de la
rotacidén de las fases del miembro de acoplamiento 280 y la
porcidén de interconexidn del lado del ensamblaje principal
100 en relacidén con la direccidn de desmontaje del cartucho B
del ensamblaje principal A del aparato.

En esta modalidad, similarmente a la modalidad 1,
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el miembro de acoplamiento 280 tiene dos porciones
proyectadas, pero las configuraciones transversales de las
porciones proyectadas se pueden disefiar libremente. Con
referencia a la Figura 52 - Figura 54, la descripcidén se hara
en lo que respecta al caso en el cual las configuraciones
transversales de las porciones proyectadas son triangulares,
por ejemplo. La Figura 52 es una vista esquematica en
perspectiva del miembro de acoplamiento 281 y la porcidén de
interconexidén del lado del ensamblaje principal 201. La
Figura 53 ilustra el estado en el cual una unidad de brida
del lado de impulsidén U221 que incluye el miembro de
acoplamiento 281 estd en interconexidén con la porcidn de
interconexién del lado del ensamblaje principal 201. La parte
(a) de 1la Figura 53 es una vista como se observa en la
direccidén de un eje L1011, y la parte (b) de la Figura 53 y la
parte (c) de la Figura 53 son vistas transversales tomadas a
lo largo de S29 y S30 de 1la parte (a) de la Figura 53,
respectivamente. La Figura 54 ilustra la operacidén de
desmontaje de la unidad de brida del lado de impulsidén U221
que incluye el miembro de acoplamiento 281 de la porcidén de
interconexidén del lado del ensamblaje principal 201. La parte
(a) de la Figura 54 es una vista como se observa en la

direccidén de un eje L101 y la parte (b) de la Figura 54 y la
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parte (c) de la Figura 54 son vistas transversales tomadas a
lo largo de S29 y S8S30 de la parte (a) de 1la Figura 54,
respectivamente. En la parte (a) de la Figura 53 y la parte
(a) de la Figura 54, la unidad de acoplamiento U231 no es
seccionada, y la porcidén de pared interior cilindrica 250r de
la brida del lado de impulsidén 250 es representada por lineas
discontinuas. En la parte (c) de la Figura 53 y la parte (c)
de la Figura 54, la unidad de acoplamiento U23 no es
seccionada, y la primera porcidén guia 250j1 y la primera
porcidén guia 25072 de la brida del lado de impulsidén 250 son
representadas por lineas discontinuas.

Como se muestra en la Figura 52, wuna porcidn
proyectada 28la del miembro de acoplamiento 281 estd en la
forma de un prisma triangular que sobresale del cuerpo
redondo 280c hacia el lado de impulsidén. Por otra parte, una
porcidén de aplicacidén de fuerza rotatoria 20la de la porcidn
de interconexidén del lado del ensamblaje principal 201 esta
en la forma de un prisma triangular empotrado que tiene una
forma sustancialmente complementaria con la proyeccién 281la.

En este caso, como se muestra en la parte (a) de la
Figura 54, por ejemplo, cuando el cartucho B se mueve en la
direccidén de la direccidén de desmontaje X12, el miembro de

acoplamiento 281 no se mueve en la direccidén de la direccidn
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de desmontaje X12 mientras gque mantiene la interconexidén con
la porcidn de interconexidén del lado del ensamblaje principal
201. Por otra parte, la brida del lado de impulsidén 250 se
mueve en la direccidn de la direccidén de desmontaje X12, vy
por lo tanto, el miembro de acoplamiento 281 se mueve en
relacidén con la brida del 1lado de impulsidén 250 en la
direccidén opuesta a la direccidn de desmontaje X12. Por medio
de esto, como se muestra en la parte (b) de la Figura 54 y la
parte (c) de la Figura 54, el miembro de acoplamiento 281 se
mueve en la direccidén de la flecha X8 a lo largo de 1la
primera porcidén guia 23071 - primera porcidén guia 23034 y a
lo largo de la segunda porcidén guia 2501 - segunda porcidn
guia 250j4. Es decir, el miembro de acoplamiento 281 no se
mueve en la direccidén de desmontaje X12, pero se mueve en la
direccién de la flecha X8 en este lugar, y por lo tanto, la
porcidén proyectada 28la se puede separar de la porcidén de
aplicacidén de fuerza rotatoria 201la.

Como se describiera anteriormente, en esta
modalidad, el miembro de acoplamiento 280 es movible en
cualquier direccidén perpendicular al eje L281 ademas de la
operacidén en la Modalidad 1. Es decir, se proporcionan los
mismos efectos ventajosos que con la Modalidad 1, vy la

latitud de disefio para la configuracidén de 1la porcidén de
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recepcidén de fuerza rotatoria se mejora.
Modalidad 3

Con referencia a la Figura 58 - Figura 86, se
describird una tercera modalidad de acuerdo con la presente
invencién.

En la descripcién de esta modalidad, los mismos
numeros de referencia que en las modalidades anteriores se
asignan a los elementos que tienen las funciones
correspondientes en esta modalidad, y la descripcién
detallada de los mismos se omite por razones de simplicidad,
y la estructura y la operacidén las cuales son diferentes de
la Modalidad 1 se describirdn. También, se asignardn nombres
de partes similares.

Similarmente a la descripcién de la Modalidad 1,
los ejes de rotacidédn de una brida del lado de impulsidén 350,
de un miembro de acoplamiento 380 vy de wuna porcidén de
interconexién del lado del ensamblaje principal 300 seréan
llamados ejes.

La direccidén de montaje del cartucho B al
ensamblaje principal A del aparato y la direccidén de
desmontaje del cartucho B del ensamblaje principal A del
aparato en esta modalidad son similares a aquellas de la

modalidad 1, y esto también aplica a las otras modalidades.
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(1) Breve descripcién del cartucho de proceso:

La Figura 58 es una vista transversal tomada a lo
largo de una linea de acuerdo con la presente invenciédn, vy
las figuras 59 y 60 son vistas en perspectiva del cartucho B.

Como se muestra en la Figura 58 - Figura 60, el
cartucho B comprende un tambor fotosensible 310. Cuando el
cartucho B es montado al ensamblaje principal A del aparato,
el tambor fotosensible es girado por una fuerza rotatoria
recibida del ensamblaje principal A del aparato por medio de
un  mecanismo de acoplamiento el cual se describira
posteriormente en este documento. E1 cartucho B puede ser
montado a y desmontado del ensamblaje principal A del aparato
por parte del usuario.

A una superficie periférica exterior del tambor
fotosensible 310, un rodillo de carga 311 como medio de carga
es opuesto. El rodillo de carga 311 carga el tambor
fotosensible 310 al ser provisto con aplicacidén de voltaje
del ensamblaje principal A del aparato. El rodillo de carga
311 se pone en contacto con el tambor fotosensible 310 para
ser impulsado por el tambor fotosensible 310.

El cartucho B comprende un rodillo de revelado 313
como medio de revelado. El1 rodillo de revelado 313 es un

miembro giratorio con capacidad de transportar un revelador t
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para suministrar el revelador a un area de revelado en el
tambor fotosensible 310. El rodillo de revelado 313 revela
una imagen latente, electrostdtica que se forma en el tambor
fotosensible 310 con el revelador t. El rodillo de revelado
313 contiene el rodillo imantado (iman fijo) 313c.

Una cuchilla de revelado 315 se pone en contacto
con una superficie periférica del rodillo de revelado 313. La
cuchilla de revelado 315 regula una cantidad del revelador t
depositado sobre 1la superficie periférica del rodillo de
revelado 313. Ademds, aplica una carga triboeléctrica al
revelador t.

Los miembros de agitacidén giratorios 316 y 317 se
proporcionan para alimentar el revelador t de un recipiente
que aloja al revelador 314 dentro de una cadmara de revelado
314a. Y, el rodillo de revelado 313 provisto con un voltaje
se hace girar. Por medio de esto, una capa de revelador
cargada triboeléctricamente por la cuchilla de revelado 315
se forma en la superficie del rodillo de revelado 313. EI1
revelador t se transporta sobre el tambor fotosensible 310 de
acuerdo con el patrén de imagen latente. De esta manera, la
imagen latente se revela. Es decir, el tambor fotosensible
310 como un miembro fotosensible (miembro giratorio) tiene la

capacidad de llevar una imagen de revelador (revelador t).
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La 1imagen de revelador formada en el tambor
fotosensible 310 es transferida sobre un material de
grabacidén 2 (Figura 1) por un rodillo de transferencia 4
(Figura 1). El1 material de grabacién es una hoja de papel,
una etiqueta, una hoja de OHP, por ejemplo.

Una cuchilla de limpieza elastica 320 como medio de
limpieza se proporciona opuesta a la superficie periférica
exterior del tambor fotosensible 310. Un extremo libre de la
cuchilla 320 se pone en contacto con el tambor fotosensible
310. La cuchilla 320 retira el revelador t restante en el
tambor fotosensible 310 después de la transferencia de 1la
imagen de revelador sobre el material de grabacidén 2. EI
revelador t retirado de la superficie del tambor fotosensible
310 por la cuchilla 320 es hospedado en el recipiente de
revelador retirado 321la.

El cartucho B estd constituido por una unidad de
revelado 318 vy una unidad de tambor 319 dentro de una
estructura unificada.

La unidad del revelado 318 comprende un bastidor
del dispositivo de revelado 314b el cual es una parte de un
bastidor del cartucho Bl. La unidad de revelado 318 comprende
el rodillo de revelado 313, la cuchilla de revelado 315, 1la

camara de revelado 314a, el recipiente que aloja al revelador
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314 yv los miembros de agitacidén 316 y 317.

La unidad de tambor 319 comprende un bastidor de
tambor 321 el cual es una parte del bastidor del cartucho Bl.
La unidad de tambor 319 comprende ademas el tambor
fotosensible 310, la cuchilla de limpieza 320, el recipiente
de revelador retirado 32la y el rodillo de carga 311.

La unidad de revelado 318 y la unidad de tambor 319
son conectadas de manera giratoria entre si por un perno P.
El rodillo de revelado 313 es empujado al tambor fotosensible
310 por un miembro elédstico 323 mostrado en la Figura 60 y
proporcionado entre las unidades 318 y 319.

El cartucho B se monta en una porcidén de
alojamiento del cartucho 330a (Figura 62 la cual se
describird posteriormente en este documento) del ensamblaje
principal A del aparato. En este momento, como se describira
posteriormente en este documento, un acoplamiento como una
parte de transmisidén de fuerza rotatoria del cartucho B se
acopla con el ensamblaje principal del arbol de impulsidén A
del aparato, en interrelacidén con la operacidén de montaje del
cartucho B. El tambor fotosensible 310 entre otras cosas son
girados por wuna fuerza de impulsidén proporcionada por el
ensamblaje principal A del aparato.

Como se muestra en la Figura 59, un rodamiento de
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tambor 325 se proporciona en el lado de impulsidén del
cartucho B para soportar de manera giratoria una unidad de
tambor fotosensible U31 como una unidad de miembro
fotosensible como se describird posteriormente en este
documento. Una periferia exterior 325a de una porcidén de
extremo exterior del rodamiento de tambor 325 funciona como
una guia del cartucho 340R1. La guia del cartucho 340R1 se
proyecta hacia afuera en la direccidén longitudinal (direccidn
del eje de rotacidn L1l) del tambor fotosensible 310. Cuando
la guia del cartucho 340R1 como la porcidén proyectada y un
miembro de acoplamiento 350 (en un primer estado de posicidn
el cual se describird posteriormente en este documento) se
proyectan sobre el eje de rotacién L1, el miembro de
acoplamiento 350 y la guia del cartucho 340R1 son imbricados
entre si. La guia del cartucho 340R1 tiene una funcidén de
proteccidn del miembro de acoplamiento 350.

Como se muestra en la Figura 60, un arbol de tambor
326 se proporciona en el lado de no impulsidén del cartucho B
para soportar de manera giratoria la unidad de tambor
fotosensible U31. La periferia exterior 326a de la porcidn de
extremo exterior del 4&rbol de tambor 326 funciona como una
guia del cartucho 340L1.

En un extremo longitudinal (lado de impulsidn) de
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la unidad de tambor 319, una guia del cartucho 340R2 se
proporciona sustancialmente arriba de la guia del cartucho
340R1. En el otro extremo longitudinal (lado de no
impulsidén), una guia del cartucho 340L2 se proporciona arriba
de la guia del cartucho 340L1.

En esta modalidad, las guias del cartucho 340R1,
340R2 se forman integralmente con el bastidor de tambor 321.
Sin embargo, las guias del cartucho 340R1, 340R2 pueden no
ser integrales.

(2) Estructura de impulsidén del ensamblaje principal y la
porcidédn de montaje del cartucho:

Con referencia a la Figura 61, se describira una
estructura de impulsidén del tambor fotosensible del aparato
formador de imagenes electrofotogrdfico C que utiliza el
cartucho de proceso de acuerdo con esta modalidad. La parte
(a) de la Figura 61 es una vista en perspectiva del
ensamblaje principal A del aparato sin el cartucho B montado,
en la cual una placa lateral del lado de impulsidén estéa
recortada parcialmente. La parte (b) de la Figura 61 es una
vista en perspectiva que muestra unicamente la estructura de
impulsidén del tambor. La parte (c) de la Figura 61 es una
vista transversal tomada a lo largo de una linea S7 - S7 de

la parte (b) de la Figura 61.
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El arbol de impulsidén del ensamblaje principal 300
tiene una porcidén de extremo libre esférica 300b y se provee
con un perno de transmisién de impulsidén 302 como la porcidn
de transmisién de fuerza de impulsidn de rotacidén del 1lado
del ensamblaje principal gque penetra sustancialmente en la
porcidén central de la parte principal cilindrica 300a, y la
fuerza de impulsidén es transmitida al cartucho B por el perno
de transmisidén de impulsidn 302.

El arbol de impulsidén del ensamblaje principal 300
se provee con un engranaje de impulsidén del tambor 301
coaxial con la porcidén de extremo libre 300b, en la porcidn
de extremo opuesta con respecto a la direccién longitudinal.
El engranaje de impulsidén del tambor 301 se fija de manera no
giratoria en el arbol de impulsidén del ensamblaje principal
300, y por lo tanto, el arbol de impulsidén del ensamblaje
principal 300 gira cuando el engranaje de impulsidén del
tambor 301 gira.

El engranaje de impulsidén del tambor 301 se dispone
en una posicidén para la interconexidén con un pindén 307 el
cual recibe la fuerza de impulsidén del motor 306. Por 1lo
tanto, cuando el motor 306 gira, el arbol de impulsidén del
ensamblaje principal 300 gira.

El engranaje de impulsidén del tambor 301 es



Descripcion
PCT/JP2016/054209
Agosto 18, 17

180

soportado de manera giratoria sobre el ensamblaje principal A
del aparato por los miembros de rodamiento 303 y 304. En este
documento, el engranaje de impulsidén 301 no se mueve en la
direccidén de la direccidén axial L1, y por 1lo tanto, el
engranaje de impulsidén 301 y los miembros de rodamiento 303,
304 se pueden colocar cerca entre si.

Anteriormente, el engranaje de impulsién 301 es
impulsado directamente por el pifién del motor 307, pero esto
no es limitante para la presente invencidén, y se puede
proporcionar una pluralidad de engranajes entre los mismos, o
se puede utilizar una correa o similares para la transmisidén
de impulsidén por las conveniencias de la posicidén del motor
en relacidén con el ensamblaje principal A.

Con referencia a la Figura 62 - Figura 63, se
describird una guia de montaje proporcionada en el ensamblaje
principal A del aparato para guiar el montaje del cartucho B.
La Figura 62 es una vista en perspectiva de la porcidén de
montaje del cartucho montada en el lado de impulsidén. La
Figura 63 es una vista en perspectiva de la porcidén de
montaje del cartucho proporcionada en una superficie lateral
del lado de no impulsidn.

Como se muestra en las Figuras 62 y 63, un medio de

montaje del cartucho 330 de esta modalidad comprende guias de
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ensamblaje principales 330R1, 330RZ2, 330L1, 330L2
proporcionadas en el ensamblaje principal A del aparato.
Estas se proporcionan en las superficies izquierda
y derecha del espacio de montaje del cartucho (porcidn de
alojamiento del cartucho 330a) proporcionado en el ensamblaje
principal A del aparato de manera gque estén opuestas al medio
de montaje del cartucho 330 (la Figura 62 muestra la
superficie lateral del lado de impulsidén, vy la Figura 63
muestra la superficie lateral del lado de no impulsidn). Los
medios de montaje izquierdo y derecho 330 se proveen con
porciones guia 330R1, 330L1 vy 330R2, 330L2 1las cuales
funcionan como guias y para el montaje del cartucho B. Por
medio de las porciones guia 330R1, 330R2, 330L1, 330L2, las
protuberancias, las cuales se describirdn posteriormente en
este documento, proporcionadas dgque se proyectan en lados
respectivos del bastidor del cartucho son guiadas. Cuando el
cartucho B debe ser montado al ensamblaje principal A del
aparato, una puerta del cartucho 309 como una puerta de
apertura y cierre con capacidad de abrir y cerrar en relacidn
con el ensamblaje principal A del aparato alrededor del arbol
309a se abre. Al cerrar 1la puerta del cartucho 309, el
montaje del cartucho B al ensamblaje principal A del aparato

se completa. Cuando el cartucho B debe ser sacado del
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ensamblaje principal A del aparato, la operacién de
desmontaje se lleva a cabo con la puerta del cartucho 309
abierta. El desmontaje y/o montaje del cartucho B en relacidn
con el ensamblaje principal pueden ser asistidos por la
interrelacidén con la operacidn de apertura de la puerta 30.
(3) Estructura de la unidad de miembro fotosensible (unidad
de tambor fotosensible):

Con referencia a la Figura 64 - Figura 65, se
describird la estructura de la unidad de tambor fotosensible
U31 como la unidad de miembro fotosensible. La parte (a) de
la Figura 64 es una vista esquemdtica en perspectiva de la
unidad de tambor fotosensible U31 como se observa desde el
lado de impulsidén, y la parte (b) de la Figura 64 es una
vista esquematica en perspectiva de la misma como se observa
desde el lado de no impulsién. La Figura 65 es una vista
esquematica en perspectiva con las partes separadas de la
unidad de tambor fotosensible U31.

Como se muestra en las Figuras 64, 65, la unidad de
tambor fotosensible U31 comprende el tambor fotosensible 310,
una unidad de brida del lado de impulsidén U32 y una brida del
lado de no dimpulsidén 352. E1 tambor fotosensible 310
comprende un cilindro conductor de electricidad 310a de

aluminio o similares y una capa fotosensible que lo reviste.
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Las porciones de extremo opuestas del mismo se proveen con
las aberturas 310al, 310a2 sustancialmente coaxiales con la
superficie del tambor para la interconexidédn con bridas del
tambor.

La unidad de brida del lado de impulsidén U332
incluye la brida del lado de impulsidén 350. La brida del lado
de impulsidén 350 se produce por medio del moldeo por
inyeccién de material de resina tal como poliacetal,
policarbonato o similares. La brida del lado de impulsidén 350
se provee con la porcidén de soporte interconectable 350b y la
porcidén de soporte 350a sustancialmente coaxiales. La unidad
de brida del lado de impulsidén U332 se describirda en detalle
posteriormente en este documento.

La brida del lado de no impulsién 352 se produce
por medio del moldeo por inyeccidén de material de resina
similarmente al lado de impulsidén, y la porcidén de soporte
interconectable 352b vy la porcidén de soporte 352a se
proporcionan coaxialmente. La brida del lado de no impulsién
352 se provee con una placa de conexidén a tierra del tambor
351. La placa de conexidén a tierra del tambor 351 es un
miembro similar a una placa delgada conductor de electricidad
(principalmente metdlico) e incluye porciones de contacto

351bl, 351b2 gue hacen contacto con una superficie interior
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del cilindro conductor de electricidad 310a y una porcidn de
contacto 35la conectada al arbol del tambor 326 (Figura 60).
La placa de conexidén a tierra 351 se conecta eléctricamente
con el ensamblaje principal A para conectar eléctricamente a
tierra el tambor fotosensible 310.

La brida del lado de impulsidén 350 y la brida del
lado de no impulsidén 352 se interconectan con las aberturas
310al, 310a2 del cilindro 310a por medio de las porciones de
soporte 350b, 352b, y después de eso, se fijan al cilindro
310a por medio de una unidn, empotramiento o similares. La
placa de conexidén a tierra 351 se proporciona en la brida del
lado de no impulsidén 352, pero esto no es limitante para la
presente invencidén. Por ejemplo, la placa de conexidén a
tierra 351 se puede proporcionar en la brida del lado de

impulsidén 350, o en otra parte conectable con la tierra.

(4) Unidad de brida del lado de impulsiédn:

Con referencia a la Figura 66 hasta la Figura 71, se
describird la estructura de la unidad de brida del lado de
impulsién U32. La parte (a) de la Figura 66 es una vista
esquemdtica en perspectiva del estado en el cual la unidad de
brida del lado de impulsidén U32 se monta al tambor fotosensible

310, como se observa desde el lado de impulsidén. En la parte
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(a) de la Figura 66, el tambor fotosensible (310) y las partes
en el mismo son representados por lineas discontinuas. La parte
(b) de 1la Figura 66 es wuna vista transversal, esquematica
tomada a lo largo de una linea S1 en la parte (a) de la Figura
66, y la parte (c) de la Figura 66 es una vista transversal,
esquemdtica tomada a lo largo de una linea S2 en la parte (a)
de la Figura 66. En la parte (c) de la Figura 66, una ranura de
deslizamiento 350sl de la brida del lado de impulsién 350 es
representada por lineas discontinuas por conveniencia de la
ilustracién. La Figura 67 es wuna vista esquemdtica en
perspectiva con las partes separadas de la unidad de brida del
lado de impulsidén U32. La Figura 68 es una vista esquematica en
perspectiva del miembro de acoplamiento 380. La Figura 69 es
una ilustracién del miembro de acoplamiento 380. La parte (a)
de la Figura 70 y la parte (b) de la Figura 70 son vistas
esquematicas en perspectiva de la brida del lado de impulsidn
350. La parte (c) de la Figura 70 es una vista transversal,
esquemdtica tomada a lo largo de una linea S3 en la parte (a)
de la Figura 70, en la cual una proyeccién 380bl del miembro
de acoplamiento 130, un perno de retencidén 391 y un perno de
retencidén 392 se muestran para ilustracién. La parte (d) de la
Figura 70 es una vista esquemdtica en perspectiva del miembro

de acoplamiento 380 y la brida del lado de impulsidén 350. La
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parte (a) de la Figura 71 es una ilustracidén de la brida del
lado de impulsién 350, una corredera 360, el perno de
retencidén 391 y el perno de retencidén 392, y la parte (b) de
la Figura 71 es una vista transversal tomada a lo largo de una
linea SL353 de la parte (a) de la Figura 71. En la Figura 71,
el tambor fotosensible 310 es representado por lineas mixtas
con puntos dobles.

Como se muestra en las Figuras 66 y 67, la unidad
de brida del lado de impulsidén U332 comprende la brida del
lado de impulsidén 350, el miembro de acoplamiento 380, un
miembro de empuje 370, la corredera 360, el perno de
retencién 391 y el perno de retencidén 392, como el miembro de
transmisidén de fuerza rotatoria.

En este documento, en la Figura 66, *“L351” es el
eje de rotacidén cuando la brida del lado de impulsidén 350 es
girada, y en la siguiente descripcidén, el eje de rotacidn
L351 es llamado simplemente eje L351. Similarmente, “L381" es
el eje de rotacidén cuando el miembro de acoplamiento 380 es
girado, y en la siguiente descripcién, el eje de rotacidn
1381 es llamado simplemente eje L381.

El miembro de acoplamiento 380 se proporciona
dentro de la brida del lado de impulsién 350 junto con el

miembro de empuje 370 y la corredera 360. Por medio de la
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estructura la cual se describird posteriormente en este
documento, la corredera 360 no se mueve en la direccién del
eje L351 en relacidén con la brida del lado de impulsidén 350,
el perno de retencidén 391 y el perno de retencidn 392.

En esta modalidad, el miembro de empuje 370 es un
muelle (muelle helicoidal de compresién) como un miembro
eldstico. Como se muestra en la parte (b) de la Figura 66 vy
la parte (c) de la Figura 66, una porcidén de extremo de la
370a del miembro de empuje 370 hace contacto con una porcidn
de contacto de muelle 380hl del miembro de acoplamiento 380,
y la otra porcién de extremo 370b hace contacto con una
porcidén de contacto de muelle 360b de la corredera 360. E1
miembro de empuje 370 es comprimido entre el miembro de
acoplamiento 380 y la corredera 360 para empujar el miembro
de acoplamiento 380 hacia el lado de impulsidén (flecha X9)
por la fuerza de empuje F370 del mismo. El miembro de empuje
puede ser un muelle de lamina, un muelle de torsidn, caucho,
esponja o similares u otro que pueda producir una fuerza
eldstica. Sin embargo, como se describird posteriormente en
este documento, el miembro de acoplamiento 380 es movible en
la direccidn paralela con el eje L351 de la brida del lado de
impulsién 350, y por lo tanto, una clase del miembro de

empuje 370 tiene un cierto grado de carrera. Por lo tanto, es
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preferible el muelle helicoidal o similar con capacidad de
tener una carrera.

Con referencia a las Figuras 68 y 69, se describiré
la configuracidén del miembro de acoplamiento 380.

Como se muestra en las Figuras 68 y 69, el miembro
de acoplamiento 380 comprende principalmente cuatro
porciones. Una primera porcidén es una porcidén impulsada 380a
como una porcidén de extremo (porcidén de extremo libre)
interconectable con el 4rbol de impulsidén del ensamblaje
principal 300 el cual se describird posteriormente en este
documento para recibir la fuerza rotatoria del perno de
transmisién de impulsién 302 el cual se describira
posteriormente en este documento y el cual es una porcidén de
transmisidén de fuerza rotatoria (porcidén de transmisidn de
fuerza rotatoria lateral del ensamblaje principal)
proporcionada en el &rbol de impulsidén del ensamblaje
principal 300. Una segunda porcidén es una porcidén de
impulsién 380b interconectada con la brida del 1lado de
impulsién 350 para transmitir la fuerza de impulsidn
rotatoria a la brida del lado de impulsidén 350. Una tercera
porcidédn es una porcidén de interconexidédn 380c que conecta la
porcidén impulsada 380a y la porcidén de impulsidén 380b entre

si. Una cuarta porcidén es una porcidén de interconexidén 380d
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como la otra porcidén de extremo soportada por la corredera
360 de tal manera que el miembro de acoplamiento 380 sea
movible en la direccidén del eje de rotacidén L381. En esta
modalidad, la otra porcidén de extremo del miembro de
acoplamiento 380 es una porcidén de interconexidén 380d, pero
puede ser la porcidén de impulsidén 380b.

Una direccidén perpendicular al eje L381 es un eje
L382, y una direccidén perpendicular al eje L381 y al eje L382
es un eje L383.

Como se muestra en la Figura 68, la porcidn
impulsada 380a se provee con una abertura de insercidn del
arbol de impulsién 380m como un hueco que se expande en
relacién con el eje de rotacidén L1381 del miembro de
acoplamiento 380. La abertura 380m es proporcionada por una
superficie de rodamiento de impulsidén cdbdénica 380f que se
expande conforme se aproxima hacia el arbol de impulsidén del
ensamblaje principal 300.

En la circunferencia de la superficie de extremo de
la misma se provee con proyecciones de transmisidén 380fl1 vy
380f2 que se proyectan desde la superficie de rodamiento de
impulsidén 380f. La superficie periférica exterior de la
porcidédn impulsada 380a que incluye dos proyecciones de

transmisidén 380fl1l y 380f2 se provee con una porcidén de



Descripcion
PCT/JP2016/054209
Agosto 18, 17

190

contacto del ensamblaje principal sustancialmente esférica
380i. Cuando el miembro de acoplamiento 380 se interconecta
con el 4arbol de impulsidén del ensamblaje principal 300, vy
cuando el miembro de acoplamiento 380 se separa del &arbol de
impulsidén del ensamblaje principal 300, la porcidén de
contacto del ensamblaje principal 3801 hace contacto con la
porcidén de extremo libre 300b y el perno de transmisién de
impulsién 302 del arbol de impulsidén del ensamblaje principal
300.

Entre las proyecciones de transmisidén 380fl vy
380f2, se proporciona la porcidén de reserva de recepcidn de
impulsién 380kl y 380k2. Un espacio libre entre las dos
proyecciones de recepcidén de impulsidn 380f1l y 380f2 es mas
grande que un didmetro exterior del perno de transmisidn de
impulsidén de modo que el perno de transmisidén de impulsidn
302 del &rbol de impulsidén del ensamblaje principal 300 del
ensamblaje principal A del aparato el cual se describira
posteriormente en este documento pueda ser recibido por la
porcidén de espacio libre. Las porciones de espacio libre son
designadas por 380kl y 380k2.

En las posiciones corriente abajo de la proyeccidn
de transmisién 380f1l y 380f2 con respecto a la direccidn de

las manecillas del reloj, se proporcionan superficies de
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recepcién de fuerza de impulsidédn (porciones de recepcidn de
fuerza rotatoria) 380el y 380e2, con las cuales el perno de
transmisidén 302 como la porcidn de transmisidédn de fuerza
rotatoria proporcionada en el Aarbol de impulsidén del
ensamblaje principal 300 colinda para transmitir la fuerza
rotatoria. Es decir, las superficies de recepcidédn de fuerza
de impulsidén 380el vy 380e2 <cruzan con la direccidén de
movimiento de rotacidén del miembro de acoplamiento 380 de
modo que sean giradas alrededor del eje L381 al ser empujadas
por las superficies laterales del perno de transmisidén de
impulsién 302 del &rbol de impulsidén del ensamblaje principal
300.

Con el propdsito de estabilizar la transmisidén del
momento de torsién transmitido al miembro de acoplamiento
380, es preferible que la superficie de recepcidn de fuerza
de impulsidén 380el vy 380e2 sean dispuestas en la misma
circunferencia que se extiende alrededor del eje L381. Al
hacerlo de esta manera, un radio de transmisidén de impulsidn
es constante, y por lo tanto, el momento de torsidn
transmitido se estabiliza. Es preferible que la posicidén del
miembro de acoplamiento 380 se estabilice tanto como sea
posible por medio del balance de las fuerzas recibidas por

las proyecciones de transmisidén 380f1 y 380f2. Para este fin,
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se disponen diametralmente opuestas entre si en esta
modalidad. Luego, las fuerzas recibidas por el miembro de
acoplamiento 380 forman un par de fuerzas. Por lo tanto, el
miembro de acoplamiento 380 puede continuar el movimiento de
rotacidén al recibir Udnicamente el ©par de fuerzas sin
controlar la posicidén del eje de rotacidn del acoplamiento.
Cuando la porcidén de interconexidn 380c es
seccionada por un plano perpendicular al eje L381, por 1lo
menos una seccidén transversal de la porcidn de interconexidn
380c tiene un radio de rotacidén méximo el cual es mads pequefio
que una distancia entre el eje de rotacidn L381 del miembro
de acoplamiento 380 y las proyecciones de transmisién 380fl y
380f2 (superficies de recepcidn de fuerza de impulsidn 3890el
y 380e2). En otras palabras, una seccidén predeterminada de la
porcidén de interconexidn 380c perpendicular al eje de
rotacidén L2 del miembro de acoplamiento 380 tiene un radio de
rotacidén maximo el cual es mads pequefio que la distancia entre
las proyecciones de transmisién 380fl y 380f2 (superficies de
recepcién de fuerza de impulsidn 3890el y 380e2) y el eje de
rotacién L2. Ademds en otras palabras, la porcidén de
interconexidén 380c tiene un didmetro el cual es méds pequefio
que la distancia entre la proyeccidén de transmisidén 380fl

(superficie de recepcidén de fuerza de impulsidén 380el) y la
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proyeccién de transmisidén 380f2 (superficie de recepcidn de
fuerza de impulsidén 380e2).

Como se muestra en la Figura 69, las proyecciones
380bl y 380b2 se proyectan a lo largo del eje L382 desde la
porcidén de impulsidn 380b y se proporcionan diametralmente
opuestas entre si con respecto al eje L381. Las proyecciones
380bl y 380b2 tienen las mismas configuraciones, y por 1lo
tanto, se describird la configuracién de la proyeccidén 380bl.

Como se muestra en la parte (a) de la Figura 69, la
proyeccidédn 380bl tiene una configuracidén simétrica con
respecto al eje L381 como se observa en la direccidn del eje
L382, mas particularmente tiene una configuracidén pentagonal.
La porcidén de la proyeccidén 380bl que tiene dos superficies
inclinadas por un angulo 63 en relacidén con el eje L381 como
se observa en la direccién del eje L382 es 1llamada una
porcidédn a ser guiada 380jl1l y una porcidén a ser guiada 38032
como una porcidn inclinada o porcidn de contacto.

La porcidén gque conecta la porcidén a ser guiada
3801 y la porcidén a ser guiada 38072 entre si es llamada
porcidn de configuracién redonda 380t1l. Ademéas, las
superficies de la proyeccidén 380bl perpendiculares al eje
L383 son llamadas una porcidén de extremo de proyeccidén 380nl

y una porcidén de extremo de proyeccidn 380n2. La superficie
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de la proyeccidén 380bl perpendicular al eje L182 es llamada
una porcidén de transmisidén de fuerza rotatoria 380gl.

Como se muestra en la parte (b) de la Figura 69,
las porciones que constituyen la ©proyeccién 380b2 son
llamadas la porcidén a ser guiada 38073, porcidn a ser guiada
38074, una porcidén de configuracidén redonda 380t2, porcidn de
extremo de proyeccidén 380n3, porcidn de extremo de proyeccidn
380n4 y porcidén de transmisidén de fuerza rotatoria 380g2,
respectivamente.

La porcidén de interconexidén 380d tiene una forma
cilindrica que tiene un eje central alineado con el eje L381
y se coloca en una porcidén cilindrica 360a de la corredera
360 (parte (b) de la Figura 66 y parte (c) de la Figura 66)
casi sin abertura vy es soportado por la cual (la vida
detallada se describird posteriormente en este documento).
Como se muestra en la Figura 68, la porcidén de montaje de
muelle 380h se proporciona en una porcidén de extremo del lado
de no impulsidén de la porcidédn de interconexidn 380d. La
porcidén de montaje de muelle 380h se provee con una porcidén
de contacto de muelle 380hl que hace contacto con una porcidn
de extremo 370a del miembro de empuje 370, y la porcidn de
contacto de muelle 380hl es sustancialmente perpendicular al

eje L3811 del miembro de acoplamiento 380.
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Con referencia a la Figura 70, se describira 1la
configuracién de la brida del lado de impulsidn 350.

Como se muestra en la Figura 70, la brida del lado
de impulsidén 350 se provee con la porcidén de soporte de
interconexidén 350b que interconecta con la superficie
interior 310b del tambor fotosensible 10, wuna porcidén de
engranaje 350c, una porcién de soporte 350a soportada de
manera giratoria por el rodamiento del tambor 330 entre otras
cosas.

Una direccidn perpendicular al eje L351 es un eje
L352, y una direccién perpendicular al eje L351 y al eje L352
es un eje L353.

El interior de la brida del lado de impulsidén 350
es hueco, y es llamado una porcidén hueca 350f. La porcidn
hueca 350f incluye una ©porcidén de pared interior de
superficie plana 350hl, una porcidén de pared interior de
superficie plana 350h2, wuna porcidén de pared interior
cilindrica 350rl1l, wuna porcidén de pared interior cilindrica
350r2, un hueco 350ml y un hueco 350m2.

La porcidén de pared interior de superficie plana
350hl y 1la porcidén de pared interior de superficie plana
350h2 tienen superficies perpendiculares al eje L352 y son

diametralmente opuestas entre si al eje L351. La porcidén de
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pared interior cilindrica 350rl1 vy la porcidén de pared
interior cilindrica 350r2 tienen configuraciones cilindricas
que tienen un eje central el cual es comuUn con el eje L351, vy
estdn dispuestas en posiciones diametralmente opuestas entre
si con respecto al eje L351. El hueco 350ml y el hueco 350m2
se forman con la porcién de pared interior de superficie
plana 350hl y la porcién de pared interior de superficie
plana 350h2, respectivamente, y estdn mas lejos del eje L351
a lo largo del eje L352. El hueco 350ml y el hueco 350m2
tienen la misma configuracidén y se proporcionan en las
posiciones diametralmente opuestas con respecto al eje L351,
y por lo tanto, la siguiente descripcidén se hard uUnicamente
con respecto al hueco 350ml.

El hueco 350ml tiene una configuracién simétrica
con respecto al eje L351 como se observa en la direccidn del
eje L352. Como se muestra en la parte (c) de la Figura 70, la
porcidén que tiene las superficies inclinadas por el &dngulo 63
en relacidén con el eje L351 como se observa en la direccidn
del eje L352 es una porcién guia 3501 y una porcidén guia
35032, similarmente a la porcién a ser guiada 3803j1 - 1la
porcidén a ser guiada 3807j4. La porcidn que conecta la porcidn
guia 35031 vy la porcidén guia 3502 es una porcidn de

configuracidén redonda 350tl. Las superficies del hueco 350ml
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perpendiculares al eje L353 son una porcidén de extremo de
hueco 350nl y una porcidén de extremo de hueco 350n2. Se
proporciona una porcidén de recepcidén de fuerza rotatoria
350gl que tiene wuna superficie plana perpendicular al eje
L352, con un peldafio en relacidén con la porcidén de pared
interior de superficie plana 350hl. Ademds, la porcidn de
recepcién de fuerza rotatoria 350gl se provee con la ranura
de deslizamiento 350sl. Como se describird posteriormente en
este documento, la ranura de deslizamiento 350sl incluye un
agujero pasante que soporta el perno de retencidén 391 y el
perno de retencidén 392, y tiene una forma rectangular en
donde el lado largo del mismo estd a lo largo del eje L353,
como se observa en la direccidén del eje L352.

Las partes que constituyen el hueco 350m2 incluyen
una porcidén de recepcidén de fuerza rotatoria 350g2, una
porcidédn guia 350373, una porcidén guia 350374, R, una porcidn
guia 350374, una porcidén de configuracidén redonda 350t2, una
ranura de deslizamiento 350s4, una porcidén de extremo de
hueco 350n3 y una porcidén de extremo de hueco 350n4.

Una porcién de extremo del lado de impulsién de la
porcidén hueca 350f es una abertura 350e.

Como se muestra en las Figuras 66 y 67 y la parte

(d) de 1la Figura 70, el miembro de acoplamiento 380 se
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proporciona en la porcidédn hueca 350f de la brida del lado de
impulsidén 350, de tal manera gque el eje L382 sea paralelo con
el eje L352. Las porciones de transmisidén de fuerza rotatoria
380gl vy 380g2 vy las porciones de recepcidén de fuerza
rotatoria 350g1 y 350g2 se interconectan entre si,
respectivamente, casi sin abertura en la direccidén del eje
1L382. Por medio de esto, el movimiento del miembro de
acoplamiento 380 en relacién con la brida del 1lado de
impulsidén 350 en la direccidn del eje L382 es limitado (parte
(b) de la Figura 66, parte (d) de la Figura 70). Como se
muestra en la parte (c) de la Figura 66, cuando el miembro de
acoplamiento 380 se coloca en la porcidén hueca 350f de modo
que el eje L381 y el eje L351 sean sustancialmente coaxiales
entre si, se proporciona una abertura D entre la porcidén de
impulsidén 380b y las porciones de pared interior cilindricas
350rl1 y 350r2. Ademds, como se muestra en la parte (c) de la
Figura 70, las aberturas El se proporcionan entre la porcidn
de extremo de proyeccién 380nl y la porcidén de extremo de
hueco 350nl y entre la porcidén de extremo de proyeccidén 380n2
y la porcidén de extremo de hueco 350nl, respectivamente, en
la direccidén del eje L353. Por medio de esto, el miembro de
acoplamiento 380 es movible en la direccidén del eje L3383 en

relacidén con la brida del lado de impulsidén 350. En este
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documento, la proyeccién 380bl y el hueco 350ml se forman de
tal manera que la abertura El sea mads grande que la abertura
D.

Con referencia a 1las Figuras 66 y 67 y 71, la
descripcidén se hard en lo que respecta a las configuraciones
de la corredera 360 como el miembro de sujecidén (miembro
movible), el perno de retencidén 391 y el perno de retencidn
392.

Como se muestra en las Figuras 66 y 67, la
corredera 360 se provee con la porcidén cilindrica 360a, una
porcidédn de contacto 360b contactada por la otra porcidn de
extremo 370b del miembro de empuje 370, un agujero pasante
360cl - un agujero pasante 360c4. E1 eje central de la
porcidén cilindrica 360a es un eje L361.

La porcién cilindrica 360a se interconecta con la
porcidén de interconexidén 38d del miembro de acoplamiento 380
casi sin abertura para soportarla. Por medio de esto, el
miembro de acoplamiento 380 es movible en la direccidn del
eje L381 mientras que mantiene la coaxialidad sustancial
entre el eje L381 y el eje L361.

Por otra parte, como se muestra en la parte (b) de
la Figura 66, la parte (c) de la Figura 67 y la parte (c) de

la Figura 70, el perno de retencién cilindrico 391 y el perno
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de retencidén 392 se insertan en el hueco pasante 360cl - el
hueco pasante 360c4 de la corredera 360 de tal manera gque los
ejes centrales sean paralelos con el eje (L352). El perno de
retencidén 391 y el perno de retencidn 392 son soportados por
la ranura de deslizamiento 350sl y la ranura de deslizamiento
35084 de la brida de lado de impulsién 350, de modo que la
corredera 360 vy la brida del lado de impulsién 350 se
conecten entre si.

Como se muestra en la parte (c) de la Figura 66 vy
la parte (a) de la Figura 71, el perno de retencidn 391 y el
perno de retencidén 392 son yuxtapuestos a lo largo del eje
L353. Los diametros del perno de retencidén 391 y el perno de
retencidén 392 son ligeramente mas pequefios que la anchura de
la ranura de deslizamiento 350sl y la ranura de deslizamiento
35054 medida en la direccidn del eje L351. Por medio de esto,
la corredera 360 mantiene el paralelismo entre el eje L3361 y
el eje L351. Ademds, se impide el movimiento de la corredera
360 en relacidén con la brida del lado de impulsidén 350 en la
direccidén del eje L351. En otras palabras, la corredera 360
es movible en la direccidn sustancialmente perpendicular al
eje L351.

Como se muestra en la parte (b) de la Figura 66 vy

la parte (b) de la Figura 71, la porcidén de soporte de
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interconexién 350b de la brida del lado de impulsidén 350
(parte (a) de la Figura 71) se interconectan en y se fijan
con una abertura 310a2 del tambor fotosensible 310. Por medio
de esto, se impide la separacidén del perno de retencidn 391 y
el perno de retencidén 392 en la direccidn del eje L352.
Ademds, una longitud G1 del perno de retencidén 391 y el perno
de retencidén 392 se selecciona para que sea suficientemente
mas grande que una distancia G2 entre la porcidén de
transmisidén de fuerza rotatoria 350gl vy la porcidn de
transmisidén de fuerza rotatoria 350g2. Al hacerlo de esta
manera, se impide la separacidén del perno de retencidén 391 y
el perno de retencidén 392 de la ranura de deslizamiento 350sl
y la ranura de deslizamiento 350s4.

Adicionalmente, entre el perno de retencidén 391 vy
una porcién de extremo 350s2 de la ranura de deslizamiento
350s1 y entre el perno de retencidn 392 y la otra porcidn de
extremo 35083 de la ranura de deslizamiento 350s1, se
proporciona una abertura E2 mas grande que la abertura D
(parte (c) de la Figura 66 y parte (a) de la Figura 71). Se
proporcionan aberturas similares E2 entre el perno de
retencidén 391 y una porcidén de extremo 350s5 de la ranura de
deslizamiento 350s4 y entre el perno de retencidén 392 y la

otra porcidén de extremo 350s6 de la ranura de deslizamiento
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350s4 (parte (a) de 1la Figura 71). Ademas, se aplica
lubricante (no mostrado) al agujero pasante 360cl - al

agujero pasante 360c4, la ranura de deslizamiento 350sl y la
ranura de deslizamiento 350s4. Por medio de esto, la
corredera 360 es movible facilmente en relacidén con la brida
del lado de impulsién 350 en la direccidén del eje L353.

Como se muestra en la parte (c) de la Figura 70, la
porcidén guia 35071 y la porcidén guia 35032 como la porcidn
inclinada o porcidén de contacto y la porcidn a ser guiada
380j1 y la porcidén a ser guiada 38032 como la porcidn
inclinada o la porcidén de contacto se pueden poner en
contacto entre si. Serd suficiente si por lo menos una de la
porcidén guia 350j1 o la porcidén a ser guiada 380j1 esta
inclinada, % la otra puede estar inclinada
correspondientemente. Por medio del <contacto entre 1las
mismas, se impide la separacidén del miembro de acoplamiento
380 de la abertura 350e de la brida del lado de impulsidn
350. Por medio del miembro de empuje 370, el miembro de
acoplamiento 380 es empujado hacia el lado de impulsidén de
tal manera que la porcidén a ser guiada 38071l y la porcidén a
ser guiada 3803j2 hacen contacto con la porcidén guia 35071 y
la porcidén guia 350j2. Lo mismo aplica a la relacidén entre la

porcidédn guia 350373, la porcidén guia 35074 y la porcidn a ser
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guiada 38073, la porcidén a ser guiada 3807j4.

Como se describiera anteriormente en este
documento, las proyecciones 380bl y 380b2 tienen
configuraciones simétricas con respecto al eje L381 como se
observa en la direccidén del eje L382. E1 hueco 350ml y el
hueco 350m2 tienen configuraciones simétricas con respecto al
eje L351 como se observa en la direccidén del eje L352. Por lo
tanto, el miembro de acoplamiento 380 es empujado hacia el
lado de impulsidén por el miembro de empuje 370, de modo dque
la porcidén a ser guiada 380jl1l, la porcidén a ser guiada 3807j4
hacen contacto con la porcidén guia 350j1 y la porcidén guia
35074, vy por 1lo tanto, el eje L381 y el eje L351 son
sustancialmente coaxiales entre si.

Con las estructuras descritas anteriormente, el
miembro de acoplamiento 380 mantiene el estado en relacidn
con la brida del lado de impulsidén 350 a través de la
corredera 360 de tal manera que el eje L381 y el eje L351
sean paralelos entre si. El miembro de acoplamiento 380 es
movible en relacidén con la brida del lado de impulsidén 350 en
las direcciones del eje L381 y el eje L383. Se impide el
movimiento del miembro de acoplamiento 380 en relacidén con la
brida del lado de impulsidén 350 en la direccidn del eje L382.

El miembro de acoplamiento 380 es empujado hacia el lado de
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impulsién (direccién de la flecha X9 en la Figura 66) en
relacidén con la brida del lado de impulsidén 350 por la fuerza
de empuje F370 del miembro de empuje 370 de tal manera que el
eje L381 y el eje L351 sean sustancialmente coaxiales entre
si.

En esta modalidad, la brida del lado de impulsidn
350, el miembro de acoplamiento 380 y la corredera 360 se
hacen de material de resina tal como poliacetal,
policarbonato o similares. Los pernos de retencidén 391, 392
se hacen de metal tal como acero al carbono, acero inoxidable
o0 similares. Sin embargo, dependiendo del momento de torsidn
de carga para girar el tambor fotosensible 310, los
materiales de las partes se pueden hacer de metal o material
de resina.

En esta modalidad, la porcidén de engranaje 350c
funciona para transmitir la fuerza rotatoria recibida por el
miembro de acoplamiento 380 de la porcidén de interconexidn
del lado del ensamblaje principal 300 al rodillo de revelado
313, y es un engranaje helicoidal o engranaje recto moldeado
integralmente con la brida del lado de impulsién 350. E1
rodillo de revelado 313 puede no ser girado a través de la
brida del lado de impulsién 350. En este caso, la porcidén de

engranaje 350c se puede omitir.
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Con referencia a la Figura 67 y la parte (d) de la
Figura 70, se describird un proceso de instalacidén de 1la
unidad de brida del lado de impulsidén U32. Como se muestra en
la parte (d) de la Figura 70, el miembro de acoplamiento 380
se inserta en la porcidn de espacio 350f de la brida del lado
de impulsidén 350. En este momento, como se describiera
anteriormente en este documento, las fases del miembro de
acoplamiento 380 y la brida del lado de impulsidén 350 se
ajustan de tal manera que el eje L382 y el eje L352 sean
paralelos entre si. Después, como se muestra en la Figura 67,
el miembro de empuje 370 se monta. El miembro de empuje 370
es limitado en la posicidén en la direccidén radial por una
porcidédn de arbol 380h2 del miembro de acoplamiento 380 y una
porcidén de &rbol 360d de la corredera 360. El1 miembro de
empuje 370 puede ser montado de antemano a cualgquiera o tanto
la porcidédn de 4arbol 380h2 como la porcidn de arbol 360d. En
este momento, el miembro de empuje 370 se coloca a presidén en
relacidén con la porcidén de arbol 380h2 (o la porcidén de arbol
360d) de tal manera que el miembro de empuje 370 no se
desencaje, por lo cual se mejora la operatividad de
instalacién. Después de eso, la corredera 360 se inserta en
la porcidén de espacio 350f de modo que la porcidén de

interconexién 380d se coloque dentro de la porcidén cilindrica
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360a. Como se muestra en la parte (c) de la Figura 67 y la
parte (d) de la Figura 67, el perno de retencidén 391 y el
perno de retencidén 392 se insertan desde la ranura de
deslizamiento 350sl a través del agujero pasante 360cl -
agujero pasante 360c4 dentro de la ranura de deslizamiento
350s4.

(5) Rodamiento del tambor:

Con referencia a la Figura 72, se describira el
rodamiento del tambor 325. La parte (a) de la Figura 72 es
una vista en perspectiva como se observa desde el &rbol de
impulsidén, y la parte (b) de la Figura 72 es una vista en
perspectiva como se observa desde el lado del tambor
fotosensible.

El rodamiento del tambor 325 funciona para colocar
el tambor fotosensible 310 en su lugar en el bastidor del
tambor 321 y para colocar la unidad de tambor Ul0 en relacidn
con el ensamblaje principal A del aparato. Ademds, también
funciona para retener el miembro de acoplamiento 380 en la
posicidén con capacidad de transmitir la fuerza de impulsidn
al tambor fotosensible 310.

Se hard una descripcidédn detallada. Al igual que en
la Figura 72, la porcidén de interconexidén 325d para colocar

el tambor fotosensible 310 y para ser colocada en relacidn
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con el bastidor del tambor 321 es sustancialmente coaxial con
la otra porcidén de periferia 325c¢c colocada en relacidén con el
ensamblaje principal A del aparato. La porcidn de
interconexidén 325d y la porcidén de periferia exterior 325c
son anulares, y el miembro de acoplamiento 380 descrito
anteriormente se coloca en una porcién de espacio 325b de las
mismas.

Adyacente a una porcidén central de la porcidén de
interconexidén 325d/porcidén de periferia exterior 325c de la
porcidén de espacio 325b con respecto a la direccidn axial, se
proporciona una superficie limite 325e para colocar la unidad
de tambor fotosensible U31 en la direccidén axial. Ademds, el
rodamiento del tambor 325 tiene una superficie fija 325f para
la fijacién con relacidén al Dbastidor del tambor 321 vy
agujeros 325gl y 32592 para ser penetrados por tornillos de
fijacidn. Como se describira posteriormente en este
documento, una porcidén guia 325a se proporciona integralmente
para guiar el montaje vy desmontaje del cartucho BB en
relacidén con el ensamblaje principal A del aparato.

(6) Guia de montaje del cartucho de proceso y una porcidén de
colocacidédn en relacidn con el ensamblaje principal:

Como se muestra en las Figuras 59 vy 60, la

periferia exterior 325a de la porcidn de extremo exterior del
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rodamiento de tambor 325 funciona como una guia del cartucho
340R1 y la periferia exterior 326a de la porcidédn de extremo
exterior del 4arbol de tambor 326 funciona como una guia del
cartucho 340L1.

Un lado de 1la porcién de extremo (del lado de
impulsién) de la unidad de tambor fotosensible U31 con
respecto a la direccidén longitudinal se provee con una guia
de cartucho 340R2 sustancialmente arriba de la guia de
cartucho 340R1. En el otro lado de la porcidén de extremo de
la misma (lado de no impulsidén) se provee una guia del
cartucho 340L2 arriba de la guia del cartucho 340L1.

En esta modalidad, las guias del cartucho 340R1,
340R2 se forman integralmente con el bastidor de tambor 321.
Sin embargo, las guias del cartucho 340R1, 340R2 pueden no
ser integrales.

(7) Operacidn de montaje del cartucho de proceso:

Con referencia a la Figura 73, se describird la
operacidédn de montaje del cartucho B al ensamblaje principal A
del aparato. La Figura 73 ilustra el proceso de montaje, y es
una vista trasversal tomada a lo largo de una linea S9 - 359
de la Figura 62.

Como se muestra en la parte (a) de la Figura 73, el

usuario abre la puerta del cartucho 309 proporcionada en el
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ensamblaje principal A del aparato. Luego, el cartucho B se
monta al medio de montaje del cartucho 330 del ensamblaije
principal A del aparato.

Cuando el cartucho B se monta al ensamblaje
principal A del aparato, las guias del cartucho 340R1, 340R2
se alinean con las guias del ensamblaje principal 330R1,
330R2 en el lado de impulsidén, como se muestra en la parte
(b) de la Figura 73. Ademéds, en el lado de no impulsidn, las
guias del cartucho 340L1, 340L2 (Figura 60) son guiadas por
la guia del ensamblaje principal 330L1, 330L2 (Figura 63).

Luego, el cartucho B se inserta en la direccidén de
la flecha X4, por lo cual el cartucho B es recibido en una
posicidén predeterminada por medio de la interconexidén del
acoplamiento 380 del cartucho B con el arbol de impulsidén del
ensamblaje principal 300 del ensamblaje principal A. Es
decir, como se muestra en la parte (c) de la Figura 73, la
guia del cartucho 340R1 hace contacto con la porcidn de
colocacidén 330Rla de la guia del ensamblaje principal 330R1,
vy la guia del cartucho 340R2 hace contacto con la porcidén de
colocacidén 330R2a de la guia del ensamblaje principal 330R2.

Debido a las configuraciones sustancialmente
simétricas, la guia del cartucho 340L1 hace contacto con la

porcidén de colocacidén 330Lla de 1la guia del ensamblaje
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principal 330L1 (Figura 63), vy la guia del cartucho 340L2
hace contacto con la porcidén de posicionamiento 330L2a de la
guia del ensamblaje principal 330L2, aungque no se muestra en
las figuras. De esta manera, el cartucho B se monta de manera
desinstalable a la porcidén de alojamiento del cartucho 330a
por los medios de montaje 330. Por medio del cartucho B que
es montado a la porcidén de montaje del cartucho 330a, se hace
posible la operacién de formacidén de imadgenes. La porcidn de
alojamiento del cartucho 330a es una cadmara que es ocupada
por el cartucho B montado al ensamblaje principal A del
aparato por los medios de montaje 330, como se describiera
anteriormente en este documento.

Cuando el cartucho B es alojado en la posicidn
predeterminada descrita anteriormente, la porcidn de
recepcién de presidén 340R1lb (Figura 59) del cartucho B es
presionada por el muelle de empuje 388R mostrado en las
Figuras 62, 63 y 73. Ademéds, la presente porcidn de recepcidn
340L1b (Figura 60) del cartucho de proceso B es presionada
por el muelle de empuje 388L. Por medio de esto, el cartucho
B (tambor fotosensible 310) se coloca correctamente en
relacidén con un rodillo de transferencia, medios &épticos
entre otras cosas del ensamblaje principal A.

Con referencia a la Figura 74, se describira el
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miembro de acoplamiento 380. La parte (al) de la Figura 74 es
una ilustracidén del estado en el cual el eje L381 del miembro
de acoplamiento 380 y el eje L351 de la brida del lado de
impulsién 350 estédn alineados entre si, y la porcidn guia
3501 - la porcidén guia 35074 hacen contacto con la porcidn a
ser guiada 380j1 vy la porcidén a ser guiada 38074,
respectivamente. La parte (a2) de la Figura 74 es una
ilustracién del estado en el cual el miembro de acoplamiento
380 se ha movido en relacidén con la brida del 1lado de
impulsidén 350 en la direccidén indicada por una flecha X51, es
decir, la direccidn paralela con el eje L383. La parte (a3)

de la Figura 74 es una ilustracidén del estado en el cual el
miembro de acoplamiento 380 se ha movido a lo largo del eje
L351 hacia el lado de no impulsién (direccidén de la flecha
X8) del estado en el cual la porcidén guia 35071 y la porcidn
guia 35074 y la porcidén a ser guiada 380j1l - la porcidn a ser
guiada 380374 hacen contacto entre si, respectivamente. La
parte (bl) de la Figura 74 a la parte (b3) de la Figura 74
son vistas transversales, esquematicas tomadas a lo largo de
las lineas SL383 paralelas con el eje L383 en la parte (al)
de la Figura 74 y la parte (a3) de la Figura 74. En la parte
(bl) de la Figura 74 a la parte (b3) de la Figura 74, el

miembro de acoplamiento 380 se representa en el estado no
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seccionado para una mejor ilustracidén, vy la porcidén guia
350j3 y la porcién de guia 35034 de la brida del lado de
impulsién 350 vy la ranura de deslizamiento 350s4 son
representados por lineas discontinuas.

En primer lugar, como se muestra en la parte (bl)
de la Figura 74, en lo que respecta al miembro de
acoplamiento 380, la porcidén guia 35033 y la porcidén guia
35034 hacen contacto con la porcidén a ser guiada 38033 y la
porcidén a ser guiada 380j4, por medio de la fuerza de empuje
F370 del miembro de empuje 370, de modo que el eje L381 y el
eje L351 son sustancialmente coaxiales entre si. En este
momento, las proyecciones de transmisidén 380f1l, 380f2 del
miembro de acoplamiento 380 se encuentran en el estado mas
proyectado en relacidén con la brida del lado de impulsidn
350.

Como se muestra en la parte (a2) de la Figura 74,
el miembro de acoplamiento 380 se mueve en relacidén con la
brida del lado de impulsién 350 en la direccién de la flecha
X51 paralela con el eje L383 por una distancia p3. Luego,
como se muestra en la parte (b2) de la Figura 74, el miembro
de acoplamiento 180 se mueve a lo largo de la porcidén guia
35034 (flecha X61) contra la fuerza de empuje F370 del

miembro de empuje 370 mientras que se mantiene el contacto
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entre la porcidén a ser guiada 380374 y la porcién guia 35074
de la brida del lado de impulsién 350. En este momento, el
eje L381 del miembro de acoplamiento 380 mantiene el
paralelismo con el eje L351. Por 1lo tanto, el miembro de
acoplamiento 380 es movible en la direccidén de la flecha X61
hasta gue la porcidén de impulsidén 380b colinda con la porcidn
de pared interior cilindrica 350rl1l, es decir, hasta que 1la
distancia de movimiento p3 del miembro de acoplamiento 380 en
la direccidén del eje L3833 se vuelve igual a la abertura D.
Por otra parte, la corredera 360 es movible uUnicamente en la
direccidén del eje L383 por la funcidn del perno de retencidn
391 y el perno de retencidén 392. Por lo tanto, la corredera
360 se mueve en la direccidén de la flecha X51 integralmente
con el perno de retencidén 391 y el perno de retencidn 392 en
interrelacidén con el movimiento del miembro de acoplamiento
380 en la direccidén de la flecha X61.

Cuando el miembro de acoplamiento 380 se mueve en
direccidén opuesta a aquella de la flecha X51, el miembro de
acoplamiento 380 se mueve a lo largo de la porcidén guia
35073, similarmente.

Por otra parte, como se muestra en la parte (b3) de
la Figura 74, cuando el miembro de acoplamiento 380 se mueve en

la direccidén de la flecha X8, el miembro de acoplamiento 380 se
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mueve en la direccidén de 1la flecha X8 contra la fuerza de
empuje F370 del miembro de empuje 370 en el estado en que la
porcidén de interconexidén 380d es soportada por la porcidn
cilindrica 360a de 1la corredera 360. En este momento, las
aberturas se proporcionan entre la porcidn a ser guiada 38033 y
la porcidén a ser guiada 38074 del miembro de acoplamiento 380 vy
la porcidén guia 35093 y la porcién guia 35074 de la brida del
lado de impulsidédn 350, respectivamente. Es decir, el miembro de
acoplamiento 380 es movible por una distancia predeterminada de
la posicidén en la cual el miembro de acoplamiento 380 se
proyecta méas con relacidén a la brida del lado de impulsidén 350
como se muestra en la parte (bl) de la Figura 74 a la posicidn
en la cual el miembro de acoplamiento 380 se retrae como se
muestra en la parte (b3) de la Figura 74.

Como se describiera anteriormente, el miembro de
acoplamiento 380 es movible en relacidén con la brida del lado
de impulsidén 350 en las direcciones del eje L3381l y el eje
.383. Ademéds, por medio del contacto entre la porcidén guia
35071 - la porcidén a ser guiada 380j1 y el contacto entre 1la
porcidén guia 35074 y la porcidén a ser guiada 38074, el miembro
de acoplamiento 180 es movible en relacidén con la brida del
lado de dimpulsidén 350 en la direccidén del eje L381 en

interrelacidén con el movimiento en la direccidén del eje L383.
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(9) Operacidén de montaje de acoplamiento y transmisidén de
impulsién:

Como se describiera anteriormente en este
documento, el miembro de acoplamiento 380 se interconecta
con el 4&rbol de impulsidén del ensamblaje principal 300
simultédneamente cuando o inmediatamente antes de que el
cartucho B sea colocado en la posicién predeterminada del
ensamblaje principal A del aparato. Con referencia a la
Figura 75 hasta la Figura 78, se describird la operacién de
interconexién del miembro de acoplamiento 380. La Figura 75
es una vista en perspectiva del 4&arbol de impulsidén del
ensamblaje principal y las partes principales del lado de
impulsidén del cartucho. La Figura 76 es una vista
transversal, longitudinal del arbol de impulsidén del
ensamblaje principal, el acoplamiento del <cartucho de
proceso, y un 4arbol del tambor, como se observa desde el
fondo del ensamblaje principal. La Figura 77 es una vista
transversal, longitudinal que muestra diferencias de fases
en relacidén con las fases mostradas en la Figura 76 del
arbol de impulsidn del ensamblaje principal, el
acoplamiento del cartucho de proceso y el arbol del tambor,
como se observa desde el fondo del ensamblaje principal. En

la siguiente descripcidn, “interconexidén” significa el
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estado en el cual el eje L3551 y el eje L301 son
sustancialmente coaxiales entre si, vy la transmisidén de
impulsidén es posible de la porcidén de interconexidn del
lado del ensamblaje principal 300 al miembro de
acoplamiento 380.

Como se muestra en la parte (a) de la Figura 75,
la descripcidén se harda en lo que respecta al caso en Jgue
el eje L383 del miembro de acoplamiento 380 y la direcciédn
de montaje del cartucho B (flecha X1) son paralelos entre
si.

Como se muestra en la Figura 75, la direccidn de
montaje del cartucho B es sustancialmente perpendicular al
eje de rotacidén L1 del tambor fotosensible 310, y el cartucho
B se mueve a lo largo de la direccién (flecha X1)
sustancialmente perpendicular al eje L351 de 1la brida del
lado de impulsidén 350 para ser montado al ensamblaje
principal A del aparato. Como se muestra en la parte (bl) de
la Figura 75 y la parte (a) de la Figura 76, cuando el
cartucho B comienza a ser montado al ensamblaje principal A
del aparato, los proyecciones de transmisidén 380f1 y 380f2
del miembro de acoplamiento 380 son proyectadas mds hacia la
brida del lado de impulsidén 350 por la fuerza de empuje F370

del miembro de empuje 370. Este estado es el estado inicial
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del montaje. En este momento, la posicién del miembro de
acoplamiento 380 es la primera posicidn (posicidn
proyectada). En este momento, el eje de rotacidédn L3381 del
miembro de acoplamiento 380 es sustancialmente paralelo con
el eje de rotacidén L1 del tambor fotosensible 10. Mas
particularmente, el eje de rotacidén L3381 y el eje de rotacidn
L1l estdan alineados sustancialmente entre si. El eje de
rotacidén 1.381 del miembro de acoplamiento 380 es
sustancialmente paralelo con el eje L351 de la brida del lado
de dimpulsidén 350. Més particularmente, el eje de rotacidn
L381 y el eje de rotacidén L351 estan alineados
sustancialmente entre si.

Cuando el cartucho B se mueve en la direccidn de la
flecha X1 del estado inicial de montaje, la porcidén de
contacto del ensamblaje principal 3801 del miembro de
acoplamiento 380 colinda con la porcidén de extremo libre 300Db
del 4arbol de impulsién del ensamblaje principal 300
proporcionado en el ensamblaje principal A del aparato. Como
se muestra en la parte (bl) de la Figura 75 y la parte (a) de
la Figura 76, la porcidén de contacto del ensamblaje principal
3801 recibe la fuerza F1 (fuerza de retraccidén) de la porcidn
de extremo libre 300b. La fuerza F1l es dirigida

sustancialmente hacia el centro de la superficie
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sustancialmente esférica que constituye la ©porcién de
contacto del ensamblaje principal 380i, y por lo tanto, esta
inclinada por un &angulo 67 el cual es méds pequefio gque un
angulo complementario 631 del 4&angulo 63 en relacidén con el
eje L383. Por lo tanto, cuando el miembro de acoplamiento 380
recibe la fuerza F1l, se mueve en la direccidédn de la flecha
X61 a lo largo de la porcidén guia 35071 contra la fuerza de
empuje F370 del miembro de empuje 370, mientras que mantiene
el contacto entre la porcidén a ser guiada 380j1 y la porcidn
guia 350j1 de la brida del lado de impulsidén 350.

Como se muestra en la parte (b2) de la Figura 75 y
la parte (b) de 1la Figura 76, el cartucho B se mueve
adicionalmente en la direccién de la flecha X1. Luego, la
porcidén de dimpulsidén 380b del miembro de acoplamiento 380
hace contacto con la porcidén de pared interior cilindrica
350rl de la brida del lado de impulsidén 350 de modo que el
movimiento del miembro de acoplamiento 380 en relacidén con la
brida del lado de impulsién 350 en la direccién de la flecha
X6l se limita. En este momento, una cantidad de movimiento
del miembro de acoplamiento 380 del estado inicial del
montaje en la direccidén del eje L381 es la distancia de
movimiento N10 (parte (b) de la Figura 76). La distancia del

movimiento N10 es determinada por la abertura D (parte (c) de
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la Figura 66) y el angulo 63 (Figura 70) de la porcidn guia
35031 - porcidén guia 35074 en relacidn con el eje L381.

En el estado mostrado en la parte (b) de la Figura
76, el miembro de acoplamiento 380 se ha movido por la
distancia de movimiento N10 en la direccidén de la flecha X8
del estado inicial del montaje. Luego, el angulo 67 formado
entre la direccidén de la fuerza Fl y el eje L383 incrementa
en comparacidén con aquel en el estado inicial del montaje,
debido a que la fuerza Fl1 es dirigida sustancialmente al
centro de la superficie esférica que constituye la porcidén de
contacto del ensamblaje principal 380i. Con esto, una fuerza
componente Fla de la fuerza Fl en la direccidén de la flecha
X8 incrementa en comparacién con aquella del estado inicial
del montaje. Por la fuerza componente Fla, el miembro de
acoplamiento 380 se mueve adicionalmente en la direccidn de
la flecha X8 contra la fuerza de empuje F370 del miembro de
empuje 370. Por medio del movimiento del miembro de
acoplamiento 380 en la direccidén de la flecha X8, el miembro
de acoplamiento 380 tiene 1la capacidad de pasar por la
porcidén de extremo libre 300b del 4rbol de impulsidén del
ensamblaje principal 300. La posicién del miembro de
acoplamiento 380 mostrada en la parte (b2) de la Figura 76 es

una segunda posicidén (posicidén retraida). En este momento, el
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eje de rotacidén L381 del miembro de acoplamiento 380 es
sustancialmente paralelo con el eje de rotacidén L1 del tambor
fotosensible 10. Méas especificamente, hay una abertura entre
el eje de rotacidén L381 y el eje de rotacidén L1 (el eje de
rotacién L381 y el eje de rotacidén L1 estédn sustancialmente
fuera de alineamiento). El1 eje de rotacién L381 del miembro
de acoplamiento 380 es sustancialmente paralelo con el eje
L351 de la brida del lado de impulsién 350. Mas
especificamente, en este momento hay una abertura entre el
eje de rotacidén L3381 y el eje de rotacidén L3351 (el eje de
rotacién L381 y el eje de rotacidédn L1 estédn sustancialmente
fuera de alineamiento). En la segunda posicidén (posicidn
retraida), el miembro de acoplamiento 380 se desplaza (se
mueve/se retrae) hacia el tambor fotosensible 10 (el otro
lado de la porcidén de extremo del tambor fotosensible 10 en
la direccidén longitudinal), en comparacidén con aquel en la
primera posicidn (posicidn proyectada).

Como se muestra en la parte (b4) de la Figura 75,
cuando el cartucho B ha sido movido a la posicidén montada
completa, el eje L301 del 4arbol de impulsidén del ensamblaje
principal 300 y el eje L351 de la brida del lado de impulsidn
350 son sustancialmente coaxiales entre si por la funcidén del

medio de colocacidn para colocar el cartucho B al ensamblaje
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principal A del aparato, como se describird posteriormente en
este documento. En este momento, el miembro de acoplamiento
380 es movido en la direccidén indicada por la flecha X9 por
la fuerza de empuje F370 del miembro de empuje 370.
Simultédneamente, el miembro de acoplamiento 380 se mueve a lo
largo de la porcidédn guia 35071, de modo que el eje L3381 se
alinea con el eje L351 de la brida del lado de impulsidén 350.

Como se muestra en la Figura 77, en el estado en el
cual el eje L301 del é&rbol de impulsién del ensamblaje
principal 300 y el eje L381 del miembro de acoplamiento 380
estdn alineados entre si, la superficie de rodamiento de
impulsién 380f que constituye la porcidén de forma cdédnica del
miembro de acoplamiento 380 hace contacto con la porcidén de
extremo libre 380b del a&arbol de impulsidén del ensamblaije
principal  300. En este momento, las proyecciones de
transmisidén 380f1, 380f2 del miembro de acoplamiento 380 y el
perno de transmisién de impulsidén 302 del &rbol de impulsidn
del ensamblaje principal 300 estdn imbricados entre si en la
direccién del eje L301. En este momento, el perno de
transmisién de impulsidén 302 se coloca en las porciones de
reserva de recepcidén de impulsidn 380k1l, 380k2. Las porciones
de recepcidén de fuerza rotatoria 380el, 380e2 dispuestas

corriente abajo de 1las proyecciones de transmisidén 380f1,
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380f2 con respecto a la direccién de las manecillas del reloj
son opuestas al perno de transmisidén de impulsidén 302. Es
decir, el miembro de acoplamiento 380 y el arbol de impulsidn
del ensamblaje principal 300 se interconectan entre si para
la rotacidén habilitada del miembro de acoplamiento 380. La
posicidén del miembro de acoplamiento 380 en este momento es
sustancialmente la misma que la primera posicidén descrita
anteriormente (posicidén proyectada).

Cuando el cartucho B se coloca en la posiciédn
montada completa, las proyecciones de transmisidén 380f1,
380f2 y el perno de transmisidn de impulsidén 302 pueden estar
imbricados entre si como se observa en la direccidén del eje
301, dependiendo de la fase del 4&rbol de impulsidén del
ensamblaje principal 300 con respecto a la direccidédn de
movimiento de rotacidén. En tal caso, la porcidédn de extremo
libre 300b del &arbol de impulsidén del ensamblaje principal
300 no tiene la capacidad de contactar la superficie de
rodamiento de impulsidén 380f del miembro de acoplamiento 380.
En tal caso, por medio del arbol de impulsidén del ensamblaje
principal 300 gque es girado por una fuente de impulsidén 1la
cual se describird posteriormente en este documento, las
proyecciones de transmisidén 380f1, 380f2 no se traslapan con

el perno de transmisidén de impulsidén 302 como se observa en



Descripcion
PCT/JP2016/054209
Agosto 18, 17

223

la direccidén del eje L301. Y, por la fuerza de empuje F370
del miembro de empuje 370, la porcidén de extremo libre 300b
del &rbol de impulsidén del ensamblaje principal 300 tiene la
capacidad de contactar la superficie de rodamiento de
impulsidén 380f del miembro de acoplamiento 380 (el miembro de
acoplamiento 380 alcanza la primera posicidén (posicidn
proyectada)). De esta manera, el 4arbol de impulsidén del
ensamblaje principal 300 tiene la capacidad de interconexidn
con el miembro de acoplamiento 380 mientras que es girado por
la fuente de impulsién, vy por lo tanto, el miembro de
acoplamiento 380 comienza a girar.

Con referencia a la Figura 78, se describira la
operacién de transmisidén de impulsidén al momento de la
impulsién del tambor fotosensible 310. Por medio de la fuerza
rotatoria recibida de la fuente de impulsidén del ensamblaje
principal A del aparato, el arbol de impulsidén del ensamblaje
principal 300 gira en la direccidén indicada por X10 en la
figura, junto con el engranaje de impulsidén del tambor 301.
El perno de transmisién de impulsién 302 integral con el
arbol de impulsidén del ensamblaje principal 300 hace contacto
con las porciones de recepcidén de fuerza rotatoria 380el,
380e2 del miembro de acoplamiento 380 para girar el miembro

de acoplamiento 380. Como se describiera anteriormente en
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este documento, la porcidén de transmisidén de fuerza rotatoria
380gl, la porcidén de transmisidn de fuerza rotatoria 380g2 y
la porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria 350gl (parte (a)
de la Figura 70), la porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria
350g2 (parte (b) de la Figura 70) se interconectan casi sin
abertura en la direccién del eje L382 (parte (c) de la Figura
70), vy por lo tanto, mantienen el estado sustancialmente
paralelo. Por medio de esto, el miembro de acoplamiento 380
puede transmitir la rotacidén alrededor del eje L381 de 1la
brida del lado de impulsidén 350. Por lo tanto, la rotacidn
del miembro de acoplamiento 380 es transmitida a la brida del
lado de impulsidén 350 a través de la porcién de transmisidn
de fuerza rotatoria 380gl, la porcién de transmisién de
fuerza rotatoria 380g2 y la porcién de recepcidn de fuerza
rotatoria 350gl, la porcidén de recepcidén de fuerza rotatoria
350g2.

Como se muestra en la parte (a) de la Figura 79, la
descripcidén se hard en lo que respecta al caso en que el eje
1L383 del miembro de acoplamiento 380 es perpendicular a la
direccidén de montaje del cartucho B (flecha X1).

Como se muestra en la parte (bl) de la Figura 79,
cuando el cartucho B se mueve en la direccidén de la flecha

X1, la porcidén de contacto del ensamblaje principal 380i del
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miembro de acoplamiento 380 hace contacto con la porcidén de
extremo libre 300b del a&arbol de impulsidén del ensamblaije
principal 300 proporcionado en el ensamblaje principal A del
aparato, similarmente al caso en que el eje L383 del miembro
de acoplamiento 380 es paralelo con la direccidén de montaije
del cartucho B. En este momento, la porcidén de contacto del
ensamblaje principal 3801 recibe la fuerza F2 de la porcidn
de extremo libre 300b por medio del montaje del cartucho B.
La fuerza F2 es dirigida al ~centro de la superficie
sustancialmente esférica que constituye la ©porcidén de
contacto del ensamblaje principal 380i, y por lo tanto, esta
inclinada por el angulo 61 en relacidn con el eje L382, y una
fuerza componente F2a de la fuerza F2 se produce como un
componente a lo largo de la direccidén de la flecha X8 en la
direccidén del eje L381. Por lo tanto, cuando el cartucho B se
mueve adicionalmente en 1la direccidén de la flecha X1, el
miembro de acoplamiento 380 se mueve en la direccidén de la
flecha X8 contra la fuerza de empuje F370 del miembro de
empuje 370, por la fuerza componente F2a, como se muestra en
la parte (b2) de la Figura 79. Por el movimiento del miembro
de acoplamiento 380 en la direccidén de 1la flecha X8, el
miembro de acoplamiento 380 tiene la capacidad de pasar por

la porcidén de extremo libre 300b del 4arbol de impulsidn del
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ensamblaje principal 300. En este documento, el &angulo 61
formado entre la porcidn de contacto del ensamblaje principal
3801 y el eje L381 se selecciona de tal manera que el miembro
de acoplamiento 380 pueda moverse en la direccidén de 1la
flecha X8 por la fuerza componente F2a contra la fuerza de
empuje F370 del miembro de empuje 370. Después de eso,
similarmente al caso de la parte (b3) de la Figura 78 y la
parte (b4) de la Figura 78, el cartucho B puede moverse a la
posicidén montada completa mientras que mantiene el miembro de
acoplamiento 380 en la porcidén de espacio 350f de la brida
del lado de impulsidén 350.

La descripcidén anterior ha sido hecha con respecto
al caso en el cual la direccidén de montaje X1 del cartucho B
es paralela con o perpendicular al eje L183. Sin embargo,
también cuando la direccidédn es diferente de la direccidn de
montaje descrita anteriormente, el miembro de acoplamiento
380 se mueve en la direccidén de la flecha X8 de modo que el
miembro de acoplamiento 380 pueda pasar por la porcidn de
extremo libre 300b del 4&rbol de impulsidén del ensamblaije
principal 300. El1 miembro de acoplamiento 380 es movido por
la fuerza F1l a lo largo de la porcidén guia 35071 - la porcidn
guia 35034 en la direccidén indicada por la flecha X8, o por

la fuerza componente Fla o la fuerza componente F2Z2a de la
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fuerza F1 o la fuerza F2 en la direccidén de la flecha X8.

Con la estructura descrita anteriormente, el
cartucho B se puede montar al ensamblaje principal A del
aparato, independientemente de las fases del miembro de
acoplamiento 380 y el perno de transmisidén de impulsidn 302
en relacidén con la direccidn de movimiento de rotacidén en
términos de la direccidén de montaje del cartucho B al
ensamblaje principal A del aparato.

Como se describiera anteriormente, con la
estructura de esta modalidad, el miembro de acoplamiento 380
puede ser interconectado con el Aarbol de impulsidén del
ensamblaje principal 300 con una estructura simple sin
utilizar estructuras complicadas del ensamblaje principal A
del aparato y/o el cartucho B.

Como se muestra en la parte (b2) de la Figura 75,
en esta modalidad, el miembro de acoplamiento 380 se mueve en
la direccién de la flecha X8 después de que la porcidn de
impulsidén 380b hace contacto con la porcidén de pared interior
cilindrica 350rl. Sin embargo, el miembro de acoplamiento 380
puede pasar por la porcidén de extremo libre 300b del &arbol de
impulsidén del ensamblaje principal 300 cuando la porcidn de
impulsidén 380b hace contacto con la porcidén de pared interior

cilindrica 350rl. Para proporcionar esta estructura, como se
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muestra en la parte (al) de la Figura 18 y la parte (a2) de
la Figura 80, por ejemplo, la inclinacién 63 se reduce, o la
abertura D se incrementa, por lo cual la distancia de
movimiento N10 se incrementa. O, como se muestra en la parte
(bl) de la Figura 80 y la parte (b2) de la Figura 80, la
cantidad Q de la proyeccidén de las proyecciones de
transmisién 380f1, 380f2 de la abertura 350e de la brida del
lado de impulsién 350 hacia el lado de impulsidén se puede
reducir. Con esta estructura, solo por el movimiento a 1o
largo de la porcidén guia 350j1 - porcidén guia 350374, las
proyecciones de transmisidén 380f1l, 380f2 del miembro de
acoplamiento 380 se mueven mds alld de la porcidén de extremo
libre 300b en la direccidén de la flecha X8, de modo que puede
pasar por la porcidén de extremo libre 300b. Por lo tanto, es
innecesario producir la fuerza componente Fla de la fuerza F1
en la direccidén de la flecha X8, y el miembro de acoplamiento
380 y el arbol de impulsidén del ensamblaje principal 300 se
pueden interconectar entre si con una estructura mads simple.
(10) operacidén de separacidén del acoplamiento y operacioén de
remocidén del cartucho:

Con referencia a la Figura 81 hasta la Figura 84,
se describird la operacidén de separacidén del miembro de

acoplamiento 380 del 4rbol de impulsidén del ensamblaje
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principal 300 cuando el cartucho B es retirado del ensamblaje
principal A del aparato. La parte (a) de la Figura 81 y la
parte (a) de la Figura 84 muestran la direccidén de desmontaije
del cartucho B y la seccidén S10 y la seccidén S1ll1l. Las partes
(bl) - (b4) de la Figura 81 y las partes (a) - (b) de 1la
Figura 83 son vistas transversales, esquemdticas que ilustran
la separacién del miembro de acoplamiento 380 del 4arbol de
impulsidén del ensamblaje principal 300 en las secciones S de
la parte (a) de la Figura 81. Las partes (bl) - (b4) de la
Figura 84 muestran secciones tomadas a lo largo de una linea
S11 de la parte (a) de la Figura 84 e ilustran la separacidn
del miembro de acoplamiento 380 del &rbol de impulsidén del
ensamblaje principal 300. La Figura 82 es una vista agrandada
de las porciones cercanas de la unidad de brida del lado de
impulsién U332 y el 4&rbol de impulsién del ensamblaje
principal 300 mostrados en la parte (b3) de la Figura 81. En
la parte (bl) de la Figura 81 y la parte (b2) de la Figura
81, el miembro de acoplamiento 380 no se secciona. En la
Figura 81 - Figura 84, la porcidén guia 35071 y la porcidn
guia 35032 de 1la brida del 1lado de impulsidén 350 son
representadas por lineas discontinuas. En la parte (b3) de 1la
Figura 81, la parte (b4) de la Figura 81, Figura 82 - Figura

83, la proyeccidén de transmisién 380f2 que existe al frente
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del plano de seccidén es indicada por lineas discontinuas. A
continuacidén, el lado de la porcidén de recepcidn de fuerza
rotatoria 380e2 se tomard para la explicacidn.

Como se muestra en la parte (a) de la Figura 81, la
descripcidén se hard en lo que respecta al caso en el cual la
direccidén de desmontaje del cartucho B (flecha X12) y el eje
L383 del miembro de acoplamiento 380 son paralelos entre si.

Como se muestra en la parte (bl) de la Figura 81,
el cartucho B se mueve en la direccidén de desmontaje X12 1la
cual es sustancialmente perpendicular al eje de rotacidén L1
del tambor fotosensible 310 y la cual es sustancialmente
perpendicular al eje L351 de la brida del lado de impulsidén
350 para ser desmontado del ensamblaje principal A del
aparato. En el estado en que el 4&rbol de impulsidén del
ensamblaje principal 300 no gira después de la terminacidn de
la operacién de formacidén de imdgenes, el ©perno de
transmisidén de impulsidén 302 hace contacto con las porciones
de recepcidén de fuerza rotatoria 380el, 380e2. El1 perno de
transmisién de impulsidén 302 se localiza corriente abajo de
la porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria 380e2 con
respecto a la direccién de desmontaje X12 del cartucho B. En
este momento, la porcidén de extremo libre 300b del 4&arbol de

impulsidén del ensamblaje principal 300 hace contacto con la
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superficie de rodamiento de impulsién 380f del miembro de
acoplamiento 380. Este es el estado inicial del desmontaje.

La posicidén del miembro de acoplamiento 380 en el
estado de la parte (bl) de 1la Figura 81 es la primera
posicidn (posicidén de transmisidén de fuerza rotatoria
habilitada). La primera posicidén (posicién de transmisidn de
fuerza rotatoria habilitada) es sustancialmente la misma que
la primera posicidn descrita anteriormente (posicidn
proyectada). En este momento, el eje de rotacidédn L3381 del
miembro de acoplamiento 380 es sustancialmente paralelo con
el eje de rotacidén L1 del tambor fotosensible 10. Mas
particularmente, el eje de rotacidén L3381 y el eje de rotacidn
L1l estdan alineados sustancialmente entre si. El1 eje de
rotacidén 1L.381 del miembro de acoplamiento 380 es
sustancialmente paralelo con el eje L351 de la brida del lado
de dimpulsidén 350. Més particularmente, el eje de rotacidn
L381 y el eje de rotacidén L351 estan alineados
sustancialmente entre si.

Luego, el cartucho B se mueve en la direccidén de
desmontaje X12. Luego, como se muestra en la parte (b2) de la
Figura 81, la porcidén de recepcidén de fuerza rotatoria 380e2
localizada en el lado corriente arriba del miembro de

acoplamiento 380 con respecto a la direccién de desmontaje
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recibe la fuerza F5 producida por el desmontaje del cartucho
B, del perno de transmisidén de impulsidn 302. La fuerza F5 es
perpendicular a la porcidén de recepcidén de fuerza rotatoria
380e2, y por lo tanto es paralela con el eje L383 el cual es
perpendicular a la porcidén de recepcidén de fuerza rotatoria
380e2. Por lo tanto, cuando el miembro de acoplamiento 380
recibe la fuerza F5, el miembro de acoplamiento 380 se mueve
en la direccidén de la flecha X62 a lo largo de la porcidn
guia 35072 contra la fuerza de empuje F370 del miembro de
empuje 170 mientras que mantiene el contacto entre la porcidn
a ser guiada 38072 y la porcidén guia 350732 de la brida del
lado de impulsidén 350. La porcidén de extremo libre 300b del
arbol de impulsidén del ensamblaje principal 300 se separa de
la superficie de rodamiento de impulsidén 380f del miembro de
acoplamiento 380.

En este documento, la porcidén de recepcidn de
fuerza rotatoria 380e2 (y la porcidn de recepcidn de fuerza
rotatoria 380el) se colocan de tal manera que el miembro de
acoplamiento 380 pueda moverse en la direccién del eje L183
por la fuerza F5. En esta modalidad, la porcidén de recepcidn
de fuerza rotatoria 380e2 (y la porcidédn de recepcidn de
fuerza rotatoria 380el) es la superficie plana perpendicular

al eje L383, y por lo tanto, la direccidén de la fuerza F5 es
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paralela con el eje L383. Por 1lo tanto, el wusuario puede
mover el cartucho B en la direccidén de desmontaje X12 con una
fuerza pequenia, mientras que mueve el miembro de acoplamiento
380 en el eje L3833 (y el eje L381l) en relacidn con la brida
del lado de impulsidén 350. Por medio del movimiento del
miembro de acoplamiento 380 en la direccidén de la flecha X8
por la fuerza F5, la proyeccidén de transmisidén 380f2 tiene 1la
capacidad de pasar por el perno de transmisidén de impulsidn
302.

Cuando la proyeccién de transmisién 380f2 pasa por
el perno de transmisidén de impulsidén 302, la porcidn de
extremo libre 300b del a&arbol de impulsidén del ensamblaije
principal 300 se pone en contacto nuevamente con la
superficie de rodamiento de impulsién 380f del miembro de
acoplamiento 380. Cuando el cartucho B se mueve mads lejos de
esta posicidén en la direccidn de la direccidn de desmontaje
X12, el miembro de acoplamiento 380 recibe la fuerza F6 de la
porcidén de extremo libre 300b del 4drbol de impulsidén del
ensamblaje principal 300, como se muestra en la parte (b3) de
Figura 81 y la Figura 82. La fuerza F6 dirigida hacia el
centro de la porcidén de forma codénica de la superficie de
rodamiento de impulsién 380f, y por lo tanto, una fuerza

componente F6b de la fuerza F6 se produce en la direccién del
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eje L383. Por lo tanto, el miembro de acoplamiento 380 se
mueve en la direccidén de la flecha X62 mientras gue mantiene
el contacto entre la porcidén a ser guiada 380j2 y la porcidn
guia 35032 de la brida del lado de impulsidén 350 por la
fuerza componente F6b, y la porcién de impulsidén 380b hace
contacto con la porcién de pared interior cilindrica 350r2.
Por medio de esto, el movimiento del miembro de acoplamiento
380 en relacidén con la brida del lado de impulsidén 350 en la
direccidén del eje L3383 se limita.

En este momento, la fuerza componente F6a se
produce a lo largo de la flecha X8 en la direccidn del eje
1L381. Por lo tanto, cuando el cartucho B se mnmueve
adicionalmente en la direccidén de desmontaje X12, el miembro
de acoplamiento 380 es movido en la direccidén de la flecha X8
contra la fuerza de empuje F370 del miembro de empuje 370 por
la fuerza componente F6a. Por medio de esto, como se muestra
en la parte (b4) de la Figura 81, la porcidn de extremo libre
300b del arbol de impulsidén del ensamblaje principal 300 se
separa de la abertura 380m del miembro de acoplamiento 380.

La posicidén del miembro de acoplamiento 380
mostrada en la parte (b4) de la Figura 81 es la segunda
posicidén (posicidn habilitada de separacidén). La segunda

posicidn (posicidn separable) es sustancialmente la misma que
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la segunda posicidn descrita anteriormente (posicioén
retraida). En este momento, el eje de rotacidén L381 del

miembro de acoplamiento 380 es sustancialmente paralelo con
el eje de rotacidén L1 del tambor fotosensible 10. Mas
especificamente, hay una abertura entre el eje de rotacidn
L381 y el eje de rotacidén L1 (el eje de rotacidén L3381 y el
eje de rotacidén L1 estan sustancialmente fuera de
alineamiento). El1 eje de rotacidén L1381 del miembro de
acoplamiento 380 es sustancialmente paralelo con el eje L351
de la brida del lado de impulsidén 350. Mas especificamente,
en este momento hay una abertura entre el eje de rotacidn
L381 y el eje de rotacidén L351 (el eje de rotacidédn L3381 y el
eje de rotacidén L1 estan sustancialmente fuera de
alineamiento). En esta segunda posicidén, el miembro de
acoplamiento 180 se desplaza (se mueve/se retrae) hacia el
tambor fotosensible 10 (hacia el otro lado de la porcidn de
extremo del tambor fotosensible 10 en la direccidn
longitudinal) de la posicidén en la primera posicidn.

Como se muestra en la parte (a) de la Figura 83, el
miembro de acoplamiento 380 separado del &arbol de impulsidn
del ensamblaje principal 300 se mueve en la direccidén opuesta
a la direccidén indicada por 1la flecha X62, mientras que

mantiene el contacto entre la porcidén a ser guiada 380372 y la
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porcidén guia 35072 de la brida del lado de impulsién 350 por
la fuerza de empuje F370 del miembro de empuje 370. Como se
muestra en la parte (b) de la Figura 83, el cartucho B
regresa al estado inicial del montaje en el cual inicia el
montaje al ensamblaje principal A del aparato, es decir, las
proyecciones de transmisidén 380f1l, 380f2 del miembro de
acoplamiento 380 regresan al estado en el cual son
proyectadas mas con relacidén a la brida del lado de impulsidn
350 (primera posicidn (posicidn proyectada)).

En resumen, con el desmontaje del cartucho B del
ensamblaje principal A del aparato, el miembro de
acoplamiento 380 se separa de la porcidén de interconexidn del
lado del ensamblaje principal 300. En otras palabras, con la
remocién del cartucho B del ensamblaje principal A del
aparato, el miembro de acoplamiento 180 recibe la fuerza de
la porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje principal
300, de modo que el miembro de acoplamiento 380 se mueve de
la primera posicidén a la segunda posicidn, y después, a la
primera posicién. Ademds en otras palabras, con el desmontaje
del cartucho B del ensamblaje principal A del aparato, el
miembro de acoplamiento 380 recibe las fuerzas de la porcidn
de interconexidén del lado del ensamblaje principal 300 y la

brida del lado de impulsién 350 para desplazar (mover) la
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primera posicidén (posicidn de transmisidén de fuerza rotatoria
habilitada) a la segunda posicidén (posicidédn habilitada de
separacidn) .

Con referencia a la parte (a) de la Figura 84, la
descripcidén se hard en lo que respecta al caso en que el eje
1L383 del miembro de acoplamiento 380 es perpendicular a la
direccidén de desmontaje X12 del cartucho B.

Como se muestra en la parte (bl) de la Figura 84,
en el estado en que la rotacidén del &rbol de impulsidén del
ensamblaje principal 300 se ha detenido después de 1la
terminacidén de la operacidén de formacidén de imdagenes, el
perno de transmisidén de impulsidn 302 hace contacto con las
porciones de recepcidn de fuerza rotatoria 380el y 380e2. En
este momento, la porcidén de extremo libre 300b del &arbol de
impulsidén del ensamblaje principal 300 hace contacto con la
superficie de rodamiento de impulsidén 380f del miembro de
acoplamiento 380. Este es el estado inicial del desmontaje.

Luego, el cartucho B se mueve en la direccidén de
desmontaje X12. Por medio de esto, el miembro de acoplamiento
380 se mueve junto con la brida del lado de impulsidén 350 en
la direccién de desmontaje X12 puesto que el movimiento del
miembro de acoplamiento 380 en relacidén con la brida del lado

de impulsidén 350 en la direccidn del eje L3382 se limita. Como
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se muestra en la parte (b2) de la Figura 84, la superficie de
rodamiento de impulsidén 380f del miembro de acoplamiento 380
como porcidn de recepcidn de fuerza de retraccidn es empujado
por la fuerza F9 (fuerza de retraccidén) de la porcidn de
extremo libre 300b del &rbol de dimpulsidén del ensamblaje
principal 300 por el movimiento de desmontaje del cartucho B.
La fuerza F9 es dirigida al centro de la forma cdnica del
rodamiento de 4arbol de impulsidén 380f, y por lo tanto, una
fuerza componente F9a junto con la flecha X8 se produce en la
direccidén del eje L381. Por medio de la fuerza componente
F9a, el miembro de acoplamiento 880 se mueve en la direccidn
de la flecha X8 contra la fuerza de empuje F170 del miembro
de empuje 170.

Cuando el cartucho B se mueve adicionalmente en la
direccidén de desmontaje X12, una superficie interior 380f4 de
la proyeccidén de transmisidén 380f2 hace contacto con la
porcidén de extremo libre 300b del 4&rbol de impulsidén del
ensamblaje principal 300, y el miembro de acoplamiento 380
recibe la fuerza F10 de la porcién de extremo libre 300b por
el desmontaje del cartucho B, como se muestra en la parte
(b3) de Figura 84. La fuerza F10 es dirigida hacia el centro
de la superficie esférica de la porcidn de extremo libre

300b, vy por lo tanto, una fuerza componente Fl0a se produce a
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lo largo de la flecha X8 en la direccidén del eje L381. Cuando
el cartucho B se mueve adicionalmente en la direccidén de
desmontaje X12, el miembro de acoplamiento 380 se mueve
adicionalmente en la direccidn de la flecha X8 por la fuerza
componente Fl0a contra la fuerza de empuje F370 del miembro
de empuje 370. Como se muestra en la parte (b4) de la Figura
84, por medio del movimiento del miembro de acoplamiento 380
en la direccién de la flecha X8 por la fuerza componente
F10a, la proyeccién de transmisidén 380f2 tiene la capacidad
de pasar por el perno de transmisidén de impulsidén 302. De
esta manera, la porcidén de extremo libre 300b del arbol de
impulsidén del ensamblaje principal 300 se separa de la
abertura 380m del miembro de acoplamiento 380.

El miembro de acoplamiento 380 ahora separado del
arbol de impulsidén del ensamblaje principal 300 regresa al
estado inicial del montaje en el cual el cartucho B comienza
a ser montado al ensamblaje principal A del aparato, es
decir, las proyecciones de transmisién 380fl, 380f2 del
miembro de acoplamiento 380 son mas proyectadas (parte (b) de
la Figura 83) en relacidén con la brida del lado de impulsidn
350, similarmente al caso en que la direccidén de desmontaje
(flecha X12) del cartucho B es paralela con el eje L3833 del

miembro de acoplamiento 380.
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En la descripcién anterior, la direccidén de
desmontaje X12 del cartucho B es paralela con o perpendicular
al eje L183 del miembro de acoplamiento 180. Sin embargo, el
miembro de acoplamiento 380 puede ser retirado de manera
similar de la porcidén de interconexidén del lado del
acoplamiento principal 100 incluso cuando la direccidén de
desmontaje es diferente de aquellas descritas anteriormente.
En este caso, en el desmontaje del cartucho B, una de las
proyecciones de transmisién 380f1l y 380f2 hace contacto con
el perno de transmisidén de dimpulsidn 302. O, la porcidn de
extremo libre 300b del &rbol de dimpulsidén del ensamblaje
principal 300 hace contacto con la superficie de rodamiento
de impulsidén 380f del miembro de acoplamiento 380. Ademdas,
una de la superficie interior 380f3 (no mostrada) de 1la
proyeccidédn de transmisidédn 380f1l vy la superficie interior
380f4 de la proyeccidén de transmisidn 380f2 hace contacto con
la porcidén de extremo libre 300b del 4arbol de impulsidn del
ensamblaje principal 300. Luego, el miembro de acoplamiento
380 recibe una de la fuerza F5, F6 y la fuerza F9, F10 por el
movimiento de desmontaje para moverse en la direccidén de la
flecha X8 en relacidén con la brida del lado de impulsidén 350,
teniendo la capacidad de esta manera de separacidén del &rbol

de impulsidén del ensamblaje principal 300.
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En el desmontaje del cartucho B del ensamblaje
principal A del aparato, el cartucho B se puede desmontar del
ensamblaje principal A del aparato, independientemente de las
fases de rotacidén del miembro de acoplamiento 380 y el perno
de transmisidén de impulsidén 302 en relacidn con la direccidn
de desmontaje del cartucho B del ensamblaje principal A del
aparato.

Como se describiera anteriormente, en respuesta a
la operacidén de desmontaje del cartucho B, el miembro de
acoplamiento 380 puede ser separado en el estado en que la
porcidén de extremo libre 300b del 4rbol de impulsidén del
ensamblaje principal 300 estd en la abertura 380m del miembro
de acoplamiento 380. Por 1lo tanto, el cartucho B se puede
desmontar en la direccidén sustancialmente perpendicular al
eje de rotacidn del tambor fotosensible 310.

De acuerdo con la modalidad de la ©presente
invencién, el miembro de acoplamiento 380 es movible en
relacién con la brida del lado de impulsién 350 en la
direccién del eje L3811 y en la direccidén del eje L383.
Ademds, el miembro de acoplamiento 380 es movible en relacidn
con la brida del lado de impulsidén 350 en la direccidén del
eje L381 en interrelacidn con el movimiento en la direccidn

del eje L383. Por medio de esto, cuando el cartucho B es
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montado al ensamblaje principal A del aparato por medio del
movimiento del cartucho B en la direccién sustancialmente
perpendicular al eje de rotacidén L1 del tambor fotosensible
310, el miembro de acoplamiento 380 se mueve en la direccidn
del eje L381 para la interconexidén con el &arbol de impulsidn
del ensamblaje principal 300. Ademds, cuando el cartucho B es
desmontado, del ensamblaje principal A del aparato por medio
del movimiento del cartucho B en la direccidn sustancialmente
perpendicular al eje de rotacidén L1 del tambor fotosensible
310, el miembro de acoplamiento 380 se mueve en la direccidn
del eje L381 para la separacidén del arbol de impulsidén del
ensamblaje principal 300. Adicionalmente, cuando el cartucho
B se desmonta del ensamblaje principal A del aparato, es
innecesario girar cualquiera del tambor fotosensible 310 y el
arbol de impulsidén del ensamblaje principal 300. Por 1lo
tanto, la carga de desmontaje del cartucho B se reduce, y el
desempeiio de utilidad al momento del desmontaje del cartucho
B del ensamblaje principal A del aparato se mejora.

La configuracién del 4&rbol de impulsién del
ensamblaje principal no estd limitada a aquella descrita
anteriormente. Con referencia a la Figura 85, se describira
un ejemplo modificado del &rbol de impulsidén del ensamblaje

principal. La Figura 85 es una vista en perspectiva del arbol
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de 1impulsidén del ensamblaje principal y el engranaje de
impulsién del tambor.

Como se muestra en la parte (a) de la Figura 85,
una porcidén de extremo libre del 4&arbol de impulsidén del
ensamblaje principal 1300 puede ser una superficie plana
1300b. Por medio de esto, la configuracién del &rbol es
simple con el resultado de que el costo de manufactura se
puede reducir, logrando de esta manera una reduccidén de
costos. En este caso, el 4arbol de impulsidén del ensamblaje
principal 1300 hace contacto con el miembro de acoplamiento
380 en la superficie plana 1300b, pero la superficie de
rodamiento de dimpulsidén 380f (Figura 68) contactada por 1la
superficie plana 1300b tiene una forma cdénica. Por lo tanto,
por medio del movimiento del cartucho B en el montaje vy
desmontaje, el miembro de acoplamiento 380 recibe una fuerza
componente en la direccidén del eje L381 del arbol de
impulsidén del ensamblaje principal 1300, y por lo tanto, el
miembro de acoplamiento 380 puede pasar por el 4&arbol de
impulsidén del ensamblaje principal 1300.

Como se muestra en la parte (b) de la Figura 85,
las porciones de transmisidén de dimpulsidén 1302cl y 1302c2
para transmitir la fuerza de impulsidén al cartucho B se

pueden formar con anticipacidén con el arbol de impulsidn del
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ensamblaje principal 1300, en las cuales las superficies de
transmisién de dimpulsidén 1302cl y 1302c2 se forman en las
porciones de transmisidén de impulsidén 1302cl y 1302c2,
respectivamente. Por medio de la manufactura del 4&arbol de
impulsidén del material de resina, la porcidén de transmisiodn
de impulsidén se puede moldear integralmente para lograr la
reduccidén de costos.

Como se muestra en la parte (c) de la Figura 85,
con el propdsito de estrechar el intervalo de la porcidn de
extremo libre 1300b del &rbol de impulsién del ensamblaje
principal 1300, se puede proporcionar un extremo libre del
arbol 1300d gque tiene un diametro mas pequefo que la parte
principal 1300a. Como se describiera anteriormente en este
documento, un cierto grado de precisidédn se requiere para la
porcidén de extremo libre 1300b con el propdsito de determinar
la posicidén del miembro de acoplamiento 380. Por lo tanto,
con el propdsito de limitar un intervalo requerido de
precisién para la porcidén de contacto del miembro de
acoplamiento 380 (superficie de rodamiento de impulsidén 380f,
parte (a) de la Figura 66), solo la superficie de precisién
requerida costosamente se puede hacer méds pequefa, reduciendo
de esta manera el costo de manufactura. En esta modalidad, la

porcidén de recepcidédn de fuerza rotatoria del miembro de
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acoplamiento es una superficie plana perpendicular al eje
.383, pero la presente invencidén no estd limitada a este
ejemplo. Con referencia a la Figura 86, se describird un
ejemplo modificado de 1la porcidén de recepcidn de fuerza
rotatoria. La Figura 86 es una vista en perspectiva y una
vista superior en planta del miembro de acoplamiento.

Como se muestra en la Figura 86, las porciones de
recepcidén de fuerza rotatoria 1380el y 1380e2 de 1las
proyecciones de transmisién 1380fl1 y 1380f2 del miembro de
acoplamiento 1380 estdan inclinadas por wun angulo o5 en
relacidén con el eje de rotacidén L1 del tambor fotosensible
310. Es decir, son superficies inclinadas en relacién con el
eje L383. Cuando el a&arbol de impulsidén del ensamblaje
principal 300 gira en la direccidédn indicada por una flecha
Tl, las porciones de recepcidn de fuerza rotatoria 1380el,
1380e2 del miembro de acoplamiento 1380 hacen contacto con el
perno de transmisidén de impulsidn 302. Luego, el miembro de
acoplamiento 1380 recibe una fuerza componente en la
direccidén de la flecha T2. Cuando el cartucho B es montado al
ensamblaje principal A del aparato, una superficie de
rodamiento de impulsidén 1380f del miembro de acoplamiento
1380 hace contacto con la porcidédn de extremo libre 300b del

arbol de impulsidén del ensamblaje principal 300 por la fuerza
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de empuje F370 del miembro de empuje 370 (parte (b4) de 1la
Figura 75) . Por lo tanto, por medio del miembro de
acoplamiento 1380 que recibe la fuerza en la direccidén de 1la
flecha T2, el contacto entre la superficie de rodamiento de
impulsidén 1380f y la porcidén de extremo libre 300b se hace
mas fuerte durante la operacidén de impulsidén, y por lo tanto,
la interconexidén entre el miembro de acoplamiento 1380 y el
arbol de impulsidén del ensamblaje principal 300 se puede
estabilizar adicionalmente.
Modalidad 4

Con referencia a la Figura 87 hasta la Figura 99,
se describird una cuarta modalidad de la presente invencidn.

En la descripcién de esta modalidad, los mismos
numeros de referencia que en la modalidad 1 se asignan a los
elementos que tienen las funciones correspondientes en esta
modalidad, y la descripcidén detallada de los mismos se omite
por simplicidad, y la estructura y operacidén las cuales son
diferentes de la Modalidad 1 se describirdn. También, se
asignardn nombres de partes similares. Esto aplica también a
las otras modalidades.

Similarmente a la descripcidén de la Modalidad 1,
los ejes de rotacidn de una brida del lado de impulsidén 450,

de un miembro de acoplamiento 480 vy de wuna porcidén de
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interconexidén del lado del ensamblaje principal 100 seran
llamados ejes. Esto aplica también a las otras modalidades.

La direccidén de montaje del cartucho B al
ensamblaje principal A del aparato y la direccidén de
desmontaje del cartucho B del ensamblaje principal A del
aparato en esta modalidad son similares a aquellos de la
Modalidad 1, y esto aplica también a las otras modalidades.

Con referencia primero a la Figura 87, se
describird la estructura de una unidad de acoplamiento U40
utilizada en esta modalidad. Como se muestra en la Figura 87,
la unidad de acoplamiento U40 comprende el miembro de
acoplamiento 480, una corredera intermedia 430 como un
miembro de transmisién intermedio, y un perno guiado (perno a
ser guiado) 440.

El miembro de acoplamiento 480 se describird en
detalle. El1 eje de rotacidén del miembro de acoplamiento 480
es un eje L481, una direccidén perpendicular al eje L481 es un
eje L482, vy una direccidén perpendicular tanto al eje L4381
como al eje L442 es un eje L483.

La parte (a) - parte (c) de la Figura 87 son vistas
en perspectiva con las partes separadas de la unidad de
acoplamiento U40. La parte (d) - parte (e) de la Figura 87

ilustran la unidad de acoplamiento U40, y la parte (d) de la
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Figura 87 es una vista como se observa en la direccidén del
eje L881, y la parte (e) de la Figura 87 es una vista como se
observa en la direccidén del eje L483. En la parte (e) de la
Figura 87, una porcidén de pared interior cilindrica 430rl y
una porcidn de pared interior cilindrica 430r2 (las cuales se
describirdn posteriormente en este documento) de la corredera
430 son detectadas por lineas discontinuas.

Como se muestra en la Figura 87, el miembro de
acoplamiento 480 comprende principalmente tres porciones. Una
primera porcidén es una porcidén impulsada 480a como una
porcidén de extremo (porcidn de extremo libre) interconectable
con el 4arbol de impulsidén del ensamblaje principal 400 el
cual se describira posteriormente en este documento para
recibir la fuerza de rotatoria del perno de transmisidén de
impulsién 302 el cual se describird posteriormente en este
documento y el cual es una porcidén de transmisidédn de fuerza
rotatoria (porcidén de transmisidédn de fuerza rotatoria del
lado del ensamblaje principal) proporcionada en el &rbol de
impulsidén del ensamblaje principal 300. Una segunda porcidn
es una porcidén de impulsidén 480b como la otra porcidn de
extremo (porcidén soportada) la cual funciona para transmitir
la fuerza de impulsidén de rotacidén a la brida del lado de

impulsién 450 la cual se describird posteriormente en este
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documento a través de la corredera intermedia 430 y la cual
es soportada por una corredera 460 de tal manera que el
miembro de acoplamiento 480 pueda moverse en la direccidén del
eje de rotacidén L481l. Una porcidén de interconexidén 480c
conecta la porcidén de impulsidén 480b y la porcidén impulsada
480a entre si. Como se muestra en la parte (b) de la Figura
87, una porcidén impulsada 380a incluye una abertura de
insercién del arbol de impulsidén 480m como el hueco que se
expande desde el eje de rotacidén L1481 del miembro de
acoplamiento 480. La abertura 480m es proporcionada por una
superficie de rodamiento de impulsidén cdbdénica 480f qgque se
expande como una aproximacidén hacia el arbol de impulsidn del
ensamblaje principal 300.

En la circunferencia de la superficie de extremo de
la misma, se provee con proyecciones de transmisién 480fl1 vy
480f2 que se proyectan desde la superficie de rodamiento de
impulsidén 480f. La superficie periférica exterior de la
porcidén impulsada 380a que incluye las dos proyecciones de
transmisidén 480fl1l vy 480f2 se provee con una porcidén de
contacto del ensamblaje principal sustancialmente esférica
480i. Cuando el miembro de acoplamiento 480 se interconecta
con el 4arbol de impulsidén del ensamblaje principal 300, vy

cuando el miembro de acoplamiento 480 se separa del &arbol de
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impulsidén del ensamblaje principal 300, la porcién de
contacto del ensamblaje principal 4801 hace contacto con la
porcidén de extremo libre 300b y el perno de transmisidén de
impulsién 302 del a&rbol de impulsidén del ensamblaje principal
300.

Entre las proyecciones de transmisidén 480f1 vy
480f2, se proporcionan las porciones de reserva de recepcidn
de impulsidén 480kl y 480k2. Un espacio libre entre las dos
proyecciones de recepcidén de impulsidén 480f1 y 480f2 es mas
grande que un diametro exterior del perno de transmisidn de
impulsidén de modo que el perno de transmisidén de impulsidn
302 del arbol de impulsidédn del ensamblaje principal 300 del
ensamblaje principal A del aparato el cual se describira
posteriormente en este documento pueda ser recibido por la
porcidén de espacio libre. Las porciones de espacio libre son
designadas por 480kl y 480k2.

En las posiciones corriente abajo de la proyeccidn
de transmisién 480f1 y 480f2 con respecto a la direccidn de
las manecillas del reloj, se proporcionan superficies de
recepcién de fuerza de impulsidén (porciones de recepcidn de
fuerza rotatoria) 480el y 480e2, con las cuales el perno de
transmisidén 302 como la porcidn de transmisidén de fuerza

rotatoria proporcionada en el Aarbol de impulsidén del
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ensamblaje principal 300 colinda para transmitir 1la fuerza
rotatoria. Es decir, las superficies de recepcidédn de fuerza
de impulsidén 480el y 480e2 cruzan <con la direccidén de
movimiento de rotacidén del miembro de acoplamiento 480 de
modo que son giradas alrededor del eje L481 al ser empujadas
por las superficies laterales del perno de transmisidén de
impulsién 302 del arbol de impulsidén del ensamblaje principal
300.

Cuando la porcidén de interconexidn 480c es
seccionada por un plano perpendicular al eje L481, por 1lo
menos un corte transversal de la porcidén de interconexidn
480c tiene un radio de rotacidén maximo el cual es mas pequefio
gque una distancia entre el eje de rotacién L481 del miembro
de acoplamiento 480 y las proyecciones de transmisién 480fl y
480f2 (superficies de recepcidén de fuerza de impulsidén 480el
y 480e2). En otras palabras, una seccidn predeterminada de la
porcidén de interconexidn 480c perpendicular al eje de
rotacidén L2 del miembro de acoplamiento 4380 tiene un radio
de rotacidén maximo el cual es mas pequefio que la distancia
entre las proyecciones de transmisién 480f1 y 480f2
(superficies de recepcidédn de fuerza de impulsidén 480el vy
480e2) y el eje de rotacidédn L2. Ademds en otras palabras, la

porcidén de interconexidén 480c tiene un didmetro el cual es
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mas pequeflo que la distancia entre la proyeccidén de
transmisién 480f1 (superficie de recepcidén de fuerza de
impulsidén 480el) vy la proyeccidén de transmisidén 480f2
(superficie de recepcidn de fuerza de impulsidn 480e2).

Como se muestra en la Figura 87, el cuerpo redondo
(porcidén de interconexidén 480c y porcidén de impulsidén 480Db)
comprende una porcidn cilindrica 480r1, una porcidn
cilindrica 480r2, wuna primera porcién de transmisidén de
fuerza rotatoria 480gl, una primera porcidén de transmisidn de
fuerza rotatoria 280g2 y un agujero pasante 480p.

Los agujeros pasantes 480p son cilindricos y se
proporcionan en la primera porcidén de transmisidn de fuerza
rotatoria 480gl y la primera porcidén de transmisidén de fuerza
rotatoria 480g2, vy los ejes centrales de 1los agujeros
pasantes 480p son paralelos con el eje L483.

La primera ©porcidén de transmisidén de fuerza
rotatoria 480gl y la primera porcidén de transmisidén de fuerza
rotatoria 480g2 son superficies planas perpendiculares al eje
1.483, y estan dispuestas en posiciones diametralmente
opuestas entre si con respecto al eje L4811, como se observa
en la direccidén del eje L481. La porcidén cilindrica 480rl vy
la porcidén cilindrica 480r2 son cilindricas, y el eje central

de las mismas es el eje L481, y estdn dispuestas en
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posiciones diametralmente opuestas entre si con respecto al
eje L481, como se observa en la direccidén del eje L481.

Una corredera intermedia 430 como un miembro de
transmisién intermedio se describird en detalle. Como se
muestra en la parte (a) de la Figura 87, un eje de rotacidn
de la corredera intermedia 430 es un eje L431, una direcciédn
perpendicular al eje L431 es un eje L432, y una direccidn
perpendicular al eje L431 y al eje L432 es un eje L433.

La corredera intermedia 430 comprende
principalmente wuna porcidén hueca 430f, una porcidén de
periferia exterior 430e y primeras porciones guia 43071 -
430j4.

La porcidén de periferia exterior 430e se provee con
una proyeccién cilindrica 430ml y una proyeccidén cilindrica
430m2 las cuales se extienden en la direccidén del eje L432 y
las cuales se proveen con segundas porciones de transmisiodn
de fuerza rotatoria 430kl y 430k2 las cuales se describiran
posteriormente en este documento.

Las segundas porciones de transmisién de fuerza
rotatoria 430k1l, 430k2 son superficies planas perpendiculares
al eje L1432 vy son diametralmente opuestas entre si con
respecto al eje L431. Ademds, un cuerpo redondo 430cl y un

cuerpo redondo 430c2 tienen formas cilindricas que tienen el
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eje central alineado con el eje L431 y estdan dispuestos en
posiciones diametralmente opuestas entre si con respecto al
eje L431.

La porcidén hueca 430f se provee con una primera
porcidén de recepcidén de fuerza rotatoria 430gl y una primera
porcidén de recepcidn de fuerza rotatoria 430g2 gue tienen
superficies planas perpendiculares al eje L433, y la porcidn
de pared interior cilindrica 430rl y la porcidén de pared
interior cilindrica 430r2 que tienen la forma cilindrica con
el eje central de las mismas alineado con el eje L431. La
porcidédn de pared interior cilindrica 430rl y la porcidn de
pared interior cilindrica 430r2 se disponen en posiciones
diametralmente opuestas entre si con respecto al eje L431,
como se observa en la direccidén del eje L431.

Como se muestra en la parte (e) de la Figura 87, la
primera porcidén guia 43033 y la primera porcidén guia 43074
estdn inclinadas por un angulo 64 en relacidén con el eje L431
como se observa en la direccién del eje L433. La primera
porcidén guia 43073 y la primera porcidén guia 43074 tienen
configuraciones simétricas con respecto al eje L431 como se
observa en la direccidén del eje L433. Como se muestra en la
parte (a) de la Figura 87, la primera porcidén guia 430371 y la

primera porcidén guia 43032 se disponen en posiciones
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diametralmente opuestas de la primera porcidén guia 43033 y la
primera porcién guia 43074 con respecto al eje L4431,
respectivamente.

Como se muestra en la parte (c) de la Figura 87,
las porciones «cilindricas 480rl1l vy 480r2 vy las primeras
porciones de transmisién de fuerza rotatoria 480gl y 480g2 se
disponen en la porcidén hueca 430f de tal manera que el eje
1L483 del miembro de acoplamiento 480 sea paralelo con el eje
L433 de la corredera intermedia 430. Como se muestra en la
parte (d) de 1la Figura 87, las primeras porciones de
transmisidén de fuerza de rotacidn 480gl, 480g2 y las primeras
porciones de recepcidén de fuerza rotatoria 430gl, 430g2 se
interconectan entre si casi sin abertura en el eje L483. Por
medio de esto, se 1impide el movimiento del miembro de
acoplamiento 480 en relacidn con la corredera intermedia 430
en la direccidén del eje L483. Se impide la rotacidén de 1la
corredera intermedia 430 en relacidén con el miembro de
acoplamiento 480 en la direccidén del eje L431. Es decir, una
fuerza de rotacidén es transmitida del miembro de acoplamiento
280 a la corredera intermedia 230 a través de 1la
interconexidén entre la primera porcidén de transmisidén de
fuerza rotatoria 480gl y la primera porcidén de transmisién de

fuerza rotatoria 480g2 y la primera porcidn de recepcidn de
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fuerza rotatoria 430gl y la primera porcidén de recepcidn de
fuerza rotatoria 430g2.

La porcidén cilindrica 480rl1l, la porcidén cilindrica
480r2, la porcidén de pared interior cilindrica 430rl y la
porcidén de pared interior cilindrica 430r2 se proporcionan de
tal manera que cuando el eje L481 del miembro de acoplamiento
480 sea sustancialmente coaxial con el eje L431 en la porcidn
hueca 430f, se proporcionen aberturas D10 entre la porcidn
cilindrica 480rl y la porcidén de pared interior cilindrica
430rl1l y entre la porcidn cilindrica 480r2 y la porcidén de
pared interior cilindrica 430r2, respectivamente. Por medio
de esto, el miembro de acoplamiento 480 es movible en
relacidén con la corredera intermedia 430 en la direccidn del
eje L482.

Como se muestra en la parte (c) de la Figura 87 vy
la parte (e) de la Figura 87, el perno guiado cilindrico 440
se 1nserta en un agujero pasante 430p del miembro de
acoplamiento 430. Como se describira posteriormente en este
documento, cuando el miembro de acoplamiento 480 es empujado
por un miembro de empuje 470 hacia el lado de impulsidén
(flecha X9), las primeras porciones guia 43031 - 430j4 hacen
contacto con el perno guiado 440. Por medio de esto, se

impide la separacién del miembro de acoplamiento 480 de la
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corredera intermedia 430 hacia el lado de impulsidén, y el eje
L481 sustancialmente coaxial con el eje L431.

Con referencia a las Figuras 88 y 89 se describiré
la estructura de la unidad de brida del lado de impulsidén U42
utilizada en esta modalidad. La parte (a) de la Figura 88 es
una vista esquemdtica en perspectiva de una unidad de tambor
fotosensible U41 como una unidad de miembro fotosensible a la
cual se monta la unidad de brida del lado de impulsidén U42,
como se observa desde el lado de impulsidén. La parte (b) de
la Figura 88 es una vista transversal, esquemdtica tomada a
lo largo de una linea S41 en la parte (a) de la Figura 88, vy
la parte (c) de la Figura 88 es wuna vista trasversal,
esquematica tomada a lo largo de una linea S42 en la parte
(a) de la Figura 88. La Figura 89 es una vista en perspectiva
con las partes separadas de la unidad de brida del lado de
impulsidén U42. En la parte (c) de la Figura 88, las segundas
porciones guia 45071, 450j2 vy la ranura de deslizamiento
45081 son representadas por lineas discontinuas para una
mejor ilustracidn.

Como se muestra en la Figura 88, la unidad de brida
del lado de impulsidén U42 comprende la brida del lado de
impulsidén 450, la unidad de acoplamiento U40, los pernos de

retencidén 491, 492, el miembro de empuje 470 y una corredera
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460.

Con referencia primero a la Figura 89, la brida del
lado de dimpulsidén 450 se describird en detalle. El1 eje de
rotacidén de la brida del lado de impulsidén es un eje L4451,
una direccidén perpendicular al eje L451 es el eje L452 y una
direccidén perpendicular tanto al eje L451 como al eje L452 es
el eje L453.

La brida del lado de impulsidén 450 se provee con
una porcidn de soporte de interconexidén 450b, una porcidn de
engranaje 450c y una porcidén de soporte 450d entre otras
cosas. El1 interior de la brida del lado de impulsidén 450 es
hueco y serd llamado una porcidén hueca 450f.

La porcién hueca 450f se provee con segundas
porciones de recepcidn de fuerza rotatoria 450gl y 450g2 que
tienen superficies planas perpendiculares a los ejes L4452,
una porcidén de pared interior cilindrica 450r que tiene una
forma cilindrica con un eje central alineado con el eje L451,
y segundas porciones guia 45071 - 45074.

Como se muestra en la parte (c) de la Figura 88,
las segundas porciones guia 450j1, 450j2 estan inclinadas en
relacién con un eje L251 por un angulo 65 como se observa en
la direccidén del eje L452. Las segundas porciones guia 45071,

45092 tienen configuraciones simétricas con respecto al eje
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L451 como se observa en la direccidén del eje L452. Las
segundas porciones guia 45053, 45074 se proporcionan
diametralmente opuestas de las segundas porciones guia 45071,
4502 con respecto al eje L451, respectivamente.

La porcidén de pared interior cilindrica 450r se
provee con la ranura de deslizamiento 450sl y la ranura de
deslizamiento 450s4. Como se describird posteriormente en
este documento, la ranura de deslizamiento 450sl y la ranura
de deslizamiento 450s4 son agujeros pasantes para soportar
los pernos de retencidn 491, 492 y tienen formas
rectangulares con lados largos a lo largo del eje L453, como
se observa en la direccidén del eje L452.

Como se muestra en las Figuras 88 y 89, la unidad
de acoplamiento U40 se dispone en la porcidn hueca 450f de 1la
brida del lado del impulsidén 450 de tal manera que el eje
L482 sea paralelo con el eje L452. Las segundas porciones de
transmisidén de fuerza rotatoria 430k1l, 430k2 de la corredera
intermedia 430 vy las segundas porciones de recepcidén de
fuerza rotatoria 450gl, 45092 se interconectan entre si casi
sin abertura en la direccién del eje 1L482. Por medio de esto,
se impide el movimiento de la unidad de acoplamiento U40 en
relacidén con la brida del lado de dimpulsidén 450 en 1la

direccidén del eje L482 (parte (d) de la Figura 89). Se impide
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la rotacidén de la corredera intermedia 430 en relacidn con la
brida del lado de impulsidén 450 alrededor del eje L451. Es
decir, 1la fuerza rotatoria es transmitida de 1la corredera
intermedia 430 a la brida 450 a través de la interconexidn
entre la segunda porcidén de transmisidén de fuerza rotatoria
430kl y la segunda porcién de recepcidén de fuerza rotatoria
450g1 y entre la segunda porcidén de transmisidén de fuerza
rotatoria 430k2 y la segunda porcidén de recepcidén de fuerza
rotatoria 450g2.

Como se muestra en la parte (c) de la Figura 88, el
cuerpo redondo 430cl, el cuerpo redondo 430c2 y la porcidn de
pared interior cilindrica 450r se proporcionan de tal manera
que cuando el eje L481 de la unidad de acoplamiento U40 sea
sustancialmente coaxial con el eje L451 en la porcidén hueca
450f, se proporcionen aberturas D20 entre el cuerpo redondo
430cl y la porcidén de pared interior cilindrica 450r y entre
el cuerpo redondo 430c2 vy la porcidén de pared interior
cilindrica 450r. Por medio de esto, la unidad de acoplamiento
U40 es movible en relacidédn con la brida del lado de impulsidn
450 en la direccidén del eje L483. Como se describira
posteriormente en este documento, cuando la corredera
intermedia 430 es empujada hacia el lado de impulsidén (flecha

X9) por el miembro de empuje 470 a través del miembro de
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acoplamiento 480, la proyeccién cilindrica 430ml vy 1la
proyeccién cilindrica 430m2 hacen contacto con la segunda
porcidén guia 45071 - la segunda porcidén guia 4503j4. Por medio
de esto, se impide la separacidn de la corredera intermedia
430 de la brida del lado de impulsidén 450 hacia el lado de
impulsién, y el eje L431 es sustancialmente coaxial con el
eje L451.

Como se muestra en la Figura 88, la corredera 460
como el miembro de sujecidn (miembro movible) se provee con
una porcidén cilindrica 460a interconectada con las porciones
cilindricas 480rl1l, 480r2 del miembro de acoplamiento 480, una
porcidén de contacto 460b contactada por una porcidén de
extremo 470a del miembro de empuje 470, y agujeros pasantes
460c1-460c4 penetrados por pernos de retencidén 491, 492. E1
eje central de la porcidén cilindrica 460a es un eje L461.

La porcién cilindrica 460a interconecta con la
porcidén cilindrica 480rl1l y la porcidén cilindrica 480r2 del
miembro de acoplamiento 480 casi sin abertura para
soportarlas. Por medio de esto, el miembro de acoplamiento
480 es movible en la direccidén del eje L481 mientras dgue
mantiene el eje L481 y el eje L461 coaxiales entre si.

Como se muestra en la parte (c) de la Figura 89,

los pernos de retencidn cilindricos 491, 492 se insertan en
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los agujeros pasantes 460cl - 460c4 casi sin abertura en la
direccidén diametral de tal manera que los ejes centrales sean
paralelos con el eje L452 de la brida del lado de impulsidn
450. Por medio de los pernos de retencidén 491, 492 soportados
por las ranuras de deslizamiento 450sl, 450s4 de la brida del
lado de impulsidén 450, la corredera 460 y la brida del lado
de impulsidén 450 se conectan entre si.

Como se muestra en la parte (c) de la Figura 88,
los pernos de retencidén 491, 492 son yuxtapuestos en la
direccidén del eje L453. Ademds, los didmetros de los pernos
de retencidén 491, 492 son ligeramente mds pequefios que una
anchura de la ranura de deslizamiento 450sl, 450s4 medidos en
la direccidén del eje L451. Por medio de esto, la corredera
460 mantiene el paralelismo entre el eje L461 y el eje L451.
Ademas, se impide el movimiento de la corredera 460 en
relacidén con la brida del lado de dimpulsidén 450 en 1la
direccidén del eje L451. En otras palabras, la corredera 260
es movible en la direccidn sustancialmente perpendicular al
eje L451.

Como se muestra en la parte (b) de la Figura 88, se
previene la separacidén de los pernos de retencidén 491, 492 en
la direccién del eje L452 por medio de la abertura 310a2

(Figura 65) del tambor fotosensible 310. Ademds, una longitud
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G4 de los pernos de retencidén 491, 492 es mads grande gque un
didmetro ¢G5 de la porcidn de pared interior cilindrica 450r.
Por medio de esto, se impide el desencaje de los pernos de
retencién 491, 492 de las ranuras de deslizamiento 4250s1,
450s4.

Ademds, entre el perno de retencidén 491 y una
porcidén de extremo de 450s2 de la ranura de deslizamiento
450s1 y entre el perno de retencidén 492 y la otra porcidn de
extremo del 450s3 de la ranura de deslizamiento 540sl, se
proporcionan aberturas E30 mds grandes que la abertura D20
(Parte (c) de la Figura 88). Entre el perno de retencidén 491
y una porcidén de extremo 450s5 de la ranura de deslizamiento
450s4 y entre el perno de retencidn 492 y la otra porcidn de
extremo 450s6 de la ranura de deslizamiento 450s4, se
proporcionan aberturas similares a la abertura E30.
Adicionalmente, se aplica lubricante (no mostrado) a 1los
agujeros pasantes 460cl - 460c4 y las ranuras de
deslizamiento 450sl1l, 450s4. Por medio de esto, la corredera
460 es movible facilmente en relacidén con la brida del lado
de impulsidén 450 en la direccidén del eje L453.

Por lo tanto, la corredera 460 es movible en
relacidén con la brida del 1lado de impulsidén 450 en las

direcciones del eje L452 y el eje L453 y en una direccidn
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proporcionada por una suma de vectores de esas direcciones
(es decir, cualgquier direccidén perpendicular al eje L451),
mientras que se mantiene el paralelismo entre el eje L4461 y
el eje L451. En otras palabras, la corredera 460 es movible
sustancialmente en la direccidén perpendicular al eje L451.
Ademds, se 1impide el movimiento de la corredera 460 en
relacidén con la brida del 1lado de impulsidén 450 en la
direccidén del eje L451.

Como se muestra en la parte (b) de la Figura 88,
una porcién de extremo 2470a del miembro de empuje 470 hace
contacto con una porcidén de contacto de muelle 460b de 1la
corredera 460, y otra porcidén de extremo 470b hace contacto
con una porcidén de contacto de muelle 480dl del miembro de
acoplamiento 480. El miembro de empuje 470 es comprimido
entre el miembro de acoplamiento 480 y la corredera 460 para
empujar el miembro de acoplamiento 480 hacia el lado de
impulsidén (flecha X9). Como se muestra en la parte (e) de la
Figura 87, el miembro de empuje 470 también empuja la
corredera intermedia 430 hacia el lado de impulsidén (flecha
X9), a través del contacto entre el perno guiado 440 montado
en el miembro de acoplamiento 480 y la primera porcidén guia
430j1 - primera porcidn guia 4303j4.

Con las estructuras descritas anteriormente, el
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miembro de acoplamiento 480 mantiene el estado en relacidn
con la Dbrida del lado de impulsidén 450 a través de 1la
corredera 460 de tal manera que el eje L481 y el eje L451
sean paralelos entre si. La corredera intermedia 430 no gira
en relacién con el miembro de acoplamiento 480 alrededor del
eje L432, y no gira en relacién con la brida del lado de
impulsién 450 alrededor del eje L433. Por lo tanto, la
corredera intermedia 430 mantiene en relacidén con el miembro
de acoplamiento 480 y la brida del lado de impulsidén 450 de
tal manera que el eje L431 sea paralelo con el eje L481 y el
eje L451.

Adicionalmente, el miembro de acoplamiento 480 es
movible en relacién con la corredera intermedia 430 en la
direccidén del eje L482. Ademds, la corredera intermedia 430
es movible en relacidén con la brida del lado de impulsidén 450
en la direccién del eje L433. En otras palabras, como se
observa en la direccidén del eje L451, 1la direccidén de
movimiento del miembro de acoplamiento 480 en relacidén con la
corredera intermedia 430 y la direccidén de movimiento de la
corredera intermedia 430 en relacidén con la brida del lado de
impulsién 450 se cruzan sustancialmente entre si (mas
particularmente, son sustancialmente perpendiculares entre

si). Por lo tanto, el miembro de acoplamiento 480 es movible
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en relacidén con la brida de lado de impulsidén 450 en la
direccidén del eje L482, la direccidén del eje L433 y en una
direccidén proporcionada por una suma de vectores de esas
direcciones (es decir, cualquier direccidén perpendicular al
eje L481).

Adicionalmente, por medio del empuje del miembro de
empuje 470, el eje L481 del miembro de acoplamiento 480 se
vuelve sustancialmente coaxial con el eje L431 de 1la
corredera intermedia 430, y el eje L431 se vuelve
sustancialmente coaxial con el eje L451 de la brida del lado
de impulsidén 450. Por lo tanto, el miembro de acoplamiento
480 es empujado por el miembro de empuje 470 en relacidn con
la brida del lado de impulsién 450 de tal manera que el eje
L481 y el eje L451 sean sustancialmente coaxiales entre si.

Con referencia a la Figura 90 hasta la Figura 93,
se describird la operacidén del miembro de acoplamiento 480.
La Figura 90 muestra el estado en el cual el eje L481 del
miembro de acoplamiento 480 es coaxial con el eje L451 de la
brida del lado de impulsidén 450. La parte (a) de la Figura 90
es una vista como se observa desde el lado de impulsidn, 1la
parte (b) de la Figura 90 y la parte (c) de la Figura 90 son
vistas transversales tomadas a lo largo de una linea SL483

paralela con el eje L483 y una linea SL482 paralela con el



Descripcion
PCT/JP2016/054209
Agosto 18, 17

267

eje L482 de la parte (a) de la Figura 90, respectivamente.
Las lineas a lo largo de las cuales se toman las vistas
transversales aplican a la Figura 91 hasta la Figura 93. La
Figura 91 muestra el estado en el cual el miembro de
acoplamiento 480 ha sido movido en relacidn con la brida del
lado de impulsién 450 en la direccidén de una flecha X51
paralela con el eje L483. La Figura 92 muestra el estado en
el cual el miembro de acoplamiento 480 ha sido movido en
relacidén con la brida del lado de dimpulsidén 450 en 1la
direccidén de una flecha X41 paralela con el eje L482. La
Figura 94 es una vista en la cual el miembro de acoplamiento
480 ha sido movido por una distancia p en una direccidén de
una flecha X45 la cual estd en la direccidn proporcionada por
una suma de los vectores de la flecha X41 y la flecha X51.

En primer lugar, como se muestra en la Figura 90,
por medio de la fuerza de empuje F470 del miembro de empuje
470, las primeras porciones guia 43073, 430j4 hacen contacto
con el perno guiado 440, y las segundas porciones guia 45071,
45092 hacen contacto con la proyeccién cilindrica 430ml. En
este documento, como se muestra en la parte (c) de la Figura
90, por medio del contacto entre las primeras porciones guia
43093, 43074 y el perno guiado 440, el eje L4811 y el eje L431

se vuelven substancialmente coaxiales entre si, y se dice en
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la direccidén del eje L482. Por otra parte, como se muestra en
la parte (b) de la Figura 90, por medio del contacto entre
las segundas porciones guia 450j1, 4502 y 1la proyeccidn
cilindrica 430ml, el eje L431 y el eje L451 se wvuelven
sustancialmente coaxiales entre si, como se observa en la
direccidén del eje L483. Por lo tanto, por medio de la fuerza
de empuje F470 del miembro de empuje 470 al miembro de
acoplamiento 480, el eje 1L481 y el eje L451 se vuelven
sustancialmente coaxiales entre si.

Luego, como se muestra en la parte (a) de la Figura
91, el miembro de acoplamiento 480 se mueve en relacidén con
la brida del lado de impulsién 450 en la direccidén de 1la
flecha X51 paralela con el eje L483. Luego, como se muestra
en la parte (b) de la Figura 91, la unidad de acoplamiento
U40 se mueve en la direccidén en la segunda porcidén guia 45071
(flecha X61) por medio del contacto entre la proyeccidn
cilindrica 430ml como una porcidén inclinada o porcidén de
contacto de la corredera intermedia 430 y la segunda porcidn
guia 450j1 como una porcidén inclinada o porcidén de contacto
de la brida del lado de impulsién 450. En este momento, la
unidad de acoplamiento U40 mantiene el estado en el cual el
eje L4811 es paralelo con el eje L451. Por lo tanto, la unidad

de acoplamiento U40 es movible en la direccidén de la flecha
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X61 hasta dque el cuerpo redondo 430cl de la corredera
intermedia 430 colinda con la porcidén de pared interior
cilindrica 450r, es decir, hasta que la distancia de
movimiento pl de la misma en la direccidén del eje L4833 se
vuelve igual a la abertura D20. Por otra parte, se impide el
movimiento de la corredera 460 en la direccién del eje L451,
por el perno de retencidén 491 y 292. Por lo tanto, en
interrelacién con el movimiento de la unidad de acoplamiento
U40 en la direccidén de la flecha X61l, la corredera 460 se
mueve Jjunto con los pernos de retencidén 491, 492 a lo largo
de la ranura de deslizamiento 450sl vy la ranura de
deslizamiento 450s4, en la direccidén de la flecha X51.

Cuando el miembro de acoplamiento 480 se mueve en
la direccidén opuesta de la flecha X51, el miembro de
acoplamiento 480 se mueve a lo largo de la segunda porcidn
guia 45072, similarmente.

Por otra parte, como se muestra en la parte (a) de
la Figura 92, el miembro de acoplamiento 480 se mueve en
relacidén con la brida del 1lado de impulsidén 450 en la
direccidén de la flecha X41 paralela con el eje L482. Luego,
como se muestra en la parte (c) de la Figura 92, el miembro
de acoplamiento 480 se mueve en la direccidn a lo largo de la

primera porcidén guia 43034 (flecha X71) por el contacto entre
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el perno guiado 440 como la porcidén inclinada o porcidén de
contacto y la primera porcidén guia 43034 como la porcidn
inclinada o porcidén de contacto de la corredera intermedia
430. En este momento, el miembro de acoplamiento 480 es tal
que el paralelismo entre el eje L481 y el eje L431. Por 1lo
tanto, el miembro de acoplamiento 480 es movible en la
direccién de la flecha X71 hasta que la porcidén cilindrica
480r1 colinda con la porcidén de pared interior cilindrica
430rl1l de la corredera intermedia 230, es decir, la distancia
de movimiento p2 de la porcidén de acoplamiento 480 en 1la
direccidén del eje L482 se vuelve igual a la abertura D10. Por
otra parte, se impide el movimiento de la corredera 460 en 1la
direccidén del eje L451, por el perno de retencidn 491 y el
perno de retencidén 492. Por lo tanto, en interrelacidén con el
movimiento del miembro de acoplamiento 480 en la direccidén de
la flecha X71, la corredera 460 se mueve en la direccidén de
la flecha X41 a lo largo del eje central del perno de
retencidén 491 y el perno de retencidn 492.

Cuando el miembro de acoplamiento 480 se mueve en
la direccidén opuesta a aquella de la flecha X41l, el miembro
de acoplamiento 480 se mueve a lo largo de la primera porcidn
guia 43073, similarmente.

Adicionalmente, como se muestra en la parte (a) de
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la Figura 93, el miembro de acoplamiento 480 se mueve en
relacidén con la brida del 1lado de impulsidén 450 en la
direccidén de la flecha X45 por la distancia p. Un componente
de la distancia p en la direccidén del eje L482 es p4, y el
componente de la misma en la direccidén del eje L483 es pb5.
Luego, el miembro de acoplamiento 480 se mueve en relacidn
con la corredera intermedia 430 en la direccidén del eje L1482
por la distancia p4. Simulténeamente, el miembro de
acoplamiento 480 y la corredera intermedia 430 se mueven en
relacidén con la brida del lado de impulsidén en la direccidn
del eje L483 por la distancia p5. Con el movimiento del
miembro de acoplamiento 480 en relacidén con la corredera
intermedia 430, el miembro de acoplamiento 480 se mueve a 1lo
largo de la primera porcidén guia 43074 por la distancia pi4l,
y se mueve en relacidn con la corredera intermedia 430 en la
direccidén de la flecha X8 (parte (c) de la Figura 93).
Simultdneamente, con el movimiento de la corredera intermedia
430 en relacidén con la brida del lado de impulsidén 450, 1la
corredera intermedia 430 y el miembro de acoplamiento 480 se
mueven a lo largo de la segunda porcién guia 45071 por la
distancia p5l1, y se mueve en relacidén con la brida del lado
de impulsidén 450 en la direccidén de la flecha X8 (parte (b)

de la Figura 93). Por lo tanto, con el movimiento del miembro
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de acoplamiento 480 en la direccidén de la flecha X45 por la
distancia p, se mueve en la direccidén de la flecha X8 por la
distancia p4l+p51.

La estructura para el movimiento del miembro de
acoplamiento 480 en la direccidén de la flecha X8 es similar a
aquella de la Modalidad 3, y por lo tanto, la descripcidén se
omite.

Como se describiera anteriormente, el miembro de
acoplamiento 480 es movible en relacidn con la brida del lado
de impulsidén 450 en la direccidén del eje 1L481, la direccidn
del eje L483 y la direccidén del eje L482. Ademds, el miembro
de acoplamiento 480 es movible en relacidén con la brida del
lado de dimpulsidén 450 en la direccidén del eje L4811 en
interrelacidén con el movimiento en la direccidén del eje L1483,
la direccidén del eje L1482 y la direccidén proporcionada por
una suma de los vectores de esas direcciones, es decir,
cualquier direccidn perpendicular al eje L481.

Con referencia a la Figura 94 hasta la Figura 96,
se describira la operacidén de interconexidén del miembro de
acoplamiento 480. Las Figuras 94 vy 96 son una vista
transversal, esquemdtica que muestra el estado en el cual el
miembro de acoplamiento 480 se interconecta con la porcidén de

interconexidén del lado del ensamblaje principal 300. La parte
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(a) de la Figura 94 y la parte (a) de la Figura 96 muestran
la direccidén de montaje y las lineas a lo largo de las cuales
se toma una vista transversal S43 y una vista transversal
S44. La parte (bl) de la Figura 94 hasta la parte (b4) de la
Figura 94 son vistas transversales, esquemdticas tomadas a lo
largo de una linea S43 - S43 de la parte (a) de la Figura 94,
en las cuales el miembro de acoplamiento 480 se mueve para la
interconexién con la porcidén de interconexidn del lado del
ensamblaje principal 300. La parte (bl) de la Figura 96 y la
parte (b2) de la Figura 96 son vistas transversales,
esquemdticas tomadas a lo largo de una linea S44 de la parte
(a) de la Figura 96, en las cuales el miembro de acoplamiento
480 se mueve para la interconexidén con la porcidén de
interconexién del lado del ensamblaje principal 300. La parte
(a) de la Figura 95 y la parte (b) de la Figura 95 son vistas
agrandadas de las cercanias de la unidad de brida del lado de
impulsidén U42 mostrada en la parte (bl) de la Figura 94 y la
parte (b2) de la Figura 94. La parte (b) de la Figura 95 y la
parte (b2) de 1la Figura 96, la proyeccidén de transmisiodn
480f2 en el estado inicial (el cual se describira
posteriormente en este documento) del montaje es representada
por lineas discontinuas. A continuacidén, la descripcidn se

hard en lo que respecta a la terminacidén de la interconexidn
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entre la porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje
principal 300 y el miembro de acoplamiento 480.

Como se muestra en la parte (a) de la Figura 94, la
descripcidén se hard en lo que respecta al caso en que el eje
L483 del miembro de acoplamiento 480 vy la direccidén de
montaje del cartucho B (flecha X1) son paralelos entre si.

Como se muestra en la parte (bl) de la Figura 94 vy
la parte (a) de la Figura 95, al momento cuando el cartucho B
comienza a ser montado al ensamblaje principal A del aparato,
las proyecciones de transmisidén 480f1 y 480f2 del miembro de
acoplamiento 480 son mas proyectadas en relacidén con la brida
del lado de impulsidén 450 por la fuerza de empuje F470 del
miembro de empuje 470. Este estado es el estado inicial del
montaje. La posicidén del miembro de acoplamiento 480 en el
estado mostrado en la parte (bl) de la Figura 94, es una
primera posicidén (posicidn proyectada). En este momento, el
eje de rotacidén L481 del miembro de acoplamiento 480 es
sustancialmente paralelo con el eje de rotacidén L1 del tambor
fotosensible 10. Mas particularmente, el eje de rotacidn L4381
vy el eje de rotacidén L1 estdn alineados sustancialmente entre
si. E1l eje de rotacidén L481 del miembro de acoplamiento 480
es sustancialmente paralelo con el eje L451 de la brida del

lado de impulsidén 450. Mas particularmente, el eje de
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rotacién 1481 y el eje de rotacidén L4451 estédn alineados
sustancialmente entre si.

Cuando el cartucho B se mueve de la posicidn
inicial del montaje en la direccidén de la flecha X1, 1la
porcidén de contacto del ensamblaje principal 480i del miembro
de acoplamiento 480 hace contacto con la porcidén de extremo
libre 300b del &rbol de impulsidén del ensamblaje principal
300 proporcionado en el ensamblaje principal A. Luego, la
porcidédn de contacto del ensamblaje principal 4801 recibe 1la
fuerza F1 de la porcidén de extremo libre 300b por medio del
movimiento de montaje. La fuerza F1l es dirigida
sustancialmente hacia el centro de la superficie
sustancialmente esférica que constituye la ©porcién de
contacto del ensamblaje principal 480i, y por lo tanto, esta
inclinada en un &ngulo 67 el cual es mas pequefio gque un
angulo complementario 631 del 4&angulo 63 en relacidén con el
eje L483. Por medio de la fuerza F1l, la proyeccidédn cilindrica
430ml de la corredera intermedia 430 hace contacto con la
segunda porcidén guia 45071 de la brida del lado de impulsidn
450. La unidad de acoplamiento U40 se mueve en relacidén con
la brida del lado de impulsién 450 a lo largo de la segunda
porcidén guia 45071 en la direccidén de La flecha X61.

Como se muestra en la parte (b2) de la Figura 94 vy
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la parte (b) de la Figura 95, el cuerpo redondo 430cl de 1la
corredera intermedia 430 hace contacto con una porcidén de
pared interior cilindrica 450rl1 de 1la brida del lado de
impulsidén 450 para limitar el movimiento de la wunidad de
acoplamiento U40 en la direccidén del X61. En este momento, en
la direccién del eje L481, una distancia de movimiento de la
unidad de acoplamiento U40 del estado inicial del montaje es
N20. La distancia de movimiento N20 es determinada por el
angulo 65 de 1la segunda porcidén guia 450j1 - 1la segunda
porcidédn guia 45074 en relacidén con el eje L451 y la abertura
D20 (parte (c) de la Figura 88).

En el estado mostrado en la parte (b) de la Figura
95, la unidad de acoplamiento U40 es la distancia de la
posicidén en el estado inicial del montaje mostrado en la
parte (bl) de la Figura 94 y la parte (a) de la Figura 95 en
la direccidén de la flecha X8 por una distancia de movimiento
N20. Luego, el é&ngulo 67 formado entre la direccidén de la
fuerza Fl y el eje L483 incrementa en comparacidén con aquel
en el estado inicial del montaje, debido a que la fuerza F1
es dirigida sustancialmente al centro de la superficie
esférica que constituye la porcidn de contacto del ensamblaje
principal 480i. Con esto, la fuerza componente Fla de la

fuerza F1 en la direccidén de 1la flecha X8 incrementa en
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comparacién con aquella del estado inicial del montaje. Por
medio de la fuerza componente Fla, el miembro de acoplamiento
480 se mueve adicionalmente en la direccién de la flecha X8
contra la fuerza de empuje F470 del miembro de empuje 470.
Por medio del movimiento del miembro de acoplamiento 480 en
la direccidén de la flecha X8, el miembro de acoplamiento 480
tiene la capacidad de pasar por la porcidén de extremo libre
300b del &arbol de impulsidén del ensamblaje principal 300. La
posicidén del miembro de acoplamiento 480 mostrada en la parte
(b2) de 1la Figura 94 es wuna segunda posicidén (posicidn
retraida). En este momento, el eje de rotacidén L481 del
miembro de acoplamiento 480 es sustancialmente paralelo con
el eje de rotacién L1 del tambor fotosensible 10. Mas
especificamente, hay una abertura entre el eje de rotacidn
L481 y el eje de rotacidén L1 (el eje de rotacidén L4481 y el
eje de rotacidn Ll estan sustancialmente fuera de
alineamiento). El eje de rotacidén L481 del miembro de
acoplamiento 480 es sustancialmente paralelo con el eje L451
de la brida del lado de impulsidén 450. Mas especificamente,
en este momento, hay una abertura entre el eje de rotacidn
L481 y el eje de rotacidén L451 (el eje de rotacidén L4481 y el
eje de rotacidn Ll estéan sustancialmente fuera de

alineamiento). En esta segunda posicidén, el miembro de
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acoplamiento 480 se desplaza (se mueve/se retrae) hacia el
tambor fotosensible 10 (hacia el otro lado de la porcidén de
extremo del tambor fotosensible 10 en la direccidn
longitudinal) de la posicidén en la primera posicidn.

Y, como se muestra en la parte (b3) de la Figura
94, cuando el cartucho B se mueve a la posicidén montada
completa, el eje L481 del miembro de acoplamiento 480 y el
eje L451 de la brida del lado de impulsidén 450 se alinean
entre si, similarmente a la Modalidad 3. Es decir, el miembro
de acoplamiento 480 y el arbol de impulsidén del ensamblaje
principal 300 se interconectan entre si para hacer posible la
rotacién del miembro de acoplamiento 480. Es decir, en este
momento, la posicidén del miembro de acoplamiento 480 es
sustancialmente la misma que la primera posicidén (posicidn
proyectada) .

En resumen, con el montaje del cartucho B al
ensamblaje principal A del aparato, el eje de rotacidén L4481
del miembro de acoplamiento 480 se alinea con el eje de
rotacién L3 de la porcidén de interconexidén del lado del
ensamblaje principal 300. En otras palabras, con el montaje
del cartucho B al ensamblaje principal A del aparato, el
miembro de acoplamiento 480 recibe la fuerza de la porcidn de

interconexidén del lado del ensamblaje principal 300, por 1lo
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cual el miembro de acoplamiento 480 se mueve de la primera
posicidén a la segunda posicidn, y después de eso, regresa a
la primera posicidn por la fuerza de empuje F470 del miembro
de empuje 470. Adicionalmente en otras palabras, con el
montaje del cartucho B al ensamblaje principal A del aparato,
el miembro de acoplamiento 480 recibe la fuerza de la porcidn
de interconexidén del lado del ensamblaje principal 300 y la
brida del lado de impulsidén 450, por lo cual se mueve de la
primera posicidén a la segunda posicidén, y después de eso
regresa a la primera posicidén por la fuerza de empuje F470
del miembro de empuje 470.

Con referencia a la Figura 96, la descripcidén se
hard en lo que respecta al caso en que el eje L483 del
miembro de acoplamiento 480 es perpendicular a la direccién
de montaje del cartucho B (flecha X1).

Cuando el cartucho B se mueve en la direccidn de la
flecha X1, la porcidén de contacto del ensamblaje principal
4801 del miembro de acoplamiento 480 hace contacto con 1la
porcidén de extremo libre 300b del 4arbol de impulsidén del
ensamblaje principal 300 proporcionado en el ensamblaje
principal A del aparato, similarmente al caso paralelo
descrito anteriormente. Este estado es el estado inicial del

montaje. La posicidén del miembro de acoplamiento 480 en el
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estado mostrado en la parte (bl) de la Figura 96 es una
primera posicidén (posicidn proyectada). En este momento, el
eje de rotacidén L481 del miembro de acoplamiento 480 es
sustancialmente paralelo con el eje de rotacidén L1 del tambor
fotosensible 10. Mas particularmente, el eje de rotacidn L481
vy el eje de rotacidén L1 estdn alineados sustancialmente entre
si. El eje de rotacidén L481 del miembro de acoplamiento 480
es sustancialmente paralelo con el eje L451 de la brida del
lado de impulsidén 450. Mas particularmente, el eje de
rotacién L481 y el eje de rotacidén L4451 estédn alineados
sustancialmente entre si. En este momento, la porcidén de
contacto del ensamblaje principal 4801 recibe la fuerza F2 de
la porcidén de extremo libre 300b por medio del montaje del
cartucho B. Debido a que la fuerza F2 es dirigida al centro
de la superficie esférica sustancial que constituye 1la
porcidén de contacto del ensamblaje principal 480i, estéa
inclinada en relacidén con el eje L482 por un angulo 61. Por
medio de la fuerza F2, la primera porcién guia 430j4 de 1la
corredera intermedia 430 hace contacto con el perno guiado
440. Luego, el miembro de acoplamiento 480 se mueve en
relacidén con la corredera intermedia 430 a lo largo de 1la
primera porcidén guia 430j4 en la direccidén de la flecha X71.

Como se muestra en la parte (b2) de la Figura 96,
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la porcidén cilindrica 480rl del miembro de acoplamiento 980
hace contacto con la porcién de pared interior cilindrica
430r1 de la corredera intermedia 430, de modo que se impide
el movimiento del miembro de acoplamiento 480 en la direccidn
de la flecha X71. En este momento, en la direccidén del eje
1L481, la distancia de movimiento del miembro de acoplamiento
480 del estado inicial es N30 (parte (b2) de la Figura 96).
La distancia de movimiento N30 es determinada por el &angulo
64 de la primera porcidén guia 430j1 - primera porcidn guia
43094 en relacidén con el eje L431 y la abertura D10 (parte
(c) de la Figura 87).

En el estado mostrado en la parte (b2) de la Figura
96, el miembro de acoplamiento 480 esta alejado de 1la
posicidén en el estado inicial del montaje en la direccidn de
la flecha X8 por 1la distancia de movimiento N30. En este
momento, a lo largo del eje L381, una fuerza componente F2a
de la fuerza F2 se produce en la direccidén de la flecha X8.
Con el movimiento del cartucho B en 1la direccién de 1la
direccidén de montaje X1, el miembro de acoplamiento 480 se
mueve ademads en la direccidén de la flecha X8 por la fuerza
componente F2a contra la fuerza de empuje F470 del miembro de
empuje 470, de modo que el miembro de acoplamiento 480 puede

pasar por la porcidén de extremo libre 300b del &rbol de
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impulsidén del ensamblaje principal 300. La posicidén del
miembro de acoplamiento 480 mostrada en la parte (b2) de la
Figura 96 es una segunda posicién (posicidn retraida). En
este momento, el eje de rotacidén L1481 del miembro de
acoplamiento 480 es sustancialmente paralelo con el eje de
rotacién L1 del tambor fotosensible 10. Mas especificamente,
hay una abertura entre el eje de rotacidén L4481 y el eje de
rotacidén L1 (el eje de rotacidén L4481 y el eje de rotacidédn L1
estdn sustancialmente fuera de alineamiento). El1 eje de
rotacidn L481 del miembro de acoplamiento 480 es
sustancialmente paralelo con el eje L451 de la brida del lado
de impulsidén 450. Mas especificamente, en este momento, hay
una abertura entre el eje de rotacién L481 y el eje de
rotacidén L451 (el eje de rotacidédn L481 y el eje de rotacidn
L1 estdn sustancialmente fuera de alineamiento). En esta
segunda posicidén, el miembro de acoplamiento 480 se desplaza
(se mueve/se retrae) hacia el tambor fotosensible 10 (hacia
el otro lado de la porcidén de extremo del tambor fotosensible
10 en la direccidén longitudinal) de la posicidén en la primera
posicidn.

Después de eso, a través de los pasos similares a
aquellos mostrados en la parte (b3) de la Figura 94, el

cartucho B se puede mover a la posicidn montada completa.
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En lo que respecta a la operacidédn de transmisioén de
fuerza rotatoria al tambor fotosensible en esta modalidad, la
descripcidén de la Modalidad 2 aplica. Es decir, el miembro de
acoplamiento 480 qgue ha recibido 1la fuerza —rotatoria
transmite la fuerza rotatoria a la corredera intermedia 430
de las primeras porciones de transmisién de fuerza rotatoria
480gl, 480g2 a través de las primeras porciones de recepcidn
de fuerza rotatoria 430gl, 430g2. La corredera intermedia 430
transmite la fuerza rotatoria a la brida del lado de
impulsidén 450 de las segundas porciones de transmisidn de
fuerza rotatoria 430kl, 430k2 a las segundas porciones de
recepcién de fuerza rotatoria 450gl, 450g2. Y, la fuerza
rotatoria es transmitida de la brida del lado de impulsidn
450 a la unidad de tambor fotosensible U4l.

Con referencia a la Figura 97 hasta la Figura 99,
la descripcidén se hard en lo que respecta a la operacidn de
separacidédn del miembro de acoplamiento 480 de la porcidn de
interconexién del lado del ensamblaje principal 300 cuando el
cartucho B es desmontado del ensamblaje principal A del
aparato.

La parte (a) de la Figura 97 y la parte (a) de la
Figura 99 muestran la direccidén de desmontaje del cartucho B

y las lineas a lo largo de las cuales se muestran la vista
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transversal S45 y la vista transversal S46. Las partes (bl) -
(b4) de la Figura 97 son una seccién S45 de la parte (a) de
la Figura 97, y son una vista transversal, esquemdtica que
ilustra el estado del miembro de acoplamiento 480 que se
separa de la porcidén de interconexidn del lado del ensamblaje
principal 300. Las partes (bl) - (b4) de la Figura 99 son una
seccidédn S46 de la parte (a) de la Figura 99, y son una vista
transversal, esquematica que ilustra el estado del miembro de
acoplamiento 480 que se separa de la porcidn de interconexidn
del lado del ensamblaje principal 300. La Figura 98 es una
vista agrandada de las cercanias de la unidad de brida del

lado de impulsidén U442 de la parte (b3) de la Figura 97. En la

vista transversal de la Figura 97 - Figura 99, la unidad de
acoplamiento Uu40 no es seccionada, para una mejor
ilustracién. En las partes (bl) - (b4) de la Figura 97 y la

Figura 98, las segundas porciones guia 45071 y 45032 de 1la
brida del lado de impulsién 450 son representadas por lineas
discontinuas. En las partes (bl) - (b3) de la Figura 99, las
porciones de pared interior cilindrica 430rl1l y 430r2 de 1la
corredera intermedia 430 son representadas por lineas
discontinuas. La descripcidén se hard con referencia a las
Figuras que muestran el lado de la porcidn de recepcidn de

fuerza rotatoria 480e2.
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En primer lugar, como se muestra en la Figura 97,
la descripcidédn se harda en lo que respecta al caso en que la
direccidén de desmontaje del cartucho B (flecha X12) y el eje
L483 del miembro de acoplamiento 480 son paralelos entre si.

La posicidén del miembro de acoplamiento 480 en el
estado mostrado en la parte (bl) de 1la Figura 97 es la
primera posicidén (posicidn de transmisidén de fuerza rotatoria
habilitada). La primera posicidén (posicién de transmisidn de
fuerza rotatoria habilitada) es sustancialmente la misma que
la primera posicidén (posicidén proyectada). En este momento,
el eje de rotacidén L481 del miembro de acoplamiento 480 es
sustancialmente paralelo con el eje de rotacidén L1 del tambor
fotosensible 10. Mas particularmente, el eje de rotacidn L4381
vy el eje de rotacidén L1 estdn alineados sustancialmente entre
si. El eje de rotacidén L481 del miembro de acoplamiento 480
es sustancialmente paralelo con el eje L451 de la brida del
lado de impulsidén 450. Mas particularmente, el eje de
rotacién 1481 y el eje de rotacidén L4451 estédn alineados
sustancialmente entre si.

Como se muestra en la parte (bl) de la Figura 97,
el cartucho B se mueve en la direccidén de desmontaje X12 1la
cual es sustancialmente perpendicular al eje de rotacidén L1

del tambor fotosensible 410 y la cual es sustancialmente
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perpendicular al eje L451 de la brida del lado de impulsidn
450 que es desmontada del ensamblaje principal A del aparato.
En el estado en que el &rbol de impulsidén del ensamblaje
principal 300 no gira después de la terminacidén de 1la
operacién de formacidén de imégenes, el perno de transmisidn
de impulsidén 302 hace contacto con las porciones de recepcidn
de fuerza rotatoria 480el, 480e2. El perno de transmisidén de
impulsidén 302 se localiza corriente abajo de la porcidén de
recepcién de fuerza rotatoria 480e2 con respecto a la
direccidén de desmontaje X12 del cartucho B. En este momento,
la porcidén de extremo libre 300b del 4arbol de impulsidn del
ensamblaje principal 300 hace contacto con la superficie de
rodamiento de impulsidén 480f del miembro de acoplamiento 480.
Este es el estado inicial del desmontaje.

Luego, cuando el cartucho B se mueve en la
direccidén de la direccidén de desmontaje X12, una porcidén de
recepcidén de fuerza rotatoria 480e2 en el lado corriente
arriba con respecto a la direccidén de desmontaje del miembro
de acoplamiento 480 recibe 1la fuerza F5 del perno de
transmisidén de impulsidén 302 por medio de la operacidn de
desmontaje del cartucho B, como se muestra en la parte (b2)
de la figura 97. La fuerza F5 es perpendicular a la porcidn

de recepcidén de fuerza rotatoria 480e2, y por lo tanto es
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paralela con el eje 1483 el cual es perpendicular a la
porcidén de recepcidén de fuerza rotatoria 480e2. Por medio de
la fuerza F5, la proyeccidén cilindrica 430ml de la corredera
intermedia 430 hace contacto con 1la segunda porcidén guia
45092 de la brida del lado de impulsidén 450. La unidad de
acoplamiento U40 se mueve en relacidén con la brida del lado
de impulsién 450 en la direccidén de la flecha X62 a lo largo
de la segunda porcidén guia 45072.

En este momento, la porcidn de extremo libre 300Db
del 4rbol de impulsidén del ensamblaje principal 300 se separa
de la superficie de rodamiento de impulsidén 480f del miembro
de acoplamiento 480.

En este documento, la porcién de recepcidn de
fuerza rotatoria 480e2 (y la porcidédn de recepcidn de fuerza
rotatoria 480el) se coloca de tal manera que el miembro de
acoplamiento 480 pueda moverse en la direccidén del eje L4483
por la fuerza F5. En esta modalidad, la porcidén de recepcidn
de fuerza rotatoria 380e2 (y la porcidén de recepcidn de
fuerza rotatoria 380el) es la superficie plana perpendicular
al eje L483, y por lo tanto, la direccidén de la fuerza F5 es
paralela con el eje L483. Por 1lo tanto, el usuario puede
mover el cartucho B en la direccidén de desmontaje X12 con una

fuerza pequenia, mientras que mueve el miembro de acoplamiento
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480 en el eje L483 (y el eje L481l) en relacidén con la brida
del lado de impulsién 450. Por medio del movimiento del
miembro de acoplamiento 480 en la direccidén de la flecha X8
por la fuerza F5, la proyeccidén de transmisidén 480f2 tiene la
capacidad de pasar por el perno de transmisidén de impulsidn
302.

Cuando la proyeccidén de transmisién 480f2 pasa por
el perno de transmisidén de impulsidén 302, la porcidn de
extremo libre 300b del &rbol de dimpulsidén del ensamblaje
principal 300 se pone en contacto nuevamente con la
superficie de rodamiento de impulsidén 480f del miembro de
acoplamiento 480. Cuando el cartucho B se mueve mas lejos de
esta primera posicién en la direccidédn de la direccidn de
desmontaje X12, el miembro de acoplamiento 480 recibe 1la
fuerza F6 de la porcidén de extremo libre 300b del &rbol de
impulsidén del ensamblaje principal 300, como se muestra en la
parte (b3) de la Figura 97 y la Figura 98. La fuerza F6
dirigida hacia el centro de la porcidén de forma cénica de la
superficie de rodamiento de impulsidén 480f, y por lo tanto,
una fuerza componente F6b de la fuerza F6 se produce en la
direccidén del eje L483. Por 1lo tanto, el miembro de
acoplamiento 480 se mueve en la direccidn de la flecha X62

mientras que mantiene el contacto entre la porcidn a ser
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guiada 48072 y la porcidén guia 45072 de la brida del lado de
impulsidén 450 por la fuerza componente F6b, y la porcidn de
impulsidén 480b hace contacto con la porcidén de pared interior
cilindrica 450r2. Por medio de esto, el movimiento del
miembro de acoplamiento 480 en relacidén con la brida del lado
de impulsidén 450 en la direccidén del eje L4833 se limita.

En este momento, la fuerza componente F6a es
producida a lo largo de la flecha X8 en la direccidén del eje
L481. Por 1o tanto, cuando el cartucho B se mueve
adicionalmente en la direccién de desmontaje X12, el miembro
de acoplamiento 480 se mueve en la direccidén de la flecha X8
contra la fuerza de empuje F470 del miembro de empuje 470 por
la fuerza componente F6a. Por medio de esto, como se muestra
en la parte (b4) de la Figura 97, la porcidén de extremo libre
300b del &rbol de impulsidén del ensamblaje principal 300 se
separa de la abertura 480m del miembro de acoplamiento 480.

La posicién del miembro de acoplamiento 480 en la

parte (b4) de la Figura 97 es la segunda posicién (posicidn

separable). La segunda posicidén (posicidédn habilitada de
separacién) es sustancialmente la misma que la primera
posicidén descrita anteriormente (posicidédn retraida). En este

momento, el eje de rotacidén L481 del miembro de acoplamiento

480 es sustancialmente paralelo con el eje de rotacidén L1 del
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tambor fotosensible 10. Mas especificamente, hay una abertura
entre el eje de rotacidén L481 y el eje de rotacidn L1 (el eje
de rotacidén L481 y el eje de rotacidén Ll estéan
sustancialmente fuera de alineamiento). El1 eje de rotacidn
L481 del miembro de acoplamiento 480 es sustancialmente
paralelo con el eje L451 de la brida del lado de impulsién
450. Mas especificamente, en este momento, hay una abertura
entre el eje de rotacidén L1481 y el eje de rotacidn L451 (el
eje de rotacidén L481 vy el eje de rotacidén L1 estan
sustancialmente fuera de alineamiento). En esta segunda
posicidén, el miembro de acoplamiento 480 se desplaza (se
mueve/se retrae) hacia el tambor fotosensible 10 (hacia el
otro lado de la porcidén de extremo del tambor fotosensible 10
en la direccidén longitudinal) de la posicidén en la primera
posicidn.

En resumen, con el desmontaje del cartucho B del
ensamblaje principal A del aparato, el miembro de
acoplamiento 480 se separa de la porcidén de interconexidn del
lado del ensamblaje principal 300. En otras palabras, con el
desmontaje del cartucho B del ensamblaje principal A del
aparato, el miembro de acoplamiento 480 recibe la fuerza de
la porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje principal

300, de modo que el miembro de acoplamiento 480 se mueva de
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la primera posicidén a la segunda posicidén. Ademds en otras
palabras, con el desmontaje del cartucho B del ensamblaje
principal A del aparato, el miembro de acoplamiento 280
recibe la fuerza de la porcidén de interconexidén del lado del
ensamblaje principal 300 y la brida del lado de impulsién 450
para moverse de la primera posicidén (posicidn de transmisiodn
de fuerza rotatoria habilitada) a la segunda ©posicidn
(posicién habilitada de separacidn).

Con referencia a la parte (a) de la Figura 99, la
descripcidén se hard en lo que respecta al caso en que el eje
L483 del miembro de acoplamiento 480 es perpendicular a la
direccidén de desmontaje X12 del cartucho B.

Como se muestra en la parte (bl) de la Figura 99,
en el estado en que la rotacidén del &arbol de impulsidén del
ensamblaje principal 300 se ha detenido después de la
terminacidén de la operacidén de formacidén de imdagenes, el
perno de transmisidén de impulsidédn 302 hace contacto con las
porciones de recepcidédn de fuerza rotatoria 480el y 480e2.

En este momento, la porcidén de extremo libre 300Db
del 4&arbol de impulsién del ensamblaje principal 300 hace
contacto con la superficie de rodamiento de impulsidén 480f
del miembro de acoplamiento 480. Este es el estado inicial

del desmontaje. La posicidén del miembro de acoplamiento 480
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mostrada en la parte (bl) de la Figura 99 también es 1la
primera posicidén (posicidn de transmisidén de fuerza rotatoria
habilitada). En este momento, el eje de rotacidén L4811 del
miembro de acoplamiento 480 es sustancialmente paralelo con
el eje de rotacidén L1 del tambor fotosensible 10. Mas
particularmente, el eje de rotacidén L4481 y el eje de rotacidn
L1l estdan alineados sustancialmente entre si. El eje de
rotacidén 1.481 del miembro de acoplamiento 480 es
sustancialmente paralelo con el eje L451 de la brida del lado
de dimpulsidén 450. Més particularmente, el eje de rotacidn
L481 y el eje de rotacidén L451 estan alineados
sustancialmente entre si.

La posicidén de la corredera intermedia 430 en la
parte (bl) de la Figura 99 es una primera posicién
intermedia. En este momento, un eje de rotacidén L431 de la
corredera intermedia 430 es sustancialmente paralelo con el
eje de rotacién L1 del tambor fotosensible 10. Mas
particularmente, el eje de rotacidén L431 y el eje de rotacidn
L1l estan alineados sustancialmente entre si. Ademds, el eje
de rotacidén L431 de la corredera intermedia 430 es
sustancialmente paralelo con el eje L451 de la brida del lado
de dimpulsidén 450. Méas particularmente, el eje de rotacidn

L431 y el eje de rotacidén L451 estéan alineados
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sustancialmente entre si.

Cuando el cartucho B se mueve en la direccidén de la
direccidén de desmontaje X12, el miembro de acoplamiento 480
se mueve en la direccidén de la direccidén de desmontaje X12
junto con la brida del lado de impulsidén 450 y la corredera
intermedia 430. Como se muestra en la parte (b2) de la Figura
99, el miembro de acoplamiento 480 recibe la fuerza F9 de la
porcidén de extremo libre 300b del 4rbol de impulsidén del
ensamblaje principal 300 por medio de la operacidén de
desmontaje del cartucho B. Por medio de 1la fuerza F9, el
miembro de acoplamiento 480 se mueve en relacidén con la
corredera intermedia 430 y la brida del lado de impulsidén 450
en la direccidén de la flecha X72 a lo largo de la primera
porcidédn guia 430j2 mientras que el perno guiado 440 mantiene
el contacto con la primera porcidén guia 430j1 de la corredera
intermedia 430.

Cuando el cartucho B se mueve mads lejos en la
direccidén de desmontaje X12, la porcidén cilindrica 480r2 del
miembro de acoplamiento 480 se pone en contacto con la
porcidén de pared interior cilindrica 430r2 de la corredera
intermedia 430, como se muestra en la parte (b3) de la Figura
99. Por medio de esto, el movimiento del miembro de

acoplamiento 480 en relacidén con la brida del 1lado de
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impulsién 450 y la corredera intermedia 430 en la direccidn
de la flecha X72 se regula. En este momento, el miembro de
acoplamiento 480 recibe 1la fuerza F10 de la porcidén de
extremo libre 300b por medio de la operacidén de desmontaje
del cartucho B. La fuerza F10 es dirigida hacia el centro de
la superficie esférica de la porcidén de extremo libre 300b, vy
por lo tanto, una fuerza componente Fl0a se produce a 1lo
largo de la flecha X8 en la direccidén del eje L481. Cuando el
cartucho B se mueve adicionalmente en la direccidén de
desmontaje X12, el miembro de acoplamiento 480 es movido
adicionalmente en la direccidn de la flecha X8 por la fuerza
componente Fl0a contra la fuerza de empuje F470 del miembro
de empuje 470. Como se muestra en la parte (b4) de la Figura
99, por medio del movimiento del miembro de acoplamiento 480
en la direccién de la flecha X8 por medio de la fuerza
componente Fl0a, la proyeccidén de transmisién 480f2 tiene la
capacidad de pasar por el perno de transmisidén de impulsidn
302. De esta manera, la porcién de extremo libre 300b del
arbol de impulsidén del ensamblaje principal 300 se separa de
la abertura 480m del miembro de acoplamiento 480.

La ©posicidén del miembro de acoplamiento 480
mostrada en la parte (b4) de la Figura 99 también es la

segunda posicidén (posicidn habilitada de separacidn). En este
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momento, el eje de rotacidén L481 del miembro de acoplamiento
480 es sustancialmente paralelo con el eje de rotacidén L1 del
tambor fotosensible 10. Méds especificamente, hay una abertura
entre el eje de rotacidén L4481 y el eje de rotacidn L1 (el eje
de rotacidén L481 y el eje de rotacidén Ll estéan
sustancialmente fuera de alineamiento). El eje de rotacidn
1L481 del miembro de acoplamiento 480 es sustancialmente
paralelo con el eje L451 de la brida del lado de impulsién
450. Mas especificamente, en este momento hay una abertura
entre el eje de rotacidén L4481 y el eje de rotacidn L451 (el
eje de rotacidén L481 vy el eje de rotacidén L1 estan
sustancialmente fuera de alineamiento). En esta segunda
posicidén, el miembro de acoplamiento 480 se desplaza (se
mueve/se retrae) hacia el tambor fotosensible 10 (hacia el
otro lado de la porcidén de extremo del tambor fotosensible 10
en la direccidén longitudinal) de la posicidén en la primera
posicidn.

La posicidén de la corredera intermedia 430 mostrada
en parte (b4) de 1la Figura 99 es una segunda posicidn
intermedia. En este momento, un eje de rotacidén L431 de 1la
corredera intermedia 430 es sustancialmente paralelo con el
eje de rotacién L1 del tambor fotosensible 10. Mas

especificamente, hay una abertura entre el eje de rotacidn
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L431 y el eje de rotacidén L1 (el eje de rotacidén L4431 y el
eje de rotacidén L1 estan sustancialmente fuera de
alineamiento). Ademds, el eje de rotacién L431 de 1la
corredera intermedia 430 es sustancialmente paralelo con el
eje L451 de la brida de impulsidén 450. Mas especificamente,
en este momento, hay una abertura entre el eje de rotacidn
L431 y el eje de rotacidén L451 (el eje de rotacidédn L4431 y el
eje de rotacidén L1 estan sustancialmente fuera de
alineamiento) . En la segunda posicidn, la corredera
intermedia 430 se desplaza (se mueve/se retrae) hacia el
tambor fotosensible 10 (hacia el otro lado de la porcidn de
extremo del tambor fotosensible 10 con respecto a la
direccidén longitudinal), en comparacidén con la primera
posicidn.

En resumen, con el desmontaje del cartucho B del
ensamblaje principal A del aparato, el miembro de
acoplamiento 480 se separa de la porcidén de interconexidn del
lado del ensamblaje principal 300. En otras palabras, con el
desmontaje del cartucho B del ensamblaje principal A del
aparato, el miembro de acoplamiento 480 recibe la fuerza de
la porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje principal
300, de modo que el miembro de acoplamiento 480 se mueve de

la primera posicidén a la segunda posicidén. Ademds en otras
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palabras, con el desmontaje del cartucho B del ensamblaje
principal A del aparato, el miembro de acoplamiento 480
recibe la fuerza de la porcidén de interconexidén del lado del
ensamblaje principal 300 y la brida del lado de impulsién 450
para moverse de la primera posicidén (posicidén de transmisidn
de fuerza rotatoria habilitada) a la segunda ©posicidn
(posicién habilitada de separacidn).

Anteriormente, la descripcidén se ha hecho en lo que
respecta al caso en el cual la direccidén de desmontaje 12 del
cartucho B es paralela con el eje L483 del miembro de
acoplamiento 480, como un ejemplo. Sin embargo, el miembro de
acoplamiento 480 puede ser retirado similarmente de la
porcidén de interconexidn del lado del ensamblaje principal
300 incluso cuando la direccidén de desmontaje es diferente de
aquellas descritas anteriormente. En este caso, en el
desmontaje del cartucho B, una de las proyecciones de
transmisidén 480f1 vy 480f2 hace contacto con el perno de
transmisidén de impulsidén 302. O, la porcidén de extremo libre
300b del arbol de impulsidén del ensamblaje principal 300 hace
contacto con la superficie de rodamiento de impulsidén 480f
del miembro de acoplamiento 480. Ademds, una de la superficie
interior de la proyeccién de transmisidén 480f1 vy la

superficie interior 480f4 de la proyeccidédn de transmisiodn
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480f2 hace contacto con la porcidén de extremo libre 300b del
arbol de impulsidén del ensamblaje principal 300. Luego, el
miembro de acoplamiento 280 recibe cualquiera de 1la fuerza
F5, F6 y la fuerza F9, F10 para moverse en relacidén con la
brida del lado de impulsién 450 en la direccidén de la flecha
X8, de modo que se puede separar del arbol de impulsidén del
ensamblaje principal 300.

Es decir, el cartucho B se puede desmontar del
ensamblaje principal A del aparato independientemente de la
rotacidén de las fases del miembro de acoplamiento 480 y la
porcidén de interconexidén del lado del ensamblaje principal
400 en relacidén con la direccidén de desmontaje del cartucho B
del ensamblaje principal A del aparato.

Como se describiera anteriormente, en esta
modalidad, el miembro de acoplamiento 480 es movible en una
direccidén perpendicular al eje L481 ademéds de la operacidn en
la Modalidad 3. Es decir, se proporcionan los mismos efectos
ventajosos que con la Modalidad 3 y la latitud de diseho para
la configuracién de la porcidén de recepcidén de fuerza
rotatoria se mejora.

Otras modalidades
En las modalidades anteriores, el miembro de

acoplamiento 180 es para transmitir la fuerza rotatoria de la
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porcidén de interconexidn del lado del ensamblaje principal
100 al tambor fotosensible 10. Sin embargo, la presente
invencién no estd limitada a este caso. Por ejemplo, con
referencia a las Figuras 55 y 56, para el cartucho B que
incluye el tambor fotosensible 10, 1la fuerza rotatoria es
transmitida del ensamblaje principal A del aparato a un
miembro giratorio diferente del tambor fotosensible 10. La
parte (a) de la Figura 55 y la parte (b) de la Figura 55 son
vistas esquemdticas en perspectiva del cartucho B gque incluye
la primera unidad de bastidor 1518 y la primera unidad de
bastidor 1618. La parte (c) de la Figura 55 es una vista
transversal de la primera unidad de bastidor 1518 vy 1la
primera unidad de bastidor 1618 tomada a lo largo de la linea
S151 de la parte (a) de la Figura 55 y a lo largo de una
linea S161 de la parte (b) de la Figura 55, respectivamente.
La parte (a) de la Figura 56 y la parte (b) de la Figura 56
son vistas esquemdticas en perspectiva del cartucho B que
incluye la primera unidad de Dbastidor 1718 vy la primera
unidad de bastidor 1818. La parte (c) de la Figura 56 es una
vista transversal, esquematica de la primera unidad de
bastidor 1718 y la primera unidad de bastidor 1818 tomada a
lo largo de una linea S171 de la parte (a) de la Figura 56 vy

a lo largo de una linea S182 de la parte (b) de la Figura 56,
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respectivamente.

Como se muestra en las Figuras 55, 56, una segunda
unidad de bastidor 1519, una segunda unidad de bastidor 1619,
una segunda unidad de bastidor 1719 y una segunda unidad de
bastidor 1819 del —cartucho B incluyen mecanismos para
transmitir la fuerza de impulsidén al tambor fotosensible 10
(no mostrado). Los mecanismos pueden ser una de las unidades
de brida del lado de impulsién U1581 (U1781) similares a la
primera modalidad como se muestra en la parte (a) de la
Figura 55 o como se muestra en la parte (a) de la Figura 56 y
otra porcidén de transmisidén de impulsidén 1680 (1880)
diferente de la presente invencidén, como se muestra en la
parte (b) de la Figura 55 y la parte (b) de la Figura 56. La
primera unidad de bastidor 1518 vy 1la segunda unidad de
bastidor 1618 tienen estructuras similares, y por lo tanto,
la descripcidédn se hard uUnicamente en lo que respecta a la
primera unidad de bastidor 1518. Ademéds, la primera unidad de
bastidor 1718 y la primera unidad de bastidor 1818 tienen las
estructuras similares, y por lo tanto, la descripcidén se hara
Unicamente en lo gue respecta a la primera unidad de bastidor
1718.

Como se muestra en la parte (c) de la Figura 55,

una brida del lado de impulsién 1530 como un miembro de
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transmisién de fuerza rotatoria se proporciona coaxialmente
con el eje de rotacidén del rodillo de revelado 13, como la
estructura para transmitir la fuerza rotatoria a un minimo
proporcionado en la primera unidad de bastidor 1518. La brida
del lado de impulsidén 1530 se provee con una porcidn hueca
1530f similar a los elementos descritos anteriormente
(Modalidades 1 - 4). En la porcidén hueca 1530f, se
proporciona un miembro de acoplamiento 1540, una corredera
1560, un miembro de empuje 1570 entre otras cosas
similarmente a la primera y la segunda modalidad. La brida
del lado de impulsidén 1530 transmite la fuerza rotatoria al
rodillo de revelado 13 a través de la brida de revelado 1520
fijada integralmente en el rodillo de revelado 13.

En este documento, la brida de lado de impulsidn
1530 puede transmitir la fuerza rotatoria de la brida del
lado de impulsidén 1530 a la brida de revelado 1520 por medio
de la interconexidén con la brida de revelado 1520.
Alternativamente, la fuerza rotatoria puede ser transmitida
de la brida del lado de impulsidén 1530 a la brida de revelado
1520 al conectar la brida del lado de impulsidén 1530 y 1la
brida de revelado 1520 wutilizando la wunidén, soldadura o
similares. En estas estructuras, la presente invencidén se

puede aplicar adecuadamente.
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Como se muestra en la Figura 56, una brida del lado
de impulsidén 1730 como el miembro de transmisidén de fuerza
rotatoria se puede proporcionar en una posicidén no coaxial
con el eje de rotacidén del rodillo de revelado 13, y un
miembro de acoplamiento 1740 o) similares se puede
proporcionar en la porcidén hueca 1730f de la brida del lado
de impulsidén 1730. En este caso, un engranaje del rodillo de
revelado 1710 como otro miembro de transmisién de fuerza
rotatoria girable integralmente con el rodillo de revelado 13
se provee coaxialmente con el eje de rotacidén del rodillo de
revelado 13. Por medio de la interconexidén entre la porcidn
de engranaje 1730a de la brida del lado de impulsidén 1730 vy
la porcidén de engranaje 1710a del engranaje del rodillo de
revelado 1710, la fuerza rotatoria se transmite al rodillo de
revelado 13. Ademéds, el miembro giratorio 1720 diferente del
rodillo de revelado 13 se puede proporcionar en la primera
unidad de bastidor 1718, vy la fuerza rotatoria puede ser
transmitida al miembro giratorio 1720 de 1la porcidén de
engranaje 1730a a través de la porcidén de engranaje 1720a del
miembro giratorio 1720. En estas estructuras, la presente
invencidén se puede aplicar adecuadamente.

El cartucho B de las modalidades anteriores incluye

el tambor fotosensible 10 y 1la pluralidad de medios de
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proceso. Sin embargo, la presente invencidén no estd limitada
a este caso. La presente invencién es aplicable a otro tipo
de cartucho B, es decir, un cartucho de proceso que incluye
el tambor fotosensible 10 y por lo menos uno de los medios de
proceso, por ejemplo. Por lo tanto, ademds de las modalidades
descritas anteriormente del cartucho de proceso, la presente
invencién es aplicable a un cartucho de proceso gue incluye
el tambor fotosensible 10 y medios de carga como los medios
de proceso los cuales se unifican en un cartucho. En otro
ejemplo, el cartucho de proceso puede incluir el tambor
fotosensible 10 y el medio de carga y el medio de limpieza
como los medios de proceso los cuales se unifican en un
cartucho. En un ejemplo adicional, el cartucho de proceso
puede incluir el tambor fotosensible 10, medios de revelado,
medios de carga y medios de limpieza como los medios de
proceso los cuales se unifican en un cartucho.

En las modalidades anteriores (Modalidades 1 - 4),
el cartucho B incluye el tambor fotosensible 10. Sin embargo,
la presente invencidén no estd limitada a este caso. En un
tipo adicional del cartucho B, como se muestra en la Figura
57, por ejemplo, el cartucho puede no incluir el tambor
fotosensible pero puede incluir el rodillo de revelado 13, al

cual la presente invencidén es aplicable adecuadamente. En
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este caso, la seleccidén apropiada se hard a partir de 1la
estructura (parte (a) de la Figura 57), en la cual la brida
del lado de impulsidén 1930, la brida del lado de impulsidn
2030 y al miembro de acoplamiento 1940, el miembro de
acoplamiento 2040 se proporcionan coaxialmente con el eje de
rotacidén del rodillo de revelado 13 y la estructura (parte
(b) de la Figura 57) en la cual no son coaxiales con el eje
de rotacidn del rodillo de revelado 13.

El cartucho B en las modalidades anteriores es para
formar wuna imagen monocromatica. Sin embargo, la presente
invencién no estd limitada a este caso. La presente invenciédn
es aplicable adecuadamente a un cartucho o cartuchos que
incluyen numerosos medios de revelado para formar una imagen
de multiples colores (por ejemplo, imagen de dos colores,
imagen de tres colores o color completo o similares).

La ruta de montaje y desmontaje del cartucho B en
relacidén con el ensamblaje principal A del aparato puede ser
una linea, una combinacidén de lineas, la linea curvada, caso
al cual la presente invencidn es aplicable adecuadamente.

Como se describiera anteriormente, de acuerdo con
la presente invencidén, el cartucho de proceso puede ser
montado al ensamblaje principal en una direcciédn

sustancialmente perpendicular al eje de rotacidén del tambor
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fotosensible, el ensamblaje principal no se provee con un
mecanismo para mover la porcidén de interconexidn del lado del
ensamblaje principal proporcionada en el ensamblaje principal
del aparato formador de imadgenes electrofotografico para
transmitir la fuerza rotatoria al tambor fotosensible, en 1la
direccidén del eje de rotacidén del tambor fotosensible en
interrelacién con la operacidén de apertura y cierre de la
cubierta del ensamblaje principal del ensamblaje principal.
Ademas, de acuerdo con la presente invencidn, el
cartucho de proceso se puede montar a o desmontar del
ensamblaje principal en una direccidn sustancialmente
perpendicular al eje de rotacidén del tambor fotosensible, con
carga reducida necesitada por las rotaciones del tambor
fotosensible y la porcidén de interconexidén del lado del
ensamblaje principal, el ensamblaje principal no es provisto
con un mecanismo para mover la porcidén de interconexidn del
lado del ensamblaje principal proporcionada en el ensamblaje
principal del aparato formador de imdgenes electrofotografico
para transmitir la fuerza rotatoria al tambor fotosensible,
en la direccién del eje de rotacién del tambor fotosensible
en interrelacidén con la operacidn de apertura y cierre de la
cubierta del ensamblaje principal del ensamblaje principal.

La presente invencidén es aplicable a un cartucho de
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proceso, una unidad de tambor fotosensible, una unidad de
revelado y un aparato formador de imagenes
electrofotografico.
APLICABILIDAD INDUSTRIAL
De acuerdo con la presente invencién, se

proporciona un cartucho y una unidad de miembro fotosensible
los cuales pueden ser desmontables de (o montables a) un
ensamblaje principal del aparato formador de imdgenes dque
incluye un miembro giratorio tal como un miembro portador de
imagenes, en una direccién predeterminada la cual es
sustancialmente perpendicular al eje de rotacidén del miembro
giratorio.
Numeros de referencia

A: ensamblaje principal (ensamblaje principal del

aparato formador de imégenes)

B: cartucho (cartucho de proceso)

10: tambor fotosensible

100, 101, 201: porcidén de interconexidén del lado del

ensamblaje principal

108: placa lateral

150, 250: brida del lado de impulsidn

160, 260: corredera

170, 270: miembro de empuje



Descripcion

PCT/JP2016/054209
Agosto 18, 17

307

180, 181, 280, 281: miembro de acoplamiento
191, 192, 291, 292: perno de retencidn

230: corredera intermedia

240: perno guiado

Ul: unidad de tambor fotosensible

U2, U22: unidad de brida del lado de impulsidn

U23: unidad de acoplamiento



