
SISTEMA DE CONTROL AMBIENTAL 

 

Referencia cruzada con solicitudes relacionadas 

 La presente solic itud reclama la pr ior idad de la Solic itud 

Internacional Num. PCT/CN2015/075923, presentada el 3 de abri l de 2015, 5 

cuyo contenido se incorpora aquí como referencia. 

 

Campo de l a  invención  

 La presente solic itud se re laciona con un sistema de control 

ambiental, e l cual inc luye los campos de integración de múlt ip les sub -10 

sistemas o modos, el diseño y control ambiental del edif ic io, la recolección 

y anális is de datos, la integración de circuitos, la comunicación de datos y 

la c iencia de la información de intel igencia.  

 

Antecedentes  de l a  invención  15 

 El medio ambiente de la sociedad moderna con frecuencia se basa 

en la cooperación de múlt ip les disposit ivos elect rónicos, ta l como el 

control de i luminación dentro de edif ic ios, la instalación y uso de 

electrodomésticos comunes (tales como refrigeradores y te lev is iones), 

s istemas de seguridad (tales como t imbres y a larmas y te lev is iones de 20 

circuito cerrado) y s istemas de acondicionamiento de calor y de aire. Esta 

c lase de disposit ivos electrónicos usualmente uti l izan interruptores fís icos, 

ta les como interruptores manuales para las luces, conexiones con 

enchufes eléctr icos de refrigeradores, botones de presión para t i mbres, 

válvulas encontradas en los s istemas de calentamiento de agua e 25 
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interruptores de energía para acondicionadores de aire. El uso de los 

interruptores fís icos, algunas veces puede ser inconveniente. Por ejemplo, 

las personas pueden necesitar el tacto para encontrar con las manos los 

interruptores de luz cuando entran en una habitación durante la noche o 

cuando se despiertan a medianoche, las personas olv idan apagar las luces 5 

o la te lev is ión cuando abandonan la habitación, las personas pueden 

quedarse dormidas con la telev is ión encendida durante toda la noche, lo 

cual desperdic ia energía, un anfit r ión t iene que caminar a través de una 

habitación para abrir la  puerta cuando los inv itados tocan el t imbre, los 

acondicionadores de aire necesitan ser encendidos manualmente y 10 

requiere cierto t iempo para alcanzar una temperatura f ija o de otra forma, 

se necesitará de mucho trabajo inefic iente por un período prolongado, la 

función de grabación en las telev is iones de circuito cerrado de los 

s istemas de seguridad, por lo general, necesitan ser encendidos 

constantemente por mucho tiempo, lo cual puede ocupar un gran espacio 15 

de almacenamiento. Lo anteriormente mencionado son solamente algunas 

situaciones comunes, por tanto, se podrá apreciar que aunque algunos 

disposit ivos electrónicos ya cuentan con elementos de control inte l igente 

(por ejemplo, control inte l igente de temperatura de un refrigerador), 

persiste la necesidad de un sistema de control ambiental más potente, más 20 

conveniente y que sea más intel igente.  

 

Breve descripción de la invención  

 La presente solic itud se re laciona con un sistema de control 

ambiental y con el uso relacionado con el mismo. El s istema de control 25 
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ambiental puede inclu ir varios sub-sistemas o modos de integración, 

diseño y control ambiental del edif ic io, la recolección y anális is de datos, 

la integración de circuitos, la comunicación de datos y la c iencia  de la 

información de intel igencia. De conformidad con una modalidad, el s istema 

puede incluir un primer panel y un segundo panel. El pr imer panel puede 5 

inc luir un primer módulo de detección y un primer módulo de 

procesamiento. El pr imer módulo de detección puede recolectar los 

parámetros relacionados con un primer disposit ivo. El pr imer módulo de 

procesamiento puede controlar a un pr imer disposit ivo de conformidad con 

por lo menos parte de los parámetros recolectados o con las entradas del 10 

usuario. E l pr imer panel puede adquir ir  uno o más parámetros relac ionados 

con el primer disposit ivo con otros medios (por ejemplo, sensores o 

unidades de detección ubicadas en un segundo panel o sensores o 

unidades de detección fuera o independientes del s istema, etc.), con el f in  

de determinar el control de l pr imer disposit ivo. El segundo panel puede 15 

funcionar en forma independiente del pr imer dispo sit ivo. El segundo panel 

puede inclu ir un pr imer controlador fís ico. E l pr imer controlador fís ico 

puede controlar al pr imer disposit ivo. El pr imer p anel puede también 

controlar al pr imer controlador fís ico. El pr imer panel y el segundo panel 

están conectados en forma desmontable. E l pr imer panel puede ser 20 

l lamado también como “panel frontal”,  mientras el segundo panel puede ser 

también l lamado como “panel trasero”. Por conveniencia, el s istema de 

control ambiental puede también ser l lamado como “sistema”.  

 De conformidad con una modalidad de la presente solic itud, e l pr imer 

módulo de detección del pr imer panel puede inclu ir  uno o más sensores o 25 
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unidades de detección. Por ejemplo, e l pr imer módulo de detección del 

primer panel puede inclu ir  un sensor de temperatura/humedad, un sensor 

de composición de gas, un sensor de mov imiento, un sensor de 

proximidad, un sensor de luz ambiental con la  capacidad de detectar la 

intensidad luminosa de la luz ambiental, etc., o cualquier combinación de 5 

los mismos. Un sensor de mov imiento puede detectar la velocidad, el 

contorno o la distancia entre un objeto y un interruptor inte l igente. El 

primer panel puede incluir una cámara. La cámara puede estar equipada 

con una cubierta fís ica, la cual se puede abrir  y cerrar.  El pr imer panel 

puede incluir una pasarela, la cual puede ser una pasarela inte l igente. La 10 

descripción de la pasarela intel igente se puede encontrar en los s iguientes 

párrafos de la presente solic itud.  

 De conformidad con una modalidad de la presente solic itud, e l pr imer 

panel también puede incluir un primer módulo de comunicación. El primer 

panel se puede comunicar con un segundo disposit ivo a través del primer 15 

módulo de comunicación. El pr imer panel puede controlar al segundo 

disposit ivo a través de la comunicación con el segundo disposit ivo. El 

primer panel puede recolectar o adquir ir los parámetros o las entradas del 

usuario re lacionadas con el segundo disposit ivo y comunicarse con el 

segundo disposit ivo o controlar a  este últ imo. Más adelante se encuen tran 20 

las descripciones de la recolección o adquisic ión de parámetros o de las 

entradas del usuario re lac ionadas con el pr imer d isposit ivo. La 

comunicación entre el pr imer módulo de comunicación y el segundo 

disposit ivo puede ser a través de una o más redes  celulares. La 

comunicación entre el pr imer módulo de comunicación y el segundo 25 
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disposit ivo puede ser a través de una red inalámbrica.  

 De conformidad con una modalidad de la presente solic itud, e l pr imer 

panel puede inclu ir un disposit ivo sensible al tacto. El disposit ivo sensible 

al tacto puede ser una pantalla  de tacto. De conformidad con la presente 

solic itud, e l d isposit ivo sensible al tacto y la pantal la  de tacto, por lo  5 

general, son l lamados como “pantalla de tacto”. E l pr imer panel puede 

recibir la entrada del usuario a t ravés de la pantal la de tacto . El primer 

panel puede desplegar la información re lacionada con el primer disposit ivo 

a través de la pantalla de tacto. La entrada del usuario puede referirse al 

hacer c l ic  o a l seleccionar la informació n desplegada en la  pantal la  de 10 

tacto por el usuario y ta l información puede estar, por lo menos 

parcialmente, relacionada con el pr imer disposit ivo. La entrada del usuario 

puede ser otra información o instrucciones introducidas por el usuar io. E l 

primer panel puede adquir ir la entrada del usuario a través del primer 

módulo de comunicación (por ejemplo, el usuario puede introducir a través 15 

de los te léfonos móv iles, computadoras, equipos de telev is ión o 

controladores remotos de equipos de telev is ión que t ienen la capacidad de 

comunicarse con el s istema de control ambiental) . De conformidad con una 

modalidad de la presente solic itud, el segundo panel puede incluir un 

segundo módulo de detección y/o un segundo módulo de comunicación. 20 

Las descripciones del pr imer  módulo de detección pueden aplicarse en 

forma similar  a l segundo módulo de detección. Las descripciones del 

primer módulo de comunicación pueden aplicarse de la misma forma al 

segundo módulo de comunicación. 

 De conformidad con una modalidad de la presente solic itud, e l 25 
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sistema de control ambiental puede incluir un primer panel y un segundo 

panel. E l pr imer panel está conf igurado para recolectar o adquir ir los 

parámetros o entradas del usuario relacionadas con el primer disposit ivo. 

Los parámetros relacionados con el pr imer d isposit ivo se pueden 

recolectar a través de un sensor o de una unidad de detección. El sensor o 5 

unidad de detección puede ser parte del s istema de control ambiental. Por 

ejemplo, el s istema de control ambiental puede inclu ir un módulo de 

detección y un sensor o unidad de detección puede ser parte del módulo 

de detección. El módulo de detección puede ser parte del pr imer panel o 

parte del segundo panel. Los parámetros relacionados con el primer 10 

disposit ivo se pueden adquir ir mediante el  sensor o la unidad de detección 

fuera del s istema de control ambiental o  independiente del s istema, el cual 

puede env iar los parámetros al s is tema. La entrada del usuario re lacionada 

con el pr imer disposit ivo se puede adquir ir  mediante un disposit ivo de 

entrada/salida. E l d isposit ivo de entrada/salida puede ser una pantalla de 15 

tacto. El d isposit ivo de entrada/salida puede ser parte del s istema de 

control ambiental. Por ejemplo, el s istema de control ambiental puede 

inc luir una pantalla de tacto  y la pantalla  de tacto puede ser parte del 

primer panel o del segundo panel. Las entradas del usuario relac ionadas 

con el pr imer disposit ivo pueden ser adquiridas mediante otras partes o 20 

módulos del s istema de control ambiental. Por ejemplo, las entradas del 

usuario re lacionadas con el primer disposit ivo se pueden adquir ir  y env iar 

al s istema a través del d isposit ivo de entrada/salida fuera o independiente 

del s istema de control ambiental.  El s istema de control ambiental puede 

determinar el control en e l pr imer dispos it ivo con base, por lo menos en 25 
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parte, en los parámetros recolectados o adquir idos o en las entradas del 

usuario. Ta l determinación puede ser realizada por un procesador. El 

procesador puede ser parte del s istema de control ambiental. Por ejemplo, 

el s istema de control ambiental puede incluir un módulo de procesamiento, 

mientras el procesador puede ser parte del módulo de procesamiento. El 5 

módulo de procesamiento puede ser parte del pr imer panel o del segundo 

panel. Por ejemplo, el procesador puede ser parte de un serv idor de nube, 

el cual puede ser parte del s istema de control ambiental o puede estar 

fuera o independiente del s istema de control ambiental. E l segundo panel 

puede inclu ir un pr imer controlador fís ico. E l pr imer controlador fís ico 10 

puede controlar a l pr imer d isposit ivo. El pr imer panel puede controlar a l 

primer controlador fís ico, con el f in de controlar a l pr imer disposit ivo. 

Puede haber una conexión desmontable entre el primer panel y el segundo 

panel.  El pr imer panel puede estar en comunicació n con otros disposit ivos 

o disposit ivos de control diferentes al pr imer disposit ivo. 15 

 De conformidad con una modalidad de la presente solic itud, e l 

s istema de control ambiental puede inclu ir  un puerto que conecta al primer 

panel con el segundo panel.  

 De conformidad con una modalidad de la presente solic itud, e l 

segundo panel puede también incluir  un d isposit ivo de detección de 20 

corriente, e l cual t iene la capacidad de recolectar la información 

relacionada con la corriente y env iar la información al prim er panel. El 

primer controlador fís ico en el segundo panel puede ser un atenuador.  

 De conformidad con una modalidad de la presente solic itud, e l 

s istema de control ambiental puede también inc luir un interruptor 25 
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ina lámbrico que puede controlar al pr imer disposit ivo a través del primer 

panel.  

 De conformidad con una modalidad de la presente solic itud, e l 

s istema de control ambiental también puede inclu ir  un tercer panel, e l cual 

inc luye un segundo controlador fís ico y e l segundo controlador fís ico 5 

puede controlar a un tercer disposit ivo. El pr imer panel puede controlar a l 

segundo controlador fís ico. E l te rcer panel también puede inclu ir  uno o 

más módulos, por ejemplo, uno o más de un tercer módulo de detección, 

un tercer módulo de comunicación, un tercer módulo de detección o 

cualquier combinación de los mismos. El pr imer panel también puede 10 

comunicarse con el tercer panel a t ravés del pr imer módulo de 

comunicación. Además, puede haber una conexión desmontable entre el 

primer panel y e l tercer panel.  El tercer panel puede ser un interruptor 

inte l igente simplif icado.  

 De conformidad con una modalidad de la presente solic itud, un 15 

método puede incluir recolectar un parámetro o una entrada del usuario 

relacionados con el pr imer disposit ivo a través del primer panel ,  

determinar el control del pr imer disposit ivo mediante el primer panel con 

base, por lo menos en parte, en el parámetro o entrada del usuario 

recolectada, ejecutar el control en el pr imer d isposit ivo, en donde el 20 

control en el pr imer disposit ivo puede inc luir controlar e l pr imer controlador 

fís ico por e l pr imer panel y e l controlador fís ico puede controlar a l primer 

disposit ivo, en forma independiente, del pr imer panel.  

 Además, el pr imer panel puede inclu ir  un pr imer módulo de detección 

y el pr imer módulo de detección puede recolectar un parámetro 25 
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relacionado con el primer disposit ivo. El pr imer panel puede incluir una 

pantalla de tacto  y la pantal la de tacto puede recibir la  entrada del usuario. 

El pr imer controlador fís ico puede ser un atenuador. El primer panel 

también puede inclu ir un pr imer módulo de comunicación, a través del 

cual, e l pr imer panel puede entrar en comunicación con el segundo 5 

disposit ivo. El primer panel puede controlar al segundo disposit ivo a través 

de la comunicación con el mismo. 

 

Breve descripción de los dibujos 

Con el f in de i lustrar mejor las soluciones técnicas relacionadas con 10 

las modalidades de la presente solic itud, a continuación, se describen en 

forma breve los dibujos asociados con algunas modalidades. Será evidente 

que los dibujos descritos a continuación son solamente algunas 

modalidades de la presente solic itud. Las personas experimentadas en la 

técnica, s in mayor esfuerzo creativo, pueden aplicar las presentes 15 

enseñanzas en otros escenarios de conformidad con estos dibujos. A 

menos que se especif ique o se ind ique lo contrar io por e l contexto, la  

misma numeración que se encuentra en los d ibujos se referirá a la  misma 

estructura o procedimiento. 

La f igura 1 es un diagrama de un módulo del s istema de control 20 

ambiental.  

La f igura 2 es el proceso de operación del s istema.  

La f igura 3A es un sub-proceso de operación del s istema.  

La f igura 3B es un sub-proceso de operación del s istema.  

La f igura 4A es un d iagrama de algunos de los enchufes AC 25 
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domésticos, uti l izados comúnmente.  

La f igura 4B es un diagrama de algunas de las cajas de conexiones 

comunes. 

La f igura 5 es un diagrama del módulo de procesamiento. 

La f igura 6 es un diagrama de f lu jo de la operación del módulo. 5 

La figura 7 es un diagrama del módulo de detección. 

La f igura 8 es un d iagrama de f lu jo de la operación del módulo de 

detección. 

La f igura 9 es un diagrama del módulo de control.  

La f igura 10 es un diagrama de f lu jo de la operación del módulo de 10 

control.  

La f igura 11 es un diagrama del módulo de comunicación.  

La f igura 12 es un diagrama de f lu jo de la operación del módulo de 

comunicación. 

La f igura 13A es una modalidad ejemplif icativa de la  aplicación de 15 

los módulos. 

La f igura 13B es una modalidad ejemplif icativa de la  aplicación de 

los módulos. 

La f igura 13C es una modalidad ejemplif icativa de la aplicación de 

los módulos. 20 

La figura 13D es una modalidad ejemplif icativa de la aplicación de 

los módulos. 

La f igura 14 es un diagrama de la estructura del s istema de control 

ambiental.  

La f igura 15 es un diagrama de la estructura de interruptor 25 
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inte l igente. 

La f igura 16 es un diagrama de la estructura del interruptor 

inte l igente. 

La f igura 17 es un diagrama de la estructura de conexión del 

interruptor inte l igente.  5 

La figura 18 es un diagrama de la estructura del interruptor 

s implif icado. 

La f igura 19A es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva de un 

menú de interfaz del usuario.  

La f igura 19B es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva del 10 

menú de interfaz del usuario.  

La f igura 19C es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva del 

menú de interfaz del usuario.  

La f igura 19D es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva del 

menú de interfaz del usuario.  15 

La figura 19E es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva del 

menú de interfaz del usuario.  

La f igura 19F es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva del 

menú de interfaz del usuario.  

La f igura 20 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva de la 20 

interfaz del usuario para el contro l de luz.  

La f igura 21 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva de la 

interfaz del usuario del modo de seguridad. 

La f igura 22 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva de la 

interfaz del usuario del calendario famil ia r .  25 
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La figura 23 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva de la 

interfaz del usuario de monitoreo de consumo de energía.  

La f igura 24 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva de la 

interfaz del usuario de la aler ta c l imática.  

La f igura 25 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva de la 5 

interfaz del usuario de intercomunicación de v ideo-voz. 

La f igura 26 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva de la 

interfaz del usuario del re loj .  

La f igura 27 es un diagrama de f lu jo de una modalid ad 

ejemplif icativa de una función de auto -aprendizaje. 10 

La figura 28 es un diagrama de una modalidad del acoplamiento de 

los paneles f lexib les.  

La f igura 29 es un diagrama de una modalidad del control de 

disposit ivo móv il.  

La f igura 29A es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva de la 15 

interfaz del usuario de  la bandeja de mensajes. 

La f igura 29B es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva de la 

interfaz del usuario de  la bandeja de mensajes. 

La f igura 30 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat i va de los 

ajustes de la interfaz del usuario.  20 

La figura 31 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva de la 

selección de modo de i luminación intel igente. 

La f igura 32 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva del 

modo de i luminación inte l igente. 

La f igura 33 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva del 25 
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control de múlt ip les regiones de iluminación inte l igente. 

La f igura 34 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva del 

controlador remoto de i luminación inte l igente. 

La f igura 35 es un d iagrama de una modalidad ejemplif icat iva de 

i luminación intel igente. 5 

La figura 36 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva de la 

etiqueta del interruptor inte l igente.  

La f igura 37A es un d iagrama de un diseño ejemplif icativo de la 

etiqueta del interruptor inte l igente.  

La f igura 37B es un diagrama del d iseño ejemplif icat ivo de la 10 

etiqueta del interruptor inte l igente.  

La f igura 38 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva de un 

modo de seguridad. 

La f igura 39 es un diagrama de una modal idad ejemplif icat iva del 

modo de seguridad. 15 

La figura 40 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva del 

modo de seguridad. 

La f igura 41 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva del 

modo de seguridad. 

La f igura 42 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva del 20 

control remoto del modo de seguridad. 

La f igura 43 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva de un 

modo de venti lación intel igente.  

La f igura 44 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva de la 

estructura del modo de venti lac ión intel igente.  25 
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La figura 45 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva de la 

interfaz del usuario de intercomunicación de v ideo-voz. 

La f igura 46 es un diagrama de la red de intercomunicación de v ideo-

voz. 

La f igura 47 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva de un 5 

controlador del automóv il.  

La f igura 48 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva de la 

ejecución de un plan de eventos. 

La f igura 49 es un d iagrama de una modalidad ejemplif icat iva  de una 

función de pago de comunicación de campo cercano (NFC).  10 

La figura 50 es un d iagrama de una modalidad ejemplif icat iva de una 

función de detección y monitoreo de alarma. 

La f igura 51 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva de un 

disposit ivo externo. 

La f igura 52 es un d iagrama de una modalidad ejemplif icat iva de una 15 

etiqueta móv il.  

La f igura 53 es un diagrama de una modalidad ejemplif icat iva de un 

medidor inte l igente. 

 

Descripción detallada de la invención 20 

 Con el f in de i lustrar mejor las soluciones técnicas relacionadas con 

las modalidades de la presente solic itud, a continuación, se describen los 

dibujos asociados con las modalidades. Será ev idente que los dibujos 

descritos a continuación son solamente algunas modalidades de la 

presente solic itud. Las personas experimentadas en la técnica, s in mayor 25 
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esfuerzo creativo, puede aplicar las presentes enseñanzas en otros 

escenarios de conformidad con estos dibujos. A menos que se especif ique 

o se indique lo contrario por el contexto, la misma numeración de los 

dibujos indica la misma estructura o procedimiento.  

 De conformidad con las especif icaciones y reiv indicaciones de la 5 

presente solic itud, a menos que se especif ique lo contrario por el contexto, 

los artículos ta les como “el”, “ la” , “un”, “una”  no necesariamente indican 

las formas singulares, s ino que también incluyen las formas plurales. Por 

lo general, las expresiones tales como “Incluir” y “comprender” solamente 

se uti l izan para indicar etapas o elementos específ icos. Sin embargo, los 10 

l is tados de estas etapas y elementos no son exclusivos y los métodos o 

disposit ivos pueden inclu ir otras etapas o elementos.  

 El s istema de control ambiental de la presente solic itud se puede 

aplicar en múlt ip les ambientes, ta les como hogares, ofic inas, escuelas,  

hospita les y otras áreas públicas o privadas. El s istema de control 15 

ambiental puede controlar a uno o más disposit ivos, ta l como la  

i luminación, la temperatura, los disposit ivos electrónicos y otros 

disposit ivos. El s istema de control ambiental puede incluir uno o más 

interruptores. Un interruptor puede tener dos paneles, un primer panel y un 

segundo panel. E l pr imer panel y e l segundo panel pueden estar 20 

conectados, en forma desmontable, esto es, el pr imer panel puede 

acoplarse y desacoplarse en forma repe tida del segundo panel. El primer 

panel puede tener una pantalla de tacto . La pantalla de tacto  está 

configurada para desplegar información para los usuarios y para recib ir  la  

entrada del usuario. El pr imer panel está configurado para controlar a uno 25 



 16 

o más disposit ivos. El segundo panel puede tener uno o más controladores 

fís icos. Un controlador fís ico puede funcionar en forma independiente del 

primer panel. Cuando el pr imer panel está deteriorado o disfuncional, e l 

usuario puede remover el primer panel y p uede uti l izar e l controlador fís ico 

en el segundo panel para alcanzar por lo menos cierta de la funcionalidad 5 

de control que normalmente l leva a cabo el primer panel. El s istema de 

control ambiental puede estar conectado con los c ircuitos de energía 

existentes o con otros circuitos de control (de manera tal que la 

recolocación de alambres  para el s istema de control ambiental se puede 

ev itar). Esto está configurado para controlar los c ircuitos de energía y 10 

otros circuitos de control, así como para controlar por lo menos algún otro 

disposit ivo. Por ejemplo, el s istema de control ambiental puede estar 

conectado con los c ircu itos de energía/control existentes de los 

disposit ivos de i luminación, y por tanto, controla la  i luminación, y a l mismo 

t iempo, el s istema de control ambiental puede controlar a uno o más otros 15 

disposit ivos a través de conexiones cableadas o inalámbricas. Ta les 

disposit ivos pueden incluir , s in l imitar, un acondicionador de aire, un 

ventilador, una luz, una telev is ión, un t imbre, un disposit ivo de cámara, 

otros electrodomésticos o sus similares. Cuando el pr imer panel está 

deteriorado o es disfuncional, e l usuario puede remover el pr imer panel y 20 

uti l izar  el controlador fís ico en el segundo panel para alcanzar por lo 

menos el control de los d isposit ivos de i luminación. 

La f igura 1 muestra una modalidad ejemplif icat iva de los módulos 

que pueden estar inclu idos o uti l izados en el s istema de control ambiental ,  

los cuales pueden inc luir,  s in  l imitar, uno o más componentes (1 00), una o 25 
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más fuentes (150) de energía y uno o más disposit ivos (160) externos. 

Además, los componentes (100) pueden inclu ir,  s in intenciones de limitar, 

un módulo (110) de procesamiento, un módulo (120) de detección, un 

módulo (130) de control y un módulo (140) de comunicación, etc. El 

módulo (110) de procesamiento puede ser uti l izado para l levar a cabo los 5 

cálculos y los ju ic ios lógicos primar ios en el s istema de control ambiental o 

puede coordinar las re laciones entre los diferentes módulos. El módulo 

(110) de procesamiento puede estar integrado (en un solo componente 

electrónico) o d istr ibu ido (por cooperación de múlt ip les componentes 

electrónicos). Puede ser local (ubicado dentro del ambiente controlado) o 10 

remoto (ubicado fuera del ambiente controlado) . El módulo (120) de 

detección puede estar configurado para adquirir parámetros, variables o 

sus similares que se relacionan con el ambiente y con el s istema de 

control ambiental. La forma en la cual el módulo (120) de detección 

adquiere la información puede ser integrada o distr ibuida, local o remota. 15 

Además, se puede implementar con métodos cableados (por ejemplo, a 

través de cables eléctr icos u ópticos) o con métodos inalámbricos (por 

ejemplo, a t ravés de señales de radio u ópt icas ina lámbricas). El módulo 

(130) de control puede estar configurado para controlar al s istema de 

control ambiental y/o a los d isposit ivos externos. Ta les métodos de control 20 

pueden estar integrados o distr ibuidos, locales o remotos o en una forma 

cableada o ina lámbrica. El módulo (140) de comunicación puede estar 

configurado para permit ir  la  comunicación dentro del s istema de control 

ambiental, entre el s istema de control ambiental y los d isposit ivos externos 

o entre el s istema de control ambiental y/o los d isposit ivos externos y 25 
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otros sistemas o disposit ivos. El método de comunicación puede ser 

cableado o inalámbrico. La fuente (150) de energía por lo general, se 

refiere  a cualquier  disposit ivo que pueda suministrar energía al s istema. El 

método de conexión puede ser cableado o ina lámbrico. Se debe hacer 

notar que como se menciona aquí y más adelante, los métodos de 5 

conexión pueden inclu ir, s in intenciones de l imitar , la  conexión con 

circuitos de energía, la conexión con la t ransmisión de señal o sus 

similares. Los detalles con respecto a las modalidades de los métodos de 

conexión serán prov istos después de la descripción de la f igura 3B. Los 

métodos de conexión, como se menciona más adelante, pueden también 10 

aplicarse en toda la especif icación, con respecto a la “conexión”, “método 

de conexión” o sus similares. Por lo general, los disposit ivos (160) 

externos se refieren a una variedad de disposit ivos que están conectados, 

en forma directa o ind irecta, con el s istema de control ambiental o con un 

disposit ivo del s istema de control ambiental. La conexión puede ser local o 15 

remota y se conecta con cable o en forma inalámbrica.  

El módulo (110) de procesamiento está conectado con otros módulos 

y/o con otros disposit ivos. Los módulos o disposit ivos conectados pueden 

inc luir, s in intenciones de limitar, a l módulo (120) de detección, al módulo 

(130) de control y al módulo (140) de comunicación. El método de conexión 20 

puede ser cableado o inalámbrico. E l módulo (120) de detección, el módulo 

(130) de control y e l módulo (140) de comunicación se pueden conectar 

entre sí y el método de conexión puede ser cableado o inalámbrico. Cada 

uno del módulo (110) de procesamiento, del módulo (120) de detección, 

del módulo (130) de control y del módulo (140) de comunicación puede 25 
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tener una fuente de energía independiente. En forma alternativa, dos, tres 

o más módulos pueden hacer uso de la misma fuente de energía. El 

módulo (120) de detección, el módulo (130) de control o el módulo (140) 

de comunicación pueden conectarse en forma indiv idual con los 

disposit ivos externos o un disposit ivo externo puede conectarse con uno o 5 

más módulos. Los presentes métodos de conexión pueden ser cableados o 

ina lámbricos. Un módulo (110) de procesamiento puede conectarse con 

uno o más de otros módulos de procesamiento (no mostrados), y puede 

conectarse con los disposit ivos de almacenamiento (no mostrados) y/o con 

serv idores de nube (no mostrados). Los presentes métodos de conexión 10 

pueden ser cableados o inalámbricos. Los módulos y d isposit ivos antes 

descritos no son indispensables y para las personas experimentadas en la 

técnica, con base en el contenido y en los principios de la presente 

invención, la forma y los detalles del s istema se podrán modif icar o 

cambiar s in aparta rse de ciertos princip ios y estructuras. Las 15 

modif icaciones y cambios pueden inclu ir cualquier combinación de los 

módulos o la formación de sub-sistemas que se pueden conectar con otros 

módulos y estas modif icaciones y cambios también se deben encontrar 

dentro del alcance de la presente invención y de las reiv indicaciones. Por 

ejemplo, como se muestra en la f igura 1, e l módulo (130) de control y e l 20 

módulo (140) de comunicación pueden formar un sub-sistema y este sub-

sistema puede tener una conexión cableada o inalámbrica con el módulo 

(110) de procesamiento. Otras modif icaciones similares también se 

encuentran dentro del alcance de la presente invención y de las 

reiv indicaciones. Además, los diferentes módulos pueden distr ibuir a 25 
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diferentes componentes electrónicos o pueden estar integrados en el 

mismo componente electrónico, incluso, un solo módulo puede distr ibu ir a 

más de un componente electrónico. Por ejemplo, cada uno del módulo 

(110) de procesamiento, del módulo (120) de detección, del módulo (130) 

de control y del módulo (140) de comunicación puede residir en un chip 5 

independiente o en otro caso, el módulo (120) de detección y el módulo 

(130) de control están integrados en un chip y cada uno del módulo (110) 

de procesamiento y del módulo (140) de comunicación reside en un chip 

independiente, incluso en otro caso, cada uno del módulo (110) de 

procesamiento, del módulo (120) de detección y e l módulo (130) de control 10 

puede ser un chip independiente, con diferentes módulos de red del 

módulo (140) de comunicación que reside en múlt ip les chips.  

La f igura 2 describe un ejemplo del proceso de operación del 

s istema de control ambiental,  e l cual puede inclu ir las s igu ientes etapas: la 

información ambiental y/o la in formación de entrada del usuar i o se 15 

recolecta en la etapa (210) y ta l in formación, después de ser procesada en 

la etapa (300A) se puede entonces procesar en la etapa (220) por el 

módulo (110) de procesamiento. El proceso relacionado con la etapa 

(300A) será descrito con más detal le después. La etapa (230) puede 

decidir s i existe la necesidad de que el módulo (130) de control ejecute un 20 

comando de control de conformidad con los resultados generados en la 

etapa (220). Cuando el módulo (130) de control no necesita ejecutar un 

comando de control o cuando el módulo (130) de control necesita ejecutar 

un comando de control, una parte o todos los datos relacionados necesitan 

ser almacenados, después el proceso en las etapas (300B) y (240) se 25 
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puede uti l izar  para almacenar los datos. Cuando el módulo (130) de control 

necesita ejecutar un comando de control, e l s istema puede conducir la  

etapa (250), seguir e l proceso en la etapa (300B’) y la etapa (260) para 

almacenar datos y después regresa a la etapa (210). E l p roceso 

relacionado con las etapas (300B) y (300B’) será descrito más adelante. 5 

Los datos almacenados también se pueden transmitir a d isposit ivos 

externos (no mostrados) a través de las conexiones cableadas o 

ina lámbricas. Los datos almacenados se pueden uti l izar por el s istema 

para otra vez, conducir las funciones de anális is de modo y de aprendizaje 

(no mostradas). Las descripciones aquí proporcionadas son solamente una 10 

modalidad específ ica de un proceso más grande y no se debe interpretar 

como la única modalidad. Cada etapa indiv idual mencionada no es y en si 

no es absolutamente esencial y todo el proceso junto con las etapas 

específ icas no está l imitado a los dibujos o a la  descripción anterior. Por 

ejemplo, la etapa (210) puede detectar y/o monitorear la temperatura 15 

actual de la habitación, después, se puede conducir la etapa (300 A) para 

recuperar la información de temperatura local desde el serv idor de nube, y 

después se conecta con el módulo (140) de comunicación para env iar 

notif icaciones de pronósticos cl imáticos o de advertencias para el usuario. 

La etapa (230) puede entonces emitir un ju ic io de acuerdo con las 20 

preferencias o ajustes del usuario de la temperatura de la habitación y 

permite a la etapa (250) activar los acondicionadores de aire y las salidas 

de venti lación para controlar la temperatura de la habitación. Los datos 

relevantes entonces se pueden almacenar en las etapas (300B’) y (260). Al 

repetir  las etapas (210, 220, 300A, 230, 250, 300B’) y (260), la 25 
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temperatura de la habitación se puede ajustar a un nivel confortable; por 

últ imo, se pueden conducir las etapas (300B) y (240) para almacenar datos 

relevantes. Se debe hacer notar que la recolección de información en la 

etapa (210) puede inclu ir detectar ( l levar a cabo la operación de 

recolección por una vez o múlt ip les vec es) y/o monitorear ( l levar a cabo 5 

continuamente la operación de recolección) y ta l operación puede ser 

conducida una o más veces o dentro de un período de t iempo o en todo 

momento. El s istema de control ambiental puede tener una función de 

auto-aprendizaje, la cual estudia los hábitos de v ida del usuario o el t ipo 

de activ idad, de acuerdo con el comando del usuario y/o con por lo menos 10 

parte de los datos almacenados, recib idos por el s istema de control 

ambiental y después genera modelos para ajustar o controlar el ambiente 

relacionado (tal como la temperatura, la i luminación o sus similares). Será 

ev idente para las personas experimentadas en la técnica con base en el 

contenido y los princip ios de la presente invención, que la forma y detal les 15 

en el proceso pueden modif icarse o cambiarse sin apartarse de ciertos 

princip ios y estructuras. Las modif icaciones y cambios se encuentran 

dentro del a lcance de la presente invención y de las reiv ind icaciones.  

La f igura 3A muestra un ejemplo del proceso en la etapa (300 A). El 

proceso en la  etapa (300A) realiza  ju ic ios en las etapas (310, 320) y (330) 20 

con el f in  de determinar s i se deben l levar a cabo las etapas (350, 360) y 

(370). La etapa (350) lleva a cabo la escritura y lectura de datos y de otra 

información a través de los disposit ivos de almacenamiento. Los 

disposit ivos de almacenamiento incluyen, s in l im itar,  varios disposit ivos de 

almacenamiento común, tales como discos duros, unidades f lash, c intas, 25 
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CD-ROM, a lmacenamiento de nube y sus similares. Los disposit ivos de 

almacenamiento pueden estar dentro o fuera del s istema de control 

ambiental. Los métodos de conexión de los d isposit ivos de 

almacenamiento pueden ser cableados o inalámbricos. La etapa (360) 

puede conectarse con los serv idores de nube y leer y escrib ir datos u otra 5 

información. Los serv idores de nube pueden estar dentro del s istema de 

control ambiental o en un serv idor comercial de tercera parte. La etapa 

(370) puede coordinarse con el módulo (140) de comunicación, además de 

leer y escribir, y también puede ejecutar el control del s istema de control 

ambiental para el ambiente, la comunicación entre los usuarios o entre el 10 

usuario y el s istema de control ambiental.  La comunicación, como se uti l iza 

aquí, se refiere en general a adquis ic iones de señal de una v ía o de dos 

v ías. Las señales pueden inc luir , s in intenciones de l im itar,  comandos, 

códigos, números, textos, imágenes, sonidos, v ideos y sus similares. Las 

descripciones aquí prov istas solamente son una modalidad específ ica de 15 

un proceso mayor y no se deben interpretar como la única modalidad. 

Cada etapa indiv idual aquí mencionada no es absolutamente esencial y 

todo el proceso junto con las etapas específ icas no está l imitado a los 

dibujos o a las descripciones anteriores. Por ejemplo, el orden para 

conducir las etapas (350) y (360) puede ser como se muestra en la f igura  20 

3A o las etapas (350) y (360) pueden l levarse a cabo después de la etapa 

(370), en donde se puede lograr la conexión con el módulo (140) de 

comunicación. Las etapas (310, 320) y (330) se p ueden l levar a cabo en 

forma separada o simultánea. Será ev idente para las personas 

experimentadas en la  técnica, con base en el contenido y en los pr incipios 25 
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de la presente invención, que las formas y los detal les en e l proceso se 

pueden modif icar o cambiar s in apartarse de ciertos principios y 

estructuras. Las modif icaciones y cambios se deben encontrar dentro del 

alcance de la presente invención y de las reiv indicaciones. La f igura 3B 

muestra un ejemplo el proceso de las etapas (300B) y (300B’). Además d el 5 

proceso en la etapa (300A), las etapas (300B) y (300B’) pueden llevar a 

cabo la etapa (380) para crear documentos temporales cuando se lee y 

escribe un disposit ivo de almacenamiento, cuando se lee y escribe en un 

serv idor de nube o el alcanzar la conexión de comunicación no es 

necesaria y por tanto, el s istema de control ambiental puede crear un 10 

documento temporal para otros usos. 

El s istema de control ambiental puede tener una o más fuentes de 

energía y la fuente de energía puede suministrar la energía para operar el 

s istema de control ambiental. Por lo general, energía se refiere a una 

fuente de suministro de energía. Los siguientes ejemplos de t ipos de 15 

fuente de energía son solamente parte de los ejemplos aplicables y no 

inc luyen o representan todos los ejemplos apropiados para el s istema de 

control ambiental. La fuente de energía puede incluir , s in l imitar, fuentes 

externas de energía, una batería incorporada y un disposit ivo generador de 

energía dentro del s istema de control ambiental.  La fuente de energía 20 

externa, de corriente alterna puede incluir , s in intenciones de l imitar, 

fuentes de energía de corriente alterna domésticas o industr ia les.  

Específ icamente, los diferentes países o regiones pueden tener diferentes 

normas para el voltaje  y la f recuencia de corriente alterna doméstica. 

Como ejemplo y s in intenciones de l imitar, 120V y 60 Hz para Estados 25 
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Unidos de América y Canadá, 220V a 240V y 50 Hz para la mayoría de los 

países de Europa, 230V o 240V y 50 Hz para Austral ia y Nueva Zelanda, 

220V y 50 Hz para Argentina y Chile, 110V o 220V y 60 Hz para Brasil,  

220V y 50 Hz para Egipto, Sudáfrica y Marruecos, 127V o 220 V y 60 Hz 

para Arabia Saudita, 230V y 50 Hz para Turquía, 100V y 50 Hz (Este) o 60 5 

Hz (Oeste) para Japón, 220V y 50 Hz para China, Hong Kong y Maca o, 

220V y 60 Hz para Corea del Sur, 110V y 60 Hz para Taiwán. Además, la 

conexión entre el s istema de control ambiental y la corriente alterna 

doméstica se puede alcanzar a través de cables o enchufes estándar. 

Cuando se conectan con el uso de cables entre el s istema de control 10 

ambiental y la  corr iente alterna doméstica, las normas de cableado pueden 

inc luir, s in l im itar, las normas americanas UL244A; UL514A, U L514B, 

UL514C, UL514D, CSA-C22.2 Num. 177, y NFPA 70, las normas europeas 

IEC/EN 61058-1, IEC/EN 61347-2-11 e IEC/EN 61347-1, las normas 

australianas AS/NZS3123, AS/NZS3131, AS/NZS60320 -1 y 15 

AS/NZS60320.2.2, la  norma japonesa JIS C 9281 -2-1, las normas chinas 

GB16915.1, GB16915.2, GB16915.3 y EN60669. Las normas para util izar la  

conexión de enchufe pueden inclu ir, s in l imitar, los ejemplos mostrados en 

la f igura 4A, en donde se muestran los esquemas de enchufe de algunos 

países. La referencia (400A) y (400B) muestran los enchufes generalmente 20 

uti l izados en los Estados Unidos de América, Canadá y Japón y los 

enchufes t ipo (400A) uti l izados en los Estados Unidos de América y 

Canadá, se polarizan (con otro puerto más pequeño y un puerto más 

grande). La mayoría de los países europeos uti l izan enchufes (400C) y 

(400F), los enchufes (400G) para el Reino Unido, enchufes (400I) para la 25 
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mayoría de los países oceánicos y (400A), (400I) y (400G) para China. La 

f igura 4B proporciona algunos ejemplos de cajas de entrada, p or ejemplo, 

cajas de entrada de bandeja única mostradas en el (410), cajas de entrada 

de dos bandejas, mostrada en el (420), cajas de entrada de tres bandejas, 

mostradas en el (430) y cajas de entrada de cuatro bandejas mostradas en 5 

el (440). Los ejemplos anteriores de voltaje, frecuencia, normas de energía 

doméstica, normas de enchufe y cajas de entrada son solamente algunos 

de los ejemplos para propósitos i lustrat ivos. Otros voltajes, frecuencia, 

normas de energía doméstica, normas de enchufes y cajas de entrada 

también se pueden uti l izar  en el s istema de control ambiental. Por ejemplo, 10 

una fuente de energía puede ser abastecida en forma inalámbrica para el 

s istema de control ambiental. Por ejemplo, la energía se puede transferir 

desde la fuente de energía al s istema de control ambiental a t ravés de un 

acoplamiento inductivo. Esta tecnología también puede transfer ir la 

energía a una batería para abastecer la operación del s istema de control 15 

ambiental.  

El s istema de control ambiental también puede util izar  una batería 

como su fuente de energía. Una batería incluye, s in intenciones de limitar, 

una batería desechable y una batería recargable. Los t ipos de batería 

pueden incluir, s in l imitar, baterías de ácido de plomo, baterías de níquel-20 

cadmio, baterías de hidruros de níquel-metal, baterías de iones de l i t io,  

baterías de combustible,  baterías de zinc-manganeso, baterías alcalinas 

de manganeso, baterías de l it io , baterías de mercurio y baterías de 

mercurio-zinc. C iertamente, las baterías pueden encontrarse en otros 

t ipos. Cuando se uti l iza la batería recargable, la batería se puede cargar a 25 
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partir  de un puerto dentro del s istema de control ambiental, de otra forma, 

la  batería puede ser ret irada del s istema de control ambiental  para 

cargarse o incluso se puede cargar con técnicas de cargado inalámbrico.  

Además, un disposit ivo generador de energía puede estar integrado 

en el s istema de control ambiental. Esto es, en algunas modalidades, el 5 

sistema de control ambiental puede inclu ir  uno o más de disposit ivos de 

generación o uno o más grupos de disposit ivos de generación. La fuente 

de energía uti l izada para la generación de energía puede incluir, s in 

l imitar, carbón, petróleo y sus productos, energía h idráulica, energía 

eólica, energía geotérmica, metano y energía solar. Las fuentes de energía 10 

no se l imitan a los t ipos antes mencionados y también se pueden uti l izar  

otros t ipos de fuentes de energía para la generación de energía en el 

s istema de control ambiental,  ta les como por ejemplo, calor por 

inc ineración. 

Las l is tas anteriores son solamente t ipos ejemplif icat ivos de fuentes 15 

de energía que pueden soportar la operación del s istema de control 

ambiental. S in embargo, se debe entender que los t ipos de fuente de 

energía que el s istema de control ambiental puede uti l izar  no se l imitan a 

los ejemplos anteriores. Además, se pueden util izar múlt ip les t ipos de 

fuentes de energía para suministrar energía al s istema de control 20 

ambiental y a algunos de sus módulos. 

La conexión entre los diferentes módulos del s istema de control 

ambiental entre los módulos y los disposit ivos externos y entre el s istema 

y los d isposit ivos de almacenamiento o los serv idores de nube pueden ser 

cableada o inalámbrica. Las conexiones cableadas pueden incluir, s in  25 
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intenciones de l imitar,  cables de metal,  cables ópticos y cables híbridos. 

Las modalidades ejemplif icat iva de la conexión cableada incluyen cables 

coaxiales, cables de comunicaciones, cables f lexib les, cables de hélice, 

cables cubiertos no metálicos, cables cubiertos metálicos, cables de 

múlt ip les núcleos, cables en pares, cables de l istón, cables protegidos, 5 

cables únicos, cables twinax, cables de doble guía y cables de par 

trenzado. Los ejemplos anteriores son solamente para propósitos 

i lustrat ivos, y los medios para la conexión cableada pueden encontrarse en 

otros t ipos, ta les como otros medios de transmisión para las señales 

eléctr icas u ópticas. Las conexiones inalámbricas pueden inclu ir, s in 10 

l imitar a comunicación por radio, comunicaciones ópticas de espacio l ibre, 

comunicaciones sónicas y comunicaciones de inducción electromagnética. 

Además, la comunicación por radio puede incluir, s in l imitar  a las normas 

de la serie IEEE 802.11, las normas de la serie IEEE 802.15 (tal como 

Bluetooth y la tecnología ZIgBee), la tecnología de comunicación móv il de 15 

primera generación, la tecnología de comunicación móv il de segunda 

generación (tal como FDMA, TDMA, SDMA, CDMA y S SMA),  serv ic io  

general de radio en paquetes, tecnología de comunicación móv il de tercera 

generación (tal como CDMA2000, WCDMA, TS -SDMA y WiMax),  la 

tecnología de comunicación móv il de cuarta generación (tal como, TD -LTE 20 

y FDD-LTE), comunicación satel ita l ( ta l como, la tecnología GPS) y otra 

tecnología que opera en las frecuencias  ISM (ta l como 2.4 GHz).  La 

comunicación óptica de espacio l ibre puede incluir s in l im itar,  luces 

v is ibles y señales de rayo infrarrojo. La comunicación sónica puede incluir , 

s in in tenciones de l imitar,  ondas de sonido y ondas ultrasónicas. La 25 



 29 

inducción electromagnética puede inc lu ir,  s in l imitar, la  tecnología de 

comunicación de campo cercano. Los ejemplos anteriores son solamente 

para propósitos i lustrat ivos y las conexiones inalámbricas pueden 

encontrarse en otros t ipos tales como la tecnología de onda Z, la 

tecnología de baja energía Bluetooth (BLE), las frecuencias  del protocolo 5 

de comunicación 433 MHz y otras frecuencia de radio c iv i l cargadas y 

frecuencia de radio mil i tares.  

Los métodos de conexión entre los diferentes módulos en el s istema 

de control ambiental, entre los módulos y los d isposit ivos externos y entre 

el s istema y los disposit ivos de almacenamiento o los serv idores de nube 10 

no están l imitados a las tecnologías ejemp lif icat ivas antes mencionadas. 

En el s istema de control ambiental, los métodos de conexión antes 

mencionados se pueden uti l izar solos o juntos a través de la combinación 

de múlt ip les t ipos de métodos de conexión. En el caso en donde se ut i l izan 

múlt ip les métodos de conexión juntos, se pueden uti l izar los disposit ivos 15 

de pasarela correspondientes para lograr el intercambio de información. 

Los diferentes módulos pueden estar integrados para alcanzar las 

funciones de más de un módulo a través del mismo disposit ivo o de un 

componente electrónico. Los disposit ivos externos también pueden estar 

integrados dentro de otros disposit ivos o componentes electrónicos de uno 20 

o más módulos y uno o más módulos pueden estar integrados en uno o 

más disposit ivos externos o componentes electrónicos. 

La f igura 5 muestra un diagrama ejemplif icativo del módulo (110) de 

procesamiento y de sus disposit ivos perifér icos. El módulo (110) de 

procesamiento puede inclu ir uno o más procesadores (512). El módulo 25 
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(110) de procesamiento se puede conectar con el disposit ivo (520) de 

almacenamiento y con otros módulos (530). El disposit ivo (520) de 

almacenamiento también puede estar inclu ido dentro del módulo (110) de 

procesamiento. Además, el módulo (110) de procesamiento se puede 

conectar en forma selectiva con uno o más módulos (110-1, 110-2) y (110-5 

N) de procesamiento o puede no estar conectado con algún otro módulo de 

procesamiento. El módulo (110) de procesamiento también puede estar 

conectado con el serv idor (540) de nube a través de otros módulos (530). 

El disposit ivo (520) de almacenamiento y/o e l serv idor (540) de nube 

pueden ser parte del s istema de control ambiental o pueden ser 10 

disposit ivos externos al s istema de control ambiental. Por ejemplo, e l 

d isposit ivo (520) de almacenamiento o serv idor (540) de nube puede ser 

prov isto por una tercera parte. Los métodos de conexión aquí mencionados 

pueden ser cableados o ina lámbricos. La conexión interna dentro del 

módulo (110) de procesamiento y la conexión entre el módulo (110) de 15 

procesamiento y los d isposit ivos perifér icos no se l imita  a las modalidades 

ejemplif icativas mostradas en la f igura 5. Uno o más procesadores (512) 

en el módulo (110) de procesamiento pueden estar integrados en el mismo 

componente electrónico o pueden ser cualquier  com binación de múlt ip les 

componentes electrónicos. 20 

La figura 6 es un diagrama de f lu jo ejemplif icat ivo del proceso del 

módulo (110) de procesamiento o de sus funciones de procesamiento. En 

la etapa (610) la función de procesamiento puede recolectar información 

de otros módulos, disposit ivos (520) de almacenamiento o del serv idor 

(540) de nube. La etapa (620) puede analizar y procesar la  información 25 
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recolectada. La etapa (630) puede realizar un ju ic io de s i otros módulos 

necesitan tomar acciones o si a través d e la conexión de otros módulos, 

los disposit ivos externos necesitan tomar acciones. Cuando la acción es 

necesaria, se puede ejecutar la etapa (680) para comparar los parámetros 

y se puede ejecutar la etapa (690) para comandar los módulos 5 

relacionados. Los parámetros, como se util izan aquí, se refieren 

generalmente a cualquier dato que se pueda comparar con la información 

recolectada, incluyendo sin intenciones de l imitar,  valores preestablecidos, 

umbrales, valores de referencia y valores predictivos. Cuando  no se 

requiere de ninguna acción, se puede ejecutar la etapa (640) para analizar 10 

estadísticamente la información recolectada. La etapa (650) se puede 

ejecutar para construir modelos de conformidad con la información 

recolectada, la  información históricamente almacenada y otros parámetros 

y la etapa (660) se puede ejecutar para almacenar datos. La función de 

procesamiento del módulo (110) de procesamiento puede incluir etapas 15 

adicionales o puede omit ir  cualquiera de una o más etapas mostradas en la 

f igura 6. Por ejemplo, cuando el módulo (110) de procesamiento  está 

procesando el comando de “abrir  la puerta”, el anális is estadístico en la 

etapa (640) y la construcción del modelo en la  etapa (650) se puede omit ir.  

En otro ejemplo, la etapa (680) se puede omit i r y cuando la etapa (630) 20 

decide que se necesita tomar cierta acción, la etapa (690) se puede 

ejecutar para comandar los módulos relacionados. 

Todos los datos, incluyendo sin l imitar, e l comando del usuario,  los 

datos detectados y/o monitoreados desde el módulo (120) de detección y 

los datos almacenados en el serv idor (540) de nube, después de ser 25 
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recolectados y procesados por el módulo (110) de procesamiento, pueden 

almacenarse, en forma select iva, en el d isposit ivo (520) de 

almacenamiento y en el serv ido r (540) de nube para el futuro acceso y 

anális is por el módulo (110) de procesamiento. El disposit ivo (520) de 

almacenamiento como se util iza aquí, por lo general, se refiere a cualquier  5 

medio con la capacidad de leer y/o escribir datos e incluye sin l imit ar, una 

memoria de acceso aleatorio (RAM) y una memoria de solamente lectura 

(ROM). La RAM puede inclu ir,  s in intenciones de l imitar, dekatron, tubo de 

selectron, memoria de línea de retardo, tubo Wil l iams, memoria de acceso 

aleatorio  dinámico (DRAM),  memoria de acceso aleatorio estático (SRAM), 10 

memoria de acceso aleatorio  de t ir is tor  (T-RAM) y memoria de acceso 

aleatorio de capacitor cero (Z -RAM),  etc. La ROM puede incluir , s in l im itar,  

una memoria de burbuja magnética, una memoria t ranzada magnética, 

memoria de pelícu la delgada magnética, memoria de alambre plancheado 

magnética, memoria de  núcleo magnético, memoria de tambor, activador 15 

óptico, disco duro, c inta,  memoria no voláti l  temprana (NVRAM), memoria 

de cambio de fase, módulos de memoria de acceso a leatorio magneto-

resist iva, memoria de acceso aleatorio ferroe léctrica, SRAM no voláti l ,  

memoria f lash, memoria de solamente lectura, re -escrib ib le, 

electrónicamente borrable, una memoria de solamente lectura, 20 

programable, borrable, una memoria de solamente lectura, programable, 

memoria de variables d inámicas, protegida de lectura, memoria de acceso 

aleatorio de puertas de conexión f lotantes, nano -RAM, memoria de rastreo, 

memoria resist iva variable  y celda de metalización programable, etc. Los 

disposit ivos de almacenamiento antes mencionados son solamente 25 
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ejemplif icativos y los disposit ivos de almacenamiento que se pueden 

uti l izar en conexión con el s istema de control ambiental no están limitados 

a estos ejemplos.  

Además, la lectura y escritura de datos pued e ser a través de un 

almacenamiento de nube. El a lmacenamiento de nube es parte de un 5 

cómputo de nube, que principalmente uti l iza la Internet para conectar uno 

o más equipos de serv idores remotos para alcanzar c iertos t ipos de 

almacenamiento y procesamiento de datos. El cómputo de nube uti l izado 

en el s istema de control ambiental puede ser público, privado o una 

combinación de ambos. Por ejemplo, la información personal de usuarios 10 

así como los datos y los parámetros relacionados, adquir idos por  el 

ambiente famil iar o de trabajo se pueden almacenar o calcular de nubes 

privadas. Las nubes privadas como se menciona aquí, pueden requerir  

c ierto nivel de reconocimiento de ident idad durante la lectura y escritura 

de datos. Por otra parte,  la información tal como el c l ima se puede 15 

recuperar de las nubes públicas. El módulo (110) de procesamiento puede 

seleccionar leer datos desde las nubes privadas o públicas.  

Además del almacenamiento de datos, el cómputo de nube también 

se puede util izar  en el anális is de datos. Después de que el módulo (110) 

de procesamiento recibe los datos, puede llevar a cabo las etapas (640) 20 

para conducir e l anális is estadístico y la etapa (650) para construir 

modelos. Primero, el módulo (110) de procesamiento puede compilar y 

organizar los datos recolectados por otros módulos, leer desde los 

disposit ivos de almacenamiento y almacenarlos en el serv idor (540) de 

nube. Después, estos datos se pueden uti l izar  como una muestra 25 
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estadística para ayudar en la construcción del modelo matem ático. El 

modelo matemático puede analizar, juzgar, predecir e  in ic iar  cambios 

ambientales y características del comportamiento de los usuarios. Por 

ejemplo, las características pueden ser modos de mov imiento de los 

humanos y mascotas, t iempo y números de luces encendidas y apagadas, 5 

hábitos de uso de los disposit ivos electrónicos, información personal de 

usuarios, opciones de forma y contenido mult imedia y t iempo para ver el 

mismo, preferencia de temperatura y humedad, t iempo para abrir puertas y 

ventanas, hábitos para cerrar puertas, cantidad, temperatura y t iempo de 

uso de agua, frecuencia de uso del baño por parte del usuario, hábitos de 10 

dieta y condiciones de salud de los usuarios, hábitos de dieta y lenguaje 

del usuario (puede inclu ir acentos, expresio nes habituales y expresiones 

emocionales) e información personal de v is itantes y frecuencia de v is itas, 

etc. Los ejemplos anteriores principalmente analizan y construyen modelos 

con base en la  información recuperada desde nubes privadas y de otros 15 

datos recolectados. Además, se pueden construir  modelos más completos 

al añadir esta información básica prov ista por nubles públicas. Por 

ejemplo, los modelos pueden calcular la temperatura apropiada, la 

humedad y el t iempo de venti lación en un año o un día con ba se en el 

c l ima y la  información cl imática, los modelos pueden analizar las 20 

relaciones sociales del usuario con v is itantes con base en las redes 

sociales, los modelos pueden ajustar las normas de seguridad para el 

hogar o para los lugares de trabajo con base en las notic ias locales, etc. 

Estos modelos matemáticos uti l izan una gran cantidad de estadísticas de 

datos, cálculos y pruebas empír icas para pronosticar y asemejar las 25 
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variables ambientales y del usuario. Estos t ipos de modelos t ienen muchas 

uti l idades. Por ejemplo, para analizar los hábitos de v ida o de trabajo de 

los usuarios, ta les como los que los usuarios pueden alcanzar un control 

ambiental automático a través de menos comandos. A través de este t ipo 

de aprendizaje, el s istema de control ambiental cuenta con la capacidad de 5 

tomar las medidas correspondientes cuando se encuentran condiciones 

anormales (ta les como un cambio repentino en el c l ima, problemas de 

salud del usuario, problemas potenciales de seguridad y entrada i legal).  

Además, el s istema de control ambiental también puede imitar e l uso de 

disposit ivos electrónicos por parte del usuario, para así mit igar los r iesgos 10 

de seguridad inc luso cuando el usuario no está presente. Los métodos y 

aplicaciones del anális is estadístico de datos y la con strucción de modelos 

no se lim itan a los ejemplos anteriores. Por ejemplo, este t ipo de anális is 

estadísticos de datos también puede uti l izar a l serv idor (540) de nube y los 

datos más grandes para construir  un sistema de intel igencia art i f ic ia l, e l 15 

cual t iene la capacidad de analizar los mov imientos del usuario e 

interactuar con los usuarios, etc.  

La f igura 7 muestra una modalidad ejemplif icat iva de un módulo 

(120) de detección en el s istema de control ambiental. E l módulo (120) de 

detección puede incluir uno o más sensores (711-1, 711-2) y (711-N). El 20 

módulo (120) también puede conectarse con otros módulos (720) y 

disposit ivos (160) externos. Los sensores (711-1, 711-2) y (711-N) también 

pueden ser disposit ivos externos o ciertas partes o componentes 

electrónicos de disposit ivos externos. La f igura 7 es solamente una 

modalidad ejemplif icativa de la estructura interna del módulo (120) de 25 
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detección y de los disposit ivos per ifér icos y el módulo (120) de detección 

puede tener diferentes estructuras y se puede conectar con diferentes 

disposit ivos perifér icos. Los métodos de conexión aquí sugeridos pueden 

ser cableados o inalámbricos. El módulo (120) de detección puede tener 

múlt ip les sensores (711-1, 711-2) y (711-N) integrados en el mismo 5 

componente electrónico o en forma alternativa, puede tener múlt ip les 

componentes electrónicos (cada uno contiene uno o más sensores (711-1, 

711-2) y (711-N)) uti l izados juntos.  

La f igura 8 es un diagrama de f lu jo de la operación del módulo (120) 

de detección y de las funciones de detección. Los sensores (711-1, 711-2) 10 

y (711-N) pueden detectar y/o monitorear los cambios en la etapa (810) y 

puede ejecutar la etapa (820) para reportar los cambios al módulo (110) de 

procesamiento. Con base en el juic io realizado en la  etapa (830) cuando 

se recibe un comando, entonces se puede l levar a cabo la etapa (840) para 

ejecutar el comando y terminar e l proceso, cuando no se recibe un 15 

comando, el proceso se puede terminar directamente. La f igura  8 es 

solamente un ejemplo del proceso en la operación del módulo (120) de 

detección y la  función del módulo (120) de detección no está l imitada a 

esto mismo. 

Cuando el módulo (120) de detección transmite al módulo (110) de 20 

procesamiento, el contenido transmit ido puede ser cambios ambientales o 

hechos por el hombre que se detectan y/o monitorean por el módulo (120) 

de detección. Cuando el módulo (110) de procesamiento trasmite al 

módulo (120) de detección, el contenido transmit ido pueden ser comandos 

para algunas acciones, tal como controlar e l ángulo de una cámara o 25 
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encender y apagar el modo de seguridad infrarrojo. Bajo c iertas 

c ircunstancias (tal como sin l imitar, la fa l la del módulo (110) de 

procesamiento o la fal la  a l conectar con el módulo (110) de procesamiento, 

el módulo (120) de detección puede desv iar el módulo (110) de 

procesamiento y se comunica directamente o intercambia datos con uno o 5 

más del módulo (130) de control, e l módulo (140) de comunicación o con el 

disposit ivo (160) externo. En  otra modalidad, los sensores (711-1, 711-2) y 

(711N) internos o externos para el s istema de control ambiental,  después 

de haber detectado y/o monitoreado datos, puede env iar los datos al 

módulo (110) de procesamiento a través del módulo (140) de comunicac ión 10 

del s istema de control ambiental a  través de señales cableadas y/o 

ina lámbricas. 

Los t ipos de datos que se pueden adquir ir por uno o más sensores 

(711-1, 711-2) y (711-N) inc luyen, s in l im itar,  datos fís icos, datos químicos 

y datos bio lógicos, etc. Los  datos fís icos pueden inclu ir,  s in l im itar,  sonido, 15 

luz, t iempo, peso, proximidad, ubicación, temperatura, humedad, presión, 

corriente, velocidad y aceleración, partículas inhalab les, radiación,  texto, 

imagen, detección de tacto, líneas de pupila y huellas  dig ita les, etc. Los 

datos químicos pueden incluir, s in intenciones de limitar, contaminación 

del a ire, contaminación del agua, niveles de monóxido de carbono y 20 

niveles de dióxido de carbono, etc. Los datos biológicos pueden incluir,  s in  

l imitar, presión sanguínea de organismos v ivos, r itmo cardíaco, nivel de 

azúcar en sangre y nivel de insulina, etc. Los ejemplos anteriores son 

solamente para propósitos i lustrat ivos y se pueden detectar y/o monitorear  

otros datos, más no se limitan a estos ejemplos. Por ej emplo, el sensor 25 
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(1329) de composición de gas (consultar las F iguras 13A-13D) pueden 

detectar y/o monitorear la composición de gas de la atmósfera circundante, 

inc luyendo sin l im itar,  monóxido de carbono, dióxido de carbono, oxígeno, 

nitrógeno y amonio, etc. Los sensores (1329) de composición de gas 

inc luyen sin l imitar,  sensores de gas semiconductor, sensores de gas 5 

electroquímico, sensores de gas de combustión catalít ica, sensores de gas 

de conductiv idad térmica, sensores de gas infrarrojo y sensores de gas de 

electról i to de gas sólido, etc. Los sensores (1329) de composición de gas 

(consultar Figuras 13A-13D) incluyen, s in l imitar, sensores de enzimas, 

sensores de microorganismos, sensores de células, sensores de tej ido, 10 

sensores de inmunidad, sensores de electrodo biológ ico, biosensores 

semiconductores, biosensores ópticos, biosensores térmicos y sensores de 

piezo-cr istal, etc. Un sensor (1329) de composición de gas puede detectar 

y/o monitorear c ierta  información bio lógica, inc luyendo sin l imitar,  n ivel de 

azúcar en sangre, r itmo cardíaco, expresión facial,  edad, pupilas, est i lo de 15 

cabello, aroma, microorganismos y a lérgenos, etc. Se debe hacer notar 

que las descripciones anteriores con respecto al sensor (1329) de 

composición de gas son para propósitos i lustrat ivos. En términos de 

estructura fís ica del sensor (1329) de composición de gas, puede 

comprender múlt ip les sensores independientes y los sensores 20 

independientes, por ejemplo, pueden ser un sensor de gas y un sensor de 

feromonas. En algunas modalidades, un sensor (1329) de composición de 

gas puede detectar y/o monitorear un t ipo de composición de gas. En otras 

modalidades, un sensor (1329) de composición de gas puede detectar y/o 

monitorear múlt ip les composiciones de gas. Los t ipos de datos antes 25 
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mencionados solamente son ejemplos prov istos para propósitos i lustrativos 

y los t ipos de datos que se pueden adquir ir  por el módulo (120) de 

detección incluyen otros, ta les como emociones del usuario y campos 

magnéticos. Además, se pueden uti l izar  múlt ip les c lases diferentes de 

disposit ivos y método para detectar y/o monitorear los t ipos antes 5 

mencionados de datos. Los disposit ivos util izados para detectar y/o 

monitorear sonido incluyen sin l imitar, micrófonos, etc. Los disposit ivos 

uti l izados para detectar y/o monitorear luz inc luyen, s in l imitar , sensores 

de intensidad de luz y sensores de luz ambiental, etc. Específ icamente, el 

sensor (1323) ambiental y de proximidad (consultar las F iguras 13A-13D) 10 

pueden tener componentes fotosensibles, los componentes foto sensibles 

inc luyen sin l imitar  fotoresistores, fotodiodos, fototr iodos y baterías 

fotovoltáicas de si l ic io.  Los componentes fotosensibles conv ierten una 

condición de luz del ambiente circundante en señales eléctricas. El sensor 

(1323) ambiental y de proximidad puede detectar una condición cercana de 15 

luz a través del procesamiento de señales eléctr icas. Los disposit ivos 

uti l izados para detectar y/o monitorear el t iempo incluyen, s in l imitar, 

relojes mecánicos y relojes eléctricos, etc. Los disposit ivos uti l i zados para 

detectar y/o monitorear el peso inc luyen, s in intenciones de l imitar, 

básculas de resorte y básculas electrónicas. Los disposit ivos uti l izados 20 

para detectar y monitorear la proximidad incluyen, s in l imitar,  d isposit ivos 

de transmisión y recepción de campos electromagnéticos, etc. Los 

disposit ivos uti l izados para detectar y/o monitorear la ubicación incluyen,  

s in l imitar,  s istemas de alcance de microondas, sensores infrarrojos 

pasivos, sensores ultrasónicos y sensores de tomografía, etc. 25 
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Específ icamente, cuando el sensores (1326) de mov imiento (consultar las 

Figuras 13A-13D) util izan el mecanismo de alcance de microondas, puede 

primero env iar microondas al área circundante. Cuando las microondas 

alcanzan un objeto que no se puede desv iar, la microo nda entonces se 

puede refle jar. El sensor (1326) de mov imiento puede recibir la microonda 5 

refle jada y determinar la distancia  de ese objeto. A través de la recepción 

continua de microondas, el sensor (1326) de mov imiento puede reconocer 

s i e l objeto está en mov imiento o no. Los disposit ivos uti l izados para 

detectar y/o monitorear la temperatura incluyen, s in intenciones de l imitar, 

termómetros de resistencia, sensores de temperatura de hueco de banda 10 

de sil ic io, termómetros infrarrojos y sensores de tempera tura de termistor, 

etc. Los disposit ivos uti l izados para detectar y/o monitorear humedad 

inc luyen, s in l imitar sensores capacit ivos de humedad, sensores resist ivos 

de humedad, sensores de humedad de conductiv idad térmica e higrómetros 

grav imétricos, etc. Los disposit ivos uti l izados para detectar y/o monitorear 15 

la presión incluyen, s in intenciones de limitar, barómetros, sensores de 

fuerza, sensores de presión, manómetros, calibradores McLeod y 

manómetros presurizados, etc. Los disposit ivos uti l izados para detectar y/o 

monitorear corr iente inc luyen, s in intenciones de l imitar,  amperímetros de 

bobina en mov imiento, amperímetros de hierro en mov imiento, 20 

amperímetros de termoacoplamiento, amperímetros de alambre caliente y 

amperímetros digita les, etc. Los disposit ivos uti l izados para detectar y/o 

monitorear la velocidad y la  aceleración incluyen,  s in  intenciones de 

l imitar, velocímetros de microondas, sensores fotoeléctr icos de velocidad, 

sensores optoelectrónicos de velocidad del v iento, sensores fotoeléctricos 25 
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de velocidad, sensores magnéticos -eléctr icos de velocidad y sensores de 

velocidad t ipo Hall, etc. Los disposit ivos uti l izados para detectar y/o 

monitorear partículas inhalables incluyen, s in l im itar, ba lances voláti les de 

traza y rayos beta. Los disposit ivos uti l izados para detectar y/o monitorear 

la radiac ión, inc luyen sin l imitar, actinómetros, pirheliómetros, y 5 

contadores Geiger. Los disposit ivos uti l izados para detectar y/o monitorear 

texto inc luyen, s in l imitar , teclados mecánicos , teclados conductores de 

hule y teclados de capacitancia electrostática, s in contacto, etc. Los 

disposit ivos uti l izados para detectar y/o  monitorear imágenes incluyen, s in 

intenciones de l imitar,  cámaras ópticas, etc. Los disposit ivos util izados 10 

para detectar y/o monitorear tacto, incluyen sin l im itar, sensores tácticos, 

etc. Los disposit ivos util izados para detectar y/o monitorear ir is o huellas 

dig ita les incluyen sin l imitar,  identif icaciones ópticas, sensores 

capacit ivos, frecuencias biológ icas de radio e identif icaciones ópticas 

dig ita les, etc. Los disposit ivos uti l izados para detectar y/o monitorear aire 15 

y contaminación del agua incluyen sin l imitar , react ivos químicos, 

monitores de pH, medidores de conductiv idad, monitores de oxígeno 

disuelto y nefe lómetros. Los disposit ivos uti l izados para detectar y/o  

monitorear microorganismos incluyen, s in l im itar, aparatos de prueba de 

toxic idad bio lógica. Los disposit ivos util izados para detectar y monitorear 20 

alérgenos incluyen, s in l imitar, ensayos enlazados con  enzimas 

inmunosorbentes, ensayos de f lu jo latera l,  reacciones en cadena de 

polimerasa y ensayos de tr ifosfato de adenosina (ATP), etc. El 

reconocimiento de identidad de objetos móv iles incluye, s in l imitar, 

tamaños de objetos, velocidades de mov imiento y modos de mov imiento, 25 
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etc. El reconocimiento de ident idad de sonidos incluye sin l imitar, 

frecuencia, amplitud (volumen) y r i tmo, etc. El reconocimiento de identidad 

de imágenes incluye,  s in intenciones de l imitar,  temas de imágenes y 

apariencias de Figuras , edades, alturas, razas y complexión del cuerpo 

dentro de las imágenes. El reconocimiento sobre la identidad de 5 

detecciones de tacto incluye, s in l imitar, intensidad de fuerza, posic iones 

de contacto, direcciones de fuerza, duraciones de fuerza, duraciones de 

hueco de fuerza y cambios en la  dirección y magnitud de la fuerza, etc. 

Los ejemplos anteriores de datos sensibles solamente t ienen propósitos 

ejemplif icativos y los datos sensibles pueden incluir muchos otros t ipos, 10 

ta les como la  identidad de objetos en mov imiento y emociones del usuario. 

Los disposit ivos y parámetros antes mencionados son solamente algunos 

ejemplos y existen otros disposit ivos y métodos para alcanzar la función de 

detección. Los datos detectados y/o monitoreados se pueden reconocer y  

comparar con un valor de referencia, un intervalo de referencia, un umbral, 15 

un valor preestablecido o un valor predeterminado.  

Un sensor puede detectar uno o más artículos y se pueden uti l izar 

los s iguientes ejemplos de sensores.  Además, múlt ip les sensores se 

pueden integrar en el módulo (120) de detección o disposit ivos (160) 

externos. Por ejemplo, se puede uti l izar una pantalla de tacto para 20 

reconocer una entrada de texto y gesticulaciones manuales y puede 

verif icar la información de la contraseña. Una cámara con un micrófono se 

puede uti l izar  para recolectar imágenes inanimadas o animadas y sonidos. 

Un sistema que integra tecnologías de microondas, infrarrojas y de 

inducción térmica se puede uti l izar para detectar los mov imientos  del 25 
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humano, animales y de otros objetos y aplica los ju ic ios relac ionados. Un 

sistema de detección de luz puede detectar y/o monitorear la intensidad de 

la luz del so l, e l t iempo, la v is ibi l idad y las condiciones encendidas y 

apagadas de la luz. Un interruptor fís ico puede ajustar las luces al detectar 

y/o al monitorear los cambios del usuario en el interruptor. Un disposit ivo 5 

con la capacidad de detectar sonido y luz se puede uti l izar para detectar 

y/o monitorear sonidos de alarma, sonidos de notif icación  o luces 

intermitentes generadas por un disposit ivo externo. Un disposit ivo de 

detección de imágenes se puede uti l izar para detectar y/o monitorearlas 

lecturas de instrumentos y operaciones. Un sensor puede llevar a cabo, 10 

constantemente, las funciones de detección y/o de monitoreo (tal como 

para detectar y/o monitorear todo el día) o puede l levar a cabo las 

funciones de detección y/o de monitoreo en ciertos momentos (tal como 

una vez cada minuto, una vez cada dos minutos, etc.) o puede l levar a 

cabo la función de detección y/o de monitoreo solamente cuando se activa 15 

(ta l como, activado de acuerdo con las entradas del usuario o comandos 

preestablecidos o activados cuando los datos ambientales exceden un 

umbral preestablecido, etc.). Los diferentes sensores pueden funcionar en 

forma independiente. Por ejemplo, cada uno de los datos detectado s y/o 

monitoreados del sensor, el t iempo de detección y la  comunicación con 20 

otros módulos del s istema de control ambiental pueden ser independientes. 

Los ejemplos anteriores  solamente describen algunas posibles funciones 

del módulo de detección y en ningún sentido es l imitante.  

Además de los datos detectados y/o monitoreados por el módulo 

(120) de detección, el módulo (110) de procesamiento puede adquir ir o 25 
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procesar datos detectados y/o monitoreados por sensores externos o por 

disposit ivos de detección. Por ejemplo, puede haber una cámara 

ina lámbrica exterior,  la cual funciona como parte de un sistema de 

seguridad independiente del s istema de control ambienta l. El s istema de 

control ambiental puede tener acceso a las imágenes tomadas por esta 5 

cámara inalámbrica, analizar las  imágenes, así juzgar s i es necesaria 

cualquier otra acción. En otro  ejemplo, e l usuario puede uti l izar  un medidor 

de glucosa en sangre independiente o externo al s istema de control 

ambiental. E l s istema de control ambiental puede tener acceso a la 

información de azúcar en sangre del usuario a part ir de este disposit ivo, 10 

analizar la en forma independiente o junto con otra información en el 

s istema de control ambiental (ta l como los datos del h istor ia l de salud del 

usuario, diagnósticos o tratamientos, plan de un doctor, etc.), para así, 

determinar s i es necesaria cualquier otra acción.  

La f igura 9 i lustra la estructura del módulo (130) de control del 15 

sistema de control ambiental y de los disposit ivos perifér icos. El módulo 

(130) de control puede inclu ir  uno o más controladores (911-1, 911-2) y 

(911-N). El módulo (130) de control también está conectado con otros 

módulos (920) y con disposit ivos (160) externos. Los controladores (911-1, 

911-2) y (911-N) también pueden ser disposit ivos externos o pueden ser 20 

parte de o pueden ser un componente electrónico de los disposit ivos 

externos. La f igura 9 es solamente un ejemplo del módulo (130) de control 

y disposit ivos perifér icos y el módulo (130) de control puede tener otras 

estructuras diferentes y conectarse con otros disposit ivos periféricos 

diferentes. Los métodos de conexión pueden ser cableados o inalámbricos. 25 
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El módulo (130) de control puede tener múlt ip les controladores (911-1, 

911-2) y (911-N) integrados en el mismo componente electrónico o puede 

tener múlt ip les componentes electrónicos (cada uno contiene uno o más 

controladores (911-1, 911-2) y (911-N). 

La f igura 10 es un diagrama del f lu jo de op eración del módulo (130) 5 

de control y las funciones de control relac ionadas. La etapa (1010) puede 

decidir s i e l módulo (110) de procesamiento ha realizado un comando y 

cuando se ha realizado un comando, se puede ejecutar la etapa (1020), 

cuando el comando no ha sido realizado, se puede ejecutar la etapa (1030) 

y se enruta de regreso al in ic io de este proceso. La f igura 10 es solamente 10 

un ejemplo del proceso que se puede conducir por el módulo (130) de 

control y la funcionalidad del módulo (130) de control no está limitada a lo 

aquí descrito.  

Cuando el módulo (110) de procesamiento transmite al módulo (130) 

de control,  e l contenido transmit ido pueden ser comandos de acciones. 15 

Cuando el módulo (130) de control transmite al módulo (110) de 

procesamiento, el contenido transmit ido pueden ser reportes para la 

compleción de una acción, solic itudes para realizar acciones y reportes de 

error. En ciertas s ituaciones (tal como sin l imitar  a la ruptura del módulo 

(110) de procesamiento o la fa l la  en la conexión con el  módulo (110) de 20 

procesamiento), el módulo (130) de control puede desv iar al módulo (110) 

de procesamiento y comunicarse e intercambiar datos en forma directa con 

el módulo (120) de detección, el módulo (140) de comunicación y el 

disposit ivo (160) externo.  En otra modalidad, el módulo (110) de 

procesamiento puede transmitir señales a los controladores (911 -1, 911-2) 25 
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y (911-N) a través del módulo (140) de comunicación, para así 

proporcionar comandos a los controladores (911-1, 911-2) y (911-N).  

Los controladores (911-1, 911-2) y (911-N) pueden estar inclu idos en 

el módulo (130) de control o se puede colocar en el d isposit ivo (160) 

externo. Durante el proceso de control, un controlador puede ejecutar 5 

acciones o múlt ip les controladores pueden cooperar para ejec utar 

acciones. Los sujetos controlables pueden inclu ir, s in l im itar, e l control 

directo de corriente, el control de máquinas y disposit ivos de cómputo, etc. 

El control directo de corriente incluye, s in intenciones de limitar,  

encendido/apagado de energía y  suministro de corriente de los disposit ivos 10 

externos. Por ejemplo, el controlar el encendido/apagado de energía y el 

suministro de corr iente de las placas de calentamiento eléctr ico y los 

compresores en los acondicionadores de aire, e l control de l 

encendido/apagado de energía y el suministro de corr iente para las luces, 

el control del encendido/apagado y el suministro de corriente para 15 

refr igeradores, el control de l encendido/apagado y el suministro de 

corriente para calentadores de agua, el control de l encendido/apagado y e l 

suministro de corr iente de estufas eléctricas, el control del 

encendido/apagado y e l suministro de corriente de hornos de microondas, 

el control del encendido/apagado y el suministro de corriente de hornos, el 20 

control del encendido/apagado y el suministro de corr iente de máquinas de 

café, el control del encendido/apagado y el suministro de corriente de 

lavadoras, el control del encendido/apagado y el suministro de corriente de 

lavavaj i l las, el control de l encendido/apagado y el suminist ro de corr iente 

de secadoras, el control de l encendido/apagado y el suministro de 25 
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corriente disposit ivos mult imedia, el control del encendido/apagado y e l 

suministro de corr iente de cámaras, el control del encendido/apagado y e l 

suministro de corriente de disposit ivos de radio, el control del 

encendido/apagado y el suministro de corriente de disposit ivos de 

almacenamiento, el control del encendido/apagado y e l suminis tro de 5 

corriente de alarmas, el control del encendido/apagado y el suministro de 

corriente de auto-ignic iones, etc. Los ejemplos anteriores son solamente 

para propósitos ejemplif icat ivos y la corr iente controlable  también puede 

inc luir otros aspectos, ta les como la corr iente de los d isposit ivos de red y 

alarmas anti- robos. El contro l de máquinas  incluye,  s in  intenciones de 10 

l imitar,  e l control de las condiciones de encendido/apagado de las 

máquinas, magnitudes, velocidades, aceleraciones, ángulos de rotación, 

velocidades angulares y aceleraciones angulares de desplazamientos. Por 

ejemplo, el control de las condiciones de encendido/apagado de válvulas 

de suministro de gas de estufas de gas, el control de los c ierres de puertas 15 

y ventanas, el control de los niveles de apertura de las salidas de 

ventilac ión, el control de los niveles de apertura de lo s detectores de 

humo, el control de los n iveles de apertura, de velocidades y aceleraciones 

de cortinas, el control de los niveles de apertura, velocidades y 

aceleraciones de rejas de seguridad, el control de los n iveles de apertura, 20 

las velocidades y aceleraciones de venti lación de los ventiladores, el 

control de las condiciones de encendido/apagado de las válvulas de 

aspersión contra incendios , el control de los niveles de apertura, 

velocidades y aceleraciones de válvulas de agua de calentadores de agua, 

el control de los niveles de apertura, velocidades y aceleraciones de 25 
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válvulas de calor, el control de los niveles de apertura, velocidades y 

aceleración de almacenamiento de agua y drenaje de t inas, el control de 

los niveles de apertura, velocidades y ace leraciones de almacenamiento de 

agua y drenaje de baños, y el control de ubicaciones de detención, 

velocidades de elevación y caída y aceleraciones de elevadores, etc. Los 5 

ejemplos anteriores son solamente para propósitos i lustrat ivos y las 

máquinas que se pueden controlar pueden incluir otros aspectos, ta les 

como el mov imiento de juguetes electrónicos y robots de famil ia. Los 

disposit ivos de cómputo, que pueden inclu ir, s in l imitar, computadoras 

personales, serv idores y disposit ivos microelectrónic os pueden ser 10 

uti l izados por ejemplo, para controlar las computadoras de escritor io  

personales, el control de computadoras laptop personales, el control de 

PDA, el control de Tablets, e l control de las terminales móv iles, e l control 

de telev is iones inte l igentes, el control de refr igeradores inte l ige ntes, el 

control de microondas intel igentes, el control de estufas intel igentes, el 15 

control de robots, el control de serv idores públicos, el control de 

serv idores privados o de compañías, el control de disposit iv os de 

i luminación inte l igente, el control de captura de imágenes y e l control de 

los d isposit ivos de captura de sonido. Los ejemplos anteriores son 

solamente para propósitos i lustrativos , los d isposit ivos de cómputo 20 

controlables pueden inclu ir otros aspectos, ta les como sistemas anti -robos 

inte l igentes y s istemas electrónicos de un vehículo. 

La f igura 11 muestra la estructura y los disposit ivos perifér icos del 

módulo (140) de comunicación del s istema de control ambiental. E l módulo 

(140) de comunicación puede inclu ir uno o más disposit ivo (1111) de 25 
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entrada de señal, una o más pasarelas (1112), y uno o más disposit ivos 

(1113) de salida de salida. Las pasarelas (1112) pueden inclu ir , s in l imitar, 

una o más pasarelas, uno o más traductores de protocolo y una o más 

pasarelas inte l igentes. Específ icamente, las pasarelas intel igentes pueden 

inc luir, s in l im itar, uno o más módulos de red, tales como módulos 5 

Bluetooth, módulos WLAN, módulos ZigBee, módulos GPRS, módulos GPS 

sateli ta les, módulos de comunicación de campo cercano y otros módulos 

de 2.4 GHz de frecuencia, etc. Más específ icamente, las pasarelas 

inte l igentes pueden inclu ir, s in  intenciones de lim itar, uno o más 

disposit ivos de red, tales como disposit ivos de red Bluetooth, enrutadores, 10 

disposit ivos de red ZigBee, disposit ivos de red del operador del portador, 

disposit ivos GPS satel ita les, disposit ivos de pagos y de sincronización y 

otros disposit ivos que uti l izan las f recuencias de 2.4 GHz, etc. Los t ipos de 

comunicación soportados por los módulos de red y los disposit ivos de red 

no se l imitan a los ejemplos antes descritos y también pueden ser otros 15 

t ipos mencionados antes, los cuales no se repetirán. E l módulo (140) de 

comunicación también se puede conectar con el d isposit ivo (160) externo y 

con otros módulos (1130) y puede también conectarse, en forma selectiva, 

con otros módulos (140-1, 140-2) y (140-N) de comunicación, etc. La f igura 

11 es solamente un ejemplo de las estructuras internas y perifér icas del 20 

módulo (140) de comunicación y el módulo (140) de comunicación puede 

tener otras estructuras diferentes y conectarse con otros disposit ivos 

perifér icos diferentes. Los métodos de conexión mencionados en la 

presente pueden ser cableados o inalámbricos. El módulo (140) de 

comunicación puede tener múlt ip les protocolos de comunicación, módulos 25 
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de red y/o disposit ivos de red integrados en el mismo componente 

electrónico y también pueden tener múlt ip les componentes electrónicos 

(cada uno contiene uno o más protocolos de comunicación, módulos de red 

y/o disposit ivos de red). 

La f igura 12 muestra un diagrama del f lu jo de operación del módulo 5 

(140) de comunicación y sus funciones de comunicación en el s istema de 

control ambiental. La etapa (1210) puede juzgar s i e l módulo (110) de 

procesamiento ha env iado comandos de comunicación. Cuando el comando 

no ha sido env iado, se puede l levar a cabo la etapa (1250) para esperar y 

regresar al in ic io del proceso. Cuando el comando ha sido env iado, la 10 

etapa (1220) se puede l levar a cabo para establecer la comunicación,  

seguida por la etapa (1230) para encender los disposit ivos relacionados y 

la etapa (1240) para transmitir datos. La f igura 12 es solamente un ejemplo 

de los aspectos que se pueden ejecutar por el módulo (140) de 

comunicación y las funciones del módulo (140) de comunicación no están 15 

l imitadas a estas mismas.  

Cuando el módulo (110) de procesamiento transmite al módulo (140) 

de comunicación, el contenido t ransmit ido pueden ser comandos para 

establecer la conexión para la  comunicación u otra información que 

necesita ser transmitida hacia el exterior , etc. Cuando el módulo (140) de 20 

comunicación transmite contenido al módulo (110) de procesamiento, el 

contenido transmitido puede ser información adquir ida, y solic ita el 

comunicarla a l exter ior,  etc. En a lgunas situaciones (tal como sin l imitar, la 

ruptura del módulo (110) de procesamiento o la fal la en la conexión con el 

módulo (110) de procesamiento), el módulo (140) de comunicación puede 25 



 51 

desv iar el módulo (110) de procesamiento y comunicar e intercambiar 

datos directamente con uno o más del módulo (120) de detección, el 

módulo (130) de control, ot ro módulo (140) de comunicación y el 

disposit ivo (160) externo. 

Los métodos de conexión entre el módulo (140) de comunicación y el 5 

ambiente exterior  y otro módulo (140) de comunicación del s istema de 

control ambiental pueden ser cableados o inalámbricos. Las conexiones 

cableadas pueden inclu ir, s in in tenciones de limitar, cables de metal, 

cables ópticos, y cables híbr idos, por ejemplo, cables coaxia les, cables de 

comunicaciones, cables f lexib les, cables de hélice, cables protegidos no 10 

metálicos, cables protegidos metálicos, cables de múlt ip les núcleos, cables 

en pares, cables de listón, cables protegidos, cables únicos, cables 

dobles, cables de plomo dobles, y cables de pares trenzados, etc. Los 

ejemplos anteriores son solamente para propósitos i lustrat ivos, el medio 

de conexión cableados pueden ser otros t ipos, ta les como otros medios de 15 

transmisión para las señales eléctr icas y ópt icas. La conexión inalámbrica 

puede incluir, s in l imitar, comunicaciones de radio, comunicaciones ópticas 

de l ibre  espacio, comunicación sónica y comunicaciones de inducción 

electromagnética, etc. Además, la comunicación de radio puede inclu ir, s in 

l imitar, las normas de la serie IEEE 802.11, las normas de la serie IEEE 20 

802.15 (tales como la tecnología Bluetooth o Zigbee), la tecnología de 

comunicación móv il de primera generación, la tecnología de comunicación 

móv il de segunda generación (tal como FDMA, TDMA, SDMA, CDMA y 

SSMA), serv ic io de radio en paquetes general, tecnología de comunicación 

móv il de tercera generación (tal como CDMA2000, WCDMA, TS -SDMA y 25 
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WiMax), la tecnología de comunicación móv il de cuarta generación (tal 

como, TD-LTE y FDD-LTE), comunicación satelita l (ta l como la tecnología 

GPS) y otra tecnología que opera en las frecuencias ISM (tal como 2.4 

GHz). La comunicación óptica l ibre de espacio puede incluir,  s in 

intenciones de l imitar,  luces v is ib les y señales inf rarrojas, etc. La 5 

comunicación sónica, puede inclu ir, s in l imitar, ondas de sonido y ondas 

supersónicas, etc. La inducción electromagnética puede incluir, s in 

intenciones de l imitar , la  tecnología de comunicación de campo cercano. 

Los ejemplos anteriores son solamente para propósitos i lustr ativos y las 

conexiones inalámbricas pueden ser de otro t ipo, ta l como la tecnología de 10 

onda Z, la tecnología de baja energía Bluetooth (BLE), las frecuencias  del 

protocolo de comunicación 433 MHz, otras frecuencia de radio c iv i l 

cargadas y frecuencia de radio mil i tar, etc.  

Los disposit ivos para comunicar pueden ser módulos dentro del 

s istema de control ambiental,  d isposit ivos personales externos y 15 

disposit ivos públicos externos, etc. Los módulos dentro del s istema de 

control ambiental pueden incluir, s in l imitar, e l módulo (110) de 

procesamiento, el módulo (120) de detección, el módulo (130) de control y 

el módulo (140) de comunicación, etc. Otros disposit ivos relacionados con 

el módulo (140) de comunicación pueden incluir , s in intenciones de l imitar, 20 

cámaras, micrófonos, pantal las y pantalla de tactos, etc. Los ejemplos 

anteriores son solamente para proporcionar una mejor comprensión y los 

módulos internos del s istema de control ambiental pueden tener otros 

disposit ivos, ta les como sis temas de alarma y s istemas de notif icación, 

etc. Los disposit ivos personales externos, pueden inclu ir , s in l imitar, 25 
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equipo inalámbrico o equipo cableado, tales como computadoras de 

escritor io personales, computadoras Laptop personales, PDA, Tablets, 

terminales móv iles, serv idores personales o de compañías, nubes privadas 

y s istemas de comunicación en vehículo, etc. Los ejemplos anteriores son 

para proporcionar una mejor comprensión y los disposit ivos personales 5 

externos pueden tener otros disposit ivos, ta le s como disposit ivos 

electrónicos de cocina con funciones de comunicación y disposit ivos 

electrónicos de baño con funciones de comunicación, etc. Los disposit ivos 

púbicos externos pueden incluir,  s in l imitar, d isposit ivos cableados o 

ina lámbricos, ta les como disposit ivos de red de seguridad pública, 10 

disposit ivos de Internet, otras computadoras de escritor io personales, 

otras computadoras Laptop personales, otros PDA, Tablets, otras 

terminales móv iles, otros sistemas de comunicación en vehículo y otros 

serv idores públicos y serv idores (540) de nube, etc. Los ejemplos 

anteriores solamente proporcionan una mejor comprensión y los 15 

disposit ivos públicos externos pueden tener otros disposit ivos, ta les como 

el módulo (140) de comunicación dentro del s istema de control ambiental  

de propiedad de otros usuarios en un grupo. Las tareas que se pueden 

l levar a cabo por el módulo (140) de comunicación inc luyen, s in  

intenciones de l imitar,  la comunicación entre múlt ip les módulos (140) de 20 

comunicación en el s istema de control ambiental, la  comunicación entre el 

s istema de control ambiental y los disposit ivos móv iles, la comunicación 

entre el s istema de control ambiental y los d isposit ivos intel igentes en 

vehículos y la comunicación entre el s istema de control ambiental y la 

Internet, etc. Específ icamente, el módulo (140) de comunicación puede 25 
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ejecutar teléfono en v ideo dentro del s istema de control ambiental,  e l 

intercambio de mensajes con teléfonos celulares, energía y control de 

vehículos y puede adquir ir información desde la  Internet, etc.  Más 

específ icamente, los ejemplos de las funciones del módulo (140) de 

comunicación también incluyen l lamadas de v ideo y/o de teléfono dentro 5 

de un ambiente famil iar ( ta l como entre en un piso superior y un piso 

infer ior, y entre diferentes habitaciones), descargar, desde la Internet la 

información local de v ida, ta l como descuentos en t ienda y env iar 

notif icaciones al usuario a través de los módulos internos del s istema o de 

los disposit ivos móv iles y permite a los usuarios descargar y ut i l izar ta l 10 

información local de v ida a través de por ejemplo, la tecnología de 

comunicación de campo cercano. 

Los ejemplos a continuación son algunas funciones que se pueden 

alcanzar con el s istema de control ambiental. Tales ejemplos son para 

propósitos i lustrat ivos y las funciones del s istema de control ambiental no 15 

están limitadas a estos ejemplos.  

Las f iguras 13A. La f igura 13B, la f igura 13C y la f igura 13D son 

algunos ejemplos de los módulos antes mencionados. Se debe hacer notar 

que los módulos en el s istema de control ambiental pueden tener otras 

formas diferentes y no están l imitados a los ejemplos aquí descritos.  20 

 Cada una de las f iguras 13A, f igura 13B, f igura 13C y f igura 13D 

t iene un módulo (110) de procesamiento, un módulo (120) de detección, un 

módulo (130) de control, módulo (140) de comunicación, un disposit ivo 

(160) externo y un módulo (1350) de energía. Las f iguras 13A y la  f igura 

13C representan las estructuras de módulo de dos t ipos de interruptores 25 
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inte l igentes. Las f iguras 13B y 13D representan las estructuras de módulo 

de dos t ipos de interruptores intel igentes simplif icados (aquí referidos 

como interruptor s implif icado).  

 En la f igura 13A, e l módulo (110) de procesamiento puede incluir, 

s in intenciones de limitar, un d isposit ivo (1313) de almacenamiento, un 5 

procesador A (1311) y un procesador B (1312), etc. El procesador A (1311) 

también está conectado con el módulo (120) de detección y el módulo 

(120) de detección inc luye, s in l imitar, uno o más sensores de sensor 

(1321) de sonido, un sensor (1322) de temperatura y de humedad, un 

sensor (1323) ambiental y de proximidad, un sensor (1324) de corr iente, 10 

una interfaz (1325) del usuario,  un sensor (1326) de mov imiento, un sensor 

(1327) de imágenes (tal como sin l imitar, cámaras, etc.), un sensor (1328) 

de huellas digita les y un sensor (1329) de composición de gas. Los 

ejemplos en el módulo de detección solamente son para propósitos 

i lustrat ivos y el módulo (120) de detección también puede inclu ir  otros 15 

sensores antes mencionados en las descripciones del módulo (120) de 

detección. El procesador A (1311) también está conectado con una bocina 

(1363), un zumbador (1364), una etiqueta NFC (1365) y otros disposit ivos 

externos, etc.  El procesador A (1311) también está conectado con el 

módulo (140) de comunicación y el módulo de comunicación puede incluir ,  20 

sin intenciones de l imitar,  uno o más de un módulo WLAN, un módulo 

Bluetooth, un módulo GPRESIÓN, un módulo NFC, un módulo ZIgbee, y 

otro módulo de 2.4 GHz, etc.  Uno o más de los ejemplos antes 

mencionados para el módulo de comunicación son solamente para 

propósitos i lustrat ivos y el módulo (140) de comunicación también puede 25 
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inc luir otros métodos de comunicación mencionados antes en  las 

descripciones del módulo (140) de comunicación. El módulo (140) de 

comunicación también está conectado con disposit ivos (1340) de red, y los 

disposit ivos (1340) de red pueden inclu ir, s in l imitar, uno o más 

seleccionados de enrutadores, disposit ivos de red Bluetooth, disposit ivos 5 

de red de operador del portador, disposit ivos de pago/conexión de 

sincronización, d isposit ivos de red ZigBee, etc. Los ejemplos del 

disposit ivo (1340) de red son solamente para propósitos i lustrat ivos y 

también pueden ser de o tros t ipos, ta les como disposit ivos de 

posic ionamiento sateli ta l, etc.  Como parte del d isposit ivo (1340) de red, 10 

los enrutadores pueden estar conectados con el disposit ivo (1341) 

ina lámbrico, y los d isposit ivos de red del operador del portador puede 

estar conectado con la tarjeta (1342) SIM. La tarjeta SIM también puede 

estar conectado con el procesador A (1311). E l procesador A (1311) puede 

conectarse con el procesador B (1312) y e l procesador B (1312) puede 15 

conectarse también con el disposit ivo (1320) de entrada y con el módulo 

(130) de control, etc.  El módulo (130) de control inc luye, s in intenciones de 

l imitar,  uno o más de un interruptor/atenuador (1331). E l 

interruptor/atenuador (1331) puede conectarse con la fuente (1361) de 

energía en el disposit ivo (160) externo a través del módulo (1350) de 20 

energía y mientras tanto, se puede conectar y controlar a l d isposit ivo 

externo de control – la luz (1362). Por otra parte, e l interruptor/atenuador 

(1331) puede conectarse con  el sensor (1324) de corriente.  

 En la f igura 13B, e l módulo (110) de procesamiento puede incluir, 

s in l imitar , d isposit ivo (1313) de almacenamiento, y un procesador (1310), 25 
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etc. El procesador (1310) también puede estar conectado con el módulo 

(120) de detección, y el módulo (120) de detección, incluye, s in l imitar uno 

o más del sensor (1321) de sonido, el sensor (1322) de temperatura y 

humedad, un sensor (1323) ambiental y de proximidad, el sensor (1324) de 

corriente, el sensor (1326) de mov imiento, el sensor (1327) de imágenes 5 

(ta les como, s in l imitar , cámaras), el sensor (1328) de huellas dig ita les y el 

sensor (1329) de composición de gas, etc. Los ejemplos en el módulo de 

detección son solamente para propósitos i lustrat ivos y el módulo (120) de 

detección puede inclu ir otros sensores antes mencionados en las 

descripciones del módulo (120) de detección. El procesador (1310) puede 10 

también conectarse con una bocina (1363), un zumbador (1364), una 

etiqueta (1365) NFC y otros disposit ivos externos, etc. El proc esador 

(1310) también se puede conectar con el módulo (140) de comunicación y 

el módulo de comunicación puede inclu ir,  s in intenciones de l imitar,  uno o 

más de un módulo WLAN, un módulo Bluetooth, un módulo GPRS, un 15 

módulo NFC, un módulo ZigBee, y otro módulo de 2.4 GHz, etc. Uno o más 

de los ejemplos mencionados para el módulo de comunicación son para 

propósitos i lustrat ivos y el módulo (140) de comunicación también puede 

inc luir cualqu ier otro método de conexión antes mencionado en las 

descripciones del módulo (140) de comunicación. El módulo (140) de 20 

comunicación también está conectado con los disposit ivos (1340) de red, y 

los disposit ivos (1340) de red pueden incluir , s in l imitar,  uno o más 

seleccionados de: enrutadores, disposit ivos de red Bluetooth, di sposit ivos 

de red del operador del portador, disposit ivos de pagos/conexión de 

sincronización y d isposit ivos de red Zigbee, etc. Los ejemplos del 25 



 58 

disposit ivo (1340) de red son para propósitos i lustrat ivos y también pueden 

ser de otros t ipos, ta les como disposit ivos de posic ionamiento satel i ta l. 

Como parte del disposit ivo (1340) de red, los enrutadores pueden estar 

conectados con el d isposit ivo (1341 ) ina lámbrico, y los d isposit ivos de red 

del operador de portador pueden estar conectados con una tarjeta (1342) 5 

SIM. La tarjeta SIM también puede estar conectada con el procesador 

(1310). El procesador (1310) también puede estar conectado con el módulo 

(130) de control. El módulo (130) de control inc luye, s in intenciones de 

l imitar,  uno o más interruptores/atenuador (1331). El interruptor/atenuador 

(1331) puede conectarse con la fuente (1361) de energía en el disposit ivo 10 

(160) externo a través del módulo (1350) de energía y mientras tanto, 

puede conectarse y controlar el d isposit ivo externo – la luz (1362). Por 

otra parte, el interruptor/atenuador (1331) también puede conectarse con 

el sensor (1324) de corriente.  

 El módulo (110) de procesamiento, como se muestra en la f igura 15 

13C puede incluir, s in intenciones de l imitar, e l d isposit ivo (1313) de 

almacenamiento, el procesador A (1311) y e l procesador B (1312). El 

procesador A (1311) también puede estar conectado con el módulo (120) 

de procesamiento y e l módulo (120) de procesamiento puede incluir,  s in 

l imitar, uno o más seleccionados de un sensor (1321) de sonido, un sensor 20 

(1322) de temperatura y humedad, un sensor (1323) ambiental y de 

proximidad, un sensor (1324) de corriente, una interfaz (1325) del usuar io, 

un sensor (1326) de mov imiento, un sensor (1327) de imágenes (tal como 

sin l imitar, una cámara), un sensor (1328) de huellas dig ita les y un sensor 

(1329) de composición de gas, etc. Los ejemplos del módulo de detección 25 
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son solamente para propósitos i lustrativos y el módulo (120) de detección 

también puede incluir otros sensores mencionados antes en las 

descripciones del módulo (120) de detección. El procesador A (1311) 

también puede conectarse con una bocina (1363), un zumbador (1364), 

una etiqueta (1365) NFC y otros disposit ivos externos, etc. El procesador 5 

A (1311) también se puede conectar con el módulo (140) de comunicación 

y e l módulo (140) de comunicación también puede inclu ir,  s in intenciones 

de l imitar, a l módulo (1360) de red y e l d isposit ivo (1370) de red en el 

módulo de comunicación, etc. El módulo de red en el módulo (1360) de 

comunicación puede inclu ir , s in l imitar a uno o más seleccionados de:  un 10 

módulo WLAN, un módulo Bluetooth, un módulo GPRS, un módulo NFC, un 

módulo Zigbee, y otro módulo de 2.4 GHz, etc. Uno o más de los ejemplos 

antes mencionados para el módulo de red son solamente para propósitos 

i lustrat ivos y el módulo de red en el módulo (1360) de comunicación puede 

también inclu ir otros métodos de comunicación antes mencionado s en las 15 

descripciones del módulo (140) de comunicación. Los disposit ivos (1370) 

de red en el módulo de comunicación pueden incluir , s in intenciones de 

l imitar, uno o más de enrutadores, disposit ivos de red Bluetooth, 

disposit ivos de red del operador del portador, d isposit ivos de 

pagos/conexión de sincronización, disposit ivos de red Zigbee, etc. Los 20 

ejemplos del disposit ivo (1370) de red en el módulo de comunicación son 

solamente para propósitos i lustrat ivos y también pueden encontrarse en 

otras formas, tales como disposit ivos de posic ionamiento satel ita l.  Como 

parte del disposit ivo (1370) de red, los enrutadores pueden estar 

conectados con el d isposit ivo (1341) ina lámbrico y los d isposit ivos de red 25 
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del operador del portador pueden estar conectados con la tarjeta (1342) 

SIM. La tarjeta SIM también puede estar conectada con el procesador A 

(1311). El procesador A (1311) puede conectarse con el procesador B 

(1312) y el procesador B (1312) puede también conectarse con el 

disposit ivo (1320) de entrada y con el módulo (130) de control,  etc. El 5 

módulo (130) de control puede inc lu ir, s in l imitar, uno o más de un 

interruptor/atenuador (1331). El interruptor/atenuador (1331) puede 

conectar la fuente (1361) de energía en el d isposit ivo (160) externo a 

través del módulo (1350) de energía y mientras tanto, puede conectarse 

con el disposit ivo externo de control – la luz (1362). Por otra parte, el 10 

interruptor/atenuador (1331) también se conecta con el sensor (1324) de 

corriente. 

 En la f igura 13D, el módulo (110) de procesamiento puede incluir, 

s in intenciones de l imitar,  un disposit ivo (1313) de almacenamiento y un 

procesador (1310), etc. El procesador (1310) también puede estar 15 

conectado con el módulo (120) de detección y el módulo (120) de 

detección puede incluir , s in l imitar, uno o más del d isposit ivo (1320) de 

entrada, el sensor (1321) de sonido, un sensor (1322) de temperatura y 

humedad, un sensor (1323) ambiental y de proximidad, un sensor (1324) 

de corriente, un sensor (1326) de mov imiento, un sensor (1327) de imagen 20 

(ta l como sin l im itar,  cámaras), un sensor (1328) de huellas d igitales y un 

sensor (1329) de composición de gas. Los ejemplos en el módulo de 

detección son solamente para propósitos ejemplif icat ivos y el módulo (120) 

de detección puede inclu ir  otros sensores antes mencionados en las 

descripciones del módulo (120) de detección. El procesador (1310) 25 
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también se puede conectar con la bocina (1363), el zumbador (1364), la  

etiqueta (1365) NFC y otros disposit ivos externos, etc. El procesador 

(1310) también se puede conectar con el módulo (140) de comunicación y 

el módulo (140) de comunicación puede inclu ir, s in l im itar,  un módulo (140) 

de comunicación y e l módulo (140) de comunicación puede incluir s in 5 

intenciones de l imitar, e l módulo (1360) de red en e l módulo de 

comunicación y e l d isposit ivo (1370) de red en e l módulo de comunicación. 

El módulo (1360) de red en el módulo de comunicación puede incluir, s in 

l imitar, uno o más seleccionados del módulo WLAN, módulo Bluetooth, 

módulo GPRS, módulo NFC, módulo Z igbee y otros módulos de 2.4 GHz. 10 

Estos ejemplos mencionados para el módulo de red son solamente para 

propósitos i lustrat ivos y el módulo (1360) de red en el módulo de 

comunicación también puede inc luir otros métodos de comunicación antes 

mencionados, como se describe por el módulo (140) de comunicación. El 

disposit ivo (1370) de red en el módulo de comunicación puede incluir,  s in  15 

intenciones de l imitar, uno o más seleccionados de enrutadores, 

disposit ivos de red Bluetooth, disposit ivos de red del  operador de portador, 

disposit ivos de pagos/conexión de sincronización y disposit ivos de red 

Zigbee, etc. Los ejemplos del disposit ivo (1370) de red en el módulo de 

comunicación son solamente para propósitos i lustrat ivos y también pueden 20 

encontrarse en otras formas, tales como disposit ivos de posic ionamiento 

sateli ta l. Como parte del disposit ivo (1370) de red, los enrutadores se 

pueden conectar con el disposit ivo (1341) inalámbrico y los disposit ivos de 

red del operador del portador  puede estar conectado con una tarjeta 

(1342) SIM. La tarjeta SIM también puede estar conectada con el 25 
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procesador (1310). El procesador (1310) también puede estar conectado 

con el dispos it ivo (1320) de entrada y con el módulo (130) de control,  etc. 

El módulo (130) de control puede inc luir, s in l im itar,  uno o más de un 

interruptor/atenuador (1331). El interruptor/atenuador (1331) puede 

conectarse con la fuente (1361) de energía en el disposit ivo (160) externo 5 

a través del módulo (1350) de energía y mientras tanto, puede conectarse 

y controlar e l d isposit ivo externo -  la luz (1362). Por otra parte, e l 

interruptor/atenuador (1331) puede conectarse también con el sensor 

(1324) de corriente.  

 Como ejemplo y s in intenciones de l im itar,  con base en las formas 10 

de los módulos en las descripciones anteriores, el s istema de control 

ambiental puede alcanzar una serie de operaciones inte l igentes, 

automáticas, manuales o semi-automáticas. Por ejemplo, ta les operaciones 

pueden ser ajustar los disposit ivos de i luminación de la casa a través de la 

detección automática del mov imiento de las personas, las funciones de 15 

detección y de alarga de los s istemas intel igentes de seguridad de la casa, 

el a juste automático de temperatura y humedad, las l lamadas de v ideo 

internas, calendario, c l ima y not if icaciones de seguridad, pagos por cuotas 

de serv ic io, compras y transferencias monetarias personales, control 

automático o preestablecido de electrodomésticos y confirm ación de 20 

ubicación GPS de los miembros y las mascotas de la famil ia. Los ejemplos 

anteriores también constituyen una pequeña porción de las funciones que 

el s istema de control ambiental puede tener y los ejemplos son solamente 

para propósitos i lustrat ivos.  El s istema de control ambiental también puede 

tener otras funciones, tales como la comunicación con disposit ivos móv iles 25 
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al formar una red y el control de automóv iles.  

 La f igura 14 muestra una modalidad ejemplif icativa de los métodos 

de conexión entre cada componente del s istema de control ambiental . Uno 

o más interruptores 1410 inte l igentes, uno o más de interruptores (1420)  

inte l igentes simplif icados y uno o más disposit ivos (1430) móv iles pueden 5 

estar conectados a través de la red y/o pueden estar en un modo de 

maestro-esclavo. También se pueden conectar con un serv idor (540) de 

nube por separado. En una modalidad, el in terruptor (1410) inte l igente 

puede tener un primer panel (panel fronta l) y un segundo panel (panel 

trasero) y un tercer panel que representa al interruptor (1420) intel igente 10 

simplif icado. Los ejemplos anteriores del interruptor (1410) inte l igente y 

del interruptor (1420) intel igente simplif icado solamente t ienen la intención 

de proporcionar una mejor comprensión y puede haber otras form as de los 

mismos. Por ejemplo, el pr imer panel del interruptor (1410) intel igente 

también se puede instalar en el in terruptor (1420) intel igente simplif icado. 15 

Un ejemplo del método de conexión antes mencionado es prov isto a 

continuación: uno o más interrup tores (1410) intel igentes, uno o más 

interruptores (1420) s implif icados y uno o más disposit ivos (1430) móv iles 

pueden unirse a la misma red de área local inalámbrica (WLAN) y obtener 

las d irecciones de red correspondientes para lograr la  conexión de 20 

sincronización. Uno o más interruptores (1410) inte l igentes, uno o más 

interruptores (1420) intel igentes simplif icados y uno o más disposit ivos 

(1430) móv iles pueden util izar las normas de la tecnología IEEE 80 2.15.1 

Bluetooth y puede tener uno de los disposit ivos que actúa como un 

disposit ivo maestro mientras otros actúan como esclavos para alcanzar la 25 
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conexión de sincronización. Uno o más de los interruptores (1410) 

inte l igentes, uno o más de los interruptores (1420) inte l igentes 

simplif icados y uno o más disposit ivos (1430) móv iles pueden uti l izar las 

normas de la tecnología IEEE 802.15.4 Zigbee y hacer de un disposit ivo un 

coordinador, con otros disposit ivos que envían las solic itudes de conexión 5 

para que el coordinador responda y logre la conexión de sincronización. 

Uno o más interruptores (1410) intel igentes, uno o más interruptores 

(1420) intel igentes  s implif icados y uno o más disposit ivos (1430) móv iles 

pueden uti l izar la tecnología de comunicación infrarroja para establecer un 

piconet y lograr una conexión de sincronización. Uno o más interruptores 10 

(1410) intel igentes, uno o más interruptores (1420) inte l igentes 

simplif icados y uno o más disposit ivos (1430) móv iles pueden uti l izar la 

tecnología de acoplamiento inductivo en las comunicaciones de campo 

cercano y puede tener un disposit ivo que envía señales electrónicas para 

que otro disposit ivo las reciba y alcance la conexión de sincronización 15 

entre los dos disposit ivos, entre un panel y otro panel. Los ejem plos 

anteriores son solamente para propósitos ejemplif icat ivos y los métodos de 

conexión de sincronización también pueden ser de otros t ipos. Por 

ejemplo, uno o más interruptores (1410) intel igentes, uno o más 

interruptores (1420) de intel igentes simplif icados y uno o más disposit ivos 20 

(1430) pueden llevar a cabo respectivamente, el reconocimiento facial y la 

conexión de sincronización. Además, cuando se uti l iza la tecnología 

Bluetooth, el proceso de conexión de sincronización se puede l levar a cabo 

en los modos maestro-esclavo, como se mencionó antes o en los modos 

punto a punto. Por ejemplo, uno o más interruptores (1410) inte l igentes, 25 



 65 

uno o más interruptores (1420) inte l igentes simplif icados y uno o más 

disposit ivos (1430) móv iles pueden establecer una red  de área local 

Bluetooth. Una red de área local B luetooth puede tener, s in l imitar, la 

estructura topológica punto a punto. Tal red de área local Bluetooth puede 

también tener una estructura topológica t ipo barra colectora, una 5 

estructura topológica de est rel la,  una estructura topológica de malla, una 

estructura topológica de árbol, una estructura topológica mezclada, una 

estructura topológica de cadena tipo margarita, una estructura topológica 

l ineal y una estructura topológica maestro -esclavo, etc. Además, el 

disposit ivo (1430) móv il también se puede conectar con el s istema de 10 

control ambiental a través de un enrutador, con el uso de las redes del 

operador del portador o con el uso de la WLAN. 

 Uno o más interruptores (1410) inte l igentes, uno o más de los 

interruptores (1420) intel igentes simplif icados y uno o más de los 

disposit ivos (1430) móv iles pueden estar conectados con la Internet y con 15 

el serv idor (540) de nube a través del módulo de red LAN inalámbrico. Uno 

o más interruptores (1410) intel igentes pueden estar conectados con 

disposit ivos que incluyen, s in l im itar, la luz (1441 -1), un termómetro (1442-

1), una salida (1443-1) de ventilación, un enchufe (1441-1) intel igente, un 

electrodoméstico (1445-1), un disposit ivo (1446-1) de seguridad, un 20 

ventilador (1447-1) y una telev is ión (1448-1), etc. Uno o más interruptores 

(1420) intel igentes simplif icados pueden estar conectados con disposit ivos 

que incluyen sin l imitar, la luz (1441 -2), un termómetro (1442-2), una 

salida (1443-2) de venti lación,  un enchufe (1444-2) inte l igente, un 

electrodoméstico (1445-2), un disposit ivo (1446-2) de seguridad, un 25 
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ventilador (1447-2) y una telev is ión (1448-2), etc. Uno o más disposit ivos 

(1430) móv iles pueden estar conectados con los d isposit ivos que incluyen, 

s in l imitar , la luz (1441-3), un termómetro (1442-3), una salida (1443-3) de 

ventilac ión, un enchufe (1444-3) intel igente, un electrodoméstico (1445-3), 

un disposit ivo (1446-3) de seguridad o una telev is ión (1448-3), etc. El 5 

ventilador (1447) puede ser un ventilador mecánico, un venti lador de 

escritor io, un ventilador de escape, un venti lador de caja o un vent i lador 

de acondicionamiento de aire (es decir, un venti lador enfriador), etc. El 

ventilador (1447) puede ser cualquier t ipo de los ejemplos mencionados 

antes o en cualquier combinación de los mismos. Los métodos de conexión 10 

aquí mencionados, son como ejemplo y s in intenciones de l imitar, 

tecnología Bluetooth, tecnología WLAN, tecnología ZigBee, tecnología 

infrarroja y tecnología de comunicación de campo cercano, etc . Los 

ejemplos de los métodos de conexión aquí mencionados son solamente 

para propósitos i lustrat ivos y los métodos de conexión pueden tener otras 15 

formas, tal como redes celulares, señales sateli ta les GPS, otras 

tecnologías de comunicación inalámbrica de 2 .4 GHz y cualquier otro  

método de conexión antes mencionado. Los electrodomésticos (1445-1, 

1445-2) y (1445-3) pueden estar conectados directamente con uno o más 

interruptores (1410) intel igentes, uno o más interruptores (1420) 20 

inte l igentes simplif icados y uno o más disposit ivos (1430) móv iles y 

también pueden estar conectados con uno o más interruptores (1410) 

inte l igentes, uno o más interruptores (1420) intel igentes simplif icados o 

uno o más disposit ivos (1430) móviles a través de enchufes (1444-1, 1444-

2) y (1444-3). Los métodos de conexión entre los e lectrodomésticos (1445 -25 
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2, 1445-2) y (1445-3) y los enchufes (1444-1, 1444-2) y (1444-3) pueden 

inc luir,  s in l im itar,  enchufes estándar, etc. Los ejemplos anteriores de 

disposit ivos en el s istema de control ambiental son solamente para 

propósitos i lustrat ivos. Los disposit ivos en el s istema de control ambiental  

no t ienen la intención de estar l imitados a los anteriores, y pueden ser 5 

otros disposit ivos, ta l como un vehículo aéreo de control remoto , un robot, 

etc. 

 Los ejemplos para los métodos de conexión cableada o inalámbrica 

en la f igura 14 son solamente para propósitos i lustrat ivos y la conexión 

cableada o inalámbrica puede ser de otras formas. Estos métodos de 10 

conexión han sido descritos con detal le y no se  repetirán. Los ejemplos de 

disposit ivos en el s istema de control ambiental también son para 

propósitos i lustrat ivos. Además de los d isposit ivos antes mencionados, 

tales como luces, termómetros y salidas de ventilac ión, puede haber otros 

t ipos de disposit ivos, ta l como etiquetas del interruptor inte l igente, que se 15 

pueden uti l izar para controlar múlt ip les interruptores de control. Los 

electrodomésticos recién adquir idos o nuevos pueden estar configurados a 

través de cualquier interruptor (1410) inte l igente, un interruptor (1420) 

inte l igente simplif icado y e l d isposit ivo (1430) móv il,  con el f in de unir la  

red del s istema de control ambiental.  20 

 La f igura 15 es un diagrama estructural de un interruptor intel igente 

del s istema de control ambiental.  Un sistema de control ambiental  puede 

inc luir uno o más interruptores intel igentes y la f igura 15 es un diagrama 

de la estructura del interruptor intel igente. E l interruptor inte l igente aquí 

uti l izado puede inc luir un pr imer panel (1510) y un segundo panel (1530). 25 
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El pr imer panel (1510) puede estar conectado con el segundo panel (1530) 

en una manera desmontable. Los métodos uti l izados para alcanzar la 

conexión desmontable incluyen, s in intenciones de l imitar, una o más de 

una conexión magnética, una conexión de perno, un conexión de 

deformación elástica, una conexión de acoplamiento o un enchufe en 5 

conexión, etc.,  y puede ser cualquier método que pueda conectar dos 

paneles independientes en una manera desmontable, ta l como un perno de 

expansión o un puerto  de datos. En aplicaciones prácticas, el segundo 

panel (1530) puede estar co locado con una pared o en cualquier otra 

posic ión y el pr imer panel (1510) puede estar instalado o acoplado en el 10 

segundo panel (1530). En esta situación, debido a que el pr imer panel 

(1510) se confronta directamente al usuario, puede ser referido como el 

panel frontal y debido a que el segundo panel (1530) está cubierto, puede 

ser referido como un panel trasero. Sin embargo, se pueden uti l izar 

diferentes nombres en diferentes situaciones de instalación.  El pr imer 15 

panel se puede remover o desmontar, después el usuario puede ver el 

segundo panel (1530) o manipular el segundo panel (1530). El primer 

panel (1510) puede ser remov ido o desmontarse en forma repetida del 

segundo panel y puede insta larse o acoplarse sobre el segundo panel. 

Además, una cubierta fís ica puede exist ir entre el pr imer panel (1510) y el 20 

segundo panel (1530). Cuando el pr imer panel (1510) se desmonta, la 

cubierta (1520) fís ica puede proporcionar la protección a por lo menos 

parte del segundo panel (1530) (tal como la línea de energía, el tablero de 

circuito u otras estructuras del segundo panel), lo  cual ev ita que esa parte 

quede expuesta directamente al usuario.  25 
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 El exter ior de l pr imer panel (1510) puede inclu ir, s in intenciones de 

l imitar,  un disposit ivo (1511) de cámara y un módulo de entrada/salida. E l 

disposit ivo (1511) de cámara puede recolectar v ideo y/o audio, las 

imágenes del v ideo pueden ser estáticas o dinámicas. El punto de v is ión, 

la longitud de enfoque, la resolución, el modo de disparo y el período de 5 

t iempo de disparo del disposit ivo (1511) de cámara puede ajustarse o 

modif icarse por el usuario o por el s istema. El dis posit ivo (1511) de 

cámara puede inclu ir  un d iseño contra observadores malic iosos , es decir,  

colocar una cubierta fís ica en el primer panel (1510), de manera que el 

usuario puede seleccionar encender o apagar la cámara libremente y ev ita 10 

la operación remota  de otros (tal como una operación remota malic iosa, 

etc.) de la cámara para adquir ir  información.  

 El módulo de entrada/salida puede inclu ir,  s in intenciones de 

l imitar, un botón (1512) y una pantalla  de tacto  (1513). El botón (1512) 

puede ser uti l izado como un botón de atajo, ta l como el botón de atajo de 15 

función, el botón de atajo de retorno, o el botón de atajo de menú, etc. La 

pantalla de tacto  (1513) puede tener ambas funciones de entrada y de 

salida y es la  interfaz de operación para que el usuario ut i l ice  el s istema 

de control ambiental. Los t ipos de información ingresada y emit ida puede n 

inc luir, s in l imitar, e l número, la cantidad análoga, el símbolo de 20 

caracteres, voz, imágenes de gráficos, etc. El t ipo de pantalla de tacto 

(1513) puede ser seleccionado de conformidad con las necesidades 

específ icas del usuario y puede incluir , s in l imitar, una pantalla de tacto 

resist iva, una pantalla de tactos capacit iva, una pantalla de tacto 

infrarroja, una pantalla de tacto  de onda acústica de superfic ie,  etc. Se 25 
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debe hacer notar que es posible, más no requerido instalar  el módulo de 

entrada/salida en el pr imer panel (1510). Otra tecnología puede ser 

uti l izada para realizar la  función de entrada/salida. Por ejemplo, la pantalla  

de tacto (1513) en el pr imer panel (1510) puede ser reemplazada con uno 

o más disposit ivos con la función de entrada y/o salida. Cuando se uti l iza 5 

un solo disposit ivo, puede incluir,  s in l imitar, un teléfono celular , un PDA, 

una computadora Tablet, una te levis ión de pantalla de tacto , un d isposit ivo 

inte l igente desechable (ta les como anteojos, guantes, pulseras, relojes, 

ropa, zapatos, etc.). Cuando se ut i l iza  más de uno de estos disposit ivos, 

pueden incluir s in l imitar, una computadora (computadora de escr itor io, 10 

una computadora Laptop, etc.), con un teclado (o mouse), una telev is ión 

(telev is ión de pantalla p lana, una telev is ión de tubos de rayos catódicos, 

una telev is ión de proyección trasera, una telev is ión tr i-d imensional, etc.),  

con un controlador remoto (o teléfono celular, etc.). Estos disposit ivos 

pueden util izarse solos o en combinación para alcanzar la entrada y la 15 

salida de datos. Por ejemplo, cuando se uti l iza una te lev is ión y un 

controlador remoto en lugar de una pantalla de tacto  (1513), la inter faz de 

datos puede desplegarse en la telev is ión y el controlador remoto se puede 

uti l izar para ingresar y emitir los datos.  

 Además, el primer panel (1510) también puede incluir otros 20 

módulos o partes, incluyendo sin l imitar, un puerto de conexión, un módulo 

de detección, un módulo de control y un módulo de comunicación 

(consultar la f igura 17), etc. El puerto de conexión se puede usar para 

intercambiar datos con otros disposit ivos, entre los cuales se inclu yen, s in 

intenciones de l imitar, e l segundo panel (1530), la USB, la fuente de 25 
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energía, la caja de sonidos, los audífonos, etc. El número y la posic ión de 

los puertos no están limitado y se puede determinar de acuerdo con las 

necesidades específ icas. Por e jemplo, e l puerto que conecta el primer 

panel (1510) y e l segundo panel (1530) puede estar ubicado en cualquier  

lugar entre el los, mientras e l puerto que conecta el pr imer panel y los 5 

disposit ivos externos del interruptor intel igente puede ser colocado 

alrededor del pr imer panel (1510). El puerto puede ser cableado o 

ina lámbrico. Los t ipos de puerto cableado incluyen, s in l imitar, UART 

(receptor/transmisor asíncrono universal), 12C (circuito inter - integrado), 

SPI (interfaz per ifér ica en serie), etc. El t ipo  de puerto se puede 10 

personalizar y puede inclu ir,  s in intenciones de l imitar,  personalizar los 

números y funciones del p in del puerto. Las funciones del pin de l puerto 

pueden inc luir, s in l imitar, e l suministro de energía, el intercambio de 

conexión de hardware o la comunicación, etc. Los t ipos de puerto 

ina lámbrico pueden inc luir,  s in  l imitar,  B luetooth o WI -Fi. Cuando se 15 

conecta el puerto en forma inalámbrica, el pr imer panel (1510) se puede 

conectar con otros disposit ivos en forma espa cial en una manera 

desmontable, ta l como sin l im itar, a través de una conexión magnética. Por 

ejemplo, cuando un conjunto de bocinas necesita ser conectado con un 

interruptor inte l igente, las bocinas Bluetooth, que t ienen una pequeña 20 

dimensión pueden acercar el interruptor magnético mediante la fuerza 

magnética para transmit ir  los datos a través de Bluetooth. Se debe hacer 

notar que la descripción de puertos no está l imitada a las s ituaciones 

antes mencionadas. Las personas experimentadas en la técnica podr án 

modif icar un puerto de conformidad con sus características específ icas. 25 



 72 

Por ejemplo, al co locar el puerto para conectar los disposit ivos externos en 

el segundo panel (1530) puede alcanzar las mismas funciones o funciones 

similares. 

 El lado del segundo panel (1530) que está más cerca del pr imer 

panel (1510) (cuando se instala o se uti l iza de acuerdo con el diseño) 5 

puede inclu ir  uno o más controladores (1531) fís icos. Un controlador 

(1531) fís ico puede ser un interruptor fís ico que t iene e l modo de 

encendido y apagado. Un controlador (1531) fís ico también puede controlar  

el apagado y encendido de los disposit ivos, ta l como la luz, el 

acondicionador de aire, e l ca lor y disposit ivos similares, etc. Un 10 

controlador (1531) fís ico pueden controlar la carga de co rriente de un 

disposit ivo entre el estado encendido y e l estado apagado, por ejemplo, un 

controlador (1531) fís ico puede ser un atenuador fís ico, que se puede 

uti l izar por e l usuario para modif icar la luminiscencia de una luz en forma 

manual. Un controlador (1531) fís ico puede también ser un controlador 15 

f ís ico de temperatura, que se puede util izar por el usuario para modif icar 

la temperatura del acondicionador de aire y/o e l ca lor en forma manual. E l 

número de controladores (1531) fís icos está con base en las necesidades 

específ icas del usuario, al como uno, dos, tres o más. Los controladores 

(1531) fís icos pueden ser compat ibles con las normas de las series UL 20 

514A, UL 514B, UL 514C, UL 514D (consultar la f igura 4B) de Underwriter  

Laboratories Inc. (UL) y o tras normas con base en la s ituación de 

aplicación práctica del usuario. Cuando el segundo panel (1530) t iene más 

de un controlador fís ico, en algunas situaciones, por lo menos dos 

controladores fís icos pueden alcanzar funciones similares. Por ejemplo, 25 
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por lo menos dos de estos controladores fís icos pueden estar conectados 

con un circuito de energía de iluminación como atenuadores fís icos para 

controlar la misma luz o luces diferentes. Por lo menos dos de estos 

controladores fís icos pueden estar conectados con un sistema de 

acondicionamiento de aire, como el controlador fís ico de temperatura para 5 

controlar la temperatura de la misma habitación/región o de diferentes 

habitaciones/regiones. En algunas situaciones, por lo menos dos de los 

controladores (1531) f ís icos pueden controlar diferentes disposit ivos. Por 

ejemplo, de estos dos controladores (1531) fís icos, uno puede ser un 

atenuador fís ico mientras el otro puede ser un controlador fís ico de 10 

temperatura. El segundo panel (1530) puede también inclu ir  un puerto 

(1532) que está conectado con el puerto del pr imer panel (1510). 

 Una estructura ejemplif icativa del lado del segundo panel (1530), 

que está le jos del primer panel (1510) (cuando se instala o cuando se 

uti l iza de acuerdo con el d iseño) se muestra en  la f igura 16. La estructura 15 

puede inclu ir  e l segundo panel (1530), un disposit ivo (1620) de f ijación, un 

módulo (1640) atenuador de energía y la l ínea (1650) de energía. El 

segundo panel (1530) puede conectarse con el disposit ivo (1620) de 

f ijación del panel.  La línea (1650) de energía puede extenderse desde el 

fondo del módulo (1640) atenuador de energía o desde otras partes del 20 

módulo (1640) atenuador de energía. La ca ja de empalmes externos 

coincide con el número de controladores (1531) fís icos y puede ser 

compatible con las normas de las series UL 514 A, UL 514B, UL 514C, UL 

514D (consultar f igura 4B) de Underwriter  Laboratories Inc. (UL) y otras 

normas con base en la s ituación de aplicación práctica del usuar io. El 25 
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segundo panel (1530) del s istema de control ambiental puede estar 

conectado con un circuito de energía existente para controlar el c ircuito de 

energía existente s in ajustar un nuevo circuito de energía para el s istema 

de control ambiental. Por ejemplo, e l segundo panel (1530) se puede 

conectar con un circuito de control de i luminación existente para alcanzar 5 

el control del s istema de control de i luminación. El segundo panel (1530) 

puede estar conectado con un circuito de control de temperatura existente 

(acondicionador de aire o de calor) para alcanzar e l contro l del s istema de 

control de temperatura (acondicionador de aire o de calor). E l s istema de 

control ambiental también puede controlar otros disposit ivos (tales como 10 

electrodomésticos, automóv iles, etc.).  

 Se debe hacer notar que las estruc turas del interruptor inte l igente 

descritas en la f igura 15 y la f igura 16 no están limitadas a los módulos o 

partes mostradas en las f iguras. Para alcanzar la misma función o una 

función similar, las personas experimentadas en la técnica pueden 15 

simplif icar o ampliar estos módulos o partes y añadir  otros módulos 

afi l iados. Por ejemplo, la pantal la de tacto  (1513) en el pr imer panel (1510) 

se puede uti l izar como la interfaz de entrada/salida o se puede reemplazar 

con un software de aplicación instalado en la  terminal del usuario (tal 

como un teléfono celular, una computadora, una PC Tablet, un PDA o una 20 

te lev is ión, etc.) o la comunicación del s istema de control ambiental.  Como 

otro ejemplo, un módulo afi l iado se puede instalar en el pr imer panel 

(1510) o en e l segundo panel (1530). El módulo afi l iado puede incluir, s in 

l imitar una luz de respiración LED. Las funciones de la luz de respiración 

LED pueden inc lu ir  por ejemplo, posic iones aproximadas  y/o e l estado de 25 
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los botones del interruptor inte l igente o el contro lador fís ico, lo  cual ayuda 

al usuario a encontrar las c laves de operación más rápidamente, lo que 

refle ja el estado de energía del interruptor inte l igente, recordar un mensaje 

no leído, etc. La luz de respiración puede ayudar al usuario a inte ractuar 

con el s istema de control ambiental con luz tenue (tal como días l luv iosos 5 

o en la noche). Muchas variaciones similares se encuentran dentro del 

alcance buscado por la presente aplicación, por ejemplo, e l pr imer panel 

(1510) o el segundo panel (1530) puede estar equipado con por lo menos 

una luz de fondo. 

 La f igura 17 muestra una modalidad ejemplif icat iva de la estructura 10 

del interruptor intel igente en el s istema de control ambiental. E l primer 

panel (1510) es el panel frontal y e l segundo panel (1530) es el panel 

trasero, mientras la fuente de energía externa del panel trasero es una 

fuente (1730) de energía de corriente alterna que suministra energía de 

corriente directa para el pr imer panel (1510). 15 

 El pr imer panel (1510) es una serie de partes o  módulos del 

s istema, incluyendo, s in intenciones de limitar, e l módulo (110-A) de 

procesamiento, el módulo (120-A) de detección, el módulo (130-A) de 

control, e l módulo (140-A) de comunicación, etc. Estos módulos pueden 

ser la pantal la  de tacto  (1711), la  cámara (1712), el micrófono (1713), la 20 

bocina/zumbador (1714), el procesador A, el módulo (1716) de red, el 

d isposit ivo (1717) de red, el sensor (1718) etc., y puede inclu ir otros 

disposit ivos. La transmisión de datos entre el panel (1510) frontal y e l 

panel (1530) trasero puede ser a través de puertos, en donde el puerto 

(1710) del panel (1510) fronta l y el puerto (1720) del panel (1530) puede 25 
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formar un conector. Los t ipos de interfaz de puerto pueden incluir s in 

l imitar, UART (receptor/transmisor asíncrono universal) ( incluyendo 

especif icaciones de norma de interfaz y especif icaciones de norma de 

barra colectora , ta les como RS232, RS449, RS423, RS422 y RS485, etc.), 

12C (circuito inter- integrado), SPI (inter faz perifér ica en serie), etc. 5 

Mientras tanto, los t ipos de interfaz de puerto se pueden personalizar y 

pueden sin intenciones de l imitar,  personalizar e l número y la función del 

pin de interfaz,  en donde la función puede inclu ir  y s in l imitar  suministro de 

energía, intercambio de conexión de hardware o comunicación, etc. El 

conector o el método de conexión entre el primer panel (1510) y el 10 

segundo panel (1530) puede ser un soporte mecánico para el primer panel 

(1510) cuando está montado o  acoplado en el segundo panel (1530). 

 La estructura (1530) del panel trasero puede inclu ir,  s in intenciones 

de l imitar , e l módulo (110-B) de procesamiento, el módulo (120-B) de 

detección, el módulo (130-B) de control,  e l módulo (140-B) de 15 

comunicación, etc. Estos módulos pueden ser la pantal la de tacto (1721), 

el sensor (1722), el interruptor (1723) fís ico, el atenuador (1724) y el 

módulo (1725) de energía y adic ionalmente, puede inclu ir  otros 

disposit ivos. El módulo (110-A) de procesamiento y el módulo (110-B) de 

procesamiento, como se muestran en la f igura 17, pueden ser s imilares o 20 

diferentes en sus mecanismos, funciones y/o estructuras, el módulo (120-

A) de detección y el módulo (120-B) de detección pueden ser s imilares o 

diferentes en sus mecanismos, funciones y/o estructuras, el módulo (130-

A) de control y el módulo (130-B) de control pueden ser s imilares o 

diferentes en sus mecanismos, funciones y/o estructuras, el módulo (140-25 
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A) de comunicación y el módulo (140-B) de comunicación pueden ser 

s imilares o diferentes en sus mecanismos, funciones y/o estructuras. 

 Se debe hacer notar que la estructura interna del interruptor 

inte l igente, como se muestra en la f igura 17, es solamente para propósitos 

i lustrat ivos y las posic iones relativas, los esti los de conexión y las 5 

relaciones funcionales de cada módulo no están l imitados a los mostrados 

en el d iagrama. El módulo (110) de procesamiento, el módulo (120) de 

detección, el módulo (130) de control y e l módulo (140) de comunicación 

pueden estar conectados en cierto orden o pueden estar interconectados 

mutuamente en una forma cableada o inalámbrica. Cada uno del módulo 10 

(110) de procesamiento, del módulo (120) de detección, del módulo (130) 

de control y de l módulo (140) de comunicación pueden estar equipado con 

su propia fuente de energía independiente o una o más fuentes de energía 

pueden ser compartidas entre dos o más módulos. El módulo (110) de 

procesamiento, el módulo (120) de detección, el módulo (130) de control y 15 

el módulo (140) de comunicación pueden estar conectados en forma 

ind iv idual con los disposit ivos externos y un solo disposit ivo externo puede 

estar conectado con uno o más módulos en una forma cableada o 

ina lámbrica. Muchas variaciones similares están dentro del alcance de la 

presente solic itud.  20 

 La f igura 18 muestra una modalidad ejemplif icat iva de un 

interruptor intel igente simplif icado en el s istema de control ambiental. E l 

interruptor (1800) intel igente simplif icado puede inclu ir un módulo (1810) 

atenuador, un tercer panel (1820), etc., en donde el módulo (1810) 

atenuador puede estar conectado con una fuente (1730) de corr iente 25 
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alterna. E l tercer panel (1820) puede incluir, s in  intenciones de l imitar, un 

interruptor/atenuador (1821), un disposit ivo (1822) de cámara y otros 

componentes, etc. El interruptor/atenuador (1821) pueden ser un 

atenuador fís ico para que el usuario controle la luminancia en forma 

manual. E l interruptor/atenuador (1821) también puede ser un controlador 5 

f ís ico de temperatura para que el usuario controle el acondicionador de 

aire o de calor en forma manual.  El número de interruptores/atenuadores 

(1821) puede ser uno, dos, tres o más y está de conformidad con la serie 

de normas UL 514A, UL 514B, UL 514C, UL 514D (consultar la f igura 4B), 

por el Underwr iter Laboratories Inc. (UL) y otras normas con base en la 10 

situación de aplicación práctica del usuario. Cuando el interruptor (1800) 

inte l igente simplif icado incluye múlt ip les controladores fís icos, en algunos 

casos, por lo menos dos de ellos pueden tener una función similar. Por 

ejemplo, por lo menos dos controladores fís icos pueden estar conectados 

con el c ircu ito de energía de i luminación y ambos son atenuadores fís icos. 15 

En forma alternat iva, por lo menos dos de los controladores fís icos están 

conectados con el c ircuito de control de l s istema acondicionador de aire y 

ambos son controladores fís icos de temperatura. En algunos casos, por lo 

menos dos controladores fís icos pueden controlar d iferentes disposit ivos. 

Por ejemplo, entre los dos controladores fís icos, uno es un atenuador y el 20 

otro es un controlador fís ico de temperatura.  

 Otros componentes o  módulos en el interruptor inte l igente 

simplif icado pueden incluir , y s in intenciones de limitar , un micrófono 

(1823), una bocina/zumbador (1824), un procesador (1825), un módulo 

(1826) de red, un disposit ivo (1827) de red, un sensor (1828) y un módulo 25 
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(1829) de energía, etc. Se debe hacer notar que las estructuras antes 

descritas son solamente una modalidad ejemplif icat iva prov ista para una 

mejor comprensión del interruptor inte l igente simplif icado y no incluyen 

todos los posibles t ipos de interruptor inte l igente simplif icado. El alcance 

de la invención del interruptor intel igente simplif icado en esta solic itud 5 

también incluye cualquier s implif icación del interruptor intel igente 

simplif icado de acuerdo con las necesidades prácticas y las personas 

experimentadas en la  técnica podrán realizar modif icaciones de 

conformidad con los mecanismos descritos del interruptor inte l igente y el 

interruptor inte l igente simplif icado. Ta les modif icaciones pueden inc luir, 10 

sin l im itar, añadir nuevos componentes (tal como añadi r un disposit ivo de 

entrada o un disposit ivo de salida, etc.), omit ir a lgunos componentes (tal 

como omit ir  e l d isposit ivo de cámara o el micrófono, etc.), y todavía se 

encuentran dentro del alcance buscado por la presente solic itud. Por 

ejemplo, el tercer panel (1820) también puede comprender una estructura 15 

similar a la del puerto (1532) en el segundo panel (1530). A través de este 

puerto, el interruptor (1800) inte l igente simplif icado puede conectarse con 

el pr imer panel (1510). Esta conexión puede alcanzar la comunicación de 

datos o de información entre el primer panel (1510) y el interruptor (1800) 

inte l igente simplif icado y también puede proporcionar el soporte mecánico 20 

para la conexión entre el primer panel (1510) y el interruptor (1800) 

inte l igente simplif icado. La conexión entre el pr imer panel (1510) y e l 

interruptor (1800) inte l igente puede ser desmontable, e l cual es s imilar a la 

conexión desmontable entre el pr imer panel (1500) y el segundo panel 

(1530). 25 
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 De conformidad con la presente invención, e l interruptor (1410) 

inte l igente y/o el interruptor (1420) inte l igente simplif icado pueden inclu ir  

un controlador intel igente. Comparado con los interruptores fís icos o con 

los controladores fís icos, e l interruptor intel igente, e l interruptor inte l igente 

s implif icado o el controlador inte l igente puede controlar un disposit ivo que 5 

se puede controlar mediante interruptores fís icos o controladores fís icos. 

Por ejemplo, e l interruptor in tel igente, el interruptor inte l igente simplif icado 

o el controlador intel igente pueden ejercer el control sobre el disposit ivo a 

través del interruptor fís ico o del controlador fís ico. Como otro ejemplo, el 

interruptor inte l igente, el interruptor inte l igente simplif icado o el 10 

controlador inte l igente puede controlar e l d isposit ivo  a través de otros 

métodos. El interruptor inte l igente, e l in terruptor inte l igente simplif icado o 

el controlador inte l igente puede controlar otros disposit ivo y/o puede tener 

diferentes funciones a las de controlar e l d isposit ivo (tal como el monitoreo 

inte l igente, la seguridad intel igente y otras funciones aquí descritas). Por 15 

ejemplo, el interruptor (1410) intel igente puede estar equipado con un 

módulo de detección con la capacidad de recolectar uno o más 

parámetros. Como otro ejemplo,  el interruptor (1410) inte l igente puede 

estar equipado con una pantalla de tacto  que t iene la capacidad de recibir 

la entrada del usuario y/o  la información de despliegue del usuar io. E l 20 

interruptor (1410) intel igente también puede tener otras estructuras y/o 

funciones a las descritas en esta especif icación.  

 La f igura 19 es un d iagrama de una modalidad ejemplif icat iva de un 

menú de interfaz del usuario. El (1930) es un disposit ivo de cámara y e l 

(1940) es una cubierta fís ica que puede  proteger al d isposit ivo (1930) de 25 
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cámara al variar su posic ión en el disposit ivo (1930) de cámara. El (1910) 

es un menú de control y el (1920) es un menú de atajos. El menú (1910) de 

control puede inclu ir un modo (1911) de i luminación inte l igente, ya sea 

actualizado y un modo (1912) de alerta, un módulo (1913) de reloj  y un 

modo (1914) de monitoreo de consumo de energía. Los ejemplos 5 

anteriores son solamente por conveniencia de i lustración y el menú (1910) 

de control puede inclu ir otros modos, tal como un modo (1915) de 

monitoreo de infantes, etc. El menú (1910) de control puede incluir un 

ajuste (1916). La interfaz del menú se puede desplegar en dife rentes 

disposit ivos, ta l como sin l imitar,  en el interruptor (1410) inte l igente, el 10 

disposit ivo (1430) móv il  o en TV (1448-1), (1448-2), (1448-3), en una 

computadora, una Tablet, PDA y en sistemas de m ult imedia de vehículo, 

etc. Los disposit ivos que t ienen la capacidad de desplegar la inter faz del 

menú no están lim itados a los disposit ivos antes mencionados y ot ros 

disposit ivos con una función de despliegue también pueden estar incluidos, 15 

ta les como la pantal la  de refr igeradores, máquinas de lavado y demás. La 

disposic ión y la  escala del despliegue de la in terfaz de l menú pueden ser 

diferentes de conformidad con las especif icaciones del disposit ivo, ta l 

como su tamaño. El número del modo funcional desplegado y e l t ipo de 

modo desplegado en la interfaz de menú también pueden ser diferentes de 20 

conformidad con el uso del d isposit ivo. La escala y la d isposic ión del 

despliegue de la interfaz de menú se pueden ajustar en forma automática 

de conformidad con el tamaño y con otras características del d isposit ivo de 

despliegue por el s istema de control ambiental, e l d isposit ivo del 

despliegue o el usuario. El usuario puede ajustar la posic ión de uno o más 25 
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iconos del modo funcional. Por ejemplo, el usuario puede controlar la  

posic ión de algunos iconos en el disposit ivo de despliegue (por ejemplo, 

mover el icono hacia la  posic ión f rontal)  de con formidad con la frecuencia 

con la que se util izan uno o más de los modos funcionales, como se 

muestra en las f iguras 19 a la f igura 19E. Los usuarios también pueden 5 

personalizar e l icono de un módulo de función. Por ejemplo, el usuario 

puede uti l izar una fotografía de su hijo o famil ia  o seleccionar una imagen 

como un icono del modo funcional. Una modalidad ejemplif icat iva del 

despliegue de la interfaz de menú se muestra en las f iguras 19 A y 19B. La 

pantalla de tacto  (1711) del interruptor (1410) intel igente muestra un grupo 10 

de modos, el cual incluye, s in intenciones de l imitar, un modo (1911) de 

i luminación inte l igente, un modo (1912) de actualización y alertas 

c l imáticas, un modo (1913) de reloj , un modo (1914) de monitoreo de 

consumo de energía, un modo (1915) de monitoreo de infantes y un ajuste 

(1916), etc. Otra modalidad del despliegue del interfaz de menú se 15 

muestra en la f igura 19C, la f igura 19D y la f igura 19E. La interfaz de menú 

mostrada en el d isposit ivo (1430) móv il incluye un modo (1951) de 

i luminación inte l igente, un modo (1952) de seguridad, un modo (1053) de 

calendario famil iar,  un modo (1954) de venti lación inte l igente (o modo de 

control de temperatura/humedad), un modo (1955) de bandeja de mensajes 20 

(o modo de v ideo e intercomunicación de vo z), un modo (1956) de 

monitoreo de consumo de energía, un modo (1957) de reproducción de 

música, un modo (1958) de monitoreo de infantes y ajustes (1959), etc. La 

interfaz de menú también puede inclu ir  otros botones. El tomar el 

interruptor (1410) intel igente como un ejemplo, el menú (1920) de atajos 25 
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puede incluir un botón (1921) de video y/o de intercomunicación de voz, un 

botón (1922) de inic io de modo de seguridad, un botón (1923) de control 

de luz y un botón (1924) de menú. El interruptor (1410) inte l igente puede 

tener uno o más sensores, incluyendo un sensor (1950) de luz ambiental y 

de proximidad, etc. 5 

 La f igura 19 es una modalidad ejemplif icativa de un sistema de 

control ambiental. E l s istema de control ambiental puede incluir las 

s iguientes funciones: aprendizaje de iluminación inte l igente, modo de 

i luminación personalizada, un sistema de seguridad inter ior  o un modo de 

seguridad, el interfón de famil ia , calendario famil iar, e l monitoreo de 10 

consumo de energía, actualización y aler tas c l imáticas, venti lac ión 

inte l igente (o control de temperatura/humedad), reloj , monitoreo de 

infantes, reproducción de música, bandeja de mensajes (o 

intercomunicación de v ideo-voz), Internet local de temas famil iares, 

semántica local neta de famil ia, espacio inte l igente. Se debe hacer notar 15 

que las funciones antes mencionadas son solamente por conveniencia de 

i lustración, mientras las funciones del s istema de control ambiental se 

pueden determinar de conformidad con los escenarios de aplicación 

específ ica que no están l imitados a las modalidades particulares antes 

mencionadas. 20 

 Cuando se inic ia el s istema de control ambiental, e l módulo (120) 

de detección inic ia y detecta y/o monitorea las variables del ambiente en 

t iempo real o de acuerdo con un programa regular. E l módulo (120) de 

detección puede rastrear y detectar y/o monitorear varios t ipos de 

cantidades fís icas, ta les como voz, luz, t iempo, peso, ubicación, 25 
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temperatura, humedad, voltaje, corriente, velocidad y aceleración, 

partículas inhalables, radiación, texto, imágenes, tacto, pupilas, huellas 

dig ita les, etc. El módulo de detección puede detectar y/o monitorear uno o 

más de estos parámetros y también puede almacenar y organizar los para 

su futuro anális is  y procesamiento. El módulo (120) de detección puede 5 

aprovechar todos los disposit ivos usables, incluyendo, s in intenciones de 

l imitar, un sensor de temperatura, un sensor de luminiscencia, un sensor 

de humedad, un sensor de luz ambiental,  un sensor de gas, un sensor de 

feromonas (que también puede ser del t ipo de sensor de gas), un sensor 

de mov imiento, etc. Mediante el rastreo y detección y/o monitoreo de los 10 

cambios de una cantidad fís ica del ambiente, el módulo (120) de detección 

puede transformar la cantidad fís ica en una señal e léctr ica. La señal 

eléctr ica se puede almacenar en el módulo (120) de detección como datos, 

que pueden estar en forma de por ejemplo, un sistema binario,  un sistema 

octal, un sistema decimal, un sistema hexadecimal, un sistema 15 

sexagesimal,  etc. Los datos pueden contar con ciertas características, 

ta les como tiempo, sujeto, unidad, c l ima, etc. El módulo (120) de detección 

puede adquirir información de t iempo a través de comunicarse con el 

módulo (130) de control en t iempo real y la información de t iempo puede 

inc luir,  s in  l imitar,  nanosegundos, microsegundos, mil isegundos, segundos, 20 

minutos, horas, años, meses, días, mañana, tarde, amanecer, anochecer, 

medianoche, etc. Los datos pueden contar con uno o más sujetos y/o 

pertenecer a uno o más sujetos y/o pueden ser proporcionados con uno o 

más sujetos a través del módulo (130) de control.  El sujeto puede incluir ,  

s in intenciones de limitar, sa la, recámara, comedor, baño, balcón, sótano, 25 
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cocina, refr igerador, horno de microondas, TV, computadora personal y 

porche, etc. Se debe hacer notar que los sujetos a los cuales pertenecen 

los datos como se menciona aquí son solamente por conveniencia de 

i lustración,  mientras los sujetos a los cuales pertenecen los datos pueden 

ser defin idos y c lasif icados en forma flexib le de conformidad con los 5 

escenarios de la aplicación, e l campo de aplicación y e l objeto de 

aplicación, etc. Los sujetos a los cuales pertenecen los datos pueden ser 

cualquiera de uno o más sujetos extensivos. Los datos pueden tener, mas 

no están l imitados a las s iguientes unidades, grados Celsius, grados 

Fahrenheit, lux, Pascal, metro,  milímetro, micras, metro, amperios, volt ios,  10 

ohms, mus, etc. El s istema de control puede tener un formato de 

almacenamiento especial o común y los datos, t iempo, sujeto, unidad se 

pueden almacenar en el disposit ivo (520) de almacenamiento o en el 

serv idor (540) de nube del s istema de control ambiental en el formato de 

almacenamiento especial o común. El s istema de control ambiental puede 15 

tener un método de reconocimiento especial o común y puede alcanzar el 

reconocimiento de modo al aplicar el método de re conocimiento especial o 

común en los datos. Al reconocer la cantidad fís ica y las características de 

los datos, el s istema de control ambiental puede reconocer uno o más de 

un modo especial o común mediante e l método de reconocimiento de 20 

modo. El contenido de uno o más modos especiales o comunes puede 

inc luir,  s in  l imitar,  e l  intervalo del t iempo del amanecer, y la  posic ión y 

comportamiento de uno o más sujetos dentro de este intervalo de t iempo, 

el intervalo de t iempo del atardecer y la posic ión y comporta miento del uno 

o más sujetos en este intervalo de t iempo, el intervalo de t iempo de la 25 
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puesta del sol y la posic ión y comportamiento de uno o más sujetos en 

este intervalo de t iempo, el intervalo de t iempo del desayuno y la posic ión 

y comportamiento de uno  o más sujetos dentro de este intervalo de t iempo, 

el intervalo de t iempo de la hora de juegos y la posic ión y comportamiento 

de uno o más sujetos en este intervalo de t iempo, el intervalo de t iempo 5 

del baño y la posic ión y comportamiento de uno o más suje tos en este 

intervalo de t iempo, el intervalo de t iempo de lectura y la posic ión y 

comportamiento de uno o más sujetos en este intervalo de t iempo, el 

intervalo de t iempo de dormir y la  posic ión y comportamiento de uno o más 

sujetos en este intervalo de t iempo, el intervalo de t iempo. Se debe hacer 10 

notar que el uno o más modos especiales o comunes enlistados son 

solamente por conveniencia de i lustración, mientras el uno o más modos 

especiales o comunes se pueden obtener de conformidad con el t iempo y 

el comportamiento de uno o más sujetos y se puede actualizar en cualquier 

momento. El uno o más modos comunes o especiales se pueden almacenar 15 

mediante cierto método de almacenamiento en el disposit ivo (520) de 

almacenamiento o en el serv idor (540) de nube. El módulo (130) de control 

del s istema de control ambiental t iene uno o más algoritmos estadísticos, 

de los cuales el objetivo de cálcu lo es el uno o más de los modos 

especiales o comunes. El módulo (130) de control puede aplicar los 20 

algor itmos estadísticos en uno o más de los modos especiales o comunes 

y por tanto, deriva uno o más patrones especiales o comunes. El módulo 

(130) de control, de conformidad con uno o más de los patrones especiales 

o comunes puede almacenar uno o más modos de accionamiento 

predefinido o personalizado en el disposit ivo (520) de almacenamiento o 25 
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en el serv idor (540) de nube, el modo de accionamiento se puede 

actualizar en forma continua con el t iempo. El módulo (130) de control 

puede comparar el modo de accionamiento con uno o más de los modos 

especiales o comunes e in ic iar o terminar el módulo de función del s istema 

de control ambiental, de conformidad con cierto algor itmo. Se debe hacer 5 

notar que los datos, el uno o más modos especiales o comunes 

reconocidos y el uno o más modos de accionamiento predefin idos o 

personalizados no necesariamente están almacenados en el disposit ivo 

(520) de almacenamiento, ya que también se pueden almacenar en el 

serv idor (540) de nube y en uno o más de otros serv idores. La f igura 27 y 10 

la  descripción re lacionada de la misma ofrecen una i lustración del 

reconocimiento de modo o de la función de auto-aprendizaje del s istema 

de control ambiental.  

 La f igura 20 es un diagrama de la interfaz de l usuario de control de 

luz. La ind icación (2010) de región muestra las regiones actualmente 15 

controladas. La indicación (2010) de región puede ser texto, imágenes, 

números, cualquier símbolo o combinación de símbolos que pueden tener 

una semántica específ ica. El botón (2020) de control de luz puede ser 

uti l izado para introducir e l modo de control de luz. E l botón (2020) de 

control de luz puede ser texto, imágenes, números, cualquier símbolo o 20 

combinación de símbolos que t ienen una semántica específ ica. E l botón 

(2030) de selección de región puede ser uti l izado para seleccionar un área 

objetivo. El botón (2030) de selección de región puede ser texto, 

imágenes, números, cualquier símbolo o combinación de símbolos con una 

semántica específ ica. El botón (2040) de control de lumin iscenc ia de luz 25 
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de onda se puede uti l izar para controlar la intensidad luminosa de la 

región objetivo. El botón (2040) de control de lumin iscencia de luz de onda 

puede ser texto, imágenes, números, cualquier símbolo o combinación de 

símbolos que t ienen una semántica específ ica.  

 Cuando se inic ia el s istema de control ambiental, e l módulo (120) 5 

de detección (o el sensor de temperatura, el sensor de luz, e l sensor de 

corriente, e l sensor de tacto, el sensor de mov imiento, el sensor de 

imágenes, etc., también se in ic ia)  puede detectar y/o monitorear las 

variables del ambiente y el módulo (120) de detección puede ser 

responsable de convertir las  variables del ambiente en señales 10 

electrónicas. El disposit ivo (520) de almacenamiento o el serv idor (540) de 

nube puede almacenar modos de accionamiento predefinidos o 

personalizados. Por ejemplo, detecta y/o monitorea el mov imiento de 

objetos, el modo de despertar, el modo de dormir, e l modo de abandonar y 

el modo nocturno. Después de que la señal análoga de las variables del 15 

ambiente y/o los comandos del usuario u otras entradas se conv ierte en 

señales eléctricas, el módulo (130) de control del s istema de control 

ambiental puede aplicar un método específ ico de reconocimiento de modo 

en las señales eléctricas para reconocerlas  como uno o más modos. El 

módulo (130) de control del s istema de control ambiental puede comparar 20 

uno o más de los modos reconocidos con uno o más modos de 

accionamiento predefinidos o personalizados. E l comparar el 

comportamiento está con base en un algoritmo específ ico, que puede 

inc luir, s in intenciones de l imitar, e l anális is d iscriminator io l ineal, e l 

anális is discr iminator io cuadrático, los c lasif icadores máximos de entropía, 25 
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los árboles de decis ión, las tablas de decis ión, la estimación Kernel, e l 

vecino K más cercano, el c lasif icador Bayes de inic io,  la red neural,  e l 

perceptrón, las máquinas de vector de soporte, la programación de 

expresión genética, el agrupamiento jerárquico, el agrupamiento por 

medios K, el agrupamiento por correlación, el análi s is de componente 5 

principa l Kernel,  e l esquema de elevación, las redes Bayesianas, el campo 

aleatorio  Markov, el anális is de componente principal múlt ip le l ineal, e l 

f i ltro Ka lman, el f i l tro de partículas, la regresión del proceso Gaussian, la  

regresión o expansión l ineal, e l anális is de componente independiente, el 

anális is de componente principal,  e l campo aleator io condicional, e l 10 

modelo Markov oculto, e l modelo Markov de máxima entropía, las redes 

neurales recurrentes, las reglas de asociación, la progr amación lógica 

inductiva, el aprendizaje de medición de simil i tud, las redes neuronales 

profundas, los problemas de las redes neuronales profundas, las redes de 

creencia profunda, la red neural de convolución, y la red de creencia 15 

profunda, etc. El algor itmo específ ico puede ser cualquiera de los 

algor itmos antes descritos o cualquier combinación de los mismos. Cuando 

uno o más de los modos detectados por el módulo (130) de control de l 

s istema de control ambiental coinc ide con el modo de accionamiento 

predefinido o personalizado, por ejemplo, cuando se detecta el mov imiento 20 

de un objeto, entonces se enciende la luz por varios minutos y después se 

apaga, cuando se detecta el modo de despertar, toma varios minutos para 

encender y apagar las luces, cuando  se detecta o monitorea el modo de 

dormir, entonces se toma varios minutos para encender y apagar las luces, 

cuando se detecta o monitorea e l modo de abandono, entonces enciende 25 
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las luces correspondientes en un momento en particular y las apaga en 

otro momento, cuando se detecta el modo nocturno y cuando se detectan 

y/o monitorean los mov imientos continuos de objetos, entonces se 

incrementa la luminosidad de la luz y cuando no se detecta y/o monitorea 

el móv il continuo del objeto, entonces se disminuye la  l uminiscencia.  Se 5 

debe hacer notar que las descripciones anteriores de los modos o 

comportamientos (tales como el t iempo para cambiar las luces desde el 

estado “apagado” al estado “encendido”) solamente son prov istas para una 

mejor comprensión y los modos reconocidos y los comportamientos 

correspondientes se pueden definir en forma flexib le de conformidad con 10 

las necesidades específ icas.  

 La f igura 21 es un diagrama de la interfaz del usuario del modo de 

seguridad. El botón (2110) de cancelar puede ser uti l i zado para inhabil itar  

o abandonar la función de alarma de seguridad del modo de seguridad. El 

botón (2110) de cancelar puede ser texto, imágenes, números, cualquier  15 

símbolo o combinación de símbolos que t ienen una semántica específ ica. 

La notif icación (2120) de texto de alarma de seguridad puede ser util izada 

para alertar al usuario acerca de un evento de seguridad detectado. La 

notif icación (2120) de texto de alarma de seguridad puede ser texto, 

imágenes, números, cualquier símbolo o combinación de símbolos con una 20 

semántica específ ica. El icono (2130) de alarma de seguridad se puede 

uti l izar  para recordar al usuario sobre el in ic io de la función de alarma de 

seguridad. El icono (2130) de alarma de seguridad puede ser texto,  

imágenes, números, cualquier símbolo o combinación de símbolos con una 

semántica específ ica. Cuando se inic ia el s istema de control ambiental,  e l 25 
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módulo (120) de detección (o el sensor de temperatura, el sensor de luz, e l 

sensor de corriente, el sensor de tacto, el sensor de mov imiento, el sensor 

de imágenes también se in ic ia) puede detectar y/o monitorear las var iables 

del ambiente y e l módulo (120) de detección puede ser responsable de 

convertir las variables del ambiente en señales electrónicas. El d isposit ivo 5 

(520) de almacenamiento o  el serv idor (540) de nube pueden almacenar 

los eventos objetivo predefinidos o personalizados. Después de que las 

señales análogas de las variables ambientales y/o de los comandos del 

usuario u otras entradas han sido convertidas en señales eléctricas, el  

módulo (130) de control del s istema de control ambiental puede aplicar un 10 

método específ ico de reconocimiento de modo en las señales eléctricas 

para reconocerlas como uno o más modos. El módulo (130) de control 

mencionado del s istema de control ambiental puede comparar el uno o más 

modos reconocidos con uno o más modos de accionamiento predefinidos o 

personalizados. El comparar comportamientos está con base en un 15 

algor itmo específ ico, que puede inclu ir , s in l im itar,  e l anális is 

discriminator io l ineal, e l anális is discr iminator io cuadrático, los 

c lasif icadores máximos de entropía, los árboles de decis ión, las tablas de 

decis ión, la est imación Kernel, e l vecino K más cercano, el c lasif icador 

Bayes de inic io, la red neural, e l perceptrón, las máquinas de vector de 20 

soporte, la programación de expresión genética, el agrupamiento 

jerárquico, el agrupamiento por medios K, el agrupamiento por correlac ión, 

el anális is de componente principal Kernel, e l esquema de elevación, las 

redes Bayesianas, el campo aleatorio Markov, el anális is de componente 

principa l múlt ip le l ineal, e l f i l tro Kalman, el f i lt ro de partículas, la regresión 25 
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del proceso Gaussian, la regresión o expansión l ineal,  e l anális is de 

componente independiente, el anális is de componente principal,  e l campo 

aleatorio condicional, e l modelo Markov oculto, el modelo Markov de 

máxima entropía, las redes neurales recurrentes, las reglas de asociac ión, 

la programación lógica inductiva, el aprendizaje de medición de simil i tud, 5 

las redes neuronales profundas, los problemas de las redes neuronales 

profundas, las redes de creencia profunda, la red neural de convolución, y 

la red de creencia profunda, etc. El a lgoritmo específ ico puede ser 

cualquiera de los algor itmos antes descritos o cualquier combinación de 

los mismos. Cuando uno o más de los modos detectados por el módulo 10 

(130) de control del s istema de control ambiental coincide con el modo de 

accionamiento predefin ido o personalizado, (por ejemplo, el modo de 

accionamiento se activa cuando se detecta el mov imiento de un objeto en 

una recámara a la 1:56 p.m.), entonces la a larma del s istema de seguridad 

se in ic iará.  15 

 La f igura 22 es un diagrama del usuario del calendario famil iar. E l 

botón (2210) de cancelar se puede uti l izar para cancelar un evento de 

notif icación. E l botón (2210) de cancelar puede ser texto, imágenes, 

números, cualquier símbolo o combinación de símbolos que t ienen una 

semántica específ ica. La notif icación (2220) de texto del calendario 20 

famil iar  se puede uti l izar para recordar al usuario sobre un e vento 

predeterminado. La notif icación (2220) de texto del calendario famil iar 

puede ser texto, imágenes, números, cualquier símbolo o combinación de 

símbolos que t ienen una semántica específ ica. El icono (2230) del 

calendario famil ia r puede usarse para rec ordar al usuario que el modo 25 
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actual es el modo de calendario famil iar . E l icono (2230) del calendario 

famil iar  puede ser texto, imágenes, números, cualquier símbolo o 

combinación de símbolos que t ienen una semántica específ ica. Cuando se 

in ic ia el s istema de control ambiental, e l módulo (120) de detección (o el 

sensor de temperatura, el sensor de luz, e l sensor de corriente, el sensor 5 

de tacto, el sensor de mov imiento, el sensor de imágenes también se 

in ic ia) puede detectar y/o monitorear las variables del ambiente, y e l 

módulo (120) de detección puede ser responsable de convert ir las 

variables del ambiente en señales eléctricas. El disposit ivo (520) de 

almacenamiento o el serv idor (540) de nube almacena los eventos de 10 

accionamiento predefin idos o personalizados (tales como eventos a ser 

recordados en un calendario). Después de que las señales análogas de las 

variables del ambiente y/o de los comandos del usuario u otras entradas 

se conv ierten en señales eléctr icas, el módulo (130) de control del s istema 

de control ambiental puede aplicar un método específ ico de reconocimiento 15 

de modo en la señal e léctr ica para reconocerla como uno o más modos. El 

módulo (130) de control mencionado del s istema de control ambiental  

puede comparar el uno o más modos con uno o más modos de 

accionamiento predefinidos o personalizados. E l comparar el 

comportamiento está con base en un algor itmo específ ico, lo cual puede 20 

inc luir, s in l imitar, e l anális is discriminator io l ineal,  e l anális is  

discriminator io cuadrático, los c lasif icadores máximos de entropía, los 

árboles de decis ión, las tablas de decis ión, la est imación Kernel,  e l vecino 

K más cercano, el c lasif icador Bayes de in ic io,  la  red neural,  e l perceptrón, 

las máquinas de vector de soporte, la programación de expresión genética, 25 
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el agrupamiento jerárquico, el agrupamiento por medios K, el agrupamiento 

por correlación, e l anális is  de componente principal Kernel,  e l esquema de 

elevación, las redes Bayesianas, el campo aleatorio Markov,  el anális is de 

componente principal múlt ip le l ineal, e l f i l tro Kalman, el f i l tro de partículas, 

la regresión del proceso Gaussian, la regresión o expansión l ineal, e l 5 

anális is de componente independiente, el anális is de componente 

principa l,  e l campo aleator io condicional,  e l modelo Markov oculto, e l 

modelo Markov de máxima entropía, las redes neurales recurrentes, las 

reglas de asociación, la programación lógica inductiva, el aprendizaje de 

medición de simil i tud, las redes neuronales profundas, los proble mas de 10 

las redes neuronales profundas, las redes de creencia profunda, la red 

neural de convolución, y la red de creencia profunda, etc. El algoritmo 

específ ico puede ser cualquiera de los a lgoritmos antes descritos o 

cualquier combinación de los mismos. Cuando uno o más de los modos 

detectados por el módulo (130) de control del s istema de control ambiental 15 

coincide con el modo de accionamiento predefinido o personalizado, (por 

ejemplo, un evento de notif icación es recoger a los niños a las 7 p.m. o 

notif icar un cambio c l imático o alertar de una invasión i lega l a través de 

una transmisión interna),  entonces las notif icaciones de eventos del 

calendario famil iar  se in ic iarán.  20 

 La f igura 23 es un diagrama de la inter faz del usuario para el 

monitoreo de consumo de energía. La notif icación (2310) de fecha actual 

puede recordar al usuario la fecha que el usuario seleccionó. La 

notif icación (2310) de fecha actual puede ser de texto, imágenes, números, 

cualquier símbolo o combinación de símbolos que t ienen una semánt ica 25 



 95 

específ ica. El (2320) puede usarse para mostrar el consumo de energía el 

día anterior al día actual. Los datos (2320) de consumo de energía pueden 

ser texto, imágenes, números, cualquier símbolo con una semántica 

específ ica o cualquier combinación de los mismos. El (2330) puede 

mostrar el consumo de energía en el día actual. El consumo (2330) de 5 

energía puede ser en texto, imágenes, números, cualquier símbolo o 

combinación de símbolos que t ienen una semántica específ ica. El (2340) 

puede mostrar el consumo de energía el día después del día actual. Los 

datos de consumo de energía del día después del día (2340) actual pueden 

ser texto, imágenes, números, cualquier símbolo o combinación de 10 

símbolos que t ienen una semántica específ ica. Cuando se inic ia el s is tema 

de control ambiental, e l módulo (120) de detección (o un sensor de 

temperatura, un sensor de luz, un sensor de corriente, un sensor de tacto, 

un sensor de mov imiento, un sensor de imágenes también se in ic ia)  puede 

detectar y/o monitorear las variables del ambiente y el módulo (120) de 15 

detección puede ser responsable de convertir las variables del ambiente 

en señales electrónicas. Después de que las señales análoga de las 

variables del ambiente y/o los comandos del usuario u otras entradas se 

conv ierten en señales eléctricas, el módulo (130) de control de l s istema de 

control ambiental puede aplicar un método específ ico de reconocimiento de 20 

modo en las señales eléctricas para reconocerlas como uno o más modos. 

El módulo (130) de control del s istema de control ambiental puede 

almacenar el uno o más modos reconocidos en el disposit ivo de 

almacenamiento (ta l como el d isposit ivo (520) de almacenamiento, el 

serv idor (540) de nube, etc .). E l disposit ivo de despliegue del s istema de 25 
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control ambiental recibe los datos de modo almacenados en el disposit ivo 

de almacenamiento en el módulo (130) de control y despliega los datos del 

modo almacenados de conformidad con un cierto algor itmo de despliegue 

(por ejemplo, el 11 de febrero de 2015, el consumo de energía fue de 2.1 

kWh y el índ ice de consumo promedio fue de 805 Watts).  5 

 La f igura 24 es un diagrama de la in terfaz de l usuario de a lerta 

c l imática. El (2410) puede mostrar la condición actual del c l ima. El icono 

(2410) de cl ima actual puede ser texto, imágenes, núm eros, cualquier 

símbolo o combinación de símbolos que t ienen una semántica específ ica. 

El (2420) puede mostrar la temperatura actual. E l icono de la temperatura 10 

(2420) actual puede ser texto, imágenes, números, cualquier símbolo o 

combinación de símbolos que t ienen una semántica específ ica. El (2440) 

puede mostrar la temperatura más alta en la fecha actual. E l icono de la  

temperatura más alta de la fecha (2440) actual puede ser texto, imágenes, 

números, cualquier símbolo o combinación de símbolos que t ienen una 15 

semántica específ ica. E l (2450) puede mostrar la temperatura más baja en 

la fecha actual. E l icono de la temperatura más baja en la fecha (2450) 

actual puede ser texto, imágenes, números, cualquier símbolo o 

combinación de símbolos que t ienen una semántica específ ica. El (2430) 

puede mostrar la condición de l c l ima. La condición (2430) del c l ima puede 20 

ser texto, imágenes, números, cualquier símbolo o combinación de 

símbolos que t ienen una semántica específ ica. Cuando se inic ia el s istema 

de control ambiental, e l módulo (120) de detección (o un sensor de 

temperatura, un sensor de luz, un sensor de corriente, un sensor de tacto, 

un sensor de mov imiento, un sensor de imágenes también se in ic ia)  puede 25 
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detectar y/o monitorear las variables del ambiente y el módulo (120) de 

detección puede ser responsable de convertir las variables del ambiente 

en señales electrónicas. El módulo (120) de detección puede comunicarse 

con el módulo (140) de comunicación y e l módulo (140) de comunicación 

puede recibir la entrada de  información externa (tal como la información 5 

del c l ima, etc.), y la información se puede reconocer como uno o más 

modos especiales o comunes. El módulo (130) de control del s istema de 

control ambiental puede comparar el uno o más modos reconocidos con los  

modos de accionamiento predefinidos o personalizados. Cuando uno o más 

de los modos detectados por el módulo (130) de control del s istema de 10 

control ambiental coinc ide con el modo de accionamiento predefinido o 

personalizado (tal como el despliegue en t iempo real del c l ima, la 

temperatura, humedad, una alerta  temprana de clima nublado o l luv ioso), 

entonces el modo de alerta de cl ima se encenderá.  

 La f igura 26 es un diagrama de la interfaz del usuario del re loj . E l 15 

(2610) es el menú de selección del  modo de reloj  para seleccionar los 

modos de reloj  correspondientes. Los modos de reloj  que se pueden 

seleccionar pueden inclu ir , s in intenciones de l imitar, e l modo de 

despliegue de hora, el modo de temporizador, el modo de reloj  de alarma, 

etc. El la  interfaz de selección de modo de reloj  puede ser texto,  20 

imágenes, números, cualquier símbolo o combinación de símbolos que 

t ienen una semántica específ ica. El (2620) es una ind icación de modo de 

reloj  que indica el modo de reloj  actual. La indicación (2620) de modo de 

reloj  puede ser texto, imágenes, números, cualquier símbolo o combinación 

de símbolos que t ienen una semántica específ ica. E l (2640) es el botón de 25 
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pausa bajo el modo de temporizador para pausar el tempor izador 

seleccionado actual. El botón (2640) de pausa puede ser texto, imágenes, 

números, cualquier símbolo o combinación de símbolos que t ienen una 

semántica específ ica. E l (2630) puede indicar que el modo actual es el 

modo de temporizador. El icono (2640) del re loj  puede ser texto, imágenes, 5 

números, cualquier símbolo o combinación de símbolos que t ienen una 

semántica específ ica. Cuando el s istema de control ambiental se in ic ia, e l 

módulo (120) de detección (o el sensor de temperatura, el sensor de luz, e l 

sensor de corriente, el sensor de tacto, el sensor de mov imiento, el sensor 

de imágenes, también se in ic ia) puede detectar y/o monitorear las 10 

variables del ambiente circundante y el módulo (120) de detección puede 

ser responsable de convertir  las variables del ambiente circundante en 

señales electrónicas. El d isposit ivo (520) de almacenamiento o el serv idor 

(540) de nube puede almacenar los eventos de accionamiento predef inidos 

o personalizados (por ejemplo, eventos a ser recordados en un 15 

calendario). Después de que las señales análogas de las variables del 

ambiente circundante y/o los comandos del usuario u otras entradas se 

conv ierten en señales eléctricas, el módulo (130) de control de l s istema de 

control ambiental puede aplicar un método específ ico de reconocimiento de 

modo en las señales eléctr icas, con el f in de reconocerlas como uno o más 20 

modos. El módulo (130) de control mencionado del s istema de control 

ambiental puede comparar el uno o más modos reconocidos con uno o más 

modos de accionamiento predefinidos o personalizados. El comparar el 

comportamiento está con base en un algor itmo específ ico, el cual puede 

inc luir, s in intenciones de l imitar, e l anális is d iscriminator io l ineal, e l 25 
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anális is discr iminator io cuadrático, los c lasif icadores máximos de entropía, 

los árboles de decis ión, las tablas de decis ión, la estimación Kernel, e l 

vecino K más cercano, el c lasif icador Bayes de inic io,  la red neural,  e l 

perceptrón, las máquinas de vector de soporte, la programación de 

expresión genética, el agrupamiento jerárquico, el agrupamiento por 5 

medios K, el agrupamiento por correlación, el anális is de componente 

principa l Kernel,  e l esquema de elevación, las redes Bayesianas, el campo 

aleatorio  Markov, el anális is de componente principal múlt ip le l ineal, e l 

f i ltro Ka lman, el f i l tro de partículas, la regresión del proceso Gaussian, la  

regresión o expansión l ineal, e l anális is de componente independiente, el 10 

anális is de componente principal,  e l campo aleator io condicional, e l  

modelo Markov oculto, e l modelo Markov de máxima entropía, las redes 

neurales recurrentes, las reglas de asociación, la programación lógica 

inductiva, el aprendizaje de medición de simil i tud, las redes neuronales 

profundas, los problemas de las redes neuronales profundas, las redes de 15 

creencia profunda, la red neural de convolución, y la red de creencia 

profunda, etc. El algor itmo específ ico puede ser cualquiera de los 

algor itmos antes descritos o cualquier combinación de los mismos. Cuando 

uno o más de los modos detectados por el módulo (130) de control de l 

s istema de control ambiental coinc ide con el modo de accionamiento 20 

predefinido o personalizado, (tal como la cuenta de 3 minutos y 30 

segundos), entonces el temporizador se in ic iará.  

 La f igura 27 es un diagrama de f lu jo de la función de auto-

aprendizaje del s istema de control ambiental. Después de inic iar e l modo 

de auto-aprendizaje, en la etapa (2710), el s istema de control ambiental  25 
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puede recolectar las variables del ambiente circundante y/o los comandos 

del usuario u  otras entradas e introduce estos datos dentro del s istema. 

Después de completar la etapa (2710), el s istema de control ambiental  

puede avanzar a la etapa (2750), la etapa (2760) y la  etapa (2770) 

directamente. Después de recibir la entrad a, el s istema de control 5 

ambiental puede regresar al in ic io o avanzar a la etapa (2720). En la etapa 

(2720) el s istema de control ambiental  puede almacenar y c las if icar los 

datos recolectados y/o los comandos del usuario u otras entradas. Por 

ejemplo, los datos recolectados pueden estar relacionados con la 

temperatura y la lumin iscencia del ambiente y los comandos del usuario u  10 

otras entradas pueden estar relacionados con el control de temperatura y 

la i luminación. Entonces, los datos relacionados con la te mperatura 

ambiental y los comandos del usuario u otras entradas relacionadas con el 

control de temperatura pueden clasif icarse en la misma categoría y los 

datos relacionados con la luminiscencia ambiental y los comandos del 15 

usuario u otras entradas relacionadas con la luminiscencia se pueden 

clasif icar en la misma categoría. Como otro ejemplo, el s istema de control 

ambiental puede almacenar y c lasif icar los datos recolectados y/o los 

comandos del usuario u otras entradas, como la ubicación, el t iempo, el 

organismo, la persona, el animal,  un disposit ivo electrónico, un teléfono 20 

celular, un interruptor inte l igente, químicos, luz, luz ambiental, u ltrav ioleta, 

comandos, comandos del usuario, otros comandos externos y el t ipo de 

datos, etc. Las clasif icaciones antes mencionadas pueden estar en una 

relación parale la o  en una relación jerárquica (por ejemplo, e l humano y e l 

animal pueden pertenecer a la c lase de organismos y el comando del 25 
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usuario y otros comandos externos pueden pertenecer a la c lase de 

comandos). Después de que se completa la etapa (2720), el s istema de 

control ambiental puede regresar a la etapa (2710) o avanzar a la etapa 

(2730). Los disposit ivos de almacenamiento presentados en la etapa 

(2720) y en la  etapa (2750) pueden ser los mismos disposit ivos o pueden 5 

ser disposit ivos diferentes. Después de que se completa la etapa (2720), el 

s istema de control ambiental puede entrar directamente en la etapa (2750). 

Y después de que se completa la etapa (2750), el s istema de control 

ambiental puede entrar directamente en la etapa (2720). Se debe hacer 

notar que las c lasif icaciones antes mencionadas son prov istas con 10 

propósitos i lustrat ivos y las c lasif icaciones del s istema de control 

ambiental se pueden definir en  forma flexib le  de conformidad con la 

s ituación de la  aplicación. La etapa (2730) analiza  y procesa los datos 

clasif icados. Después de que se completa el procesamiento y el anális is, e l 

s istema de control ambiental puede regresar a la etapa (2730) o entrar en 15 

la etapa (2740). En la etapa (2740), se determina si los datos de entrada 

pueden ser reconocidos como uno o más modos. Cuando se fal la en 

reconocer los datos como uno o más modos, el s istema de control 

ambiental regresa a la etapa (2710) para continuar recolectando datos. 

Cuando los datos de entrada se reconocen como uno o más modos, el 20 

modo reconocido en la etapa (2750) será almacenado  en la base de datos 

de conocimientos. El reconocimiento de modo es alcanzar el 

reconocimiento del ambien te mediante la construcción de un lenguaje que 

puede ser comprendido por el s is tema de control ambiental. Por ejemplo, 

el lenguaje puede ser 17:45, martes 25, 2015, miércoles, temperatura 25 
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cerca de la entrada es 27°C, no se detecta v ida en el campo de v isión , la  

concentración de dióxido de carbono es de 0.04%, la luz de l porche está 

apagada, no se detectan objetos en mov imiento en la entrada, se detecta a 

Tom v iendo la TV en la sala. Se debe hacer notar que la descr ipción 

anterior es prov ista por conveniencia  de i lustración, mientras el lenguaje 5 

del s istema se puede construir en forma flexib le de conformidad con la 

gramática y semántica específ icas. E l reconocimiento de modo descr ito en 

la etapa (2740) puede operar con base en un algoritmo específ ico, el cual 

puede inclu ir , s in l im itar,  e l anális is d iscriminator io l inea l,  e l anális is 

discriminator io cuadrático, los c lasif icadores máximos de entropía, los 10 

árboles de decis ión, las tablas de decis ión, la est imación Kernel,  e l vecino 

K más cercano, el c lasif icador Bayes de in ic io,  la  red neural,  e l perceptrón, 

las máquinas de vector de soporte, la programación de expresión genética, 

el agrupamiento jerárquico, el agrupamiento por medios K, el agrupamiento 

por correlación, e l anális is  de componente principal Kernel,  e l esquema de 15 

elevación, las redes Bayesianas, el campo aleatorio Markov, el anális is de 

componente principal múlt ip le l ineal, e l f i l tro Kalman, el f i l tro de partículas, 

la regresión del proceso Gaussian, la regresión o expansión l ineal, e l 

anális is de componente independiente, el anális is de componente 

principa l,  e l campo aleator io condicional,  e l modelo Markov oculto, e l 20 

modelo Markov de máxima entropía, las redes neurales recurrentes, las 

reglas de asociación, la programación lógica inductiva, el aprendi zaje de 

medición de simil i tud, las redes neuronales profundas, los problemas de 

las redes neuronales profundas, las redes de creencia profunda, la red 

neural de convolución, y la red de creencia profunda, etc. El algoritmo 25 
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específ ico puede ser cualquiera de los a lgoritmos antes descritos o 

cualquier combinación de los mismos. Después de que se completa la  

etapa (2740), el s istema de control ambiental puede regresar a la etapa 

(2730), la etapa (2720) y la etapa (2710). La etapa (2760) puede analizar y 

procesar el modo almacenado en la base de datos de conocimientos. 5 

Después de completar la etapa (2760), el s istema de control ambiental  

puede regresar a la etapa (2750) o entrar en la etap a (2770). La etapa 

(2770) puede determinar s i e l modo de entrada se puede reconocer como 

uno o más patrones. Cuando no se puede reconocer el modo de entrada 

como uno o más patrones, entonces el s istema de control ambiental 10 

regresa a la etapa (2760) y continuar analizando y procesando el modo de 

entrada. Cuando el modo de entrada  se puede reconocer como uno o más 

patrones, entonces el uno o más patrones reconocidos serán almacenados 

en la base de datos de conocimientos en la etapa (2770). Se debe hacer 

notar que los patrones antes mencionados pueden no ser una ley común 15 

de naturaleza. El modo reconocido puede ser reconocido como un patrón 

cuando su acumulación con base en un algoritmo específ ico excede un 

cierto valor umbral. Por ejemplo, que el usuario deje la casa entre 9:30 y 

10:00 el 97% de t iempo en un mes, entonces que el usu ario deje la casa 

entre 9:30 y 10:00 puede ser reconocido como un patrón. Se debe hacer 20 

notar que los ejemplos antes prov istos son por conveniencia de ilustración, 

mientras en intervalo de t iempo, la posib i l idad y e l intervalo de t iempo 

acumulado, etc., de l comportamiento del usuario puede ser defin ido en 

forma flexib le, ta l como en una semana, en un año, en un tr imestre, el 

60%, el 80%, de las 22:30 a las 23:00, etc. El patrón se puede actualizar, 25 
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por ejemplo, cuando el t iempo en que el usuario deja la cas a ha cambiado, 

entonces se puede reconocer un nuevo patrón para adaptarse al 

comportamiento del usuario. El reconocimiento del patrón descrito  en la 

etapa (2770) se puede conducir  con base en un algoritmo específ ico, e l 

cual puede incluir , s in l imitar a un  anális is discr iminatorio l ineal, e l anális is 5 

discriminator io cuadrático, los c lasif icadores máximos de entropía, los 

árboles de decis ión, las tablas de decis ión, la est imación Kernel,  e l vecino 

K más cercano, el c lasif icador Bayes de in ic io,  la  red neural ,  e l perceptrón, 

las máquinas de vector de soporte, la programación de expresión genética, 

el agrupamiento jerárquico, el agrupamiento por medios K, el agrupamiento 10 

por correlación, e l anális is  de componente principal Kernel,  e l esquema de 

elevación, las redes Bayesianas, el campo aleatorio Markov, el anális is de 

componente principal múlt ip le l ineal, e l f i l tro Kalman, el f i l tro de partículas, 

la regresión del proceso Gaussian, la regresión o expansión l ineal, e l 

anális is de componente independiente, el anál is is de componente 15 

principa l,  e l campo aleator io condicional,  e l modelo Markov oculto, e l 

modelo Markov de máxima entropía, las redes neurales recurrentes, las 

reglas de asociación, la programación lógica inductiva, el aprendizaje de 

medición de simil i tud,  las redes neuronales profundas, los problemas de 

las redes neuronales profundas, las redes de creencia profunda, la red 20 

neural de convolución, y la red de creencia profunda, etc. El algoritmo 

específ ico puede ser cualquiera de los a lgoritmos antes descritos o 

cualquier combinación de los mismos. Después de que se completa la  

etapa (2770), el s istema de control ambiental puede regresar a la etapa 

(2760). La etapa (2780) puede detectar s i se recibe una instrucción para 25 
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terminar la función de auto-aprendizaje. La instrucción puede venir  desde 

el usuario o desde el s istema de control ambiental. Por ejemplo, el s istema 

de control ambiental puede estar pre- instalado con un algoritmo de 

terminación y cuando se alcanza la condición ajustada por el a lgor itmo (tal 

como haber l levado a cabo continuamente la función de auto-aprendizaje 5 

durante un año), el s istema de control ambiental puede enviar  la 

instrucción de terminación para terminar la función de auto-aprendizaje. 

Como otro ejemplo, el a lgoritmo de terminación del s istema de control 

ambiental puede detectar c ierto modo relacionado con el ambiente (por 

ejemplo, no detectar a alguien adentro), entonces el modo mencionado 10 

antes puede activar al s istema de control ambiental para env iar la 

instrucción de terminación. Cuando se ha recibido la instrucción para 

terminar la función de auto-aprendizaje, el s istema de control ambiental 

terminará la función de auto-aprendizaje y saldrá de l modo de auto-

aprendizaje. Cuando no se ha recibido la instrucción para te rminar la 15 

función de auto-aprendizaje, el s istema de control ambiental a lmacenará 

los patrones reconocidos en la base de datos de conocimientos. Después 

de completar la  etapa (2780), el p roceso puede regresar a la etapa (2750). 

La base de datos de conocimientos puede ser un disposit ivo de 

almacenamiento, el cual puede estar dentro o fuera del s istema de control 20 

ambiental, ta l como un serv idor remoto, un serv idor de nube, etc.  

 La f igura 28 es una modalidad ejemplif icat iva de la combinación del 

panel f rontal,  e l panel trasero y el interruptor intel igente. La sala  (2810) 

puede estar preinstalada con el panel trasero del interruptor inte l igente o 

del interruptor (2811) s implif icado. La recámara (2820) puede estar 25 
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preinstalada con el panel t rasero del interruptor inte l igente o con el 

interruptor (2821) s implif icado. La cocina (2830) puede estar preinstalada 

con el panel trasero del interruptor inte l igente o con el interruptor (2831) 

s implif icado. El baño (2840) puede estar preinstalado con el panel trasero 

del in terruptor in tel igente o con el interruptor (2841) s implif icado. El panel 5 

(1510) frontal del interruptor intel igente puede ser un disposit ivo móv il 

portáti l,  mientras el usuario puede conectar el panel (1510) frontal del 

interruptor intel igente con el panel trasero o con el interruptor (2811) 

s implif icado de la sala (2810), con el panel trasero o el interruptor (2821) 

s implif icado de la recámara (2820), con el panel trasero o con el 10 

interruptor (2831) de la cocina (2830), con el panel trasero o con el 

interruptor (2841) s implif icado del baño (2840), de conformidad con sus 

necesidades particulares. E l panel (1510) frontal del interruptor inte l igente 

puede conectarse a través del puerto (2850) de un conector con el panel 

trasero o con el interruptor (2811) s implif icado en la sala (2810), o con el 15 

panel trasero o el interruptor (2821) s implif icado en la recámara (2820), o 

con el panel trasero o el interruptor (2831) s implif icado en la cocina 

(2830), o con el panel trasero o el in terruptor (2841) s implif icado en el 

baño (2840). El puerto puede ser cableado o inalámbrico. Los t ipos de 

puerto cableado incluyen, s in  l im itar, a UART (receptor/transmisor 20 

asíncrono universal), 12C (circuito  inter - integrado), SPI ( interfaz per ifér ica 

en serie), etc. Mientras, e l t ipo de puerto se puede personalizar,  

inc luyendo sin l im itar, a l número y la función del pin del puerto. Las 

funciones pueden inclu ir,  s in intenciones de l imitar , una fuente de energía, 

y e l intercambio o comunicación de conexión de hardware. Los t i pos de 25 
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puerto inalámbrico pueden incluir , s in intenciones de l imitar, B luetooth o 

Wi-Fi. Se debe hacer notar que la descripción del puerto no está limitada a 

las s ituaciones antes mencionadas y las personas experimentadas en la 

técnica pueden realizar modif icaciones de conformidad con las 

características del puerto. Por ejemplo, se pueden uti l izar las tecnologías 5 

ta les como USB, IEEE 1394, ExpressCard, eSATA, SCSI, IDE, PCI, etc., 

para alcanzar la misma función o una función similar.  

 La f igura 29 es una i lustración de una modalidad ejemplif icat iva del 

control del disposit ivo móv il. Los disposit ivos (2920) que se pueden 

conectar incluyen, s in intenciones de limitar , un interruptor (1410) 10 

inte l igente, un interruptor (1420) inte l igente simplif icado, una luz (1441), 

un termómetro (1442), una salida (1443) de venti lación, un enchufe (1444) 

inte l igente, un electrodoméstico (1445), un disposit ivo (1446) de 

seguridad, un venti lador (1447), una TV (1448) y un serv idor (540) de 

nube. Específ icamente, el venti lador (1447) puede ser un venti lador, un 15 

ventilador de escritor io, un ventilador, una venti lador de caja, un vent i lador 

de acondicionador de aire (es decir, un venti lador enfriador), etc. El 

ventilador (1447) también puede ser cualquier combinación de los 

ventiladores antes mencionados en cualquier t ipo o número. Se debe hacer 

notar que los disposit ivos (2920) que se pueden conectar no están 20 

l imitados a los disposit ivos antes mencionados, ya que el usuario puede 

añadir otros disposit ivos en forma flexib le, según sea necesario, ta les 

como máquinas de lavado, telev is iones, acondicionadores de a ire, 

humidif icadores, calentadores de agua y estufas de gas, etc. El d isposit ivo 

(1430) móv il puede comunicarse con el disposit ivo (2920) que se puede 25 
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conectar mediante una de las s iguientes dos formas: como en (2910-A), e l 

d isposit ivo móv il (1430) se comunica con el disposit ivo (2910) que se 

puede conectar a través del disposit ivo (1340) de red (1370) y como en 

(2910-B), el d isposit ivo (1430) móv il se comunica con el disposit ivo (2920) 

que se puede conectar a través de tarjetas SIM incorporadas de las redes 5 

de operador del portador (2G; 3G, 4G; 5G, etc.). El disposit ivo (1370) de 

red puede ser un disposit ivo incorporado del interruptor (1410) inte l igente 

y e l interruptor (1420) inte l igente simplif icado y e l d isposit ivo (1340) de red 

puede ser un disposit ivo externo al interruptor (1410) y al interruptor 

(1420) intel igente simplif icado. Los disposit ivos de red incluyen, s in l imitar, 10 

un enrutador, un disposit ivo de red Bluetooth, un disposit ivo de red del 

operador de portador, un disposit ivo de pagos, un disposit ivo de 

sincronización, un disposit ivo de red ZigBee. Como en el (2910-A), el 

d isposit ivo (1430) móv il puede conducir las comunicaciones bi -

direccionales con el interruptor (1410) intel igente y el interruptor (1420) 15 

inte l igente simplif icado con el uso del disposit ivo (1340) de red (1370). El 

interruptor (1410) inte l igente y el interruptor (1420) intel igente simplif icado 

puede recibir instrucciones desde el disposit ivo (1430) móv il y de 

conformidad con las instrucciones recibidas, el interruptor (1410) 

inte l igente y e l interruptor (1420) inte l igente simplif icado puede enviar las 20 

instrucciones correspondientes a la luz (1441), al termómetro (1442), a  la 

salida (1443) de venti lación ,  al enchufe (1444) inte l igente, a l 

e lectrodoméstico (1445), al d isposit ivo (1446) de seguridad, al venti lador 

(1447), a la TV (1448), y a l serv idor (540) de nube, etc. Como en el (2910-

B), el d isposit ivo (1430) móv il puede conducir las comunicaciones 25 
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bid ireccionales con el interruptor (1410) intel igente y el interruptor (1420) 

inte l igente simplif icado a través de las tarjetas SIM integradas de las redes 

del operador del portador (2G, 3G, 4G; 5G, etc.). El interruptor (1410) 

inte l igente y el interruptor (1420) inte l igente simplif icado pueden recibir 

comandos desde el d isposit ivo (1430) móv il y el interruptor (1410) 5 

inte l igente y el interruptor (1420) inte l igente simplif icado, de conformidad 

con los comandos recibidos, pueden env iar comandos relat ivos a la luz 

(1141), el termómetro (1442), la salida (1443) de venti lación, el enchufe 

(1444) intel igente, el e lectrodoméstico (1445), el d isposit ivo (1446) de 

seguridad, el venti lador (1447), la  TV (1448) y al serv idor (540) de nube, 10 

etc. Se debe hacer notar que  los métodos de control de comunicación 

anteriores no son las únicas modalidades. El d isposit ivo (1430) móv il 

puede conducir las comunicaciones bidireccionales sin el interruptor (1410) 

inte l igente o el interruptor (1420) inte l igente simplif icado, más bien 

directamente con la luz (1441), el termómetro (1442), la salida (1443) de 15 

ventilac ión, el enchufe (1444) intel igente, el e lectrodoméstico (1445), el 

d isposit ivo (1446) de seguridad, el venti lador (1447), la TV (1448) y al 

serv idor (540) de nube, a través de una de las dos v ías de comunicación 

antes mencionadas. El electrodoméstico (1445) puede tener 

comunicaciones bid ireccionales con el d isposit ivo (1430) móv il 20 

directamente a través de cualquiera de las dos v ías de comunicación. En 

forma alternativa, puede tener comunicaciones bid ireccionales con el 

disposit ivo (1430) móv il a t ravés de cualquiera de las dos v ías de 

comunicación antes mencionadas a través del enchufe (1444) inte l igente. 

Específ icamente, las dos v ías de comunicación antes mencionadas son 25 
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prov istas solamente por conveniencia de i lustración. Las personas 

experimentadas en la técnica, después de comprender los principios 

básicos de comunicación, pueden realizar varias modif icaciones o 

variaciones en las formas y detal les con respecto a la impleme ntación de 

la comunicación entre disposit ivos, s in apartarse de estos principios. Por 5 

ejemplo, la comunicación se puede conducir en forma cableada y estas 

modif icaciones y variaciones se encuentran todavía dentro del a lcance de 

la presente invención.  

 En una modalidad ejemplif icat iva, cuando el disposit ivo (1430) 

móv il está en red dentro del s istema de control ambiental (por ejemplo, se 10 

conecta directamente a través de la  tecnología de red Bluetooth o se 

conecta a través de un enrutador con el módulo (140) de comunicación del 

s istema de control ambiental, etc.), las operaciones correspondientes se 

pueden llevar a cabo por la APP instalada en el disposit ivo (1430) móv il. 

Cuando se ejecuta una APP por primera vez o se reinic ia una APP, se 15 

puede desplegar una página de bienvenida, la cual puede incluir, s in  

intenciones de limitar , una demostración e introducción de características, 

etc. Además, el usuario puede registrarse en la cuenta famil iar con el 

nombre del usuario y la autenticación de contraseña o se insc ribe en una 

cuenta nueva o ajusta un apodo, etc. Cuando se entra en la  página 20 

principa l de la APP, la APP puede mostrar la interfaz de l menú y el usuario 

puede controlar d iferentes disposit ivos y/o modos del s istema de control 

ambiental desde la interfaz del menú, tal como sin l imitar, e l modo (1951) 

de i luminación inte l igente, el modo (1952) de seguridad, el modo (1953) de 

calendario famil iar, e l modo (1954) de ventilac ión inte l igente (o modo de 25 
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control de temperatura/humedad), el modo (1955) de bandeja de  mensajes 

(o modo de intercomunicación de v ideo-voz), el modo (1956) de monitoreo 

de consumo de energía, el modo (1957) de reproducción de música, el 

modo (1958) de monitoreo de infantes y los ajustes (1959), etc. El usuario 

puede arrastrar el icono en la interfaz de l menú para cambiar las 5 

posic iones de estos botones de función. 

 En una modalidad del modo (1951) de i luminación inte l igente, se 

puede seleccionar una región que va a estar bajo el control de i luminación 

y la  región puede ser una o más habitaciones o to das las luces o una o 

más luces, etc., ta l como la cocina, la recámara, la sala y e l baño, etc. Los 10 

iconos que ind ican diferentes regiones se pueden arrastrar para cambiar 

sus posic iones en la interfaz. Las  descripciones detalladas del control de l 

modo (1951) de i luminación intel igente se puede encontrar en las 

descripciones de la f igura 25, la f igura 27, la f igura 30, la f igura  31, la 

f igura 32, la f igura 33, la f igura  34, la f igura 35, la f igura 4 8 y otras 15 

descripciones de la i luminación intel igente y de inte l igencia art if ic ia l,  cuyas 

descripciones no serán repetidas. En una modalidad ejemplif icat iva del 

modo (1952) de seguridad, el usuario puede ver a través una APP en 

t iempo real o no en t iempo real, las imágenes tomadas por el d isposit ivo 

de cámara o puede activar el modo de seguridad con el uso de una clave 20 

de seguridad. Una vez que sucede un evento de seguridad, tal como una 

invasión i legal, e l modo de seguridad puede generar una notif icación y/o 

una alarma en la APP y e l usuario puede rev isar el h istor ia l de la 

notif icación. Las descripciones detal ladas del control del modo (1952) de 

seguridad se puede encontrar en las descripciones de la f igura 21, la 25 



 112 

f igura 27, la f igura 38, la f igura 39, la f igura 40 , la f igura 41, la f igura 42, 

la f igura 48 y otras descripciones del modo de seguridad y de intel igencia 

art i f ic ia l no serán repetidas aquí.  

 En una modalidad ejemplif icativa del modo (1953) de calendario 

famil iar , e l usuario puede ajustar eventos para el día actual o para otras 5 

fechas y los eventos se pueden descargar y/o s incronizar desde el serv idor 

(540) de nube o desde la Internet. E l usuario puede rev isar los eventos 

que van a l levarse a cabo o que se l levaron a cabo, tal como en un día, 

una semana, un mes o un año. Además, el usuario puede ajustar el t ipo de 

notif icación de un evento cuando ocurre el evento, ta l como inv itaciones de 10 

voz, alarmas, intermitentes de luz y notif icaciones para promover en una 

APP y/o en los disposit ivos de panel, etc. Las descripciones anteriores son 

prov istas solamente para propósitos i lustrativos, mientras existen muchos 

otros t ipos de notif icaciones, tal como las v ibraciones de un teléfono 

celular,  los cambios en la a ltura y el ángulo de una cama, etc. Las 15 

descripciones detalladas del control de l modo (1953) de calendario famil iar 

se pueden encontrar en las descripc iones de la f igura 22, la f igura 27, la 

f igura 48 y otras descripciones del modo de calendario famil iar , las cuales 

no serán aquí repetidas. 

 En una modalidad de modo (1954) de ventilac ión intel igente (o  del 20 

modo de control de temperatura/humedad), el usuario puede rev isar y/o 

ajustar c iertos parámetros, ta l como la temperatura, la humedad o la 

temperatura sensible, etc.,  de cada habitación o región. E l control de los 

parámetros relat ivos puede ser en t iempo real o pueden ser 

predeterminados, tal como el cambiar los parámetros en el momento actual 25 
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o predeterminar los parámetros para un momento determinado en un día 

determinado en el futuro. Las descr ipciones del control del modo (1954) de 

ventilac ión inte l igente (o del modo de control de temperatura/humedad) se 

pueden encontrar en las descripciones de la f igura 27, la f igura 43, la 

f igura 44, la f igura 48 y otras descripciones del modo de venti lac ión 5 

inte l igente y de inte l igencia art if ic ia l no serán repetidas aquí.  

 En una modalidad del modo (1955) de bandeja de entrada (o del 

modo de intercomunicación de video-voz), el usuario puede env iar y/o 

recibir mensajes, ta l como texto, grabaciones de audio, imágenes, c l ips  de 

v ideo y el usuario puede realizar o contestar una comunicación de voz o 10 

una comunicación de v ideo. Los disposit ivos para transmitir mensajes y 

v ideo y/o intercomunicaciones de audio por ejemplo, pueden ser otros 

disposit ivos (1430) móv iles, un interrup tor (1410) inte l igente, una 

computadora, una Tablet, una PC, un PDA; una telev is ión (1448-1), una 

telev is ión (1448-2) o (1448-3), un teléfono o un teléfono móv il,  etc. Las 15 

descripciones detalladas del control del modo (1955) de bandeja de 

mensajes (o del modo de intercomunicación de v ideo-voz) se pueden 

encontrar en las descripciones de la f igura 25, la f igura 27, la f igura  45, la 

f igura 46, la f igura 48 y otras descripciones del modo de venti lac ión 

inte l igente y de inte l igencia art if ic ia l no serán repetidas aquí. 20 

 En una modalidad del modo (1956) de monitoreo de consumo de 

energía, el usuario puede rev isar el consumo de energía del día actual o 

de otros días y el consumo de energía se puede desplegar en diferentes 

unidades o formas, tal como con el uso de kilo -watts como la unidad, con 

el uso de un consumo promedio en watts por c ierto período de t iempo, 25 
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como la unidad o una cantidad equivalente relacionada de medición (por 

ejemplo, una cantidad equivalente se iguala al consumo de veces p or 

precio de unidad de electric idad en una temporada), como la unidad. El 

usuario puede rev isar el consumo total de electr ic idad en un período de 

t iempo, tal como un día, una semana, un mes o un año. Además, una APP 5 

puede generar un reporte de consumo de energía para la referencia del 

usuario. las descripciones detalladas del modo (1956) de monitoreo de 

consumo de energía se pueden encontrar en las descripciones de la  f igura 

23, la f igura 27, la f igura 48 y otras descripciones del modo de monitoreo 

de consumo de energía y de intel igencia art if ic ia l no serán repetidas aquí.  10 

 En una modalidad del modo (1957) de reproducción de música, el 

usuario puede seleccionar una o más habitaciones para la reproducción de 

música, mientras el d isposit ivo de reproducción de música puede ser 

cualquier t ipo de disposit ivo con una función de reproducción de música, 

ta l como el interruptor (1410) intel igente, una caja de voz Bluetooth 15 

conectada en forma magnética bajo el interruptor (1410) intel igente, ya sea 

otra caja de voz cableada o inalámbrica conectada con el s istema de 

control ambiental, d isposit ivos de reproducción desechables (tal como 

auriculares, audífonos, etc.), un teléfono inte l igente, una PC Tablet, un 

PDA; una computadora, una telev is ión (1448-1), una telev is ión (1448-2) o 20 

(1448-3) y la caja de voz montada en un vehículo, etc. La APP puede 

mostrar la información relacionada, tal como el nombre de la canción, el 

art ista, e l á lbum, la l is ta de reproducción, etc. El usuario puede 

seleccionar s incronizarse con otros disposit ivos para transmit ir o recibir 

archivos de música, puede seleccionar reproducir c iertas canciones o l is ta 25 
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de reproducción, puede seleccionar un modo de reproducción (por ejemplo, 

reproducción en orden, la reproducción en bucle, la reproducción aleatoria, 

etc.). E l usuario también puede ajustar (o el s istema de control ambiental 

puede auto-aprender) el t iempo y el volumen para la reproducción de 

música. Por ejemplo, e l reproducir música de un tr inar de pájaros a las 8 5 

a.m. con volumen en incremento diar io, reducir el volumen y apagar el 

reproductor por ejemplo, 20 minutos después de detectar que el usuario 

está dormido. Las descripciones detal ladas del control del modo (1957) de 

reproducción de música se pueden encontrar en las descripciones de la 

f igura 27, la f igura 48 y otras descripciones del modo de reproducción de 10 

música y de inte l igencia art if ic ia l no serán repetidas aquí.  

 En una modalidad del modo (1958) de monitoreo de infantes, el 

usuario e l usuario puede seleccionar encender o apagar el modo de 

monitoreo de infantes. Cuando el modo (1958) de monitoreo de infantes 

esté encendido, el s istema de control ambiental  puede detectar y/o 15 

monitorear al infante y los parámetros relacionados dentro de cierto rango 

y env iar notif icaciones y alarmas a disposit ivos, ta les como el disposit ivo 

(1430) móv il, e l interruptor (1410) inte l igente, una computadora, una PC 

Tablet,  un PDA; una telev is ión (1448-1), una telev is ión (1448-2) o (1448-

3), un teléfono o teléfono móv il, etc. El contenido que el s istema de control 20 

ambiental detecta y/o monitorea puede inclu ir e l l lanto de l infante, su 

respiración, r itmo cardíaco, temperatura corporal y emoción, ya sea que 

alguien esté con él o se mueva en la habitación del infante, las 

características de identidad, tal como la información facial y b io lógica de la 

persona que entra en la habitación del infante, la temperatura y humedad 25 
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de la habitac ión del infante, la  calidad del a ire  de la  habitación del infante, 

la l impieza del pañal del infante y demás. El contenido que el s istema de 

control ambiental puede detectar y/o monitorear no está l imitado a lo antes 

mencionado, mientras se pueden inc luir otros parámetros, ta l como el 

volumen de ruido del ambiente, en donde se encuentra la habitación del 5 

infante, etc. El usuario puede ver información de v ideo y de voz en t iempo 

real o no en t iempo real del infante y su ambiente o puede interactuar con 

el infante a través del modo de intercomunicación de v ideo-voz o puede 

controlar los parámetros de la habitación del infante, ta l como la 

temperatura, humedad y lumin iscencia, etc. E l s istema de control 10 

ambiental también puede controlar automáticamente mediante la f unción 

de auto-aprendizaje o de intel igencia art if ic ia l.  Por ejemplo, el s istema de 

control ambiental puede elevar la temperatura de la habitación cuando se 

detecta que el infante ha dejado su cobija, etc. El modo (1958) de 

monitoreo de infante puede usarse no solamente para monitorear al 15 

infante, s ino también para monitorear a otras personas, tales como 

personas de mayor edad, un joven, una mujer embarazada, un paciente, 

una mascota y demás. Las descripciones detal ladas del control del modo 

(1958) de monitoreo de infantes se pueden encontrar en la descrip ción de 

la  f igura 27, la f igura 48 y otras descripciones del modo de monitoreo de 20 

infantes y de inte l igencia art if ic ia l no serán repetidas aquí.  

 En una modalidad de los ajustes (1959), el usuario puede operar 

los ajustes como los ajustes de una APP y los ajustes del interruptor 

inte l igente, etc. En part icular , los ajustes de la  APP pueden incluir,  s in 

intenciones de limitar, e l a juste de seguridad, el a juste de notif icación de 25 
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calendario famil iar , e l a juste de consumo de energía, el a juste de unidad 

de temperatura, la edic ión de apodo, la ayuda para contestar, la  

información relacionada y la ayuda para correo electrónico, etc., los 

ajustes del interruptor inte l igente pueden incluir , s in l imitar , e l a juste del 

modo de i luminación inte l igente, el a juste de dirección de casa, la edic ión 5 

del t ipo de habitación, el modo mudo, la carga de imágenes, la ayuda para 

contestar y la información relacionada, etc. Las descripciones detal ladas 

de los ajustes (1959) se pueden encontrar en las descripciones de la f igura 

27, la f igura 30, la f igura 48 y otras descripciones de los ajustes y de 

inte l igencia art if ic ia l no se repetirán aquí.  10 

 Cuando el s istema de control ambiental necesita env iar 

notif icaciones y/o alarmas a la APP, la APP mostrará la notif icación. El 

contenido de la notif icación puede incluir, s in intenciones de l imitar, 

iconos, información de texto, botón de operación rápida y demás, Los 

eventos que pueden activar la  notif icación pueden inclu ir  pronóstico 15 

climático, alerta de seguridad, recordatorio de calendario  famil iar,  

recordatorio de monitoreo de infantes, recordatorio de intercomunicación 

de v ideo-voz (o de bandeja de mensajes) y demás. Las descripciones 

detalladas del recordatorio se pueden encontrar en las descripciones de 

las f iguras 27, la f igura 48 y ot ras descripciones del manejo de eventos de 20 

emergencia y de intel igencia art if ic ia l no serán repetidas aquí. Además, en 

cualquier interfaz de la APP, el usuario puede uti l izar  e l comando de voz 

para introducir o controlar o regresar al menú, etc. La APP pue de tener 

varias presentaciones para diferentes interfaces, funciones y modos. Las 

presentaciones antes descritas no están limitadas a una APP en un 25 
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disposit ivo (1430) nivel, s ino también en otros disposit ivos, ta l como sin 

l imitar, un interruptor (1410) intel igente, un disposit ivo (1430) móv il o una 

TV (1448-3, 1448-1, 1448-2), computadora, Tablet, PDA y s istemas mmd 

de automóv iles, etc. Los disposit ivos que pueden desplegar las interfaces 

de APP no están l imitados a los antes descritos, mientras otros 5 

disposit ivos que t ienen una función de despliegue también se pueden 

uti l izar,  ta les como pantallas de refr igeradores, máquinas de lavado y otros 

electrodomésticos. Las escalas y d isposic iones del despliegue de las 

interfaces de APP pueden ser d iferentes de conformidad con las 

características del d isposit ivo, ta l como el tamaño del disposit ivo. 10 

También, el número de iconos y modos o funciones desplegadas en la 

interfaz de APP pueden ser diferentes de conformidad con el uso part icular  

del disposit ivo.  

 La f igura 29A y la f igura 29B muestran una modalidad 

ejemplif icativa para desplegar el modo (1955) de bandeja de mensajes (o 15 

el modo de intercomunicación de v ideo-voz) en el disposit ivo (1430) móv il 

por la APP. La interfaz de APP desplegada por el (2900 -A) y (2900B) 

puede tener una indicación (2901) de icono y una indicación (2902) de 

icono, etc., para recordar al usuario que el s istema está en el modo (1955) 

de bandeja de mensajes (o en el modo de intercomunicación de voz y 20 

v ideo). En la modalidad ejemplif icativa mo strada en la f igura 29A y en la  

f igura 29B; los usuarios pueden tener comunicación de información de 

texto (o chatear) (2903), lo cual muestra información (ta l como avatar, 

apodo y nombre, etc.), de diferentes usuarios y el (2904) muestra el 

contenido de la información de texto. E l usuario puede ingresar 25 
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información de texto a través de teclear en la barra (2905) y añadir un 

Emoj i con e l uso de los iconos (2906) de Emoj i. La parte infer ior  de la 

interfaz puede tener un botón (2908) de control de voz para alcanzar la 

entrada de voz y e l control de voz. E l usuario puede presionar el botón 

(2909) de regresar al menú para regresar al menú principal y presionar 5 

otro botón (2907) de función para abrir  un submenú de otras funciones. El 

submenú de otras funciones puede inc luir env iar (2911) imágenes, el iminar 

(2914) el registro de l histor ia l y e l a juste (2913) de notif icación y demás. 

El usuario puede cerrar el submenú de otras funciones y regresar a la 

interfaz de mecanografiar al presionar otra vez el botón (2907) de otra 10 

función. 

 El modo de i luminación inte l igente puede tener una o más 

características descritas a continuación. 1. Se puede ajustar en forma 

remota o manual en un corto rango. 2. Se puede ajustar a través de una 

comunicación cableada o inalámbrica. 3.  Puede controlar el modo de 15 

i luminación dentro de cada habitación o reg ión con base en los 

mov imientos del usuario en el exter ior o en el inter ior o el usuario se 

mueve dentro o fuera de la habitación o diferentes períodos de tiempo 

durante el día o la noche, o s i e l usuario estará fuera por largo t iempo. 4. 

Puede conducir e l auto-aprendiza je o la auto-adaptación de conformidad 20 

con los hábitos y la rut ina d iar ia del usuario.  

 El modo de i luminación inte l igente, como un componente del 

s istema de control ambiental puede seleccionar los modos de cambios de 

i luminación correspondientes de conformidad con el ajuste manual o e l 

ajuste automático del usuario, desde un rango cercano a un rango lejano 25 
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en una manera cableada o inalámbrica. La selección de los modos de 

i luminación está con base en varios t ipos de información y en los datos 

recibidos (ta l como una alarma de seguridad, emergencias climáticas, 

eventos de emergencia, cambios de temperatura, mov imiento dentro y 

fuera de una habitación por parte del usuario, d iferentes períodos de 5 

t iempo en el día y en la noche, cambios de luz natural en el ambiente). 

Mientras tanto, el modo de iluminación intel igente t iene una función de 

auto-aprendizaje, por lo que los modos de cambio de i luminación pueden 

alcanzar el control y el ahorro de energía en forma simultánea, mediante el 

aprendizaje de los hábitos y preferencias del usuario, así como los 10 

requerimientos para ahorrar energía y de protección ambiental.  

 Un usuario puede operar el modo de iluminación intel igente a 

través de diferentes interfaces, tal como la interfaz inte l igente del usuario 

o una interfaz no inte l igente del usuario o una interfaz de rango corto y 

una interfaz remota, etc. En una modalidad, cuando la inter faz intel igente 15 

del usuario detecta que el usuario se acerca a la interfaz inte l igente del 

usuario, la interfaz automáticamente cambiará a la interfaz del usuario 

para el control de i luminación. En una modalidad, la interfaz de corto 

rango, (consultar la f igura 19), el usuario puede introd ucir e l modo de 

i luminación intel igente a l presionar el botón (1923) de control de luz 20 

ubicado en la esquina derecha superior de la interfaz pr incipal o a l 

presionar el botón (1911) ubicado en la pantal la  de la interfaz del menú. 

 En la interfaz de corto alcance, el método de ajuste de luz de l modo 

de iluminación inte l igente se puede introducir al presionar el botón (1924) 

de menú ubicado en la parte inferior derecha del menú principal. Como se 25 
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muestra en la f igura 30, la  pantal la  de tacto  puede desplegar los ajustes 

(3010) para recordar al usuario que la página actual está en la interfaz 

principa l de ajustes. Al presionar el botón (3023) de iluminación en la 

interfaz pr inc ipal de ajustes, el usuario puede ingresar los ajustes del 

modo de i luminación inte l igente. La interfaz mostrada en la f igura 30 puede 5 

inc luir e l general (3021), la red (3022), la seguridad (3024), la hora (3025), 

la apar iencia (3026), el asistente (3027) e información (3028), etc. El 

contenido que se puede ajustar mediante la interfaz de ajustes no está 

l imitado a la  descripción anterior y se puede inclu ir  otro ajuste de 

contenido. Por ejemplo, los nuevos electrodomésticos y otros disposit ivos 10 

se pueden conectar o s incronizarse con el s istema de control ambiental a 

través de la función de ajuste. El s istema de control ambiental  puede 

inc luir o proporcionar una norma de puerto o de conexión. Un 

electrodoméstico u otro disposit ivo puede n sincronizarse con el s istema de 

control ambiental cuando el e lectrodoméstico u otro disposit ivo t ienen una 15 

norma de puerto o conexión correspondiente. El s istema de control 

ambiental puede tener una o más funciones mencionadas a continuación, 

tal como recolectar o adquirir parámetros o información de ese disposit ivo, 

comandos del usuario, comunicarse con  ese disposit ivo y controlar ese 

disposit ivo, etc. 20 

 El control de luminiscencia del modo de iluminación intel igente se 

puede implementar en diferentes formas. Como se muestra en la f igura 31, 

el usuario puede seleccionar la operación manual del onda (3110), del 

disco (3120) o del deslizador (3130) en una pantalla de tacto  para 

encender o apagar una luz o controlar la luminiscencia de la luz. La 25 
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interfaz (3100) t iene el salto (3140) y más botones (3150). Con el uso de la 

operación manual del d isco (3120) como un ejemplo en la f igura 32, 

después de presionar el botón (2020) de control de luz en la parte derecha 

superior, e l usuario puede controlar la luminiscencia de luz inter ior al 

deslizar la  posic ión del deslizador, la cual indica la  lum iniscencia de la luz  5 

inter ior. Después de presionar el botón (2030) de selección de región, el 

usuario puede controlar la luminiscencia de luz en d iferentes habitaciones, 

como se muestra en la f igura 33, al deslizar la posic ión del botón (3240) 

deslizable en e l botón (3230) de control de lumin iscencia de luz. En 

particular,  e l lado izquierdo de la interfaz indica e l icono (3220) más 10 

oscuro y el lado derecho indica el icono (3250) más claro. Como se 

muestra en la f igura 33, esta interfaz puede controlar los disposit ivos que 

inc luyen sin l im itar,  a l d isposit ivo (3311, 3321, 3331) de luz en la cocina 

(3310), la recámara (3320) y la sa la (3330); etc.  

 El control de l modo de i luminación intel igente también se puede 15 

implementar en una forma inalámbrica que el usuario opera a travé s de la 

interfaz remota de la APP móv il.  En esta solic itud, los términos “app” y 

“APP” se pueden uti l izar en forma intercambiable para representar la 

aplicación de software. La f igura 34 es una modalidad ejemplif icat iva de la 

interfaz de control remoto móv il,  e l d isposit ivo (3420) móv il conecta el 20 

interruptor (3410) inte l igente a través de la  red (3430) inalámbrica. 

Después de que el usuario  se registra en la  interfaz de la APP a t ravés de 

la cuenta famil ia r, la  pantal la de tacto puede mostrar el panel de control,  

en cuya mitad se encuentra el icono (3427) de luz para recordar al usuario 

que la página actual es la interfaz pr incipal de l modo de i luminación 25 
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inte l igente en la interfaz remota. En la parte infer ior  de la  interfaz, se 

puede seleccionar el modo (3424) de i luminación inte l igente, el modo 

(3425) de comunicación de voz y el m enú (3426). Las diferentes regiones 

de i luminación se pueden seleccionar en la  interfaz de i luminación 

inte l igente, lo cual inc luye, s in intenciones de l imitar , seleccionar todos 5 

(3423), la sala (3422), la cocina (3421), etc. La parte superior de la 

interfaz puede mostrar el ind icador (3428) de región y e l botón (3429) de 

control de luminiscencia de luz de onda. Cuando se selecciona el modo 

(3424) de i luminación inte l igente, el usuario puede cambiar entre varios 

modos de iluminación inte l igente. Estos modos pueden corresponder en 10 

forma selectiva a los modos de cambio de i luminación, de conformidad con 

los diferentes datos de entrada del s istema de control ambiental. Los datos 

de entrada del s istema de control ambiental incluyen, s in l imitar , una 

alarma de seguridad provocada por una invasión desconocida o un cambio 

repentino en el c l ima, tal como una tormenta, relámpagos, neblina y 15 

bruma, t ifones, tornados, etc. o una emergencia provocada por un r iesgo 

geológico, ta l como un terremoto, un tsunami, una erupción volcánica y 

diferentes períodos de t iempo, tal como la mañana, la  tarde o la  noche, el 

cambio de temperatura interior y/o exterior detectado por el sensor de 

temperatura, el mov imiento de humanos, animales u otros objetos móv iles 20 

detectados por el sensor de mov imiento. etc. Como se muestra en la f igura 

35, los diferentes modos de i luminación intel igente inc luyen, s in 

intenciones de l imitar, e l temporizador (3531) de despertar, el  

temporizador (3532) de dormir,  e l modo (3533) de vacaciones, el modo 

(3534) de móv il, e l modo (3535) nocturno, y las luces (3536) de 25 
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aprendizaje, etc. En la parte  infer ior de la interfaz (3500) se encuentran el 

regresar (3541), el modo (3425) de comunicac ión de voz, el menú (3426), 

etc. Mientras tanto, en la parte superior de la interfaz se encuentra una 

notif icación (3510) de iluminación inte l igente y en el lado izqu ierdo se 

encuentra un botón (3520) de encender-apagar notif icación, etc. La 5 

descripción antes mencionada sobre los modos no agota todas las 

posibi l idades de modos de i luminación inte l igente similares. 

Aparentemente, las personas experimentadas en la técnica, después de 

comprender el contenido y los pr incip ios de la presente invención, la form a 

y los detal les del s istema se pueden modif icar o cambiarse sin desv iarse 10 

de ciertos principios y estructuras. Las modif icaciones y variaciones 

pueden incluir cualquier combinación de los modos y estas modif icaciones 

y variaciones también se encuentran dentro del a lcance de las 

reiv indicaciones de la presente solic itud.  

 A continuación se describen las modalidades ejemplif icat ivas de la 15 

función y el proceso del modo (3534) de mov imiento en el modo de 

i luminación intel igente. 

 El modo de i luminación inte l igente puede distinguir  s i e l usuario ha 

regresado a casa de conformidad con la información recolectada por el 

módulo (120) de detección, y cuando es así, entonces regresa al modo de 20 

movimiento “bienvenido de regreso” en el modo de iluminación intel igente. 

En particular,  e l modo (120) de detección puede inc luir por lo  menos un 

sensor y el sensor, otros módulos y los disposit ivos externos pueden tener 

varias re laciones correspondientes, como se muestra en la f igura 7. E l 

módulo (120) de detección también está conectado con el módulo (130) de 25 
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control y con el d isposit ivo (160) externo. El sensor puede ser un 

disposit ivo externo o un componente del disposit ivo externo. La f igura 7 es 

solamente una modalidad de la estructura interna y de la estructura 

circundante del módulo (120) de detección, mientras el módulo (120) de 

detección puede tener diferentes estructuras y puede conectarse con otro 5 

disposit ivo externo. Los métodos de conexión aquí sugeridos pueden ser 

cableados o inalámbricos. 

 Mientras tanto, el módulo (120) de detección puede env iar la 

información detectada al módulo (110) de procesamiento para su anális is y 

ju ic io. Ta l información incluye, s in intenciones de limitar , voz, luz,  peso, 10 

posic ión, temperatura, humedad, presión, corr iente, velocidad y 

aceleración, imágenes, tacto de texto, pupilas,  huellas dig itales, etc., o 

cualquier combinación de los mismos. Los t ipos anteriores de datos 

sensibles se uti l izan solamente para propósitos i lustrat ivos, mientras el 

módulo (120) de detección puede detectar otro t ipo de datos, ta l como la 15 

sensación del usuario y el campo magnético, etc. Los métodos de anális is 

y ju ic io del módulo (110) de procesamiento pueden inclu ir  s in l imitar, a 

comparar la información recolectada con ciertos p arámetros (tal como un 

valor de referencia, un rango de referencia, un valor umbral, un valor 

preestablecido o un valor pronosticado). Los parámetros pueden ser 20 

ajustados por el usuario o se pueden obtener por el s istema de control 

ambiental a través de un entrenamiento de máquina. Después de ser 

analizada por el módulo (110) de procesamiento, cuando la información 

recolectada cumple con algún requerimiento de parámetro (tal como 

coincidir con algún valor de referencia, int roducir c ierto rango de 25 
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referencia, exceder c ierto valor umbral/valor preestablecido/valor 

pronosticado y demás), entonces la información se puede considerar como 

información del usuario.  

 Cuando el módulo (110) de procesamiento hace un juic io de que el 

usuario ha regresado a casa, puede l lamar al módulo (130) de control para 5 

implementar el modo de mov imiento en el modo de iluminación inte l igente, 

lo cual no está l imitado a encender la luz famil iar y el modo de iluminación 

inte l igente con el uso del algor itmo de encendido que coincide con los 

hábitos del usuario.  Con base en las implementaciones preestablecidas, el 

a lgor itmo de encender luces por ejemplo, puede encender 10 

automáticamente o en forma manual las luces en el porche o en la sala en 

forma inmediata, in ic iar e l modo de i luminación inte l igente en la recámara 

principa l, en la recámara de v is itas y en el garage y controla, en forma 

automática o manual, la lumin iscencia de luz de una habitación de 

conformidad con un cambio de temperatura detectado en la habitac ión, etc. 15 

el ajuste de la luminiscencia de luz puede es tar con base en las 

preferencias del usuario. Una vez activada, la luz puede mantenerse por 

un periodo de t iempo, tal como por lo menos 30 minutos, hasta que se 

apague por el a lgoritmo de encendido de luces. El período más prolongado 

para mantener la luz puede ser s in l imitar,  dos horas. 20 

 Los métodos de implementación del a lgoritmo de encendido de luz 

pueden incluir un modo de implementación de software y un modo de 

implementación de hardware. El modo de implementación de software 

puede incluir C, C++, Python, Java, JavaScript, Fortran, Visual C++ y 

lenguaje de ensamble. E l modo de implementación de hardware puede 25 
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inc luir un solo chip,  un circuito integrado y un chip, etc. Los disposit ivos de 

cómputo que se pueden uti l izar, inc luyen sin intenciones de l imita r, una 

computadora personal, un serv idor y d isposit ivos microelectrónicos, ta les 

como una computadora de escritorio personal, una computadora Laptop 

personal, un PDA; una computadora Tablet y otras modalidades descritas 5 

en la presente especif icación. Las modalidades antes mencionadas son 

solamente por conveniencia de i lustración, mientras el software y el 

hardware controlables pueden inclu ir otros aspectos, ta les como, modo 

antirrobo intel igente y modo electrónico de vehículo, etc. 

 A continuación se describen las modalidades ejemplif icat ivas de la 10 

función y e l proceso del modo (3535) nocturno en el modo de i luminación 

inte l igente. 

 El modo de i luminación intel igente puede determinar s i e l t iempo 

actual está dentro de cierto rango de t iempo preestablecido, t a l como tarde 

en la noche, o s i e l usuario  todavía está despierto y act ivo en una 15 

habitación con base en la información de activ idad recolectada por el 

módulo (120) de detección. Con base en estos ju ic ios, el modo de 

i luminación inte l igente puede in ic iar  e l modo nocturno de luz baja en el 

modo de i luminación inte l igente. En particu lar, e l módulo (120) de 

detección puede inclu ir por lo  menos un sensor y el sensor y otros módulos 20 

y disposit ivos externos pueden tener varias relaciones correspon dientes, 

como se muestra en la f igura 7. E l módulo (120) de detección también está 

conectado con el módulo (130) de control y con el d isposit ivo (160) 

externo. El sensor puede ser un disposit ivo externo o un componente del 

disposit ivo externo. La f igura 7 es solamente una modalidad de la 25 
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estructura interna y c ircundante del módulo (120) de detección y el módulo 

(120) de detección puede tener diferentes estructuras y conectarse con 

diferentes disposit ivos perifér icos. Los métodos de conexión sugeridos 

aquí pueden ser cableados o inalámbricos.  

 Mientras tanto, el módulo (120) de detección puede env iar la 5 

información detectada al módulo (110) de procesamiento para su anális is y 

ju ic io. Ta l información puede inclu ir s in l imitar, a voz, luz, peso, posic ión, 

temperatura, humedad, presión, corriente, velocidad y aceleración, 

imágenes, tacto, pupilas, huellas digita les, etc ., y cualquier combinación 

de los mismos. Los t ipos antes mencionados de datos sensibles solamente 10 

son prov istos para propósitos i lustrativos, mie ntras que el módulo (120) de 

detección puede detectar otros t ipos de datos, ta l como el t iempo, la 

sensación del usuario y el campo magnético, etc. Los métodos de anális is 

y ju ic io de l módulo (110) de procesamiento pueden incluir, s in intenciones 

de l imitar, comparar la información recolectada con ciertos parámetros (tal 15 

como un valor de referencia, un rango de referencia, un valor umbral,  un 

valor preestablecido o un valor pronosticado). Los parámetros se pueden 

ajustar por el usuario o se pueden obtener p or el s istema de control 

ambiental a través de un entrenamiento de máquina. Después de ser 

analizada por el módulo (110) de procesamiento, cuando la información 20 

recolectada cumple con cierto requerimiento del parámetro (tal como 

coincidir con algún valor de referencia, ingresar c ierto rango de referencia, 

exceder un valor umbral/valor preestablecido/valor pronosticado y demás), 

el módulo de procesamiento  puede determinar s i e l usuario está despierto 

y activo por la noche.  25 
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 Después de que el módulo (110) de procesamiento hace el ju ic io de 

que el usuario está despierto y activo, se puede solic itar a l módulo (130) 

de control para implementar el modo nocturno del modo de i luminación 

inte l igente, que puede ser, pero no está l imitado a in ic iar un a lgoritmo de 

encendido para una luz tenue. Con base en los procedimientos de 5 

implementación preestablecidos o con base en el t ipo de activ idad del 

usuario, e l rango y los hábitos este algor itmo de encendido de luz puede 

controlar automáticamente la luminiscencia de luz en la habitación del 

usuario o en las habitaciones cercanas o controlar en forma automática o 

manual la luminiscencia de luz de una habitación de conformidad con el 10 

cambio de temperatura detectado en esa habitación, etc. En una 

modalidad, el a lgor itmo de encendido de luz puede ser un rango de t iempo 

de la activ idad nocturna del usuar io ( incluyendo, s in l imitar, por ejemplo, 

desde las 11 p.m. hasta las 5 a.m.) y eleva la luminiscencia de luz al nivel 

antic ipado por el usuario en un corto t iempo (tal como 10 seg undos). 15 

Cuando el usuario detiene su act iv idad, el sensor de luz gradualmente 

reduce su entrada y ext ingue la luz después de por ejemplo, 15 segundos.  

 Los métodos de implementación del a lgoritmo de encendido de luz 

pueden inclu ir,  s in intenciones de l imitar , e l modo de implementación de 

software y e l modo de implementación de hardware. El modo de 20 

implementación de software puede inclu ir,  s in l imitar,  C, C++, Python, 

Java, JavaScript, Fortran, V isual C++ y lenguaje de ensamble. El modo de 

implementación de hardware puede inclu ir , s in l imitar, un solo  chip, un 

circuito integrado y un chip, etc. los disposit ivos de cómputo que se 

pueden uti l izar , incluyen sin intenciones de l imitar, una computadora 25 
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personal, un serv idor y disposit ivos microelectrónicos, ta les como una 

computadora de escritor io personal, una computadora Laptop personal, un 

PDA, una computadora Tablet y otras modalidades descritas en la presente 

especif icación. Las modalidades antes mencionadas son solamente por 

conveniencia de i lustración, mient ras el software y el hardware 5 

controlables pueden inclu ir otros  aspectos, ta les como, modo ant irrobo 

inte l igente y modo electrónico de vehículo, etc. 

 A continuación se encuentra una descripción de las modalidades 

ejemplif icativas de la función y e l proceso del modo (3536) de auto -

aprendizaje. 10 

 El modo de i luminación intel igente puede ajustar la manera de su 

in ic io y uso, de conformidad con los datos de la activ idad diar ia y de los 

hábitos del usuario recolectados por el serv idor (540) de nube, que está 

conectado con el modo (140) de comunicación. En particu lar, pr imero, la 

unidad de almacenamiento del módulo (110) de almacenamiento puede 15 

registrar los hábitos del usuario al operar y ajustar el modo de iluminación 

inte l igente bajo diferentes condiciones. Las diferentes condiciones pueden 

inc luir, s in intenciones de limitar , una alarma de seguridad provocada por 

una invasión desconocida o un cambio repentino en el c l ima, tal como una 

tormenta, relámpagos, neblina y bruma, t ifones, tornados, etc. o una 20 

emergencia provocada por un riesgo geológico, ta l como un terremoto, un 

tsunami, una erupción volcánica y d iferentes períodos de t iempo, tal como 

la mañana, la tarde o la noche, el cambio de temperatura interior y/o 

exterior detectado por el sensor de temperatura, el mov imiento de 

humanos, animales u otros objetos móv iles detectados por el sensor de 25 
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movimiento. etc. Estos datos de los hábitos diar ios y de las preferencias 

del usuario se pueden cargar a través del módulo (140) de comunicación 

en un serv idor, ta l como el serv idor (540) de nube, un serv idor de red de 

área local, un serv idor de red de área amplia, etc. E l serv idor (540) de 

nube puede estar incorporado dentro del s istema de control ambiental o 5 

puede ser un serv idor de tercera parte extern o al s istema de control 

ambiental. La comunicación aquí mencionada, por lo general, se ref iere a 

una adquisic ión de dos v ías de señal y la  señal puede inclu ir , s in l imitar, 

un código, números, texto, imágenes, audio o v ideo, etc.  

 De conformidad con los da tos del serv idor sobre los hábitos y 10 

preferencias del usuario, el módulo (110) de procesamiento puede solic itar  

al módulo (130) de control a implementar el modo de auto -aprendizaje en 

el modo de iluminación inte l igente, lo cual puede inclu ir, s in l imitar, un 

algor itmo de aprendizaje de i luminación con base en los hábitos del 

usuario. En una modalidad, el a lgor itmo de aprendizaje de i luminación 15 

puede salvar y cargar automáticamente los datos de hábitos del usuario, 

analizar e l comportamiento habitual del usu ario cuando ajusta la 

i luminación y s imula en comportamiento del usuario. En part icular, este 

algor itmo puede comparar los datos de hábitos del usuario con ciertos 

parámetros (tal como el valor de referencia, e l rango de referencia, el valor 20 

umbral, e l valor preestablecido o el valor pronosticado). Los parámetros se 

pueden ajustar por el usuario o pueden obtenerse mediante el modo de 

i luminación intel igente a través de un entrenamiento de máquina. Después 

de ser procesados por el módulo (110) de procesamiento, cuando estos 

datos cumplen ciertos requerimientos del parámetro (ta l como conformarse 25 
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con un valor de referencia, introducir c ier to rango de referencia, exceder 

c ierto valor umbral, valor preestablecido/valor pronosticado, etc.), 

entonces estos datos se pueden modif icar de conformidad con ciertos 

algor itmos de optimizac ión predeterminados, incluyendo, s in l imitar, e l 

método de cuadrados mínimos, el método de variación, el método 5 

descendente más agudo u otros algor itmos de optimización d inámicos, 

ajustar la lumin iscencia de luz en forma correspondiente y reg istrar la  

retroalimentación del usuario.  

 Los métodos de implementación del aprendizaje de i luminación 

pueden inclu ir,  s in intenciones de l imitar , e l modo de implementación de 10 

software y e l modo de implementación de hardware. El modo de 

implementación de software puede inclu ir,  s in l imitar,  C, C++, Python, 

Java, JavaScript, Fortran, V isual C++ y lenguaje de ensamble. El modo de 

implementación de hardware puede inclu ir , s in l imitar, un solo  chip, un 

circuito integrado y un chip, etc. los disposit ivos de cómputo que se 15 

pueden uti l izar, incluyen sin intenciones de l imitar, una computadora 

personal, un serv idor y disposit ivos microelectrónicos, ta les como una 

computadora de escritor io personal, una computado ra Laptop personal, un 

PDA, una computadora Tablet y otras modalidades descritas en la presente 

especif icación. Las modalidades antes mencionadas son solamente por 20 

conveniencia de i lustración, mientras el software y el hardware 

controlables pueden inclu ir otros  aspectos, ta les como, modo ant irrobo 

inte l igente y modo electrónico de vehículo, etc. 

 Lo siguiente es una descripción de las modalidades ejemplif icat ivas 

de la función y e l proceso del temporizador (3531) de despertar y e l 25 
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temporizador (3532) de dormir.  

 El modo de i luminación intel igente puede dist inguir d iferentes 

períodos de t iempo y el estado del usuario de conformidad con la 

información recolectada por el módulo (120) de detección, por lo cual, 

entra en el modo (3531) de despertar o en el modo (3532) de dormir, en 5 

forma correspondiente. En particular, e l modo (120) de detección puede 

inc luir por lo menos un sensor (por ejemplo, un temporizador).  El sensor, 

otros módulos y los disposit ivos externos pueden tener las dife rentes 

relaciones correspondientes, como se muestra en la f igura 7. El módulo 

(120) de detección también está conectado con el módulo (130) de control 10 

y con el d isposit ivo (160) externo. El sensor puede ser un disposit ivo 

externo o un componente del disposit ivo externo.  La f igura 7 muestra 

solamente una modalidad ejemplif icat iva de la estructura interna del 

módulo (120) de detección y a lgunos disposit ivos perifér icos. E l módulo 

(120) de detección también puede tener diferentes estructuras y puede 15 

estar conectado con diferentes disposit ivos perifér icos. Los métodos de 

conexión aquí sugeridos pueden ser cableados o inalámbricos.  

 El módulo (120) de detección puede determinar los períodos de 

t iempo correspondientes a través del temporizador, incluyendo, s in 

intenciones de l imitar, medianoche, temprano en la mañana, mañana, 20 

amanecer, noche, tarde en la noche, etc. Mientras tanto, el módulo (120) 

de detección puede env iar la información detectada al módulo (110) de 

procesamiento para su anális is y ju ic io. Las formas de informac ión pueden 

inc luir,  s in  l im itar , cualqu iera de una o la combinación de voz, luz,  peso, 

posic ión, temperatura, humedad, presión, corr iente, velocidad y 25 
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aceleración, imágenes, tacto, pupilas, huellas dig ita les, etc. El contenido 

de información también incluye,  s in l im itar,  e l cambio detectado de 

intensidad de luz solar, e l cambio de estaciones o de condic iones 

cl imáticas, la hora de despertar (por ejemplo, s iete en punto) ajustada por 

el usuario a  través de la interfaz del usuario del d isposit ivo móv il,  la 5 

computadora o el s istema de control ambiental. Los t ipos ejemplif icativos 

de datos sensibles antes mencionados solamente t ienen la intención de 

i lustrar y e l módulo (120) de detección también puede detectar otro tipo de 

datos, ta l como la sensación del usuario y e l campo magnético, y e l estado 

del usuario de dormir profundo, etc. El método de anális is y ju ic io  del 10 

módulo (110) de procesamiento incluye,  s in  l imitar , comparar la 

información recolectada con ciertos parámetros (tal como un valor  de 

referencia, un rango de referencia, un valor umbral, un valor 

preestablecido o un valor pronosticado). Los parámetros se pueden ajustar 

por el usuario o se pueden obtener por el s istema de control ambiental 15 

mediante un entrenamiento de máquina. Después de ser procesados por el 

módulo (110) de procesamiento, cuando estos datos cumplen ciertos 

requerimientos del parámetro (tal como conformarse con uno del valor  de 

referencia, introducir c ierto rango de referencia, exceder un valor 

umbral/valor preestablecido/valor pronosticado, etc.), entonces el módulo 20 

de control puede juzgar que el usuario está en un estado correspondiente  

de activ idad, incluyendo sin l imitar a dormir como un sueño l igero y sueño 

profundo, activ idad de baja resistencia, ta l como sin l imitar, leer, caminar, 

ver TV, activ idad de alta resistencia, ta l como entrenamiento fís ico,  

ejercitarse, divert irse, etc.  25 
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 Después de que el módulo (110) de procesamiento hace un juic io 

acerca del estado de activ idad del usuario, puede solic itar a l módulo (110) 

de control para ejecutar el modo (3531) de despertar o el modo (3532) de 

dormir,  para así, modif icar e l modo de i luminación intel igente famil ia r a  

través de los algor itmos ejemplif icativos adaptados a los hábitos del 5 

usuario. E l a lgoritmo del modo de despertar puede despertar al usuar io en 

forma natural o gradual a l incrementar la lumin iscencia de la habitación en 

forma progresiva. Como una modalidad del algor itmo del modo de 

despertar, el a lgoritmo del modo de despertar puede elevar la 

lumin iscencia de 0% a 100% en un t iempo muy corto de conformidad con la 10 

estación actual y/o el c l ima. En particular, e l 0% representa la 

lumin iscencia mínima de luz y el 100% representa la máxima luminiscencia 

de luz (e l rango numérico determinado es solamente para propósitos 

ejemplif icativos). El usuario también puede controlar, en forma manual, la  

intensidad luminosa de la luz. Después de un período de t iempo, la 15 

intensidad luminosa puede recuperarse gradualmente (por ejemplo, en 

cinco segundos) a la intensidad luminosa normal inter ior. Los eventos que 

activan el incremento gradual de la intensidad luminosa y/o la intensidad 

luminosa normal inter ior  pueden ser ajustados por el usuario. E l a lgoritmo 

del modo de dormir puede reducir en forma gradual, la lumin iscencia de luz 20 

inter ior,  lo  cual d isminuye e l n ivel de act iv idad del usuario que está l is to 

para dormir. Como una modalidad ejemplif icat iva del algor itmo del modo de 

dormir,  la intensidad luminosa de luz puede disminuir  gradualmente a 0% y 

después apagarse por completo después de cierto t iempo de regulación.  

 Los métodos de implementación del modo (3531) de despertar y el 25 
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modo (3532) de dormir pueden inclu ir,  s in in tenciones de l imitar, e l modo 

de implementación de software y el modo de implementación de hardware. 

El modo de implementación de software puede inclu ir,  s in l imitar,  C, C++, 

Python, Java, JavaScript, Fortran,  Visual C++ y lengua je de ensamble. E l 

modo de implementación de hardware puede incluir, s in l imitar, un solo 5 

chip, un circuito integrado y un chip,  etc. Los disposit ivos de cómputo que 

se pueden uti l izar, inc luyen sin intenciones de l imitar,  una computadora 

personal, un serv idor y disposit ivos microelectrónicos, ta les como una  

computadora de escritor io personal, una computadora Laptop personal, un 

PDA, una computadora Tablet y otras modalidades descritas en la presente 10 

especif icación. Las modalidades antes mencionadas son solamente por 

conveniencia de i lustración, mientras el software y el hardware 

controlables pueden inclu ir otros  aspectos, ta les como, modo ant irrobo 

inte l igente y modo electrónico de vehículo, etc. Las descripciones 

anteriores solamente abarcan el proceso principal de la modalidad 15 

específ ica anterior y no se debe considerar como la única modalidad. Cada 

etapa mencionada no es esencial y todo e l proceso junto con las etapas 

específ icas puede no estar l imitadas a los dibujos o a las descripciones 

anteriores. Será ev idente para las personas experimentadas en la téc nica, 

después de comprender el contenido y los pr incip ios de la presente 20 

invención, que la forma y los detal les del proceso se pueden modif icar o 

cambiarse sin apartarse de los princ ipios y las estructuras de la presente 

invención. Las modif icaciones y los  cambios se encuentran dentro del 

alcance de las reiv indicaciones en la presente invención.  

 La f igura 36 es una modalidad ejemplif icat iva de una etiqueta del 25 
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interruptor inte l igente. La fuente (3610) de energía es responsable de 

cargar el módulo (110) de procesamiento. La fuente (3610) de energía 

inc luye, s in intenciones de l imitar, una fuente de energía externa, una 

batería de almacenamiento interno o un disposit ivo generador de energía 

incorporado. El módulo (110) de procesamiento se puede uti l izar como una 5 

unidad de procesamiento y e l módulo (110) de procesamiento puede 

establecer las comunicaciones bid ireccionales con el módulo (140) de 

comunicación, el módulo (110) de procesamiento puede establecer las 

comunicaciones bidireccionales con el disposit ivo (3650) de entrada y el 

módulo (110) de procesamiento puede establecer las comunicaciones 10 

bid ireccionales con la etiqueta (3640) NFC. El módulo (110) de 

procesamiento puede ser un circuito integrado de cualquier t ipo,  

inc luyendo, s in l imitar,  c ircuitos integrados de pequeña escala, c ircuitos 

integrados de media escala, c ircuitos integrados de gran escala, c ircuitos 

integrados de muy grande escala, c ircuitos integrados de ultra gran escala 15 

o circu ito integrados Gigascale. E l módulo (140) de comunicación 

princ ipa lmente es responsable de la comunicación con el s istema de 

control ambiental, entre el s istema de control ambiental y los d isposit ivos 

externos y entre el s istema de control ambiental y/o los d isposit ivos 

externos y otros sistemas o disposit ivos. La com unicación incluye, s in 20 

intenciones de l imitar,  comunicaciones cableada y comunicación 

ina lámbrica. La comunicación ina lámbrica incluye, s in l imitar,  

comunicación de radio, comunicación óptica de espacio l ibre,  

comunicación sónica, inducción electromagnétic a, etc. La etiqueta (3640) 

NFC es un circuito integrado que está diseñado con base en algunas 25 
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normas específ icas. Puede contar con su propia unidad de almacenamiento 

y puede tener la función de lectura y escritura. La et iqueta (3640) NFC 

puede ser responsable de conducir las comunicaciones de campo cercano 

con otros disposit ivos y la et iqueta (3600) del interruptor inte l igente puede 

sincronizarse con otros disposit ivos a través de las comunicaciones de 5 

campo cercano. El d isposit ivo (3650) de entrada puede r ecibir datos de 

entrada externos. Los datos de entrada se pueden caracterizar por el 

módulo (110) de procesamiento en tres modos: encendido, apagado y 

control de carga. Las conexiones de control de los tres modos, las 

desconexiones y las fuentes de energía de la carga, respectivamente. Los 10 

tres modos se pueden controlar por el in terruptor (3651) y e l atenuador 

(3652). Después de que se ha reconocido un modo correspondiente, el 

módulo (110) de procesamiento transmite una instrucción a otro dispos it ivo 

s incronizado a través del módulo (140) de comunicación, de conformidad 

con el modo reconocido y el otro disposit ivo s incronizado puede recibir  y 15 

ejecutar la instrucción transmit ida por el módulo (110) de procesamiento. 

La f igura 37 es un diseño de apariencia de la et iqueta del in terruptor 

inte l igente. La apariencia de l in terruptor (3600) inte l igente puede ser como 

se muestra en la f igura 3700-A o en la f igura 3700-B. En la f igura 3700-A, 

el 3710-A es un cuadro de una etiqueta (3700-A) de un interruptor 20 

inte l igente, el (3720-A) es una peri l la  c ircular  ut i l izada para el ajuste de 

luz, que se puede girar para ajustar la intensidad luminosa. El (3710 -B) es 

un cuadro de la etiqueta (3700-B) del interruptor inte l igente. El (3720-B) es 

una peri l la con forma de barra de ajuste de iluminación, la cual se puede 

girar en forma vertical para ajustar la intensidad luminosa. Además, la 25 
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etiqueta (3600) del interruptor intel igente puede ser un disposit ivo móv il.  

Además, la etiqueta (3600) de interruptor intel igente puede estar equipada 

con un módulo (120) de detección y varios sensores. Consultar por 

ejemplo, la f igura 7 y las f iguras 13A a la 13D. 

 La f igura 38 muestra un modo de t imbre intel igente. En algunas 5 

modalidades, el modo de t imbre intel igente puede ser parte de un modo de 

seguridad inte l igente. El módulo (110) de procesamiento puede 

comunicarse en forma bidireccional con un detector (3820) de nivel de 

batería, un sensor (3851) de imágenes, un módulo (140) de comunicación, 

un sensor (3852) de mov imiento, un sensor (3853) de sonido, un sensor 10 

(3854) de composición de gas, un sensor (3855) de huella dig ita l y un 

disposit ivo (3870) de entrada. El módulo (110) de procesamiento puede 

recibir señales eléctr icas transmit idas por el sensor (3853) de sonido. 

Después de ser recibidas y procesadas por el módulo (110) de 

procesamiento, las señales eléctricas entonces se transfieren a la salida 15 

(3860) de sonido. La salida (3860) de sonido emite las señales eléctricas 

recibidas. E l d isposit ivo (3870) de entrada incluye,  s in  intenciones de 

l imitar,  un teclado, un botón, una pantalla de tacto , un escáner, una pluma 

de luz, un mouse, un panel de escritura, una palanca de juegos, etc. El 

disposit ivo (3870) de entrada puede ser un disposit ivo o una combinación 20 

de cualquier número de disposit ivos de los disposit ivos antes 

mencionados. La fuente (3810) de energía es responsable de sumin istrar 

energía al modo de seguridad, el módulo (3830) de energía transforma la 

corriente generada por la fuente (3810) de energía en cierta forma y la 

transfiere a l módulo (110) de procesamiento y al sensor (3851) de 25 
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imágenes. El detector (3820) de nivel de batería es responsable de 

detectar el estado de la fuente (3810) de energía, el detector (3820) de 

nivel de energía es responsable de transmit ir e l  estado detectado de la 

fuente (3810) de energía al módulo (110) de procesamiento y e l módulo 

(110) de procesamiento puede configurar al detector (3820) de nivel de 5 

batería, de manera que funciona en una manera específ ica. Cuando se 

detecta un cierto estado de la fuente de energía transmit ido desde el 

detector (3820) de nivel de energía, el módulo (110) de procesamiento 

puede env iar c iertas instrucciones al ind icador (3840) de batería baja. El 

módulo (110) de procesamiento puede recibir datos transmit idos por el 10 

sensor (3851) de imagen y el módulo (110) de procesamiento puede env iar 

c iertas instrucciones al sensor (3851) de imagen. El sensor (3851) de 

imagen puede reconocer una plural idad de contenidos, incluyendo sin 

l imitar, cualquiera de una o una combinación de las características 

faciales, características corporales, características de voz/sonido y 15 

características de mov imiento. Las características facia les incluyen, s in 

l imitar, una o más características del cuerpo, la  a ltura, e l volumen, la 

proporción corporal, etc. Las características de voz/sonido incluyen, s in 

intenciones de l imitar, cualqu iera de una o una combinación de tono, 

calidad, frecuencia, f lu idez y pa labras clave de la voz del usuario o del 20 

sonido de su caminar. Las características de mov imiento incluyen, s in 

l imitar,  uno o más de mov imientos corporales (ta les como los mov imientos 

de cabeza, brazos o piernas), la velocidad o la aceleración, etc.  El sensor 

(3852) de mov imiento detecta s i existe mov imiento en  el ambiente al 

monitorear una o más de las variables ambientales. Por ejemplo, el sensor 25 
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(3852) de mov imiento puede irradiar  microondas al ambiente y el sensor 

(3852) de mov imiento puede determinar s i e l mov imiento ocurre con base 

en las microondas refle jadas con el uso del efecto Doppler. Se debe 

entender que la  irrad iación de microondas por el sensor (3852) de 

mov imiento antes mencionado es solamente un ejemplo i lustrativo. 5 

Aparentemente, después de comprender los princip ios básicos del efecto 

Doppler,  las personas experimentadas en la  técnica pueden realizar varias 

modif icaciones y variaciones en las formas o en los detalles (ta l como con 

el uso de radiación infrarroja) con respecto a la manera y a las etapas del 

sensor (3852) de mov imiento sin apartarse  de los pr incip ios básicos. Estas 10 

modif icaciones o variaciones se consideran como estando dentro del 

alcance de la presente invención. El sensor (3853) de sonido puede 

recolectar información de sonido, inc luyendo, s in l im itar la tono, la calidad 

y la f recuencia de cualquier sonido. El sensor (3854) de composición de 

gas puede monitorear y/o detectar la composición de gas y/o el contenido 15 

dentro de un espacio específ ico.  E l gas puede ser del ambiente o del 

cuerpo humano. Los gases del ambiente inc luyen, s in l im itar, monóxido de 

carbono, dióxido de carbono, oxígeno, ozono, amoniaco, metano, 

formaldehido, benceno y sus análogos, humo y t izne y cualquier otro gas 

orgánico e inorgánico. Los gases del cuerpo humano inc luyen, feromonas u 20 

otros aromas generados por el cuerpo humano. El sensor (3855) de huellas 

dig ita les puede reconocer huellas dig itales. Las huellas d igita les pueden 

inc luir, s in l imitar, huellas dig itales humanas, huellas dig ita les de ciertos 

animales (por ejemplo, gori las,  chimpancés), impresiones d e la palma de 

humanos y/o de algunos animales, impresiones de los dedos del pie de un 25 
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humano y/o de algunos animales e impresiones de la planta del pie  de un 

humano y/o de algunos animales. E l módulo (140) de comunicación es 

responsable principa lmente de la comunicación entre el s istema de control 

ambiental y los d isposit ivos externos, así como de la comunicación entre el 

s istema y/o los disposit ivos externos y otros sistemas o disposit ivos. El 5 

módulo (140) de comunicación se comunica con el ambiente a trav és de la 

red (3880) de comunicación y los medios de comunicación incluyen, s in 

intenciones de l imitar, comunicaciones cableadas y comunicaciones 

ina lámbricas. Las comunicaciones inalámbricas incluyen, s in l imitar,  

comunicación de radio, comunicación óptica de espacio l ibre,  10 

comunicación sónica e inducción electromagnética, etc.  

 Se debe hacer notar que las i lustraciones anteriores de los 

sensores ejemplif icat ivos solamente son para proporcionar una mejor 

comprensión. Aparentemente, después de comprender lo s principios 

básicos de los diferentes sensores, las personas experimentadas en la 15 

técnica podrán realizar modif icaciones y variaciones en las formas o en los 

detalles con respecto a la manera y las etapas de los sensores, añadir 

nuevos sensores o s implif icar  los sensores existentes, de conformidad con 

las necesidades prácticas. Estas modif icaciones o variaciones pueden 

considerarse dentro del alcance de la presente invención.  20 

 La f igura 39 es una modalidad del modo de seguridad en el s istema 

de control ambiental. Mediante la interfaz de operación del s istema de 

control ambiental, e l usuario puede ajustar la contraseña de seguridad 

para in ic iar el modo de seguridad. Una pantalla de tacto  puede desplegar 

instrucciones para notif icar a l usuario que la presente interfaz está 25 
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relacionada con el modo de segur idad. Puede haber instrucciones (3930) 

en la pantal la de tacto  para notif icar al usuario que la contraseña de 

seguridad necesita ser ingresada para in ic iar  el modo de seguridad. 

Cuando el usuario se lecciona no in ic iar e l modo de seguridad, el usuario 

puede hacer c l ic en la  marca de cruz (X) (3920). E l usuario puede hacer 5 

clic en la marca de paloma () (3910) para continuar entrando a la in terfaz 

para introducir la contraseña. El usuario puede introducir la contraseña a 

través de un teclado numérico en la pantal la de tacto. Cuando el s istema 

de control ambiental habil i ta las contraseñas que pueden inclu ir  otros 

caracteres (por ejemplo, letras y símbolos especiales),  e l teclado en la 10 

pantalla de tacto  puede incluir  los caracteres correspondientes. Cuando se 

hace clic por el usuario, el número se puede iluminar para permit ir a l 

usuario ver el contenido introducido. La i luminación de los números puede 

terminar en un período de t iempo después de que termina  el c l ic, por 

ejemplo, 1 segundo, 2 segundos, 3 segundos o más largo. Como se 15 

muestra en la f igura 40, la pantal la de tacto  puede desplegar el icono 

(4010) de instrucción de modo de seguridad, el número de dígitos en una 

contraseña (4020) introducida por e l usuario y el teclado (4030) numérico. 

Un usuario puede hacer c lic en la marca de paloma () (4032) para 

confirmar la compleción de la entrada y también puede hacer c lic  en la 20 

marca () de regresar (4031) para deshacer la ú lt ima entrada.  

 Las formas de una contraseña de seguridad pueden inclu ir,  s in 

intenciones de l imitar, una clave fís ica, una contraseña numérica, una 

contraseña alfabética, una contraseña de sonido/voz, una contraseña de 

imágenes, una contraseña de huellas dig ita les, una contraseña de ir is y 25 
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una contraseña electromagnética. La contraseña también puede ser una 

combinación de las formas antes mencionadas. Cuando la contraseña de 

seguridad es una combinación de símbolos y números, la longitud 

respectiva de los símbolos y números y la longitud tota l de la contraseña 

se pueden determinar con base en escenarios específ icos. El s istema de 5 

control ambiental puede especif icar la composición de la contraseña de 

seguridad para mejorar su nivel de seguridad. Por ejemplo, el s istema de 

control ambiental puede especif icar la longitud más corta para la 

contraseña o la composición de la contraseña (por ejemplo, por lo menos 

un dígito de número, una letra  en mayúscula, una letra en minúscula y un 10 

símbolo especial), etc. La contraseña se puede uti l izar como una 

autenticación el priv i legio del usuario para entrar en una casa o en ciertas 

partes de la casa. Además, la contraseña se puede util izar  para conf irmar 

el permiso de acceso del usuario al s istema de control ambiental.  Un 

sistema de control ambiental puede tener varias contraseñas y las 15 

diferentes contraseñas pueden especif icar d iferentes permisos de entrada 

y/o permisos de acceso. Por ejemplo, una primera contraseña puede 

proporcionar todo el pr iv i legio de entrada (por ejemplo, el pr iv i legio de 

entrar en cualquier parte de la casa), y el pr iv i legio de acceso (por 

ejemplo, el pr iv i leg io para ajustar y cambiar todo o parte del s istema de 20 

control ambiental, por ejemplo, los modos de acondicionamiento de aire, 

los modos de seguridad o los modos de iluminación intel igente). La 

primera contraseña puede ser prov ista a los administradores del s istema 

de control ambiental, en donde el s istema de control ambiental está 

instalado ( los administradores pueden ser por ejemplo, los propietarios de 25 
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la casa). La primera contraseña puede ser prov ista al s istema de control 

ambiental como la contraseña primaria. La primera contraseña puede ser 

ajustada por el administrador. El s istema de control ambiental  puede 

preguntar al administrador a proporcionar la contraseña primaria antes de 

ajustar la primera contraseña. Cuando el administrador olv ida la pr imera 5 

contraseña, el s istema de control ambiental puede permit ir  a l administrador 

recuperar o reajustar la  pr imera contraseña. Una segunda contraseña 

puede proporcionar priv i legios parcia les de entrada sin proporcionar algún 

priv i legio de acceso. La segunda contraseña puede ofrecerse a otras 

personas, tal como los niños de la famil ia. Los niños pueden entrar en 10 

ciertas partes de la casa, pero no en otras partes  en donde los niños 

pueden encontrar peligros, ta l como la a lberca, el baño o un tal ler  en 

donde hay máquinas instaladas. Los niños no pueden cambiar los 

disposit ivos del s istema cuando son prov istos con la segunda contraseña. 

Una tercera contraseña puede proporcionar priv i leg ios parciales de 15 

entrada (tal como los pr iv i legios para tener acceso a un aparte mejor que a 

todas las áreas de la casa), junto con los priv ileg ios parciales de acceso 

(tales como los priv i legios para ajustar y cambiar c iertos disposit ivos 

dentro del s istema de control ambiental  hacia modos diferentes a los 

modos de seguridad, por ejemplo, el modo de acondicionamiento de aire y 20 

el modo de iluminación inte l igente, etc.). La tercera contraseña puede ser 

prov ista a las personas, tales como  el ama de l laves, ya que puede ser 

necesario entrar en habitaciones que requieren de l impieza, mientras otras 

partes de la casa t ienen un acceso restringido. Las amas de llaves pueden 

tener la  capacidad de cambiar varios d isposit ivos dentro del s istema de  25 
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control ambiental cuando son prov istas con la tercera contraseña. Las 

contraseñas de seguridad se almacenan en el s istema de control ambiental  

y pueden ser recuperadas cuando otros módulos están ejecutando las 

funciones del modo de seguridad. 

 Como se muestra en la f igura 41, después de que se ingresa la 5 

contraseña dentro del modo de seguridad, la in terfaz (4100) puede 

desplegar las instrucciones (4130) que preguntan si se debe inic iar o no el 

modo de seguridad, junto con una marca de cruz (X) (4120), la cual ind ica 

“cancelar” y una marca de paloma () (4110) que indica “confirmar”. E l 

modo de seguridad puede tener dos estados, habil i tado e inhabil i tado. 10 

Cuando el modo de seguridad está habil i tado, el módulo (120) de 

detección puede entonces empezar a monitorear y la información 

recolectada se puede uti l izar  para determinar s i c ierto objetivo sospechoso 

(tal como una persona desconocida, un ladrón y cualqu ier otro  objetivo que 

no conoce la contraseña de segur idad ha aparecido). El módulo (120) de 15 

detección puede inclu ir varios sensores, como se describe en otras partes 

de esta especif icación. Para propósitos i lustrat ivos solamente, el módulo 

(120) de detección puede detectar la información con respecto a la 

existencia de objetos móv iles. Los métodos para detectar tal información 

puede inclu ir , s in intenciones de l im itar,  la adquis ic ión de v ideo con 20 

contenido de imágenes e información de sonido con el uso de un 

disposit ivo de grabación de v ideo. Se debe hacer notar que se proporciona 

la modalidad ejemplif icat iva de la detección de objetos móv iles por el 

módulo de detección para una mejor comprensión. Otra información por la 

cual se puede determinar la aparic ión de un objetivo sospechoso, tal como 25 
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sonido, luz,  peso, temperatura, presión, velocidad y aceleración,  ir is ,  

rostro humano y combinaciones de los mismos, también se pueden 

detectar por el módulo (120) de detección. Por ejemplo, el módulo (120) de 

detección puede detectar la información del rostro humano para otro 

anális is.  5 

 El módulo (120) de detección transfiere la información detectada al 

módulo (110) de procesamiento para conducir e l anális is  y la 

determinación. La determinación incluye,  s in intenciones de l im itar, la 

comparación de la información recolectada con un cierto parámetro (ta l 

como un valor de referencia, un rango de referencia, un umbral, un valor 10 

preestablecido o un valor pronosticado). El parámetro puede ser ajustado 

por el usuario o se puede adquir ir por el s istema de control ambiental a 

través de un proceso de auto -aprendizaje. Después de ser analizada por el 

módulo (110) de procesamiento, cuando la información recolectada 

satisface el requerimiento de ciertos parámetros (tal como conformarse 15 

con algún valor de referencia, entrar en algún rango de referencia, exceder 

c ierto umbral o valor predeterminado o pronosticado, etc.), entonces la  

información se considera como información sospechosa y el s istema de 

control ambiental puede tomar la acción correspondiente para la 

información sospechosa. La acción es para determinar también si la 20 

información sospechosa es o no una desv iación de seguridad. Las formas 

de determinación incluyen, s in l imitar, una restricción de t iempo impuesta 

en el usuario para ingresar la contraseña correcta de seguridad en el 

s istema de control ambiental para atraer la información sospechosa. La 

longitud del período de t iempo, tal como 20, 40 ó 60 segundos, se puede 25 
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preajustar por el usuario o se puede adquir ir  por e l s istema de control 

ambiental, de conformidad con la función de auto-aprendizaje. Cuando la 

información transmitida dentro del módulo (110) de procesamiento desde el 

módulo (120) de detección no cumple el requerimiento de cierto parámetro 

(tal como la inconsistencia con algún valor de referencia, el estar fuera de 5 

cierto rango de referencia, fa l lar en alcanzar c ierto umbral o valor 

predeterminado o pronosticado) la información será considerada segura y 

se puede eliminar o almacenar para otros propósitos.  

 Cuando la información sospechosa no se el imina dentro de un 

período de t iempo, el módulo (110) de procesamiento empieza a env iar 10 

instrucciones a uno o más módulos del módulo (120) de detección, el 

módulo (130) de control y al módulo (140) de comunicación. En particular, 

las instrucciones env iadas al módulo (120) de detección pueden inc luir 

instrucciones de acción al módulo de detección, cuando el módulo (120) de 

detección t iene una cámara. Las instrucciones de acción incluyen, s in 15 

l imitar, controlar un ángulo, la longitud focal, la resolución, los modos de 

disparo, la duración del disparo, etc. Las inst rucciones env iadas al módulo 

(130) de control pueden incluir encender, apagar o ajustar el contenido 

controlado por el módulo (130) de control. El contenido se puede controlar 

por el módulo (130) de control, lo  cual incluye, s in intenciones de l imitar, 20 

controlar la corr iente eléctr ica, la corriente, los motores y los d isposit ivos 

de cómputo, etc. En particular , e l control de la corr iente incluye, s in 

l imitar, e l control para conectar y desconectar corrientes de disposit ivos 

externos, el control de motores incluye,  s in  l imitar,  e l contro l de los 

estados “encendido/apagado”, el desplazamiento, la velocidad, la 25 
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aceleración, el ángulo de rotación, la velocidad angular, la aceleración 

angular de los motores, etc ., e l control de los disposit ivos de cómputo 

inc luye, s in l imitar, e l contro lar computadoras personales, serv idores y 

disposit ivos microelectrónicos. Cuando el módulo (130) de control t iene un 

disposit ivo de alerta, las instrucciones pueden incluir, s in l im itar, encender 5 

y apagar el disposit ivo de alerta. Las instrucciones env iadas al módulo 

(140) de comunicación pueden ser para detectar el ambiente de red, para 

confirmar la terminal receptora, para conectar o terminar la  comunicación, 

para transferir la  información de destino, etc. Se debe hacer notar que las 

instrucciones env iadas a otros módulos por el módulo (110) de 10 

procesamiento no están l imitadas a los ejemplos antes enlistados . Las 

personas experimentadas en la técnica podrán realizar ajustes de 

conformidad con las necesidades particulares s in mayor innovación. Por la 

noche, la tecnología infrarroja se puede seleccionar por el sensor de 

recolección de v ideo en el módulo (120) de detección con el f in de 15 

registrar s in perturbar el objetivo sospechoso. Además, cuando el módulo 

(110) de procesamiento envía instrucciones a varios módulos, el orden, el 

nivel de control, la  frecuencia de acción se puede ajustar por el usuario o 

se pueden adquir ir  por el s istema de control ambiental o por el modo de 

seguridad a través de un auto-entrenamiento de conformidad con un 20 

escenario práctico. Por ejemplo, el módulo (110) de procesamiento pr imero 

puede env iar una instrucción al módulo de detección para permit ir que su 

cámara rastree y registre la in formación sospechosa, después envía 

instrucciones al módulo (130) de control para encender el disposit ivo de 

alerta y permite las luces intermitentes, por últ imo, env ía una instrucción al 25 
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módulo (140) de comunicación para establecer una conexión de 

comunicación y transfer ir la  información sospechosa a la terminal de 

lectura del usuario. E l módulo (110) de procesamiento también puede 

env iar instrucciones al módulo (120) de detección, al módulo (130) de 

control y a l módulo (140) de comunicación, en forma simultánea.  5 

 Además, como se muestra en la f igura 42, el interruptor (4210) 

inte l igente puede env iar la información recolectada, tal como sin l imitar, 

sonido, v ideo, acciones y cualquier otra información de objetos, etc., a l 

d isposit ivo (4230) del usuario a t ravés del serv idor (4220) de nube y e l 

disposit ivo (4230) móv il puede desplegar la información (4231) 10 

correspondiente. Además de monitorear y env iar alertas para el ambiente 

inter ior, e l modo de seguridad también puede monitorear y env iar alertas 

para el ambiente externo. Además, se puede instalar un disposit ivo en el 

modo de seguridad en el porche para monitorear la condición de seguridad 

cerca del porche y en el frente o en el patio trasero. Por ejemplo,  e l 15 

disposit ivo puede monitorear s i a lgu ien pasa a través del porche. En el 

caso de que se detecte el mov imiento de un objeto y la d imensión del 

objeto y el patrón de mov imiento satisfacen ciertos valores de referencia 

(tal como el umbral, un valor predeterminado o pronosticado), la 

información relacionada con estos cambios se puede registrar en forma 20 

automática. La información relacionada incluye, s in intenciones de limitar, 

sonidos, imágenes, v ideos, acciones o identidad de los objetos, etc. La 

información se puede env iar al usuario en una forma como se muestra en 

la f igura 42 y el usuario puede tener la capacidad de tomar otras acciones 

en el d isposit ivo, ta l como en el disposit ivo móv il o en la computadora 25 
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personal. Esta función puede ev itar que un paquete entregado en el porche 

sea robado, o ev ita que alguien entre al patio frontal o a l pat io trasero en 

forma ilegal.  Los ejemplos anteriores son para propósitos i lustrat ivos y las 

aplicaciones del modo de seguridad pueden ser también de otro t ipo, ta l 

como de control de div is ión de t iempo o de div is ión de zona sobre el área 5 

objetivo. Las diferentes habitaciones de una casa pueden ser asignadas 

con diferentes ponderaciones de conformidad con los valores de los 

artículos almacenados en las habitaciones. Por ejemplo, una habitación de 

estudio, una habitación de colecciones y habitaciones que t ienen una 

ventana que se puede romper fáci lmente, pueden ser asignadas con un 10 

nivel muy alto  de seguridad, las habitaciones tales como la sa la, la  cocina, 

la recámara se pueden asignar con un nivel moderado de seguridad y las 

habitaciones, tales como el baño se pueden asignar con el n ivel más bajo 

de seguridad. Para los diferentes niveles de seguridad, la potencia de 

seguridad (tal como cuando el modo de seguridad está encendido todos el 15 

día o cuando se requiere la autenticación de la  contraseña) puede ser 

diferente. Además, las habitaciones se pueden div idir en d iferentes zonas 

de conformidad con sus posic iones relat ivas, ta l como habitaciones en el 

piso superior y habitaciones en el piso infer ior. Durante el día, cuando la 

famil ia no está en casa, el modo de seguridad para las habitaciones del 20 

piso de arriba y del piso de abajo puede estar encendido, por la noche, 

cuando la famil ia está en el piso superior, e l modo de seguridad para las 

habitaciones en el piso superior se puede apagar temporalmente, mientras 

el modo de seguridad para las habitaciones del piso de abajo se puede 

encender. La div is ión de t iempo y/o la div is ión de zona puede serv ir para  25 
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el ahorro de energía y/o para otros propósitos. Las personas 

experimentadas en la técnica también podrán hacer expansiones o 

modif icaciones, y tales variaciones se deben considerar dentro del alcance 

de la presente invención.  

 El usuario, después de recib ir  a l información sospechosa, puede 5 

hacer un juic io f inal, Suponiendo que se confirma la información 

sospechosa, el s istema en sí puede tomar algunas medidas de defensa, 

tales como una l lamada automática a la po licía, env iar la información de 

alerta, determinar s i las puertas de las recámaras están cerradas para 

asegurar a las personas, etc., después de que las instrucciones se 10 

transmiten al s istema de control ambiental.  

 Se debe hacer notar que las etapas y los módulos del modo de 

seguridad antes descritos  son para propósitos i lustrat ivos solamente. En 

escenarios de implementación real, las personas experimentadas en la 

técnica pueden hacer expansiones o modif icaciones en las etapas o 15 

módulos sin ninguna innovación. Por ejemplo, e l módulo (120) de 

detección puede desv iar el módulo (110) de procesamiento para 

intercambiar d irectamente datos con el módulo (130) de control o con el 

módulo (140) de comunicación. De conformidad con esto, con respecto al 

f lu jo de procesamiento, la información recolectada por el módulo (110) de 20 

detección puede influ ir  en el módulo (130) de control o se puede transmit ir 

a través del módulo (140) de control d irectamente sin ser procesada por el 

módulo (110) de procesamiento. Estas variaciones están dentro del 

alcance de la presente invención. 

 La f igura 43 i lustra una modalidad ejemplif icat iva del control de un 25 
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disposit ivo externo por el s istema de control ambiental.  

 Como se muestra en la f igura 43, el generador (4310) está en 

conexión con el módulo (110) de procesamiento a través del módulo (4320) 

de energía del s istema de control ambiental. E l generador (4310) puede 

ser una fuente de energía con la capacidad de suministrar energía al 5 

sistema de control ambiental, inc luyendo sin l im itar,  una fuente de energía 

externa, una batería de almacenamiento y un generador, como se describe 

en otras descripciones aquí. El módulo (4320) de energía puede 

suministrar energía al módulo (110) de procesamiento en forma directa o 

puede suministrar energía al módulo (110) de procesamiento a través del 10 

disposit ivo (4330) de carga de batería. E l d isposit ivo (4330) de carga de 

batería puede uti l izar una batería recargable. Las descripciones detal ladas 

del disposit ivo de carga de batería se pueden encontrar en otras partes de 

esta descripción. En el s istema  de control ambiental, también se pueden 

adoptar c iertas formas para conveniencia del manejo de energía. Como 15 

ejemplo y s in intenciones de l imitar, e l a justar notif icaciones (4340) de 

batería baja, el a justar iconos específ icos en la interfaz de operación del 

usuario para mostrar los parámetros tales como el modo de suminis tro de 

energía (tal como la fuente externa de energía, la batería de 

almacenamiento o el generador de energía, etc.) y e l modo de energía 20 

existente (por ejemplo, indicado por bloques o po rcentajes) o el estado de 

carga (cargando o no cargando). El s istema puede ajustar un umbral más 

bajo y el umbral de seguridad para la energía existente y cuando la 

energía existente es más baja que el umbral, se pueden tomar algunas 

medidas por el s istema para not if icar a l usuario. Como ejemplo y s in 25 



 154 

l imitar, e l s istema puede env iar una notif icación automática para asegurar 

la operación normal del s istema. Por ejemplo, cuando el s istema funciona 

con suministros de energía desde una batería de almacenamiento y la 

energía restante en la batería es más baja que el umbral preestablecido y 

la batería no se carga, entonces la alerta automática se apaga hasta que 5 

el usuario hace ciertas mejoras en la s ituación anterior, ta l como sin 

l imitar, e l reemplazo, la carga  batería, cambiar a la energía AC, etc. El 

módulo (110) de procesamiento puede env iar una serie de instrucciones de 

acción, los objetivos que reciben las instrucc iones pueden incluir, s in 

l imitar, d isposit ivos de corriente, motores y disposit ivos de cómputo, como 10 

los descritos en la  presente invención. Por ejemplo, e l objeto controlado 

puede ser un motor (4360) y el contenido de su control incluye, pero no se 

l imita al control sobre el estado “encendido/apagado”, el desplazamiento, 

velocidad, aceleración, ángulo de rotación, velocidad angular, aceleración 

angular de los motores. El módulo (110) de procesamiento puede transmit ir  15 

una instrucción de acción específ ica al  motor (4360), el motor (4360) 

entonces activa un disposit ivo externo para generar una acción 

correspondiente. El disposit ivo (1443) externo puede inclu ir y s in l imitar, 

una fuente de energía, un disposit ivo de comunicación de red, módulos de 

comunicación y electrodomésticos, etc. Además, los electrodomésticos 20 

pueden incluir , s in intenciones de l imitar, un venti lador, un refrigerador, 

una máquina de lavado, una telev is ión, un acondicionador de aire, 

electrodomésticos de cocina, e lectrodomésticos de baño, et c. Por ejemplo, 

el d isposit ivo (1443) externo puede ser una salida de venti lación de un 

ventilador inte l igente y los t ipos de venti lador pueden incluir,  s in l im itar, un 25 
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ventilador e léctr ico casero y un venti lador industria l.  Los venti ladores 

eléctr icos caseros pueden inclu ir,  s in l im itar, un venti lador, un vent i lador 

de escritor io, un venti lador de piso, un ventilador de pared, un vent i lador 

de techo, un venti lador de escape, un venti lador de rueda de v iento, un 

ventilador de acondicionamiento de aire, etc.  Las instrucciones recib idas 5 

por el venti lador intel igente desde el módulo (110) de procesamiento 

pueden incluir, s in intenciones de l imitar, e l contro l sobre la d imensión y la 

dirección de la salida de l ventilador, el control sobre la velocidad de 

rotación, la aceleración y la entrega de la pa leta del venti lador, para 

controlar la temperatura de la habitación. De esta manera, la temperatura 10 

en cada habitación puede ajustarse en t iempo real de conformidad con 

diferentes necesidades, lo cual también alcanza el propósito de ahorro de 

energía. Por otra parte, las instrucciones de acción env iadas por el módulo 

(110) de procesamiento pueden ejercer el control sobre otros disposit ivos 

(4350) de comunicación a través del módulo (140) de comunicación. La 15 

comunicación del módulo (140) de comunicación puede ser cableada o 

ina lámbrica y la comunicación inalámbrica puede inclu ir , s in l im itar, la 

comunicación de radio, la comunicación óptica de espacio l ib re, la  

comunicación sónica, la inducción e lectromagnética, etc., co mo se 

describe en la presente invención. e l d isposit ivo (4350) de comunicación 20 

puede inclu ir  d isposit ivos de comunicación ina lámbrica o disposit ivos de 

comunicación cableada, tales como sin l imitar,  d isposit ivos inalámbricos 

(Notebooks, telev is iones inalámbricas, te léfonos móv iles, etc.), 

d isposit ivos Bluetooth, disposit ivos de comunicación de campo cercano, 

etc. 25 



 156 

 Se debe hace notar que las i lustraciones anteriores con respecto a 

los venti ladores inte l igentes son con el propósito de comprender la forma 

en que el s istema de control ambiental controla los disposit ivos externos y 

no l imitan e l a lcance de los modos de control para todos los disposit ivos 

externos. Por ejemplo, en algunas modalidades, el d isposit ivo externo 5 

puede ser un sistema de calentamiento inte l igente y las instrucciones 

desde el módulo (110) de procesamiento pueden incluir y s in l imitar,  

apagar la chimenea, añadir combustib le, la cantidad de combustible  

añadido, la intensidad del fuego, abrir  la chimenea, encender el venti lador 

de escape, etc . Las personas experimentadas en la técnica también 10 

pueden realizar modif icaciones y variaciones en los ventiladores 

inte l igentes. En algunas modalidades, el objetivo controlado puede ser un 

acondicionador de aire que t iene un módulo de control en su salida, la 

forma de suministro de energía del cual se muestra el módulo de control 

en la f igura 44. En part icu lar, en algunas modalidades, la energía puede 15 

ser de una fuente externa de energía, una batería de almacenamiento, o 

un generador de energía, etc. En a lgunas modalidades, la energía es una 

batería (4440) de almacenamiento y la batería de almacenamiento puede 

ser una batería desechable o una batería recargable. En esas 

modalidades, en donde la fuente de energía es una batería recargable, la 20 

carga de la batería recargable puede ser una fuente externa de energía 

eléctr ica o un generador (4310) de electr ic idad. En esas modalidades, en 

donde la batería recargable se carga por el generador de electric idad, la 

carga se puede alcanzar a través del uso de un generador (4430) de 

energía eólica en los tubos (4420) de ventilac ión de la casa para generar 25 
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energía. La electric idad generada por energía eólica se puede bombear 

dentro de la batería (4440) para accionar el motor (4450) para controlar la 

salida (4470) de ventilac ión. La batería (4440) puede inclu ir una función de 

notif icar e l n ivel de batería, ta l como una luz (4460) ind icadora y cuando la 

carga restante es más baja que cierto umbral, se puede generar una 5 

alarma. Como otro ejemplo, e l módulo (110) de procesamiento en el modo 

de venti lación puede tener un sensor (4370) de composición de gas para 

monitorear y/o detectar la composición y/o e l contenido de gasees en 

cierta área. Estos gases pueden ser del ambiente o del cuerpo humano. 

Los gases del ambiente pueden incluir , s in l im itar,  monóxido de carbono, 10 

dióxido de carbono, oxígeno, ozono, amoniaco, metano, formaldehído, 

benceno y compuestos del grupo fenilo, humo y t izne y cualquier otr o gas 

orgánico e inorgánico. Los gases del cuerpo humano pueden inc lu ir 

feromonas y otros aromas originados del cuerpo humano. Después de la 

transmisión de los datos relac ionados con la composición y e l contenido de 15 

estos gases al módulo (110) de procesamiento, la d imensión y la d irección 

de la salida (4470) de venti lación, la velocidad de rotación y la aceleración 

de una paleta del venti lador y la entrega de v iento pueden ser controlados 

para mantener el a ire  fresco de la habitación. Un d isposit ivo del modo de 

ventilac ión inte l igente se puede instalar en la pared (4410) y se conec ta 20 

con los tubos (4420) de ventilac ión.  

 La f igura 45 es una modalidad ejemplif icat iva de las funciones de 

intercomunicación de v ideo-voz del s istema de control ambiental. La 

interfaz (4500) muestra un icono (4510) de intercomunicación de v ideo-

voz, descripciones de texto para prensa para transmitir (4511), los t ip os 25 
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(4520) de operación y el icono (4530) de selección de área de l lamada.  

 Para propósitos i lustrat ivos, se describe una modalidad de la 

l lamada de voz y v ideo. El s istema de l lamada de v ideo-voz consiste de un 

módulo (110) de procesamiento, un módulo (120) de detección, un módulo 

(130) de control y un módulo (140) de comunicación. El usuario in ic ia la 5 

l lamada de voz y v ideo para introducir la instrucción de acción, el módulo 

(110) de procesamiento conv ierte la acción del usuario en una instrucción 

de cl para el módulo (120) de detección, el módulo (120) de detección 

transfiere la información de intercomunicación recolectada al módulo (110) 

de procesamiento y e l módulo (110) de procesamiento envía la instrucción 10 

para encender el módulo (140) de comunicación, entonces el módulo (140) 

de comunicación transfiere la información de intercomunicación a cierto 

disposit ivo receptor. 

 Un usuario in ic ia una l lamada de voz y v ideo mediante la interfaz 

operativa del s istema de control ambiental o a través de la terminal del 15 

usuario. Las terminales del usuario pueden comprender cualquier  

disposit ivo que el s istema de control ambiental insta le, ta l como una 

computadora de escritor io, una Notebook, una computadora Palmtop 

(PDA), una Tablet,  una terminal móv il  (te léfono), etc. E l usuario puede 

seleccionar habitaciones con las que desea hablar a través de la interfaz. 20 

Estas habitaciones pueden incluir,  s in l imitar, la  sala,  e l ba ño, la  

enfermería, el cuarto de estudio, la cocina, el baño, etc. Puede haber 

habitaciones defin idas por el usuar io, estas habitaciones pueden estar una 

cerca de otra o pueden estar alejadas una de otra. El usuario puede estar 

dentro de una habitación o puede estar le jos de estas habitaciones. El 25 
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usuario puede seleccionar una de las habitaciones para hablar o 

seleccionar varias habitaciones para hablar en forma simultánea. 

 El módulo (110) de procesamiento transforma las operaciones del 

usuario en una serie de instrucciones. El módulo (110) de procesamiento 

puede env iar las instrucciones a uno o más módulos en el grupo del 5 

módulo (120) de detección, el módulo (130) de control y e l módulo (140) de 

comunicación. El contenido de las instrucciones env iadas al módulo (120) 

de detección puede inclu ir,  s in  l imitar,  encender los sensores para 

recolectar información específ ica, que incluye v ideo, audio o un mensaje 

de texto, etc. El sensor de recolección de información puede ser una 10 

cámara, un micrófono, un disposit ivo de entrada de texto, etc. El contenido 

de instrucciones env iado al módulo (130) de control puede incluir, s in  

intenciones de l imitar,  encender un receptor o una ventana de 

reproducción de v ideo, el receptor o la  ventana de reproducción de v ideo 

puede estar en la inter faz opera tiva del s istema de control ambiental o en 15 

la termina l de l usuario. En esas modalidades, cuando el usuario ut i l iza una 

terminal, e l contenido de instrucciones env iadas al módulo (140) de 

comunicación incluye, s in l imitar,  encender el módulo de comunicación, 

recibir mensajes por el usuario a través de la terminal, ta l como voz, v ideo 

y mensajes de texto, etc. La conexión entre el módulo (140) de 20 

comunicación y otros módulos de comunicación fuera o dentro del sistema 

de control ambiental puede ser cableada o inalámbrica. Las conexiones 

cableadas pueden inclu ir,  s in l im itar, las conexiones que uti l izan cable de 

metal, cable óptico y cables ópticos híbridos y eléctricos, las conexiones 

ina lámbricas pueden incluir , s in l imitar , comunicación de radio, 25 
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comunicación óptica de espacio l ibre, comunicación sónica, inducción 

electromagnética, etc.  

 La información recolectada desde el módulo (120) de detección o 

que fue recibida desde el usuario por el módulo (140) de comunicación, se 

transfiere al módulo (110) de procesamiento. El módulo (110) de 5 

procesamiento entonces envía instrucciones al módulo (140) de 

comunicación y el módulo (140) de comunicación selecciona una forma 

apropiada de comunicación para env iar la información del usuario hasta la 

habitación destino. La forma apropiada de comunicación es una estrategia 

de transmisión optimizada decidida con base en ciertas condiciones, tales 10 

como el c l ima en donde existe el d isposit ivo de terminal, la calidad del 

ambiente de red, el volumen del archivo de información, etc. Por ejemplo, 

en algunas modalidades, usuario puede registrar un mensaje con el uso de 

la interfaz del s istema de control ambiental para otro usuario dentro de la 

habitación destino para recibir  con el uso de un disposit ivo umbral,  ta l 15 

como un teléfono móv il. Con e l f in  de mejorar la ef ic iencia de transmisión, 

el s istema de control ambiental de preferencia, selecciona una 

comunicación apropiada para el te léfono móv il para la t ransmisión, por 

ejemplo, a través de la red inalámbrica, ta l como Bluetooth,  WLAN, Wi-Fi, 

etc., o una red móv il ta l como una red 2G, 3G o 4G u otros métodos de 20 

conexión, ta l como la conexión VPN, la conexión compartida, NFC, etc., en 

lugar de transmit ir  a l te léfono celular receptor en forma ind irecta a través 

del s istema de control ambiental en la habitac ión destino. 

 El mensaje recibido por el usuar io en la habitación destino se 

puede abrir en forma automática o se puede abrir después de que el 25 
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usuario en la habitación destino hace clic sobre el mismo. El usuario en la 

habitación destino puede seleccionar no responder al mensaje, responder 

al mensaje (de conformidad con el proceso antes descrito), b loquear el 

mensaje, almacenar o eliminar e l mensaje y reenv iar el mensaje.  

 La f igura 46 muestra una modalidad de la interfaz de l usuar io en el 5 

modo de l lamada de v ideo-voz. Esta modalidad enlista las comunicaciones 

entre el interruptor (4610) intel igente y los interruptores (4620, 4630) y/o 

(4640) intel igentes, en donde cada interruptor inte l igente está equipado 

con un disposit ivo (4680)  de bocina y un disposit ivo (4690) de recolección 

de v ideo. El área de despliegue del interruptor inte l igente contiene un 10 

ind icador (4650) de área y un indicador (4670) de selección. Las áreas con 

la capacidad de hospedar una llamada de voz-v ideo puede inc lu ir, s in 

intenciones de l imitar , uno o más baños (4661), una o más recámaras 

(4662), una o más salas (4663) y una o más cocinas (4664).  

 Además, el modo de l lamada de v ideo-voz también ofrece el 15 

soporte a las funciones de contestado de l lamada, lo cual se puede 

alcanzar por un disposit ivo de comunicación independiente, ta l como sin 

l imitar, un te léfono móv il o f ijo que está designado con un número 

telefónico y t iene la capacidad de marcar o contestar l lamadas telefónicas. 

Por ejemplo, el interruptor inte l igente puede tener una ranura para insertar 20 

una tarjeta SIM que permite las funciones de l lamado y contestado de 

teléfono. Como otro ejemplo, la función de contesta l lamadas del modo de 

l lamada de v ideo-voz se puede alcanzar a través de su conexión con un 

teléfono f ijo o móv il,  en donde los métodos de conexión pueden ser 

cableados o inalámbricos. En particu lar, otras descripciones detalladas se 25 
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pueden encontrar en la descripción del módulo de comunicación de la 

presente invención. Cuando el te léfono f ijo o móv il es l lamado, el usuario 

entonces enciende el botón de contestar más cercano del s istema para 

hablar cuando el usuario no puede encontrar el te léfono. Por ejemplo, 

cuando el usuario está en el baño y e l te léfono f ijo l lamado está en la sala 5 

o el te léfono móv il l lamado no está con el usuario, e l usuario puede 

contestar la l lamada telefónica directamente en el baño, en lugar de 

declinar la l lamada o apurarse a la sala para contestar la l lamada. 

 En otra modalidad del modo de l lamada de v ideo-voz, los 

disposit ivos dentro del s istema de control ambiental pueden conducir la 10 

l lamada de v ideo-voz con los disposit ivos en uno o más sistemas de 

control ambiental, a t ravés de diferentes medios tal como la Internet o una 

red de operador del portador. Por ejemplo, e l usuario puede hacer una 

l lamada de v ideo-voz al interruptor (1410) intel igente en otra casa del 

usuario que puede estar en una calle, c iudad o país diferente, a través del 15 

interruptor (1410) inte l igente en su casa o puede hacer una l lamada de 

v ideo-voz a su vecino a través del interruptor (1410) intel igente. Los 

ejemplos anteriores son solamente para propósitos i lustrat ivos y la 

aplicación de esta modalidad puede estar bajo c iertos escenarios. Por 

ejemplo, un usuario A se conecta con el interruptor ( 1410) inte l igente a 20 

través de las telev is iones (1448-1, 1448-2) o (1448-3) en el s istema A de 

control ambiental ( ta l como una telev is ión con equipo de adquisic ión de 

v ideo y audio, etc.) e in ic ia una l lamada de v ideo-voz al usuario B. El 

usuario B entonces  uti l iza el te léfono (1430) móv il en el s istema B de 

control ambiental para establecer la l lamada de v ideo-voz con el usuario A.  25 
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 La señal de v ideo-voz se puede adquirir  por e l d isposit ivo de 

grabación de v ideo en un interruptor inte l igente, y e l usuario puede 

seleccionar la l lamada de v ideo y/o de voz. El usuario puede inic iar una 

l lamada de v ideo-voz desde un interruptor intel igente, un d isposit ivo móv il,  

la telev is ión u otros disposit ivos o contestar la l lamada de v ideo-voz en un 5 

interruptor inte l igente, un disposit ivo móv il, la te lev is ión u otros 

disposit ivos. El contestado puede ser automático (por ejemplo, el s istema 

de control ambiental después de recibir una inv itación de l lamada de 

v ideo-voz puede encender el disposit ivo correspondiente para in ic iar  la 

l lamada de v ideo-voz) o a través de la operación manual (por ejemplo, e l 10 

sistema de control ambiental puede generar notif icaciones, tal como 

zumbidos o parpadeos luego de recib ir la inv itación de la l lamada de v ideo-

voz, y después el usuario puede seleccionar s i debe contestar o no la 

l lamada en la interfaz). Además, el usuario puede ajustar un período de 

t iempo de “no molestar”, por ejemplo, para declinar l lamadas de v ideo-voz 15 

entre 10 p.m. y 6 a.m. El usuario también puede establecer una lista de 

amigos y una l ista negra, en donde se puede regist rar la información tal 

como ubicaciones, números telefónicos, direcciones IP u otra información 

personal.  

 Se debe hacer notar que la descripción anterior en e l f lu jo y en los 20 

módulos de la l lamada de v ideo-voz solamente sirve como una i lustración 

ejemplif icativa. En escenarios de implementación real, las personas 

experimentadas en la técnica podrán expandir o s implif icar e l contenido del 

f lu jo o de los módulos sin innovación adic ional.  Por ejemplo, e l módulo 

(120) de detección puede desv iar e l módulo (110) de procesamiento e 25 
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intercambiar datos directamente con el módulo (130) de control y e l 

módulo (140) de comunicación. Como otro ejemplo, los datos recolectados 

por el módulo (110) de detección pueden afectar el módulo (130) de 

control o se pueden transmit ir  a través del módulo (140) de comunicación, 

s in ser procesados por el módulo (110) de procesamiento. Estas 5 

variaciones también se encuentran dentro del alcance de la presente 

invención. 

 La f igura 47 es una i lustración de una modalidad ejemplif icat iva del 

control del vehículo. En particu lar,  e l interruptor inte l igente o el interruptor 

(4710) intel igente simplif icado t iene una pantalla de tacto  (1711), el 10 

módulo (110) de procesamiento, el módulo (120) de detección y un 

disposit ivo (520) de almacenamiento. El módulo (140) de comunicación en 

el interruptor intel igente o en el interruptor (4710) intel igente simplif icado 

puede comunicarse con el vehículo (4720) en forma inalámbrica. El 

disposit ivo (1430) móv il y e l serv idor (540) de nube puede conducir la 15 

comunicación ina lámbrica, bid ireccional con el módulo (140) de 

comunicación. El usuario puede env iar datos al vehículo (4720) a través 

del disposit ivo (1430) móv il y los datos l legan al vehículo (4720) a través 

del módulo (140) de comunicación. El vehículo (4720) recibe los datos y 

los procesa para alcanzar el propósito de controlar los disposit ivos 20 

montados en los vehículos. Los disposit ivos montados en vehículos 

pueden inclu ir, s in intenciones de l imitar, motore s, mult imedia montada en 

vehículo o disposit ivos de asociación GPS, acondicionadores de aire, etc. 

El interruptor intel igente o el interruptor (4710) intel igente simplif icado 

puede adquir ir los datos relacionados con el ambiente exterior a través del 25 
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módulo (120) de detección. Los datos se pueden reconocer como un modo 

por el módulo (110) de procesamiento y el modo se puede env iar al 

serv idor (540) de nube a través del módulo (140) de comunicación en una 

forma específ ica y se pueden almacenar en el serv idor (540) de nube 

después de ser recibidos por e l serv idor (540) de nube. El interruptor 5 

inte l igente o el interruptor (4710) inte l igente simplif icado puede reconocer 

otro modo en un t iempo específ ico y el interruptor inte l igente o el 

interruptor (4710) inte l igente simplif icado puede comunicarse con el 

serv idor (540) de nube a través del módulo (140) de comunicación. A l 

aplicar un algor itmo específ ico en los modos de historia l a lmacenados en 10 

el serv idor (540) de nube, se pueden adquirir c iertos patrones. E l 

interruptor inte l igente o el interruptor (4710) intel igente simplif icado puede 

tomar las acciones correspondientes en un momento específ ico de 

conformidad con el patrón. Por ejemplo, a través del módulo (120) de 

detección, el in terruptor inte l igente o el interruptor (4710) inte l igente 15 

puede adquir ir la s igu iente información: fecha, 7:00 p.m. el 28 de 

dic iembre de 2952, estación: inv ierno, temperatura externa -20°C, 

temperatura interna, 20°C. Al comunicarse con el vehículo (4720), el 

interruptor inte l igente o el interruptor (4710) intel igente simplif icado puede 

adquir ir la s iguiente información: el estado del motor, apagado; el estado 20 

del acondicionador de aire: apagado; temperatura del acondicionador de 

aire: 0°C. A l comunicarse con el serv idor (540) de nube, el interruptor 

inte l igente o el interruptor (4710) inte l igente puede adquirir e l s iguiente 

patrón: el usuario usualmente deja la habitación durante la hora entre 7:30 

y 8:00. De conformidad con el patrón adquir ido, e l interruptor intel igente o 25 



 166 

el inter ruptor (4710) inte l igente simplif icado puede env iar las s iguientes 

instrucciones al vehículo (4720): arrancar el vehículo 20 a 30 minutos 

antes de la hora, encender el acondicionador de aire, cambiar el 

acondicionador de aire al modo de calentamiento, ajustar la temperatura 

de los acondicionadores de aire para estar a 20°C, in ic iar la  m ult imedia 5 

montada en el vehículo y reproducir  las canciones favoritas del usuario o 

desplegar la información de tráfico en t iempo real, a justar el asiento, 

in ic iar el mapa GPS para recibir  la ubicación destino transmitida  por el 

interruptor inte l igente o por el interruptor (4710) inte l igente simplif icado y 

planear, en forma automática, la t rayectoria óptima de conformidad con la 10 

ubicación destino, arrancar el motor 15 minutos antes de la hora, 

precalentar el vehículo (4720). Además, el vehículo (4720) puede env iar 

datos al interruptor intel igente o al interruptor (4710) inte l igente a través 

del módulo (140) de comunicación en t iempo real o en intervalos regulares. 

Los datos pueden inclu ir,  s in l imitar,  la condición de consumo de 15 

combustible del vehículo, la condición de la batería, la condición del ant i-

congelante, etc. En especial, cuando un vehículo es robado se puede 

env iar una alarma al interruptor inte l igente o al interruptor (4710) 

inte l igente simplif icado para alertar lo de que el vehículo (4720) fue robado. 

La comunicación entre el interruptor inte l igente o el interruptor (4710) 20 

inte l igente simplif icado y e l vehículo (4720) no está l imitado por la 

distancia, es decir,  cada vez que el vehículo (4720) t iene la  capacidad de 

comunicarse con el interruptor intel igente o e l in terruptor (4710) intel igente 

simplif icado. Se debe hacer notar que los patrones adquir idos por la 

aplicación de un algoritmo específ ico sobre la información adquirida por el 25 
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módulo (120) de detección antes descrito, las acciones tomadas por el 

interruptor inte l igente o por el interruptor (4710) inte l igente simplif icado y 

las acciones del vehículo (4720) son para propósitos i lustrat ivos. La 

información adquirida por el módulo (120) de detección puede ser 

cualquier cantidad fís ica detectable  en el ambiente, los patrones pueden 5 

ser cualquier hábito de cualquier usuario durante períodos de t iempo 

específ ico, la acciones pueden ser cualquier acción tomada por el 

interruptor inte l igente o el interruptor (4710) intel igente simplif icado, el 

vehículo (4720) puede ser una motocic leta, un carro eléctr ico, una bic ic leta 

eléctr ica, un yate, un Segway, un aeroplano, una si l la de ruedas eléctrica, 10 

un carro para bebé, etc. 

 La f igura 48 muestra un diagrama de f lu jo de la forma en que el 

s istema de control ambiental puede procesar c iertos eventos 

preestablecidos. En esta modalidad, el módulo (110) de procesamiento 

determina la información detectada o recibida por el módulo (120) de 15 

detección, el módulo (140) de comunicación y/o el serv idor de nube, tal 

como el cambio de ambiente, eventos repentinos, o la  comunicación en 

t iempo real. Después de eso, el módulo (130) de control puede tomar las 

acciones o puede ser a través de la conexión con el d isposit ivo (160) 

externo para tratar con los eventos preestablecidos. De aquí en adelante, 20 

un evento preestablecido que necesita tratarse en cierta hora por lo 

general, es refer ido como evento de emergencia, mientras el término 

“evento de emergencia” no necesariamente sugiere que el evento es 

peligroso o sensible de t iempo. 

 Primero, en la etapa (4810) se determina si se detecta un evento de 25 
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emergencia. Las etapas (4820, 4830) y (4840) pueden entonces determinar 

s i la  emergencia es uno de los eventos preestablecidos. Cuando el evento 

de emergencia es uno de los eventos preestablecidos, el p lan 

correspondiente se ejecuta en las etapas (4821, 4831) y (4841), de otra 

forma, cuando el evento de emergencia no es un evento preestablecido, 5 

entonces el evento se reporta al usuario y se almacena. Los posibles 

eventos de emergencia pueden inclu ir,  s in intenciones de l imitar, cambios 

de cl ima, desastres naturales o provocados por e l hombre, eventos de 

seguridad, eventos de comunicación, recordatorios de t iempo, errores del 

s istema de control ambiental, not if icaciones, etc. Además, los cambios en 10 

el c l ima pueden incluir, s in l imitar, l luv ia repentina, precipitaciones, 

enfriamientos, calentamientos, contaminación ambiental y cambios en la 

intensidad de luz so lar y velocidad del v iento, etc. Los desastres naturales 

o provocados por el hombre pueden inclu ir, s in l imitar, baja temperatura, 

alta temperatura, l luv ias fuertes, nieve, granizo, t i fones, c ic lones, 15 

tornados, polvaredas, relámpagos, terremotos, tsunamis, inundaciones, 

erupciones volcánicas, pestes, roedores, incendios, etc. , los eventos de 

seguridad pueden inclu ir , s in l imitar, robos, lesiones fís icas en humanos, 

invasión i legal, restr icción i legal de la l ibertad, ataques terror istas, 

ataques contra la sociedad, otras alarmas generadas por el hombre, etc., 20 

los eventos de comunicación pueden inclu ir, s in intenciones de l imitar, 

l lamadas con base en un teléfono f ijo dentro del s istema de control 

ambiental o entre el s istema de control ambiental y la l lamada externa, con 

base en disposit ivos móv iles y l lamadas de v ideo, l lamadas de voz, 

mensajes de texto, mensajes de imagen, mensajes de voz, mensajes de 25 
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v ideo con medios inalámbr icos o cableados, etc., las notif icaciones de 

t iempo pueden inclu ir, s in l imitar, calendarios, eventos en diferentes zonas 

de t iempo, una alarma, un tempor izador, un cronómetro, etc., los errores 

del s istema pueden inclu ir,  s in  l imitar, errores de hardware o de software 

del s istema de control ambiental , errores de hardware o software en 5 

electrodomésticos, errores de hardware o de software de los disposit ivos 

mmd caseros, errores de hardware o de software de disposit ivos móv iles, 

errores de hardware o de software de vehículos de motor y errores de 

hardware o de software de otros disposit ivos electrónicos, etc., las 

notif icaciones pueden inclu ir, s in l imitar, notif icaciones preestablecidas por 10 

el usuario, notif icaciones sincronizadas desde los disposit ivos móv iles o 

computadoras personales, notif icaciones automáticas, etc. Los ejemplos 

anteriores son para propósitos de i lustración y los eventos de emergencia 

pueden incluir  otros eventos, ta les como festivales importantes y eventos 

programados, etc. 15 

 Después de que se detecta un evento de emergencia, el s istema de 

control ambiental puede hacer coincidir un evento detectado con los 

eventos preestablecidos y ejecutar las respuestas planeadas con respecto 

a los eventos correspondientes cuando se encuentra una coincidencia. Las 

respuestas con respecto a los eventos pueden inclu ir s in l imitar,  env iar 20 

notif icaciones, comunicarse con las redes públicas, controlar la corr iente 

eléctr ica y los motores, etc. Además, las respuestas con respecto a los 

eventos de emergencia pueden incluir , s in intenciones de lim itar,  env iar 

notif icaciones en la pantalla  de la interfaz del usuario del s istema de 

control ambiental, env iar not if icaciones al d isposit ivo móv il y a la 25 
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computadora personal, recibir a larmas o contestar otras llamadas 

telefónicas, env iar correos electrónicos que incluyen texto, imágenes, 

información de voz o v ideo, env iar mensajes instantáneos que incluyen 

texto, imágenes, información de voz o v ideo, env iar textos, imágenes, 

información de voz o v ideo en redes sociales, ta les como Facebook o 5 

Twitter, cargar texto, imágenes, información de voz o v ideo en el serv idor 

de nube, controlar al parpadeo de luces, controlar la bocina y la alarma, 

controlar el c ierre de las puertas y ventanas, controlar el 

encendido/apagado y el ángulo de las cámaras de v igilancia, controlar el 

encendido/apagado de los electrodomésticos, etc. Los ejemplos antes 10 

descritos son para propósitos i lustrativos y las respuestas a los eventos de 

emergencia pueden ser de otro t ipo, ta l como controlar e l 

encendido/apagado de los disposit ivos de venti lación y de los aspersores.  

 El ajustar los eventos de emergencia se pueden alcanzar, s in 

intenciones de l imitar,  eventos ajustados en los disposit ivos de 15 

almacenamiento en el s istema de control ambiental,  los eventos ajustados 

por el usuario a través de la interfaz del s istema de control ambiental , 

d isposit ivos móv iles o computadoras, eventos descargados desde una red 

local o desde Internet, eventos ajustados a través del serv idor de nube o a 

través de la  función de auto-aprendizaje del s istema de control ambiental,  20 

etc. Por ejemplo, los planes almacenados por el s istema de control 

ambiental pueden inclu ir de que después de la detección de una invasión 

i legal, e l s istema de control ambiental reg istra y carga inmediatamente los 

v ideos en el serv idor de nube, suena la a larma y l lama al s istema de 

seguridad pública (por ejemplo, la l lamada de emergencia 9-1-1 en los 25 
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Estados Unidos de América), al mismo tiempo, planes ajustados por el 

usuario a través de la interfaz del usuario del s istema de control ambiental 

puede incluir que el vehículo se debe arrancar y precalentar en cierto 

t iempo en la mañana de un día de trabajo a baja temperatura, planes 

descargados por el usuario desde la Internet o ajustados por otros  5 

usuarios que pueden inclu ir  que la  música se debe reproducir junto con las 

luces encendidas cuando un miembro famil iar  está de regreso en casa en 

su cumpleaños, los planes determinados por las funciones de auto-

aprendizaje almacenadas en el serv idor de nube del s istema de control 

ambiental, pueden incluir que la acción B se ejecuta inmediatamente 10 

después de la presencia del evento A, cuando la función de auto-

aprendizaje ha aprendido los hábitos del usuario para ejecutar B después 

de A, etc. Estos planes pueden controlar cada módulo en el s istema de 

control ambiental y los disposit ivos externos. Además, en algunas 

modalidades, el d isposit ivo controlado es un disposit ivo de i luminación y el 15 

parpadeo de la luz puede actuar como una respuesta a los eventos de 

emergencia. Como ejemplo y s in intenciones de l imitarse a los s iguientes 

planes, la luz puede parpadear continuamente en clave Morse SOS en 

caso de que sea una alarma de un evento de seguridad, la luz puede 

parpadear rápidamente y continuamente en caso de que haya un evento 20 

repentino, la  luz puede ejecutar una respiración t ipo parpadeo en cierto  

predeterminado de t iempo cuando la intercomunicación del s istema de 

control ambiental env ía mensajes de voz o de texto y la luz puede ejecutar 

un parpadeo lento en cierto período de t iempo cuando el temporizador está 

funcionando. 25 
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 La f igura 49 muestra una modalidad ejemplif icat iva de la función de 

pago de comunicación de campo cercano (NFC). El interruptor in tel igente o 

el interruptor (4911) intel igente simplif icado está ubicado dentro del 

(4910). El interruptor inte l igente o el interruptor (4911) intel igente 

simplif icado contiene por lo  menos una de por lo menos una comunicación 5 

de campo cercano o el módulo NFC. Una tarjeta (4912) contiene un módulo 

NFC. Otro d isposit ivo (4913) contiene un módulo NFC. E l d isposit ivo 

(1430) móv il contiene el módulo NFC. El interruptor inte l igente o el 

interruptor (4911) inte l igente simplif icado puede conducir la  comunicación 

bid ireccional con el disposit ivo (1430) móv il, la tarjeta (4912) y otro 10 

disposit ivo (4913), en donde la comunicación puede estar en un modo 

activo o en un modo pasivo. En el modo de comunicación activo, ambos 

lados de la comunicación pueden tener su propio disposit ivo de energía y 

ambos lados de la comunicación gene ran su propio campo 

electromagnético. En el modo pasivo, solamente un lado de la 15 

comunicación t iene su propio disposit ivo, mientras el otro lado adquiere 

energía para accionarse a sí mismo para funcionar con el uso del campo 

electromagnético emit ido por el  lado que t iene el disposit ivo de energía. 

Un disposit ivo NFC puede funcionar en un modo de simulación de tarjeta, 

un modo punto a punto, y un modo lector de tarjeta o cualquier  20 

combinación de los modos anteriores. E l interruptor inte l igente o el 

interruptor (4911) inte l igente simplif icado puede conducir las 

comunicaciones bidireccionales con el objetivo (4920) a través del módulo 

(140) de comando y el objetivo puede inclu ir , s in l imitar, un 

almacenamiento (4921), un vendedor (4922) en línea, un banco (4923), 25 



 173 

otros usuarios (4924), otras unidades (4925), etc. Se debe hacer notar que 

los objetivos antes enlistados son para propósitos i lustrat ivos, y  el objetivo 

(4920) también pueden incluir escuelas, estaciones ferroviar ias, 

aeropuertos, hospitales, t iendas de conveniencia y cualquier  otra ub icación 

que se pueda comunicar con el interruptor inte l igente o el interruptor 5 

(4911) intel igente simplif icado. Aparentemente, después de comprender la 

invención y los princip ios de la presente solic itud, las personas 

experimentadas en la técnica pueden concebir diferentes modif icaciones y 

variaciones en las formas o en los detalles del objetivo (4920), s in 

apartarse de los princip ios y las estructuras. Estas modif icaciones y 10 

variaciones también se encuentran dentro del alcance de la presente 

invención y en las re iv indicaciones. El interruptor inte l igente o e l 

interruptor (4911) inte l igente simplif icado puede comun icarse con el 

almacenamiento (4921) u otros objetivos en el (4920) para recibir  su 

información de cupones u otra información publicada por la t ienda (4921) u 15 

otros objetivos en el (4920), ta l como las horas de trabajo o cambios en las 

mismas, horas de escuela o cambios en las mismas, ubicaciones de 

activ idad o cambios en las mismas, etc. El tomar un cupón de t ienda como 

ejemplo, el interruptor intel igente o el interruptor (4911) intel igente 

simplif icado puede almacenar la información de cupón recibida dentr o del 20 

disposit ivo de almacenamiento correspondiente. Cuando el disposit ivo 

(1430) móv il está sufic ientemente cerca del interruptor inte l igente o el 

interruptor (4911) inte l igente simplif icado, los dos disposit ivos pueden 

tener la capacidad de conducir  la comunicación bidireccional. E l 

disposit ivo móv il puede adquir ir  información de cupón almacenada en el 25 
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interruptor intel igente o en el interruptor (4911) intel igente simplif icado. 

Después de que el disposit ivo (1430) móv il adquiere la información del 

cupón, el usuario puede ir de compras a la t ienda (4921) que ofreció los 

cupones. También, el d isposit ivo (1430) móv il puede consumir e l cupón 

directamente a través del interruptor inte l igente o el interruptor (4911) 5 

inte l igente simplif icado, después de recibir la información de que el cupón 

ha sido consumido en el disposit ivo (1430) móv il, la t ienda (4921) entrega 

el contenido de consumo al portador del disposit ivo (1430) móv il a  través 

de un mensaje courier o en persona. La tarjeta (4912) puede conducir la 

comunicación pasiva con el interruptor inte l igente o con el interruptor 10 

(4911) inte l igente simplif icado. Después de establecer la comunicación, e l 

interruptor inte l igente o e l interruptor (4911) intel igente s implif icado 

consume la información del cupón almacena da en el interruptor intel igente 

o el interruptor (4911) s implif icado al leer la información en la tarjeta 

(4912). Después de recibir la información del consumo en la tarjeta (4912), 15 

la t ienda (4921) entrega el contenido de consumo al portador de la tarjeta 

(4912) a través de un mensaje courier o en persona. Además, la tarjeta 

(4912) puede conducir la comunicación activa con el interruptor intel igente 

o con el interruptor (4911) inte l igente simplif icado por la comunicación 

activa. La tarjeta (4912) puede recib ir  la  información de cupón almacenada 20 

en el interruptor intel igente o in terruptor inte l igente simplif icado por la 

comunicación activa. La descripción anterior sobre el consumo de la 

información del cupón es solamente un ejemplo específ ico, lo  cual se de be 

considerar solamente como una implementación práctica. Aparentemente, 

después de comprender los pr incip ios básicos de pago con el uso de la 25 
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comunicación de campo cercano, las personas experimentadas en la  

técnica podrán realizar varias modif icaciones y variaciones sobre la forma 

o los detalles de la implementación en el pago por comunicación de campo 

cercano y estas modif icaciones y variaciones todavía se encuentran dentro 

del alcance de la presente invención. El otro disposit ivo (4913) puede ser 5 

cualquier d isposit ivo que soporta el pago por comunicación de campo 

cercano, tal como Wii-U GamePad, mediante el cual se pueden comprar 

juegos a través del interruptor inte l igente o el interruptor (4911) inte l igente 

simplif icado. 

 El s istema de control ambiental t iene una función de auto-10 

aprendizaje, de la cual se describe una modalidad ejemplif icat iva a 

continuación. De conformidad con los datos adquir idos en su operación, el 

s istema de control ambiental analiza el patrón de los datos, optimiza 

continuamente sus algoritmos y por últ imo, alcanza el grado para tener la 

capacidad de hacer ju ic ios en situaciones desconocidas. En particular, los 15 

datos pueden inclu ir,  s in l imitar , los datos adquir idos por el s istema de 

control ambiental a través del módulo (140) de detección, los hábitos 

diar ios del usuario para usar, la entrada de datos en el s istema de control 

ambiental y cualquier combinación de los mismos.  

 Además, los datos adquir idos por el s istema de control ambiental a 20 

través del módulo de detección pueden inclu ir,  s in intenciones de limitar,  

cualquier dato fís ico, químico o bio lógico. En particular , los datos fís icos 

pueden inclu ir, s in l im itar, sonido, luz, t iempo, peso, acercamiento, 

ubicación, temperatura, humedad, presión, corriente, velocidad, 

aceleración, partículas respirables, radiación, textos, imágenes, tacto, ir is ,  25 
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huellas dig itales, etc.; los datos químicos pueden inclu ir,  s in l imitar,  

contaminantes del aire, contaminantes del agua, etc.; los datos biológicos 

pueden inclu ir, s in l imitar , aromas, microo rganismos, alérgenos, etc. El 

hábito diar io del usuario sobre el uso puede incluir , s in l imitar, la s 

operaciones del usuario cuando uti l iza cualquier  parte del s istema de 5 

control ambiental. Estas operaciones pueden incluir, s in l imitar, cualquiera 

de uno o una combinación de el im inar, añadir, se lección, adelantar, 

atrasar, regresar, encender, apagar, incrementar, disminuir,  acelerar y 

retrasar, así como uno o más de t iempo, ubicación, rango, intensidad, 

dimensión, frecuencia, precis ión correspondiente a estas operaciones. 10 

Además, el hábito  del usuario de usar puede inclu ir la  retroa limentación 

para el ju ic io del s istema de control ambiental,  ta l como sin l imitar,  

acordar, declinar o ninguna, etc. La entrada de datos en el s istema de 

control ambiental puede inclu ir,  s in l im itar,  códigos, algor itmos, programas, 

software o aplicaciones que se transmiten o se introducen dentro del 15 

sistema de control ambiental con el uso de la  red, un d isco f lexib le, d isco 

duro, CD, discos f lash, chips u o tros portadores de datos o a través de 

disposit ivos de entrada, tal como un teclado o un mouse. A través del auto -

aprendizaje y del anális is de los datos adquir idos o de retroalimentación, 

el s istema de control ambiental continuamente optimiza sus algoritmos, y 20 

eventualmente realiza la inte l igencia art if ic ia l. Por ejemplo, el s istema de 

control ambiental puede aprender acerca de cuándo se deben encender las 

luces a través de las operaciones del usuario de encender las luces. 

Mientras tanto, a través del uso de sensor de luz, el s is tema de control 

ambiental puede aprender acerca de la condic ión de i luminación en la 25 
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habitación cada vez antes de que el usuario encienda las luces. Después 

del auto-aprendizaje continuo, el s istema de control ambiental puede 

adquir ir , en forma automática,  un modo, esto es, cuando la i luminación en 

una habitación a lcanza un cierto umbral, la  luz se enciende 

automáticamente. En otro ejemplo, cuando el usuario v iaja y no se 5 

encuentra en casa, el s istema de control ambiental también decide si debe 

encender la luz cada vez que la i luminación alcanza cierto umbral. Cuando 

el sensor de mov imiento no ha detectado algún mov imiento dentro de la 

casa por un período de t iempo, el s istema de control ambiental entonces 

no encenderá las  luces. En esta situación, el s istema de control ambiental  10 

puede adquir ir gradualmente un nuevo modo, esto es, no enciende la luz 

inc luso cuando la i luminación en la habitación haya alcanzado el umbral.  

Además, el usuario también puede introducir  en forma manual algunas 

instrucciones para cambiar ráp idamente la función de auto-aprendizaje del 

s istema de control ambiental. 15 

 Se debe hacer notar que los ejemplos antes descritos son para 

propósitos i lustrat ivos. Los modos del auto -aprendizaje no están l imitados 

a las s ituaciones antes descritas y las personas experimentadas en la  

técnica podrán realizar cambios en la tecnología de conformidad con los 

princip ios del auto-aprendizaje antes descrito. 20 

 Como se muestra en la f igura 50, en otra modalidad de la present e 

invención, uno o más disposit ivos (5020) receptores pueden detectar una o 

más fuentes (5010) de señal generadas por una variedad de 

electrodomésticos o disposit ivos de seguridad. Un disposit ivo (5020) 

receptor puede ser, s in l imitar,  uno o más selecciona dos del interruptor 25 
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(1410) intel igente, un interruptor (1420) inte l igente simplif icado y un 

disposit ivo (1430) móv il.  Una fuente (5010) de señal puede incluir,  s in 

intenciones de l imitar, una señal de sonido y una señal de luz. Además, la 

señal de sonido puede inclu ir , s in  l imitar, un sonido zumbador, un sonido 

de alarma, un sonido de notif icación, una voz humana y un sonido animal, 5 

etc. La señal de luz puede inclu ir,  s in  l imitar , e l parpadeo de los 

disposit ivos de i luminación, cambios de color en las luces  indicadoras LED 

y una señal en los d isposit ivos de despliegue, etc. Además, algunos 

ejemplos de la fuente (5010) de señal pueden inclu ir, s in l imitar, un sonido 

zumbador (5011) del t imbre de la puerta, un sonido/f lash (5012) de alarma 10 

de por ejemplo, a larmas contra fuego, alarmas anti - robos, 

alarmas/temporizadores de reloj  u otras alarmas, una notif icación (5013) 

en las computadoras de escritorio personales, computadoras Laptop 

personales, PDA, Tablets, d isposit ivos móv iles y otros d isposit ivos 

inte l igentes, ta l como un refrigerador que suena/parpadea cuando la puerta 15 

no está cerrada f irmemente, una voz humana/sonido animal (5014) y un 

teléfono/t imbre de teléfono celular /parpadeo (5015). Las fuentes (5010) de 

señal no están l imitadas a los ejemplos antes mencionados, otras fuentes 

generadoras de sonido o luz también pueden ser detectadas por los 

disposit ivos (5020) receptores (por ejemplo, los módulos (120) de 20 

detección en un disposit ivo receptor). Por ejemplo, e l sonido y e l  parpadeo 

de una sirena de una patrulla  o ambulancia también puede ser una fuente 

(5010) de señal. El d isposit ivo (5020) receptor puede tener un módulo 

(120) de detección. El módulo (120) de detección puede tener uno o más 

sensores. Las descripciones detal ladas del módulo (120) de detección o 25 
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los sensores se pueden encontrar en la presente invención, tal como en 

las descripciones relacionadas con las Figuras 13A a la 13D. 

 Además, esta función permite la comunicación entre el s istema de 

control ambiental y los disposit ivos que no están conectados con el 

s istema de control ambiental,  n i s incronizados con cualquier terminal o  5 

disposit ivo del s istema de control ambiental. Sin embargo, los escenarios 

antes mencionados son prov istos solamente para propósitos i lus trat ivos y 

esta función puede aplicarse en otros escenarios. Por ejemplo, inc luso 

cuando una alarma contra incendios ya esté conectada a través de la 

comunicación inalámbrica con uno o más interruptores (1410) intel igentes, 10 

interruptores (1420) inte l igentes simplif icados, disposit ivos (1430) móv iles 

o cualquier combinación de los mismos, los módulos (120) de detección 

todavía pueden funcionar como un método de respaldo para detectar el 

sonido/parpadeo de una alarma, en caso de la comunicación inalámbrica 

entre la a larma contra incendios y cualquiera de uno de los interruptores 15 

(1410) intel igente, los interruptores (1420) intel igentes simplif icados o los 

disposit ivos (1430) móv iles no esté emparejada.  

 A continuación se describe un ejemplo específ ico de las funciones 

mostradas en la f igura 50. Cuando un detector de humo inter ior detecta 

humo, puede producir un sonido/parpadeo (5012) de alarma. Los 20 

disposit ivos del s istema de control ambiental, ta l como el interruptor 

(1410) intel igente, puede detectar y/o monitorear el sonido/parpadeo 

(5012) de la alarma e in ic ia un plan, como se describe en la f igura 48, por 

ejemplo, para parpadear los disposit ivos de luz, producir notif icaciones de 

voz, y env iar una notif icación al disposit ivo móv il de l usuario. En otro 25 
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ejemplo, una persona quien v is ita al usuario del s istema de control 

ambiental y en lugar de presionar el botón de campana/l lamada en la 

puerta del frente, la persona toca en la puerta frontal, esperando que el 

usuario pueda escuchar su voz y abra la puerta. El módulo (120) de 

detección del interruptor (1410) intel igente ubicado en el pasil lo  puede 5 

entonces detectar su voz y env iar una notif icación hasta la ubicación del 

usuario. Por ejemplo, el usuario está cocinando en la cocina cuando la 

persona llama y el s istema de control ambiental parpadeará la luz en la 

cocina para notif icar a l usuario que un v is itante está en la puerta frontal.  

En otro ejemplo, una cafetera hace un sonido de “bip” cuando completa la  10 

preparación de una taza de café . El módulo (120) de detección en el 

interruptor (1410) inte l igente ubicado en la cocina detecta el sonido de 

“bip” y entonces otro interruptor (1420) inte l igente simplif icado ubicado en 

el baño puede reproducir una voz pre -grabada o robótica que informa a l 

usuario que el café está l is to.  En otro ejemplo, un usuario que necesita 15 

ayuda entra en una habitación con una alarma contra incendios que 

solamente zumba, pero no parpadea. El disposit ivo (1430) móvil de l 

usuario, ta l como el te léfono celular, puede detectar el sonido de zumbido 

de la alarma y notif icar al usuario al parpadear la luz del te léfono celu lar o 

puede v ibrar. Cuando tal habitación también está equipada con el s istema 20 

de control ambiental,  e l d isposit ivo (1430) móv il  del usuario puede env iar, 

d irectamente o o ind irectamente, una señal a los d isposit ivos de 

i luminación en la habitac ión, por ejemplo, a través del interruptor (1410) 

inte l igente, el interruptor (1420) intel igente simplif icado u otro disposit ivo 

(1430) móv il, de manera que la luz en la habitación parpadea. Los 25 
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ejemplos antes descritos son solamente para i lustrar mejor la f igura 50 y 

las funciones también pueden aplicarse bajo otros escenarios, ta l como 

notif icar a l usuario de posibles t raspaso i legal en la prop iedad luego de 

detectar un ladrido.  

 La f igura 51 muestra otra modalidad de la presente invención. Uno 5 

o más disposit ivos (5120) de control/recepción pueden controlar los 

disposit ivos (5110) externos y reciben datos o señales, ta les como 

imágenes, sonido, v ideo y otros t ipos de medios o señales digita les,  desde 

los d isposit ivos (5110) externos. Un disposit ivo (5120) de control/recepción 

también puede recibir otras señales no digita les, ta les como por ejemplo, 10 

señales de sonido y luz.  Los disposit ivos (5110) externos pueden 

comunicarse con el serv idor (540) de nube, tanto en forma directa o a 

través de los disposit ivos (5120) de control/recepción. Además de cargar 

los datos adquir idos desde los disposit ivos (5110) exte rnos, los 

disposit ivos (5120) de control/recepción pueden también descargar señales 15 

de control o comandos desde el serv idor (540) de nube. 

 Un disposit ivo (5110) externo puede ser cualquier d isposit ivo que 

tenga capacidades de detección y de comunicación, tales como por 

ejemplo, s in in tenciones de l imitar, un te léfono (5111) celular que está 

equipado con acelerómetros, un sensor P/A, una cámara y un micrófono y 20 

puede comunicarse en forma inalámbrica a través de Bluetooth, WLAN, 

una red celular, u  otros medios, una computadora (5112) Laptop, que está 

equipada con una cámara, un micrófono y un coj inete de tacto y puede 

comunicarse en forma inalámbrica en una forma similar a la del te léfono 

(5111) celular o a través de una conexión de cable o con un dron (5113) 25 
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que está equipado con una cámara y un micrófono, y puede comunicarse 

en forma inalámbrica en una forma similar a la de un teléfono (5111) 

celular.  Algunos disposit ivos externos, tales como el (5110) t ienen 

cámaras que t ienen la capacidad de control de zoo m y direccional remoto 

(pan-incl inación-zoom). También, algunos de los disposit ivos (5110) 5 

externos que requieren de carga, tal como los teléfonos (5111) celulares y 

los drones (5113), pueden cargarse automáticamente en una ubicación 

designada, tal como una plataforma de carga o a través de una carga 

ina lámbrica. Además, algunos de los disposit ivos (5110) externos t ienen 

módulos GPS, que permiten el posic ionamiento de satéli te. Además, 10 

algunos de los disposit ivos (5110) externos están equipados con 

componentes mecánicos o eléctr icos con la capacidad de ejecutar 

acciones, inc luyendo, s in l imitar, capturar algo,  presionar un botón, 

completar un grupo de acciones, desplegar música, imágenes o video y 

generar impulsos eléctricos. Además, algunos de los disposit i vos (5110) 15 

externos t ienen una memoria interna, que almacena en forma temporal o 

permanente los datos registrados. Los ejemplos antes mencionados de 

disposit ivos (5110) externos t ienen la intención de proporcionar una mejor 

i lustración. Los disposit ivos (5110) pueden ser de otros t ipos de equipo y 

pueden tener otros sensores. Por ejemplo, las Tablets o PDA y algunos 20 

disposit ivos (5110) externos también están equipados con sensores de 

huellas dig ita les. Bajo el comando de uno o más de los disposit ivos (5120) 

de control/recepción, los disposit ivos (5110) externos pueden seguir una 

ruta predeterminada o programar o uti l izar la función de auto-aprendizaje o 

inte l igencia art if ic ia l del s istema de control ambiental para monitorear y/o 25 
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detectar datos. 

 Los disposit ivos (5120) de control/recepción pueden env iar señales 

de control al d isposit ivo (5110) externo y recibir datos desde los 

disposit ivos (5110) externo. Un disposit ivo (5120) de control/recepción 

puede ser un interruptor (1410) inte l igente, un interruptor (1420) 5 

inte l igente simplif icado, un d isposit ivo (1430) móv il o  un controlador 

(5121). Uno o más controladores (5121) se pueden uti l izar con el 

disposit ivo de despliegue, tal como una pantalla de tacto , una telev is ión, 

una computadora personal o un despliegue en un tapete de juegos, para 

desplegar los datos recibidos. Los ejemplos de disposit ivos (5120) de 10 

control/recepción son para proporcionar una mejor i lustración y los 

disposit ivos (5120) de control/ recepción no están lim itados a los 

disposit ivos antes mencionados. Los disposit ivos (5120) de 

control/recepción también pueden ser otros disposit ivos, ta l como una 

consola manual de juegos. 15 

 En un ejemplo específ ico de la función mostrada en la f igura 51, un 

dron (5113) con una cámara y un micrófono puede tener múlt ip les modos 

para ayudar en las funciones de disparo de fotos, la v ig i lancia  y de 

comunicación. Un dron (5113) puede tener un modo de patr ul la je 

programado, bajo el cual el dron (5113) se puede mover alrededor del 20 

ambiente, por ejemplo, cada 30 minutos. El dron (5113) puede registrar 

cualquier act iv idad peligrosa o sospechosa, tal como la  entrada i legal, 

incendios, disposit ivos electrónicos no atendidos o equipo de cocina  y 

miembros de la famil ia, lo cual inc luye, niños, personas mayores y 

mascotas, quienes requieren ayuda . El modo de patrulla je del dron (5113) 25 
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se puede activar por c iertos eventos. Por ejemplo, cuando el dron (5113) u 

otros disposit ivos en el s istema de control ambiental detectan y/o 

monitorean una activ idad sospechosa o peligrosa, el dron (5113) in ic ia su 

modo de patrul la je. El t iempo de in ic io, la  frecuencia, el evento activador 

del modo de patrul la je del dron (5113) pueden estar preestablecidos en el 5 

sistema de control ambiental y se puede configurar o cambiar por el 

usuario. Después de detectar y/o monitorear las act iv idades sospechosas o 

peligrosas, el dron (5113) puede env iar una notif icación al d isposit ivo 

(1430) móv il  del usuario o al interruptor (1410) inte l igente y la notif icación 

puede inclu ir una fotografía, un v ideo o un audio del evento. La 10 

notif icación se puede env iar al usuario o a una tercera parte (tal como un 

contacto de emergencia designado, la policía o a hospitales, etc.). En caso 

de emergencia, el dron (5113) puede también detectar a un ladrón . 

Además, cuando un paciente está presente, el dron (5113) puede 

proporcionar medicinas u ofrecer primeros auxil ios, ta l como desfibri lac ión 15 

al paciente y sonar la a larma con el f in de notif icar a o tras personas en la 

casa o en el área circundante. Después de que el dron (5113) reporta el 

evento a una terminal de procesamiento, por ejemplo, a un interruptor 

(1410) intel igente, en el s istema de control ambiental, e l s istema de 

control ambiental puede l levar a cabo las acciones necesarias, por 20 

ejemplo, sonar la  alarma contra incendios o cortar el abastecimiento de 

energía de una estufa no atendida. El s istema de control ambiental  

también puede comandar al dron (5113) para llevar a cabo algunas 

operaciones, incluyendo recoger un paquete de la puerta frontal y 

cualquier otra acción que se pueda l levar a cabo con los brazos mecánicos 25 
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del dron (5113). 

 El dron (5113) también puede tener un modo de evento. Cuando 

otros sensores en el s istema de control ambiental detectan y/o monitorean 

un evento, se puede env iar una señal de control al dron (5113). Por 

ejemplo, cuando empieza a nevar, la función de auto-aprendizaje o la 5 

inte l igencia art if ic ia l de l s istema de control ambiental recuerda que al 

usuario le gusta ver paisajes nevados. Al reconocer un evento de nieve, el 

dron (5113) puede v iajar fuera de la ventana y grabar un v ideo del patio 

nevado y este v ideo se puede env iar al d isposit ivo (1430) móvil  del 

usuario.  10 

 Además, un dron (5113) puede tener un modo manua l. E l usuario 

puede controlar manualmente el mov imiento del dron (5113) a través de 

por ejemplo, la inter faz de l usuar io en un interruptor (1410) inte l igente, 

una aplicación de un teléfono intel igente, una computadora personal, un 

disposit ivo de control de  juegos o por una función de reconocimiento de 15 

voz. Un ejemplo del modo manual es cuando el usuario desea una foto 

famil iar tomada en la sala, el usuario puede comandar mediante voz al 

s istema de control ambiental a env iar el dron (5113) a la sala y ut i l izar un 

comando de vos de palanca para ajustar el ángulo correcto. El dron (5113) 

entonces puede tomar la fotografía con un despliegue en t iempo real en la 20 

pantalla  de te lev is ión. Otro ejemplo del modo manual es cuando el usuario 

desea in ic iar  la intercomunicación con una persona en el jardín (quien 

puede estar, por ejemplo, jugando, descansando o trabajando), el usuario 

puede uti l izar  un te léfono inte l igente para comandar al dron  (5113) a v iajar 

al jardín, ubicar a la persona e in ic iar la l lamada de voz. 25 
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 En otro ejemplo específ ico de la función mostrada en la f igura 51, 

cuando el s istema de control ambiental detecta y/o monitorea una situación 

de emergencia, puede abrir los senso res en la ubicación de la emergencia 

y cargar datos en un serv idor (540) de nube o envía notif icaciones al 

usuarios en forma automática. Por ejemplo, cuando el s istema de control 5 

ambiental detecta y/o monitorea que un miembro de la famil ia, por ejemplo, 

un niño t iene una presión sanguínea elevada y el r i tmo cardiaco elevado y 

el módulo GPS incorporado ubicado en un disposit ivo (tal como un teléfono 

celular)  portado por el n iño sugiere que está le jos de su ruta regular de la 

escuela, el s istema de control ambiental puede clasif icar esta s ituación 10 

como emergencia y enciende automáticamente la cámara y e l micrófono en 

el te léfono celular  del niño. Las fotografías, los cortes de v ideo o las pistas 

de sonido asociadas con este evento se pueden env iar al serv idor (540) de 

nube y los usuarios adultos del s is tema de control ambiental  pueden recibir 

notif icaciones. 15 

 Los ejemplos antes mencionados de esta función solamente son 

para proporcionar una mejor comprensión de la f igura 51. La función 

descrita en la f igura 51 puede tener otra aplicaciones. Por ejemplo, e l 

s istema de control ambiental puede reunir imágenes desde la cámara 

móv il , ta l como una cámara GoPro portada por el usuario y despliega las 20 

imágenes en la telev is ión ubicada en la sala.  

 La f igura 52 muestra una etiqueta móv il e jemplif icat iva. La etiqueta 

(5220) móv il t iene un módulo (120) de detección incorporado, un módulo 

(140) de comunicación y un módulo (110) de procesamiento. El módulo 

(120) de detección puede monitorear y/o detectar una variedad de 25 
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cantidades fís icas, las cantidades fís icas pueden incluir, s in intenciones de 

l imitar, velocidad, aceleración, presión sanguínea, azúcar en sangre, r itmo 

cardíaco, insulina de los organismos, etc. La etiqueta (5220) móvil t iene 

una variedad de campos de aplicación, ta l como un guardián (5211) de 

bebé, un guardián (5212) de un adulto, un guardián (5213) de una 5 

mascota, un guardián de un paciente, etc. La etiqueta (5220) móv il puede 

comunicarse con el d isposit ivo (5020) rece ptor a través de su módulo (140) 

de comunicación. El d isposit ivo (5020) receptor puede inclu ir , s in l imitar, 

un interruptor (1410) inte l igente, un interruptor (1420) inte l igente 

simplif icado, un disposit ivo (1430) móv il,  etc. Una vez que empieza a  10 

trabajar, la et iqueta (5220) móv il puede env iar datos y/o comandos al 

disposit ivo (5020) receptor, el d isposit ivo (5020) receptor puede recibir 

datos y/o comandos desde la et iqueta (5220) móv il  y tomar acciones 

posteriores. A continuación se encuentra una descripc ión de ciertas 

modalidades. 15 

 En una modalidad de la  presente invención, la  et iqueta (5220) móv il  

puede estar acoplada con una parte particu lar del cuerpo de la mascota. 

Cuando la mascota está en mov imiento, los datos de aceleración del 

mov imiento de la mascota se pueden transmitir a un interruptor (1410) 

inte l igente en t iempo real o en puntos en t iempo designados o no 20 

designados. Los datos de aceleración env iados desde la et iqueta (5220) 

móv il  pueden ser ident if icados con una ID correspondiente por el 

interruptor (1410) intel igente. La ID se puede personalizar por e l usuario. 

Por ejemplo, la ID se puede ajustar como “datos de aceleración de Pepper” 

(Pepper es el nombre de la mascota), y los datos de aceleración pueden 25 
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inc luir la información de ID correspondiente de la mascota y el valor de la 

aceleración. A través del anális is de los datos de aceleración, el 

interruptor (1410) intel igente puede adquirir e l estado de la mascota, 

inc luyendo, s in l imitar, que la mascota está quieta, en mov imiento a una 

velocidad constante, que t iene un cambio repentino en la velocidad, etc. 5 

En forma alternativa, la ID puede ser asignada en forma dinámica o 

estadística por el interruptor (1410) intel igente de conformidad con el 

estado de almacenamiento del d isposit ivo de almacenam iento. Cuando la 

mascota activa la alarma del modo de seguridad, el interruptor (1410) 

inte l igente puede reconocer que la a larma se activó por error por la 10 

mascota al adquir ir  las posic iones y la  información ID de todas las 

entidades en la casa y hace coincid ir  ta les posic iones y la in formación ID 

con la posic ión y la ID de la entidad que activó la alarma. El interruptor 

(1410) intel igente entonces apaga la función de alarma del modo de 

seguridad en forma automática. De la misma manera, las imágenes de 15 

escena de la alarma se pueden env iar al usuario y el usuario puede apagar 

la a larma en forma remota con el uso del te léfono celular  después de 

reconocer que la entidad que activó la alarma es la mascota. En forma 

opcional, las fotos de la escena se pueden env iar al interruptor (1410) 

inte l igente o al interruptor (1420) inte l igente simplif icado, el cual después 20 

de procesar las imágenes puede reconocer que la entidad que activó la 

alarma es la mascota del usuario y después apaga la función de alarma en 

forma automática.  

 En otra modalidad de la presente invención, en una emergencia 

médica, la etiqueta (5220) móv il se puede util izar para controlar al s istema 25 
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(5240) de manejo de medicina doméstica. Por ejemplo, cuando una 

persona adulta t iene un ataque al corazón grave y se cae, el módulo (120) 

de detección en la et iqueta (5220) móv il  mantenida por la persona adulta 

pueden recibir señales bio lógicas que se emiten del cuerpo de la persona y 

reconoce la s ituación como una emergencia. Al procesar  las señales 5 

bio lógicas, la et iqueta (5220) móv il puede reconocer que los síntomas 

parecen un ataque al corazón grave. Después de que los síntomas se 

reconocen, la etiqueta (5220) móv il puede env iar un comando al s istema 

(5240) de manejo de medicina domést ica. El s istema (5240) de manejo de 

medicina doméstica puede abrir e l cajón que contiene la medicina para 10 

tratar e l ataque cardiaco después de recib ir  e l comando. En este caso, la 

persona adulta puede tomar la medicina sin perder t iempo para encontrar 

la medicina. En algunos casos, las señales biológicas u otras señales 

relacionadas no son reconocidas por la etiqueta (5220) móv il, s ino por el 

interruptor (1410) inte l igente o por el interruptor (1420) inte l igente 15 

simplif icado. Después de reconocer las señales bio lógicas, el interruptor 

(1410) intel igente o e l in terruptor (1420) intel igente s implif icado puede 

env iar señales de control al s istema (5240) de manejo de medicina 

doméstica. El s istema (5240) de manejo de medicina doméstica puede 

sacar la medicina correspondiente una vez que recibe y procesa las 20 

señales de control. En algunos casos, las señales biológ icas u otras 

señales relac ionadas también se pueden env iar al d isposit ivo (1430) móv il .  

Por ejemplo, Tom recibe un mensaje que dice que su padre está suf r iendo 

un ataque al corazón. De este modo, Tom tendrá sufic iente t iempo para 

reaccionar, ya sea que regrese a su casa o llame por ayuda o ambos. La 25 
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etiqueta (5220) móv il  puede estar acoplada, incrustada o implantada en 

cualquier ser v iv iente.  

 Además de las funciones antes descritas, la et iqueta (5220) móv il 

puede también tener otras funcionalidades, tales como, parlante, de v ideo 

parlante, pagos en línea, reconocimiento de voz, monitoreo de consumo de 5 

energía, advertencias oportunas sobre el c l ima, in ic io de l modo de 

seguridad inter ior,  control de luces, control de electrodomésticos, 

precalentamiento de vehículos, etc. La etiqueta (5220) móv il  puede 

sincronizarse con el interruptor (1410) intel igente. Puede controlar otros 

disposit ivos que inclu ye disposit ivos eléctricos caseros o 10 

electrodomésticos tales como luces, acondicionadores de aire, 

ventiladores, te lev is iones, t imbres, a través del interruptor inte l igente. La 

etiqueta (5220) móv il  puede ser un disposit ivo incorporado en el s is tema o 

en otro disposit ivo externo al s istema. El otro disposit ivo externo al 

s istema puede alcanzar las funcionalidades de la et iqueta (5220) de móv il 15 

que se emparejan con el interruptor (1410) intel igente. E l otro d isposit ivo 

externo al s istema puede ser un teléfono móv il, unos anteojos, una 

muñequera, un reloj , un podómetro, un bastón, un par de zapatos, un par 

de guantes o cualquier otro disposit ivo que el usuario se uti l iza para 

usarse por mucho tiempo. 20 

 Aparentemente, las personas experimentadas en la técnica, 

después de comprender el contenido y los pr incip ios de la presente 

invención, pueden realizar varias modif icaciones y variaciones en la  forma 

o detal le s in  apartarse de los princip ios o estructuras de la presente 

invención y tales modif icaciones o variacion es se encuentran dentro del 25 
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alcance y espíritu de la presente invención.  

 La f igura 53 i lustra e l proceso de trabajo de un medidor inte l igente. 

 En una modalidad de la presente invención, el medidor (5301) 

inte l igente es una parte del s istema de control ambiental. El medidor 

(5301) intel igente puede ser un medidor inte l igente de gas de carbón (o 5 

gas natural), un medidor intel igente de agua, un medidor intel igente de 

electr ic idad o cualquier combinación de los mismos. El medidor (5301) 

inte l igente puede medir o desplegar (por ejemplo, en una pantalla  de 

despliegue del medidor (5301) intel igente, leer o cambiar (de los datos de 

consumo o la  tendencia en un in tervalo de t iempo específ ico),  ta l como 10 

datos de consumo de gas, datos de consumo de agua, o datos de consumo 

de electric idad. El medidor (5301) inte l igente puede estar montado en una 

parte especial de la casa, tal que su ubicación esté dentro del campo de 

v is ión del interruptor (1410) inte l igente o del interruptor (1420) intel igente 

simplif icado. La cámara del medidor (1410) inte l igente o el interruptor 15 

(1420) intel igente s implif icado puede monitorear y/o detectar 

continuamente, en forma periódica o aleatoria la lectura y la variación del 

medidor (5301) intel igente. E l medidor (5301) inte l igente puede inclu ir  un 

módulo de comunicación incorporado y e l medidor (5301) inte l igente puede 

tener una función de captura de imagen. Los datos capturados, tales como 20 

las lecturas, pueden transmit irse en t iempo real, en forma periódica o 

aleatoria a l interruptor (1410) intel igente o el interruptor (1420) intel igente 

simplif icado a través del módulo de comunicación. Los datos de consumo 

se extraen por el interruptor (1410) intel igente o el interruptor  (1420) 

inte l igente simplif icado con un algoritmo particular.  Después de extraer los 25 
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datos de consumo, el interruptor (1410) inte l igente o el in terruptor (1420) 

inte l igente simplif icado puede analizar los datos de consumo para obtene r 

el estado del medidor (5301) intel igente. El estado puede inclu ir, s in 

l imitar, normal, advertencia, pagos vencidos, uso por horas, uso diario, uso 

semanal, uso anual, etc. En un escenario de aplicación de la presente 5 

invención, un mecanismo de advertenc ia puede establecerse de manera 

que cuando sucede una emergencia  en una casa (por ejemplo, e l consumo 

obtenido es más alto del nivel umbral particu lar), e l interruptor  (1410) 

inte l igente o el interruptor (1420) intel igente simplif icado puede env iar una 

notif icación a l usuario (5303) para advertir ha ocurr ido cierta s ituación en 10 

casa. 

 En otra modalidad de la presente invención, uno o más medidores 

(5301) inte l igentes se pueden montar en sit ios en donde se presenta el 

consumo de gas, el consumo de agua o el consumo de electric idad. Un 

módulo RF puede estar incorporado en el medidor (5301) intel igente para 15 

transferir  los datos de consumo al interruptor (1410) inte l igente o el 

interruptor (1420) intel igente simplif icado sobre una red especia l y 

asegurada. El medidor (5301) intel igente puede monitorear y/o detectar la 

información del s it io en donde está montado. Los sit ios pueden incluir,  s in 

intenciones de l imitar, la sa la, la recámara, el comedor, el ba ño, la cocina, 20 

el jardín y el balcón, etc. Los datos de consumo del medidor (5301) 

inte l igente pueden ser transferidos como una señal RF al interruptor (1410) 

inte l igente o al interruptor (1420) intel igente simplif icado. La señal se 

puede procesar en el interruptor  (1410) intel igente o en el interruptor 

(1420) intel igente simplif icado para otra transferencia y despliegue al 25 
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usuario (5303). El usuario (5303) puede seleccionar un sit io y rev isar los 

datos de consumo del s it io se leccionado. Los datos de consumo se pueden 

desplegar en varias formas. Por ejemplo, después de seleccionar revisar el 

consumo de la cocina, el usuar io (5303) puede tener la opción de 

desplegar los datos de consumo en forma de consumo por minuto, 5 

consumo por hora, consumo diar io, consumo semanal, consumo mensual, 

consumo anual o consumo en cualquier período de t iempo especif icado por 

el usuario en el disposit ivo de despliegue del usuario (5303). Además, los 

datos de consumo se pueden transmit ir  a l usuario (5303) directamente sin 

pasar a través del interruptor (1410) intel igente o el interruptor (1520) 10 

inte l igente simplif icado. En otra modalidad preferida de la presente 

invención, el usuario (5303) puede recibir una notif icación en t iempo real 

de los datos de consumo simplemente al tomar una fotografía del medidor 

(5301) intel igente con su teléfono intel igente. La fotografía se envía a la 

compañía (5302) de suministro de energía en forma automática o manual 15 

por correo electrónico. La compañía (5302) de suministro de  energía puede 

reconocer al medidor (5301) inte l igente, adquirir los datos de  consumo del 

medidor (5301) inte l igente y env iar los datos de consumo al usuario 

(5303). En caso de que se acerque un  pago vencido o una lectura inusual 

del medidor, la compañía (5302) de suministro de energía, al procesar la 20 

imagen puede env iar una notif icación de pago vencido o una advertencia 

de lectura al usuario (5303).  

 En otra modalidad de la presente invención, el medidor (5301) 

inte l igente puede no uti l izarse para medir directamente el consumo de 

agua, el consumo de gas o el consumo de electric idad . En su lugar, el 25 
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medidor (5301) inte l igente puede estar montado al lado de un disposit ivo 

medidor regular, de manera que el medidor (5301) intel igente puede 

monitorear la lectura de l medidor regular,  lo  cual ev ita la  necesidad de 

reemplazar los disposit iv os medidores existentes en la casa. El medidor 

(5301) intel igente puede detectar y/o monitorear la lectura y e l estado del 5 

medidor regular en t iempo real, en forma periódica o en forma aleatoria a 

través del uso de los elementos formadores de imagen óptica, internos o 

externos, tal como una cámara digital . E l medidor (5301) inte l igente puede 

env iar el contenido adquirido por la cámara en forma de una imagen o de 

un v ideo al interruptor (1410) intel igente o al interruptor (1420) intel igente 10 

simplif icado a través del módulo de comunicación incorporado. En forma 

opcional, la imagen o el v ideo se pueden procesar en el interruptor (1410) 

inte l igente o en el interruptor (1420) intel igente simplif icado para 

reconocer el contenido. Por ejemplo, e l interruptor (1410) intel igente o el 

interruptor (1420) inte l igente simplif icado puede reconocer el t ipo de 15 

disposit ivo medidor en una imagen, el t iempo y la posic ión en donde se 

tomó la imagen y también reconoce la lectura del medidor y después, env ía 

la lectura al usuario (5303) o a la compañía (5302) de abastecimiento de 

energía. Como otro ejemplo, un v ideo se puede procesar por el interruptor 

(1410) intel igente o por el interruptor (1420) intel igente simplif icado. De la 20 

misma forma, se puede reconocer el t ipo de disposit ivo medidor y el 

t iempo y la posic ión en donde se tomó el v ideo y todas las lecturas 

contenidas en el v ideo. Las variaciones de las lecturas se pueden env iar  

en un formato de texto preestablec ido o en un formato definido por el 

usuario para el usuario (5303) o a la compañía (5302) de abastecimiento 25 
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de energía. La variación en las lecturas puede incluir por ejemplo, e l 

consumo por minuto, el consumo por hora, el consumo diario, e l consumo 

por semana, el consumo por año, etc. En forma opcional,  la imagen y e l 

v ideo adquir idos por el medidor (5301) intel igente se pueden env iar al 

serv idor de nube a través del interruptor (1410) inte l igente o del interruptor 5 

(142) intel igente simplif icado para su procesamiento y después del 

procesamiento, al usuario (5303)  o a la compañía (5302) de 

abastecimiento de energía. 

 Aparentemente, las personas experimentadas en la técnica, 

después de comprender el contenido y los pr incip ios de la presente 10 

invención, podrán realizar modif icaciones o variaciones en la forma y en 

los detal les, s in apartarse del a lcance de los princip ios o las estructuras 

de la presente invención y estas modif icaciones o variaciones pueden 

estar dentro del espíritu y a lcance de la presente invención. por ejemplo, 

el medidor (5301) intel igente puede env iar datos de consumo o alertas por 15 

condiciones anormales directamente al usuario (5303).  

 

Primera modalidad ejemplif icativa de intel igencia art i f ic ia l, la ama de l laves 

inte l igente de electrodomésticos. 

 A continuación se proporciona una modalidad ejemplif icat iva del 20 

sistema de control ambiental como un ama de llaves intel igente de 

electrodomésticos. El s istema de control ambiental puede conectar todos o 

algunos de los electrodomésticos con el s istema de control ambiental en 

cierta forma, y manejarlos en una forma distribu ida o central izada. Por 

ejemplo, la inter faz de ajuste, como se muestra en la f igura 30 puede 25 
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permit ir  a l usuario tener acceso al modo para añadir un nuevo 

electrodoméstico casero. El usuario puede sincronizar uno o más 

disposit ivos o electrodomésticos al s istema de control ambiental  en ese 

modo, lo cual permite que el s istema de control ambiental se comunique 

con estos disposit ivos y electrodomésticos, para adquir ir información y 5 

controlar estos disposit ivos o electrodomésticos. Estos electrodomésticos 

pueden incluir , s in intenciones de l imitar , d isposit ivos electrónicos 

mult imedia, electrodomésticos de ofic ina, electrodomésticos de cocina, 

electrodomésticos de baño, y cualqu ier otro e lectrodoméstico  casero. En 

particular,  los disposit ivos electrónicos m ult imedia pueden incluir, s in 10 

l imitar, aparatos de telev is ión, computadoras personales, equipo acústico, 

terminales de juegos caseros, disposit ivos de reproducción de v ideo/audio 

y termina les de telev is ión de red: los e lectrodomésticos pueden incluir,  s in 

l imitar, aparatos como serv idores, disposit ivos de impresión, disposit ivos 

de escaneo, teléfonos, tr ituradoras, los electrodomésticos de cocina 15 

pueden incluir, s in l imitar, campanas de extracción , hornos eléctr icos, 

hornos de microondas, hornos, refr igeradores, lavavaj i l las, pequeños 

electrodomésticos de cocina, tales como tostadores, extractores de jugo, 

l icuadoras, etc., los electrodomésticos de baño pueden inclu ir, s in l imitar, 

calentadores de agua, máquinas para lavar, secadoras y pequeños 20 

electrodomésticos de baño, tales como secadoras de cabello, instrumentos 

de belleza,  etc. Otros e lectrodomésticos caseros pueden inclu ir,  s in l imitar, 

equipo de calentamiento, acondic ionadores de aire, disposit ivos  de 

i luminación, un sistema central de lavado, t imbres, enrutadores, 

almacenamientos de datos, cargadores de disposit ivos móv iles, terminales 25 
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de pasarela de disposit ivos intel igentes, etc. Los ejemplos anteriores son 

para propósitos i lustrat ivos solamente y los e lectrodomésticos pueden ser 

de otro t ipo, ta les como teatro en casa, coches o cualquier otro 

electrodoméstico.  

 El s istema de control ambiental  puede manejar estos 5 

electrodomésticos en forma indiv idual, ta l como el modo de seguridad y el 

modalidad de i luminación, antes descrito. E l s istema de control ambiental 

también puede manejar estos electrodomésticos en forma central izada. 

Con respecto al manejo central izado, puede incluir,  s in l im itar,  e l control 

de conformidad con la s inergia y el antagonismo entre diferentes partes de 10 

aparatos y las medias de auto -aprendizaje del s istema de control 

ambiental. La sinerg ia puede incluir, s in l imitar, la necesidad de coordinar 

dos o más aparatos cuando se realiza una tarea. Por ejemplo, cuando se 

cocina, un horno de microondas, un horno electrónico, una l icuadora, y una 

campana de extracción  se puede uti l izar  al mismo tiempo. El antagonismo 15 

puede inclu ir , s in l im itar,  la  necesidad de detener el uso simultáneo de 

otros electrodomésticos cuando algunos electrodomést icos están 

funcionando. Por ejemplo, cuando el acondicionador de aire está 

encendido, los d isposit ivos de calentamiento necesitan apagarse, y cuando 

la i luminación se apaga, el modo de seguridad necesita ser encendido. La 20 

función de auto-aprendizaje del s istema de control ambiental  

principa lmente analiza los hábitos del usuario de usar con respecto a los 

diferentes electrodomésticos, de manera que el usuario típ icamente 

enciende el s istema de i luminación después de cerrar las cortinas, o 

enciende el reproductor de música después de bañarse. El s istema de 25 
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control ambiental puede registrar automáticamente estas secuencias de 

operaciones y optimizar este algoritmo para controlar  los 

electrodomésticos a través de su interacción continua con el usuario.  El 

s istema de control ambiental puede uti l izar una relación de 

sinergia/antagonismo de electrodomésticos y de la función de auto-5 

aprendizaje en forma indiv idual o en combinación. Para procurar una mejor 

comprensión, el s igu iente ejemplo es prov isto suponien do que el usuario 

es un trabajador de una ofic ina, quien se levanta a las 7 a.m., se ba ña a 

las 7:15 a.m., prepara su desayuno a las 7:35 a.m. y sale de casa a las 8 

a.m. el c ircuito de control ambiental también puede encender el 10 

acondicionador de aire en la recámara, lentamente a las 6:50 a.m., 

encender la luz de la recám ara a las 7 a.m., precalentar el ca lentador de 

agua en el baño a la 7:10 a.m., encender la luz de la recámara a las 7:15 

a.m., apagar el acondicionador de aire y la luz en la recámara a la s 7:20 

a.m. encenderé la luz de la cocina a las 7:35 a.m. y encender la campana 15 

de extracción después de que el usuario apaga el gas, apagar la campana 

de extracción, enciende la lavavaj il las a las 7:50 a.m., apaga la lavavaj i l las 

a las 7:55 a.m., enciende la luz en la sala y t ransmite el pronóstico 

cl imático a las 7:55 a.m., abre la puerta y apaga la luz inter ior  a las 8 a.m.  

 Se debe hacer notar que a través del uso del usuario, pueden 20 

suceder una serie de acciones y el s istema de control ambiental equipado 

con la función de auto-aprendizaje puede adaptarse a otras situaciones 

que no están l imitadas a los ejemplos antes descritos. Además, el control 

de los electrodomésticos por el s istema de control ambiental no está en 

modo fijo y e l s istema puede coordinar cada electrodoméstico en forma 25 
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inte l igente y f lu ida de conformidad con las acciones en t iempo real del 

usuario. Por ejemplo, el s istema de control ambiental puede determinar el 

estado del usuario a través del módulo de detección cada vez antes de que 

reciba o envíe un comando. Por ejemplo, incluso cuando las luces del ba ño 

estén programadas para encenderse a las 7:15 a.m., pero cuando el 5 

módulo de detección no ha detectado la activ idad del usuario en el ba ño, 

entonces el s istema retrasará el encendido de  las luces con el f in de 

ahorrar energía. 

 

Segunda modalidad ejemplif icat iva de intel igencia art i f ic ia l:  serv ic io de 10 

conversación intel igente.  

 El s istema de control ambiental t iene una función de conversación 

inte l igente en una modalidad. Cuando el usuar io aparece dentro de un 

alcance detectable del s istema de control ambiental, e l s istema de control 

ambiental puede empezar a recolectar información del usuario reconocer al 15 

usuario de conformidad con esta información. Después del reconocimiento 

del usuario , e l s istema de control ambiental puede preguntar a la  base de 

datos almacenada del usuario y emite el contenido de conversación de 

conformidad con las características, hábitos o preferencias del usuario. 

Después de que el usuario responde, el s istema de control ambiental  20 

puede juzgar la semántica de la respuesta para determinar el contenido de 

otra conversación o para seguir las instrucciones del usuario. Cuando el 

s istema de control ambiental recolecta la información del usuario, se 

puede uti l izar un sensor incorporado dentro o fuera del interruptor 

inte l igente. La información recolectada puede inclu ir,  s in l imitar, 25 
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información o parámetros del usuario y de l ambiente. La información del 

usuario puede inc luir, s in l imitar,  rostro, cuerpo, velocidad, aceleración, 

voz, expresión facial, temperatura, aroma, feromonas, etc. La información 

del ambiente puede incluir, s in intenciones de limitar , imagen, sonido, 

temperatura humedad, presión, gas, ondas electromagnéticas, etc. La 5 

información recolectada por el s is tema de control ambiental puede ser del 

t ipo de información antes descrita o una combinación de varios t ipos de 

información. El sensor a ser uti l izado puede inclu ir , s in l imitar, uno más 

sensores de v ideo, sensores de mov imiento, sensores de velocidad y 

aceleración, sensores de sonido, sensores de temperatura, sensores de 10 

feromonas, sensores de humedad, sensores de presión, sensores de 

composición de gas, sensores de ondas electromagnéticas (tal como sin 

l imitar, sensores de luz v is ible, sensores infrarrojos  y sensores 

ultrav io letas). El s istema de control ambiental hace un juic io inte l igente 

con base en la información recolectada para reconocer la  identidad del 15 

usuario.  

 Por c laridad de i lustración, se proporciona una implementación 

ejemplif icativa del reconocimiento de imagen. Se supone que el usuar io es 

el anfitr ión A. Cuando el anfitr ión A entra en la habitación por la mañana, 

un sensor de v ideo por ejemplo, puede recolectar imágenes y sonidos de 20 

ella, después transmite la información a un módulo de procesamiento para 

l levar a cabo el reconocimiento. Los métodos de reconocimiento pueden 

inc luir, s in intenciones de l imitar , cualquiera o una combinación de las 

características faciales, característ icas corporales, características de 

sonido, características de acciones. En particular, las características 25 
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faciales pueden inclu ir,  s in l imitar , una o más características, ta les como 

edad, ir ises, expresiones facia les, esti lo  de cabello, la  posic ión relat iva de 

las características faciales. Ambas características pueden incluir,  s in  

l imitar una o más características, ta les como altura, volumen y 

proporciones corporales. Las características de voz/sonido pueden incluir , 5 

sin l imitar, cualquiera de o una combinación de características tales como 

la tono, la calidad musica l, la frecuencia, la f lu idez, o palabras clave de la 

voz del usuario o del sonido de su caminar. Las características de 

mov imiento pueden incluir , s in  intenciones de l imitar, una o más 

seleccionadas de los mov imientos corporales (tal como mov imientos de 10 

cabeza, brazos o piernas), velocidad o aceleración, etc. El s istema de 

control ambiental puede transmit ir  la información recolectada al módulo de 

procesamiento para tener la información analizada en forma intel igente 

para reconocer la identidad del anf itr ión A. Los métodos adoptados durante 

el anális is  intel igente pueden incluir , s in l im itar,  la validación de la 15 

identidad del usuario al comparar la base de datos almacenada con la 

información recolectada con el uso de ciertos algoritmos. Se supone que el 

s istema de control ambiental determina la ident idad del anfitr ión A de 

conformidad con otra información, ta l como edad, ir is,  a ltura,  velocidad de 

caminado. Después, el s istema de control ambiental también pregunta por 20 

los datos relacionados con el anfit r ión A en el s istema de control ambiental 

y emite e l contenido de la conversación de conformidad con las 

condiciones específ icas, ta les como el t iempo, la ubicación, e l c l ima, etc. 

En este escenario, por ejemplo, el s istema de control ambiental determina 

que el anf itr ión A ha entrado en la cocina por la mañana. El contenido de 25 
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conversación a ser emit ida por el s istema de control ambiental puede 

inc luir,  s in  l imitar , “buenos días, estimado A” ¿Vas a prepararte el 

desayuno?. Un socio de conversación se puede desplegar por la interfaz 

de conversación en el despliegue de un interruptor intel igente o de otros 

disposit ivos. Los t ipos de socios de conversación se pueden definir  por el 5 

sistema o se pueden ajustar por el usuario de acuerdo con sus 

preferencias o hábitos. Estos socios pueden ser personas, animales o 

plantas, incluyendo, s in intenciones de l imitar,  estrel las de c ine, cantantes, 

personajes históricos, personajes de caricaturas y toda clase de animales 

o plantas antropomórficas. E l lenguaje y las características de voz del 10 

socio de conversación se pueden adaptar para reservar el esti lo propio del 

socio o se pueden ajustar por el usuario. Después de que el anfitr ión A 

recibe la información de la conversación desde el s istema de control 

ambiental, puede responder, ta l como sin l imitar , con “Si, qu iero ver s i hay 

algo en el refr igerador”. El s istema de control ambiental, después de 15 

recibir la respuesta, puede volver a emit ir un ju ic io. Por ejemplo, e l 

s istema de control ambiental puede determinar que el anfit r ión A va a 

preparar el desayuno con base en la respuesta “Si” y después el anf itr ión 

A necesita verif icar e l refr igerador con base en las palabras clave tales 

como “refrigerador” y “rev isar”. Después de procesar la información, el 20 

sistema de control ambiental puede generar una acción que abre la puerta 

del refr igerador y emite la palabra “OK” , ¿hay algo más en lo que pueda 

ayudar? 

 Se debe hacer notar que la descripción anterior es para propósitos 

i lustrat ivos solamente y e l escenario prác tico de la función de 25 
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conversación intel igente no está l imitado a los ejemplos aquí prov istos. 

Las personas experimentadas en la técnica podrán hacer variaciones 

después de comprender los pr incipios de la conversación inte l igente. Por 

ejemplo, la s ituación  en el ejemplo con el anfit r ión A se puede aplicar a 

otros miembros de la famil ia o mascotas, ta l como personas mayores 5 

quienes necesitan compañía. Por ejemplo, cuando la persona mayor B está 

solo en su recámara, el s istema, después de una serie de informa ción 

recolectada y analizada, puede inic iar automáticamente una conversación 

con la persona mayor. Por ejemplo, “Estimado B, ha estado sentado en su 

recámara durante dos horas, ¿quiere bajar y caminar?. La persona mayor 10 

puede responder “No, muchas gracias,  quiero saber s i mi nieto C durmió 

bien”. E l s istema de control ambiental,  después de rev isar el registro 

nocturno del miembro C de la famil ia,  puede responder: “C se fue a dormir  

a las 9 en punto y durmió 11 horas con sueño profundo por 7 horas. 

Durmió bien”.  Será ev idente, que este escenario también es únicamente 15 

para propósitos i lustrat ivos y este t ipo de ampliac iones o variaciones no se 

apartan del alcance de la invención y se encuentran dentro del alcance de 

protección buscado por la presente invención . 

 

Tercera modalidad ejemplif icativa de intel igencia art if ic ia l:  cuidados 20 

caseros intel igentes. 

 Los siguientes escenarios pueden exist ir en una famil ia:  padres 

que están ocupados en una habitación, quienes no t ienen t iempo para 

cuidar a n iños o a adultos en forma temporal. E l s istema de control 

ambiental t iene una función de cuidado inte l igente (tal como sin l imitar, e l 25 
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modo (1915 ó 1958) de monitoreo de infantes como se muestra en la 

interfaz de l menú). A continuación se ilustran varias implementaciones. El 

trabajo de f lu jo principa l de la función de cuidado inte l igente es que el 

s istema de control ambiental recolecta información del objetivo cuidado, 

transmite la información en t iempo real al proveedor, analiza 5 

automáticamente las s ituaciones inesperadas y envía alarmas. La 

información recolectada del s is tema de control ambiental se puede 

alcanzar mediante su módulo de detección. La información recolectada 

inc luye, s in l imitar, información o parámetros del usuario en el ambiente. 

La información del usuario puede incluir, s in l imitar, rostro, cuerpo, 10 

acciones, velocidad, aceleración, voz, expresión facial, temperatura, 

aroma, feromonas, etc. El sensor se puede uti l i zar para recolectar 

información, tal como sin l im itar, sensores de v ideo, sensores de 

mov imiento, señales de velocidad y aceleración,  sensores de sonido, 

sensores de temperatura, sensores de feromonas. También es posible  15 

reconocer información relacionada son humanos o animales con el 

disposit ivo uti l izado por el humano o animales, ta l como disposit ivo GPS, 

teléfonos móv iles, anteojos inte l igentes, relojes inte l igentes y cualquier  

otro disposit ivo desechable junto con otra información. Por ejemplo, e l 

s istema de control ambiental puede detectar disposit ivos desechables  de 20 

humanos o animales o información tal como la a ltura de la persona o el 

animal, y después reconocer la identidad de la persona o del animal. 

Después de recolectar la información, el s istema de control ambiental  

puede transmit ir la a la habitac ión del proveedor con el uso del módulo de 

comunicación, de manera que el usuario pude adquir ir e l estado del 25 
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objetivo cuidado en una forma oportuna. La formas de tal información 

pueden ser texto, voz y v ideo. Además, el s istema de control ambiental 

t iene una función de aler ta de emergencia, en donde la emergencia puede 

inc luir, s in l im itar, una caída del infante, l lanto, caída de la cama, jugar o 

hacer ruidos y gritos, una persona mayor que se cae, se despierta 5 

asustado o gritando, etc. Para ayudar a i lustrar, se sup one que objetivo 

cuidado es un niño y la ubicación objetivo es la piscina, mientras los 

padres platican en la sala. El s istema de control ambiental puede registrar 

la activ idad del niño con el uso de la cámara del interruptor inte l igente o 

de otros disposit ivos de captura de imagen y la transmite al interruptor 10 

inte l igente o a otros disposit ivos de despliegue externos en el estudio, de 

modo que los padres t ienen la capacidad de conocer la activ idad del n iño 

en cualquier momento. El s istema no molesta a los padres cuando el niño 

está seguro. La información de v ideo recolectada por el s istema de control 

ambiental se puede analizar por el módulo de procesamiento, ta l como 15 

detectar s i e l n iño está cerca o se ha caído en la p iscina. Los métodos del 

s istema de control ambiental para analizar los v ideos se pueden definir por 

el usuario o pueden ser adquir idos por el s istema de control ambiental por 

auto-aprendizaje. Por ejemplo, cuando el s istema de control ambiental 

detecta que el niño está cerca de la or i l la  de  la p iscina, puede env iar 20 

instrucciones de alerta a la sala y a los disposit ivos correspondientes en la 

sala, ta les como las bocinas del in terruptor intel igente o los d isposit ivos de 

alerta pueden ejecutar esa instrucción de alerta y permite a los padres 

conocer el pelig ro.  

 Se debe entender que la descripción anterior es para propósitos 25 
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i lustrat ivos y las aplicaciones prácticas no están l imitadas a los ejemplos 

anteriores. Las personas experimentadas en la técnica podrán implementar 

otras variaciones o apl icaciones después de comprender los princip ios del 

cuidado intel igente. Por ejemplo, el s istema de control ambiental puede 

aplicarse en un sanatorio, una enfermería, una sala de partos, una 5 

guardería, un dormitor io en un jardín de niños, etc ., y también se puede 

uti l izar para e l cuidado de mascotas y de personas. Por ejemplo, con 

respecto al cuidado de mascotas, se puede uti l izar junto con otros 

disposit ivos externos para realizar otras tareas, lo cual inc luye, s in 

intenciones de l imitar, a l imentar a la mascota con un horario, ev itar que la 10 

mascota muerda el mobil iar io,  pasear a la mascota, etc. Con respecto al 

cuidado de pacientes, las tareas realizadas pueden incluir, s in l imitar, 

ayudar al paciente a l lamar a la  enfermera, recordar al paciente de tomar 

su medicina, reportar la condición de salud al paciente, etc. Ta les 

variaciones también se encuentran dentro de la presente invención.  15 

 

Cuarta modalidad ejemplif icat iva de la inte l igencia art if ic ia l:  asistente de 

salud inte l igente. 

 El s istema de control ambiental puede establecer un registro de 

salud para cada miembro de la famil ia  y proporciona información de salud 20 

al usuario en t iempo real. En particu lar, e l proceso para establecer el 

registro de salud inc luye, s in intenciones de l imitar,  la adquisic ión d e los 

parámetros f is io lógicos del usuario por el s istema de control ambiental a 

través de por ejemplo, la detección por el módulo de detección, 

introducidos por el usuario o por la función de autoaprendizaje, etc. Estos 25 
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parámetros f is io lógicos pueden inclu ir,  s in l imitar, e l sexo del usuar io, la 

edad, altura, peso, medidas de busto/cintura/cadera, t ipo de sangre, 

temperatura corporal, respiración, impulsos, r i tmo cardiaco, presión 

sanguínea, glucosa en sangre, líp ido en sangre, reflexión de córneas y 

pupilas, h istoria l médico (tal como sin l im itar, tuberculosis, afecciones 5 

cardíacas, asma, hipertensión, diabetes), etc. Los parámetros f is io lóg icos 

pueden también inc luir condiciones de dormir, metabolismo o exámenes 

fís icos. El usuario puede comprender sus propias condiciones de salud a 

través del s istema de control ambiental. Además, de conformidad con su 

anális is y determinación, el s istema de control ambiental  puede 10 

proporcionar sugerencias de salud diar ias o en t iempos oportunos. Por 

ejemplo, después de lev antarse, el usuario puede conocer la calidad de su 

sueño la últ ima noche, conocer su temperatura, el r itmo cardiaco, 

respiración, impulso, presión sanguínea o líp idos en sangre del s istema de 

control ambiental. E l s istema de control ambiental puede conducir un 15 

anális is intel igente con el uso de los parámetros instantáneos f is io lógicos 

del usuario y registros de salud. Cuando los parámetros están dentro de su 

rango normal, e l usuario puede no ser notif icado. Pero cuando la variac ión 

de los parámetros fís icos del usuario está fuera de cier to rango, ta les 

como elevación importante de la temperatura corporal, d isminución del 20 

t iempo de dormir, e levación importante de la presión sanguínea o líp idos 

en sangre, el usuario  puede ser not if icado tal como por un mensaje de voz. 

Suponiendo que el usuario está enfermo, por ejemplo, sufre de gr ipe o 

hipertensión, entonces el s istema de control ambiental puede recordar al 

usuario tomar su medicina, m edir la temperatura corporal o la presión 25 
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sanguínea en el momento apropiado (tal como sin l imitar, antes de la 

comida, después de la comida, antes de dormir,  etc ., dependiendo de la  

medicina específ ica). Después de que el usuario se recupera de la 

enfermedad, el s istema de control ambiental puede actualizar el reg istro de 

salida del usuario. Esta actualización puede realizarse por la entrada del 5 

usuario o mediante la actualización automática del s istema de control 

ambiental o por la actualización del s istema de control ambiental con base 

en la información prov ista por una tercera parte. Por ejemplo, e l s istema 

de control ambiental puede adquir ir  la información de salud o la 

información de recuperación a part ir  de los reg istros médicos del usuario 10 

(ta l como registros médicos electrónicos) o los registros de prescripc ión 

del hospital o del doctor del usuario, para así actualizar e l registro de 

salud del usuario en el s istema de control ambiental. En algunos casos, el 

s istema de control ambiental no establece o mantiene el registro de salud 

del usuario, más bien, adquiere el  registro de salud del usuario a part ir de 15 

una tercera parte. Por ejemplo, el s istema de control ambiental puede 

adquir ir  e l registro de salud ambiental de una tercera parte en t iempo real, 

de conformidad con un programa fijo o cuando ocurre un evento de 

activación. Ta les eventos de activación pueden incluir establecer o 

actualizar los registros médicos, ta les como registro médicos electrónicos 20 

o los registros de prescripción mantenidos por el hospital o por el doctor 

del usuario. La tercera parte puede inc luir a l hospita l, una clín ica, una 

farmacia o cualquier  otra  institución o persona con la capacidad de 

establecer, actualizar, guardar o tener acceso a la información de salud u 

otra información del usuario.  25 
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 Se debe hacer notar que los ejemplos anteriores  son prov istos con 

el propósito de i lustrar. Las aplicaciones prácticas no están l imitadas a los 

ejemplos antes descritos. Las personas experimentadas en la técnica 

podrán realizar otras variaciones o aplicaciones después de comprender 

los pr incip ios. Por ejemplo, el s istema de control ambiental puede 5 

emplearse en ubicaciones tales como la habitación del paciente o 

sanatorio para ayudar en el tratamiento del paciente. El s istema de control 

ambiental también puede compart ir e l reg istro de salud con un doctor 

privado para permit ir  que el doctor conozca los parámetros f is io lógicos del 

usuario.  10 

 

Quinta modalidad ejemplif icat iva de inte l igencia art i f ic ia l: asistente 

inte l igente en v ivo. 

 El s istema de control ambiental puede administrar las condiciones 

de v ida del usuario en forma inte l igente. Una implementación 15 

ejemplif icativa es como se indica a continuación : el s istema de control 

ambiental puede uti l izar  disposit ivos que están incorporados dentro del 

s istema de control ambiental o son externos al mismo para ayudar al 

usuario a  lograr una serie de act iv idades de conformidad con los hábitos 

del usuario. En part icular,  las activ idades pueden inclu ir,  s in in tenciones 20 

de l imitar, levantarse y acostarse y los d isposit ivos pueden incluir,  s in 

l imitar,  varios electrodomésticos. Por ejemplo, en la act iv idad de 

levantarse, el s istema de control ambiental puede cooperar en muchas 

formas, incluyendo sin l imitar, var ios aspectos, ta les como encender una 

alarma, encender la luz,  correr una cortina, encender el acondicionador d e 25 
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aire, sugerir vestimentas, etc. Con respecto al ajuste de la alarma, el 

sonido y la f recuencia de la a larma se pueden defin ir de conformidad con 

las preferencias o hábitos del usuario, por ejemplo, el sonido de la alarma 

puede ser música, voz humana, voz  de animales, etc. La alarma puede 

sonar una vez o múlt ip les veces a ciertos intervalos. Con respecto a 5 

encender las luces, las luces se pueden encender en un t iempo específ ico, 

o en forma alternativamente, se pueden encender gradualmente dentro de 

un período de t iempo (tal como para simular la  salida del sol).  El t iempo de 

encendido y la br i l lantez de la luz se pueden ajustar por los usuarios, o se 

pueden determinar por e l s istema mediante el auto -aprendizaje. El c l ima y 10 

cuando las cortinas se deben abrir se pueden ajustar por el usuario o por 

el s istema de conformidad con si se detecta que el usuario está fuera de 

cama o está bien vestido. El acondicionador de aire se puede encender 

después o antes de que el usuario se levante. Por ejemplo, el s istema de 

control ambiental puede controlar e l acondicionador de aire de 15 

conformidad con loa instrucción del usuario y/o uno o más parámetros. Las 

instrucciones del usuario pueden inc luir uno o más parámetros de t iempo 

cuando el  usuario se levanta, la temperatura en o antes de ese momento 

(tal como la temperatura una hora antes o media hora antes de que el 

usuario se levante), y la velocidad del cambio de temperatura. El control 20 

del aire acondicionado puede incluir s in l imitar , e l t iempo de inic io, energía 

operativa, la curva de variación de la energía (tal como la variación con 

respecto al t iempo), etc. La notif icación de la vestimenta está con base en 

la función de pronóstico de clima del s istema de control ambiental. Por 

ejemplo, cuando la temperatura exterior  es baja, el s istema de control 25 
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ambiental puede notif icar al usuario a usar más ropa. Con respecto al 

descanso, el s istema de control ambiental puede proporcionar asistencia 

que incluye, s in l imitar la not if icación de descanso, apagar las luces, 

encender el a ire acondicionado, cerrar las cort inas, etc. Con respecto a la 

notif icación de descanso, el s istema de control ambiental puede env iar la 5 

notif icación al reproducir un v ideo, voz o música. En particular , la opción 

de v ideo, voz o música puede ajustarse de conformidad con las 

preferencias o hábitos del usuario. Con respecto al apagado de luces, la 

luz se puede apagar en cierto t iempo, o se puede atenuar gradualmente 

sobre un período de t iempo (para simular e l proceso de la puesta de sol).  10 

El acondicionador de aire se puede encender cuando el usuario se va a 

acostar o se determina por el s istema de control ambiental de conformidad 

con la temperatura detectada en t iempo real.  

 Se debe hacer notar que los ejemplos antes descrit os son prov istos 

para explicar la invención y no deben l imitar la  aplicación de la presente 15 

invención. Las personas experimentadas en la técnica pueden realizar 

variaciones o aplicaciones después de comprender los princ ipios  de la 

misma. Las tareas más complicadas se pueden realizar por la combinación 

de la funcionalidad del asistente intel igente en v ivo con otras 

funcionalidades. Por ejemplo, las funciones del asistente inte l igente en 20 

v ivo y la conversación intel igente se pueden combinar para contar histor ias 

cuando el infante se levanta o cuando se va a la cama, para ayudar al n iño 

a aprender una canción o para repasar las lecciones. Las aplicaciones o 

instrucciones relacionadas se pueden introducir  dentro del s istema de 

control ambiental por adelantado en el t iempo, de manera que el s istema 25 
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de control ambiental puede enseñar mucho al n iño en una forma interactiva 

en una base diaria.  

 

Sexta modalidad ejemplif icat iva de inte l igencia art i f ic ia l: recomendación 

inte l igente de estilo de v ida. 5 

 Con la ayuda de muchos datos, los datos en la nube y la función de 

auto-aprendizaje del s istema, el s istema de control ambiental puede tener 

la capacidad de proporcionar a los usuarios las sugerencias de esti lo  de 

v ida en la que están realmente interesados en una forma mode rada en 

todo momento y lugar. Estas sugerencias del esti lo de v ida pueden incluir , 10 

sin l imitar, recomendaciones sobre varios aspectos tal como menús 

alimentic ios, programas de telev is ión/pelícu las, juntas con otras personas, 

planes de v iajes, planes de trabajo, etc. Por ejemplo, la información tal 

como la nacionalidad del usuario,  la re l ig ión, los hábitos de al imentación, 

las condiciones fís icas se pueden almacenar en el s istema de control 15 

ambiental y se pueden uti l izar para generar automáticamente 

recomendaciones de menús apropiados de al imentación. Por ejemplo, en 

algunas modalidades, el s istema de control ambiental puede detectar que 

el usuario consume principa lmente vegetales con base en exámenes y 

anális is de su dieta diar ia. E l s istema también puede en contrar que el 20 

usuario está en una escala baja del espectro razonable del peso corporal,  

de conformidad con su registro de salud almacenado. El s istema también 

puede encontrar que el usuario no t iene una relig ión específ ica. Con base 

en la información anterior,  e l s istema de control ambiental  puede 

recomendar automáticamente cierto menú que contenga carne para que el 25 
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usuario lo seleccione. En otro ejemplo, el s istema de control ambiental 

puede registrar y analizar información, tales como los registros telef ónicos 

del usuario, las v is itas que están en la sala, nombres mencionados en 

conversaciones o ajustes por el usuario, y por tanto, t iene la capacidad de 

recomendar al usuario ponerse en contacto o encontrarse con ciertos 5 

inv itados, etc. En otro ejemplo, el  s istema de control ambiental puede 

registrar y analizar e l histor ia l para ver te lev is ión del usuario, ta l como los 

canales, los períodos de t iempo, los programas. De esta manera, el 

s istema de control ambiental t iene la capacidad de recomendar al usuario 

ver c iertos programas interesantes, cuando hay actualizac iones en el las en 10 

cierto t iempo. En otro ejemplo, el s istema de control ambiental puede 

notif icar a l usuario ponerse otra ropa o un sombrero, tomar una sombri l la,  

uti l izar una máscara, etc., de confo rmidad con el pronóstico cl imático del 

día. Además, de conformidad con los hábitos de v ida del usuario, los 

hábitos de dieta o las condic iones fís icas, el s istema de control ambiental 15 

puede recomendar al usuario s i debe ejercitar o no, así como los métodos  

apropiados para hacer ejercic io, etc.  

 Se debe hacer notar que los ejemplos anteriores t ienen la intención 

de ser i lustrat ivos y no se deben interpretar como l imitantes de la 

aplicación práctica de la material descrita. Las personas experimentadas 20 

en la técnica pueden realizar var iaciones o modif icaciones después de 

comprender los pr inc ipios descritos. Por ejemplo, se pueden l levar a cabo 

tareas más complicadas por la combinación de diferentes funciones del 

s istema. Por ejemplo, la función de recomendación inte l igente de est i lo de 

v ida puede combinarse con la función de NFC, de manera que el s istema 25 
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puede tener la capacidad de recomendar anuncios de valor real e interés 

para el usuario. Ta les expansiones en funcionalidad o aplicaciones se 

encuentran dentro del alcance de la presente invención.  


