
REIVINDICACIONES

1. Mecanismo posicionador simultáneo de múltiples guías para 

encarrilado de objetos CARACTERIZADO por rodillos (1,2) con ranuras 

helicoidales (3) distribuidas longitudinalmente de geometría, pendiente, 

posición y orientación predefinidas.

2. Mecanismo posicionador simultáneo de múltiples guías para 

encarrilado de objetos de acuerdo con la reivindicación 1, 

CARACTERIZADO por ejes internos (4), platinas guía (5) para 

encarrilado de objetos, marcos soporte (6) para apoyar el mecanismo, 

ejes guía (7,8) y porta platinas de encarrilado (9).

3. Mecanismo posicionador simultáneo de múltiples guías para 

encarrilado de objetos de acuerdo con la reivindicación 1, 

CARACTERIZADO por servomotor (15), bridas porta rodamiento (15), 

caja reductora (16), servomotor (17), cardanes (18,19) y cajas de 

transmisión (20,21,22).

4. Mecanismo posicionador simultáneo de múltiples guías para 

encarrilado de objetos de acuerdo con la reivindicación 3, 

CARACTERIZADO por tornillos de fijación y bloqueo (14) y soportes de 

montaje (10,11,12,13).


