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Abstracto:

La inspeccion de calidad en linea es una forma efectiva de garantizar la calidad del embalaje de las botellas de PET en la linea de produccion de
llenado de alta velocidad. Este documento se centré en el estudio y desarrollo de un sistema de inspeccion de vision artificial para la deteccion de
defectos en linea de tapas de PET sin anillos de soporte. Se propuso un algoritmo de procesamiento de imagenes para detectar los defectos
graves tales como materias extrafias superficiales y el anillo de enlace roto de las tapas de PET. Para detectar el defecto de las materias extrafas
superficiales, el algoritmo empled un filtro medio para estimar el fondo, luego comparé la imagen inspeccionada con la imagen de fondo mediante
el uso de un umbral dinamico, como resultado, se extrajo la region de grietas. En cuanto al defecto del anillo de enlace roto, la distribucién desigual
de la escala de grises en el espacio de color RGB se vio extremadamente mejorada por la transformacion del espacio de color HSV. Comparados
con los tres componentes de las imagenes de HSV, la caracteristica de espacio entre la tapa y el anillo de enlace era mas obvia en la imagen de
saturacion. Por lo tanto, la region de hueco se extrajo mediante la segmentacion de la imagen de saturacion. Los experimentos demuestran que el
sistema de inspeccion disefiado tiene una precision de hasta 97% y la velocidad de hasta 34000 botellas por hora.
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I. Introduccion

El tereftalato de polietileno (PET) con sus propiedades fisicas y quimicas superiores y el

rendimiento de los costos, se ha utilizado ampliamente en la industria del envasado de alimentos y

productos farmacéuticos [1]. Sin embargo, durante el proceso de ensamblaje de botellas y tapas,

aparecen con frecuencia defectos tales como tapas inclinadas, tapas altas, grietas en el anillo de

Ver referencias enlace y materia extrafia en la superficie. En consecuencia, la existencia de estos defectos afecta Abstracto
seriamente |a calidad y la seguridad de los alimentos y medicamentos. En general, la inspeccion
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de defectos de tapas de PE1 se basa principaimente en manual, que es una gran carga de
trabajo, baja eficiencia, baja precision y alta tasa de falsificacién [2]. Sin embargo, el sistema de
vision artificial, con las ventajas de no contacto, alta eficiencia y precision, se ha utilizado
ampliamente en la inspeccion y estimacion de la calidad de la fabricacién industrial moderna.
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