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(56) Título: MONTAJE DE DIENTE DE EXCAVACIÓN CON MONTAJE DE PASADOR DE BLOQUEO 
 
 
(57) Resumen: Un montaje de pasador de bloqueo para asegurar un elemento de engranaje a la tierra a una 
estructura de soporte puede incluir una parte del cuerpo y puede incluir una parte del eje dispuesta dentro de la 
parte del cuerpo y puede rotar entre una primera posición que inhibe mecánicamente el retiro de un elemento de 
engranaje a la tierra desde una estructura de soporte y una segunda posición que permite el retiro del elemento de 
engranaje a la tierra desde la estructura de soporte. Un eje de leva se puede disponer en forma rotativa dentro de 
la parte del eje y se puede disponer para cooperar con la parte del eje para rotar a través de un primer rango de 
movimiento y aplicar una fuerza rotacional sobre la parte del eje a través de un segundo rango de movimiento. 
Un elemento de bloqueo que se extiende radialmente puede estar configurado para interferir mecánicamente en 
forma selectiva con una de la parte del eje y la parte del cuerpo para impedir selectivamente la rotación de la 
parte del eje en relación con la parte del cuerpo.  


