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SIPI CO 6781523 31/10/2013 - A 

IEEE 
T. Sawada, Y. Li 

and Z. Pizlo 
20/08/2014 - A 

WIPO WO 9303413 18/02/1993 

1 y 2 
(Pág. 11, Fl. 13, línea 1 a Pág. 12, Fl. 14, 

línea 2) 
(Pág. 22, Fl. 24, líneas 8 a 12) 
(Pág. 22, Fl. 24, líneas 12 a 18) 
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(Pág. 11, Fl. 13, línea 1 a Pág. 12, Fl. 14, 

línea 2) 
(Pág. 22, Fl. 24, líneas 12 a 18) 
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(Pág. 1, Fl. 19, Párr. 005) 
(Pág. 5, Fl. 23, Párr. 040) 
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*** Categorías especiales de documentos citados: 

 “A” documento que define el estado general de la técnica no 
considerado como particularmente relevante. 
“E” solicitud de patente o patente anterior pero publicada en la fecha de 
presentación internacional o en fecha posterior. 
 “P” documento publicado antes de la fecha de presentación 
internacional pero con posterioridad a la fecha de prioridad reivindicada. 

 “X” documento particularmente relevante; la invención reivindicada no 
puede considerarse nueva o que implique una actividad inventiva por 
referencia al documento aisladamente considerado. 
“Y” documento particularmente relevante; la invención reivindicada no 
puede considerarse que implique una actividad inventiva cuando el 
documento se asocia a otro u otros documentos de la misma naturaleza, 
cuya combinación resulta evidente para un experto en la materia. 
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