RESUMEN

Un sistema y método para controlar un perfil de tiempo-
presidén dinamico asociado con un evento de perforacidn que
incluye extender un ensamblaje de perforacidén dentro de una
sarta de revestimiento; disparar una pistola de perforacidn
del ensamblaje de perforacidn; medir, por medio de un sensor
del ensamblaje de perforacidén, la presidn dentro de la sarta
de revestimiento, en donde la presién medida forma el perfil
de tiempo-presidén dinédmico; identificar una primera presioén
medida dentro del perfil de tiempo-presién dindmico;
identificar, por medio de un controlador del ensamblaje de
perforacibén, una primera diferencia entre la primera presidn
medida y una primera presidén de referencia, y ajustar, por
medio de un primer generador de presién del ensamblaje de
perforacién, la presidén en respuesta a la primera diferencia
para controlar el perfil de tiempo-presidén dindmico; en donde
el sensor, el controlador y el primer generador de presidn

proporcionan un bucle de control de retroalimentaciédn.



