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Patbase FR1220108 23/05/1960 - A
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US3463919 26/08/1969 - A
SIPI 12159861 20/03/2014 A
US7770847 10/08/2010 A
Google Patents US20070001058 04/04/2007 A
US3417231 17/12/1968 A
US6223125 24/04/2001 A
Hoang Trinh; Norman
Haas; Ying Li; Charles 05/03/2012 A
Otto; Sharath Pankanti'
Xian-Bin Cao; Hong
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Raviteja Rudra; 08/12/2014 A
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Jonggue Hwang?®
Orbit CN101696954 21/04/2010 A
US3958781 25/05/1976 - A
Reiv. 126y 9a 15 ((Pag. 3, Fl. 4, lineas 16
a 23); (Pag. 5, FI. 6, lineas 10 a 25); (Pag. 8,
FI. 9, lineas 4 a 13); (Pag. 10, FI. 11, lineas 1
. W02005120923 22/12]2005 a13); (Pag. 6, F. 7, linea 14 a P4g. 7, FI. 8, XY
linea 2); (Pag. 8, FI. 9, lineas 14 a 19); (Pag.
10, FI. 11, lineas 9 a 13); )
BE898751 16/05/1984 - A
FR2951262 15/04/2011 A
JPS60187210 24/09/1985 A
EPOQUE GB636882 10/05/1950 A




*** Categorias especiales de documentos citados:

“A” documento que define el estado general de la técnica
no considerado como particularmente relevante.

“E” solicitud de patente o patente anterior pero publicada
en la fecha de presentacién internacional o en fecha

posterior.

“P” documento publicado antes de la fecha de
presentacién internacional, pero con posterioridad a la
fecha de prioridad reivindicada.

“X” documento particularmente relevante; la invencion reivindicada no
puede considerarse nueva o0 que implique una actividad inventiva por
referencia al documento aisladamente considerado.

“Y” documento particularmente relevante; la invencién reivindicada no
puede considerarse que impligue una actividad inventiva cuando el
documento se asocia a otro u otros documentos de la misma naturaleza,
cuya combinacidn resulta evidente para un experto en la materia.
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