CAPITULO REIVINDICATORIO

1. Dispositivo (100) para la interrupcién y reconexion automdtica de circuitos de
media tensién para instalacion en bases intercambiables, caracterizado porque

comprende:

un interruptor de vacio (210);

un actuador electromagnético (220) conectado mecanicamente al contacto mévil (211) del

interruptor de vacio (210);

un mecanismo de amortiguacion (420) dispuesto de tal manera que actua en contra de la

inercia del actuador electromagnético (220) durante la apertura y el cierre del dispositivo (100);

un mecanismo tensor (410) conectado mecanicamente al contacto movil (211) del

interruptor de vacio (210);

uno o mas conductores flexibles (310) conectados en serie entre el contacto movil (211)

del interruptor de vacio (210) y la linea de media tension;

uno o mas sensores de corriente (320), cada uno rodeando los uno o mas conductores

flexibles (310);

uno o mas transformadores de corriente (330), cada uno rodeando los uno o mas

conductores flexibles (310);
uno o mas super-capacitores (340); y
un médulo de control (710);

en donde:

los uno o mas sensores de corriente (320) y los uno o mas transformadores de corriente
(330) estan dispuestos de tal manera que la corriente de la linea induce en ellos una corriente

eléctrica;

la sefial inducida en los uno o mas sensores de corriente (320) es empleada para

establecer si se requiere la apertura de los contactos (211, 212) del interruptor de vacio (210);



la sefial inducida en los uno o mas transformadores de corriente (330) es empleada para

alimentar el dispositivo (100);

el médulo de control (710) efectia de manera automatica la apertura del circuito luego de
un primer tiempo que depende de las caracteristicas de la corriente de falla medida por los uno o

mas sensores de corriente (320); y

el médulo de control (710) efectiia de manera automatica la reconexién del circuito luego
de un segundo tiempo que depende de las caracteristicas de la corriente de falla medida por los

uno o mas sensores de corriente (320) y la configuraciéon del dispositivo (100).

2. El dispositivo (100) de acuerdo con la Reivindicacién 1 caracterizado porque el
interruptor de vacio (210), el actuador electromagnético (220), el mecanismo de
amortiguacion (420) y el mecanismo tensor (410) estan dispuestos coaxialmente y unidos

mecanicamente mediante un eje (430).

3. El dispositivo (100) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores
que ademas comprende un sensor de voltaje (321a) o campo eléctrico (321b) que permite
detectar la presencia de tension en la linea, medir su frecuencia, impedancia, factor de

potencia y direccién de flujo de corriente.

4, El dispositivo (100) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores en
donde el mdédulo de control (710) comanda al actuador electromagnético (220) mediante
una sefal modulada por ancho de pulso (PWM) con la cual se regula la velocidad de

apertura y cierre de los contactos (211, 212) del interruptor de vacio (210).

5. El dispositivo (100) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores
que ademds comprende un capacitor de disparo (350) con el que se opera el actuador

electromagnético (220).



6. El dispositivo (100) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores
caracterizado porque el actuador electromagnético (220) estad dispuesto de tal manera
que ejerce una fuerza en la direcciéon de cierre del interruptor de vacio (210), y el
mecanismo tensor (410) estd dispuesto de tal manera que favorece la apertura del

interruptor de vacio (210).

7. El dispositivo (100) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores

que ademas comprende un componente limitador de desplazamiento (440).

8. El dispositivo (100) de acuerdo con la Reivindicacion 7 en donde el componente

limitador de desplazamiento (440) es un polimero termoplastico.

9. El dispositivo (100) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores
que ademds comprende un circuito de inversién de polaridad (734) que invierte la

polaridad de la corriente que acciona el actuador electromagnético (220).

10. El dispositivo (100) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores
gue ademds comprende un sensor de distancia (322) con el que se mide la posicion

relativa de los contactos del interruptor de vacio (210).

11. El dispositivo (100) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores
gue ademas comprende un sensor de final de carrera (323) con el que se determina que el

contacto movil (211) ha alcanzado su recorrido maximo.

12. El dispositivo (100) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores
que ademas comprende uno o mas medios de sefializacion (500) con los que se muestra el

estado del dispositivo (100).



13. El dispositivo (100) de acuerdo con la Reivindicacidon 12 en donde al menos uno de

los uno 0 mas medios de sefializacion (500) es un indicador luminoso (510).

14, El dispositivo (100) de acuerdo con la Reivindicacion 12 en donde al menos uno de
los uno o mas medios de sefializacién (500) es un indicador mecanico (520) conectado
mecdnicamente a un mecanismo de acople magnético (530), en donde:
el indicador mecanico (520) consiste en un elemento opaco (521) dispuesto sobre
una ldmina (522) que contiene franjas de dos colores, en donde:
segun sea el estado del dispositivo (100), el elemento opaco (521) se
desplaza sobre la ldmina (522) para cubrir las franjas de un color de tal manera que
las franjas restantes sean visibles,
el mecanismo de acople magnético (530) esta unido mecanicamente al eje (430),
en donde:
cuando el interruptor de vacio (210) se encuentra cerrado el elemento
opaco (521) del indicador mecanico (520) se encuentra en una primera posicion y
se muestra un primer color de la ldmina (522); y
cuando el interruptor de vacio (210) se encuentra abierto el elemento
opaco (521) del indicador mecanico (520) se encuentra en una segunda posicidon y

se muestra un segundo color de la ldmina (522).

15. El dispositivo (100) de acuerdo con la Reivindicacidon 12 en donde al menos uno de
los uno o mas medios de sefializacién (500) es un indicador mecanico (520) conectado
mecdnicamente a un mecanismo de acople magnético (530), en donde:
el indicador mecanico (520) consiste en un elemento opaco (521) dispuesto sobre
una ldmina (522) que contiene franjas de dos colores, en donde:
segln sea el estado del dispositivo (100), la ldmina (522) se desplaza de tal
manera que las franjas de un color queden cubiertas por el elemento opaco (521) y

las franjas restantes sean visibles,



el mecanismo de acople magnético (530) esta unido mecanicamente al eje (430),
en donde:
cuando el interruptor de vacio (210) se encuentra cerrado la [dmina (522)
del indicador mecanico (520) se encuentra en una primera posicién y se muestra
un primer color de la ldmina (522); y
cuando el interruptor de vacio (210) se encuentra abierto la lamina (522)
del indicador mecénico (520) se encuentra en una segunda posiciéon y se muestra

un segundo color de la lamina (522).

16. El dispositivo (100) de acuerdo con las reivindicaciones anteriores que ademads

comprende una conexidn a una fuente externa de energia (610).

17. El dispositivo (100) de acuerdo con la Reivindicacién 17 en donde la fuente externa
de energia (600) se selecciona del grupo que comprende: baterias externas y elementos

de cosecha de energia.

18. El dispositivo (100) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores
que ademdas comprende un moddulo de comunicaciones (720) que permite la
comunicacion con un panel de control externo (900).

19. El dispositivo (100) de acuerdo con la Reivindicacion 18 en donde el médulo de

comunicaciones (720) incluye uno o mas médulos de radiofrecuencia (721).

20. El dispositivo (100) de acuerdo con las Reivindicaciones 18 o 19 en donde el
maodulo de comunicaciones (720) incluye uno o mas modulos para redes celulares (722a)

y/o uno o mas modulos para redes de radio (722b).

21. El dispositivo (100) de acuerdo con las reivindicaciones anteriores que ademas
comprende una carcasa (810) la cual comprende una valvula de liberacién de presiéon

(820) que permite regular la presion y la temperatura al interior del dispositivo (100).



22. El dispositivo (100) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores
que ademas comprende un elemento aislante (360) que aisla eléctricamente los contactos

de los circuitos electrénicos del dispositivo (100).

23. El dispositivo (100) de acuerdo con la Reivindicacion 22 en donde el elemento

aislante (360) esta hecho de un polimero termoplastico.

24, El dispositivo (100) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores
que ademds comprende un puerto de datos (724) que permite al dispositivo (100)
establecer una conexion fisica con un panel de control externo (900) para la transferencia
de datos, medidas eléctricas y seiales de control, la reconexién manual del interruptor de

vacio (210), y la verificacidon y reprogramacién del software del dispositivo (100).

25. El dispositivo (100) de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores
que ademds comprende puntos de conexidn eléctrica (830) integrados en los contactos
superior y/o inferior del dispositivo (100) que permiten hacer una segunda conexion

eléctrica entre el dispositivo (100) y la base intercambiable (150).



