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REIVINDICACIONES

1. Un método que comprende:

detectar una sefal emitida por un lapiz 6ptico con un sensor digitalizador;

determinar las coordenadas del lapiz 6ptico basandose en la deteccion de la sefial emitida;

determinar que el lapiz 6ptico esta identificando un modo operacional de flotacion;

detectar un efecto capacitivo de la punta del lapiz dptico en el sensor digitalizador basandose en la
deteccion capacitiva mutua, en donde la deteccidn se realiza en un area definida alrededor de las
coordenadas determinadas; y

reportar un modo operacional de toque del lapiz éptico basandose en el efecto capacitivo.

2. El método de acuerdo con la reivindicaciéon 1, en donde la identificacion del modo
operacional de flotacion se identifica con base en la salida de un sensor incorporado en el lapiz éptico.

3. El método de acuerdo con la reivindicacién 1 o reivindicacion 2, que comprende detectar
un modo operacional de toque con una fuerza de 0 a 15 gm en la punta del lapiz 6ptico basandose en el
efecto capacitivo detectado.

4, El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-3, que comprende:

detectar una segunda sefial emitida por el lapiz éptico, en donde la segunda sefal incluye
informacion de presion;

identificar un modo operacional de toque del lapiz 6ptico con base en la informacion de presién; y

reportar un modo operacional de toque del lapiz éptico en las coordenadas determinadas con base
en la identificacion del modo operacional de toque.

5. El método de acuerdo con la reivindicacidon 4, que comprende deshabilitar la deteccion
capacitiva mutua de la punta basandose en la informacién de la presién que indica el modo operacional de
toque.

6. El método de acuerdo con la reivindicacion 4 o reivindicacion 5, en donde la segunda sefal
es detectada por el sensor digitalizador o un médulo de comunicacién inalambrica asociado con un
dispositivo de computo huésped.

7. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-6, en donde una aplicacion
que se ejecuta en un dispositivo de computo huésped selectivamente permite identificar el modo
operacional de toque basandose en la deteccion capacitiva mutua de la punta.

8. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-7, que comprende:

detectar un mapa de calor, al menos en el area definida, en donde el mapa de calor traza la salida
en cada unién incluida en al menos en el area definida;

aplicar un criterio de costo de maxima verosimilitud para determinar la probabilidad de que el efecto
capacitivo puede ser detectado en el area definida, en donde el criterio de costo de maxima verosimilitud
se basa en una funcién de respuesta pre-definida sobre la salida de una union del sensor digitalizador para
la ubicacién de la punta de esa unién;

detectar el efecto capacitivo basandose en la probabilidad que esta por encima de un umbral
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definido, en donde la deteccion del efecto capacitivo de la punta sélo se realiza en el area definida.
9. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-8, que comprende el
entintado basado en el reporte del modo operacional de toque del lapiz 6ptico.
10. Un dispositivo que comprende:
una pantalla;
un sensor digitalizador asociado con una superficie de deteccion;
un circuito asociado con el sensor digitalizador y configurado para:
detectar una sefal emitida por un lapiz 6ptico con el sensor digitalizador;
determinar las coordenadas del lapiz éptico basandose en la deteccion de la sefial emitida;
determinar que el lapiz optico es la identificacién de un modo operacional de flotacion;
detectar un efecto capacitivo de la punta del lapiz 6ptico en el sensor digitalizador
basandose en la deteccion capacitiva mutua, en donde la deteccion se realiza en un area definida alrededor
de las coordenadas determinadas; y

reportar un modo operacional de toque del lapiz éptico basandose en el efecto capacitivo;

un controlador configurado para mostrar tinta en la pantalla con base en el reporte del modo
operacional de toque.

11. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 10, en donde la identificacion del modo
operacional de flotacion se identifica con base en la salida de un sensor incorporado en el lapiz éptico.

12. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 10 o reivindicacion 11, en donde el circuito
esta configurado para configurar para:

detectar una segunda sefal emitida por el lapiz 6ptico, en donde la segunda sefal incluye
informacion de presion;

identificar un modo operacional de toque del lapiz 6ptico basado en la informacién de presion; y

reportar un modo operacional de toque del lapiz éptico en las coordenadas determinadas con base
en la identificacion del modo operacional de toque.

13. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 12, en donde el circuito estd configurado
para deshabilitar la deteccion capacitiva mutua de la punta basandose en la informacion de presion que
indica el modo operacional de toque.

14. El dispositivo de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 10-13, en donde el circuito
esta configurado para:

detectar un mapa de calor, al menos en el area definida, en donde el mapa de calor traza la salida
en cada union incluida en al menos en el area definida;

aplicar un criterio de costo de maxima verosimilitud para determinar la probabilidad de que el efecto
capacitivo puede ser detectado en el area definida, en donde el criterio de costo de maxima verosimilitud
se basa en una funciéon de respuesta pre-definida con relacion a la salida de una unién del sensor
digitalizador para la ubicacién de la punta de esa union; y

detectar el efecto capacitivo basandose en la probabilidad que esta por encima de un umbral
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definido, en donde el circuito esta configurado para reportar un modo operacional de flotacion del lapiz
optico en las coordenadas determinadas basandose en la probabilidad de estar por debajo del umbral
definido.

15. Un método que comprende:

detectar una sefal emitida por un lapiz 6ptico con un sensor digitalizador;

determinar las coordenadas del lapiz 6ptico basandose en la deteccion de la sefial emitida;

determinar que el lapiz 6ptico esta identificando un modo operacional de flotacion;

detectar un efecto capacitivo de la punta del lapiz dptico en el sensor digitalizador basandose en la
deteccion capacitiva mutua, en donde la deteccion se realiza en un area definida alrededor de las
coordenadas determinadas;

reportar un modo operacional de toque del lapiz 6ptico basado en el efecto capacitivo;

detectar una segunda sefial emitida por el lapiz 6ptico;

determinar que el lapiz 6ptico esta identificando un modo operacional de toque;

deshabilitar la deteccion del efecto capacitivo de la punta con base en la determinacion de que el
lapiz optico esta identificando un modo operacional de toque; y

reportar un modo operacional de toque del lapiz optico.



