REIVINDICACIONES

Dinamometro Emulador de Condiciones de Rodamiento CARACTERIZADO

PORQUE se compone de los siguientes elementos y caracteristicas:

>  Una bicicleta (BI);

Un rodillo (1) sobre el que se soporta una de las ruedas de la bicicleta (Bi);
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» Una base (2) que soporta los rodillos (1) y de ajuste de la posicion de
estos;

»  Un motor eléctrico (3) acoplado por lo menos a uno de los rodillos (1);

»  Un sistema de transmision de potencia (4) entre rodillos (1);

» Al menos un apoyo de inclinacion (5) para cambiar la inclinacién de la
plataforma (PM);

» Un conjunto de sensores con sus correspondientes circuitos de
acondicionamiento de senal;

» Un conjunto o sub-sistema de acondicionamiento de sefial y transmision
de datos (6) entre los sensores y un computador o sistema embebido;

» Un computador o sistema embebido (7) de procesamiento de datos y la
configuracion de condiciones de rodamiento;

» Un puerto de comunicaciones (h) para la transmisién de datos entre (6) y
(7);

» Un controlador del torque y/o velocidad del motor (8) acoplado al rodillo

(1), y el cual esta conectado al computador o sistema embebido (8).

Dinamémetro Emulador de Condiciones de Rodamiento de acuerdo a la
Reivindicacion 1, CARACTERIZADO PORQUE en el sistema de transmision de
potencia (4) entre rodillos (1) el rodillo (1) acoplado al motor (3) se transmite el

movimiento mediante un sistema de poleas y correa a los otros rodillos (1).

Dinamoémetro Emulador de Condiciones de Rodamiento de acuerdo a la
Reivindicacion 1, CARACTERIZADO PORQUE el apoyo de inclinacién (5) para
cambiar la inclinacion de la plataforma (PM), puede tener posiciones de
inclinacién fija o tener un motor adicional para cambiar la inclinacion en tiempo

real.



Dinamoémetro Emulador de Condiciones de Rodamiento de acuerdo a la
Reivindicacion 1, CARACTERIZADO PORQUE el conjunto de sensores son
sensores de cadencia de rueda (a), de cadencia de pedaleo (b), de velocidad
de rodillo (c), de corriente de motor de rodillo (d), de voltaje (e), de corriente (f),

de bateria de bicicleta eléctrica, y sensor de potencia de pedaleo (g).

Dinamoémetro Emulador de Condiciones de Rodamiento de acuerdo a la
Reivindicacion 1, CARACTERIZADO PORQUE el puerto de comunicaciones
(h) para la transmision de datos entre (6) y (7) puede ser inalambrico o

alambrico, con cualquier protocolo de comunicacidn existente serial o paralelo.

Método de Obtencién de Variables de Desempefio que comprende las

siguientes etapas:

a) Registro en la interfaz del sistema las caracteristicas del terreno y
condiciones ambientales a emular: registrar en la interfaz del sistema, en
un computador de tipo PC o en un sistema embebido, las caracteristicas
del terreno y condiciones ambientales a emular: la distancia a recorrer,
altimetria, tipo de terreno y condiciones de viento del recorrido;

b) Procesamiento de variables y calculo del torque de los rodillos del
dinamometro: procesar las variables de la etapa a) y junto con la
informacion de potencia del ciclista y del motor de la bicicleta, calcular en
tiempo real el torque que deben generar los rodillos del dinamoémetro;

c) Ajuste de la corriente y velocidad del rodillo para emulacion del esfuerzo y
condiciones del terreno: enviar la informacion de torque al controlador del
motor que esta acoplado al rodillo de inercia y ajustar por este
automaticamente la corriente y/o velocidad el rodillo, emulando el esfuerzo
que impondria el terreno al ciclista en condiciones reales de rodamiento;

d) Durante todas las etapas anteriores, registrar toda la informacion obtenida

por medio de los sensores.



