
RESUMEN

La toma de acciones se produce con el uso de un agente que interpreta los comandos (como los 

comandos de lenguaje natural) de un usuario. El agente responde a los comandos formulando al menos 

una consulta contra un gráfico físico que representa el estado de una o más entidades físicas dentro de 

un espacio físico y observado por una pluralidad de sensores. El agente luego usa la consulta o consultas 

contra el gráfico físico. En respuesta a las respuestas a las mismas, el agente identifica las acciones a 

realizar. Tales acciones podrían incluir acciones como presentar información al usuario y enviar 

comunicaciones a otros. Sin embargo, las acciones podrían incluso incluir acciones físicas. Por ejemplo, 

el agente puede incluir un motor de acción física que realiza acciones físicas (como a través de un robot 

o dron).


