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controlar el funcionamiento del motor, asi como la distancia al y-90 2
carro guia 'y al carro posterior para evitar la colision

. 904
detectar el sensor de la pista K
[comunicar los datos del carro y otros datos al sensor de pista 906
recibir nuevas instrucciones Jy-903
. . *910
retomar el funcionamiento normal y el control r
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