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“PLANTADORA AUTOMATICA DE CANA-DE-ACUCAR”

INTRODUCAO

O presente relatério descritivo refere-se a uma pa-
tente de invengdo para plantadora de cana-de-agucar, pertencentes ao campo
dos implementos agricolas, particularmente para plantagdo de cana-de-
agucar.

ESTADO DA TECNICA

A forma mais tradicional de plantag@o de cana-de-
agucar, assim como de outras culturas, ¢ a manual. Nessa forma de plantio,
sdo abertoé sulcos paralelos no solo, as mudas sdo depositadas alinhadas
dentro dos sulcos, se for o caso sdo aplicados defensivos ou outros que oti-
mizam o plantio e o sulco é aterrado. O plantio de cana-de-agicar manual ¢
tido como referéncia de plantio ideal e nele a quantidade de mudas por hec-
tare ¢ de aproximadamente 12ton e a quantidade de gemas (nos da cana) por
metro é em torno de 14 a 16 gemas.

Devido a necessidade de aumentar a produtividade,
o plantio de cana-de-agucar foi sendo automatizado ao longo do tempo. As-
sim é que apds o plantio manual evolui-se para o plantio semi-automatico,
segundo o qual a mio-de-obra humana ¢ empregada para direcionar as canas
em caixas picadoras, nas quais as estas sdo cortadas em toletes e estes distri-

buidos no solo automaticamente. Esta forma de plantio evoluiu para o plan-
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tio semi-automdtico de maior rendimento, cujo diferencial é um reservatério
para acumular mudas, a fim de que a produtividade ndo ficasse tdo depen-
dente da agilidade do operador.

Nova evolug¢do levou ao plantio automatico, no
qual todo o processo é executado sem auxilio de mdo-de-obra humana, atra-
vés de equipamento compreendido, essencialmente: por depdsito que con-
tém as mudas (toletes), dotado de fundo basculante; por conjunto direciona-
dor e elevador das mudas situado na extremidade dianteira do depdsito e que
retira as mudas do interior deste; por conjunto de implementos que atuam
diretamente no solo compreendido por: subconjunto sulcador que abre o sul-
co no solo; bica que recebe as mudas do conjunto direcionador elevador e as
despeja no sulco; implemento cobridor e rolo compactador que fecha o sulco
contendo as mudas e que compacta o solo; por unidade aplicadora de insu-
mos (defensivos), compreendida por tanque, conjunto de aspersdo; por chas-
si que suporta os componentes do equipamento; subconjunto de rodagem
montado sob o chassi e subconjunto de engate montado na frente do chassi e
que engaté em um trator. Dentro dessa concepgéo geral, ja foram desenvol-
vidos iniimeros equipamentos plantadores de cana-de-agucar. Essa concep-
¢do de equipamento atende a sua finalidade, mas apresenta falha na queda
das mudas dentro do sulco de plantio, o que exige aumento da quantidade de

mudas por hectare, que de 12 ton no plantio manual passa a ser de 18 a 20




10

15

20

3/16

ton no plantio automatico.

Por exemplo, as patentes: PI 9403959-3, PI 050
3939- 8 e PI 0703939-5 mostram variagdes de equipamentos dentro da con-
cepgdo gefal acima referida, representativos do estado da técnica.

Em razdo da falta de confiabilidade na dosagem de
mudas no plantio automatico é necessario visualizar a distribuigao das mu-
das dentro do sulco antes de fecha-lo. Por causa disso, tem havido uma ten-
déncia do uso de equipamento distribuidor de mudas, que tem 0 mesmo pro-
cesso de dosagem de uma plataforma, porém apenas deposita as canas no
sulco, sendo que as demais etapas do plantio, como: sulcar, aplicar insumos,
fechar e compactar o sulco tem que ser feitas por equipamentos especificos.
Isso é um retrocesso indesejavel.

Em razdo dessas dificuldades e limitagdes dos
meios usuais de plantio de cana-de-aglicar tem sido desejavel a previséo de
novos equipamentos que superem esses problemas.

OBJETIVOS DA INVENCAO

Assim, o objetivo principal da presente invengéo €
a previsdo de uma plantadora de cana-de-aglcar que supere os inconvenien-
tes e limitacdes que ocorrem com os equipamentos similares convencionais,
particularmente no que concerne as falhas na distribui¢do de mudas acarre-

tada por estes e a conseqilente necessidade do uso de grande quantidade de
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muda por hectare.

Outro objetivo é prover uma plantadora automética
que realize a distribui¢do das mudas dentro do sulco de forma substancial-
mente similar a distribuicdo manual, que € a tida como referéncia ideal.

Outro objetivo é prover um equipamento que exija
uma menor quantidade de muda por hectare relativamente a exigida pelas
plantadoras automaticas convencionais.

Outro objetivo ¢ prover uma plantadora de cana-
de-agucar com construgdo que proporcione um processo de fabricagdo subs-
tancialmente similar aos usuais, a fim de que nfo sejam necessarias modifi-
cacoes substanciais nas linhas de fabricagdo conhecidas.

Outro objetivo € prover uma plantadora de cana-
de-agicar com custos de aquisi¢do, de operagdo e de manutengdo adequados
a esse tipo de equipamento.

DESCRICAO RESUMIDA DA INVENCAO

Tendo em vista os problemas e limitagdes das
plantadoras automaticas de cana-de-aglcar e no proposito de supera-los e
visando atender aos objetivos acima relacionados, foi desenvolvida a planta-
dora de cana-de-aglcar, objeto da presente patente, dita plantadora composta
por conjuntos semelhantes a de plantadoras automaticas usuais, formado:

por deposito que contém as mudas (toletes) e fundo basculante; por conjunto
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direcionador e elevador das mudas; por conjunto de implementos que atuam

diretamente no solo compreendido por subconjuntos: sulcador, bica langado-
ra, que recebe as mudas e as despeja no sulco aberto no solo pelo sulcador;
implementos cobridor e compactador, que fecham o sulco contendo as mu-
das e compactam o solo; por unidade aplicadora de insumos (defensivos);
por chassi que suporta os componentes do equipamento; por subconjunto de
rodagem montado sob o chassi; e por subconjunto de engate montado na
frente do equipamento e que engata em um trator.

Associados a esses conjuntos usuais, a presente in-
veng¢do, compreende: subconjunto dosador, que recebe fluxo de mudas do
subconjunto direcionador elevador; por subconjunto bica direcionadora de
sec¢do em “V” que recebe do subconjunto dosador fluxo de mudas dosadas;
e por subconjunto de esteira transportadora de se¢do em “V”, alinhadora das
mudas, que recebe o fluxo de as mudas dosadas do subconjunto bica direci-
onadora e dotado de rotores alinhadores intermediarios que em colaboragdo
com a esteira alinham as mudas, formando um fluxo de mudas dosadas e
alinhadas; dito subconjunto de esteira transportadora de se¢do em “V” ali-
nhadora dés mudas dosadas despeja o fluxo de mudas dosadas e alinhadas
na bica langadora que o langa no sulco de plantio.

Numa construgdo preferida da invengdo, o subcon-

junto direcionador elevador € traseiro, o fundo do depdsito quando bascula-
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do fica em declive da frente para a traseira do depdsito; em seguida ao sub-

conjunto direcionado elevador fica disposto o subconjunto dosador; em se-
guida a este fica o subconjunto bica dosadora com saida voltada para a regi-
do da frente do equipamento; o depdsito € suspenso em relagdo ao chassi
formando lea passagem inferior, sob o fundo do depdsito, estendida da tra-
seira para a frente do equipamento e ao longo da qual fica disposto o sub-
conjunto esteira transportadora de se¢@o “V” alinhadora das mudas, que re-
cebe as mudas dosadas do subconjunto bica direcionadora, alinha-as e des-
peja-as na bica langadora.

Essa construgdo da plantadora de cana-de-agucar
soluciona os problemas verificados com as plantadoras automaticas usuais,
uma vez que dispde as mudas de cana dosadas e perfeitamente alinhadas e
espagadas dentro do sulco, conforme objetivo principal da invengao.

A geometria e velocidades dos componentes ativos
do presente equipamento sdo selecionados para proporcionar um consumo
de cerca de 12 ton de mudas por hectare e disposicdo de 14 a 16 gemas por
metro linear de sulco, similares aos da plantagcdo manual, tida como referén-
cia ideal para plantio, conforme outros objetivos da inveng&o.

Ainda, apesar das vantagens da presente plantadora
de cana-de-agucar, ela tem construcdo, fabrica¢do e custos relativamente

equivalentes aos das plantadoras similares usuais, atendendo assim outros
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objetivos da inveng&o.

LISTA DE DESENHOS

Os desenhos anexos referem-se a plantadora de ca-
na-de-agucar, objetos da presente patente, nos quais:

A fig. 1 mostra uma vista em perspectiva da plan-
tadora da invengdo;

A fig. 2 mostra uma vista lateral da plantadora de
cana-de-agucar, tendo os conjuntos principais indicados com referéncias
numeéricas;

A fig. 3 mostra uma vista “A”, indicada na figura
anterior, na qual € visto o subconjunto dosador de mudas de cana-de-agucar;

A fig. 4 mostra um tambor dosador que faz parte
do subconjunto dosador;

As figs. 5 e 6 mostram uma vista lateral e um corte
B-B de uma bica direcionadora das mudas que sai do dosador;

A fig. 7 mostra um corte indicado na figura dois,
no qual é visto os subconjuntos de esteiras transportadoras alinhadoras das
mudas de cana-de-ag¢ucar;

A fig. 8 mostra um detalhe ampliado da figura an-
terior, no qual € visto apenas um dos subconjuntos de esteiras transportado-

ras alinhadoras das mudas de cana-de-agucar;
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A fig. 9 mostra um rotor alinhador que faz parte do
conjunto transportador-alinhador em perspectiva; e
A fig. 10 mostra um esquema de um rotor alinha-

dor e esteira e a indica¢d@o de funcionamento dos mesmos.

DESCRICAQ DETALHADA COM BASE NOS DESENHOS

Conforme ilustram as figuras acima relacionadas e
¢ previsto na invengdo, a plantadora de cana-de-agucar automatica 1, objeto
da presente patente, compreende conjuntos usuais, a saber, (figs. 1 e 2): sub-
conjunto depdsito de grande capacidade 2, que recebe a carga de mudas (to-
letes) de cana-de-agtcar 200 a serem plantadas dotado de fundo basculante 3
para acumular o remanescente da carga @ medida que esta vai sendo retirada
do deposito; subconjunto direcionador elevador 10, que tira as mudas de
dentro do deposito; bica langadora 11 que lang¢a as mudas 200 no sulco de
plantio 300; por conjunto de componentes ativos que atuam diretamente so-
bre o solo, formado: por subconjunto sulcador 20 dotado de aletas laterais
21 que abrem o sulco de plantio 300 no solo e entre as aletas do qual e den-
tro do sulco abre a bica langadora 11; por subconjunto de fechamento do
sulco contendo as mudas, formado por discos aterradores 22 e rolete com-
pactador 23; por conjunto aplicador de insumos formado por tanque(s) 30
que conte(€)m o(s) insumo(s) e circuito de aspersdo 31 derivado do tanque,

formado por meios de pressurizagdo ou bombeamento, mangueiras e bicos
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aspersores dispostos acima do sulco de plantio 300 entre as aletas 21; por
subconjunto de chassi 40 no qual ficam montados os subconjuntos do equi-
pamento; subconjunto de engate dianteiro 50 que engata o equipamento em
um veiculo trator 400; e por subconjunto de rodagem 60 montado sob o
chassi.

A presente invengdo consiste, essencialmente, em
dotar uma estrutura de plantadora de cana-de-agucar usual, como descrita
acima, das seguintes modificagdes: O fundo basculante 3, quando erguido,
ao invés de ficar inclinado em declive de traz para a frente do depdsito 2,
conforme ocorre usualmente, fica inclinado e em declive da frente para a
traseira do depdsito 2, de modo que a acumulagdo da carga de mudas 200 se
dé na traseira deste.

O conjunto direcionador elevador 10, ao invés de
ficar localizado na extremidade da frente do depdsito 2, conforme ocorre
usualmente, fica localizado na parte traseira, constituindo um conjunto dire-
cionador elevador traseiro 10, junto ao qual o piso basculante 3 acumula o
remanescente da carga de mudas 200 a medida que dita carga ¢ retirada do
depdsito.

O depdsito 2, ao invés de ser montado diretamente
sobre o chassi 40, € montado suspenso em relagdo a este, de modo que se

forme, sob o fundo do mesmo, uma passagem inferior 70, estendida da fren-
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te até a traseira do equipamento.

Trabalhando em conjunto com essas modificagdes
sdo previstos novos subconjuntos incluidos na plantadora 1, situados entre a
saida do subconjunto direcionador elevador 10 e a entrada da bica langadora
11.

Esses novos subconjuntos incluidos na plantadora
1 sdo:

- Subconjunto dosador traseiro 80 cuja entrada 81
que recebe fluxo de mudas de cana-de-agticar 200 do subconjunto direcio-
nador elevador 10;

- Subconjunto de bica direcionadora de se¢do em
“V” 90 cuja entrada 91 fica sob a saida 82 do subconjunto dosador traseiro
80, de onde dita bica se estende para baixo e para frente até saida 92 que fica
ao nivel da entrada da passagem inferior 70; dito subconjunto bica direcio-
nadora 80 recebe o fluxo de mudas de cana-de-agtcar dosadas 200 da saida
82 do subconjunto dosador traseiro 80 e as direciona para frente; e

-Subconjunto de esteira transportadora de se¢do em
“V” 100 alinhadora das mudas, estendido ao longo da passagem inferior 70
dotado de entrada traseira 101, na qual a saida 92 da bica direcionadora 90
despeja o fluxo de mudas de cana-de-agucar dosadas 200; dito Subconjunto

de esteira transportadora de se¢do em “V”, alinhadora das mudas 100 prevé
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pelo menos trés rotores alinhadores 110 intermediarios, que em conjunto
com dita esteira alinham as mudas formado fluxo de mudas dosadas e ali-
nhadas 200 que ¢ despejado pela saida anterior 102 da esteira na bica langa-
dora 11, que despeja o fluxo de mudas dosadas e alinhadas 200 no sulco de
plantio 300 aberto no solo.

Detalhando, o subconjunto dosador traseiro 80
(figs. 3, 4) ¢ formado, essencialmente: por caixa vibratdria superior 83 que
recebe as mudas da saida do conjunto direcionador elevador 10 e inicia a
dosagem das mesmas, dita caixa tem forma substancial de moega, fica sujei-
ta a um conjunto de motor hidraulico e excéntrico 84 que proporciona a vi-
bragdo. Faz parte do subconjunto dosador traseiro 80 ainda um par de tam-
bores dosadores giratérios tangentes 85 dispostos junto ao bocal de saida
inferior 82 da caixa vibradora 83. Cada tambor 85 ¢ formado, essencialmen-
te: por eixo central 86; por flanges extremos 87 junto a um dos quais é pre-
visto engrenagem acoplada aos meios de acionamento 88; e por uma plura-
lidade de mangotes de borracha 89 dispostos paralelos em torno do eixo,
cujas extremidades ficam montadas em pinos internos dos flanges extremos
e entre os quais se formam espagos dosadores 89’. Durante o giro dos tam-
bores dosadores 85, quantidade de mudas de cana-de-agucar 200 substanci-
almente pré-determinada deposita-se nos espagos dosadores adjacente 89’ de

ditos tambores 85, com o que referidas mudas sfo dosadas e transferidas pa-
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ra fora do subconjunto dosador 80.

O subconjunto bica direcionadora 90 (figs. 5, 6) é
uma calha de se¢do em “V” com extenséo curva, cuja entrada 91 ¢ vertical e
fica sob a saida 82 do subconjunto dosador 80 que contém o tambor dosador
85 e a saida 92 € horizontal a abre na entrada do subconjunto de esteira
transportadora de se¢do em “V” 100 alinhadora das mudas.

O Subconjunto de esteira transportadora de segfio
em “V” 100 alinhadora das mudas (figs. 7 a 10) € uma esteira transportadora
de se¢do em “V” formada, essencialmente: por esteira de borracha disposta
em “V” 103; por conjunto de roletes 104 para perfilar a esteira em “V” dis-
postos inclinados e convergentes, por estrutura 105 de apoio dos roletes e
por meios de acionamento (nfo ilustrados) que movimentam a esteira no
sentido da saida 92 do subconjunto bica direcionadora 90 para a entrada da
bica langadora 11 que despeja as mudas no sulco de plantio, ou seja, desloca
as mudas da traseira para a frente do equipamento; dentro de dita esteira fi-
cam dispostos pelo menos trés rotores alinhadores das mudas 110, que giram
em sentido contrario ao de avango da esteira.

Cada rotor alinhador das mudas 110 (figs. 9, 10) é
formado: por eixo 111 sujeito a meios de acionamento; por pelo menos trés
bragos radiais 112 montados a espago regulares em torno do eixo, cada bra-

¢o formado por aba de montagem 113 derivada do eixo e por aba de borra-
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cha trapezoidal alinhadora 114 montada na aba de montagem 113; dita aba

de borracha trapezoidal alinhadora 114 tem laterais inclinadas 115 que ficam
adjacentes a superficie interna da esteira disposta em “V” 103 do Subcon-
junto de esteira transportadora de se¢do em “V” 100 alinhadora das mudas;
dita aba de borracha trapezoidal alinhadora 114 tem base menor livre 116
que fica disposta transversalmente entre os ramos da esteira disposta em “V”
103, estes e dita base menor livre 116 definem passagem alinhadora 120,
adequada para passar pela mesma apenas uma muda de cana-de-agtcar 200
por vez.

Os meios de acionamento das partes ativas (fundo
3, elevador 10, caixa vibradora 80, tambores dosadores 85, esteira 100, roto-
res 110, sulcador 20, disco 22, compactador 23) do equipamento sdo pistes
e motores hidraulicos acionados a partir do sistema hidraulico do trator 400
que reboca} 0 equipamento.

O equipamento funciona substancialmente da se-

guinte maneira:

Primeiramente, uma carga de mudas de cana-de-
agucar (toletes) 200 € carregada no depdsito 2.

O subconjunto direcionador elevador traseiro 10
pega continuamente por¢des de mudas, formando um fluxo de mudas que €

elevado e despejado na entrada 81 da caixa vibradora 83 do subconjunto do-
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sador 80. Simultaneamente, a medida que a carga vai sendo pega e o deposi-
to 2 esvaziado, o fundo 3 bascula e acumula o remanescente da carga na par-
te traseira do deposito 2 junto a entrada do subconjunto direcionador eleva-
dor traseiro 10.

Na caixa vidradora 81, as mudas s3o agitadas e as
localizadas inferiormente dispdem-se nos espagos dosadores 89° entre os
mangotes de borracha 89 do tambor dosador giratério 85 sendo assim dosa-
das e transferidas para fora do subconjunto dosador 80 e despejadas dosadas
na bica direcionadora 90 que, por gravidade, as conduz até a entrada 101 do
Subconjunto de esteira transportadora de segdo em “V” 100 alinhadora das
mudas.

No Subconjunto de esteira transportadora de seg¢édo
em “V” 100 alinhadora das mudas, as mudas de cana-de-agtcar 200 chegam
continuamente dosadas, porém desalinhadas. As placas radiais de borracha
113 dos rotores alinhadores 110 em conjunto com a superficie interna da
esteira disposta em “V” 103 alinham as mudas e as transferem dosadas e
alinhadas para a bica langadora 11, que as despeja no sulco de plantio 300, o
qual € formado e fechado, apds receber as mudas, de maneira usual pelo
subconjunto de implementos que atua diretamente no solo.

Dentro da construgdo basica, acima descrita, plei-

teia-se que a plantadora de cana-de-aglicar automatica, objeto da presente
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patente, possa receber modificagdes de construgio, dimensdo e materiais
sem que fﬁja do ambito de protegdo da patente.

Dentro disso, esclarece-se sobre a disposi¢do das
varias partes do presente equipamento. Inicialmente, constatou-se que as
plantadoras automaticas usuais despejam as mudas de cana-de-agiicar no
sulco de plantio com certa descontinuidade, com o que se formam falhas na
linha de mudas, que resultaro em falhas nas linhas de cana dos canaviais,
acarretando conseqiientemente prejuizos a produtividade. Para sanar isso,
constatou-se que as plantadoras automaticas convencionais precisam langar
maior quantidade de mudas, o que resulta numa rela¢fo entre consumo de
mudas versus hectares plantado muito alta (18 a 20 ton/hectare), que ndo
atende as necessidades dos plantadores de cana.

Para solucionar isso, no inicio do projeto do pre-
sente equipamento, inferiu-se a possibilidade de incluir um dosador de mu-
das e um sistema de deposi¢do das mudas no sulco de plantio que incluisse
uma esteira transportadora, para langar as mudas alinhadas. Constatou-se,
porém, que a simples justaposi¢éo desses componentes numa plantadora au-
tomatica convencional resultaria em conjunto formado, em seqiiéncia: pelo
depdsito, pelo elevador disposto na frente do deposito, pelo dosador em se-
guida ao elevador, seguido pela esteira alinhadora, seguida pela bica langa-

dora, pelo sulcador, pelo aterrador e pelo compactador o que alongaria o
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equipamento a niveis indesejaveis. Ainda, a regido de langamento das mudas
ficaria mais distante da frente do equipamento dificultando a observagéo
direta do langamento das mudas. Em razdo disso, organizou-se o equipa-
mento como descrito acima (fundo do depdsito moével para ficar em declive
da frente para tras, elevador traseiro, dosador em seguida ao elevador, bica
direcionadora, chassi suspenso formando passagem inferior, esteira alinha-
dora dentro da passagem inferior com entrada na regido traseira do equipa-
mento e sob a bica direcionadora e saida na regido da frente do equipamento
e aberta na bica langadora) para que fique com a geometria geral substanci-
almente igual a dos convencionais, modificando-se assim o minimo os pro-
cedimentos de uso do presente equipamento em relaco a estes.

Todavia, nada impede que os trés componentes
principais da presente invencdo: dosador, bica direcionadora e esteira ali-
nhadora, sejam arranjados de outras formas na estrutura geral usual da plan-
tadora automatica.

Embora tenha sido descrita uma linha de plantio, o
equipamento inventado ¢ dotado de pelo menos duas linhas de plantio para-

lelas, conforme indicado nas figuras.
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REIVINDICACOES

1)-“PLANTADORA AUTOMATICA DE CANA-DE-ACUCAR?”, compre-
endida por: subconjunto deposito (2), que recebe a carga de mudas (toletes)
de cana-de-agucar (200) dotado de fundo basculante (3) para acumular o
remanescente da carga a medida que esta vai sendo retirada; subconjunto
direcionador elevador (10), que tira as mudas de dentro do depdsito (2); bica
(11) langadora das mudas; por conjunto de componentes ativos que atuam
diretamente sobre o solo, formado: por subconjunto sulcador (20) dotado de
aletas laterais (21) que abre o sulco de plantio (300) no solo e entre as aletas
do qual e dentro do sulco abre a bica langadora (11); por subconjunto de fe-
chamento do sulco contendo as mudas, formado por discos aterradores (22)
e rolete compactador (23); por conjunto aplicador de insumos (30); por
chassi (40), no qual ficam montados os subconjuntos do equipamento; con-
junto de engate dianteiro (50) que engata em um veiculo trator; e por con-
junto de rodagem (60) montado sob o chassi, caracterizado por conjunto
intercalado entre a saida do subconjunto direcionador elevador (10) e a en-
trada da bica langadora (11) , formado: por Subconjunto dosador (80) que
recebe um fluxo d¢ mudas de cana-de-agucar (200) do subconjunto direcio-
nador elevador (10); Subconjunto de bica direcionadora de segdo em “V”
(90) que recebe o fluxo de mudas de cana-de-aglicar dosado (200) do sub-

conjunto dosador (80); e por Subconjunto de esteira transportadora-
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alinhadora das mudas de se¢do em “V” (100), que recebe um fluxo de mu-
das de cana-de-agucar dosado (200) do Subconjunto bica direcionadora de
se¢do em oy (90) e que preve rotores alinhadores intermediarios (110), que
alinham as mudas formando fluxo de mudas de cana-de-agtcar dosado e ali-
nhado (200); dito Subconjunto de esteira transportadora-alinhadora das mu-
das de se¢do em “V” (100) tem saida (102) que abre na bica langadora (11)
onde despeja o fluxo de mudas de cana-de-agtcar dosado e alinhado (200), a
qual langa referido fluxo no sulco de plantio (300) aberto no solo pelo sub-
conjunto sulcador (20).

2)-“PLANTADORA AUTOMATICA DE CANA-DE-ACUCAR?”, de acor-
do com a reivindicagdo 1, caracterizado pelo fundo basculante (3), quando
erguido, fica inclinado em declive da frente para a traseira do depésito (2),
de modo que a acumulagdo da carga se dé na traseira deste; o subconjunto
direcionador elevador (10) fica localizado na parte traseira do depésito (2),
constituindo um conjunto direcionador elevador traseiro (10), junto a entra-
da do qual o piso basculante (3) acumula o remanescente da carga de mudas
e cuja saida abre na entrada (81) do subconjunto dosador (80); o depésito (2)
¢ montado suspenso em relagio ao chassi (40), formando sob o fundo (3) do
mesmo uma passagem inferior (70), estendida da traseira até a regifio dian-
teira do equipamento, ao longo da qual fica disposto o subconjunto de estei-

ra transportadora-alinhadora das mudas de se¢do em “V” (100) dotada de
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entrada traseira (101), na qual abre a saida (92) do subconjunto bica direcio-
nadora (90), a regido intermedidria de dito subconjunto de esteira transpor-
tadora-alinhadora das mudas de seg¢@o em “V” (100) é dotada dos rotores
alinhadores (110) e seguida de saida traseira (102), que abre na entrada da
bica langadora (11), na qual descarrega o fluxo de mudas dosado e alinhado
(200).

3)-“PLANTADORA AUTOMATICA DE CANA-DE-ACUCAR?”, de acor-
do com a reivindicagdo 1 ou 2, caracterizado por subconjunto dosador tra-
seiro (80) formado: por caixa vibratdria superior (83) que recebe as mudas
da saida do conjunto direcionador elevador (10) e inicia a dosagem das
mesmas, dita caixa fica sujeita a conjunto de motor hidraulico e excéntrico
(84) que proporciona a vibragdo; por um par de tambores dosadores girato-
rios tangentes (85) dispostos no bocal de saida inferior (82) da caixa vibra-
dora (83), cada tambor (85) formado, essencialmente: por eixo central (86);
por flanges extremos (87) junto a um dos quais é previsto engrenagem aco-
plada aos meios de acionamento (88); e por uma pluralidade de mangotes de
borracha ('89) dispostos paralelos em torno do eixo, cujas extremidades fi-
cam montadas em pinos internos dos flanges extremos € entre os quais se
formam espago dosadores (89)’, nos quais se depositam as mudas de cana-
de-agtcar (200).

4)-“PLANTADORA AUTOMATICA DE CANA-DE-ACUCAR?”, de acor-
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do com a reivindicagéo 1 ou 2, caracterizado por subconjunto bica direcio-
nadora (90) constituido por calha de se¢do em “V” com extensdo curva, cuja
entrada (91) ¢ vertical e fica sob a saida (82) do subconjunto dosador (80)
que contérh o tambor dosador (85) e a saida (92) é horizontal a abre na en-
trada do subconjunto de esteira transportadora de se¢do em “V” (100) ali-
nhadora das mudas.

5)-“PLANTADORA AUTOMATICA DE CANA-DE-ACUCAR?”, de acor-
do com a reivindica¢do 1 ou 2, caracterizado por subconjunto de esteira
transportadora de se¢do em “V” (100) alinhadora formada, essencialmente:
por esteira de borracha disposta em “V” (103); por conjunto de roletes (104)
para perfilar a esteira em “V” dispostos inclinados e convergentes, por estru-
tura (105) de apoio dos roletes e por meios de acionamento que movimen-
tam a esteira no sentido da saida (92) do subconjunto bica direcionadora
(90) para a entrada da bica langadora (11); dentro de dita esteira ficam dis-
postos pelo menos trés rotores alinhadores das mudas (110), que giram em
sentido contrario ao de avango da esteira.

6)-“PLANTADORA AUTOMATICA DE CANA-DE-ACUCAR?”, de acor-
do com a reivindicagdo 5, caracterizado por rotor alinhador das mudas
(110) formado: por eixo (111) sujeito a meios de acionamento; por pelo me-
nos trés bragos radiais (112) montados a espago regulares em torno do eixo,

cada brago formado por aba de montagem (113) derivada do eixo e por aba
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de borracha trapezoidal alinhadora (114) montada na aba de montagem

(113); dita aba de borracha trapezoidal alinhadora (114) tem laterais inclina-
das (115) que ficam adjacentes a superficie interna da esteira disposta em
“V” (103) do Subconjunto de esteira transportadora de se¢do em “V” (100)
alinhadora das mudas; dita aba de borracha trapezoidal alinhadora (114) tem
base menor livre (116) que fica disposta transversalmente entre os ramos da
esteira disposta em “V” (103), estes e dita base menor livre (116) definem
passagem alinhadora (120), adequada para passar pela mesma apenas uma
muda de cana-de-agtcar (200) por vez.

7)-“PLANTADORA AUTOMATICA DE CANA-DE-ACUCAR?”, de acor-
do com a ‘reivindicac;ﬁo 1 ou2ou3oudous oub, caracterizado pelo
equipamento prever pelo menos duas linhas de plantio, cada qual formada
por: subconjunto direcionador elevador (10); subconjunto dosador (80); sub-
conjunto bica direcionadora (90); subconjunto de esteira transportadora de
secdo em “V” (100) alinhadora das mudas; bica langadora (11); conjunto de
implemento que atuam diretamente sobre o solo, formado por: sulcador (20),
que abre o sulco de plantio (300), o qual recebe o fluxo de mudas dosado
alinhado (200) da bica langadora (11); por discos aterradores (22) e compac-

tador (23).
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