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MECANISMO DE CONVERSION DE ENERGIA CINETICA Y POTENCIAL EN
ENERGIA ELECTRICA Y/O MECANICA

DESCRIPCION

OBJETO DE LA INVENCION

La presente invencion se refiere a un mecanismo novedoso que permite convertir la
energia cinética y potencial de contrapesos rodantes en energia eléctrica mediante el

uso de un sistema de retroalimentacion mecanico.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

La generacion de energia es uno de los renglones industriales de mas desarrollo a lo
largo de la humanidad y es fundamental para el desarrollo de las sociedades. A lo
l[4argo del tiempo el ser humano ha buscado formas de producir energia de forma
eficiente pero la generaciéon de contaminantes que acarrea algunos de estos procesos

ha llevado a que se busquen formas limpias de produccién de energia.

En el area de las energias limpias existen una gran variedad de fuentes
aprovechables que aumentan su explotacion a diario, la mayoria de las fuentes de
estas energias renovables corresponden al aprovechamiento de fuentes naturales
como el sol, las corrientes marinas, las masas de aire, los rios, el calor interno de la
tierra y en algunos casos la que se puede generar por la biomasa. Aunque estas
fuentes de energia resultan aprovechables en la mayoria de los casos, estas no
logran cubrir la demanda de energia que tiene muchas de las ciudades o poblaciones
bien sea por su ubicacidon geogréafica donde no se tiene acceso a ninguna de estas
fuentes o debido que algunos de los elementos para aprovechar este tipo de energias

resultan muy costoso.

El ser humano adicional a estas fuentes naturales de energia siempre ha estado en la
busqueda continua de disefiar mecanismos que funcionen aprovechando la energia

cinética y potencial de objetos en movimiento o que caen desde cierta altura.

La presente invencidén propone un mecanismo disefiado para el aprovechamiento de

la energia cinética y potencial que se genera por el desplazamiento de unos
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contrapesos los cuales generan el movimiento de unos aros radiados que disponen de
copas y brazos disefiados para su correcto transporte. El sistema retroalimenta los
contrapesos para que el mecanismo funcione, el movimiento generado por estos
contrapesos se trasmite mediante un sistema de platos dentados y cadenas lo que
permite que este movimiento generado se convierta en energia eléctrica por un

sistema de generacion que puede estar conectado a un generador de corriente.

Una de las principales ventajas que aporta este dispositivo es que mediante la
implementaciéon de este mecanismo se puede generar energia de una forma
econdmica y que no depende de las condiciones climéticas o equipos que puedan ser

delicados y requieran de constante mantenimiento

Por otra parte, y como referencia al estado actual de la técnica, el documento
CA2216949 revela un sistema para producir energia el cual utiliza la elevacién de
pesos que al caer accionan una rueda que cuenta con brazos, el movimiento de esta
rueda alimenta un sistema que puede transformar la energia potencial en energia
eléctrica, esta invencion utiliza el principio de flotabilidad para realimentar los pesos al
inicio del sistema. En cambio, el modelo de utilidad propuesto se basa en el
aprovechamiento del movimiento de unos contrapesos que generan el movimiento de
unos aros radiados y es el mismo mecanismo el cual realimenta los contrapesos al

sistema, no se utiliza el principio de flotabilidad.

El documento US20100127509 divulga un sistema para producir energia el cual utiliza
la elevacién de pesos que al caer accionan una banda que cuenta con brazos, los
pesos accionan la banda generando su movimiento el cual puede ser utilizado para
genera energia. Este sistema al igual que el anterior documento mencionado utiliza la
flotabilidad para realimentar el sistema, esto general que el disefio sea mas costoso y

dificil de montar, en comparacién con la presente invencion.

DESCRIPCION DE LA INVENCION

El objeto de la invencion consiste en un mecanismo que permite convertir la energia
cinética y potencial de contrapesos rodantes en energia eléctrica mediante el uso de

un sistema de retroalimentacién mecanico.
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De manera concreta, lo que la invenciéon propone es un mecanismo que cuenta con
dos aros radiados contrapuestos conectados mediante un sistema de transmision de
movimiento como poleas, el cual asegura el giro constante por el transporte de
contrapesos. Los aros radiados presentan unas copas encargadas de recibir los
contrapesos que generan el movimiento constate y permiten la realimentacién de los
contrapesos al inicio del mecanismo. El movimiento generado por los aros radiados se
puede a su vez transmitir a un generador de corriente que puede convertir el

movimiento generado en una corriente eléctrica.

El mecanismo cuenta con un sistema de retencion y alimentacion de contrapesos que
se ubican en la parte superior de la estructura del mecanismo y que permite que los
contrapesos se desplacen de forma unitaria a las copas del segundo aro radiado
gracias a una canal comunicante superior que permite el trasporte. Cuando el
contrapeso se ubica en la copa del segundo aro radiado genera que este aro empiece
a girar, cuando el contrapeso ubicado en la copa del segundo aro radiado llega a la
parte inferior (completando medio giro) se encuentra con la canal comunicante inferior
se libera y continua desplazandose hacia el primer aro radiado que a su vez cuenta
con unas copas las cuales recogen el contrapeso de la parte inferior y lo
transportadora a la parte superior para alimentar nuevamente el contrapeso al

mecanismo.

El segundo aro radiado esta fijo a un primer eje el cual transmite el movimiento a un
plato dentado principal que se su vez esta conectado a un doble plato dentado por
una cadena de transmision, el segundo plato dentado del doble plato dentado
transmite el giro mediante una cadena de transmision a un tercer plato dentado el cual
se encuentra unido al segundo eje que a su vez soporta y esta unido al primer aro
radiado, el sistema de transmision descrito anteriormente transmite el movimiento que
generan los contrapesos en el primer aro radiado al segundo aro radiado para que
este pueda subir los contrapesos y los alimenta al mecanismo para que pueda volver

a mover el primer aro radiado.

El segundo eje descrito anteriormente esta conectado a un segundo plato dentado del
sistema de conversién, este segundo plato dentado del sistema de transmision esta
ligado mediante una cadena a un generador de corriente el cual puede convertir el
movimiento generado en corriente eléctrica que puede alimentar algunos

electrodomésticos.
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El primer aro radiado cuenta con brazos que en su parte mas extrema tiene copas
aptas para recibir los contrapesos este primer aro radiado es de menor didmetro que
el segundo aro radiado. El segundo aro radiado no tiene brazos, y en la superficie del
aro se ubican las copas aptas para recibir los contrapesos que bajan desde la

segunda canal comunicante inferior.

La operacién del del mecanismo se realiza de forma secuencial, es decir en tres

etapas que constituyen un ciclo:

1) Alimentacidon: un contrapeso se deja rodar por la canal comunicante superior a
el primer aro radiado la recibe en las copas.

2) Generacién de movimiento: cuando el contrapeso se ubica en la copa del
primer aro radiado genera el movimiento.

3) Realimentacion: El contrapeso que se liberd en la canal comunicante inferior
se recoge por las copas del segundo aro radiado y este por el movimiento
transmitido sube el contrapeso para llevarlo al sistema de retencion y

alimentacion.

Una de las principales ventajas que aporta este dispositivo es que mediante la
implementacion de este mecanismo se puede generar energia de una forma
econdmica y que no depende de las condiciones climéticas o equipos que puedan ser

delicados y requieran de constante mantenimiento.

Otra ventaja es que el mecanismo aprovecha la energia cinética y potencial generada

por el movimiento de los contrapesos y la convierte en energia eléctrica aprovechable.

Este dispositivo implica también otra mejora, pues la construccién del mecanismo se
realiza en con materiales rigidos e implementos de facil obtencion en el mercado, lo
cual hace que este modelo de utilidad sea de bajo coste y pueda ser utilizado en la

generacion de electricidad de bajo costo para electrodomésticos.

DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para complementar la descripcion que se esté realizando y con objeto de ayudar a una

mejor comprension de las caracteristicas de la invencion, de acuerdo con un ejemplo
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preferente de realizacién practica de la misma, se acompafia como parte integrante de
dicha descripcién, un juego de dibujos en donde con caracter ilustrativo y no limitativo, se

ha representado lo siguiente:

Figura 1.- Muestra una vista en perspectiva del mecanismo de conversion de energia

cinética y potencial en energia eléctrica.

Figura 2.- Muestra una vista del sistema de transmision de movimiento.

Figura 3.- Muestra una vista superior del mecanismo de conversion de energia cinética y

potencial en energia eléctrica, que muestra los diferentes elementos.

REALIZACION PREFERENTE DE LA INVENCION

Seguidamente se proporciona, con ayuda de las figuras anteriormente referidas, una
explicacion detallada de un ejemplo de realizacion preferente del objeto de la presente

invencion.

Segun se aprecia en la figura 1, la configuracion del mecanismo de conversién de
energia cinética y potencial en energia eléctrica comprende una estructura de soporte
(1) que tiene forma de poliedro rectangular y el cual puede ser desmontable donde se

encuentra alojado el mecanismo y actia como soporte de la estructura.

El mecanismo cuenta con dos discos solidos (2,3) ambos se encuentran unidos a un
eje (201, 301) mediante un pifidn libre los cuales permiten girar libre mente a cada uno
de los aros radiados (2,3), dichos ejes (201, 301) a su vez se encuentran soportados y
fijo a la estructura de soporte (1). En el eje (201) se encuentra fijo un disco solido
(203) que permite conservar el momento angular del giro y la direccién de giro en el
disco solido de carga (2). El disco solido de descarga (3) tiene una pluralidad de
brazos (302) que van desde minimo 5 brazos hasta los 34 brazos ubicados
equidistantes uno del otro, culla distancia corresponde a el doble del radio del disco
solido de descarga (3), los brazos (302) tienen en sus extremos cuentan con unas
copas disefiadas especificamente para recibir los contrapesos (4) los cuales se

pueden elaborar en diversos materiales que resistan el desgaste del rodamiento.
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En la parte superior de la estructura de soporte (1) se encuentra el sistema de
retencion y alimentacion (5) de contrapesos (4) el cual tiene un seguro disefiado para
permitir gue pase un Unico contrapeso (4) hacia la canal comunicante superior (6) que
presenta un angulo de inclinacion de entre 5° a 10° con respecto a la horizontal, esta
inclinacion permite dirigir los contrapesos (4) hacia las copas del disco de descarga
(3), la canal comunicante (6) puede estar disefiar de tal forma que los brazos dejan o
reciben las esferas sin hacer contacto con dicha canal, en una realizacion alternativa
la canal comunicante cuenta con un corte en la mitad de la canal que permite el paso
de los brazos ambos discos (3,2). Cuando el contrapeso se ubica en la copa de
alguno de los brazos (302) del disco de descarga (3) genera un movimiento de
rotacion del disco de descarga (3) este movimiento se transmite por el eje (301) hacia
un primer plato dentado (701) que hace parte del sistema de transmision del

movimiento (7).

Como se aprecia en la figura 2, el sistema de transmision de movimiento esta
conformado por un primer plato dentado (701) el cual se conecta mediante una
cadena a un segundo plato dentado con un pifién (702) que a su vez esta conectado a
un tercer plato dentado (703) mediante una cadena de transmision, donde el tercer
plato dentado se encuentra unido al eje (201). Este sistema transmite el movimiento
generado desde el disco de descarga (3) al disco de carga (3). Mientras en disco de
descargue (3) realiza un giro, el disco de cargue (2) realiza 8 giros, el disco de cargue

(2) debe tener un radio 2.5 el radio del disco de descargue (3).

Cuando el contrapeso mueve el disco de descarga (3) genera que este lleve el
contrapeso desde la canal comunicante superior (6) a la canal comunicante inferior
(8), cuando el contrapeso es dejado libre en la canal comunicante inferior (8) esta se
desplaza hasta la zona de recogida (9) donde el contrapeso queda almacenado hasta
que por accion del movimiento el disco de cargue (2) que cuenta con 3 a 9 copas
(202) especiales de recogida de contrapeso, recoge el contrapeso y lo transporta
hacia la canal comunicante superior (6) para que el contrapeso se dirija al sistema de
retenciéon y alimentacién (5) y pueda ser (el contrapeso) alimentado nuevamente al

mecanismo.

A su vez el mecanismo cuenta con un sistema de transformacion de energia (10) el
cual esta compuesto por un plato dentado (1001) principal que se encuentra unido al

eje (202) y gira conforme se realiza el giro que se transmite por el sistema de



10

transmisiébn de movimiento (7). Este plato dentado (1001) estd conectado a un
segundo plato dentado con pifién (1002) que se encuentra soportado a la estructura y
puede girar libremente; este segundo plato dentado con pifidn (1002) se puede unir a
un generador de corriente capaz de transformar el giro generados por el sistema en
energia eléctrica, capaz de alimentar a un electrodoméstico. En otra realizacion
alternativa de la presente invencién el mecanismo puede mover un cigiefal el cual
puede actuar sobre una bomba destinada a bobear agua, de este modo el sistema

podria utilizarse en diversas aplicaciones.

En una realizacion de la invencion el disco de descargue (3) cuenta con un limitador
de giro el cual permite controlar la velocidad de giro de este disco evitando que el
sistema se salga de control girando a velocidades muy altas.



