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Sefores

Superintendencia de Industria y Comercio
Direccién de Nuevas Creaciones
E. S. D.

Ref: Expediente No. NC2018/0009347.
Solicitud de registro de Patente de Invenciéon denominada
“METODOS Y DISPOSITIVO PARA DETECCION DE TOQUE SUAVE
DE UN LAPIZ OPTICO".
Solicitud PCT No. PCT/US2017/019794.
Solicitante: MICROSOFT TECHNOLOGY LICENSING, LLC.
Luz Helena Adarve, identificada como aparece al pie de mi firma, y obrando en mi
condicion de apoderada de MICROSOFT TECHNOLOGY LICENSING, LLC,

solicitante de la patente en referencia, a continuacién doy respuesta al Oficio No. 1766
del 29 de abril de 2019.

1. Respecto al Titulo de la solicitud

En el numeral 2.1 del oficio No. 1766, se presentan las siguientes observaciones sobre

el titulo de la solicitud:

“El nombre de la invencién de que se trata en el articulo 27 literal d) de la
Decisién 486 debera reflejar el objeto y el campo industrial con el cual se
relaciona la misma y ser concordante con la materia descrita y las
reivindicaciones de la solicitud. El nombre no podra referirse a nombres

personales, marcas de productos o nombres de fantasia.

El solicitante en el escrito radicado bajo el N° NC2018/0009347 el 05 de
septiembre de 2018, tituld la invencion como: DE TECCION DE TOQUE
SUAVE DE UN LAPIZ OPTICO'. Este titulo no se relaciona con las
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modalidades descritas en la solicitud contenida en la descripcion y las
reivindicaciones, por lo cual se sugiere el titulo siguiente: ‘METODOS Y
DISPOSITIVO PARA DETECCION DE TOQUE SUAVE DE UN LAPIZ
OPTICO’”

Con el objetivo de superar esta objecion, es deseo del solicitante cambiar el titulo de

la solicitud a:

“METODOS Y DISPOSITIVO PARA DETECCION DE TOQUE SUAVE DE UN
LAPIZ OPTICO”

2. Respecto a las Objeciones a la Claridad y Concision de las reivindicaciones
(Art. 30 D486 v Art 22 PCT).

En el numeral 2.2 del oficio No. 1766, se presentan las siguientes objeciones a la

claridad de las reivindicaciones:

- Las reivindicaciones 1, 2, 10, 11, 14 y 15 no son claras, debido a que
poseen términos generales que no permiten establecer un concepto
suficiente de la invencion que se esta reclamando. Estos términos se
describen a continuacién: “(...) modo operacional de flotacién (...)". Se

sugiere hacer la aclaracion respectiva.

- Se solicita cambiar la unidad “gm” de la reivindicacién 3 a su equivalente

en el Sistema Internacional de Unidades.

- Las reivindicaciones 1 y 15 no son claras porque en el preambulo no se
indica la materia objeto de la solicitud. Se sugiere incluir en los
preambulos de estas reivindicaciones la materia correspondiente a los

métodos que se reclaman.

Con el fin de superar las objeciones presentadas respecto a la claridad y concision de
las reivindicaciones, es deseo del solicitante presentar un nuevo capitulo
reivindicatorio compuesto por 20 reivindicaciones, que encuentran su debido
sustento en las reivindicaciones y la descripcién originalmente presentadas, sin que

ello conlleve ampliacion de la invencion.
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A continuacion se explicara como este nuevo capitulo reivindicatorio busca superar

cada una de las objeciones de claridad expuestas previamente:

3.

Respecto a la expresion “modo operacional de flotacion”, que segun el
examinador es general y no permiten establecer un concepto suficiente de la
invencion, amablemente se indica que esta expresién es clara y define la
materia que el solicitante desea proteger. Para la persona del oficio es claro
que el “modo operacional de flotacién” es cuando el lapiz 6ptico no esta tocando

la superficie.

Para mayor claridad la Descripcion de la solicitud ensefia en su pagina 3 que
“Debido al diametro relativamente pequefio de la punta de un lapiz éptico en
comparacion con el paso de los elementos de deteccion de un sensor
digitalizador, el efecto capacitivo de la punta del lapiz optico en el sistema

digitalizador es pequerio y sblo puede ser identificado mientras la punta del

lapiz Optico estéa tocando la superficie de deteccién en oposicion a flotar. Una

vez que el lapiz ptico se eleva de la superficie de deteccion, un espacio de
aire entre la punta del lapiz 6ptico y la superficie de deteccion significativamente
debilita el acoplamiento capacitivo entre la punta del l&piz ptico y la superficie
de deteccién. El cambio brusco en el acoplamiento capacitivo debido al espacio
de aire facilita la diferenciacion entre tocar y flotar basado en el efecto
capacitivo detectado” (Subrayado fuera de texto), donde claramente se define

“flotar” se refiere a estado en el cual el lapiz no esta tocando la superficie.
En conclusién la expresiéon “modo operacional de flotacién” es clara.

La unidad “gm” se remplazé por su equivalente en el Sistema Internacional de

Unidades correspondiente a Newtons (N).
El preambulo de las antiguas reivindicaciones 1 y 15, correspondientes a las

nuevas reivindicaciones 1 y 20 respectivamente fue complementado para

indicar que corresponden a métodos de deteccion de toques.

Respecto a la Determinacién del Estado de la Técnica y al Examen de

Patentabilidad

En los numerales 3, 4 y 5 del oficio citado, ese Despacho concluye que las

reivindicaciones de la presente solicitud de patente carecen de novedad y nivel
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inventivo frente a las ensefanzas de los documentos US 2012/068964 (D1) y US
2013/265265 (D2).

3.1. Novedad y Nivel Inventivo

Aunque el Examinador haya citado los documentos D1y D2 para objetar la novedad
y la altura inventiva de la presente invencion, es posible afirmar que éstos no ensefian

las caracteristicas esenciales de la invencion, como sera demostrado posteriormente.

Primero se indica que las antiguas reivindicaciones independientes 1, 10, y 15,
correspondiente a las nuevas reivindicaciones 1, 12 y 20 respectivamente, fueron
modificadas con el objetivo de que sea aun mas clara su novedad y nivel inventivo
donde ahora incluyen la siguientes caracteristicas, que se enumeran de (a) a (c), que

no son divulgadas ni sugerida por los documentos D1 o D2:

(a) “determinar que el lapiz éptico esté identificando un modo operacional de flotacion

con base en detectar la sefial de lapiz éptico”

(b) “buscar un efecto capacitivo de la punta del Iapiz éptico en el sensor digitalizador
basandose en la deteccién capacitiva mutua en un érea definida alrededor de las

coordenadas determinadas;”

(c) “reportar el modo operacional de flotacién del lapiz optico baséndose en la
determinacioén que la sefial de lapiz éptico esta indicando el modo operacional de
flotacion y basandose en identificar que un efecto capacitivo de la punta no es

detectable en el area definida’

Los documentos D1 y D2 no revelan ni sugieren la combinacién de las anteriores

caracteristicas técnicas de las nuevas reivindicaciones independientes.

Del documento D1 no describe la seleccién especifica de los tres pasos anteriores
requeridos en el método de la nueva reivindicacion 1, ni describe su secuencia

especificamente ordenada.

De acuerdo con la caracteristica b), cuando el lapiz dptico esta identificando el modo

operacional flotante, el efecto capacitivo de la punta de dicho lapiz se detecta mediante
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deteccion capacitiva mutua, en donde la deteccidn capacitiva mutua se realiza solo en

un area alrededor de las coordenadas de la punta del lapiz.

De acuerdo con el analisis presentado en el oficio en referencia, la novedad de la

caracteristica (b) se evalla dividiéndola en dos caracteristicas separadas:

b1) Detectar un efecto capacitivo de la punta del lapiz éptico en el sensor

digitalizador basandose en la deteccién capacitiva mutua.

b2) Donde la deteccion se realiza en un area definida alrededor de las

coordenadas determinadas.

Sobre lo anterior se indica que las anteriores caracteristicas no deberian ser
analizadas por separado, y se indica que la detecciéon capacitiva divulgada por el
documento D1 en su parrafo [0060] no esta directamente relacionada con la deteccion

cercana al Ultimo punto detectado divulgado en el parrafo [0088].

Por su parte el documento D2 no menciona la caracteristica (b).

Con relacién a la caracteristica (c) que especifica el reporte de un modo de flotacion

en base a que la identificacion del efecto capacitivo de la punta no es detectable en el

area definida, no es divulgado por el documento D1. El documento D1 no menciona
ni sugiere el reporte de algiin modo de operacién cuando la sefial no es detectable en

el area definida, y mucho menos reporta un modo de operacion de flotacion.
Por su parte el documento D2 no menciona tampoco la caracteristica (c).

El efecto técnico de las caracteristicas (a) a (c) consiste en que tan pronto como se
determina que el lapiz estd en modo de funcionamiento de flotacion, la matriz de
deteccion cambia al modo de deteccion capacitiva mutua, en el que el estado de lapiz
se detecta ademas en funcion de la capacitancia mutua. De esta manera, el lapiz en
una situacion de tacto suave puede detectarse con mayor precision, porque la
sensibilidad de la deteccién capacitiva es mejor que la de la deteccion de presion en
una situacion de presion suave. A través de la combinacién de estas dos técnicas de
deteccion se mejora el funcionamiento del lapiz optico porque utilizar la deteccion de

presion para detectar coordenadas del lapiz y un modo operacional flotante para

detectar los toques suaves.
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Por todo lo anterior se concluye que las reivindicaciones independientes en cuestion
poseen caracteristicas que no se dan a conocer de manera obvia para una persona
versada en la materia por los documentos D1 o D2, por ende la presente invencion
debe ser considerada como novedosa y con nivel inventivo sobre el estado de la

técnica presentado por el Examinador.

4, Conclusion

Las modificaciones realizadas a las reivindicaciones de la presente solicitud de
patente y las aclaraciones presentadas a lo largo del presente escrito, permiten
superar completamente las objeciones realizadas a la claridad de las reivindicaciones,
por lo cual, la presente solicitud cumple a cabalidad las exigencias establecidas por el
articulo 30 de la Decision 486 y el articulo 22 del Tratado de Cooperaciéon en Materia

de Patentes PCT, segun los requerimientos del Examinador.

De otra parte, los argumentos expuestos en el numeral 3 del presente escrito, ponen
de manifiesto de una manera clara y contundente, que lo revelado en las nuevas
reivindicaciones de la presente solicitud, resulta completamente NOVEDOSO E
INVENTIVO sobre las ensefianzas del estado del arte mas cercano representado por
los documentos D1y D2, toda vez que nada dentro de dichos documentos revela en
forma directa o al menos llega a sugerir un reporte del modo operacional de flotacion
del lapiz éptico basandose en la determinacion que la sefal de lapiz optico esta
indicando el modo operacional de flotacién y basandose en identificar que un efecto

capacitivo de la punta no es detectable en un area definida.

En consecuencia, me permito solicitar a ese Despacho, proceder con la revision de
las modificaciones y de los argumentos aqui presentados, para conceder el privilegio
de patente solicitado para la materia objeto de las 20 reivindicaciones ahora
presentadas en el capitulo reivindicatorio modificado, y que de subsistir alguna duda
o inquietud respecto a la patentabilidad de la presente invencién, a pesar de las
modificaciones y argumentos técnicos ahora presentados, sin apartarse del espiritu
inventivo originalmente revelado en la solicitud internacional, se le brinde la
oportunidad al solicitante de aclararla o de limitar ain mas la invencién, mediante la
emisién de un segundo examen de fondo, teniendo en cuenta el nuevo capitulo
reivindicatorio que se somete a revision, antes de que se emita una decision definitiva
por parte de ese Despacho, de conformidad con lo dispuesto en 1.2.2.5.1 del articulo
primero de la Resolucion 54093 de 2012.
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5. Anexos

e Capitulo reivindicatorio modificado, en donde se han llevado a cabo las

modificaciones mencionadas anteriormente.

Peticion

Solicito al Despacho, y en el evento que el examinador considere que pese a las
modificaciones presentadas auln existen objeciones, que proceda a emitir un segundo

examen de fondo sobre el nuevo capitulo reivindicatorio presentado.

En este sentido, y de acuerdo con lo establecido en el inciso segundo del numeral
1.2.2.5.1 del Capitulo Primero del Titulo X de la Circular Unica, requiero se me
comunique a través del SIPI o cualquier otro medio la existencia de estas objeciones
para, de esta manera, proceder a realizar el nuevo pago del examen de patentabilidad

de la solicitud de la referencia.

Atentamente,

LUZ HELENA ADARVE GOMEZ.
C.C 41.575.435 de Bogota.

T.P. 14.884 C.S.J.

FJG
P-992



REIVINDICACIONES (Con marcas de Correccion)

1 Un método_para detectar un togue que comprende:

detectar una sefial emitida-perunde lapiz optico con un sensor digitalizador, en donde la sefial de
lapiz optico es emitida por el |apiz optico;

determinar las coordenadas del lapiz éptico basandose en la deteccion de la sefial de lapiz

opticoeritida;

determinar que el lapiz dptico esta identificando un modo operacional de flotacion_con base en
detectar la sefial de lapiz optico;

detestar—buscar _un efecto capacitivo de la punta del lapiz optico en el sensor digitalizador
basandose en la deteccion capacitiva mutua—en—dende-la—deteccidon—se—realiza en un area definida

alrededor de las coordenadas determinadas; y

reportar un modo operacional de toque del lapiz optico basandose en_identificar el efecto
capacitivo,_y
reportar el modo operacional de flotacién del lapiz 6ptico basandose en la determinacion que la

sefial de lapiz éptico esta indicando el modo operacional de flotacion y baséndose en identificar gue un

efecto capacitivo de la punta no es detectable en el area definida.

2. El método de acuerdo con la reivindicacion 1, en donde el |apiz Optico se configura para-a
identificareién del modo operacional de flotacion se—identifica—con base en la salida de un sensor

incorporado en el lapiz optico.

3 El método de acuerdo con la reivindicacion 1 o reivindicacion 2, gue comprende detectar

un modo operacional de toque con una fuerza menor a 0,1471 N en la punta basandose en el efecto

capacitivo.

34. El método de acuerdo con las reivindicacion-reivindicaciones 1 ae reivindicacion3-2, que
comprende detectar ua-el modo operacional de toque con una fuerza mayor a 0,1471 N de-8-a-15-gm-en
la punta del lapiz éptico baséhdose en_datos incluidos en la sefial de lapiz optico-el-efecto-capacitive
detectade. '

45, El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-34, que comprende:

detectar una segunda sefial_de lapiz optico emitida por el lapiz 6ptico, en donde la segunda sefial

de lapiz éptico incluye informacién de presidn_de un sensor de presién_incorporado en el Iapiz optico;
identificar un modo operacional de toque del I&piz dptico con base en la informacion de presion; y
reportar un modo operacional de toque del l&piz 6ptico en las coordenadas determinadas con base

en la identificacion del modo operacional de toque.

56. El método de acuerdo con la reivindicacion 45, que comprende deshabilitar la deteccion
capacitiva mutua de la punta basandose en la informacién de la presion que indica el modo operacional

de toque.

67. El método de acuerdo con la reivindicacion 4-5 o reivindicaciéon 86, en donde la segunda
sefial_de lapiz dptico es detectada por el sensor digitalizador o un médulo de comunicacion inalambrica

asociado con un dispositivo de cémputo huésped.



78. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-87, en donde una aplicacion
que se ejecuta en un dispositivo de computo huésped selectivamente permite identificar el modo

operacional de toque basandose en la deteccién capacitiva mutua de la punta.

89. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-78, que comprende:

detectar un mapa de calor, al menos en el area definida, en donde el mapa de calor traza la salida
en cada union incluida en al menos en el area definida;

aplicar un criterio de costo de maxima verosimilitud para determinar la probabilidad de que el efecto
capacitivo puede ser detectado en el area definida, en donde el criterio de costo de maxima verosimilitud
se basa en una funcién de respuesta pre-definida sobre la salida de una unién del sensor digitalizador para
la ubicacion de la punta de esa uniodn;

detectar el efecto capacitivo basandose en la probabilidad que estd por encima de un umbral

definido, en donde la deteccion del efecto capacitivo de la punta sélo se realiza en el area definida.

10. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-9 en donde la deteccién

del efecto capacitivo de la punta se realiza solamente en el area definida.

911. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-810, que comprende el

entintado basado en el reporte del modo operacional de toque del lapiz 6ptico.

4012. Un dispositivo_para detectar un toque que comprende:

una pantallg;
un sensor digitalizador asociado con una superficie de deteccion;
un circuito asociado con el sensor digitalizador y configurado para:
detectar una sefial_de -emitida-per-un-lapiz dptico con el sensor digitalizador, en donde la

sefial de lapiz optico es emitida por el lapiz dptico;

determinar las coordenadas del lapiz 6ptico basandose en la deteccion de la sefial emitida;
determinar que el lapiz 6ptico es la identificacién de un modo operacional de flotacion
basandose en la sefial de lapiz dptico;
detectar-buscar un efecto capacitivo de la punta del Iapiz 6ptico en el sensor digitalizador
basandose en la deteccién capacitiva mutua—en—dondeta-deteccién-se—realiza en un area definida
alrededor de las coordenadas determinadas; ¥
reportar un modo operacional de toque del l&piz 6ptico basandose en_identificar el efecto

capacitivo; y
reportar el modo operacional de flotacion del |apiz dptico basandose en la determinacién que la

sefial de lapiz optico esta indicando el modo operacional de flotacién v basandose en identificar que un

efecto capacitivo de la punta no es detectable en el area definida; y

un controlador configurado para mostrar tinta en la pantalla con base en el reporte del modo

operacional de toque.

4113. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacién 4812, en donde [os datosia identificacion
delmodo-operacionalde flotacién-se basanidentifica-con-base en la salida de un sensor incorporado en el
lapiz o6ptico.

14. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 12 o reivindicacién 13. en donde el circuito

esta configurado para detectar un modo operacional de togue con una fuerza de 0 a 0.1471 N en la punta

del |apiz 6ptico basandose en el efecto capacitivo detectado.




41215. Eldispositivo de acuerdo con las reivindicasion-reivindicaciones 48-12 a 14e-reivindicasion
44, en donde el circuito esta configurado para configurar para:
detectar una segunda sefial de lapiz éptico emitida por el lapiz éptico, en donde la segunda sefial

incluye informacion de presién_de un sensor de presion incorporado en el lapiz dptico;

identificar un modo operacional de toque del lapiz Sptico basado en la informacion de presion; y
reportar un modo operacional de toque del lapiz 6ptico en las coordenadas determinadas con base
en la identificacion del modo operacional de toque.

4316. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacién 4215, en donde el circuito esta configurado
para deshabilitar la deteccidn capacitiva mutua de la punta basandose en la informacion de presion que

indica el modo operacional de toque.

17. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 15, que comprende un moédulo de

comunicacion inalambrica, en donde la segunda sefial de lapiz dptico se detecta por el modulo de

comunicacion inalambrica.

4418. El dispositivo de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 4812-4317, en donde el
circuito esta configurado para:

detectar un mapa de calor, al menos en el area definida, en donde el mapa de calor traza la salida
en cada unidén incluida en al menos en el area definida;

aplicar un criterio de costo de maxima verosimilitud para determinar la probabilidad de que el efecto
capacitivo puede ser detectado en el area definida, en donde el criterio de costo de maxima verosimilitud
se basa en una funcién de respuesta pre-definida con relacion a la salida de una union del sensor
digitalizador para la ubicacion de la punta de esa unién; y

detectar el efecto capacitivo basandose en la probabilidad que estd por encima de un umbral

definido.

19. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacién 18, en donde el circuito esté configurado

para reportar un modo operacional de flotacion del lapiz optico en las coordenadas determinadas

basandose en la probabilidad de estar por debajo del umbral definido.

4520. Un método para detectar un togue que comprende:
detectar una sefial emitida-perunde lapiz optico con un sensor digitalizador, en donde la sefial de

lapiz optico es emitida por un lapiz optico;
determinar las coordenadas del lapiz éptico basandose en la deteccion de la sefial de lapiz

opticoermitida;
determinar que el lapiz éptico esté identificando uno de un modo operacional de togue y un modo

operacional de flotacion_basandose en la sefial de lapiz optico;
detectar-buscar_un efecto capacitivo de la punta del lapiz éptico en el sensor digitalizador
basandose en la deteccidn capacitiva mutua—er—donde—la—deteccidn-se—realiza en un area definida

alrededor de las coordenadas determinadas;

determinar que el Iapiz 6ptico esta enrepertar elun modo operacional de toque del-apiz-optice
basandose en;
identificar el efecto capacitivo y basandose en determinar que el lapiz dptico esta identificando

un modo operacional de flotacion; o




determinar gue el lapiz 6ptico esta identificando el modo operacional de togue;
determinar que el lapiz optico _estd en el modo operacional de flotacion basandose en la

determinacién que la sefial de lapiz éptico esta indicando el modo operacional de flotacién y basandose
en identificar que un efecto capacitivo de |a punta no es detectable en el area definida; y detectar

reportar uno de unel modo operacional de toque delHapiz-6pticoy el modo operacional de flotacidn.




REIVINDICACIONES

1. Un método para detectar un toque que comprende:

detectar una sefial de lapiz 6ptico con un sensor digitalizador, en donde la sefial de lapiz dptico es
emitida por el lapiz 6ptico;

determinar las coordenadas del lapiz éptico basandose en la deteccién de la sefial de lapiz dptico;

determinar que el lapiz optico esta identificando un modo operacional de flotacion con base en
detectar la sefal de lapiz éptico;

buscar un efecto capacitivo de la punta del lapiz optico en el sensor digitalizador basandose en la
deteccion capacitiva mutua en un area definida alrededor de las coordenadas determinadas; y

reportar un modo operacional de toque del lapiz optico basandose en identificar el efecto
capacitivo; y

reportar el modo operacional de flotacion del lapiz dptico basandose en la determinacion que la

sefal de lapiz dptico esta indicando el modo operacional de flotacién y basandose en identificar que un

efecto capacitivo de la punta no es detectable en el &rea definida.

2, El método de acuerdo con la reivindicacién 1, en donde el lapiz éptico se configura para
identificar el modo operacional de flotacién con base en la salida de un sensor incorporado en el lapiz

optico.

3. El meétodo de acuerdo con la reivindicacion 1 o reivindicacion 2, que comprende detectar
un modo operacional de toque con una fuerza menor a 0,1471 N en la punta basandose en el efecto

capacitivo.

4. El método de acuerdo con las reivindicaciones 1 a 3, que comprende detectar el modo
operacional de toque con una fuerza mayor a 0,1471 N en la punta del lapiz éptico basandose en datos

incluidos en |a sefial de lapiz 6ptico.

5. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-4, que comprende:
detectar una segunda sefial de lapiz 6ptico emitida por el lapiz éptico, en donde la segunda sefial
de lapiz éptico incluye informacién de presion de un sensor de presion incorporado en el lapiz 6ptico;
identificar un modo operacional de toque del lapiz optico con base en la informacion de presion; y
reportar un modo operacional de toque del lapiz dptico en las coordenadas determinadas con base

en la identificacion del modo operacional de toque.

6. El método de acuerdo con la reivindicacion 5, que comprende deshabilitar la deteccion
capacitiva mutua de la punta basandose en la informacion de la presién que indica el modo operacional

de toque.

7. El método de acuerdo con la reivindicacion 5 o reivindicacién 6, en donde la segunda sefial

de lapiz 6ptico es detectada por el sensor digitalizador o un médulo de comunicacién inalambrica asociado

con un dispositivo de cémputo huésped.

8. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-7, en donde una aplicacién
que se ejecuta en un dispositivo de computo huésped selectivamente permite identificar el modo
operacional de toque basandose en la deteccion capacitiva mutua de la punta.



9. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-8, que comprende:

detectar un mapa de calor, al menos en el area definida, en donde el mapa de calor traza la salida
en cada unién incluida en al menos en el area definida;

aplicar un criterio de costo de maxima verosimilitud para determinar la probabilidad de que el efecto
capacitivo puede ser detectado en el area definida, en donde el criterio de costo de maxima verosimilitud
se basa en una funcion de respuesta pre-definida sobre la salida de una union del sensor digitalizador para
la ubicacién de la punta de esa unién;

detectar el efecto capacitivo basandose en la probabilidad que esta por encima de un umbral

definido, en donde la deteccién del efecto capacitivo de la punta sélo se realiza en el area definida.

10. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-9 en donde la deteccion

del efecto capacitivo de la punta se realiza solamente en el area definida.

11. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-10, que comprende el

entintado basado en el reporte del modo operacional de toque del lapiz optico.

12. Un dispositivo para detectar un toque que comprende:
una pantalla;
un sensor digitalizador asociado con una superficie de deteccidn;
un circuito asociado con el sensor digitalizador y configurado para:
detectar una sefial de lapiz éptico con el sensor digitalizador, en donde la sefial de lapiz
optico es emitida por el lapiz optico;
determinar las coordenadas del |apiz dptico basandose en la deteccion de la sefial emitida;
determinar que el lapiz 6ptico es la identificacidn de un modo operacional de flotacion
basandose en |a sefial de lapiz optico;
buscar un efecto capacitivo de la punta del lapiz 6ptico en el sensor digitalizador
basandose en la deteccion capacitiva mutua en un area definida alrededor de las coordenadas
determinadas;
reportar un modo operacional de toque del l&piz 6ptico basandose en identificar el efecto
capacitivo; y
reportar el modo operacional de flotacion del lapiz 6ptico baséndose en la determinacion que la
sefial de lapiz dptico esta indicando el modo operacional de flotacion y baséandose en identificar que un
efecto capacitivo de la punta no es detectable en el area definida; y
un controlador configurado para mostrar tinta en la pantalla con base en el reporte del modo

operacional de toque.

13. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacién 12, en donde los datos se basan en la salida

de un sensor incorporado en el lapiz 6ptico.

14. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 12 o reivindicacion 13, en donde el circuito
esta configurado para detectar un modo operacional de toque con una fuerza de 0 a2 0,1471 N en la punta

del lapiz 6ptico basandose en el efecto capacitivo detectado.

15. El dispositivo de acuerdo con las reivindicaciones 12 a 14, en donde el circuito esta

configurado para configurar para:



detectar una segunda sefial de |apiz dptico emitida por el lapiz 6ptico, en donde la segunda sefial
incluye informacién de presion de un sensor de presion incorporado en el lapiz optico;

identificar un modo operacional de toque del lapiz dptico basado en la informacion de presion; y

reportar un modo operacional de toque del lapiz 6ptico en las coordenadas determinadas con base

en la identificacion del modo operacional de toque.

16. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacién 15, en donde el circuito esta configurado
para deshabilitar la deteccion capacitiva mutua de la punta basandose en la informacion de presion que

indica el modo operacional de toque.

17. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 15, que comprende un modulo de
comunicacion inalambrica, en donde la segunda sefial de |apiz optico se detecta por el médulo de

comunicacién inaldambrica.

18. El dispositivo de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 12-17, en donde el circuito
esta configurado para:

detectar un mapa de calor, al menos en el area definida, en donde el mapa de calor traza la salida
en cada unién incluida en al menos en el area definida;

aplicar un criterio de costo de méxima verosimilitud para determinar la probabilidad de que el efecto
capacitivo puede ser detectado en el area definida, en donde el criterio de costo de maxima verosimilitud
se basa en una funcién de respuesta pre-definida con relacion a la salida de una union del sensor
digitalizador para la ubicacién de la punta de esa unién; y

detectar el efecto capécitivo basandose en la probabilidad que esta por encima de un umbral

definido.

19. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 18, en donde el circuito esta configurado
para reportar un modo operacional de flotacion del lapiz optico en las coordenadas determinadas

basandose en la probabilidad de estar por debajo del umbral definido.

20. Un método para detectar un toque que comprende:
detectar una sefial de lapiz 6ptico con un sensor digitalizador, en donde la sefial de lapiz optico es
emitida por un lapiz éptico;
determinar las coordenadas del l&piz dptico basandose en la deteccion de la sefial de lapiz optico;
determinar que el lapiz 6ptico esta identificando uno de un modo operacional de toque y un modo
operacional de flotacion basandose en la sefial de lapiz optico;
buscar un efecto capacitivo de la punta del Iapiz 6ptico en el sensor digitalizador basandose en la
deteccion capacitiva mutua en un drea definida alrededor de las coordenadas determinadas;
determinar que el lapiz éptico esta en el modo operacional de toque basandose en:
identificar el efecto capacitivo y basandose en determinar que el lapiz optico esta identificando
un modo operacional de flotacion; o
determinar que el lapiz optico esta identificando el modo operacional de toque; -
determinar que el lapiz éptico estd en el modo operacional de flotacion basandose en la
determinacién que la sefial de lapiz Optico esta indicando el modo operacional de flotacion y basandose
en identificar que un efecto capacitivo de la punta no es detectable en el area definida; y
reportar uno de el modo operacional de toque y el modo operacional de flotacion.
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Sefores

Superintendencia de Industria y Comercio
Direccién de Nuevas Creaciones
E. S. D.

Ref: Expediente No. NC2018/0009347.
Solicitud de registro de Patente de Invenciéon denominada
“METODOS Y DISPOSITIVO PARA DETECCION DE TOQUE SUAVE
DE UN LAPIZ OPTICO".
Solicitud PCT No. PCT/US2017/019794.
Solicitante: MICROSOFT TECHNOLOGY LICENSING, LLC.
Luz Helena Adarve, identificada como aparece al pie de mi firma, y obrando en mi
condicion de apoderada de MICROSOFT TECHNOLOGY LICENSING, LLC,

solicitante de la patente en referencia, a continuacién doy respuesta al Oficio No. 1766
del 29 de abril de 2019.

1. Respecto al Titulo de la solicitud

En el numeral 2.1 del oficio No. 1766, se presentan las siguientes observaciones sobre

el titulo de la solicitud:

“El nombre de la invencién de que se trata en el articulo 27 literal d) de la
Decisién 486 debera reflejar el objeto y el campo industrial con el cual se
relaciona la misma y ser concordante con la materia descrita y las
reivindicaciones de la solicitud. El nombre no podra referirse a nombres

personales, marcas de productos o nombres de fantasia.

El solicitante en el escrito radicado bajo el N° NC2018/0009347 el 05 de
septiembre de 2018, tituld la invencion como: DE TECCION DE TOQUE
SUAVE DE UN LAPIZ OPTICO'. Este titulo no se relaciona con las
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modalidades descritas en la solicitud contenida en la descripcion y las
reivindicaciones, por lo cual se sugiere el titulo siguiente: ‘METODOS Y
DISPOSITIVO PARA DETECCION DE TOQUE SUAVE DE UN LAPIZ
OPTICO’”

Con el objetivo de superar esta objecion, es deseo del solicitante cambiar el titulo de

la solicitud a:

“METODOS Y DISPOSITIVO PARA DETECCION DE TOQUE SUAVE DE UN
LAPIZ OPTICO”

2. Respecto a las Objeciones a la Claridad y Concision de las reivindicaciones
(Art. 30 D486 v Art 22 PCT).

En el numeral 2.2 del oficio No. 1766, se presentan las siguientes objeciones a la

claridad de las reivindicaciones:

- Las reivindicaciones 1, 2, 10, 11, 14 y 15 no son claras, debido a que
poseen términos generales que no permiten establecer un concepto
suficiente de la invencion que se esta reclamando. Estos términos se
describen a continuacién: “(...) modo operacional de flotacién (...)". Se

sugiere hacer la aclaracion respectiva.

- Se solicita cambiar la unidad “gm” de la reivindicacién 3 a su equivalente

en el Sistema Internacional de Unidades.

- Las reivindicaciones 1 y 15 no son claras porque en el preambulo no se
indica la materia objeto de la solicitud. Se sugiere incluir en los
preambulos de estas reivindicaciones la materia correspondiente a los

métodos que se reclaman.

Con el fin de superar las objeciones presentadas respecto a la claridad y concision de
las reivindicaciones, es deseo del solicitante presentar un nuevo capitulo
reivindicatorio compuesto por 20 reivindicaciones, que encuentran su debido
sustento en las reivindicaciones y la descripcién originalmente presentadas, sin que

ello conlleve ampliacion de la invencion.
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A continuacion se explicara como este nuevo capitulo reivindicatorio busca superar

cada una de las objeciones de claridad expuestas previamente:

3.

Respecto a la expresion “modo operacional de flotacion”, que segun el
examinador es general y no permiten establecer un concepto suficiente de la
invencion, amablemente se indica que esta expresién es clara y define la
materia que el solicitante desea proteger. Para la persona del oficio es claro
que el “modo operacional de flotacién” es cuando el lapiz 6ptico no esta tocando

la superficie.

Para mayor claridad la Descripcion de la solicitud ensefia en su pagina 3 que
“Debido al diametro relativamente pequefio de la punta de un lapiz éptico en
comparacion con el paso de los elementos de deteccion de un sensor
digitalizador, el efecto capacitivo de la punta del lapiz optico en el sistema

digitalizador es pequerio y sblo puede ser identificado mientras la punta del

lapiz Optico estéa tocando la superficie de deteccién en oposicion a flotar. Una

vez que el lapiz ptico se eleva de la superficie de deteccion, un espacio de
aire entre la punta del lapiz 6ptico y la superficie de deteccion significativamente
debilita el acoplamiento capacitivo entre la punta del l&piz ptico y la superficie
de deteccién. El cambio brusco en el acoplamiento capacitivo debido al espacio
de aire facilita la diferenciacion entre tocar y flotar basado en el efecto
capacitivo detectado” (Subrayado fuera de texto), donde claramente se define

“flotar” se refiere a estado en el cual el lapiz no esta tocando la superficie.
En conclusién la expresiéon “modo operacional de flotacién” es clara.

La unidad “gm” se remplazé por su equivalente en el Sistema Internacional de

Unidades correspondiente a Newtons (N).
El preambulo de las antiguas reivindicaciones 1 y 15, correspondientes a las

nuevas reivindicaciones 1 y 20 respectivamente fue complementado para

indicar que corresponden a métodos de deteccion de toques.

Respecto a la Determinacién del Estado de la Técnica y al Examen de

Patentabilidad

En los numerales 3, 4 y 5 del oficio citado, ese Despacho concluye que las

reivindicaciones de la presente solicitud de patente carecen de novedad y nivel



Expediente No. NC2018/0009347

inventivo frente a las ensefanzas de los documentos US 2012/068964 (D1) y US
2013/265265 (D2).

3.1. Novedad y Nivel Inventivo

Aunque el Examinador haya citado los documentos D1y D2 para objetar la novedad
y la altura inventiva de la presente invencion, es posible afirmar que éstos no ensefian

las caracteristicas esenciales de la invencion, como sera demostrado posteriormente.

Primero se indica que las antiguas reivindicaciones independientes 1, 10, y 15,
correspondiente a las nuevas reivindicaciones 1, 12 y 20 respectivamente, fueron
modificadas con el objetivo de que sea aun mas clara su novedad y nivel inventivo
donde ahora incluyen la siguientes caracteristicas, que se enumeran de (a) a (c), que

no son divulgadas ni sugerida por los documentos D1 o D2:

(a) “determinar que el lapiz éptico esté identificando un modo operacional de flotacion

con base en detectar la sefial de lapiz éptico”

(b) “buscar un efecto capacitivo de la punta del Iapiz éptico en el sensor digitalizador
basandose en la deteccién capacitiva mutua en un érea definida alrededor de las

coordenadas determinadas;”

(c) “reportar el modo operacional de flotacién del lapiz optico baséndose en la
determinacioén que la sefial de lapiz éptico esta indicando el modo operacional de
flotacion y basandose en identificar que un efecto capacitivo de la punta no es

detectable en el area definida’

Los documentos D1 y D2 no revelan ni sugieren la combinacién de las anteriores

caracteristicas técnicas de las nuevas reivindicaciones independientes.

Del documento D1 no describe la seleccién especifica de los tres pasos anteriores
requeridos en el método de la nueva reivindicacion 1, ni describe su secuencia

especificamente ordenada.

De acuerdo con la caracteristica b), cuando el lapiz dptico esta identificando el modo

operacional flotante, el efecto capacitivo de la punta de dicho lapiz se detecta mediante
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deteccion capacitiva mutua, en donde la deteccidn capacitiva mutua se realiza solo en

un area alrededor de las coordenadas de la punta del lapiz.

De acuerdo con el analisis presentado en el oficio en referencia, la novedad de la

caracteristica (b) se evalla dividiéndola en dos caracteristicas separadas:

b1) Detectar un efecto capacitivo de la punta del lapiz éptico en el sensor

digitalizador basandose en la deteccién capacitiva mutua.

b2) Donde la deteccion se realiza en un area definida alrededor de las

coordenadas determinadas.

Sobre lo anterior se indica que las anteriores caracteristicas no deberian ser
analizadas por separado, y se indica que la detecciéon capacitiva divulgada por el
documento D1 en su parrafo [0060] no esta directamente relacionada con la deteccion

cercana al Ultimo punto detectado divulgado en el parrafo [0088].

Por su parte el documento D2 no menciona la caracteristica (b).

Con relacién a la caracteristica (c) que especifica el reporte de un modo de flotacion

en base a que la identificacion del efecto capacitivo de la punta no es detectable en el

area definida, no es divulgado por el documento D1. El documento D1 no menciona
ni sugiere el reporte de algiin modo de operacién cuando la sefial no es detectable en

el area definida, y mucho menos reporta un modo de operacion de flotacion.
Por su parte el documento D2 no menciona tampoco la caracteristica (c).

El efecto técnico de las caracteristicas (a) a (c) consiste en que tan pronto como se
determina que el lapiz estd en modo de funcionamiento de flotacion, la matriz de
deteccion cambia al modo de deteccion capacitiva mutua, en el que el estado de lapiz
se detecta ademas en funcion de la capacitancia mutua. De esta manera, el lapiz en
una situacion de tacto suave puede detectarse con mayor precision, porque la
sensibilidad de la deteccién capacitiva es mejor que la de la deteccion de presion en
una situacion de presion suave. A través de la combinacién de estas dos técnicas de
deteccion se mejora el funcionamiento del lapiz optico porque utilizar la deteccion de

presion para detectar coordenadas del lapiz y un modo operacional flotante para

detectar los toques suaves.
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Por todo lo anterior se concluye que las reivindicaciones independientes en cuestion
poseen caracteristicas que no se dan a conocer de manera obvia para una persona
versada en la materia por los documentos D1 o D2, por ende la presente invencion
debe ser considerada como novedosa y con nivel inventivo sobre el estado de la

técnica presentado por el Examinador.

4, Conclusion

Las modificaciones realizadas a las reivindicaciones de la presente solicitud de
patente y las aclaraciones presentadas a lo largo del presente escrito, permiten
superar completamente las objeciones realizadas a la claridad de las reivindicaciones,
por lo cual, la presente solicitud cumple a cabalidad las exigencias establecidas por el
articulo 30 de la Decision 486 y el articulo 22 del Tratado de Cooperaciéon en Materia

de Patentes PCT, segun los requerimientos del Examinador.

De otra parte, los argumentos expuestos en el numeral 3 del presente escrito, ponen
de manifiesto de una manera clara y contundente, que lo revelado en las nuevas
reivindicaciones de la presente solicitud, resulta completamente NOVEDOSO E
INVENTIVO sobre las ensefianzas del estado del arte mas cercano representado por
los documentos D1y D2, toda vez que nada dentro de dichos documentos revela en
forma directa o al menos llega a sugerir un reporte del modo operacional de flotacion
del lapiz éptico basandose en la determinacion que la sefal de lapiz optico esta
indicando el modo operacional de flotacién y basandose en identificar que un efecto

capacitivo de la punta no es detectable en un area definida.

En consecuencia, me permito solicitar a ese Despacho, proceder con la revision de
las modificaciones y de los argumentos aqui presentados, para conceder el privilegio
de patente solicitado para la materia objeto de las 20 reivindicaciones ahora
presentadas en el capitulo reivindicatorio modificado, y que de subsistir alguna duda
o inquietud respecto a la patentabilidad de la presente invencién, a pesar de las
modificaciones y argumentos técnicos ahora presentados, sin apartarse del espiritu
inventivo originalmente revelado en la solicitud internacional, se le brinde la
oportunidad al solicitante de aclararla o de limitar ain mas la invencién, mediante la
emisién de un segundo examen de fondo, teniendo en cuenta el nuevo capitulo
reivindicatorio que se somete a revision, antes de que se emita una decision definitiva
por parte de ese Despacho, de conformidad con lo dispuesto en 1.2.2.5.1 del articulo
primero de la Resolucion 54093 de 2012.
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5. Anexos

e Capitulo reivindicatorio modificado, en donde se han llevado a cabo las

modificaciones mencionadas anteriormente.

Peticion

Solicito al Despacho, y en el evento que el examinador considere que pese a las
modificaciones presentadas auln existen objeciones, que proceda a emitir un segundo

examen de fondo sobre el nuevo capitulo reivindicatorio presentado.

En este sentido, y de acuerdo con lo establecido en el inciso segundo del numeral
1.2.2.5.1 del Capitulo Primero del Titulo X de la Circular Unica, requiero se me
comunique a través del SIPI o cualquier otro medio la existencia de estas objeciones
para, de esta manera, proceder a realizar el nuevo pago del examen de patentabilidad

de la solicitud de la referencia.

Atentamente,

LUZ HELENA ADARVE GOMEZ.
C.C 41.575.435 de Bogota.

T.P. 14.884 C.S.J.

FJG
P-992



REIVINDICACIONES (Con marcas de Correccion)

1 Un método_para detectar un togue que comprende:

detectar una sefial emitida-perunde lapiz optico con un sensor digitalizador, en donde la sefial de
lapiz optico es emitida por el |apiz optico;

determinar las coordenadas del lapiz éptico basandose en la deteccion de la sefial de lapiz

opticoeritida;

determinar que el lapiz dptico esta identificando un modo operacional de flotacion_con base en
detectar la sefial de lapiz optico;

detestar—buscar _un efecto capacitivo de la punta del lapiz optico en el sensor digitalizador
basandose en la deteccion capacitiva mutua—en—dende-la—deteccidon—se—realiza en un area definida

alrededor de las coordenadas determinadas; y

reportar un modo operacional de toque del lapiz optico basandose en_identificar el efecto
capacitivo,_y
reportar el modo operacional de flotacién del lapiz 6ptico basandose en la determinacion que la

sefial de lapiz éptico esta indicando el modo operacional de flotacion y baséndose en identificar gue un

efecto capacitivo de la punta no es detectable en el area definida.

2. El método de acuerdo con la reivindicacion 1, en donde el |apiz Optico se configura para-a
identificareién del modo operacional de flotacion se—identifica—con base en la salida de un sensor

incorporado en el lapiz optico.

3 El método de acuerdo con la reivindicacion 1 o reivindicacion 2, gue comprende detectar

un modo operacional de toque con una fuerza menor a 0,1471 N en la punta basandose en el efecto

capacitivo.

34. El método de acuerdo con las reivindicacion-reivindicaciones 1 ae reivindicacion3-2, que
comprende detectar ua-el modo operacional de toque con una fuerza mayor a 0,1471 N de-8-a-15-gm-en
la punta del lapiz éptico baséhdose en_datos incluidos en la sefial de lapiz optico-el-efecto-capacitive
detectade. '

45, El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-34, que comprende:

detectar una segunda sefial_de lapiz optico emitida por el lapiz 6ptico, en donde la segunda sefial

de lapiz éptico incluye informacién de presidn_de un sensor de presién_incorporado en el Iapiz optico;
identificar un modo operacional de toque del I&piz dptico con base en la informacion de presion; y
reportar un modo operacional de toque del l&piz 6ptico en las coordenadas determinadas con base

en la identificacion del modo operacional de toque.

56. El método de acuerdo con la reivindicacion 45, que comprende deshabilitar la deteccion
capacitiva mutua de la punta basandose en la informacién de la presion que indica el modo operacional

de toque.

67. El método de acuerdo con la reivindicacion 4-5 o reivindicaciéon 86, en donde la segunda
sefial_de lapiz dptico es detectada por el sensor digitalizador o un médulo de comunicacion inalambrica

asociado con un dispositivo de cémputo huésped.



78. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-87, en donde una aplicacion
que se ejecuta en un dispositivo de computo huésped selectivamente permite identificar el modo

operacional de toque basandose en la deteccién capacitiva mutua de la punta.

89. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-78, que comprende:

detectar un mapa de calor, al menos en el area definida, en donde el mapa de calor traza la salida
en cada union incluida en al menos en el area definida;

aplicar un criterio de costo de maxima verosimilitud para determinar la probabilidad de que el efecto
capacitivo puede ser detectado en el area definida, en donde el criterio de costo de maxima verosimilitud
se basa en una funcién de respuesta pre-definida sobre la salida de una unién del sensor digitalizador para
la ubicacion de la punta de esa uniodn;

detectar el efecto capacitivo basandose en la probabilidad que estd por encima de un umbral

definido, en donde la deteccion del efecto capacitivo de la punta sélo se realiza en el area definida.

10. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-9 en donde la deteccién

del efecto capacitivo de la punta se realiza solamente en el area definida.

911. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-810, que comprende el

entintado basado en el reporte del modo operacional de toque del lapiz 6ptico.

4012. Un dispositivo_para detectar un toque que comprende:

una pantallg;
un sensor digitalizador asociado con una superficie de deteccion;
un circuito asociado con el sensor digitalizador y configurado para:
detectar una sefial_de -emitida-per-un-lapiz dptico con el sensor digitalizador, en donde la

sefial de lapiz optico es emitida por el lapiz dptico;

determinar las coordenadas del lapiz 6ptico basandose en la deteccion de la sefial emitida;
determinar que el lapiz 6ptico es la identificacién de un modo operacional de flotacion
basandose en la sefial de lapiz dptico;
detectar-buscar un efecto capacitivo de la punta del Iapiz 6ptico en el sensor digitalizador
basandose en la deteccién capacitiva mutua—en—dondeta-deteccién-se—realiza en un area definida
alrededor de las coordenadas determinadas; ¥
reportar un modo operacional de toque del l&piz 6ptico basandose en_identificar el efecto

capacitivo; y
reportar el modo operacional de flotacion del |apiz dptico basandose en la determinacién que la

sefial de lapiz optico esta indicando el modo operacional de flotacién v basandose en identificar que un

efecto capacitivo de la punta no es detectable en el area definida; y

un controlador configurado para mostrar tinta en la pantalla con base en el reporte del modo

operacional de toque.

4113. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacién 4812, en donde [os datosia identificacion
delmodo-operacionalde flotacién-se basanidentifica-con-base en la salida de un sensor incorporado en el
lapiz o6ptico.

14. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 12 o reivindicacién 13. en donde el circuito

esta configurado para detectar un modo operacional de togue con una fuerza de 0 a 0.1471 N en la punta

del |apiz 6ptico basandose en el efecto capacitivo detectado.




41215. Eldispositivo de acuerdo con las reivindicasion-reivindicaciones 48-12 a 14e-reivindicasion
44, en donde el circuito esta configurado para configurar para:
detectar una segunda sefial de lapiz éptico emitida por el lapiz éptico, en donde la segunda sefial

incluye informacion de presién_de un sensor de presion incorporado en el lapiz dptico;

identificar un modo operacional de toque del lapiz Sptico basado en la informacion de presion; y
reportar un modo operacional de toque del lapiz 6ptico en las coordenadas determinadas con base
en la identificacion del modo operacional de toque.

4316. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacién 4215, en donde el circuito esta configurado
para deshabilitar la deteccidn capacitiva mutua de la punta basandose en la informacion de presion que

indica el modo operacional de toque.

17. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 15, que comprende un moédulo de

comunicacion inalambrica, en donde la segunda sefial de lapiz dptico se detecta por el modulo de

comunicacion inalambrica.

4418. El dispositivo de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 4812-4317, en donde el
circuito esta configurado para:

detectar un mapa de calor, al menos en el area definida, en donde el mapa de calor traza la salida
en cada unidén incluida en al menos en el area definida;

aplicar un criterio de costo de maxima verosimilitud para determinar la probabilidad de que el efecto
capacitivo puede ser detectado en el area definida, en donde el criterio de costo de maxima verosimilitud
se basa en una funcién de respuesta pre-definida con relacion a la salida de una union del sensor
digitalizador para la ubicacion de la punta de esa unién; y

detectar el efecto capacitivo basandose en la probabilidad que estd por encima de un umbral

definido.

19. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacién 18, en donde el circuito esté configurado

para reportar un modo operacional de flotacion del lapiz optico en las coordenadas determinadas

basandose en la probabilidad de estar por debajo del umbral definido.

4520. Un método para detectar un togue que comprende:
detectar una sefial emitida-perunde lapiz optico con un sensor digitalizador, en donde la sefial de

lapiz optico es emitida por un lapiz optico;
determinar las coordenadas del lapiz éptico basandose en la deteccion de la sefial de lapiz

opticoermitida;
determinar que el lapiz éptico esté identificando uno de un modo operacional de togue y un modo

operacional de flotacion_basandose en la sefial de lapiz optico;
detectar-buscar_un efecto capacitivo de la punta del lapiz éptico en el sensor digitalizador
basandose en la deteccidn capacitiva mutua—er—donde—la—deteccidn-se—realiza en un area definida

alrededor de las coordenadas determinadas;

determinar que el Iapiz 6ptico esta enrepertar elun modo operacional de toque del-apiz-optice
basandose en;
identificar el efecto capacitivo y basandose en determinar que el lapiz dptico esta identificando

un modo operacional de flotacion; o




determinar gue el lapiz 6ptico esta identificando el modo operacional de togue;
determinar que el lapiz optico _estd en el modo operacional de flotacion basandose en la

determinacién que la sefial de lapiz éptico esta indicando el modo operacional de flotacién y basandose
en identificar que un efecto capacitivo de |a punta no es detectable en el area definida; y detectar

reportar uno de unel modo operacional de toque delHapiz-6pticoy el modo operacional de flotacidn.




REIVINDICACIONES

1. Un método para detectar un toque que comprende:

detectar una sefial de lapiz 6ptico con un sensor digitalizador, en donde la sefial de lapiz dptico es
emitida por el lapiz 6ptico;

determinar las coordenadas del lapiz éptico basandose en la deteccién de la sefial de lapiz dptico;

determinar que el lapiz optico esta identificando un modo operacional de flotacion con base en
detectar la sefal de lapiz éptico;

buscar un efecto capacitivo de la punta del lapiz optico en el sensor digitalizador basandose en la
deteccion capacitiva mutua en un area definida alrededor de las coordenadas determinadas; y

reportar un modo operacional de toque del lapiz optico basandose en identificar el efecto
capacitivo; y

reportar el modo operacional de flotacion del lapiz dptico basandose en la determinacion que la

sefal de lapiz dptico esta indicando el modo operacional de flotacién y basandose en identificar que un

efecto capacitivo de la punta no es detectable en el &rea definida.

2, El método de acuerdo con la reivindicacién 1, en donde el lapiz éptico se configura para
identificar el modo operacional de flotacién con base en la salida de un sensor incorporado en el lapiz

optico.

3. El meétodo de acuerdo con la reivindicacion 1 o reivindicacion 2, que comprende detectar
un modo operacional de toque con una fuerza menor a 0,1471 N en la punta basandose en el efecto

capacitivo.

4. El método de acuerdo con las reivindicaciones 1 a 3, que comprende detectar el modo
operacional de toque con una fuerza mayor a 0,1471 N en la punta del lapiz éptico basandose en datos

incluidos en |a sefial de lapiz 6ptico.

5. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-4, que comprende:
detectar una segunda sefial de lapiz 6ptico emitida por el lapiz éptico, en donde la segunda sefial
de lapiz éptico incluye informacién de presion de un sensor de presion incorporado en el lapiz 6ptico;
identificar un modo operacional de toque del lapiz optico con base en la informacion de presion; y
reportar un modo operacional de toque del lapiz dptico en las coordenadas determinadas con base

en la identificacion del modo operacional de toque.

6. El método de acuerdo con la reivindicacion 5, que comprende deshabilitar la deteccion
capacitiva mutua de la punta basandose en la informacion de la presién que indica el modo operacional

de toque.

7. El método de acuerdo con la reivindicacion 5 o reivindicacién 6, en donde la segunda sefial

de lapiz 6ptico es detectada por el sensor digitalizador o un médulo de comunicacién inalambrica asociado

con un dispositivo de cémputo huésped.

8. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-7, en donde una aplicacién
que se ejecuta en un dispositivo de computo huésped selectivamente permite identificar el modo
operacional de toque basandose en la deteccion capacitiva mutua de la punta.



9. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-8, que comprende:

detectar un mapa de calor, al menos en el area definida, en donde el mapa de calor traza la salida
en cada unién incluida en al menos en el area definida;

aplicar un criterio de costo de maxima verosimilitud para determinar la probabilidad de que el efecto
capacitivo puede ser detectado en el area definida, en donde el criterio de costo de maxima verosimilitud
se basa en una funcion de respuesta pre-definida sobre la salida de una union del sensor digitalizador para
la ubicacién de la punta de esa unién;

detectar el efecto capacitivo basandose en la probabilidad que esta por encima de un umbral

definido, en donde la deteccién del efecto capacitivo de la punta sélo se realiza en el area definida.

10. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-9 en donde la deteccion

del efecto capacitivo de la punta se realiza solamente en el area definida.

11. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-10, que comprende el

entintado basado en el reporte del modo operacional de toque del lapiz optico.

12. Un dispositivo para detectar un toque que comprende:
una pantalla;
un sensor digitalizador asociado con una superficie de deteccidn;
un circuito asociado con el sensor digitalizador y configurado para:
detectar una sefial de lapiz éptico con el sensor digitalizador, en donde la sefial de lapiz
optico es emitida por el lapiz optico;
determinar las coordenadas del |apiz dptico basandose en la deteccion de la sefial emitida;
determinar que el lapiz 6ptico es la identificacidn de un modo operacional de flotacion
basandose en |a sefial de lapiz optico;
buscar un efecto capacitivo de la punta del lapiz 6ptico en el sensor digitalizador
basandose en la deteccion capacitiva mutua en un area definida alrededor de las coordenadas
determinadas;
reportar un modo operacional de toque del l&piz 6ptico basandose en identificar el efecto
capacitivo; y
reportar el modo operacional de flotacion del lapiz 6ptico baséndose en la determinacion que la
sefial de lapiz dptico esta indicando el modo operacional de flotacion y baséandose en identificar que un
efecto capacitivo de la punta no es detectable en el area definida; y
un controlador configurado para mostrar tinta en la pantalla con base en el reporte del modo

operacional de toque.

13. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacién 12, en donde los datos se basan en la salida

de un sensor incorporado en el lapiz 6ptico.

14. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 12 o reivindicacion 13, en donde el circuito
esta configurado para detectar un modo operacional de toque con una fuerza de 0 a2 0,1471 N en la punta

del lapiz 6ptico basandose en el efecto capacitivo detectado.

15. El dispositivo de acuerdo con las reivindicaciones 12 a 14, en donde el circuito esta

configurado para configurar para:



detectar una segunda sefial de |apiz dptico emitida por el lapiz 6ptico, en donde la segunda sefial
incluye informacién de presion de un sensor de presion incorporado en el lapiz optico;

identificar un modo operacional de toque del lapiz dptico basado en la informacion de presion; y

reportar un modo operacional de toque del lapiz 6ptico en las coordenadas determinadas con base

en la identificacion del modo operacional de toque.

16. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacién 15, en donde el circuito esta configurado
para deshabilitar la deteccion capacitiva mutua de la punta basandose en la informacion de presion que

indica el modo operacional de toque.

17. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 15, que comprende un modulo de
comunicacion inalambrica, en donde la segunda sefial de |apiz optico se detecta por el médulo de

comunicacién inaldambrica.

18. El dispositivo de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 12-17, en donde el circuito
esta configurado para:

detectar un mapa de calor, al menos en el area definida, en donde el mapa de calor traza la salida
en cada unién incluida en al menos en el area definida;

aplicar un criterio de costo de méxima verosimilitud para determinar la probabilidad de que el efecto
capacitivo puede ser detectado en el area definida, en donde el criterio de costo de maxima verosimilitud
se basa en una funcién de respuesta pre-definida con relacion a la salida de una union del sensor
digitalizador para la ubicacién de la punta de esa unién; y

detectar el efecto capécitivo basandose en la probabilidad que esta por encima de un umbral

definido.

19. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 18, en donde el circuito esta configurado
para reportar un modo operacional de flotacion del lapiz optico en las coordenadas determinadas

basandose en la probabilidad de estar por debajo del umbral definido.

20. Un método para detectar un toque que comprende:
detectar una sefial de lapiz 6ptico con un sensor digitalizador, en donde la sefial de lapiz optico es
emitida por un lapiz éptico;
determinar las coordenadas del l&piz dptico basandose en la deteccion de la sefial de lapiz optico;
determinar que el lapiz 6ptico esta identificando uno de un modo operacional de toque y un modo
operacional de flotacion basandose en la sefial de lapiz optico;
buscar un efecto capacitivo de la punta del Iapiz 6ptico en el sensor digitalizador basandose en la
deteccion capacitiva mutua en un drea definida alrededor de las coordenadas determinadas;
determinar que el lapiz éptico esta en el modo operacional de toque basandose en:
identificar el efecto capacitivo y basandose en determinar que el lapiz optico esta identificando
un modo operacional de flotacion; o
determinar que el lapiz optico esta identificando el modo operacional de toque; -
determinar que el lapiz éptico estd en el modo operacional de flotacion basandose en la
determinacién que la sefial de lapiz Optico esta indicando el modo operacional de flotacion y basandose
en identificar que un efecto capacitivo de la punta no es detectable en el area definida; y
reportar uno de el modo operacional de toque y el modo operacional de flotacion.
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REIVINDICACIONES

1. Un método para detectar un toque que comprende:

detectar una sefial de lapiz éptico con un sensor digitalizador, en donde la sefial de lapiz 6ptico es
emitida por el lapiz 6ptico;

determinar las coordenadas del lapiz 6ptico basandose en la deteccidn de la sefial de lapiz éptico;

determinar que el lapiz 6ptico esta identificando un modo operacional de flotacién con base en
detectar la sefial de lapiz optico;

buscar un efecto capacitivo de la punta del lapiz éptico en el sensor digitalizador basandose en la
deteccion capacitiva mutua en un area definida alrededor de las coordenadas determinadas; y

reportar un modo operacional de toque del lapiz optico basandose en identificar el efecto
capacitivo; y

reportar el modo operacional de flotacion del lapiz éptico basandose en la determinacion que la

sefal de lapiz éptico esta indicando el modo operacional de flotacién y basandose en identificar que un

efecto capacitivo de la punta no es detectable en el area definida.

2. El método de acuerdo con la reivindicacion 1, en donde el lapiz 6ptico se configura para
identificar el modo operacional de flotacién con base en la salida de un sensor incorporado en el lapiz

optico.

3. El método de acuerdo con la reivindicacion 1 o reivindicacion 2, que comprende detectar
un modo operacional de toque con una fuerza menor a 0,1471 N en la punta basandose en el efecto

capacitivo.

4, El método de acuerdo con las reivindicaciones 1 a 3, que comprende detectar el modo
operacional de toque con una fuerza mayor a 0,1471 N en la punta del lapiz 6ptico basandose en datos

incluidos en la sefal de lapiz éptico.

5. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-4, que comprende:
detectar una segunda sefal de lapiz 6ptico emitida por el lapiz 6ptico, en donde la segunda sefial
de lapiz optico incluye informacién de presion de un sensor de presion incorporado en el lapiz 6ptico;
identificar un modo operacional de toque del lapiz 6ptico con base en la informacion de presién; y
reportar un modo operacional de toque del lapiz 6ptico en las coordenadas determinadas con base

en la identificacion del modo operacional de toque.

6. El método de acuerdo con la reivindicacion 5, que comprende deshabilitar la deteccion
capacitiva mutua de la punta basandose en la informacién de la presion que indica el modo operacional

de toque.

7. El método de acuerdo con la reivindicacién 5 o reivindicacion 6, en donde la segunda senal
de lapiz 6ptico es detectada por el sensor digitalizador o un médulo de comunicacion inalambrica asociado

con un dispositivo de cdmputo huésped.

8. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-7, en donde una aplicacion
que se ejecuta en un dispositivo de cdmputo huésped selectivamente permite identificar el modo

operacional de toque basandose en la deteccién capacitiva mutua de la punta.



9. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-8, que comprende:

detectar un mapa de calor, al menos en el area definida, en donde el mapa de calor traza la salida
en cada union incluida en al menos en el area definida;

aplicar un criterio de costo de maxima verosimilitud para determinar la probabilidad de que el efecto
capacitivo puede ser detectado en el area definida, en donde el criterio de costo de maxima verosimilitud
se basa en una funcién de respuesta pre-definida sobre la salida de una union del sensor digitalizador para
la ubicacién de la punta de esa union;

detectar el efecto capacitivo basandose en la probabilidad que esta por encima de un umbral

definido, en donde la deteccion del efecto capacitivo de la punta sélo se realiza en el area definida.

10. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-9 en donde la deteccion

del efecto capacitivo de la punta se realiza solamente en el area definida.

11. El método de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1-10, que comprende el

entintado basado en el reporte del modo operacional de toque del lapiz optico.

12. Un dispositivo para detectar un toque que comprende:
una pantalla;
un sensor digitalizador asociado con una superficie de deteccion;
un circuito asociado con el sensor digitalizador y configurado para:
detectar una sefal de lapiz 6ptico con el sensor digitalizador, en donde la sefial de lapiz
optico es emitida por el lapiz 6ptico;
determinar las coordenadas del lapiz 6ptico basandose en la deteccion de la sefal emitida;
determinar que el lapiz 6ptico es la identificacion de un modo operacional de flotacion
basandose en la sefial de lapiz 6ptico;
buscar un efecto capacitivo de la punta del lapiz 6ptico en el sensor digitalizador
basandose en la deteccién capacitiva mutua en un area definida alrededor de las coordenadas
determinadas;
reportar un modo operacional de toque del lapiz 6ptico basandose en identificar el efecto
capacitivo; y
reportar el modo operacional de flotacion del lapiz 6ptico basandose en la determinacion que la
sefal de lapiz éptico estd indicando el modo operacional de flotacién y basandose en identificar que un
efecto capacitivo de la punta no es detectable en el area definida; y
un controlador configurado para mostrar tinta en la pantalla con base en el reporte del modo

operacional de toque.

13. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 12, en donde los datos se basan en la salida

de un sensor incorporado en el lapiz optico.

14. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 12 o reivindicacidon 13, en donde el circuito
esta configurado para detectar un modo operacional de toque con una fuerza de 0 a 0,1471 N en la punta

del lapiz 6ptico basandose en el efecto capacitivo detectado.

15. El dispositivo de acuerdo con las reivindicaciones 12 a 14, en donde el circuito esta

configurado para configurar para:



detectar una segunda sefal de lapiz 6ptico emitida por el lapiz 6ptico, en donde la segunda sefial
incluye informacion de presion de un sensor de presion incorporado en el lapiz 6ptico;

identificar un modo operacional de toque del lapiz 6ptico basado en la informacién de presion; y

reportar un modo operacional de toque del lapiz 6ptico en las coordenadas determinadas con base

en la identificacion del modo operacional de toque.

16. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 15, en donde el circuito esta configurado
para deshabilitar la deteccidn capacitiva mutua de la punta basandose en la informacion de presidon que

indica el modo operacional de toque.

17. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacién 15, que comprende un médulo de
comunicacién inalambrica, en donde la segunda sefal de lapiz 6ptico se detecta por el mdédulo de

comunicacion inalambrica.

18. El dispositivo de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 12-17, en donde el circuito
esta configurado para:

detectar un mapa de calor, al menos en el area definida, en donde el mapa de calor traza la salida
en cada union incluida en al menos en el area definida;

aplicar un criterio de costo de maxima verosimilitud para determinar la probabilidad de que el efecto
capacitivo puede ser detectado en el area definida, en donde el criterio de costo de maxima verosimilitud
se basa en una funcion de respuesta pre-definida con relacién a la salida de una unién del sensor
digitalizador para la ubicacién de la punta de esa union; y

detectar el efecto capacitivo basandose en la probabilidad que esta por encima de un umbral
definido.

19. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 18, en donde el circuito estd configurado
para reportar un modo operacional de flotacion del lapiz éptico en las coordenadas determinadas

basandose en la probabilidad de estar por debajo del umbral definido.

20. Un método para detectar un toque que comprende:
detectar una sefial de lapiz éptico con un sensor digitalizador, en donde la sefial de lapiz 6ptico es
emitida por un lapiz éptico;
determinar las coordenadas del lapiz 6ptico basandose en la deteccidn de la sefial de lapiz 6ptico;
determinar que el 1apiz 6ptico estd identificando uno de un modo operacional de toque y un modo
operacional de flotacidon basandose en la sefal de lapiz ptico;
buscar un efecto capacitivo de la punta del lapiz éptico en el sensor digitalizador basandose en la
deteccion capacitiva mutua en un area definida alrededor de las coordenadas determinadas;
determinar que el lapiz 6ptico esta en el modo operacional de toque basandose en:
identificar el efecto capacitivo y basandose en determinar que el lapiz éptico esta identificando
un modo operacional de flotacion; o
determinar que el lapiz éptico esta identificando el modo operacional de toque;
determinar que el lapiz optico estd en el modo operacional de flotacién basandose en la
determinacion que la sefal de lapiz 6ptico esta indicando el modo operacional de flotacion y basandose
en identificar que un efecto capacitivo de la punta no es detectable en el area definida; y

reportar uno de el modo operacional de toque y el modo operacional de flotacion.
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