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en la superficie mediante el enfoque especifico de rocas en la sala de visualizacion y de

esta manera generar un analisis integrado de los datos con otros usuarios.

SIGLAS USADAS EN LA DESCRIPCION
USB: Bus Universal en Serie, en inglés: Universal Serial Bus.
HDMI: Interfaz multimedia de alta definicién, en inglés High-Definition Multimedia Interface.

RJ-45: Interfaz fisica comlUnmente utilizada para conectar redes de computadoras con

cableado estructurado.

VGA: Matriz de graficos de video, en inglés Video Graphics Array (VGA)

LCD: Representacién visual por cristal liquido, en inglés Liquid Cristal Display.

LED: Diodo de emisor de luz, en ingles Light-Emitting Diode.

OLED: Diodo organico de emisién de luz u OLED, en inglés Organic Light-Emitting Diode.
TCP: Protocolo de Control de Transmision, en inglés Transmission Control Protocol.

UDP: Protocolo de datagramas de usuario, en inglés User Datagram Protocol o UDP.
RTP: Protocolo de transporte en tiempo real o RTP, en inglés, Real-time Transport Protocol.

ISDN: Red Digital de Servicios Integrados, en inglés Integrated Services Digital Network

(ISDN), es un estandar internacional para comunicaciones.
LAN: Red de area local o LAN, en inglés Local Area Network.
WAN: Red de area amplia, o WAN, en Inglés Wide Area Network.

ADSL: Tipo de tecnologia de linea de abonado digital DSL, en inglés Asymmetric Digital

Subscriber Line.

720P: Modos de video usado principalmente en la television de alta definicion (HDTV). El
numero 720 representa lineas horizontales de resolucion de pantalla, mientras que la letra

p significa barrido progresivo.

1080P: Modos de video usado principalmente en la television de alta definicion (HDTV)
también conocido como Full HD. El numero 1080 representa lineas horizontales de

resolucion de pantalla, mientras que la letra p significa barrido progresivo.
VPN: Red privada virtual (RPV), en inglés: Virtual Private Network (VPN).

HD: Sistema de imagen, video o sonido con mayor resolucion que la definicion estandar,

en inglés High Definition.
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UHD: ultra alta definicion, en inglés Ultra High Definition TeleVision) se refiere a un formato
de video digital.

4K: Distintos tamarios de imagen que tienen alrededor de 4000 pixeles de resolucién

horizontal.

ITU:  Unién Internacional de Telecomunicaciones, en inglés, International
Telecommunication Union. reune a expertos de todo el mundo para elaborar normas

internacionales.

BREVE DESCRIPCION DE LAS FIGURAS

Figura 1. La figura uno muestra el esquema de partes que se integran en el sistema
propuesto. (1) Un sistema de transporte de camaras que permite el desplazamiento de una
camara de video (2) en los ejes X y Y los cuales estan conectados a un computador (4)

conectado a una pantalla (3) a internet (5) y a otros usuarios.

Figura 2. La figura presenta un plano del riel con detalles en las partes estructurales y la

zona del carro y camara, presentando de manera general el sistema del riel.

Figura 3. La figura presenta el disefio general del carro con la camara montada en la

plataforma de instalacion

Figura 4. La figura presenta el disefio general de los carros laterales que mueven la

plataforma en el eje mayor.

WX
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DESCRIPCION GENERAL DE LA INVENCION

Una tarea importante para gedlogos de exploracion o ingenieros de yacimientos es el
estudio integrado de nucleos de perforacion. Los resultados de los estudios de nucleos son
revisados y socializados, en talleres grupales con equipos multidisciplinarios del proyecto
asociado, que se efectian en una litoteca fisica donde se almacenan los nucleos. En este
sentido algunas de las dificultades que se encuentran en la realizacion de estos talleres

son:

Los talleres de visualizacion de objetos solo pueden realizarse en forma presencial lo cual
implica un costo por el servicio de extension de muestras y la asistencia a la sala de
consulta, gastos que se duplican si es necesaria una revision posterior de los mismos

objetos o nucleos de pozo.

Actualmente no se preservan las sesiones de trabajo de estos talleres y los nucleos de roca
son movilizados en repetidas ocasiones lo cual implica costos, tiempo y riesgos de pérdida

de conocimiento.

Adicionalmente, las sesiones de descripcion de nlcleos generan un interés generalizado
de profesionales involucrados con la técnica de la descripcion de las rocas y en ocasiones
la elevada asistencia de profesionales a una sesién se considera un problema, pues la sala
de interpretacion tiene una capacidad limitada para el personal. En otras ocasiones,
personal de ofras ciudades no podia asistir a la interpretacion de la roca debido

compromisos en diferente hora del dia.

Teniendo en cuenta el panorama anterior, se plantea una adecuacion de salas de analisis
para objetos para tener una visualizacion en tiempo real, con el objetivo de tener una sesién
de trabajo virtual con imagenes de alta definicién. De igual manera, en la pantalla interactiva
es posible visualizar informacion adicional de los objetos consultados compilada por el

usuario o la persona encargada de la sesién remota.

La solucién tecnoldgica esta relacionada con los campos de la educacion, transmision de
imagenes y videoconferencias, pues permite la transmisién y retransmisién de video y/o
audio en tiempo real. La soluciéon tecnoldgica presenta una adecuacién de una sala,
auditorio o salon de analisis, con infraestructura de rieles y camaras con el objetivo de

generar una sesion de trabajo virtual con imagenes de alta definicion.

Uno de los componentes de la solucién tecnolégica son camaras de video de alta resolucion
para visualizar objetos en tiempo real. La cdmara o camaras se montan sobre una superficie
mévil o Dolly que se emplea para desplazar las camaras a lo largo de una superficie. La
estructura de riel (que denominaremos riel) y la camara se conectan a un equipo de

computo que permite manejar los movimientos y acercamientos de la camara por medio de
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un programa de computador y el movimiento del riel por medio de otro programa de
computador adicional.

Todos los componentes del sistema se instalan en un area o sala adecuada con mesas o
superficies en donde se despliegan los nlcleos a ser observados presencialmente o
visualizados remotamente. En esta area o sala se instala una pantalla, que puede ser
sensible al tacto, en la cual se presenta la imagen del objeto e informacién adicional. La
pantalla facilita la visualizacion en la sala y puede ser usada como un tablero, acercando,

alejando, y con posibilidad de escribir o rayar sobre la informacion relacionada al objeto.

La visualizacion del objeto en los dispositivos tiene como finalidad la interaccién de los
participantes para la interpretacion de las imagenes presentadas en la videoconferencia en
tiempo real. Debido a lo anterior se utiliza el entorno de videoconferencia con posibilidad de
grabar la sesion. Durante una sesion es posible ceder el control del equipo de cémputo que
se encuentra conectado a las camaras, adicionalmente, es posible grabar la sesion de
trabajo para realizar una revision posterior de la conferencia. El sistema propuesto tiene las

siguientes partes:

Un sistema de riel con capacidad de desplazamiento en X y Y con una estructura que cuenta
con un carro para el desplazamiento a lo largo del sistema de riel. Para facilitar el
deslizamiento y alineacion de los carros son usados rodamientos. El sistema electrénico de
control es el encargado de suministrar la energia eléctrica y controlar el avance y velocidad
de los motores. Todo lo anterior serd manejado bajo un control, para el desplazamiento de

los carros en los ejes Xy Y.

La camara de video es la encargada de enfocar los objetos en un area, esta camara o
camaras son capaces de enfocar de manera general o a detalle los objetos en una
superficie. Estas camaras estan ancladas a la plataforma de riel facilitando su movimiento
sobre los objetos. Las camaras estaran conectadas a un computador por medio de un cable

de red con el cual se puede acercar o alejar el objetivo a la superficie de analisis.

Una pantalla de tecnologia Light Emisor Diode, OLED o Liquid Crystal Display que facilita
la visualizacién y con capacidad de funcionar como tablero tactil, acercando, alejando y con
posibilidad de escribir o rayar en la pantalla. La pantalla sera conectada a un computador
en red, de manera similar a una pantalla auxiliar. Esta pantalla tiene capacidad tactil que
permite la marcacién gracias a un sistema de deteccion, con varios sensores que localizan

la posicion del dedo del usuario o la pluma con velocidad y precisién.

Un equipo de computo, el cual es un ordenador con capacidad de conexién a la red o

internet, a la pantalla tactil y a la cdmara de enfoque.

Un programa de computador de videoconferencia, este programa de computador se puede
instalar en cualquier equipo de computo o terminal de los usuarios. El sistema permite

realizar y grabar la videoconferencia o videoconferencias realizadas. El programa de

oy K
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computador permite compartir la pantalla del computador y facilita el control de usuarios

externos.

Otro componente es la infraestructura de redes o internet, pues se utiliza una red normal
de transmisién de datos y se envian y recibe video por medio del programa de computador

de video conferencia anteriormente enunciado.

Otro componente del sistema se refiere a una plataforma compartida en un entorno digital
para compartir datos y facilitar el acceso a informacién compartida. Adicionalmente, existe
la capacidad de crear un repositorio de videos de sesion, repositorio de informacion y datos

de pozo.

Todos los componentes anteriormente descritos existen en sistema completo e ideal, pero
los componentes basicos del sistema son las camaras, el riel de transporte de camaras,
equipos de computo y la transmisién de video y audio. De manera adicional se pueden
incluir los componentes de pantalla tactil, repositorios en plataformas compartidas,
grabaciones y control de equipos a distancia como configuraciones opcionales del sistema

propuesto.

DESCRIPCION DETALLADA DE LA INVENCION.

Haciendo referencia al disefio general del sistema que se presenta en la figura 1 se puede
ver que hay un riel (1) que consta de una plataforma de desplazamiento de camara(s) de
alta resolucién (2), conectados a uno o mas computador (4). Adicionalmente se encuentra
una(s) pantalla(s) de gran tamafio ubicada en la sala (3) y que esta conectada al
computador (4). Los componentes adicionales presentados en la figura son la conexion a
internet (5) y los servidores de datos en red (6). Los componentes finales se constituyen en

computadores personales, tabletas o celulares (7).

En la figura 1 se presenta una conexién entre el riel (1) y el computador (4) por medio de
conexiones de transmision de datos tales como cables USB o similares (8) que permiten el

envio de sefales desde el computador hacia el riel (1).

La camara (2) que se utiliza en la configuracién del sistema esta caracterizada por tener
una capacidad de captura de imagenes de alta resolucién equivalente a 720 pixeles, 1080
pixeles o 4320p o superiores. La camara en el sistema tiene unas caracteristicas de
generacién de sefial digital o analdgica que permite que el computador procese la imagen
y se presente en pantalla. La camara (2) presentada en la figura 1 transmite una sefal por
medio de cables de red, USB o HDMI hasta el computador (4). En temas de conexion se

puede utilizar conexiones HDMI, USB, RJ-45 o similares (9).
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En la figura 1 se presenta una pantalla (3) que puede tener un tamafio de entre 30 y 150
pulgadas, esta pantalla es plana con tecnologia de proyeccion LCD, LED u OLED, con la

posibilidad de tener una implementacion de tecnologia tactil infrarroja o capacitiva.

La pantalla (3) tiene una capacidad de resolucién HD, UHD, 4K, 8K o superiores. La
conexion al computador se puede realizar por tecnologia USB, HDMI, VGA o similares (10).
La pantalla puede tener altavoces y capacidad de conexion de salida de LAN, USB, RJ45
y otros. Se debe instalar un programa de computador en el equipo de cémputo con conexién

a las caracteristicas de marcacion o rayado de la pantalla.

Continuando con la figura 1, se presenta la conexién del computador (4) a Internet (5), esta
conexion se puede realizar de manera directa por medio de cables o por vinculo inalambrico
(11). Esta conexién del equipo a internet se puede realizar y sin limitarse, utilizando una
conexion directa a internet gracias a un servicio de internet o intranet de una empresa en
protocolos de transmision como TCP, UDP & RTP, utilizando plataformas como ISDN, LAN,
WAN, Internet, ADSL y VPN.

La base de la conexion entre los usuarios es el programa de computador de
videoconferencia que debe tener en cuenta una capacidad de compartir video y audio en
tiempo real con posibilidad de compartir la imagen del escritorio de equipo de computo en
video de alta resolucion de 720p, 1080p o 4320p o superiores. La configuracion del
programa de videoconferencia permite que diferentes usuarios interactuen en un entorno

comun de trabajo.

El sistema de videoconferencia debe soportar protocolos estandar, incluyendo, aunque sin
limitacion, los estandares H.324, H.320, H.323 de la ITU o los de la Agencia Especializada
de las Naciones Unidas en el campo de las telecomunicaciones. Un sistema de video
conferencia econémico normal puede utilizar un altavoz y micréfono externos con el fin de

reducir los costos del sistema.

El programa de videoconferencia debe ser capaz de almacenar o grabar las sesiones de
analisis sin limitarse a esta capacidad, pues las sesiones pueden realizarse en el entorno
colaborativo sin grabacion de sesion. Esta capacidad de grabacion implica un
almacenamiento de manera digital en un disco duro de un equipo de computo o en un

servidor de almacenamiento o en la nube (6).

Teniendo en cuenta que todas las partes del sistema referenciado en la figura 1 son
adquiridas individualmente en el mercado a excepcion del riel de transporte de camara
referenciado como (1), a continuacion, se presenta el disefio de dicho riel, sin limitar el
sistema al uso de este, pues modificaciones continuas se realizan al disefio del componente

presentado a continuacion.

La figura 2 presenta las partes del riel (1) que consta de un marco de ensamblaje (12), un

ensamble de carro principal (13), una canaleta (14), seis soportes superiores (15), los

AL
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soportes de planchuela superior (16) y sujetador de los soportes superiores (17).
Adicionalmente esta el soporte nivelador (18), un tensor (19), el ensamble de carro
secundario (20), el ensamble carro y camara G, una cadena porta cables (22), una tuberia
de cables Y (23), correa dentada (24), tuberia de cables X (25), correas dentadas

principales (26) y cadena porta cables X (27).

En la figura 2 se presenta el riel en un despiece donde se pueden distinguir los elementos
principales del riel. En primer lugar, esta el marco de ensamblaje (12) que es la estructura
en la cual se instalan los demas elementos del riel propuesto. El marco tiene contacto con
un ensamble de carro (13) que permite el movimiento en el marco de ensamblaje y otros

elementos como la canaleta (14) que mantiene la estabilidad de los dos carros (13) y (20).

Esta estructura del marco de ensamblaje puede ser construida en metal, material
polimérico, conglomerado, fibra de vidrio, sus mezclas o similares sin limitarse a acero
estructural o aluminio. En el marco de ensamblaje (12) se deben conectar los soportes
superiores o soportes a infraestructura (15) que son construidos en metal, material
polimérico, conglomerado, fibra de vidrio, sus mezclas o similares sin limitarse a acero
estructural o aluminio, para brindar anclaje a una superficie, por ejemplo, y sin limitarse a

un techo, o placa de concreto en una habitacién alta.

El marco de ensamblaje (12) es sostenido por los soportes superiores largos ubicados
dependiendo de la necesidad de estos, a manera de ejemplo en la imagen se plantearon
seis pero pueden ser 30, aunque el numero de estos no esta limitado a un numero
especifico y se ubican a distancias de entre medio metro a cinco metros. Los soportes
superiores (15) estan unidos en la parte superior por elementos sujetadores (17) que
pueden ser tornillos o remaches, unidos a una planchuela (16) de soporte de metal, material
polimérico, conglomerado, fibra de vidrio, sus mezclas o similares sin limitarse a acero
estructural o aluminio. La planchuela (16) puede ser nivelada por medio de arandelas y
corrigen posibles desniveles del techo. Todos los elementos anteriores son conectados y

sujetados a un soporte nivelador (18) que esta atornillado al techo.

El marco de ensamblaje (12) posee un sistema de ajuste de tensores (19) y que pueden
ser ubicadas en las esquinas y a diferentes tramos del marco de soporte, el sistema de
ajuste tiene la funcion de soportar los tensores (19) que ajustan las correas dentadas (26)

que desplazan los carros (13) y (20) a lo largo del eje X.

Se presentan los carros (13) y (20) que se encuentran a los costados del marco de
ensamblaje (12), cada uno de estos ensambles de carro tiene un motor eléctrico que es
fijado a cada carro ubicado en el costado. Los motores son los responsables de mover el
ensamble carro y camara (21) a lo largo del eje X. Los carros (13) y (20) son movidos por
la accion de los motores eléctricos y su interaccion con las correas dentadas (26) ubicadas

en los costados del marco.
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El sistema de riel funciona con conexiones fisicas de electricidad y datos por lo cual se hace
necesario que las conexiones del riel se ubiquen dentro de cadenas porta cables (22)(27)
por ejemplo una cadena porta cables, para evitar que dichos cables presenten obstruccion
a los elementos moviles de la estructura, esta es la razon de existencia de una cadena porta
cables (27) que se desplaza junto con los carros, aunque no esta limitada la estructura al

uso de la cadena porta cables.

La cadena porta cables se desplaza sincronizada junto a los carros laterales y junto al
ensamble carro y camara (21) que se vera mas adelante en la figura 3. En el costado del
carro secundario (20) se encuentra un soporte de tuberia de cables Y (23) que cumple el

proposito de direccionar los cables de la camara hasta la segunda tuberia de cables X (25).

En la figura 3 se muestra el ensamble del carro y camara que presenta las barras
transversales (32) por las cuales se mueven las guias lineales (29). Las guias lineales (29)
son elementos de metal, material polimérico, conglomerado, fibra de vidrio, sus mezclas o
similares sin limitarse a acero estructural o aluminio y que tienen una superficie interior
deslizante que permite mantener estabilidad mientras se mueven en las barras
transversales (32). Las guias lineales (29) estan ancladas a la plataforma metélica (28) que
es la base de la camara (33) y gracias a estas superficies se mueve de manera sincronizada

la plataforma en sentido transversal o Y.

En |la parte superior de la plataforma metalica (28) se encuentra un motor eléctrico (30) que
transforma la electricidad en movimiento circular y a su vez se traslada dicho movimiento a
una polea (34) que esta en contacto con la correa dentada (24) de la figura 2. Es la funcion
del motor eléctrico (30) trasladar toda la plataforma a través de las barras transversales
(32). Todas las conexiones de la camara y el motor se trasladan al punto de unién de cables

(31) que es la union de la tuberia y cables.

El sistema electronico del riel esta compuesto por controladores de motores de paso, los
cuales obtienen la sefial desde los componentes eléctricos del riel y luego transmiten la
sefial eléctrica a través de cables de conexion hasta el computador, pasando por una tarjeta
(breakout board) que hace de enlace entre el puerto paralelo o USB y los controladores de
los motores eléctricos que se encuentran en los carros (13) y (20) y el motor eléctrico (30).
Para la alimentacion del sistema se recomienda una fuente de voltaje suficiente para mover

todos los motores sin afectar su funcionamiento.

En la figura 4 muestra el ensamble de los carros laterales donde se presentan los
rodamientos de ajuste (35) que aseguran los carros laterales a la estructura de metal
mientras se desplaza el ensamble carro y camara (21). El desplazamiento de los carros se
presenta al girar la polea (36) y el movimiento desplaza los carros y a su vez los carros se
mueven sobre los rodamientos de ajuste (35) que se encuentran en contacto con las

superficies superior, inferior y exterior del marco de ensamblaje (12) en el eje X.
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La polea (36) se mueve por la accién de los motores eléctricos de carro lateral (37) y gracias
a la transformacion de electricidad a movimiento, mueven la plataforma a lo largo de las
correas dentadas (26). El soporte de las barras transversales (38) asegura las barras
transversales (32). El soporte de la polea se ajusta al rodamiento inferior de la correa

dentada (39) para aumentar la presion sobre la correa dentada.

En esta configuracién de riel (1) se dispone de un programa de computador como el
administrador del movimiento del ensamble carro y camara (21) y a partir del cual se
realizan movimientos en el eje X y Y. El programa de computador usado en esta
configuracion puede tener caracteristicas de movimiento de precisién de maguinas como,
por ejemplo, el programa Mach3 o Dragon Frame, puesto que estos programas son
disefiados para ser faciles de configurar y permiten el ajuste de velocidad y aceleracion de
los motores. Gracias a la inclusion de un programa de estas caracteristicas se permite

programar trayectorias y variar las velocidades de acuerdo con las necesidades del usuario.

Funcionamiento del sistema

Los parrafos a continuacién se presentan las funcionalidades de los componentes
anteriormente expuestos. En primer lugar, se necesita del equipo de cédmputo mencionado
anteriormente, pues es el punto que integra la camara, el riel y los programas de
computador. En la sesion se cuenta con la conexion del riel al computador por medio de la
conexién USB, y es gracias a esta conexion que el usuario envia sefiales de movimiento a
la estructura de riel. El programa de movimiento presenta una pantalla en el computador
que permite definir la velocidad, aceleracion y movimiento del riel y el carro que transporta

la camara de video.

El riel tiene como funcidn permitir el desplazamiento de una camara de video a lo largo de
los ejes X y Y por encima de una superficie o0 mesa que contiene objetos a los cuales se
enfoca con una camara. Las dimensiones del riel pueden variar, pero teniendo en cuenta
las relaciones de dimension, el movimiento total de la camara en uno de los dos ejes es

mayor que el otro, como se puede ver en la figura 2.

La conexion entre el equipo de computo y el riel permite el envio de sefales desde el
computador hacia el riel (1). Las sefiales son enviadas como impulsos eléctricos que se
envian a la caja de control del riel (1). La caja de control traduce las sefiales y las convierte
en senales eléctricas enviadas a los motores eléctricos del riel (30) (37). Los motores son
activados y el movimiento giratorio del pifién se traslada a las correas dentadas ubicadas a
lo largo del trayecto a lo largo y a lo ancho. Si el movimiento se hace a lo largo del riel, los
motores activados son los laterales y si el movimiento a realizar es a lo ancho, el motor de

la plataforma es activado para mover la plataforma de la camara.
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En la plataforma del riel se ubica la camara de video que realiza la visualizacién de objetos.
La camara tiene una fuente de alimentacion eléctrica que se ubica dentro de las cadenas
porta cables (22) y (27). Estas tuberias también albergan el cable que envia la sefial de
salida de la camara, este cable permite que sean enviada informacién de configuracion
desde el computador a la camara de video y que sea enviada informacion desde la camara
de video al computador. La sefial que es enviada puede tener resolucion de 480p, 720p o

1080p o0 4320p segun sea la configuracién de la camara.

La sefial de video de la camara se envia al computador y es presentada por medio de
programas de computador instalados en equipo. Algunos programas de computador usados
en el desplieguen pueden ser navegadores de internet que despliegan direccién de red de
la camara y presentan el video proveniente de la camara. Es posible usar programas de
computador especializados en despliegue de video proveniente de la camara como por

ejemplo el programa Video client de Bosch.

El programa de computador que se comunica con la camara puede enviar sefiales para
hacer acercamientos, girar, controlar los colores, el contraste y el enfoque del dispositivo y
ademas permite desplegar el video proveniente de la camara. El acercamiento a los objetos
se genera gracias al movimiento de lentes dentro de la camara que permite acercamiento

o alejamiento de la imagen de los objetos que se estan visualizando en la sesién

La camara en el sistema tiene unas caracteristicas de generacion de sefal digital o
analdgica que permite que el computador procese la imagen y se presente en pantalla. La
conexidn como se enuncid anteriormente se puede realizar de manera fisica por cable o de
manera inalambrica. El protocolo de conexion puede ser de manera TCP o conexion directa

como equipo controlado directamente por el computador.

En la configuracion expuesta es posible desplegar la imagen de la camara en la pantalla
del computador y en este punto se conecta el equipo de computador a la pantalla. La
pantalla tiene tecnologia LCD, LED u OLED y esta conectada al equipo de computo por
cables HDMI, VGA, USB o similares, a través de esta conexion es posible enviar sefial de
video desde el equipo de cémputo hasta la pantalla permitiendo que la pantalla de gran
formato sea una pantalla adicional del equipo de computo en la cual se puede desplegar la

imagen proveniente de la camara de video.

La pantalla anterior puede contar con una implementacion de tecnologia tactil infrarroja o
capacitiva que permite que las personas interactien con la superficie de la pantalla y el
contenido desplegado en la pantalla. La interaccion permite que la sefial de toques o
movimientos en pantalla sea transmitida al computador e interpretada como clics o dibujos;
todo lo anterior es posible gracias a un programa de computador que permite que los
usuarios rayen o dibujen sobre la pantalla (3). El programa puede ser manipulado desde el
computador por medio del raton del computador o por medio del toque interactivo del

usuario a la pantalla.
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La configuracién anterior es la base iniciar la transmisién de datos entre el computador
integrador y los usuarios que se conecten a la videoconferencia. El equipo de computo que
esta conectado al riel, a la camara y a la pantalla se conecta a internet (5) por los protocolos
enunciados anteriormente, gracias a la conexion a internet se pueden transmitir sefales

digitales a redes y equipos externos a la ubicacion del equipo de computo.

Un programa de videoconferencia debe ser instalado en el equipo de computo integrador y
en todos los equipos de usuarios. Es posible instalar un programa de videoconferencia en
el usuario administrador de la sesion y un programa en el computador de la sala de
conferencias. Los clientes o usuarios conectados pueden acceder remotamente utilizando

dispositivos como computadores personales, tabletas o celulares (7).

El programa de computador de videoconferencia permite la interaccion de audio y video
entre los usuarios gracias a la transmision de sefal digital entre los usuarios. Al realizar
una sesiéon de videoconferencia se abre el canal de audio y se comparte la imagen de la
pantalla en la cual se presenta la camara de video de los objetos y asi los usuarios pueden
ver y comentar el contenido de las imagenes. Una realizacion a modo de ejemplo de la
presente invencién puede utilizar un programa de transmision como Skype empresarial o
Microsoft Teams junto a un altavoz y microfono de bajo costo o utilizando equipos de

videoconferencias profesionales.

Las sefiales de video y voz se transforman en formato digital utilizando algoritmos de
compresion de voz y video y se transmitiran por medio de la red de datos (5) a los diferentes
usuarios de la sesion remota (7) y a diferentes partes de mundo dependiendo de la
ubicacion del usuario. El proceso de transformacion de voz y video es bidireccional, puesto
que los usuarios que acceden a la red también envian datos de vuelta al administrador de
la sesién en la sala de conferencias donde se encuentra el riel. Los usuarios deben tener
acceso a la red y a la videoconferencia para acceder a la informacién compartida en la

sesion.

En la configuracion deseada se plantea una grabacién de la sesion de conferencia para que
sea posteriormente estudiada o revisada para la posteridad, permitiendo una revisién del
video en cualquier momento posterior a la sesién. Algunos programas de videoconferencia
tienen la capacidad de procesar, grabar y almacenar las sesiones de videoconferencia vy

este archivo de video se comparte posteriormente con los usuarios interesados en la sesion.

Los archivos de video de la sesién se comparten dando accesos al archivo de video de la
sesion a traves de archivo de video (6) original por medio de intranet, ftp o similares o en
una configuracién de internet se puede otorgar acceso al video (6) por medio de
navegadores de internet a manera ejemplo en portales de YouTube o Stream de Microsoft
por medio de navegadores comunes como Google Chrome. Los videos pueden ser
almacenados en servidores de datos locales o de almacenamiento (6) en la nube. El acceso
a estos datos se permite gracias a conexiones de internet o intranet permitiendo que otros

usuarios (7) vean las sesiones desde cualquier lugar y dispositivo que tenga la posibilidad
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de acceder dichos videos. La solucion de almacenamiento puede ser configurada en

servidores de almacenamiento en la nube.
EJEMPLO

El presente ejemplo describe la instalacién de un sistema de sesiones remotas de
interpretacion geologica como una alternativa a la presencia fisica de personal interesado

en la informacion de nlcleos de roca en una litoteca.

En el sistema instalado, se realizé una adecuacién de la sala de analisis de ntcleos de roca.
Se utilizaron camaras de video de alta resolucidn para visualizar las muestras de roca en
tiempo real. La camara se monta sobre una superficie movil o Dolly que se emplea para
desplazarla a lo largo de la mesa. El riel y la camara se conectan a un equipo de cémputo
que permite operar remotamente la camara por medio del programa de computador Bosch

Video Client y el movimiento del riel por medio del programa de computador Mach3.

El salon de analisis de nucleos fue adecuado con una pantalla que funciona como pantalla
tactil para desplegar la imagen del nucleo e informacion de registros o andlisis adicionales
compilados por litoteca. La pantalla facilita la visualizacion en la sala y puede ser usada
como tablero, acercando, alejando, y con posibilidad de escribir o rayar sobre la informacion

relacionada al nticleo o el nlcleo mismo.

En la fotografia 1 se ve una sesion en la pantalla de un usuario, esta visualizacion de
informacion geoldgica en la sesion de trabajo se enfocd a la interpretacién de dichos datos
en la videoconferencia con trabajo colaborativo en tiempo real. Debido a lo anterior, se optd
por la utilizacion de la aplicacion Teams de Office 365, que funciona como integrador de
todos los servicios digitales de la solucion, tales como Skype empresarial, Sharepoint como
repositorio de los documentos, Microsoft Stream para transmitir y almacenar videos y otros

servicios de Office 365.

Busue 1 escriba un comando

Fotografia 1. Impresion de pantalla de una sesion de datos compartida, desde el
computador del usuario remoto. Se puede ver la marcacién en pantalla mencionada en la

descripcion.
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El programa de computador Teams brinda un ambiente de videoconferencia, donde se
puede hacer preguntas ceder controles de equipos y tomar notas. Una ventaja adicional es
almacenar la sesidn de trabajo en el portal Stream de office 365 que permite una revision

posterior de la sesion.

Esta integracion permiti6 generar sesiones de videoconferencia que redujeron los costos
de traslado de profesionales desde diferentes lugares del pais, permitiendo un mayor
acceso a la sala de analisis de nucleos. Adicionalmente las sesiones permiten la asistencia
virtual de un mayor numero de personas permitiendo asi la formacién de profesionales de

geologia del pais y entidades relacionadas con la industria del petroleo.

En esta instalacién del sistema se propuso una metodologia para la sesion de interpretacion
remota de nucleos. Este proceso de definicién de sesion se inicia a través de un formulario
y desde ese momento se inicia el proceso de autorizacion y planeacion de la sesion que
finalmente se realiza en un salén de interpretacion habilitado como se ve en la fotografia 2.

Fotografia 2. Se presenta una sesioén de interpretacion remota realizada en instalaciones
presentando el sistema integrado en funcionamiento.

En primer lugar, se crea un equipo de trabajo en el programa de computador Teams que
permite la interaccion y facilita la entrega de informacion del nicleo de pozo (Ej. registros
de pozo, tomografias, resultados de analisis petrofisicos, documentos de perforacion,

interpretaciones adicionales e informacion relevante de los nucleos de roca.), dicha
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compilacién la realiza un profesional, quien posteriormente almacena los datos de la sesién

en Sharepoint.

En una sesién de interpretacién es necesario tener los datos compilados, por lo cual una
de las tareas necesarias es la compilaciéon de dichos datos y posteriormente se carga la
informacion del pozo a un sitio virtual en el grupo de trabajo de Teams. Después de lo
anterior, se puede programar la sesién remota en Teams e invitar a que los usuarios se

conecten a una hora especifica.

En dias previos a la sesion, se extiende el nucleo de roca del pozo para su analisis y se
recomienda que los asistentes revisen la informacién previamente compartida, pues es una
informacion que explica y mejora el entendimiento de la sesion. Se realiza la sesién y los
usuarios se conectan en la hora especifica, compartiendo la imagen de la camara en todos

los dispositivos usados.

Finalmente, al terminar la sesion de interpretacion, se genera un video de la sesién en la
plataforma de video de Office 365 Stream, el cual sera compartido al terminar su carga en
el chat de Teams o puede ser enviado un enlace de acceso por Outlook, posterior a la

realizacion de la sesion.
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p. Al realizar una sesion de videoconferencia se abre el canal de audio y se
comparte la imagen del video en la pantalla en la cual los usuarios pueden

ver y analizar el contenido de las imagenes.

g. En la configuracion se ejecuta una grabacién de la sesiéon de conferencia
para que sea posteriormente estudiada o revisada, permitiendo un analisis

del video en cualquier momento posterior a la sesion.

r. Los videos pueden ser almacenados en servidores de datos locales o de
almacenamiento en la nube (6). El acceso a estos datos es mediante
conexiones de internet o intranet para que otros usuarios (7) vean las

sesiones desde cualquier lugar por demanda.
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RESUMEN

Sistema tecnolégico que cuenta con una o varias estructuras mecanicas de rieles con
motores y poleas que mueven una plataforma en la cual se instalan camaras de video y que
permite la visualizacion de objetos en pantallas utilizando conexiones de red vy
videoconferencia proyectando la imagen de los objetos en tiempo real. Esta configuracion
facilita la visualizacion de objetos de acceso limitado permitiendo la interacciéon de usuarios

en diferentes lugares en un entorno virtual.
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