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REIVINDICACIONES

Un sistema embebido internet de las cosas - 0T para la medicion virtual simultanea
en tiempo real del flujo de produccion, corte de agua, cabeza de la bomba y
eficiencia energética en pozos con levantamiento artificial por bombeo electro-
sumergible (BES), caracterizado por que comprende los siguientes elementos: un
motor electro-sumergible (10), un separador de gas (09), una bomba electro
sumergible (08), una tuberia de produccién (12), un variador de velocidad (01) con
sensores de corriente (02), voltaje (03), frecuencia eléctrica (04), factor de potencia
(05), un sensor de fondo (11), un sensor de superficie (06), un instrumento de
inyeccion de diluyente (15), un protocolo y medio de comunicaciones entre el
dispositivo de medicién virtual y los instrumentos del pozo (16), un dispositivo (17)
para adquisicion de sefales, repositorio en base de datos en tiempo real,
procesamiento, calculo, transmision y presentacién de resultados para la medicién
virtual en tiempo real del flujo de produccion, corte de agua, cabeza de la bomba y

eficiencia energética.

Un dispositivo (17) de adquisicion de sefiales, repositorio en base de datos en
tiempo real, procesamiento, calculo, transmision y presentacion de resultados para
la medicion virtual en tiempo real, del flujo de produccion, corte de agua, cabeza de
la bomba y eficiencia energética en pozos con levantamiento artificial por bombeo
electro-sumergible (BES), caracterizado por que comprende los siguientes cinco

maodulos interconectados, que son:

¢ Modulo internet de las cosas - loT encargado de la gestion, transmision y
recepcion de datos interna y externa del sistema de medicién virtual en
tiempo real y del pozo productor,

e Modulo de procesamiento encargado de efectuar las tareas de computo y
procesamiento dedicado para el calculo del flujo, corte de agua, cabeza de
la bomba y eficiencia energética del pozo productor,

e modulo de entradas y salidas analdgicas y digitales 1/O (médulo 1/O)
encargado de realizar la lectura y escritura de sefales eléctricas con
instrumentacion del campo de produccion,

¢ Modulo de potencia encargado del suministro, regulacion y protecciones de
la energia eléctrica que alimenta los médulos del sistema de medicion virtual
en tiempo real y,

e Mbdulo de interfaz hombre-maquina - HMI encargado de presentar y recibir

comandos del usuario y presentar resultados del sistema.

21
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3. El sistema y dispositivo de la reivindicacion 2, donde el médulo de internet de las
cosas - loT (18) se basa en un sistema embebido de arquitectura ARM que gestiona
el dispositivo (17) para adquisicion de sefiales, repositorio en base de datos en
tiempo real, procesamiento, calculo, transmision y visualizacion de resultados para
la medicién virtual en tiempo real del flujo de produccion, corte de agua, cabeza de

la bomba y eficiencia energética del pozo, conformado por:

e Un sub-mddulo de comunicacion MODBUS-TCP/IP maestro-esclavo y de
comunicacion mediante el protocolo OLE for Process Control - OPC con la
funcionalidad de cliente y servidor, para la lectura de los registros de
sensores e instrumentacion de pozos petroleros y publicacion de los
resultados de flujo de produccion, corte de agua, presion en cabeza de la
bomba y eficiencia energética solicitados por dispositivos externos,

e Un sub-modulo para la implementacion del protocolo CAN (Controller Area
Network) para la transferencia y recepcién de informacion entre los médulos
que conforman el sistema,

e Un sub-médulo de comunicaciones moéviles (GSM) para el envio de
resultados de la medicién virtual hacia la nube computacional,

e Un sub-médulo HMI para publicacion de resultados en sitio mediante
estandar internacional de video HDMI, y

e Un sub-médulo de repositorio conformado por una base de datos en tiempo
real, que almacena los datos a una alta frecuencia provenientes de los
sensores e instrumentacion de uno o varios pozos petroleros con sistema
de levantamiento artificial por bombeo electro-sumergible y los resultados
que calcula y presenta el dispositivo (17), que corresponden al valor
instantaneo, tendencias, cambios, promedios y estadisticos de: La medicion
virtual en tiempo real del flujo de produccién, corte de agua, cabeza de la

bomba y eficiencia energética de uno o varios pozos.

4. El sistema y dispositivo de la reivindicacion 2, donde el médulo de procesamiento
(19) del dispositivo (17) para adquisicién, repositorio en base de datos en tiempo
real, procesamiento, calculo, transmisién y visualizacién de resultados para la
medicion virtual simultanea en tiempo real del flujo de produccién, corte de agua,
cabeza de la bomba y eficiencia energética del pozo, ejecuta los algoritmos para la
medicion virtual en tiempo real del flujo de produccion, corte de agua, cabeza de la
bomba y eficiencia energética del pozo a partir de los datos adquiridos de los
sensores e instrumentacién de uno o varios pozos petroleros con sistema de

levantamiento artificial por bombeo electro-sumergible. Donde el mdédulo de
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procesamiento (19) consiste de un sistema embebido de arquitectura ARM con
implementacién del protocolo CAN (Controller Area Network) para la transmision y
recepcion de informacion entre los modulos que conforman el sistema, y la ejecucion
del método para la medicion virtual simultanea en tiempo real del flujo de produccién,
corte de agua, cabeza de la bomba y la eficiencia energética en pozos petroleros.
Se conforma de los siguientes sub-médulos:

e Sub-médulo puerto periférico de salida de video HDMI para la gestion grafica
de archivos mediante dispositivo de video externo conectado al médulo de
procesamiento.

e Sub-médulo de puertos periféricos de entradas y salidas USB y microUSB
para la gestion de archivos y alimentacion del moédulo de procesamiento
respectivamente.

¢ Sub-médulo de puerto periférico de comunicaciones Ethernet TCP/IP para
la gestion de actividades de transferencia de informacion entre una red local
de internet y el médulo de procesamiento.

El sistema y dispositivo de la reivindicacién 2, donde el médulo de entradas y salidas
- 1/O en su parte frontal incluye los bornes de conexién para los puertos de
entrada/salida, ademas cuenta en su parte frontal de un puerto HDMI para sefial de

video a una pantalla externa y cuenta con los siguientes puertos:

¢ Un puerto de salida analégica de lazo 4-20mA (24V).

e Dos puertos de entrada analégica de lazo 4-20mA (24V).

¢ Dos puertos digitales configurables para entrada/salida de sefales (5V).

e Dos puertos de entrada para adquisicion de sefiales analégicas de voltaje (0-
5V).

e Dos puertos USB para conexién de periféricos externos (teclado, mouse,
Pendrive)

e Un puerto de conexién Ethernet; dispuesto para acceso y configuracion.

El sistema y dispositivo de la reivindicaciéon 2, donde el médulo I/O de entradas y
salidas analégicas y digitales (20) del sistema de medicién virtual simultanea en
tiempo real del flujo de produccion, corte de agua, cabeza de la bomba y eficiencia
energética del pozo (17) realiza la lectura y escritura de sefales en estandar 4-20mA
y valores de tension (Voltaje) en el rango 0-5V para la generacion de alarmas,
activacién de actuadores analogicos y digitales externos. Se conforma de los

siguientes sub-modulos:
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¢ Sub-médulo de puertos periféricos de entradas y salidas USB y microUSB
‘ para la gestién de archivos y alimentacion del médulo 1/O de entradas /
salidas.

e Sub-mddulo de puerto periférico de salida de video HDMI para la gestion
grafica de archivos mediante dispositivo de video externo conectado al
médulo I/O de entradas / salidas.

e Sub-mddulo de puerto periférico de comunicaciones Ethernet TCP/IP para
la gestion de actividades de transferencia de informacién entre una red local
de internet y el médulo I/O de entradas / salidas.

o Sub-médulo de puertos periféricos de entradas y salidas analogicas en el
estandar 4-20mA para la generacion de alarmas y activacion de actuadores
analdgicos externos.

e Sub-moddulo de puerto periférico de salida analégica de corriente de lazo 4-
20mA.

e Sub-médulo de puertos periféricos de entradas analégicas de tension
(voltaje) en el rango OV — 5V para la adquisicion de sefiales de sensores
externos conectados al médulo I/O de entradas / salidas.

e Sub-mdédulo de puertos periféricos de entrada y salida digital de tension en
el rango OV - 5V para la lectura de sensores digitales y activacion de
actuadores digitales respectivamente conectados al médulo I/0 de entradas

/ salidas.

7. El sistema y dispositivo de la reivindicacion 2, donde el médulo de potencia (21) provee
el suministro, regulaciéon y proteccion de la energia eléctrica a cada uno de los
componentes, médulos y sub-mdédulos del dispositivo (17) para la medicion virtual en
tiempo real del flujo de produccién, corte de agua, cabeza de la bomba y eficiencia
energética del pozo a través del bus de comunicaciones y las borneras instaladas en
la parte frontal del dispositivo (17). Este médulo de potencia (21) esta conformado por

los siguientes sub-moédulos:

e Sub-mddulo de alimentacion dual mediante el uso de dos fuentes de DC de
tecnologia conmutada, una de 50W a 5V y otra de 15W a 24V, con capacidad de
conexion a red eléctrica AC en el rango desde 80Vrms hasta 264 VVrms con un
rango de frecuencia de 47Hz a 63 Hz.

e Sub-mddulo de protecciones para sobre picos de corriente.

e Sub-moddulo de comunicaciones para la transmision de potencia.

e Sub-médulo de reinicio remoto con una sefial del médulo loT (18) y pulsador

independiente instalado en el moédulo de potencia (21).
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8. El sistema y dispositivo de la reivindicaciéon 2, donde el modulo interfaz de usuario

hombre maquina (HMI) (24) del dispositivo (17) de adquisicion de sefales, repositorio

en base de datos en tiempo real, procesamiento, calculo, transmisién y visualizacion de

resultados para la medicién virtual simultanea en tiempo real del flujo de produccién,

corte de agua, cabeza de la bomba y eficiencia energética del pozo, presenta y publica

de manera visual el comportamiento, variaciones y tendencias en tiempo real del flujo

de produccién, corte de agua, cabeza de la bomba y eficiencia energética en pozos con

levantamiento artificial por bombeo electro-sumergible (BES). Asi mismo, el modulo

interfaz de usuario hombre maquina HMI (24) presenta los siguientes elementos fisicos:

Elementos indicadores del estado de comunicacion y transferencia de datos
desde el sensor de fondo (SF) (07 y 11),

El sensor de superficie (SS) (06),

El variador de velocidad (VSD) (01) v,

El instrumento de inyeccién de diluyente en fondo (FN) (15).

9. El sistema y dispositivo de la reivindicacién 2, donde el moédulo interfaz de usuario

hombre maquina (HMI) (24) del dispositivo (17) de adquisicion de senales,

repositorio en base de datos en tiempo real, procesamiento, calculo, transmision y

visualizacién de resultados para la medicién virtual simultanea en tiempo real del

flujo de produccién, corte de agua, cabeza de la bomba y eficiencia energética del

pozo, esta conformado en su componente hardware por:

Una pantalla LCD

Una tarjeta de controlador de video HDMI

Una tarjeta de controlador para la interfaz tactil

Un marco chasis para soporte de la pantalla y controladores
Un puerto de entrada de video HDMI

Un puerto de salida USB para la interfaz tactil, y

Un puerto de alimentacion de conexién al médulo de potencia (21).

10. El sistema y dispositivo de la reivindicacién 2, donde el sistema embebido internet de

las cosas - loT para la medicion virtual en tiempo real del flujo de produccion, corte de

agua, cabeza de la bomba y eficiencia energética del pozo productor se caracteriza por:

a. Los valores de las mediciones de las variables operacionales provienen de la

instrumentacion instalada en subsuelo (07 y 11), la instrumentacion instalada en

superficie (06), la instrumentacién instalada en el variador de velocidad (01) y la

instrumentacién de inyeccion de diluyente (15). La instrumentacién de los

equipos de subsuelo comprende, presion de succion (Pl) (11), presion de

descarga (PD) (07), temperatura de succién (TI) (11) y temperatura del motor
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(TM) (11). La instrumentacién de superficie comprende, cabeza (THP) (06) y
temperatura de cabeza (WHT) (06). La instrumentacién del variador (01)
comprende la corriente () (02), el voltaje (V) (03), la frecuencia eléctrica (we)
(04) y el factor de potencia (FP) (05). La instrumentacion de inyeccion de
diluyente, comprende el flujo de nafta (15).

La informacion de los valores de las variables operacionales provenientes de la
instrumentacion instalada en subsuelo (07, 11), la instrumentacion instalada en
superficie (06), la instrumentacion instalada en el variador de velocidad (01) y la
instrumentacion de inyeccién de diluyente (15), es transmitida hacia una unidad
central en donde cada una de las variables convergen en un dispositivo para su
transmision hacia otros equipos de control (PLC). La consulta de instrumentos
se realiza a través de un dispositivo switch de conexion Ethernet (16), el cual,
incluye el protocolo de comunicacion MODBUS TCP/IP y el protocolo de
comunicacion mediante el protocolo OLE for Process Control - OPC con la
funcionalidad de cliente y servidor.

El dispositivo (17) de adquisicion de sefiales, repositorio en base de datos en
tiempo real, procesamiento, calculo, transmisién y visualizacién de resultados
para la medicién virtual en tiempo real presentado, se instala en las facilidades
de control e instrumentacion del pozo, ya sea en el gabinete de control 0 en su
propio gabinete dentro del sitio.

El dispositivo efectiia la lectura de los datos y valores mas recientes de las
variables operacionales para uno o varios pozos conectados al dispositivo de
medicion virtual en tiempo real.

. A partir de las lecturas de datos de los instrumentos de pozo (16), el dispositivo
efectia el célculo y cémputo de la informacidén mediante sus modulos
interconectados (18, 19, 20, 21, 24), determinando para cada tiempo de
muestreo el valor del flujo de produccién, corte de agua, cabeza de la bomba y
eficiencia energética del pozo.

La nueva informacion obtenida por el dispositivo, es guardada internamente en
un archivo histérico, dentro de la unidad de repositorio en base de datos en
tiempo real interno en el dispositivo, conteniendo todos los datos y mediciones
efectuadas por el dispositivo durante su funcionamiento continuo.

El dispositivo efectua la presentacién y visualizacién de los datos de flujo de
produccion, corte de agua, cabeza de la bomba y eficiencia energética del pozo
en la interfaz HMI (24), permitiendo al usuario observar en tiempo real, el estado
y los cambios de las variables del pozo durante su operacion.

El dispositivo organiza la informacion de datos de flujo de produccién, corte de
agua, cabeza de la bomba y eficiencia energética del pozo, para ser enviadas

mediante el enlace de comunicacion GSM (22) hacia la nube para visualizacién
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y repositorio en base de datos en tiempo real (23). Graficos de operacién en la
nube presentan para visualizar, consultar y manipular informacién en tiempo real

del estado y los cambios que presenta el pozo durante su operacion.

11. Un método para la medicién virtual en tiempo real del flujo de produccion, corte de

agua, cabeza de la bomba y la eficiencia energética de manera simultanea en pozos

petroleros con levantamiento artificial por bombeo electro-sumergible, que operan

fluidos con caracteristicas multifasicas, que comprende:

Un modelo de fluido,

Un modelo de motor,

Un modelo de separador de gas,

Un modelo de bomba,

Un modelo tuberia y transferencia de calor, y

Un modelo de eficiencia energética.

12. El método segun la reivindicacion 11, implementado en soporte l6gico de programacion

en el sistema embebido internet de las cosas para la medicién virtual en tiempo real de

flujo de produccion, corte de agua, cabeza de la bomba y eficiencia energética del pozo,

caracterizado por que comprende los siguientes pasos:

El dispositivo efectua inicialmente su rutina para la consulta de datos y variables
para los sensores e instrumentos del sistema de levantamiento artificial para el
pozo o pozos (23).

Se efectua la medicion del voltaje (V), la corriente (1), la frecuencia eléctrica (o€)
y el factor de potencia (FP) proporcionados al motor (10) mediante sensores
eléctricos (02), (03), (04) y (05) ubicados entre el variador (01).

Se efectlia la medicion de la temperatura de succion (T1) y la presién de succion
(PI) mediante el sensor ubicado en el fondo del pozo (11) antes del motor (10).
Se efectlia la medicion de la temperatura del motor (TM) mediante el sensor
ubicado en el fondo del pozo (11).

Se efectla la medicion de la presion de descarga (PD) mediante el sensor
ubicado en el fondo del pozo (07) después de la bomba (08).

Se efectlia la medicion de la temperatura de cabeza (WHT) y la presion de
cabeza (THP) mediante el sensor ubicado en superficie (06).

Una vez verificado que todos los datos de sensores e instrumentacion han sido
adquiridos correctamente (26) por el dispositivo (17) mediante el modulo de
internet de las cosas - loT (18), se organiza las variables para iniciacion de la

medicion virtual en tiempo real (27).

6

L
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Se efectla el calculo de la medicion virtual en tiempo real (28) mediante el envio
de datos desde el modulo de internet de las cosas - loT (18), al procesador
dedicado en el médulo de procesamiento (19). EI modulo de procesamiento
contiene dentro de su soporte légico los algoritmos matematicos optimizados
para efectuar de manera eficiente la adquisicion, procesamiento y calculos
requeridos para la medicion virtual en tiempo real del flujo de produccién, corte
de agua, cabeza de la bomba (29) y eficiencia energética (30).

Mediante el modelo de motor, se determina el deslizamiento esperado del motor
(S) y la velocidad de giro de la bomba (om), utilizando las variables medidas del
paso (b).

Mediante el modelo de fluido, se determinan las propiedades de cada fase y las
propiedades mezcladas del fluido a una temperatura y presion definida.
Mediante el modelo del separador, se determina el flujo de gas que entra a la
bomba (fgb) y la presion de succion de salida del separador (Pls), utilizando las
variables medidas del paso (c), el corte de agua supuesto y el flujo total supuesto
en fondo que se obtiene en el paso (j), y la velocidad de giro mecanico (om)

obtenido en el paso (i).

Mediante el modelo de bomba, se determina la presién de descarga de la bomba
(PDbomba), el flujo preliminar de produccién, cabeza preliminar de la bomba y
la temperatura de descarga de la bomba (TDbomba), utilizando las variables
medidas del paso (c) (reemplazando la presion de succién (Pl) por las presion
de succion de salida del separador (Pls) si existe un equipo separador de gas o
conservando la presion de succion (Pl) si no existe), el corte de agua supuesto
en el paso (j) y la velocidad de giro mecanico (om) obtenida en el paso (i).

. Mediante el modelo de tuberia, se determina la presiéon de descarga de la bomba
(PDtuberia), utilizando las variables medidas del paso (e) y (f), la temperatura de
descarga de la bomba (TDbomba) obtenida en el paso (I) y el corte de agua
supuesto en el paso (j).

Mediante el modelo de eficiencia energética del pozo (Figura 8) se calcula la
eficiencia energética del pozo (EFE).

A partir del computo efectuado por cada modelo, se establece el flujo de
produccion del pozo, corte de agua, cabeza de la bomba y la eficiencia
energética para el pozo con sistema de levantamiento artificial con bomba
electro-sumergible. Finalmente se obtiene la medicion virtual en tiempo real del
flujo de produccidn, corte de agua, cabeza de la bomba y eficiencia energética
relacionada a la operacion del pozo para el muestreo realizado (31).

Una vez el modulo de procesamiento (19) efectua el calculo, se organiza los
datos resultantes (31) y son enviados nuevamente al médulo de internet de las
cosas - loT (18).
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g. Una vez obtenidas las mediciones, se configura los puertos del médulo de
entradas y salidas - I/0O (20) y se establece la lectura y escritura de cada uno de
los puertos de entrada y salida que interactiian con el moédulo de entradas y
salidas - I/O (32).

r. El mddulo de internet de las cosas - loT (18) efectua la operacién de repositorio
en base de datos en tiempo real de las variables y resultados de la medicién
virtual realizada en un archivo binario, asi mismo, realiza la rutina de envio de
los valores de flujo de produccion, corte de agua, cabeza de la bomba y
eficiencia energética hacia los graficos de operacién en la pantalla local o en la
nube computacional, para su visualizacion (33).

s. Se presentan y visualizan los resultados obtenidos para cada uno de los pozos
petroleros conectados al dispositivo (17), asi como el estado de conexion de los
sensores e instrumentacion en tiempo real, mediante el médulo de interfaz HMI

(24) conectada al sistema (34).

13. El método segun la reivindicacién 11, en donde el paso (j) es implicito en los pasos
posteriores donde se requiera calcular las caracteristicas del fluido o donde se indique

explicitamente |la necesidad de su uso.
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Declaro que carezco de medios econdmicos para presentar la solicitud de patente.

sl CINO
Nota: En caso de ser persona natural y carecer de medios econdmicos, y por lo tanto, aplique la reduccién de tasas a que se
refiere la resolucion vigente en tarifas, debe firmar la presente solicitud bajo la gravedad de juramento.

Micro, pequefias y medianas empresas [ |
Universidades pablicas o privadas ]

Entidades sin animo de lucro [:|

Debe aportar los documentos que se indican en el numeral 17 de anexos

13 | PARA PUBLICAR A PARTIR DE LA FECHA DE PRESENTACION O DE LA PRIORIDAD INVOCADA:

Si es Patente de Invencién Si es Patente de Modelo de Utilidad

[J6meses [J12meses X 18 meses Otro Cual: [] 6 meses [d12meses []Otro Cual:

14 | RESUMEN

La presente solicitud hace referencia a un sistema embebido loT (Internet of Things) para la medicion virtual
en tiempo real del flujo de produccion y eficiencia energética para pozos productores de hidrocarburo con
sistema de levantamiento artificial (SLA) mediante sistema de bombeo electro-sumergible (BES), con
capacidades de conectividad con equipos e instrumentacion del sistema de levantamiento artificial y
transmision de resultados hacia la Nube e interfaz software de monitoreo. El sistema de medicién virtual
comprende 4 modulos interconectados: modulo loT encargado de la gestion centralizada del sistema de
medicion virtual del flujo y eficiencia energética, médulo de procesamiento encargado de efectuar las tareas
de computo y procesamiento mediante procesador dedicado, moédulo /O encargado de realizar la
comunicacion con dispositivos e instrumentos externos, y modulo de potencia encargado del suministro de

energia eléctrica a todo el sistema del dispositivo de medicion virtual en tiempo real.

15 | FIGURA CARACTERISTICA

E
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11. X Poderes, si fuera el caso.
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13. [0 Copia del contrato de acceso de recursos genéticos o productos
derivados, o certificado o nimero de registro, si fuera el caso.
14. [] Copia de la licencia o autorizacion de conocimientos tradicionales, o
Certificado o numero de registro, si fuera el caso.
15. Reduccidn de tasas
Micro, pequefias o medinas empresas
[ Copia simple de la declaracién de renta del afio inmediatamente
anterior, o en su defecto prueba documental idénea.
[] Documento de constancia de cumplimiento con lo establecido en la ley
905 de 2004.
Universidades publicas o privadas
[] Copia acto de reconocimiento institucional emitido por el Ministerio de
Educacion
Entidades sin animo de lucro
[] Copia de registro vigente en Camara de comercio.
[] Hoja de informacién complementaria.
[] Otros, especificar
16. [J Comprobante de pago de la tasa de presentacion de la solicitud.
17. [J Comprobante de pago por reivindicacion de prioridad.
18. [J Comprobante de pago por reivindicacion adicional a 10.
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4
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TIPO DE SOLICITUD

Marcar en la casilla correspondiente si se trata de una solicitud de
Patente de Invencion o de Patente de Modelo de Utilidad.
Unicamente se acepta una opcién por cada solicitud.

TITULO DE LA INVENCION

Defina en forma breve y precisa el nombre técnico de la invencion
que debera ser congruente con las reivindicaciones y la descripcion.
El titulo no debe referirse a marcas ni nombres comerciales. Maximo
200 caracteres.

CIP (Clasificacion Internacional de Patentes)

Este espacio se deja en blanco para ser llenado por la entidad.
SOLICITANTE (S)

Si existieran mas solicitantes, utilicese las hojas de informacion
complementaria.

- Apellidos o Razén Social.

En el caso de ser el solicitante una persona natural, indiquese los
dos apellidos.

En el caso de ser el solicitante una persona juridica indiquese la
razon social completa de ésta.

- Nombre.

Llénese tnicamente para personas naturales.

- Identificacion.

Solo para solicitantes nacionales: Las personas naturales indicaran
su C.C. (cédula de ciudadania) y las personas juridicas indicaran el
NIT (Numero de Identificacion Tributaria).

- Tipo de solicitante.

Las personas juridicas habran de contestar con un digito: [1]
Microempresa: menos de 10 trabajadores, activos totales inferiores a
501 salarios minimos legales vigentes. [2] Pequefia empresa. Entre
11 y 50 trabajadores, activos totales mayores a 501 y menores a
5.001 salarios minimos mensuales vigentes. [3] Mediana empresa:
personal entre 51 y 200 trabajadores, activos totales entre 5.001 y
15.000 salarios minimos mensuales legales vigentes. [4] La empresa
no es PYME. Si la persona juridica no es empresa, indicar [5]
Institucion educativa (universidad, colegio, instituto, etc.). [6] Centro
de investigacion. [7] Si es persona natural.

DATOS DEL SOLICITANTE

Los datos indicados en esta seccion, serviran para las posibles
comunicaciones que la SIC realice, en caso de que la tramitacion no
se haga por intermedio de un representante o apoderado.

- Direccién, ciudad, departamento/estado/provincia y pais de
residencia.

Indiquese los datos completos de localizacién. Puede utilizar
abreviatura del pais (codigo de Pais segun norma ST. 3 de OMPI).
En caso de ser necesario, por falta de espacio, utilice las hojas de
informacion complementarias.

- Nacionalidad.

Indiquese la nacionalidad del solicitante. En caso de ser una
persona juridica, indiquese el lugar de constitucion.

Puede utilizar abreviatura del pais (cédigo de Pais segin norma ST.
3 de OMPI).

En caso de ser necesario, por falta de espacio, utilice las hojas de
informacién complementarias.

e-mail: Indicar claramente el correo electrénico con el fin de
establecer comunicacion.

INVENTOR(ES) Indicar Apellidos, nombre y nacionalidad del
inventor o inventores (deben ser personas naturales) en las casillas
correspondientes. En caso de ser necesario, por falta de espacio,
utilice las hojas de informacién complementarias.

DATOS DE LOS INVENTORES

- Direccion, ciudad, departamento/estado/provincia y pais de
residencia.

Indicar los datos completos de localizacion. Puede utilizar
abreviatura del pais (cédigo de Pais seguin norma ST. 3 de OMPI).
REPRESENTANTE O APODERADO

Si la solicitud la presenta una persona natural sin apoderado, no
debe diligenciarse esta seccion.

Si la solicitud la presenta una persona juridica sin apoderado, debe
diligenciarse esta seccion indicando el nombre del representante
legal.

9.

10.

1.

12.

13.

14.

15.
16.

17.

18.

DECLARACION(ES) DE PRIORIDAD

Si el solicitante ha presentado inicialmente una solicitud de
patente en otro pais para la misma invencion, puede reclamar o
reivindicar prioridad de esa solicitud, siempre y cuando la
presentacion en Colombia se haga dentro del afio siguiente a la
primera presentacion.

- Pais de origen.

Indigue el pais donde se presentd por primera vez la solicitud.
Puede utilizar abreviatura del pais (cddigo de Pais segun norma
ST. 3 de OMPI).

- Numero.

Indique el numero asignado a la solicitud en el pais del que se
reivindica prioridad.

- Fecha (AAAA/MM/DD).

Indique la fecha de solicitud en el pais del que se reivindica
prioridad.

En caso de ser necesario, por falta de espacio, utilice las hojas de
informacién complementarias. )
DECLARACION SOBRE USO DE RECURSOS GENETICOS O
BIOLOGICOS

Marcar “SI" cuando la invencién fue desarrollada a partir de
recursos genéticos o recursos biologicos de los que cualesquiera
de los paises miembros de la Comunidad Andina (Bolivia,
Colombia, Ecuador y Peru) es pais de origen y anexar el contrato
de acceso emitido por la Autoridad Nacional Competente
(Ministerio del Medio Ambiente para Colombia)

DECLARACION SOBRE USO DE CONOCIMIENTOS
TRADICIONALES

Si la invencidn fue desarrollada usando conccimiento tradicional
asociado a recursos genéticos o recursos biologicos de
comunidades indigenas, afro descendientes o locales de paises
miembros de la Comunidad Andina, debe anexar la licencia o
autorizacion de uso de conocimiento tradicional emitido por la
comunidad.

REDUCCION DE TASAS

Consultar la resolucién de tarifas vigente, de ser el caso, anexar
soporte.

FECHA DE PUBLICACION DE LA SOLICITUD

Indique el tiempo en el que se desea que se publique la solicitud,
teniendo en cuenta el tipo de solicitud presentada. Si selecciona
la casilla “otro” indicar el tiempo en el cual quiere que se publique
la solicitud. Si no se selecciona ninguna, la SIC la publicara 18
meses después de la fecha de presentacion o de prioridad de la
solicitud para las patentes de invencion y 12 meses para las
patentes de modelo de utilidad.

RESUMEN

Consistira en una sintesis de la divulgacion técnica contenida en
la solicitud de patente, redactado en forma clara, tan conciso
como la divulgacion lo permita, preferentemente de 50 a 150
palabras, de tal manera que pueda servir de instrumento eficaz
de consulta a los fines de busqueda en la tecnica concreta, no
tendra efecto alguno para interpretar el alcance de la proteccion
conferida por la patente.

FIGURA CARACTERISTICA. Cuando fuese necesario
COMPROBANTE DE PAGO O PAGO ELECTRONICO

Indique el nimero y fecha del recibo de pago de la tasa
establecida o del pago electrénico. El comprobante de pago
debera anexarse.

FIRMA

Escribir el nombre completo y la firma de la persona que solicita
la concesion de la patente.

Si se actua a través de abogado la firma debera ser la del
apoderado; si actua directamente una persona juridica la firma
debera ser la del representante legal y si actua directamente una
persona natural ésta debera firmar la solicitud.

DOCUMENTOS QUE ACOMPANAN LA SOLICITUD

La documentacion de la solicitud debera presentarse en el orden
que viene la relacion de documentos, primero la documentacion
técnica y luego la documentacion juridica.

Sedale en las casillas correspondientes a los documentos que
acompaniaran la solicitud e indiquese los numeros de folios y el
numero de reivindicaciones que correspondan.

OTROS : LISTADO SE SECUENCIAS
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Si la solicitud se presenta a través de apoderado, debe diligenciarse
estd seccién indicando el nombre del abogado que adelantara la
actuacién administrativa. Debera anexarse el poder.

Numero de Radicacién / Protocolo: En caso de haber presentado
poder general y tiene un numero asignado este debe citarse.

Si la solicitud contiene listado de secuencias aminodcidos y/o é
secuencias nucledtidos, estas deben suministrarse también en

formato digital CD o DVD con listado de secuencias en archivo
de texto alfanumérico (.txt)
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