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Senores

Superintendencia de Industria y Comercio
Direccioén de Nuevas Creaciones

E. S. D.

Ref: Expediente No. NC2016/0005053
Solicitud de registro de Patente de Invencién denominada
“METODO Y DISPOSITIVO PARA DETERMINACION DE POSICION
ADAPTABLE".

Solicitud PCT No. PCT/US2015/030167.
Solicitante: MICROSOFT TECHNOLOGY LICENSING, LLC.

Luz Helena Adarve, identificada como aparece al pie de mi firma, y obrando en mi
condiciéon de apoderada de MICROSOFT TECHNOLOGY LICENSING, LLC,
solicitante de la patente en referencia, a continuacién doy respuesta al Oficio No.
6214 que fue notificado el 22 de mayo de 2018.

1. Respecto a las Objeciones a la Claridad y Concisién de las reivindicaciones
(Art. 30 D486 y Art 22 PCT).

En el numeral 4 del oficio No. 6214, se presentan las siguientes objeciones a la

claridad de las reivindicaciones:

- La frase “un segundo método se selecciona si datos insuficientes para
determinar un lugar de encuentro estan disponibles de las balizas
observadas” presente en la reivindicacién 1 no es clara debido a que no

se entiende la etapa o paso descrito.

- Las reivindicaciones 6 y 7 hacen mencién de “cédigo que instruye”, sin
embargo este término resta claridad a las reivindicaciones, porque sugiere

que la proteccion recae sobre codigo, lo cual es materia no patentable.
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Por lo anterior se sugiere modificar este término por “instrucciones

ejecutables por computador”.

Con el fin de superar las objeciones presentadas respecto a la claridad y concision

de las reivindicaciones, es deseo del solicitante presentar un nuevo capitulo

reivindicatorio compuesto por 10 reivindicaciones, que encuentran su debido

sustento en las reivindicaciones y la descripcion originalmente presentadas, sin que

ello conlleve ampliacion de la invencion.

A continuacion se explicara cdmo este nuevo capitulo reivindicatorio busca superar

cada una de las objeciones de claridad expuestas previamente:

- Respecto la frase “un segundo método se selecciona si datos insuficientes
'para determinar un lugar de encuentro estan disponibles de las balizas
observadas” el solicitante indica que es clara y permite entender la invencion
que se reclama. De la anterior frase es claro para la persona del oficio que si
los datos que estan disponible son datos insuficientes un segundo método
se selecciona. La persona del oficio que implementa la invencion de la
solicitud entiende que la disponibilidad de los datos determina la seleccion
de método para el célculo de la posicion del dispositivo de procesamiento
movil, siendo dichos datos suficientes o insuficientes para determinar un
lugar de encuentro, en donde en caso de ser insuficientes se selecciona un

segundo metodo.

Respecto a la expresion “codigo que instruye” se indica que se remplazd por
“instrucciones que instruyen” de forma que ahora es claro que la proteccién

no recae sobre el cédigo.

2. Respecto a la Determinacion del Estado de la Técnica y al Examen de

Patentabilidad

En los numerales 5, 6 y 7 del oficio citado, ese Despacho concluye que las
reivindicaciones de la presente solicitud de patente carecen de novedad frente a las
ensenanzas de los documentos US 2013/018826 (D1) y US 8,320,939 (D2).
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3.1. Novedad

El nuevo capitulo reivindicatorio ahora presentado es novedoso de acuerdo con el
analisis de patentabilidad presentado en el del oficio No. 6214 porque, de acuerdo
a dicho andlisis, ninguna de las anterioridades divulga completamente la materia
reclamada en la solicitud. Teniendo en cuenta que las reivindicaciones del nuevo
capitulo reivindicatorio que ahora se presenta mantienen al menos las mimas
caracteristicas que fueron estudiadas en dicho oficio, este nuevo capitulo
reivindicatorio debe considerarse novedoso al menos por esta razon.

3.2. Nivel Inventivo

Aunqgue el Examinador haya citado los documentos D1 y D2 para objetar la altura
inventiva de la presente invencién, es posible afirmar que éstos no ensefan las
caracteristicas esenciales de la invencion, como sera demostrado posteriormente.

Primero se indica que las reivindicaciones 1y 6 fueron modificadas con el objetivo
de que sea aun mas claro su nivel inventivo donde ahora incluyen las siguientes
caracteristicas que no son divulgadas ni sugeridas por los documentos D1 o D2.

- Un primer método se selecciona si ademas la deteccién del lugar de

encuentro y la deteccion de piso son exitosas.

- Endonde un lugar de encuentro se determina basandose en un nimero
de umbral de al menos dos balizas detectadas e identificadas por el

lugar de encuentro.

Adicionalmente se indica que ninguno de los documentos D1 o D2 ensana ni
sugiere la seleccién de un método de calculo de ubicacion entre una pluralidad de
métodos en funcién de la disponibilidad de los datos de lugar y de piso de baliza,
en donde la presencia de datos de lugar y piso se usa como un discriminador para

seleccionar el método de calculo.

La técnica anterior mas cercana a la invenciéon de la solicitud estda dada por el
documento D1, que divulga un método para determinar la posicién de puntos
terminales inalambricos usando senales de identificacion transmitidas por puntos de

pseudo-acceso PAP. Una base de datos almacena campos de direcciones MAC
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como informacién de identificacion PAP, junto con campos de piso y campos de
area como informacion de posicién PAP. Un método de posicionamiento se
selecciona en funcion del nimero de puntos PAP recibidos por los puntos finales
inalambricos: si no se recibe ningln punto PAP, se asigna el conjunto completo de
bloques de posicién como informacién de posicidn provisional, pero si se recibe al
menos un punto PAP, se le asigna como informacion de posicién los bloques
correspondientes al area de cobertura del punto PAP mas fuerte.

La invencion de la solicitud, a diferencia del documento D1, selecciona un método
de calculo de ubicacién entre una pluralidad de métodos en funcién de la
disponibilidad de los datos de lugar y de piso en las sefales de baliza, en donde,
ademas del numero de senales de baliza detectadas, la presencia de datos de lugar
y de piso se usa como un discriminador para seleccionar el método de calculo. Este
procedimiento permite que se pueda seleccionar un método para el calculo de la
posicion que hace un uso 6ptimo de la informacién disponible, y de ese modo se
puede lograr un calculo de posicién mas preciso a diferencia de la técnica anterior.

En particular, el documento D1 revela que los servicios de posicionamiento (PS) de
los servidores computacionales y balizas terrestres obtienen su ubicacion actual
(D1, Par. [0019]). Nada en esta divulgacién (tomado solo 0 en combinacion con el
documento D2) indica que los Servicios de Posicionamiento usan los datos del lugar
como tal. El parrafo 19 del documento D1 establece ademas que los Servicios de
Posicionamiento proporcionan servicios adicionales tales como la identificacion de
puntos de interés cercanos tales como estaciones de servicio, hoteles, restaurantes,
bancos, tiendas, cafeterias, tiendas, estacionamiento, etc. Sin embargo, esta
divulgacion de puntos de interés no relacionarse con los datos del lugar para las

balizas observadas.

El método del documento D1 tampoco divulga especificamente que el primer
método se selecciona ademas por una deteccién exitosa del lugar de encuentro y
de piso, ni que un lugar de encuentro se determina basandose en un nimero de

umbral de al menos dos balizas detectadas e identificadas por el lugar de encuentro.

Por su parte el documento D2 tampoco menciona ninguna de las anteriores

caracteristicas.

El documento D2 se refiere a la utilizacion de informacion de fuentes multiples para

generar rutas transitables a través de espacios interiores, en donde se registran
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datos tales como lecturas de acelerémetro, red inalambrica u otra informacién de
senal de baliza, y marcas de tiempo mientras un dispositivo de cliente se mueve
dentro del espacio interior (Resumen).

Aunque el documento D2 divulga “Si el dispositivo cliente ya no recibe suficientes
sefiales de GPS, determinard que esta dentro o dentro de un edificio (u otra
estructura, como un tanel) en el bloque (706). El dispositivo cliente calcula una
coordenada de entrada basada en las Ultimas sefales de GPS recibidas en el
bloque (708). La coordenada de entrada se almacena en la memoria en el bloque

(710)" (Col 11, Lin 5, 10) el documento D2 es totalmente silencioso sobre la

seleccidn de un sequndo método si los datos disponibles de las balizas observadas

son insuficientes para determinar un lugar de encuentro.

El documento D2 se refiere a la imposibilidad de recibir senales GPS mientras que
la invencién de la solicitud se refiere a la insuficiencia de datos de las sefales
recibidas, lo cual es muy diferente porque en la invencion de la solicitud las senales
se siguen recibiendo, sin embargo su informacién es insuficiente, mientras que en
la invencion del documento D2, en contrates, las sefiales no se estan recibiendo.

En segundo lugar el documento D2 no ensefa para nada la determinacion de un
lugar de encuentro. Téngase en cuenta que un lugar de encuentro corresponde una
ubicacion con instalaciones fisicas, tal como una construccion, o cualquier ubicacién
en donde una o mas balizas de “puntos de acceso” (AP) se localizan, tal y como se

describe en la pagina 11 de la descripcién de la solicitud.

El método del documento D2 tampoco divulga especificamente que el primer
metodo se selecciona ademas por una deteccion exitosa del lugar de encuentro y
de piso, ni que un lugar de encuentro se determina basandose en un nimero de

umbral de al menos dos balizas detectadas e identificadas por el lugar de encuentro.

Por lo anterior se concluye que las reivindicaciones independientes en cuestion
poseen caracteristicas que no se dan a conocer de manera obvia para una persona
versada en la materia por los documentos D1 o D2, por ende la presente invencion
debe ser considerada como novedosa y con nivel inventivo sobre el estado de la

técnica presentado por el Examinador.
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3. Conclusion

Las modificaciones realizadas a las reivindicaciones de la presente solicitud de
patente y las aclaraciones presentadas a lo largo del presente escrito, permiten
superar completamente las objeciones realizadas a la claridad de las
reivindicaciones, por lo cual, la presente solicitud cumple a cabalidad las exigencias
establecidas por el articulo 30 de la Decisién 486 y el articulo 22 del Tratado de
Cooperacion en Materia de Patentes PCT, segin los requerimientos del

Examinador.

De otra parte, los argumentos expuestos en el numeral 2 del presente escrito, ponen
de manifiesto de una manera clara y contundente, que lo revelado en las nuevas
reivindicaciones de la presente solicitud, resulta completamente NOVEDOSO E
INVENTIVO sobre las ensefnanzas del estado del arte mas cercano representado
por los documentos D1 y D2, toda vez que nada dentro de dichos documentos
revela en forma directa o al menos llega a sugerir las caracteristicas de la invencion

de la solicitud.

En consecuencia, me permito solicitar a ese Despacho, proceder con la revision de
las modificaciones y de los argumentos aqui presentados, para conceder el
privilegio de patente solicitado para la materia objeto de las 10 reivindicaciones
ahora presentadas en el capitulo reivindicatorio modificado, y que de subsistir
alguna duda o inquietud respecto a la patentabilidad de la presente invencioén, a
pesar de las modificaciones y argumentos técnicos ahora presentados, sin
apartarse del espiritu inventivo originalmente revelado en la solicitud internacional,
se le brinde la oportunidad al solicitante de aclararla o de limitar ain mas la
invencion, mediante la emision de un segundo examen de fondo, teniendo en cuenta
el nuevo capitulo reivindicatorio que se somete a revision, antes de que se emita
una decision definitiva por parte de ese Despacho, de conformidad con lo dispuesto
en 1.2.2.5.1 del articulo primero de la Resolucion 54093 de 2012.

4. Anexos

e Capitulo reivindicatorio modificado, en donde se han llevado a cabo las

modificaciones mencionadas anteriormente.
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Peticion

Solicito al Despacho, y en el evento que el examinador considere qgue pese a las
modificaciones presentadas aun existen objeciones, que proceda a emitir un
segundo examen de fondo sobre el nuevo capitulo reivindicatorio presentado.

En este sentido, y de acuerdo con lo establecido en el inciso segundo del numeral
1.2.2.5.1 del Capitulo Primero del Titulo X de la Circular Unica, requiero se me
comunique a traves del SIPI o cualquier otro medio la existencia de estas
objeciones para, de esta manera, proceder a realizar el nuevo pago del examen

de patentabilidad de la solicitud de la referencia.

Atentamente,

L0Z H

ELENA ADARVE GOMEZ.
C.C. 41.575.435 de Bogota.
T.P.14.884 C.S.J.

FJG
P-878



REIVINDICACIONES (Con marcas de correccién)

1.- Un método implementado por computadora para determinar una
posicion calculada de un dispositivo de procesamiento mdvil, que comprende:

recibir una solicitud para determinar una posicion del dispositivo de
procesamiento mavil, la solicitud incluye balizas observadas;

seleccionar un método de calculo de ubicacién automatizado de los
métodos disponibles basdandose en la disponibilidad de al menos los datos de
huella dactilar del lugar de encuentro que comprenden balizas previamente
observadas, en donde un primer método se selecciona si los datos de huella
dactilar del lugar de encuentro incluyen el lugar de encuentro previamente
observado y datos de piso para las balizas observadas en la solicitud_y si la

deteccidén del lugar de encuentro v la deteccidon de piso son exitosas, en donde

un lugar de encuentro se determina basandose en un niumero de umbral de al

menos dos balizas detectadas e identificadas por el lugar de encuentro, y un

segundo metodo se selecciona si datos insuficientes para determinar un lugar

de encuentro estan disponibles de las balizas observadas, en donde los datos

insuficientes estan disponibles si uno de un niimero minimo de balizas no esta

presente,;

calcular la posicién calculada del dispositivo de procesamiento maévil
utilizando el método seleccionado; y

regresar la posicién calculada del dispositivo de procesamiento mévil en

respuesta a la solicitud.




para—determinaruh-tugar-de-encuentro-

42.- El método implementado por computadora de acuerdo con la
reivindicacion 1, que ademads incluye crear un modelo de datos que incluye
caracteristicas de baliza observadas y datos de posicién asociados, los datos
de posicion incluyendo un identificador del lugar de encuentro y un

identificador de piso.

3.- El método implementado por computadora de acuerdo con la

reivindicacién 4, que ademas incluye refinar datos de posicién previamente

observados para incluir al menos datos de posicién refinados.

84.- El método implementado por computadora de acuerdo con la
reivindicacion 1, en donde la seleccién incluye determinar un lugar de
encuentro de las balizas observadas, seguidas al determinar un piso de las

balizas observadas.

5.- El método implementado por computadora de acuerdo con la

reivindicacién 1, que ademés incluye seleccionar un tercer método si datos de

una huella dactilar de lugar de encuentro para las balizas observadas en la

solicitud no estan disponibles o si el calculo que utiliza el primer o sequndo

meétodo falla.

G- Un dispositivo de procesamiento moévil que incluye un canal de
comunicacién inalambrica, que comprende:
un procesador;

una memoria que incluye eédige—instrucciones que instruyen al

procesador para realizar los pasos de;

observar una pluralidad de balizas inalambricas a través del canal

de comunicacién inalambrico, cada baliza teniendo caracteristicas

observadas;



seleccionar un método de calculo de posicién almacenado en la
memoria basandose en la disponibilidad de al menos los datos de huella
dactilar del lugar de encuentro que comprenden balizas previamente
observadas, en donde la seleccién comprende:

taseleccionseleccionar de-un primer método se-seleceiona-si en un

nimero de umbral de al menos dos tas-balizas observadas se incluyen en los

datos de huella dactilar del lugar de encuentro junto con datos del lugar de

encuentro y de piso, y_la deteccién del lugar de encuentro y la detecciéon de

piso son exitosas, v

seleccionar un segundo método si un-nidmerominimomenos que el

nimero de umbral de balizas no esta disponible para las balizas observadas

en los datos de huella dactilar del lugar de encuentro;

calcular una posicion del dispositivo de procesamiento mévil que
utiliza el método seleccionado; y

regresar la posicién calculada para el dispositivo de procesamiento
moévil para usarse por una o mas aplicaciones de cémputo del dispositivo

movil.

7.- El dispositivo de procesamiento moévil de acuerdo con la

reivindicacion +86, que ademas incluye eédigelas instrucciones:

seleccionar un tercer método si los datos de huella dactilar de lugar de
encuentro para las balizas observadas no estan disponibles o si dicho céalculo

que utiliza el primer y el segundo métodos falla.

8.- El dispositivo de procesamiento mévil de acuerdo con la
reivindicacién 7, que ademads incluye el calculo utilizando un modelo de datos
que incluye las caracteristicas de baliza observadas y los datos de posicion
asociados, los datos de posicidon incluyen un identificador de lugar de

encuentro y un identificador de piso.

9.- ElI dispositivo de procesamiento movil de acuerdo con la



reivindicacion 7, en donde dicho cdlculo incluye iniciar un célculo que utiliza
el primer método, determinar que las balizas observadas o datos previamente
observados son insuficientes para completar el calculo, y seleccionar el

segundo método.

10.- EI dispositivo de procesamiento movil de acuerdo con la
reivindicaciéon 7, en donde dicho primer método es un método de algoritmo EZ,
el segundo método es un algoritmo Kalman, el primer y el segundo métodos

utilizando datos que incluyen datos de piso y de lugar de encuentro.



REIVINDICACIONES

1 Un método implementado por computadora para determinar una
posicién calculada de un dispositivo de procesamiento mévil, que comprende:

recibir una solicitud para determinar una posicién del dispositivo de
procesamiento moévil, la solicitud incluye balizas observadas;

seleccionar un método de calculo de ubicaciéon automatizado de los
métodos disponibles basandose en la disponibilidad de al menos los datos de
huella dactilar del lugar de encuentro que comprenden balizas previamente
observadas, en donde un primer método se selecciona si los datos de huella
dactilar del lugar de encuentro incluyen el lugar de encuentro previamente
observado y datos de piso para las balizas observadas en la solicitud y si la
deteccidon del lugar de encuentro y la deteccidén de piso son exitosas, en donde
un lugar de encuentro se determina basandose en un nimero de umbral de al
menos dos balizas detectadas e identificadas por el lugar de encuentro, y un
segundo método se selecciona si datos insuficientes para determinar un lugar
de encuentro estan disponibles de las balizas observadas, en donde los datos
insuficientes estan disponibles si uno de un nidmero minimo de balizas no esta
presente;

calcular la posicién calculada del dispositivo de procesamiento movil
utilizando el método seleccionado; y

regresar la posicion calculada del dispositivo de procesamiento mévil en

respuesta a la solicitud.

2.- El método implementado por computadora de acuerdo con la
reivindicacién 1, que ademas incluye crear un modelo de datos que incluye
caracteristicas de baliza observadas y datos de posicién asociados, los datos
de posicién incluyendo un identificador del lugar de encuentro y un

identificador de piso.



3.- El método implementado por computadora de acuerdo con la
reivindicacion 4, que ademas incluye refinar datos de posicion previamente

observados para incluir al menos datos de posicidn refinados.

4.- El método implementado por computadora de acuerdo con la
reivindicacién 1, en donde la seleccidon incluye determinar un lugar de
encuentro de las balizas observadas, seguidas al determinar un piso de las

balizas observadas.

5.- El método implementado por computadora de acuerdo con la
reivindicacién 1, que ademas incluye seleccionar un tercer método si datos de
una huella dactilar de lugar de encuentro para las balizas observadas en la
solicitud no estan disponibles o si el calculo que utiliza el primer o segundo

método falla.

6.- Un dispositivo de procesamiento mévil que incluye un canal de
comunicacién inaldmbrica, que comprende:

un procesador;

una memoria que incluye instrucciones que instruyen al procesador para
realizar los pasos de;

observar una pluralidad de balizas inalambricas a través del canal

de comunicacién inalambrico, cada baliza teniendo caracteristicas
observadas;

seleccionar un método de célculo de posicién almacenado en la
memoria basandose en la disponibilidad de al menos los datos de huella
dactilar del lugar de encuentro que comprenden balizas previamente

observadas, en donde la selecciéon comprende:

seleccionar un primer método si en un numero de umbral de al
menos dos balizas observadas se incluyen en los datos de huella dactilar del
lugar de encuentro junto con datos del lugar de encuentro y de piso, y la

deteccion del lugar de encuentro y la deteccion de piso son exitosas, y



seleccionar un segundo método si menos que el nimero de umbral
de balizas no esta disponible para las balizas observadas en los datos de
huella dactilar del lugar de encuentro;

calcular una posicion del dispositivo de procesamiento moévil que
utiliza el método seleccionado; y

regresar la posicién calculada para el dispositivo de procesamiento
movil para usarse por una o mas aplicaciones de cémputo del dispositivo

movil.

7.- El dispositivo de procesamiento moévil de acuerdo con la
reivindicaciéon 6, que ademads incluye las instrucciones:

seleccionar un tercer método si los datos de huella dactilar de lugar de
encuentro para las balizas observadas no estan disponibles o si dicho calculo

que utiliza el primer y el segundo métodos falla.

8.- El dispositivo de procesamiento movil de acuerdo con la
reivindicacion 7, que ademas incluye el célculo utilizando un modelo de datos
que incluye las caracteristicas de baliza observadas y los datos de posicion
asociados, los datos de posicion incluyen un identificador de lugar de

encuentro y un identificador de piso.

9.- El dispositivo de procesamiento movil de acuerdo con la
reivindicacién 7, en donde dicho céalculo incluye iniciar un célculo que utiliza
el primer método, determinar que las balizas observadas o datos previamente
observados son insuficientes para completar el célculo, y seleccionar el

segundo método.

10.- EI dispositivo de procesamiento movil de acuerdo con la
reivindicacién 7, en donde dicho primer método es un método de algoritmo EZ,
el segundo método es un algoritmo Kalman, el primer y el segundo métodos

utilizando datos que incluyen datos de piso y de lugar de encuentro.



REIVINDICACIONES

1.- Un método implementado por computadora para determinar una
posiciéon calculada de un dispositivo de procesamiento movil, que comprende:

recibir una solicitud para determinar una posicion del dispositivo de
procesamiento moévil, la solicitud incluye balizas observadas;

seleccionar un método de calculo de ubicacién automatizado de los
métodos disponibles basandose en la disponibilidad de al menos los datos de
huella dactilar del lugar de encuentro que comprenden balizas previamente
observadas, en donde un primer método se selecciona si los datos de huella
dactilar del lugar de encuentro incluyen el lugar de encuentro previamente
observado y datos de piso para las balizas observadas en la solicitud y si la
deteccion del lugar de encuentro y la deteccion de piso son exitosas, en donde
un lugar de encuentro se determina basandose en un nimero de umbral de al
menos dos balizas detectadas e identificadas por el lugar de encuentro, y un
segundo método se selecciona si datos insuficientes para determinar un lugar
de encuentro estan disponibles de las balizas observadas, en donde los datos
insuficientes estan disponibles si uno de un nimero minimo de balizas no esta
presente;

calcular la posicion calculada del dispositivo de procesamiento movil
utilizando el método seleccionado; y

regresar la posicion calculada del dispositivo de procesamiento moévil en

respuesta a la solicitud.

2.- El método implementado por computadora de acuerdo con la
reivindicacién 1, que ademas incluye crear un modelo de datos que incluye
caracteristicas de baliza observadas y datos de posiciéon asociados, los datos
de posicién incluyendo un identificador del lugar de encuentro y un

identificador de piso.



3.- El método implementado por computadora de acuerdo con la
reivindicacion 4, que ademas incluye refinar datos de posicion previamente

observados para incluir al menos datos de posicién refinados.

4.- El método implementado por computadora de acuerdo con la
reivindicacion 1, en donde la seleccién incluye determinar un lugar de
encuentro de las balizas observadas, seguidas al determinar un piso de las

balizas observadas.

5.- El método implementado por computadora de acuerdo con la
reivindicacion 1, que ademas incluye seleccionar un tercer método si datos de
una huella dactilar de lugar de encuentro para las balizas observadas en la
solicitud no estan disponibles o si el calculo que utiliza el primer o segundo

método falla.

6.- Un dispositivo de procesamiento mévil que incluye un canal de
comunicacion inalambrica, que comprende:
un procesador;
una memoria que incluye instrucciones que instruyen al procesador para
realizar los pasos de;
observar una pluralidad de balizas inalambricas a través del canal
de comunicacién inalambrico, cada Dbaliza teniendo <caracteristicas
observadas;
seleccionar un meéetodo de calculo de posiciéon almacenado en la
memoria basandose en la disponibilidad de al menos los datos de huella
dactilar del lugar de encuentro que comprenden balizas previamente
observadas, en donde la seleccién comprende:
seleccionar un primer método si en un numero de umbral de al
menos dos balizas observadas se incluyen en los datos de huella dactilar del
lugar de encuentro junto con datos del lugar de encuentro y de piso, y la

deteccion del lugar de encuentro y la deteccidn de piso son exitosas, y



seleccionar un segundo método si menos que el numero de umbral
de balizas no esta disponible para las balizas observadas en los datos de
huella dactilar del lugar de encuentro;

calcular una posicion del dispositivo de procesamiento moévil que
utiliza el método seleccionado; vy

regresar la posicién calculada para el dispositivo de procesamiento
movil para usarse por una o mas aplicaciones de computo del dispositivo

movil.

7.- El dispositivo de procesamiento mévil de acuerdo con la
reivindicacion 6, que ademas incluye las instrucciones:

seleccionar un tercer método si los datos de huella dactilar de lugar de
encuentro para las balizas observadas no estan disponibles o si dicho calculo

que utiliza el primer y el segundo métodos falla.

8.- El dispositivo de procesamiento movil de acuerdo con la
reivindicaciéon 7, que ademas incluye el calculo utilizando un modelo de datos
que incluye las caracteristicas de baliza observadas y los datos de posicidn
asociados, los datos de posicion incluyen un identificador de lugar de

encuentro y un identificador de piso.

9.- El dispositivo de procesamiento mévil de acuerdo con la
reivindicacion 7, en donde dicho calculo incluye iniciar un calculo que utiliza
el primer método, determinar que las balizas observadas o datos previamente
observados son insuficientes para completar el calculo, y seleccionar el

segundo método.

10.- EI dispositivo de procesamiento mévil de acuerdo con la
reivindicacion 7, en donde dicho primer método es un método de algoritmo EZ,
el segundo método es un algoritmo Kalman, el primer y el segundo métodos

utilizando datos que incluyen datos de piso y de lugar de encuentro.
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