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REIVINDICACIONES

1. Una sonda de guía de onda superficial guiada (400, 

400a, 400b, 400c), que comprende: 

una terminal de carga (T) elevada por encima de un medio 

conductor con pérdidas (403); y 

un circuito de acoplamiento (409) configurado para acoplar 

una fuente de excitación (412, 912) a la terminal de carga, el 

circuito de acoplamiento configurado para proporcionar un 

voltaje a la terminal de carga que establece un campo eléctrico 

que tiene una inclinación de onda ( ) que se cruza con el 𝑊

medio conductor con pérdidas a una tangente de un ángulo de 

Brewster complejo ( ) a una distancia crítica de Hankel (Rx) 𝜓𝑖,𝐵

de la sonda de guía de onda superficial guiada.

2. La sonda de guía de onda superficial guiada de la 

reivindicación 1, en donde el circuito de acoplamiento 

comprende una bobina acoplada entre la fuente de excitación y 

la terminal de carga.

3. La sonda de guía de onda superficial guiada de la 

reivindicación 2, en donde la bobina es una bobina helicoidal.

4. La sonda de guía de onda superficial guiada de 

cualquiera de las reivindicaciones 2 y 3, en donde la fuente 

de excitación se acopla a la bobina a través de una conexión 
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de derivación.

5. La sonda de guía de onda superficial guiada de 

cualquiera de una de las reivindicaciones 2-4, en donde la 

conexión de derivación está en un punto de acoplamiento de 

impedancias en la bobina.

6. La sonda de guía de onda superficial guiada de 

cualquiera de las reivindicaciones 2-5, en donde se una red de 

acoplamiento de impedancias se acopla entre la fuente de 

excitación y la conexión de derivación en la bobina.

7. La sonda de guía de onda superficial guiada de 

cualquiera de una de las reivindicaciones 2-6, en donde la 

fuente de excitación se acopla magnéticamente a la bobina.

8. La sonda de guía de onda superficial guiada de 

cualquiera de una de las reivindicaciones 2-7, en donde la 

terminal de carga se acopla a la bobina a través de una conexión 

de derivación.

9. La sonda de guía de onda superficial guiada de 

cualquiera de una de las reivindicaciones 1-8 en donde la 

terminal de carga se coloca a una altura física ( ) que ℎ𝑝

corresponde a una magnitud de una altura efectiva de la sonda 

de guía de onda superficial guiada, donde la altura efectiva 

está dada por , con  y  es una ℎ𝑒𝑓𝑓 = 𝑅𝑥tan 𝜓𝑖,𝐵 = ℎ𝑝𝑒𝑗Φ 𝜓𝑖,𝐵 = (𝜋 2) ‒ 𝜃𝑖,𝐵 Φ
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fase de la altura efectiva.

10. La sonda de guía de onda superficial guiada de la 

reivindicación 9, en donde la fase  es aproximadamente igual Φ

a un ángulo  de la inclinación de la onda que corresponde al Ψ

ángulo de Brewster complejo. 

11. La sonda de guía de onda superficial guiada de 

cualquiera de una de las reivindicaciones 1-10, en donde la 

terminal de carga tiene un diámetro esférico efectivo, y la 

terminal de carga se coloca a una altura que es al menos cuatro 

veces el diámetro esférico efectivo.

12. La sonda de guía de onda superficial guiada de la 

reivindicación 11, en donde la terminal de carga es una 

terminal esférica con el diámetro esférico efectivo igual a un 

diámetro de la terminal esférica.

13. La sonda de guía de onda superficial guiada de 

cualquiera de una de las reivindicaciones 11 y 12, en donde la 

altura de la terminal de carga es mayor que una altura física 

( ) que corresponde a una magnitud de una altura efectiva de ℎ𝑝

la sonda de guía de onda superficial guiada, donde la altura 

efectiva está dada por ,  con . ℎ𝑒𝑓𝑓 = 𝑅𝑥tan 𝜓𝑖,𝐵 = ℎ𝑝𝑒𝑗Φ 𝜓𝑖,𝐵 = (𝜋 2) ‒ 𝜃𝑖,𝐵

14. La sonda de guía de onda superficial guiada de 

cualquiera de una de las reivindicaciones 11-13, que comprende 
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además una terminal de compensación (T) colocada por debajo de 

la terminal de carga, la terminal de compensación acoplada al 

circuito de acoplamiento.

15. La sonda de guía de onda superficial guiada de 

cualquiera de una de las reivindicaciones 11-14, en donde la 

terminal de compensación se coloca por debajo de la terminal 

de carga a una distancia igual a la altura física ( ).ℎ𝑝

16. La sonda de guía de onda superficial guiada de 

cualquiera de una de las reivindicaciones 11-15, en donde  es Φ

una diferencia de fase compleja entre la terminal de 

compensación y la terminal de carga.

17. La sonda de guía de onda superficial guiada de 

cualquiera de una de las reivindicaciones 1-16, en donde el 

medio conductor con pérdidas es un medio terrestre.

18. Un sistema para excitar un modo de guía de onda 

superficial guiada a lo largo de un medio con pérdidas, que 

comprende: 

una sonda de guía de onda superficial guiada (400, 400a, 

400b, o 400c), que incluye: 

una terminal de carga (T) elevada por encima de un 

medio conductor con pérdidas (403); y 

un circuito de acoplamiento (409) configurado para 

proporcionar un voltaje a la terminal de carga que establece 
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un campo eléctrico que tiene una inclinación de  onda ( ) que 𝑊

se cruza con el medio conductor con pérdidas a una tangente de 

un ángulo de Brewster complejo ( ) a una distancia crítica 𝜓𝑖,𝐵

de Hankel (Rx) de la sonda de guía de onda superficial guiada 

(400); y 

una fuente de excitación (412, 912) acoplada a la 

terminal de carga a través del circuito de acoplamiento.

19. El sistema de la reivindicación 18, que comprende 

además un sistema de control de sonda (418) configurado para 

ajustar la sonda de guía de onda superficial guiada con base 

al menos en parte en las características del medio conductor 

con pérdidas.

20. El sistema de cualquiera de una de las 

reivindicaciones 18 y 19, en donde el medio conductor con 

pérdidas es un medio terrestre.

21. El sistema de cualquiera de una de las 

reivindicaciones 18-20, en donde el circuito de acoplamiento 

comprende una bobina acoplada entre la fuente de excitación y 

la terminal de carga, la terminal de carga acoplada a la bobina 

a través de una derivación variable.

22. El sistema de la reivindicación 21, en donde la bobina 

es una bobina helicoidal.

23. El sistema de cualquiera de una de las 
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reivindicaciones 21 y 22, en donde el sistema de control de 

sonda (418) ajusta una posición de la derivación variable en 

respuesta a un cambio en las características del medio 

conductor con pérdidas.

24. El sistema de cualquiera de una de las 

reivindicaciones 21-23, en donde el ajuste de la posición de 

la derivación variable ajusta la inclinación de onda de campo 

eléctrico para corresponder a una iluminación de onda que se 

cruza con el medio conductor con pérdidas al ángulo de Brewster 

complejo ( ) a la distancia crítica de Hankel (Rx).𝜓𝑖,𝐵

25. El sistema de cualquiera de una de las 

reivindicaciones 21-24, en donde la sonda de guía de onda 

superficial guiada comprende además una terminal de 

compensación (T2) colocada por debajo de la terminal de carga, 

la terminal de compensación acoplada al circuito de 

acoplamiento.

26. El sistema de cualquiera de una de las 

reivindicaciones 21-25, en donde la terminal de compensación 

se coloca por debajo de la terminal de carga a una distancia 

igual a una altura física ( ) que corresponde a una magnitud ℎ𝑝

de una altura efectiva de la sonda de guía de onda superficial 

guiada, donde la altura efectiva está dada por ℎ𝑒𝑓𝑓 = 𝑅𝑥tan 𝜓𝑖,𝐵 = ℎ𝑝
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, con   y en donde  es una diferencia de fase 𝑒𝑗Φ 𝜓𝑖,𝐵 = (𝜋 2) ‒ 𝜃𝑖,𝐵 Φ

compleja entre la terminal de compensación y la terminal de 

carga.

27. El sistema de cualquiera de una de las 

reivindicaciones 21-26, en donde el sistema de control de sonda 

ajusta una posición de la terminal de compensación en respuesta 

a un cambio en las características del medio conductor con 

pérdidas.

28. Un método para excitar una sonda de guía de onda 

superficial guiada, que comprende:

colocar una terminal de carga (T) a una altura definida 

(H1, hT) sobre un medio conductor con pérdidas (403);

colocar una terminal de compensación (T) por debajo de la 

terminal de carga, la terminal de compensación separada por 

una distancia definida (h); y

excitar la terminal de carga y la terminal de compensación 

con voltajes de excitación que tienen una diferencia de fase 

compleja, en donde los voltajes de excitación establecen un 

campo eléctrico que tiene una inclinación de onda ( ) que 𝑊

corresponde a una onda que ilumina el medio conductor con 

pérdidas a un ángulo de Brewster complejo ( ) a una distancia 𝜓𝑖,𝐵

crítica de Hankel (Rx) de la terminal de carga y la terminal 
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de compensación.

29. El método de la reivindicación 28, en donde la 

terminal de carga tiene un diámetro esférico efectivo, y la 

terminal de carga se coloca a la altura definida que es al 

menos cuatro veces el diámetro esférico efectivo.

30. El método de cualquiera de una de las reivindicaciones 

28 y 29, en donde la distancia definida es igual a una altura 

física ( ) que corresponde a una magnitud de una altura ℎ𝑝

efectiva de la terminal de carga, en donde la altura efectiva 

está dada por , con   y en donde ℎ𝑒𝑓𝑓 = 𝑅𝑥tan 𝜓𝑖,𝐵 = ℎ𝑝𝑒𝑗Φ 𝜓𝑖,𝐵 = (𝜋 2) ‒ 𝜃𝑖,𝐵

 es la diferencia de fase compleja entre la terminal de Φ

compensación y la terminal de carga.

31. El método de cualquiera de una de las 

reivindicaciones 28-30, en donde la terminal de carga y la 

terminal de compensación se acoplan a una fuente de excitación 

a través de una bobina, la terminal de carga acoplada a la 

bobina por una derivación variable.

32. El método de la reivindicación 31, que comprende 

además el ajuste de una posición de la derivación variable para 

establecer el campo eléctrico que tiene la inclinación de onda 

que se cruza con el medio conductor con pérdidas al ángulo de 

Brewster complejo ( ) a la distancia crítica de Hankel (Rx).𝜓𝑖,𝐵



  

ESPAÑA · PORTUGAL · ARGENTINA · BRASIL · CHILE · COLOMBIA · MÉXICO · PERÚ · URUGUAY · VENEZUELA 

 P-13023  SUPERINTENDENCIA DE INDUSTRIA Y COMERCIO  DIRECCIÓN DE NUEVAS CREACIONES E.   S.   D.   Re: Expediente No. NC2017/0003264 Solicitud de patente a nombre de CPG TECHNOLOGIES LLC.   Yo, CAROLINA DAZA MONTALVO identificada como aparece al pie de mi firma, domiciliada en la Carrera 11 No. 86-53, obrando como apoderada de la sociedad CPG TECHNOLOGIES LLC., domiciliada en Red Oak, Texas, Estados Unidos de América, solicitante de la patente de la referencia, en respuesta al oficio No. 5669 notificado el 09 de mayo de 2018, relacionado con concepto técnico de fondo, atentamente me permito manifestar:  1.  Modificación a las Reivindicaciones  Con fundamento en la facultad que confiere el artículo 34 de la Decisión 486 al solicitante para modificar la solicitud de patente en cualquier momento del trámite, presento junto con este memorial nuevo capítulo reivindicatorio, el cual consta de 32 reivindicaciones y reemplaza completamente el capítulo presentado anteriormente.  En el nuevo capítulo reivindicatorio se realizaron las siguientes modificaciones:  1.1 Siguiendo los comentarios del examinador, se ha incluido los números de referencia, según la información contenida en la Descripción y las Reivindicaciones.   1.2 No se incluye la expresión “de iluminación” en la reivindicación 10.   En cuanto a estas modificaciones, me permito decir que las mismas no amplían de ninguna manera la materia objeto de la presente solicitud y se realizaron con el ánimo 



    

ESPAÑA · PORTUGAL · ARGENTINA · BRASIL · CHILE · COLOMBIA · MÉXICO · PERÚ · URUGUAY · VENEZUELA www.clarkemodet.com 

de superar las objeciones de claridad planteadas por el examinador en su concepto técnico.  2. Pago de tasas  En relación con el número de reivindicaciones, atentamente nos permitimos decir que no se adjunta tasa por reivindicaciones adicionales, toda vez que el nuevo capítulo reivindicatorio tiene el mismo número de cláusulas que el originalmente presentado y es en esencia el mismo objeto, pero más limitado y definido con mayor claridad.  De otro lado, se adjunta recibo por concepto de examen de patentabilidad, según lo estipulado en la Resolución No. 3719 del 2016.  3. Claridad y concisión de las reivindicaciones  El solicitante manifiesta que mediante la presentación del nuevo capítulo reivindicatorio quedan subsanadas la totalidad de las objeciones, de modo tal que las nuevas reivindicaciones proporcionan claridad y concisión a la invención descrita, siguiendo las recomendaciones realizadas por el examinador en su concepto técnico.   En particular y tal como se indicó arriba, las nuevas reivindicaciones incluyen los números de referencia, permitiendo una mejor comprensión de la invención.  De otro lado, en cuanto a las demás objeciones de claridad, se desea manifestar lo siguiente:  3.1.  Parámetros indefinidos  El examinador objeta el parámetro “inclinación de onda (W)” descrito en las reivindicaciones 1, 18 y 28. El solicitante respetuosamente expresa su desacuerdo y señala que un experto entenderá fácilmente el significado del parámetro, utilizando los conocimientos generales comunes en el campo y especialmente en vista de los párrafos [0048] - [0051] y [0072] - [0074] (y las Figuras 3A, 3B y 8A) de la Solicitud Internacional tal como fue presentada. En consecuencia, el parámetro “inclinación de 
onda (W)” es suficientemente claro para una persona experta.  
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El examinador también objeta el parámetro “ángulo de Brewster complejo (ψi,B)” mencionado en las reivindicaciones 1, 18, 24 y 28. El solicitante respetuosamente expresa su desacuerdo y señala que una persona experta entendería fácilmente el significado del parámetro, dado el conocimiento general común en el campo y especialmente en vista de la Descripción. Se proporciona una discusión del término en, por ejemplo, párrafos [0048-0051] y [0070-0074] (y las Figuras 7, 8A y 8B), de la Solicitud Internacional tal como fue presentada. Por consiguiente, el parámetro 
“ángulo de Brewster complejo (ψi,B)” es suficientemente claro para una persona experta.  El examinador también objeta el parámetro “distancia crítica de Hankel (Rx)” incluido en las reivindicaciones 1, 18, 24, 28 y 32. El solicitante respetuosamente expresa su desacuerdo y señala que una persona experta entenderá fácilmente el significado del parámetro, dado el conocimiento general común en el campo y especialmente en vista de los párrafos [0047] y [0067-0068] (y la figura 5) de la Solicitud Internacional tal como fue presentada. En consecuencia, la definición del parámetro “distancia crítica de Hankel (Rx)” es suficientemente clara.  El examinador también objeta el parámetro “altura física (hp)” que se encuentra en las reivindicaciones 9, 13, 15, 26 y 30. El solicitante respetuosamente expresa su desacuerdo y señala que un experto comprenderá fácilmente el significado del parámetro, dado el conocimiento general común en el campo y especialmente en vista de los párrafos [0072-0076] y [0081-0084] (y las Figuras 8A, 8B, 9A, 9B, 17 y 18) de la Solicitud Internacional tal como fue presentada. En consecuencia, la definición del parámetro “altura física (hp)” es suficientemente clara.  El examinador también objeta el parámetro “fase Φ” descrito en las reivindicaciones 9 y 10. El solicitante respetuosamente expresa su desacuerdo y señala que un experto en la materia entenderá fácilmente que la “fase Φ” es una diferencia de fase compleja entre el terminal de compensación y el terminal de carga. Por ejemplo, la Descripción 
trata la fase Φ en numerosos puntos, incluyendo en, por ejemplo, párrafos [0052], [0072-0109], [0132] y [0133] de la Solicitud Internacional tal como fue presentada. En consecuencia, la “fase Φ” es clara para una persona experta.  El examinador también objeta el parámetro “ángulo (ψ) de la inclinación de onda de iluminación”. La reivindicación 10 se ha modificado para aclarar aún más el significado del parámetro para recitar “ángulo ψ de la inclinación de la onda”. Sin embargo, el 
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solicitante desea señalar que una persona experta entendería fácilmente el significado del parámetro, dado el conocimiento general común en el campo y especialmente en vista de los párrafos [0081], [0087-0088] y [0144] (y las Figs. 8A y 8B) de la Solicitud Internacional tal como fue presentada. En consecuencia, el parámetro "“ángulo ψ de la 
inclinación de la onda” es suficientemente claro.  El examinador también objeta el parámetro “diámetro esférico efectivo” incluido en las reivindicaciones 11, 12 y 29. El solicitante respetuosamente expresa su desacuerdo y señala que un experto en la materia entenderá fácilmente el significado de un diámetro esférico efectivo. Por ejemplo, la Descripción discute dicho término en los párrafos [0083], [0103], [0109] y [0144] de la Solicitud Internacional tal como fue presentada. El párrafo [0083] de la Descripción, por ejemplo, recita: “Con la configuración seleccionada 
de la terminal de carga T1, se puede determinar un diámetro esférico (o el diámetro esférico efectivo)”. Por consiguiente, el parámetro “diámetro esférico efectivo”, es claro para una persona experta.  El examinador también objeta el parámetro “θi,B” descrito en las reivindicaciones 9, 13, 26 y 30. El solicitante respetuosamente expresa su desacuerdo y señala que la relación de este ángulo 𝜓𝑖,𝐵 = (𝜋 2⁄ ) − 𝜃𝑖,𝐵 se menciona claramente en las reivindicaciones con respecto al ángulo de Brewster. En consecuencia, la definición del parámetro “θi,B” está es suficientemente clara.   3.2.  Reivindicaciones no claras  El examinador considera que las reivindicaciones 9, 13, 16 y 30 no son claras porque recitan un parámetro (heff) definido por una ecuación con parámetros indefinidos, donde dicha ecuación viene dada por ℎ𝑒𝑓𝑓 = 𝑅𝑥 tan𝜓𝑖,𝐵 = ℎ𝑝𝑒𝑗Φ, con 𝜓𝑖,𝐵 = (𝜋 2⁄ ) −𝜃𝑖,𝐵. El solicitante respetuosamente expresa su desacuerdo y señala que la invención no puede definirse adecuadamente de otra manera. Además, estos parámetros pueden determinarse de manera clara y fiable, según se enseña en la Descripción. Por ejemplo, la Descripción proporciona una discusión del parámetro “altura efectiva (heff)” en los párrafos [0081], [0087-0088] y [0144] (y las Figuras 8A y 8B) de la Solicitud Internacional tal como fue publicada. En consecuencia, las reivindicaciones 6, 13, 16 y 30 son suficientemente claras para una persona experta a la luz de la Descripción.    
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3.3. Términos no claros  El examinador afirma que los términos “conexión de derivación” y “derivación variable” incluidos en las reivindicaciones 4, 5, 21, 23 y 31 no son claros por que no definen con exactitud un tipo o componente de conexión. El solicitante expresa su desacuerdo, por al menos las siguientes razones:  En primer lugar, el Diccionario Autorizado de Términos de Estándares IEEE (7ma Ed.) Describe “una derivación” como:  IEEE Estándar en español 
“una conexión sacada de un devanado en algún punto entre sus extremidades, para permitir cambiar la relación de voltaje o corriente”.  En segundo lugar, la reivindicación 21 depende de las reivindicaciones 23 y 24, la reivindicación 4 depende de la reivindicación 5 y la reivindicación 31 depende de la reivindicación 32. Las reivindicaciones 5, 23, 24 y 32, recitan entonces (énfasis añadido):  5. La sonda de guía de onda superficial guiada de cualquiera de una de las reivindicaciones 2-4, en donde la conexión de derivación está en un punto de acoplamiento de impedancias en la bobina.  23. El sistema de cualquiera de una de las reivindicaciones 21 y 22, en donde el sistema de control de sonda (418) ajusta una posición de la derivación variable en respuesta a un cambio en las características del medio conductor con pérdidas.  24. El sistema de cualquiera de una de las reivindicaciones 21-23, en donde el ajuste de la posición de la derivación variable ajusta la inclinación de onda de campo eléctrico para corresponder a una iluminación de onda que se cruza con el medio conductor con pérdidas al ángulo de Brewster complejo (ψi,B)) a la distancia crítica de Hankel (Rx).  32. El método de la reivindicación 31, que comprende además el ajuste de una posición de la derivación variable para establecer el campo eléctrico que tiene 
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la inclinación de onda que se cruza con el medio conductor con pérdidas al ángulo de Brewster complejo (ψi,B) a la distancia crítica de Hankel (Rx).  En tercer lugar, los términos “conexión de derivación” y “derivación variable” son adecuados y se utilizan de manera uniforme en la Descripción tal como fue presentada. Se proporciona una discusión de los términos en, por ejemplo, párrafos 0093 y 0138 (y las Figuras 17, 18, 24A y 24B), de la Solicitud Internacional tal como fue presentada.   Por al menos las siguientes razones, un experto entendería fácilmente el significado de los términos “conexión de derivación” y “derivación variable”, usando el conocimiento general común en el campo y especialmente en vista de la Descripción. En consecuencia, los términos “conexión de derivación” y “derivación variable” son suficientemente claros.  3.4. Términos Generales  El examinador considera que el término “distancia definida” incluido en la reivindicación 28 es general e indefinido. Sin embargo, la reivindicación 30 depende de “cualquiera de una de las reivindicaciones 28 y 29”. La reivindicación 28 por su parte, hace referencia a “colocar una terminal de compensación (T) por debajo de la terminal de carga, la terminal de compensación separada por una distancia definida (h)”. Por lo tanto, la distancia definida “es igual a una altura física (ℎ𝑝) que corresponde a una magnitud de una altura efectiva de la terminal de carga, en donde la altura efectiva está dada por ℎ𝑒𝑓𝑓 = 𝑅𝑥 𝑡𝑎𝑛 𝜓𝑖,𝐵 = ℎ𝑝𝑒𝑗𝛷, con 𝜓𝑖,𝐵 = (𝜋 2⁄ ) − 𝜃𝑖,𝐵  y en donde 𝛷 es la diferencia de fase compleja entre la terminal de compensación y la terminal de carga”, tal como se menciona en la reivindicación 30. Por consiguiente, el término “distancia definida” está claramente definido.  El examinador también afirma que el término “altura definida” incluido en la reivindicación 28 es general e indefinido. Sin embargo, la reivindicación 30 depende de “cualquiera de una de las reivindicaciones 28 y 29”. La reivindicación 29 por su parte, menciona que la altura definida es “al menos cuatro veces el diámetro esférico efectivo”. Por lo tanto, una persona experta entendería fácilmente el significado del parámetro “altura 
definida” mediante el uso de los conocimientos generales comunes en el campo y especialmente en vista de los párrafos [0084] - [0085] (y las figuras 9A y 9B) de la 
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Solicitud Internacional tal como fue presentada. En consecuencia, el término “distancia definida” está claramente definido.  Así, se superan todas las objeciones formuladas por el examinador.   En consecuencia, nos permitimos indicar que el presente capítulo reivindicatorio, que incluye 32 reivindicaciones, se ajusta a las disposiciones del artículo 30 de la Decisión 486/00.  4. Novedad  El examinador establece en su concepto técnico la falta de novedad de las anteriores reivindicaciones 1 – 4, 7, 8, 14, 16 – 25, 27, 28, 31 y 32 a la luz de las enseñanzas técnicas descritas el documento D1: CO 15220552.   A este respecto, me permito indicar que el artículo 16 de la Decisión 486 establece 
que “Una invención se considerará nueva cuando no está comprendida en el estado de la técnica”.  Lo anterior significa que para que un documento del Estado de la Técnica pueda afectar la novedad de una solicitud deberá revelar todas y cada una de las características que la definen.    El solicitante respetuosamente expresa su desacuerdo con la opinión del examinador y desea manifestar que en el oficio no se proporciona una base suficiente para demostrar que el objeto de las reivindicaciones de la presente solicitud se describe en D1.   Específicamente, el examinador afirma incorrectamente que la referencia D1 describe el objeto de las reivindicaciones 1, 18 y 28. Este no es el caso. D1 menciona que “se describen varias sondas de guía de ondas de superficie guiadas”. Sin embargo, D1 no describe una inclinación de onda como se expone en las presentes reivindicaciones, y mucho menos “un circuito de acoplamiento… configurado para proporcionar un voltaje a la terminal de carga que establece un campo eléctrico que tiene una inclinación de onda (W) que se cruza con el medio conductor con pérdidas a una tangente de un ángulo de Brewster complejo (ψi,B) a una distancia crítica de Hankel (Rx) de la sonda de guía de onda superficial guiada, como se menciona en la reivindicación 1.  
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En consecuencia, el documento D1 NO revela todas y cada una de las características técnicas que definen la sonda de guía de onda superficial guiada, como se recita en la presente solicitud.   Del mismo modo, D1 tampoco describe, enseña o sugiere todas las características de las reivindicaciones 18 o 28.   Así, tanto las reivindicaciones independientes como dependientes resultan novedosas sobre D1, superando la objeción del examinador.   De esta forma, se demuestra que las nuevas reivindicaciones 1 a 32 cumplen con el requisito de novedad según los lineamientos del artículo 16 de la Decisión 486/00.  4.1.  Patente otorgada en Estados Unidos  Si bien se reconoce la autonomía que cada jurisdicción tiene para decidir sobre temas de Propiedad Industrial, es importante mencionar que una patente equivalente a la de la presente solicitud ha sido otorgada por la Oficina de Patentes y Marcas de los Estados Unidos (Patente No. US 9,941,566), con la cual se tiene actualmente un acuerdo de PPH, es decir, que es posible reconocer los resultados del examen de patentabilidad proporcionados por dicha Oficina.  Vale mencionar que el alcance de las reivindicaciones en Estados Unidos es similar al de las reivindicaciones como se presentan en esta oportunidad.   5. Conclusión  Con las modificaciones introducidas y los argumentos presentados puede concluirse que:  i) La presente solicitud es clara, concisa y está debidamente soportada en la descripción, cumpliendo con los requerimientos del Artículo 30 de la Decisión 486; y ii) Las reivindicaciones actuales son patentables sobre D1, según ha reconocido la Oficina de Patentes de Estados Unidos, cumpliendo así con los requerimientos del Artículo 16 de la Decisión 486. 
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En consecuencia, se solicita atentamente otorgar el privilegio de patente solicitado, toda vez que esta solicitud cumple con los requerimientos de la Decisión 486.  Habiendo atendido cabalmente las objeciones presentadas por ese despacho, atentamente solicitamos se conceda el privilegio de patente de invención a la solicitud en estudio o si el señor examinador considera que subsisten razones para objetar la presente invención, rogamos expedir otro examen de fondo con los debidos motivos y razones que sustenten su objeción con el fin de que nuestro mandante tenga la posibilidad de exponer sus argumentos con base en la interpretación de los artículos 45 de la Decisión 486 -el cual otorga la facultad al examinador para emitir los exámenes de fondo- y 42  del Código de Procedimiento Administrativo y de lo Contencioso Administrativo que señala que: “Habiéndose dado oportunidad a los interesados para expresar sus opiniones, y con base en las pruebas e informes disponibles, se tomará la decisión, que será motivada. La decisión resolverá todas las peticiones que hayan sido oportunamente 
planteadas dentro de la actuación por el peticionario y por los terceros reconocidos”, (el subrayado es nuestro).   Finalmente, solicitamos a ese Despacho pronunciarse en relación con todos los argumentos presentados en este memorial dando estricta aplicación al principio del debido proceso consagrado en el artículo 29 de la Constitución Nacional.  6.  Anexos  - Nuevo capítulo reivindicatorio que incluye 32 reivindicaciones. - Copia de la Patente de EEUU No. US 9,941,566. - Recibo por concepto de examen de patentabilidad, en vista de las modificaciones realizadas sobre el pliego reivindicatorio, según lo estipulado en la Resolución No. 3719 del 2016.  Señor Director, 

 



P-13023 Reivindicaciones Modificadas  08/08/2018   REIVINDICACIONES   1. Una sonda de guía de onda superficial guiada (400, 400a, 400b, 400c), que comprende:   una terminal de carga (T) elevada por encima de un medio conductor con pérdidas (403); y   un circuito de acoplamiento (409) configurado para acoplar una fuente de excitación (412, 912) a la terminal de carga, el circuito de acoplamiento configurado para proporcionar un voltaje a la terminal de carga que establece un campo eléctrico que tiene una inclinación de onda (𝑊) que se cruza con el medio conductor con pérdidas a una tangente de un ángulo de Brewster complejo (𝜓𝑖,𝐵) a una distancia crítica de Hankel (Rx) de la sonda de guía de onda superficial guiada.  2. La sonda de guía de onda superficial guiada de la reivindicación 1, en donde el circuito de acoplamiento comprende una bobina acoplada entre la fuente de excitación y la terminal de carga.  3. La sonda de guía de onda superficial guiada de la reivindicación 2, en donde la bobina es una bobina helicoidal.  4. La sonda de guía de onda superficial guiada de cualquiera de las reivindicaciones 2 y 3, en donde la fuente de excitación se acopla a la bobina a través de una conexión 



P-13023 Reivindicaciones Modificadas  08/08/2018   de derivación.  5. La sonda de guía de onda superficial guiada de cualquiera de una de las reivindicaciones 2-4, en donde la conexión de derivación está en un punto de acoplamiento de impedancias en la bobina.  6. La sonda de guía de onda superficial guiada de cualquiera de las reivindicaciones 2-5, en donde se una red de acoplamiento de impedancias se acopla entre la fuente de excitación y la conexión de derivación en la bobina.  7. La sonda de guía de onda superficial guiada de cualquiera de una de las reivindicaciones 2-6, en donde la fuente de excitación se acopla magnéticamente a la bobina.  8. La sonda de guía de onda superficial guiada de cualquiera de una de las reivindicaciones 2-7, en donde la terminal de carga se acopla a la bobina a través de una conexión de derivación.  9. La sonda de guía de onda superficial guiada de cualquiera de una de las reivindicaciones 1-8 en donde la terminal de carga se coloca a una altura física (ℎ𝑝) que corresponde a una magnitud de una altura efectiva de la sonda de guía de onda superficial guiada, donde la altura efectiva está dada por ℎ𝑒𝑓𝑓 = 𝑅𝑥 tan𝜓𝑖,𝐵 = ℎ𝑝𝑒𝑗Φ, con 𝜓𝑖,𝐵 = (𝜋 2⁄ ) − 𝜃𝑖,𝐵 y Φ es una fase de la altura efectiva. 



P-13023 Reivindicaciones Modificadas  08/08/2018    10. La sonda de guía de onda superficial guiada de la reivindicación 9, en donde la fase Φ es aproximadamente igual a un ángulo Ψ de la inclinación de la onda que corresponde al ángulo de Brewster complejo.   11. La sonda de guía de onda superficial guiada de cualquiera de una de las reivindicaciones 1-10, en donde la terminal de carga tiene un diámetro esférico efectivo, y la terminal de carga se coloca a una altura que es al menos cuatro veces el diámetro esférico efectivo.  12. La sonda de guía de onda superficial guiada de la reivindicación 11, en donde la terminal de carga es una terminal esférica con el diámetro esférico efectivo igual a un diámetro de la terminal esférica.  13. La sonda de guía de onda superficial guiada de cualquiera de una de las reivindicaciones 11 y 12, en donde la altura de la terminal de carga es mayor que una altura física (ℎ𝑝) que corresponde a una magnitud de una altura efectiva de la sonda de guía de onda superficial guiada, donde la altura efectiva está dada por ℎ𝑒𝑓𝑓 = 𝑅𝑥 tan𝜓𝑖,𝐵 = ℎ𝑝𝑒𝑗Φ,  con 𝜓𝑖,𝐵 = (𝜋 2⁄ ) −𝜃𝑖,𝐵.   14. La sonda de guía de onda superficial guiada de cualquiera de una de las reivindicaciones 11-13, que comprende 



P-13023 Reivindicaciones Modificadas  08/08/2018   además una terminal de compensación (T) colocada por debajo de la terminal de carga, la terminal de compensación acoplada al circuito de acoplamiento.  15. La sonda de guía de onda superficial guiada de cualquiera de una de las reivindicaciones 11-14, en donde la terminal de compensación se coloca por debajo de la terminal de carga a una distancia igual a la altura física (ℎ𝑝).  16. La sonda de guía de onda superficial guiada de cualquiera de una de las reivindicaciones 11-15, en donde Φ es una diferencia de fase compleja entre la terminal de compensación y la terminal de carga.  17. La sonda de guía de onda superficial guiada de cualquiera de una de las reivindicaciones 1-16, en donde el medio conductor con pérdidas es un medio terrestre.  18. Un sistema para excitar un modo de guía de onda superficial guiada a lo largo de un medio con pérdidas, que comprende:   una sonda de guía de onda superficial guiada (400, 400a, 400b, o 400c), que incluye:    una terminal de carga (T) elevada por encima de un medio conductor con pérdidas (403); y    un circuito de acoplamiento (409) configurado para proporcionar un voltaje a la terminal de carga que establece 



P-13023 Reivindicaciones Modificadas  08/08/2018   un campo eléctrico que tiene una inclinación de  onda (𝑊) que se cruza con el medio conductor con pérdidas a una tangente de un ángulo de Brewster complejo (𝜓𝑖,𝐵) a una distancia crítica de Hankel (Rx) de la sonda de guía de onda superficial guiada (400); y    una fuente de excitación (412, 912) acoplada a la terminal de carga a través del circuito de acoplamiento.  19. El sistema de la reivindicación 18, que comprende además un sistema de control de sonda (418) configurado para ajustar la sonda de guía de onda superficial guiada con base al menos en parte en las características del medio conductor con pérdidas.  20. El sistema de cualquiera de una de las reivindicaciones 18 y 19, en donde el medio conductor con pérdidas es un medio terrestre.  21. El sistema de cualquiera de una de las reivindicaciones 18-20, en donde el circuito de acoplamiento comprende una bobina acoplada entre la fuente de excitación y la terminal de carga, la terminal de carga acoplada a la bobina a través de una derivación variable.  22. El sistema de la reivindicación 21, en donde la bobina es una bobina helicoidal.  23. El sistema de cualquiera de una de las 



P-13023 Reivindicaciones Modificadas  08/08/2018   reivindicaciones 21 y 22, en donde el sistema de control de sonda (418) ajusta una posición de la derivación variable en respuesta a un cambio en las características del medio conductor con pérdidas.  24. El sistema de cualquiera de una de las reivindicaciones 21-23, en donde el ajuste de la posición de la derivación variable ajusta la inclinación de onda de campo eléctrico para corresponder a una iluminación de onda que se cruza con el medio conductor con pérdidas al ángulo de Brewster complejo (𝜓𝑖,𝐵) a la distancia crítica de Hankel (Rx).  25. El sistema de cualquiera de una de las reivindicaciones 21-24, en donde la sonda de guía de onda superficial guiada comprende además una terminal de compensación (T2) colocada por debajo de la terminal de carga, la terminal de compensación acoplada al circuito de acoplamiento.  26. El sistema de cualquiera de una de las reivindicaciones 21-25, en donde la terminal de compensación se coloca por debajo de la terminal de carga a una distancia igual a una altura física (ℎ𝑝) que corresponde a una magnitud de una altura efectiva de la sonda de guía de onda superficial guiada, donde la altura efectiva está dada por ℎ𝑒𝑓𝑓 = 𝑅𝑥 tan𝜓𝑖,𝐵 =



P-13023 Reivindicaciones Modificadas  08/08/2018   ℎ𝑝𝑒𝑗Φ, con  𝜓𝑖,𝐵 = (𝜋 2⁄ ) − 𝜃𝑖,𝐵 y en donde Φ es una diferencia de fase compleja entre la terminal de compensación y la terminal de carga.  27. El sistema de cualquiera de una de las reivindicaciones 21-26, en donde el sistema de control de sonda ajusta una posición de la terminal de compensación en respuesta a un cambio en las características del medio conductor con pérdidas.  28. Un método para excitar una sonda de guía de onda superficial guiada, que comprende:  colocar una terminal de carga (T) a una altura definida (H1, hT) sobre un medio conductor con pérdidas (403);  colocar una terminal de compensación (T) por debajo de la terminal de carga, la terminal de compensación separada por una distancia definida (h); y  excitar la terminal de carga y la terminal de compensación con voltajes de excitación que tienen una diferencia de fase compleja, en donde los voltajes de excitación establecen un campo eléctrico que tiene una inclinación de onda (𝑊) que corresponde a una onda que ilumina el medio conductor con pérdidas a un ángulo de Brewster complejo (𝜓𝑖,𝐵) a una distancia crítica de Hankel (Rx) de la terminal de carga y la terminal 



P-13023 Reivindicaciones Modificadas  08/08/2018   de compensación.  29. El método de la reivindicación 28, en donde la terminal de carga tiene un diámetro esférico efectivo, y la terminal de carga se coloca a la altura definida que es al menos cuatro veces el diámetro esférico efectivo.  30. El método de cualquiera de una de las reivindicaciones 28 y 29, en donde la distancia definida es igual a una altura física (ℎ𝑝) que corresponde a una magnitud de una altura efectiva de la terminal de carga, en donde la altura efectiva está dada por ℎ𝑒𝑓𝑓 = 𝑅𝑥 tan𝜓𝑖,𝐵 = ℎ𝑝𝑒𝑗Φ, con 𝜓𝑖,𝐵 = (𝜋 2⁄ ) − 𝜃𝑖,𝐵  y en donde Φ es la diferencia de fase compleja entre la terminal de compensación y la terminal de carga.  31. El método de cualquiera de una de las reivindicaciones 28-30, en donde la terminal de carga y la terminal de compensación se acoplan a una fuente de excitación a través de una bobina, la terminal de carga acoplada a la bobina por una derivación variable.  32. El método de la reivindicación 31, que comprende además el ajuste de una posición de la derivación variable para establecer el campo eléctrico que tiene la inclinación de onda que se cruza con el medio conductor con pérdidas al ángulo de Brewster complejo (𝜓𝑖,𝐵) a la distancia crítica de Hankel (Rx). 
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