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Pulgar 37 31 68(34) 19 15 17 20 11 15.5 
indice 32 26 18 76(33) 16(28) 13(29) 14.5 13 11 12 

Corazón 35 29 20 84 (32) 16(26) 13(27) 14.5 13 11 12 
Anular 30 28 28 78(31) 16(24) 13(25) 14.5 12 10 11 

Meñique 25 20 17 62(30) 14(22) 11 (23) 12,5 11 9 10 
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Flexion 600  
A partir de la linea 
media horizontal -133• Extension 450 

Pronación 730  

A partir de un eje 
vertical que pasa entre 
los dedos, con el puño 

cerrado sobre el eje 
Supinación 73° 

Flexión Distal-Medial 3aFalange- 29  
Falange 909  

Los ángulos de flexión para los dados, so 
9  Flexion Med/al-Prez/mal 2Falange- 

MFalango 1109-135° 
tomaron iguales para /os dedos, Indice, 
corazón, anular y meñique. Se tomaron 

también raspado a una horizontal 
coincidente con el ee axial del dedo  j Flexión Proximal-Palma MFalange-Palma 902-110° 
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Las prótesis prótesis de mano mecánicas son 
dispositivos que se usan con la fun-
ción de cierre o apertura voluntarios 
controlados por medio de un arnés el 
cual se encuentra sujeto alrededor 
de los hombros, parte del pecho y 
parte también del brazo controlado 
por el usuario. 
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Su funcionamiento se basa en 
la extensión de una liga por 
medio de un arnés para la 
acción de abrir o cerrar, esta 

última se ejecuta con la relaja-
ción de los músculos gracias al 
sistema de resortes. De esta 
manera es posible obtener una 
fuerza de prensión significativa. 
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DEDOC 	 
Cada uno de los dedos está 
constituido por una cadena 
cinemática conformada por 

tres 
falanges, similares en forma 

para los dedos indice, corazón, 
anular y meñique y solo 

diferenciadas por sus dimen- 
siones. 

o 
PALMA: 

a está formada por los 
huesos metacarpianos de los 

dedos. 

o 

29 

Indice, corazón, anular y Meñique, por lo 
tanto no es rígida. Esto le aporta una 

enorme 

capacidad para adaptarse a la forma de 
los objetos con los cuales la mano 
	 nteractúao 	  

ANTEBRAZO: 
El sector que acopla con la 
palma y emula ata muñeca 

tiene forma ovalada. 

	

CODO: O 	 
Sistema de unión, que 

permite hacer la acción de 

palanca para activar el 
mecanismo. 

BRAZO: 

Sujeción adaptado al muñón 
del usuario determinado por 

sus dimenciones. 

SISTEMA ACTIVADOR: 
Generador y sujesor de de 

mecanismo interno. 
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CIUDAD DIRECCIÓN 
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3 
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OTRO(S) SOLICITANTES) Y/0 (OTRO(S)) INVENTOR(ES)  

El Los demás sollcitan 	s y/o (demás) Inventores se Indican en hoja de información complementada 

8 	E REPRESENTANTE LEGAL a APODERADO 
.ZLLIDOS NOMBRES DENTFEICACIÓN 

PAiS 

DIRECCIÓN 

CIUDAD 
NO TELEFONO 
CORREO 
E ECTRÓNICO 
No RADICACIÓN O 
PROTOCOLO DE 
PODER GENERAL 

9 DECLARACION(ES) DE PRIORIDAD ll] SI 	111 NO 
(U) PAIS DE ORIGEN 
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10 	DECLARACIÓN SOBRE USO DE RECURSOS GENÉTICOS O BIOLÓGICOS 

Declaro que el Objeto de á presente solicitud de patente fue obtenido a partir de recursos genéticos o biológicos de los que 
cualquiera de los países miembros de la Comunidad Andina es país de origen. 

0 81 	741NO 

Nota: En caso afirmativo deberá anexar copla del contrato de acceso de recursos genéticos o productos derivados, o 
certificado o número de registro, expedido por la Autoridad competente. 

11 	DECLARACIÓN SOBRE USO BE CONOCIMIENTOS TRADICIONALES 

Declaro que el objeto de le presente solicitud de patente fue obtenido a partir de lconocimientos tradicionales de comunidades 
indlgenes, afroamericanas o locales de paises miembros de la Comunidad Andina. 

O si 	VNO 

Nota: En caso afirmativo deberá anexar la licencia o autorización de uso de conocimiento tradicional, o certificado o 
número de registro. 

12 	PARA PUBLICAR A PARTIR DE LA FECHA DE PRESENTACIÓN O DE LA PRIORIDAD INVOCADA: 

Si es Patente de Invención 

X6 meses 	012 meses 	018 meses 	O otro Cual: 

Si os Patente de Modelo de Utilidad 

06 meses 	012 meses 	O Otro Cual: 

13 	RESUMEN . 

1142_ 
leFe 

Vp& o 

medrimi 

>oíe,C 

lona, 
/ 

lok 
00 ct 

de, 

54/110 

5 

vil 

oll-irloc. 

ovniebtab 

vnbnac) 
kna. 

cuctli 

CAV 

odbi 
mi° 

`in+.9,,f 

a 

4e-6(6 

i 	CICICin 

ein6it 

-e_ 
Ciad 	 

sej,un 
o2 
ac/9915“ 

ten 2-0 

codo y 
, 5.56 

\ 01 

de prole°, 
ODn5V 
/ cal  

se 

gAn -e-Arnescajb,  

6150010, 
ch 

.0 

65 

7C5)awnCtc/g;ecin 

'Te 

[11'00' 

la 

%lb-  con 
Val-  

con 

oil 
reu.iku 

Wartie/C 

plo.¿ibi 

U510 

Jre  

4615 

eirl 

u50 

roW 

a 
I. 

Pcirtbled)decileiso_> 

om-tho te  

a ,-1 

, 
con 
6 

6.1) 

coluol.,teduct-  
y litfenn 

usvcorto 

y-Sfailb, 

dibly 
, o' 

4 
e _ 

c' 

6)) 

esr 
1 

k0V111)?,OVIdi 

-oece5i 

.on 
co(09d 

a 
vncycs 

/ 	e,  

Te 

de-bil,  
OCC.C., 

/My-Á 
ifykd-tesi 

-ecia 
deS-  

fe 

P102401 Vr10 (2016-0446) 



z, 
14 FIGURA CARACTERISTICA 

1 

A, 

4,  
d 

'Ilit 

is 

.p. 

s 
" kASIT 	kit. 

ce- 

ila- 

"i 

4 	. 	a 

as 

17 DOCUMENTOS QUE ACOMPAÑAN LA SOLICITUD 

Documentación Técnica 

1. 0 Descripcien 	 N° de folios: 
2.fijri Reivindicaciones 	N Reivindicaciones: MI Dibujos y(o figuras 	N° folbs: 

141 Resumen. 
•WiDocumento de Prioridad. 
b Traducción del documento de prioridad. 
0 Cerfificado de depósito de material biológico si fuera el 
caso. 
II Listado de secuencias de nucleartidos yro aminoácidos en 
forma digital A fuera el caso. 
0 Arte final 12 312. 

10.0 Anexo formato digital. 

11.0 
 

 

 

 
11 
17. 

Documentación Jurldica 
Poderes, si fuera el caso. 

0 Documento que legalmente pruebe la cesión del inventor al 
solicitante o a su causante. 

0 Copla del contrato de acceso de recursos genéticos o productos 
derivadas o certificado o número de registra, si fuera el caso. 

0 Copia de la licencia o autorización de conocimientos 	tradicionales, o 
Ce:tintado o número de registro. si  ?uera el taso. 

Comprobante de pago deja tasa de presentación de la solicitud. 
Comprobante de pago por reivindicación pe prioridad. 
Comprobante de pago por réháraicación adicional á 10. 

P102-FDI Vr1012016-04-26) 
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HOJA DE INFORMACIÓN COMPLEMENTARIA 
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S,(7 P 141 IENTE119 0141111111‘ 
(12) TIPO DE SOLICITUD 

NUMERO DE RADICACIÓN 

0 Patente de invención 

El Patente de Modelo de Utilidad 

FECHA DE PRESENTACIÓN 

4 (71) SOLICITANTE (S) 

APELLIDOS O RAZÓN SOCIAL 

 

 
 

NOMBRE IDENTIFICACIÓN 11FO 

5 DATOS DEL SOLICITANTE 

PAIS DE RESIDENCIA SEPARÓ/MENTO/ESTADO CIUDAD DIRECCIÓN 

TELÉFONO 

4. 

 

FM E-MAIL NACIONALIDAD 

6 (72) INVENTOR (ES) 

APELLIDOS 
6. 

B. 

9, 

 

 

 

NOMBRE NACIONALIDAD 

7 DATOS INVENTOR (ES) 

DIRECCIÓN 
B. 

7. 

 

 
 

 

CIUDAD DEPARTAMENTO/ESTADO PAIS RESIDENCIA 

9 (30) DECLARACIONES DE PRIORIDAD 

PAIS DE ORIGEN 

4. 

 
 

 

 

 

cómo PAIS NÚMERO FECHA (AAANZAINOD) 
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IVIP:DIUGEWOJAR-ELTETtITOR 

TIPO OE SOLICITUD 
Marcar e la casilla correspondiente si se Pata de una solicitud de 
Patente de Invención o de Patente de Modelo de Utilidad. 
Onloarne te se acepta una opción por cada solicitud. 
TITULO DE LA INVENCIÓN 
Defina en forma breve y precisa el nombre técnico de la invención 
que deberá ser congruente con las reivindicaciones ya descripción. 
El titulo no debe referirse a marcas ni nombres oomerciales. Máximo 
200 caracteres. 
CIP (Clasificación intemacionN de Patentes) 
Este espaciose deja en blanco para ser llenado por la entidad. 
SOLICITANTE (S) 
Si existieran más solicitantes, ufilicese las hojas de información 
complementaria. 
- Apellidos o Razón Social. 
En el caso de ser el solicitante una persona natural, indíquese los 
dos apellidos. 
En el ceso de ser el solicitante una persona 'm'Ojea IndIquese la 
razón social completa de ésta. 
Nombre. 

Uénese únicamente para personas naturales. 
- Identificación. 
Solo para solicitantes nacionales: Las personas naturales indicarán 
su C.C. (cédub de ciudadanía) y las personas jurldicas Indicarán el 
NIT (Número de Identificación Tdbiztaria). 
- Tipo de solicitante. 
Las personas jurídicas habrán de contestar con un tito: [1] 
Micrcemptesa; menos de 10 trabajadoras, activos totales inferiores a 
501 salarlos mInimos legales vigentes. [2] Pequeña empresa. Entre 
11 y 50 trabajadores, activos totales mayores a 501 y menores a 
5.001 salarlos mínimos mensuales vigentes. [3] Mediana empresa: 
personal entre 51 y 200 trabajadores, activos totales entre 5.001 y 
15.000 salarlos mínimos mensuales legales vigentes. [41 La empresa 
no es PYME. SI  la persona jurídica no es empresa, indicar (5) 
Institución educativa (universidad, colegio, instituto, etc.). (6] Centro 
de investigación. EH Sres persona natural. 

5. 	DATOS DEL SOLICITANTE 
Los datos indicados en esta sección, servirán para las posibles 
comunicaciones que la SIC realice, en caso de que la tramitación no 
se haga por Intermedio de un representante o apoderado, y/o para la 
Identificación de los usuarios de Propiedad Industrial 
- NUPI Numero Único de Propiedad Industrial 
- Dirección, ciudad, departamento/estado/provincia y pais de 
residencia. 
indíquese los datos completes de localización. Puede utilizar 
abreviatura del pals (código de País según norma ST. 3 de OMPI). 
En caso de ser necesario, por falta de espacio, utilice las hojas de 
Información complementarias. 
- Nacionalidad. 
indíquese la nacionalidad del solicitante. En caso de ser una 
persona jurldlca, indíquese el lugar de constitución. 
Puede utilizar abreviatura del pais (código de Paissegún norma ST. 
3 de OMPI). 
En caso de ser necesario, por falta de espacio, utilice las hojas de 
Información complementarias. 
e-mail: Indicar claramente el correo electrónico con el fin de 
establecer comunicación. 
INVENTOR(ES) Indicar Apellidos. nombre y nacionalidad del 
inventor o inventores (deben ser personas naturales) en las casillas 
correspondientes. En caso de ser necesario, por feta de espacio, 
utilice las hojas de Información complementarlas. 

7. 	DATOS DE LOS INVENTORES.  
Dirección, ciudad, departamento/estado/provincia y país de 

residencia. 
Indicar los datos completos de localización. Puede utilizar 
abreviatura del pais (código de Pais según norma ST. 3 de OMPI). 

8. 	REPRESENTANTE O APODERADO 	' 
Si la solicitud la presenta una persona natural sin apoderado no 
debe dillgendarse esta sección. 
Si la solicitud le presente una persona turbina sin apoderado, debe 
diligenciarse está sección Indicando el nombre del representante 
legal. 
SI la solicitud se presenta a Paveo de apoderado, debe dillgenciarse 
está sección Indicando el nombre del abogado que adelantará la 
actuación administrativa. Deberá anexarse el poder. 
Número de Radicación' Protocolo: En caso de haber presentado 
poder general y tiene un número asignado este debe citarse. 

DECLARACIÓN(ES) DE PRIORIDAD 
Si el solicitante ha presentado Inicialmente una solicitud de 
patente en otro pais para la misma Invención, puede reclamar o 
reivindicar prioridad de esa solicitud, siempre y cuando la 
presentación en Colombia se haga dentro del año siguiente a la 
primera presentación. 
Pals de origen. 

Indique el pais donde se presentó por primera vez la solicitud. 
Puede utilizar abreviatura del pais (código de País según norma 
ST. 3 de OMPI). 
- Número. 
Indique el número asignado a la solicitud en el país del que se 
reivindica prioridad. 
- Pecha (AAAA/MANDD). 
Indique la fecha de solicitud en el país del que se reivindica 
prioridad. 
En caso de ser necesario por falta de espacio, (M'Ice las hojas de 
Información complementarias. 
DECLARACIÓN SOBRE USO DE RECURSOS GENÉTICOS O 
BIOLÓGICOS 
Marcar Sr-  cuando la Invención fue desarrollada a partir de 
recursos genéticos o recursos biológicos de los que cualesquiera 
da /OS paises miembros de la Comunidad Andina (Bolivia, 
Colombia, Ecuador y Perú) es país de origen y anexar el contrato 
de acceso emitido por la Autoridad Nacional Competente 
(Ministerio del Medio Ambiente para Colombia) 
DECLARACIÓN SOBRE USO DE CONOCIMIENTOS 
TRADICIONALES 
SI la invención fue desarrollada usando conocimiento tradicional 
asociado a recursos genéticos o recursos biológicos de 
comunidades Indígenas, afro descendientes o locales de países 
miembros da la Comunidad Andina, debe anexar la licencia o 
autorización de uso de conocimiento tradicional emitido por la 
comunidad. 
FECHA DE PUBLICACIÓN DE LA SOUCITUD 
Indique el tiempo en el que se desea que se publique la solicitud, 
teniendo en cuenta el tlpo de solicitud presentada. SI selecciona 
la casilla "otro" indicar el tiempo en el cual quiere que se publique 
la solicitud. Si no se selecciona ninguna. la  SIC la publicará 18 
meses después de la Lecha da presentación o de prioridad de la 
solicitud pare las patentes de Invención y 12 meses para las 
patentes de modelo de utilidad. 

19. RESUMEN 
Consistirá en una síntesis de la divulgación técnica contenida en 
la solicitud de patente, redactado en forma clara, tan conciso 
como la divulgación lo permita, preferentemente de 50 a 150 
palabras, de tal manera que pueda servir de instrumento eficaz 
de consulta a los fines de búsqueda en la técnica concreta no 
tendrá efecto alguno para interpretar el alcance de la protección 
conferida por la patente. 

10. FIGURA CARACTERIS11CA. Cuando fuese necesario 
15. COMPROBANTE DE PAGO O PAGO ELECTRÓNICO 

Indique el número y fecha del recibo de pago de latosa 
establecida o del pago electrónico El comprobante de pago 
deberá anexarse. 

18. FIRMA 
Escribir el nombre completo y la Irma de la persona que solicita 
la concesión de la patente. 
Si se actúa a través de abogado la firma deberá ser la del 
apoderado; si erbio directamente una persona jurídica la firma 
deberá ser la dril representante legal y si actúa directamente una 
persone natural ésta deberá firmar la solicitud. 

17. DOCUMENTOS QUE ACOMPAÑAN LA SOLICITUD 
La documentación de la solicitud deberá presentarse en el orden 
que Gene la relación de documentos, primero la documentación 
técnica y luego la documentación jurídica. 
Señale en las casillas correspondientes a los documentos que 
acompañarán la 'solicitud e indíquesé los números de folias y el 
número de reivindicaciones' que correspondan. 

OTROS :LISTADO SE SECUENCIAS 
Si le solicitud contiene listado do secuencias amlnancklos y/o 
secuencias °S'Ondas. estas deben suministrarse también en 
formato digItal CD o OVO con listado de sintiendo, en archivo 
de texto altanumódoo btxt) 

P102-FD1 Vrio (2016-04-26) 



ESQUEMA DE TRAZADO • 
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lit 	Detkión 486/00) _ 	 . 

Indicación que se solicita un asquerna de trazado 

Datos de ideonficacI6n,i41 scilialtaritsrádela PniSenaiqueiPresenta la °licitud 
, 	. 	. 	. 

.. 	• Representaci0n-gua:7'1,0e un esquema de frezado 

Comprobante de pago de tes tasas establecidas . 

(Arl It9nentaLán411/00L,„ 

Indicación quese stlicita Dlieño industrial 

Datos de Iderrtificaolón del sollatante o deja persona que presenta la solicitud 

Representación gráfica y fotográfica del Diseñ
ojedustriaLamuestra„clel material queicioutpore el diseño 

Comprobante de pago de las tasas establecidas 
..CD.MPIela 

I 

1 

I 	I 
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El 11 11111111111111111111111111111111111111111 111 
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ADITipo aplicación:Solicitud de Patente Imicitaasitirlai y 'Cosaizeirglán-, 
s u s. ERAN ir s. na eiv,c,i,kir 

PATENTEDEINVENCIÓN 	 MODELO DE UTILIDAD ri 	Art 33 Decisión 483/00 

Indicacióncine s4 solibliaránáipaterite: 

Datos de identificación dbl solicitante o de la peisona que presenta la solicitud 
Descripción dela "ir:vendrán, 

Dibalos de ser estos pertinentes 

-.Campriábants:4 idtlailealaIeSaltáblecidat(DeiiiérislicasnifeMiatailitieleseSiest(61-
Conipleta 

Incompleta 

PATENTE DE INVENCIÓN PCT 	MODELO DE UTILIDAD fiCT .-..J Art. 3 Decision 486/00, Owcular única 

lndicación.que se.solicita Una PCT 

Cope la solicitud en españnl, tal corno fuspre,sentada inicialmantél(capítulo descriptivo, 
reivindicatoria resumen) 

Dibujesslesersstespertinentes 
• 

Comprobante de-Pago de las tasas establecidas (de ser el caso formato de descuento) 

Completa 
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