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RESUMEN

La presente invención se refiere a un sistema y un método automatizados de 

construcción de inmuebles que compenden paredes, pisos y techos. El sistema 

5 comprende al menos un brazo robótico programable; al menos una herramienta 

acoplable al brazo robótico, en donde la herramienta se selecciona de una herramienta 

o dispositivo de soldado, de una herramienta o dispositivo de sujeción y carga, de una 

herramienta o sistema de sellado y/o pegado, y/o de combinaciones de éstas; y una 

pluralidad de materiales de construcción dispuestos en una posición predeterminada 

10 para que el brazo robótico identifique su disposición y pueda cogerlos; en donde los 

materiales de construcción se seleccionan de largueros de interconexión para piso, 

muro o techo y de elementos para piso, muro o techo, los cuales pueden ser sujetados 

por dicha al menos una herramienta y transportados e instalados por dicho al menos 

un brazo robótico.
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