Expediente No. NC2017/0002943
Nuevo pliego Reivindicatorio — Solicitud inicial
Segundo Examen de Fondo

REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo robotizado electromecanico miniaturizado auténomo (D), que

comprende:

un contenedor acoplable a una unidad de vuelo no tripulada o a un punto fijo,
conformado dicho contenedor por una base del contenedor (1) con forma de

prisma cuadrilatero y una tapa del contenedor (2) ensamblados entre si;

dos baterias autbnomas de alimentacién de corriente directa D.C. (3)
dispuestas en el espacio interior del contenedor, y estan conectadas al
sistema de gestion y regulacion de voltaje de la tarjeta madre de integracién
de componentes y puertos (6); y una de dichas baterias autdbnomas

configurada como respaldo de la otra;

un circuito de captura de imagenes (4) conectado a la tarjeta madre de
integracion de componentes y puertos (6); y que contiene una camara de
resolucién entre 5 Megapixeles hasta 32 Megapixeles con auto-enfoque en

dicha camara;

un circuito lector y de reconocimiento de imagenes (5) conectado a la tarjeta
madre de integracion de componentes y puertos (6) para lectura de codigo
de barras y almacenamiento temporal en la tarjeta madre de integracion de

componentes y puertos (6);

una tarjeta madre de integraciéon de componentes y puertos (6) ubicada en el
espacio interior de la base del contenedor (1); el tamafo de dicha tarjeta
madre de integracion de componentes y puertos (6) es menor o igual a 55
mm de ancho x 40 mm de alto; dicha tarjeta madre de integracién de
componentes y puertos (6) integra puertos USB (6.1) para actualizar el
firmware del dispositivo robotizado (D), slots libres para la conexion de
dispositivos periféricos, un sistema de gestion y regulacion de voltaje, y un
micro-controlador para recopilar, controlar y administrar los datos de todos

los componentes del dispositivo robotizado (D);
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un circuito de conectividad para transmisién y recepcién de datos mediante
tecnologia WiFi a 2,4 GHz y 5 GHz, conectado a la tarjeta madre de
integracion de componentes y puertos (6); y dicha unidad de vuelo no

tripulada conectada con un circuito GPS local y de ubicacion matricial.

2. El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacion 1, en donde la
base del contenedor (1) esta abierta en su cara superior, y en sus caras frontal

y posterior posee ranuras (1.1, 1.2, 1.3, 1.4, 1.5, 1.6).

3. El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicaciéon 1 o 2, en donde la
cara frontal de la base del contenedor (1) posee la ranura (1.1) del lente de
camara (4.1) del circuito de captura de imagenes (4), la ranura (1.2) del lector de
codigos de barras (5.1) del circuito lector y de reconocimiento de imagenes, y la
ranura (1.3) de conectores a puertos USB (6.1) de la tarjeta madre de integracion

de componentes y puertos (6).

4. El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con cualquiera de las Reivindicaciones
precedentes, en donde la cara posterior de la base del contenedor (1) posee una
ranura (1.4) de salida de cables de alimentacion de energia de la tarjeta madre
de integracion de componentes y puertos (6) y unas ranuras (1.5, 1.6) de

ventilacion.

5. El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con cualquiera de las Reivindicaciones
precedentes, en donde el contenedor es de acrilonitrilo butadieno estireno

(ABS), y la base del contenedor (1) posee forma de prisma cuadrilatero.

6. El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con cualquiera de las Reivindicaciones
precedentes, en donde la tapa del contenedor (2) esta compuesta por una lamina
plana y un panel (2.1), ensamblada dicha tapa del contenedor (2) sobre la cara
superior de la base del contenedor (1) mediante tornillos en las perforaciones

para tornillos (2a, 2b, 2c, 2d).

7. El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacion 1 o 6, en donde el
panel (2.1) posee ranuras para unos leds de monitoreo de encendido/apagado
del dispositivo y estado de conexion, dichos leds conectados a la tarjeta madre

de integracién de componentes y puertos (6).
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El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacion 1, en donde el
sistema de gestion y regulacién de voltaje de la tarjeta madre de integracion de
componentes y puertos (6) presenta dos salidas de voltaje, una de 5 V y otra de

3,3 V regulados.

El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacion 1, en donde el
circuito lector y de reconocimiento de imagenes (5) cuenta con una tarjeta
electronica de integracidon de pines de conexidn para la captura de energia, un
procesador, un lector OEM, leds indicadores de estado y pines de transmision y

recepcion de datos segun el protocolo de transmision TTL-232.

10. El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacion 1 0 9, en donde el

11.

circuito lector y de reconocimiento de imagenes (5) esta vinculado a un programa
de ordenador y servicios web con almacenamiento de informacién en una base

de datos central.

El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacién 1, en donde la
tarjeta madre de integracion de componentes y puertos (6) contiene ranuras para
memoria RAM, un microprocesador o un microcontrolador con conversor
analogo digital programado mediante un lenguaje de bajo nivel para recopilacion
de datos de los periféricos conectados a la tarjeta del circuito con tecnologia WiFi
de comunicaciones y de los circuitos sensores de presion, sensores isométricos
de ultrasonido, sensores de movimiento conectados a la tarjeta mediante

ranuras de expansion o con transmision de datos mediante bluetooth.

12.El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacién 1 o 11, en donde

la tarjeta madre de integracion de componentes y puertos (6) cuenta con un
micro-controlador programado mediante algoritmos de inteligencia artificial y

redes neuronales.

13.El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacion 1, 11 y 12, en

donde la tarjeta madre de integracion de componentes y puertos (6) cuenta con

botones de encendido, apagado y reinicio.

14.El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacion 1, en donde la

tarjeta madre de integracion de componentes y puertos (6) incorpora leds de
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identificacion del estado de carga de las baterias y conectores de carga de las

baterias.

15. El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacién 1, en donde una
computadora de monitoreo del dispositivo robotizado (D) esta conectada a la
tarjeta madre de integracion de componentes y puertos (6) mediante puertos
USB (6.1), y dicha computadora de monitoreo del dispositivo robotizado (D)
contiene un programa de recepcion de informacién del dispositivo robotizado (D)
a través de servicio web con almacenamiento de informacion en una base de

datos central.

16. El dispositivo robotizado (D) de acuerdo con la Reivindicacién 1, en donde dicho

dispositivo robotizado (D) posee un peso menor o igual a 300 gramos.
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