REIVINDICACIONES

1. Un método para comunicacion inalambrica, que comprende:

establecer, en un equipo de usuario, una primera conexion con una estacién
base utilizando un primer enlace de pares de haces (BPL);

mantener un BPL para datos, que se inicializa con el primer BPL y se utiliza
durante intervalos de tiempo de transmision (TTI) de datos;

identificar un valor umbral que corresponde a una cantidad de tiempo que
necesita el UE para decodificar una indicacién de una conmutacion de BPL y aplicar
un BPL distinto al primer BPL con base, al menos en parte, en la indicacion;

recibir una primera transmision de informacion de control en un primer tiempo,
en donde la primera transmisién de informacion de control incluye un desplazamiento
de programacién, una asignaciéon de un primer TTl de datos que comienza en un
segundo tiempo que corresponde al primer tiempo mas el desplazamiento de
programacion y una indicacion de BPL.

determinar, con base, al menos en parte, en el valor umbral y el
desplazamiento de programacién, si conmutar el BPL para datos y un tiempo de
conmutacion para realizar la conmutacion; y

conmutar el BPL para datos a un segundo BPL en el tiempo de conmutacion en
respuesta a la determinacién de conmutar el BPL para datos.
2. El método de acuerdo con la reivindicacion 1, en donde el segundo BPL se
indica en la indicacion de BPL.
3. El método de acuerdo con la reivindicacion 1, en donde la determinacion
comprende:

determinar la conmutacion del BPL para datos con base, al menos en parte, en
determinar que el desplazamiento de programacién sea mayor o igual que el valor
umbral, y conmutar el BPL para datos al segundo BPL en el segundo tiempo.
4, El método de acuerdo con la reivindicaciéon 1, en donde la determinacion
comprende:

determinar la conservacion del primer BPL como el BPL para datos con base
en determinar que el desplazamiento de programacién sea menor que el valor umbral.
5. El método de acuerdo con la reivindicacion 4, que comprende, ademas:

identificar que ha ocurrido un error en la recepcién de una indicacion de BPL
anterior con base, al menos en parte, en determinar que el desplazamiento de
programacion sea menor que el valor umbral, y el BPL indicado difiere del BPL para

datos en el segundo tiempo.



6. El método de acuerdo con la reivindicacion 5, que comprende, ademas:

corregir, luego de identificar el error en la recepcion de la indicacion de BPL
anterior, el BPL para datos como lo mantiene el UE y utilizando el BPL corregido para
datos luego del primer tiempo mas el valor umbral si no esta sobrescrito por cualquier
otra conmutacion senalizada del BPL para datos que ocurra entre el segundo tiempo y
el primer tiempo mas el valor umbral.
7. El método de acuerdo con la reivindicacion 1, en donde la determinacion
comprende:

determinar la conmutacion del BPL para datos al segundo BPL, con base, al
menos en parte, en determinar que el desplazamiento de programacion sea menor
que el valor umbral, comenzando efectivamente en el primer tiempo mas el valor
umbral.
8. El método de acuerdo con la reivindicacion 1, en donde la determinacion
comprende:

determinar la conmutaciéon del BPL para datos al segundo BPL en el primer
tiempo mas el valor umbral independientemente del desplazamiento de programacion.
9. El método de acuerdo con la reivindicacién 1, en donde el TTI de datos incluye
TTlI de datos de enlace ascendente, TTl de datos de enlace descendente o
combinaciones de estos.
10. Un método para comunicacion inalambrica, que comprende:

establecer, en una estacidn base, una primera conexién con un equipo de
usuario (UE) utilizando un primer enlace de pares de haces (BPL);

mantener un BPL para datos, que se inicializa con el primer BPL y se utiliza
durante intervalos de tiempo de transmision (TTI) de datos;

cambiar el BPL para datos a un segundo BPL con base en al menos una o mas
condiciones de canal;

identificar un valor umbral que corresponde a una cantidad de tiempo para que
el UE decodifique una indicacion de una conmutacion de BPL y aplique un BPL distinto
con base, al menos en parte, en la indicacion;

asignar recursos para el UE para un primer TTI de datos;

determinar un desplazamiento de programacion entre una transmisién de
informacién de control que indica los recursos asignados y un comienzo del primer TTI
de datos; y

transmitir informaciéon de control al UE, en donde la informaciéon de control

incluye el desplazamiento de programacion, una asignacion para el primer TTI de



datos y una indicacion de BPL, y en donde el desplazamiento de programacion, un
tiempo de la transmisién de informacion de control, el valor umbral y la indicacién de
BPL indican al UE si cambiara el BPL para datos y un tiempo de cambio de BPL.
11. El método de acuerdo con la reivindicacion 10, en donde el desplazamiento de
programacion mayor o igual que el valor umbral indica un cambio del BPL para datos
para el primer TTl de datos.
12. El método de acuerdo con la reivindicacion 10, que comprende, ademas:
determinar la no transmisién de un cambio del BPL para datos cuando el
desplazamiento de programacién sea menor que el valor umbral.
13. El método de acuerdo con la reivindicacion 12, que comprende, ademas:
determinar, cuando el desplazamiento de programacion sea menor que el valor
umbral, que el BPL indicado en la informacion de control indique el BPL utilizado para
el primer TTI de datos.
14. El método de acuerdo con la reivindicaciéon 10, en donde el desplazamiento de
programacion menor que el valor umbral indica un cambio del BPL para datos, y el
tiempo de cambio de BPL corresponde al tiempo de la transmisién de informacién de
control mas el valor umbral.
15. El método de acuerdo con la reivindicacion 10, en donde un cambio del BPL
para datos se indica independientemente del desplazamiento de programacion, y el
tiempo de cambio de BPL corresponde al tiempo de la transmision de informacion de
control mas el valor umbral.
16. El método de acuerdo con la reivindicacion 10, en donde el TTl de datos
incluye TTIl de datos de enlace ascendente, TTl de datos de enlace descendente o
combinaciones de estos.
17. Un aparato para comunicacion inalambrica, que comprende:
medios para establecer, en un equipo de usuario, una primera conexion con
una estacion base utilizando un primer enlace de pares de haces (BPL);
medios para mantener un BPL para datos, que se inicializa con el primer BPL y
se utiliza durante intervalos de tiempo de transmision (TTI) de datos;
medios para identificar un valor umbral que corresponde a una cantidad de
tiempo que necesita el UE para decodificar una indicacion de una conmutacion de BPL
y aplicar un BPL distinto al primer BPL con base, al menos en parte, en la indicacién;
medios para recibir una primera transmision de informaciéon de control en un
primer tiempo, en donde la primera transmisién de informacion de control incluye un

desplazamiento de programacién, una asignacion para un primer TT| de datos que



comienza en un segundo tiempo que corresponde al primer tiempo mas el
desplazamiento de programacion, y una indicacion de BPL;

medios para determinar, con base, al menos en parte, en el valor umbral y el
desplazamiento de programacion, si conmutar el BPL para datos y un tiempo de
conmutacién para realizar la conmutacion; y

medios para conmutar el BPL para datos a un segundo BPL en el tiempo de
conmutacién en respuesta a la determinacion de conmutar el BPL para datos.
18. El aparato de acuerdo con la reivindicacion 17, en donde los medios para la
determinacion determinan la conmutacion del BPL para datos con base, al menos en
parte, en determinar que el desplazamiento de programacion sea mayor o igual que el
valor umbral, y conmutar el BPL para datos al segundo BPL, en el segundo tiempo.
19. El aparato de acuerdo con la reivindicacion 17, en donde los medios para la
determinacion determinan la conservacion del primer BPL como el BPL para datos con
base en determinar que el desplazamiento de programacién sea menor que el valor
umbral.
20. El aparato de acuerdo con la reivindicacion 19, que comprende, ademas:

medios para identificar que ha ocurrido un error en la recepcion de una
indicacion de BPL anterior con base, al menos en parte, en determinar que el
desplazamiento de programacién sea menor que el valor umbral, y el BPL indicado en
la primera transmision de informacion de control que indica que el BPL utilizado por la
estacién base para el primer TTI de datos difiere del primer BPL.
21. El aparato de acuerdo con la reivindicacion 17, en donde los medios para la
determinacion determinan la conmutacién del BPL para datos al segundo BPL, con
base, al menos en parte, en determinar que el desplazamiento de programacion sea
menor que el valor umbral, comenzando efectivamente en el primer tiempo mas el
valor umbral.
22. El aparato de acuerdo con la reivindicacion 17, en donde los medios para la
determinacion determinan la conmutacion del BPL para datos al segundo BPL en el
primer tiempo mas el valor umbral independientemente del desplazamiento de
programacion.
23. Un aparato para comunicacién inalambrica, que comprende:

medios para establecer, en una estacién base, una primera conexién con un
equipo de usuario (UE) utilizando un primer enlace de pares de haces (BPL);

medios para mantener un BPL para datos, que se inicializa con el primer BPL y

se utiliza durante intervalos de tiempo de transmisién (TTI) de datos;



medios para cambiar el BPL para datos a un segundo BPL con base en al
menos una o mas condiciones de canal;

medios para identificar un valor umbral que corresponde a una cantidad de
tiempo para que el UE para decodifique una indicacion de una conmutacion de BPL y
aplique un BPL distinto con base, al menos en parte, en la indicacion;

medios para asignar recursos para el UE para un primer TTI de datos;

medios para determinar un desplazamiento de programacion entre una
transmision de informacion de control que indica los recursos asignados y un
comienzo del primer TTI de datos; y

medios para transmitir informacion de control al UE, en donde la informacion de
control incluye el desplazamiento de programacion, una asignacion para el primer TTI
de datos y una indicacién de BPL, y en donde el desplazamiento de programacion, un
tiempo de transmision de informacion de control, el valor umbral y la indicacion de BPL
indican al UE si cambiara el BPL para datos y un tiempo de cambio de BPL.
24, El aparato de acuerdo con la reivindicaciéon 23, en donde el desplazamiento de
programacion mayor o igual que el valor umbral indica un cambio del BPL para datos
para el primer TTI de datos.
25. El aparato de acuerdo con la reivindicacion 23, en donde los medios para el
cambio determinan la no transmision de un cambio del BPL para datos cuando el
desplazamiento de programacion sea menor que el valor umbral.
26. El aparato de acuerdo con la reivindicacion 25, en donde los medios para el
cambio determinan, cuando el desplazamiento de programacion es menor que el valor
umbral, que el BPL indicado en la informacién de control sea indicar el BPL utilizado
para el primer TTl de datos.
27. El aparato de acuerdo con la reivindicacién 23, en donde el desplazamiento de
programacion menor que el valor umbral indica un cambio del BPL para datos, y el
tiempo de cambio de BPL corresponde al tiempo de la transmision de informaciéon de
control mas el valor umbral.
28. El aparato de acuerdo con la reivindicacién 23, en donde un cambio del BPL
para datos se indica independientemente del desplazamiento de programacion, y el
tiempo de cambio de BPL corresponde al tiempo de la transmision de informacién de
control mas el valor umbral.
29. Un aparato para comunicacién inalambrica, que comprende:

un procesador;

una memoria en comunicacion electrénica con el procesador; e



instrucciones almacenadas en la memoria y ejecutables por el procesador para

hacer que el aparato:

30.

establezca, en un equipo de usuario, una primera conexién con una
estacién base utilizando un primer enlace de pares de haces (BPL);

mantenga un BPL para datos, que se inicializa con el primer BPL y se
utiliza durante intervalos de tiempo de transmision (TTI) de datos;

identifique un valor umbral que corresponde a una cantidad de tiempo
que necesita el UE para decodificar una indicacién de una conmutacion de BPL
y aplicar un BPL distinto al primer BPL con base, al menos en parte, en la
indicacion;

reciba una primera transmisién de informacién de control en un primer
tiempo, en donde la primera transmision de informacién de control incluye un
desplazamiento de programacion, una asignacion para un primer TTI de datos
que comienza en un segundo tiempo que corresponde al primer tiempo mas el
desplazamiento de programacién, y una indicacion de BPL;

determine, con base, al menos en parte, en el valor umbral y el
desplazamiento de programacion, si conmutar el BPL para datos y un tiempo
de conmutacion para realizar la conmutacion; y

conmute el BPL para datos a un segundo BPL en el tiempo de
conmutacién en respuesta a la determinacion de conmutar el BPL para datos.
El aparato de acuerdo con la reivindicacion 29, que comprende, ademas:

un receptor acoplado al procesador y la memoria que recibe la primera

transmision de informacién de control y una o mas transmisiones de TTI de datos de

enlace descendente; y

un transmisor acoplado al procesador y la memoria que transmite una o mas

transmisiones de TTI| de datos de enlace ascendente.

31.

Un aparato para comunicacion inalambrica, que comprende:
un procesador;
una memoria en comunicacion electronica con el procesador; e

instrucciones almacenadas en la memoria y ejecutables por el procesador para

hacer el que aparato:

establezca, en una estacién base, una primera conexion con un equipo
de usuario (UE) utilizando un primer enlace de pares de haces (BPL);
mantenga un BPL para datos, que se inicializa con el primer BPL y se

utiliza durante intervalos de tiempo de transmision (TTI) de datos;



cambie el BPL para datos a un segundo BPL con base en al menos una
o mas condiciones de canal;
identifique un valor umbral que corresponde a una cantidad de tiempo
para que el UE decodifique una indicacion de una conmutacion de BPL y
aplique un BPL distinto con base, al menos en parte, en la indicacion;
asigne recursos para el UE para un primer TTI de datos;
determine un desplazamiento de programacion entre una transmision de
informacion de control que indique los recursos asignados y un comienzo del
primer TTI de datos; y
transmita informacion de control al UE, en donde la informacion de
control incluye el desplazamiento de programacién, una asignacién para el
primer TTI de datos y una indicacién de BPL, y en donde el desplazamiento de
programacion, un tiempo de la transmision de informacion de control, el valor
umbral y la indicacién de BPL indican al UE si cambiara el BPL para datos y un
tiempo de cambio de BPL.
32. El aparato de acuerdo con la reivindicacion 31, que comprende, ademas:
un transmisor acoplado al procesador y la memoria que transmite la
informacién de control y una o mas transmisiones de TTl de datos de enlace
descendente al UE; y
un receptor acoplado al procesador y la memoria que recibe una o mas
transmisiones de TTI de datos de enlace ascendente.
33. Un medio legible por computadora no transitorio que almacena un codigo para
comunicacion inalambrica, en donde el cdédigo comprende instrucciones ejecutables
por un procesador para:
establecer, en un equipo de usuario, una primera conexion con una estacion
base utilizando un primer enlace de pares de haces (BPL);
mantener un BPL para datos, que se inicializa con el primer BPL y se utiliza
durante intervalos de tiempo de transmisién (TTl) de datos;
identificar un valor umbral que corresponde a una cantidad de tiempo que
necesita el UE para decodificar una indicacién de una conmutacion de BPL y aplicar
un BPL distinto al primer BPL con base, al menos en parte, en la indicacion;
recibir una primera transmision de informacion de control en un primer tiempo,
en donde la primera transmisién de informacién de control incluye un desplazamiento
de programacion, una asignacién para un primer TTl de datos que comienza en un

segundo tiempo que corresponde al primer tiempo mas el desplazamiento de



programacion, y una indicacion de BPL;

determinar, con base, al menos en parte, en el valor umbral y el
desplazamiento de programacion, si conmutar el BPL para datos y un tiempo de
conmutacién para realizar la conmutacioén; y

conmutar el BPL para datos a un segundo BPL en el tiempo de conmutacion en
respuesta a la determinacion de conmutar el BPL para datos.
34. Un medio legible por computadora no transitorio que almacena un codigo para
comunicacion inalambrica, en donde el cédigo comprende instrucciones ejecutables
por un procesador para:

establecer, en una estacién base, una primera conexiéon con un equipo de
usuario (UE) utilizando un primer enlace de pares de haces (BPL);

mantener un BPL para datos, que se inicializa con el primer BPL y se utiliza
durante intervalos de tiempo de transmisién (TTl) de datos;

cambiar el BPL para datos a un segundo BPL con base en al menos una o mas
condiciones de canal;

identificar un valor umbral que corresponde a una cantidad de tiempo para que
el UE decodifique una indicacion de una conmutacion de BPL y aplique un BPL distinto
con base, al menos en parte, en la indicacion;

asignar recursos para el UE para un primer TTI de datos;

determinar un desplazamiento de programacion entre una transmisién de
informacién de control que indica los recursos asignados y un comienzo del primer TTI
de datos; y

transmitir informacion de control al UE, en donde la informacion de control
incluye el desplazamiento de programacion, una asignacion para el primer TTI de
datos y una indicacion de BPL, y en donde el desplazamiento de programacion, un
tiempo de la transmision de informacion de control, el valor umbral y la indicacion de

BPL indican al UE si cambiara el BPL para datos y un tiempo de cambio de BPL.



