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REIVINDICACIONES
1. Un método para la comunicación inalámbrica, que comprende recibir una 

señal digital combinada que incluye señales de una primera tecnología de 

acceso de radio (RAT) y señales de una segunda RAT están multiplexadas en el 

dominio de frecuencia en una misma subtrama;

identificar una primera ubicación de una corriente continua (DC) de 

transmisión (Tx) que corresponde a las señales de la primera RAT,

identificar una segunda ubicación de DC de Tx que corresponde a las 

señales de la segunda RAT;

seleccionar uno de la primera ubicación de DC de Tx o la segunda 

ubicación DC de Tx  como una ubicación común de DC de recepción (Rx);

realizar una transformada rápida de Fourier (FFT) de Rx común en la 

señal combinada en base a la ubicación DC de Rx común;

decodificar las señales de la primera RAT y las señales de la segunda 

RAT basada en la salida de FFT de Rx común, en donde la decodificación 

comprende separar la salida de FFT de Rx común en bloques de recursos (RB) 

asociados con la primera RAT y RB asociados con la segunda RAT;

y procesar ya sea los RB asociado con la primera RAT o los RB asociados 

con la segunda RAT al aplicar un valor de compensación de fase compleja 

respectiva a cada tono en ya sea los RB asociados con la primera RAT o los RB 

asociados con la segunda RAT.

2. El método de acuerdo con la reivindicación 1, en donde la primera 

ubicación de DC de Tx y la segunda ubicación de DC de Tx varía en un 

desplazamiento de semitono.

3. El método de acuerdo con la reivindicación 1, en donde la primera RAT 

utiliza un desplazamiento de semitono para las comunicaciones de enlace 

ascendente (UL).

4. El método de acuerdo con la reivindicación 3, en donde seleccionar una 

de la primera ubicación de DC de Tx o la segunda ubicación DC de Tx además 

comprende: seleccionar la primera ubicación de DC de Tx como la ubicación de 

DC de Rx común.
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5. El método de acuerdo con la reivindicación 4, que además comprende 

aplicar una rotación de semitono a la señal combinada antes de realizar la FFT 

de Rx común.

6. El método de acuerdo con la reivindicación 5, en donde: procesar ya sea 

los RBs asociados con la primera RAT o los RB asociados con la segunda RAT 

además comprende: procesar los RB asociados con la segunda RAT al aplicar 

el valor de compensación de fase compleja respectiva a cada tono en los RBs 

asociados con la segunda RAT.  

7. El método de acuerdo con la reivindicación 3, en donde seleccionar una 

de la primera ubicación de DC de Tx o la segunda ubicación de DC de Tx además 

comprende: seleccionar la segunda ubicación de DC de Tx como la ubicación de 

DC de Rx común.

8. El método de acuerdo con la reivindicación 7, en donde: procesar ya sea 

los RB asociados con la primera RAT o los RB asociados con la segunda RAT 

además comprende: procesar los RB asociados con la primera RAT al aplicar el 

valor de compensación de fase compleja respectiva a cada tono en los RB 

asociados con la primera RAT

9. El método de acuerdo con la reivindicación 1, en donde procesar tanto los 

RB asociados con la primera RAT como los RB asociados con la segunda RAT 

además comprende: multiplicar cada tono tanto en los RB asociados con la 

primera RAT como los RB asociados con la segunda RAT, por el valor de 

compensación de fase compleja respectivo.

10. El método de la reivindicación 9, en donde los valores de compensación 

de fase compleja respectivo se basan cada uno en un índice de símbolo, un tipo 

de prefijo cíclico (CP), o una combinación de estos.

11. El método de acuerdo con la reivindicación 9, además comprende: 

determinar los valores de compensación de fase compleja respectivo mediante 

una tabla de búsqueda (UT) o mediante cálculo.

12. El método para la comunicación inalámbrica, que comprende: codificar 

señales de una primera tecnología de acceso de radio (RAT) y señales de una 

segunda RAT en primeros bloques de recursos (RB) y segundos RB, 

respectivamente, en donde codificar comprende procesar tanto los RB asociados 
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con la primera RAT como los RB asociados con la segunda RAT al aplicar un 

valor de compensación de fase compleja respectivo a cada tono introducido;

identificar una primera ubicación de corriente continua (DC) de 

transmisión (Tx) que corresponde a las señales de la primera RAT,

identificar una segunda ubicación de DC de Tx que corresponde a las 

señales de la segunda RAT;

seleccionar una de la primera ubicación de DC de Tx o la segunda 

ubicación DC de Tx como una ubicación de DC de Tx común;

realizar una transformada rápida de Fourier inversa (iFFT) de Tx común 

en los primeros RB y los segundos RB en base a la ubicación de DC de Tx 

común;

y transmitir una señal combinada que incluye las señales de la primera 

RAT y las señales de la segunda RAT que están multiplexadas en el dominio de 

frecuencia en la misma trama, en base a la salida de la iFFT de Tx común.

13. El método de acuerdo con la reivindicación 12, en donde: la primera 

ubicación de DC de Tx y la segunda ubicación de DC de Tx varía en un 

desplazamiento de semitono.

14. El método de acuerdo con la reivindicación 12, en donde el primer RAT 

utiliza un desplazamiento de semitono a comunicaciones de enlace ascendente 

(UL) y en donde seleccionar una de una primera ubicación de DC de Tx o la 

segunda ubicación de DC de Tx además comprende: seleccionar la primera 

ubicación de DC de Tx como la ubicación de DC de Tx común.

15. El método de la reivindicación 14, en donde procesar tanto los RB 

asociados con la primera RAT o los RB asociados con la segunda RAT además 

comprende: procesar los RB asociados con la segunda RAT al aplicar el valor 

de compensación de fase compleja respectiva a cada entrada de tono.  

16. El método de acuerdo con la reivindicación 15, que además comprende: 

aplicar una rotación de semitono a la señal combinada después de realizar el 

iFFT de Tx y antes de transmitir la señal combinada.

17. El método de acuerdo con la reivindicación 14, en donde seleccionar una 

de la primera ubicación de DC de Tx o la segunda ubicación de DC de Tx además 
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comprende: seleccionar la segunda ubicación de DC de Tx como la ubicación de 

DC de Tx común.

18. El método de acuerdo con la reivindicación 17, en donde procesar tanto 

los RB asociados con la primera RAT como los RB asociados con la segunda 

RAT además comprende: procesar los RB asociados con la primera RAT al 

aplicar el valor de compensación de fase compleja respectiva a cada entrada de 

tono.

19. El método de acuerdo con la reivindicación 12, en donde procesar tanto 

los RB  asociados con la primera RAT como los RB asociados con la segunda 

RAT comprende: multiplicar cada tono en tanto los RB asociados con la primera 

RAT como los RB asociados con la segunda RAT, por el valor de compensación 

de fase compleja respectiva, en donde los valores de compensación de fase 

compleja respectiva están cada una basada en un índice de símbolo, un tipo de 

prefijo cíclico (CP) o una combinación de estos.  

20. Un método para la comunicación inalámbrica, que comprende: recibir una 

señal de combinación que incluye señales de una primera tecnología de acceso 

de radio (RAT) y señales de una segunda RAT que están multiplexadas en el 

dominio de frecuencia en una misma subtrama;

identificar una primera ubicación de corriente continua (DC) de 

transmisión (Tx) correspondiente a la primera RAT;

realizar una primera transformada rápida de Fourier (FFT) en la señal 

combinada en base a la primera ubicación de DC de Rx;

 identificar una segunda ubicación de DC de Tx correspondiente a las 

señales de la segunda RAT;

realizar una segunda FFT de Rx en un duplicado de la señal combinada 

en base a una segunda ubicación de DC de Rx;

y decodificar las señales de la primera RAT y las señales de la segunda 

RAT en base a la salida de la primera RAT y una salida de la segunda RAT.

21. El método de acuerdo con la reivindicación 20, en donde: decodificar las 

señales de la primera RAT y las señales de la segunda RAT comprende: 

descartar bloques de recursos (RB) asociados con la segunda RAT mientras se 

decodifican las señales de la primera RAT;
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y el método además comprende: descartar los RB asociados con la 

primera RAT mientras se decodifican las señales de la segunda RAT.  

22. El método de acuerdo con la reivindicación 20, en donde: la señal 

combinada es el resultado de comunicaciones de múltiples entradas-múltiples 

salidas de múltiples usuarios (MU-MIMO).  

23. El método de la reivindicación 22, que además comprende: aplicar una 

rotación de semitono a la señal combinada antes de realizar la primera FFT de 

Rx. 

24. El método de la reivindicación 23, en donde: decodificar las señales de la 

primera RAT y las señales de la segunda RAT comprende: separar la salida de 

la primera FFT Rx en bloques de recursos (RB) asociados con la primera RAT y 

RB asociados con la segunda RAT;

y el método además comprende: procesar los RB asociados con la 

segunda RAT al aplicar una valor de compensación de fase compleja respectiva 

a cada salida de tono.

25. El método de acuerdo con la reivindicación 22, en donde: decodificar las 

señales de la primera RAT y las señales de la segunda RAT comprende: separar 

las salidas de la segunda FFT de Rx en bloques de recursos (RB) asociados con 

la primera RAT y RB asociados con la segunda RAT;

y el método además comprende: procesar los RB asociados con la 

primera RAT al aplicar un valor de compensación de fase compleja respectiva a 

cada salida de tono.

26.    Un método para la comunicación inalámbrica, que comprende: codificar 

señales de una primera tecnología de acceso de radio (RAT) y señales de una 

segunda RAT en primeros bloques  recursos (RB) y segundos RB, 

respectivamente;

Identificar una primera ubicación de corriente continua (DC) de 

transmisión (Tx) correspondiente a las señales de la primera RAT;

realizar una primera transformada rápida de Fourier inversa (iFFT) en los 

primeros RB en base a la primera ubicación de DC de Tx;

 identificar una segunda ubicación de DC de Tx correspondiente a las 

señales de la segunda RAT;
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realizar una segunda iFFT de Tx en los segundos RB en base a la 

segunda ubicación de DC de Tx;

  y transmitir una señal combinada que incluye las señales de la primera 

RAT y las señales de la segunda RART que están multiplexadas en el dominio 

de frecuencia en la misma subtrama, en base a una salida de la primera iFFT de 

Tx y las segunda iFFT de Tx.

27. El método de acuerdo con la reivindicación 26, en donde realizar la 

primera iFFT de Tx y realizar la segunda iFFT de Tx además comprende: realizar 

la primera iFFT de Tx y la segunda iFFT de Tx por una primera cadena de Tx y 

una segunda cadena de Tx, respectivamente, cuando el UE es capaz de 

comunicaciones de múltiples entradas-múltiples salidas (MIMO) de enlace 

ascendente (UL).

28. El método de acuerdo con la reivindicación 26, en donde realizar la 

primera iFFT de Tx y realizar la segunda iFFT de Tx además comprende: realizar 

la primera iFFT de Tx y la segunda iFFT de Tx por una primera cadena de Tx y 

una segunda cadena de Tx, respectivamente, cuando el UE es capaz de 

comunicaciones de múltiples entradas-múltiples salidas (MIMO) de enlace 

ascendente (UL) o es capaz de agregación de portadoras (CA) no contiguas 

intrabanda, y la primera cadena de Tx y la segunda cadena de Tx son 

independientes entre sí y cada una tiene amplificadores de potencia (PA) 

separados.
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