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Recepcion de segmentos de dates, cada uno de los
cuales tie ne una porcion de cabeza que incluye un ^02 

numero de bits de dates de configuracion, una porcion de
cola que incluye un numero de bits de datos de config, y

una porcion de cuerpo que se extiende entre las porciones 
de cabeza y cola yque incluye un numero de

bits de datos de accionamiento.

---------------------------------------------- ----------------------------------------------- 1
Cargar serialmente cada segmento de datos en una matriz 
de elementos de memoria que incluya una primera porcion I 

que corresponda a un primer jupo de funciones de configuracion, 
una se^nda porcion que corresponda a un segundo grupo de 

funciones de configuracion, y una te rcera porcion que corresponda 304 
a una matriz de accionadores de fluido, de tai manera que I 

al cargar un segmento de datosen la matriz de elementosde 
memoria, los bits de configuracion de la porcion de cabeza se 

almacenan en la primera porcion, los bits de datos de 
configuracion de la porcion de cola se almacenan en la segunda 
porcion, y los bits de datos del actuador de la porcion de cuerpo 

se almacenan en la tercera porcion
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