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CARTUCHO, ACCESORIO Y KIT DE MONTAJE

CAMPO TECNICO

La presente invencion se refiere a un cartucho, un acce-
sorio, un kit de montaje y un aparato de formacién de imagen.

El cartucho se puede montar y desmontar al montaje
principal del aparato del aparato de formacién de imagen
(aparato de formacion de imagen electrofotografica).

El accesorio se puede montar en el montaje principal del
aparato de formacién de imagen por separado del cartucho.

Ademas, el accesorio y el cartucho se denominan colecti-
vamente kit de montaje.

El aparato de formaci6on de imagen es un aparato de for-
macion de imagen que forma una imagen sobre un material de
grabacion mediante el uso de un proceso de formacion de
imagen electrofotografica. Por ejemplo, se incluyen una ma-
guina copiadora electrofotografica, una impresora electrofoto-
grafica (impresora LED, Impresora de haz laser, y asi sucesi-
vamente), una maquina de facsimil, un procesador de palabras

y similares.
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ANTECEDENTES DE LA TECNICA

En el aparato de formacion de imagen electrofotogréafica
(de aqui en adelante denominado simplemente “aparato de
formacion de imagen"), el miembro fotosensible electrofotogra-
fico, que es en general un tipo de tambor como miembro de
soporte de imagen, es decir, el tambor fotosensible (tambor
electrofotografico fotosensible) se carga uniformemente. A
continuacién, se forma una imagen electrostatica latente (ima-
gen electrostatica) sobre el tambor fotosensible exponiendo
selectivamente el tambor fotosensible cargado. Después, la
imagen electrostatica latente formada sobre el tambor foto-
sensible se desarrolla en una imagen de téner con téner como
un desarrollador. Después, la imagen de toner formada sobre
el tambor fotosensible se transfiere sobre un material de gra-
bacion tal como una hoja de grabacién o una hoja de plastico,
y se aplica calor o presion a la imagen de toner transferida
sobre el material de grabacién para fijar la imagen de téner,
realizando asi la operacidon de grabacién de imagen.

Tal aparato de formacion de imagen requiere general-
mente rellenado y mantenimiento de tdéner para diversos me-

dios de proceso. Con el fin de hacer méas facil estas operacio-
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nes de rellenado y mantenimiento de téner, el tambor fotosen-
sible, los medios de carga, los medios de desarrollo, los me-
dios de limpieza, y asi sucesivamente se proporcionan colecti-
vamente en un bastidor en un cartucho, y el cartucho que se
puede montar y desmontar del aparato de formacién de imagen
del montaje principal se ha puesto en uso préactico.

De acuerdo con este sistema de cartucho, se puede efec-
tuar por el propio usuario porciones del cartucho que requiere
una operacion de mantenimiento sin depender de un técnico
de servicio en cargado del servicio postventa. Por lo tanto, la
operabilidad del aparato se puede mejorar notablemente, y se
puede proporcionar un aparato de formacién de imagen que
tenga una excelente capacidad de uso. Por esta razon, este
meétodo de cartucho se utiliza ampliamente con un aparato de
formacién de imagen.

Un cartucho de proceso es un ejemplo de dicho cartucho.
El cartucho de proceso es un dispositivo en el cual el tambor
fotosensible electrofotografico y los medios de proceso que
actuan sobre el tambor fotosensible electrofotografico se for-
man integralmente en un cartucho y que se monta de manera

desmontable en el montaje principal del aparato de formacion
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de imagen.

En el cartucho de proceso descrito anteriormente, se uti-
liza ampliamente una estructura en la que se proporciona un
miembro de acoplamiento en un extremo libre del tambor foto-
sensible con el fin de transmitir la fuerza de accionamiento
desde el montaje principal del aparato al tambor fotosensible.
La Solicitud de Patente Japonesa Puesta Publicamente No.
2016-40625 propone una estructura en la cual un miembro de
acoplamiento esta estructurado para ser capaz de avanzar y
retraerse en la direccién longitudinal, y se propone una es-
tructura en la cual una barra de empuje provista en un cartu-
cho de proceso es operada para activar el movimiento de
avance/retraccion del miembro de acoplamiento. Ademas, se
ha propuesto una estructura en la cual el movimiento de avan-
cel/retraccion del miembro de acoplamiento se efectla movien-
do el cable de tension fijado al miembro de acoplamiento (So-
licitud de Patente Japonesa Puesta Publicamente Japonesa
No. 2016-40625).

BREVE DESCRIPCION DE LA INVENCION

Problema a Resolver

Un objeto de la presente invencion es desarrollar un
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desarrollo adicionalmente el arte previo mencionado anterior-
mente.

Medios para Resolver el Problema

Una estructura tipica de acuerdo con la presente solici-
tud es un cartucho que se puede montar de manera desmonta-
ble a un montaje principal de un aparato de formacién de ima-
gen, el montaje principal que incluye un miembro de salida de
accionamiento configurado para impartir una fuerza de accio-
namiento, un miembro de empuje del lado del montaje princi-
pal configurado para inclinar el miembro de salida de accio-
namiento al empujar el miembro de salida de accionamiento, el
cartucho que comprende:

un tambor fotosensible; vy

un miembro de empuje del lado del cartucho configurado
para cambiar un angulo de inclinacion del miembro de salida
de accionamiento al empujar el miembro de empuje del lado
del montaje principal.

Otra estructura tipica de acuerdo con la presente solici-
tud es un cartucho que comprende:

un tambor fotosensible provisto en una parte frontal del

cartucho; y
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un miembro de empuje movible provisto en un lado del
cartucho en una direccién axial del tambor fotosensible, en
una parte frontal del cartucho,

en donde el miembro de empuje esta configurado para
realizar por lo menos (a) una primera operacion de moverse en
una direccion axial del tambor fotosensible hacia un exterior
del cartucho y (b) una segunda operacién de moverse en una
direccion diferente de la direccién axial.

Otra estructura tipica de acuerdo con la presente solici-
tud es un cartucho que comprende:

un tambor fotosensible provisto en una parte frontal del
cartucho;

un primer miembro movible provisto adyacente a una por-
ciéon de extremo del tambor fotosensible de manera que se
pueda mover en una direccion axial del tambor fotosensible;

un segundo miembro movible provisto en el mismo lado
gue el lado provisto con el primer miembro movible en la di-
reccién axial del tambor fotosensible, el segundo miembro mo-
vible para realizar por lo menos (a) una primera operacion de
moverse en una direccion axial del tambor fotosensible hacia

un exterior del cartucho y (b) una segunda operacion de mo-
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verse en una direccion diferente de la direccion axial.

Otra estructura tipica de acuerdo con la presente solici-
tud es un accesorio gue se puede montar a un montaje princi-
pal de un aparato de formacién de imagen, el montaje princi-
pal que incluye un miembro de salida de accionamiento confi-
gurado para impartir una fuerza de accionamiento, un miembro
de empuje de lado del montaje principal configurado para in-
clinar el miembro de salida de accionamiento al empujar el
miembro de salida de accionamiento, en donde un cartucho se
puede montar de manera desmontable en el montaje principal,
el accesorio que comprende:

una porcién de contacto configurada para cambiar un an-
gulo de inclinacion del miembro de salida de accionamiento al
mover, para conectar el miembro de salida de accionamiento
con el cartucho, el miembro de empuje de lado del montaje
principal en contacto con el miembro de empuje de lado del
montaje principal.

Otra estructura tipica de acuerdo con la presente solici-
tud es un cartucho que se puede montar de manera desmonta-
ble a un montaje principal de un aparato, el aparato que inclu-

ye un miembro de salida de accionamiento inclinable capaz de
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impartir una fuerza de accionamiento, el cartucho que com-
prende:

un tambor fotosensible;

un miembro de acoplamiento provisto adyacente a una
porcion de extremo del tambor fotosensible de manera que se
pueda mover en una direccidon axial del tambor fotosensible, el
miembro de acoplamiento que se puede acoplar con el miem-
bro de salida de accionamiento; y

un miembro de colocacién movible configurado para de-
terminar una posicion del cartucho dentro del montaje princi-
pal,

en donde el miembro de acoplamiento esta configurado
para ser llevado en contacto con el miembro de salida de ac-
cionamiento al moverse hacia el miembro de salida de accio-
namiento, y

en donde el cartucho estd configurado de manera que
mediante el movimiento del miembro de colocacién en un es-
tado en donde el miembro de acoplamiento estd en contacto
con el miembro de salida de accionamiento, (a) se cambia un
angulo de inclinacion del miembro de salida de accionamiento,

y (b) el cartucho se mueve a una posiciobn montada que esta
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dentro del montaje principal.

Otra estructura tipica es un cartucho que comprende:

un tambor fotosensible provisto en una parte frontal del
cartucho;

un miembro de acoplamiento provisto adyacente a una
porcion de extremo del tambor fotosensible de manera que se
pueda mover en una direccién axial del tambor fotosensible;

un miembro de operacién configurado para mover el
miembro de acoplamiento en la direccién axial hacia un exte-
rior del cartucho recibiendo una fuerza externa desde el exte-
rior del cartucho; y

un miembro de colocacién provisto en una posicion que
estd en una parte frontal del cartucho y que esta en un lado
opuesto del miembro de acoplamiento en la direccion axial del
tambor fotosensible, el miembro de colocacién que se proyecta
hacia un lado frontal del cartucho y se puede mover hacia un
lado posterior del mismo.

Otra estructura tipica es un cartucho que comprende:

un tambor fotosensible provisto en una parte frontal del
cartucho;

un miembro de acoplamiento provisto adyacente a una
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porcion de extremo del tambor fotosensible de manera que se
pueda mover en una direccién axial del tambor fotosensible;

un miembro de colocacién movible provisto en una posi-
cion que estd en una parte frontal del cartucho y que esta en
el mismo lado que el lado provisto con el miembro de acopla-
miento en la direccién axial del tambor fotosensible; y

un miembro de operacién configurado para mover el
miembro de colocacién lejos de un eje del tambor fotosensible
recibiendo una fuerza externa desde un exterior del cartucho.

Otra estructura tipica es un cartucho que comprende:

un tambor fotosensible provisto en una parte frontal del
cartucho;

un primer miembro movible provisto adyacente a una por-
ciéon de extremo del tambor fotosensible de manera que se
pueda mover en una direccién axial del tambor fotosensible;

un segundo miembro movible provisto en el exterior del
tambor fotosensible en una posicién que esta en la parte fron-
tal del cartucho y que esta en el mismo lado que el lado pro-
visto con el primer miembro movible; vy

un miembro de operaciéon configurado para mover el se-

gundo miembro movible hacia el lado frontal recibiendo una
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fuerza externa desde el exterior del cartucho.

Otra estructura tipica es un accesorio que se puede mon-
tar a un montaje principal de un aparato de formacion de ima-
gen, el montaje principal que incluye un miembro de salida de
accionamiento inclinable capaz de impartir una fuerza de ac-
cionamiento, en donde un cartucho se puede montar de mane-
ra desmontable en el montaje principal, el accesorio que com-
prende:

un miembro de colocacién movible configurado para de-
terminar la posicion del cartucho dentro del montaje principal
del aparato de formacién de imagen,

en donde el miembro de colocacién esta configurado de
manera que mediante el movimiento del miembro de coloca-
cién en un estado en donde un miembro de acoplamiento pro-
visto en el cartucho esta en contacto con el miembro de salida
de accionamiento, (a) se cambia un angulo de inclinacién del
miembro de salida de accionamiento, y (b) el cartucho se
mueve a una posicibn montada que esta dentro del montaje
principal.

Otra estructura tipica es un cartucho que se puede mon-

tar de manera desmontable a un montaje principal de un apa-
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rato de formacion de imagen, el montaje principal que incluye
un miembro de salida de accionamiento inclinable capaz de
impartir una fuerza de accionamiento, el cartucho que com-
prende:

un tambor fotosensible;

un miembro de empuje provisto en el exterior del tambor
fotosensible y movible en una direccion axial del tambor foto-
sensible, el miembro de empuje estando configurado para
cambiar un angulo de inclinacion del miembro de salida de ac-
cionamiento empujando el miembro de salida de accionamien-
to; y

un miembro de acoplamiento provisto adyacente a una
porcion de extremo del tambor fotosensible de manera que se
pueda mover en una direcciéon axial del tambor fotosensible, el
miembro de acoplamiento estando configurado para ser habili-
tado para acoplarse con el miembro de salida de accionamien-
to al moverse hacia el miembro de salida de accionamiento
empujado por el miembro de empuje.

Otra estructura tipica es un cartucho que comprende:

un tambor fotosensible provisto en una parte frontal del

cartucho;
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un miembro de acoplamiento provisto adyacente a una
porcion de extremo del tambor fotosensible de manera que se
pueda mover en una direccién axial del tambor fotosensible;

un miembro de empuje provisto en el exterior del tambor
fotosensible en una posicién que esta en la parte frontal del
cartucho y que estad en el mismo lado que el lado provisto con
el miembro de acoplamiento; y

un miembro de operacion configurado para hacer que el
miembro de acoplamiento se mueva en la direccién axial hacia
un exterior del cartucho recibiendo una fuerza externa desde
el exterior del cartucho.

Otra estructura tipica es un cartucho que se puede mon-
tar de manera desmontable a un montaje principal de un apa-
rato de formacién de imagen, el montaje principal que incluye
un miembro de salida de accionamiento inclinable capaz de
impartir una fuerza de accionamiento, el cartucho que com-
prende:

un tambor fotosensible;

un miembro de engranaje configurado para hacer que el
miembro de salida de accionamiento se aproxime al cartucho

por rotacién del mismo en un estado de acoplamiento con una
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porcion de engranaje provista en el miembro de salida de ac-
cionamiento; y

una porcién de contacto provista en el exterior del tam-
bor fotosensible y configurada para cambiar un angulo de in-
clinacion del miembro de salida de accionamiento poniendo en
contacto el miembro de salida de accionamiento obligado a
aproximarse al cartucho por el miembro de engranaje.

Otra estructura tipica es un cartucho que comprende:

un tambor fotosensible;

un rodillo de desarrollo;

un miembro de engranaje provisto en un primer lado del
cartucho en una direccion axial del tambor fotosensible; y

una porcion inclinada provista en el primer lado del car-
tucho en el exterior del tambor fotosensible,

en donde cuando un segundo lado del cartucho es un la-
do opuesto del primer lado en la direccién axial,

por lo menos una parte de los dientes del miembro
de engranaje estd mas lejos del segundo lado que la porcién
inclinada en la direccidon axial del tambor fotosensible,
una distancia medida desde el eje del tambor foto-

sensible a la porcidon inclinada en una direccidon perpendicular
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al eje aumenta a medida que aumenta la distancia del segundo
lado del cartucho en la direccién axial, y

en donde como se ve en una direccion del eje del tambor
fotosensible, un centro del miembro de engranaje estd dentro
del intervalo de mas de 60° y menor de 120°, medido desde
una linea que se extiende desde un centro del tambor fotosen-
sible a través del centro del rodillo de desarrollo, hacia un
sentido corriente arriba en una direccién giratoria del tambor
fotosensible.

Otra estructura tipica es un accesorio para un montaje
principal del aparato de formacién de imagen al cual se puede
montar de manera desmontable un cartucho, el montaje princi-
pal que incluye un miembro de salida de accionamiento capaz
de impartir una fuerza de accionamiento, el accesorio que
comprende:

un miembro de engranaje configurado para hacer que el
miembro de salida de accionamiento se aproxime al cartucho
para conectar el miembro de salida de accionamiento con el
cartucho por rotacién del mismo en un estado de acoplamiento
con una porcion de engranaje del miembro de salida de accio-

namiento.
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Otra estructura tipica es un cartucho que comprende:

un tambor fotosensible;

un miembro de engranaje provisto en un primer lado del
cartucho en una direccion axial del tambor fotosensible; vy

una porcion inclinada provista en el primer lado del car-
tucho,

en donde cuando un segundo lado del cartucho es un la-
do opuesto del primer lado en la direccién axial,

por lo menos una parte de los dientes del miembro
de engranaje estd mas lejos del segundo lado que la porcién
inclinada en la direccion axial del tambor fotosensible,
una distancia medida desde el eje del tambor foto-

sensible a la porcidon inclinada en una direccion perpendicular
al eje aumenta a medida que aumenta la distancia del segundo
lado del cartucho en la direccidon axial, y

en donde el miembro de engranaje se puede mover de tal
manera que se cambia una distancia desde un eje del tambor
fotosensible hasta el eje del miembro de engranaje.

Otra estructura tipica es un cartucho que se puede mon-
tar de manera desmontable a un montaje principal de un apa-

rato de formacién de imagen, el montaje principal que incluye
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un miembro de salida de accionamiento inclinable capaz de
impartir una fuerza de accionamiento, el cartucho que com-
prende:

un tambor fotosensible; vy

un miembro de acoplamiento provisto adyacente a una
porcion de extremo del tambor fotosensible, capaz de transmi-
tir la fuerza de accionamiento hacia el tambor fotosensible y
movible en una direccion axial del tambor fotosensible, el
miembro de acoplamiento que incluye (a) una porcién de re-
cepcion de fuerza de accionamiento capaz de recibir la fuerza
de accionamiento del miembro de salida de accionamiento y
(b) una porcidon inclinada movible junto con la porcién de re-
cepcion de fuerza de accionamiento en la direccion axial y que
es capaz de girar junto con la porcién de recepcién de fuerza
de accionamiento,

en donde la porcidén inclinada esta mas alejada de un eje
del tambor fotosensible que la porcién de recepcion de fuerza
de accionamiento, y

la porcién inclinada se configura para hacer contacto con
el miembro de salida de accionamiento para reducir un angulo

de inclinacién del miembro de salida de accionamiento para
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permitir el acoplamiento entre el miembro de salida de accio-
namiento y la porcion de recepcién de fuerza de accionamien-
to cuando el miembro de acoplamiento se mueve hacia el
miembro de salida de accionamiento.

Otra estructura tipica es un cartucho que se puede mon-
tar de manera desmontable a un montaje principal del aparato
de formacion de imagen, el cartucho que comprende:

un tambor fotosensible que tiene una primera porcion de
extremo y una segunda porcién de extremo opuesta a la prime-
ra porcion de extremo; y

un miembro de acoplamiento provisto adyacente a una
primera porcion de extremo del tambor fotosensible, capaz de
transmitir una fuerza de accionamiento al tambor fotosensible
y que es capaz de moverse en una direccion axial del tambor
fotosensible, el miembro de acoplamiento incluye una porcién
de recepcion de fuerza de accionamiento proyectada y una
porcidon inclinada capaz de avanzar y retraerse junto con la
porcion de recepcién de fuerza de accionamiento,

en donde la porcidon inclinada esta méas lejos del eje del
tambor fotosensible que la porcién de recepcidon de fuerza de

accionamiento, y
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en donde una distancia medida desde el eje del tambor
fotosensible a la porcion inclinada en una direccion perpendi-
cular al eje aumenta a medida que aumenta la distancia desde
la segunda porcion de extremo del tambor fotosensible en la
direccién axial.

Efecto de la invencion

La estructura convencional se puede desarrollar adicio-
nalmente.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

La Figural es una vista en seccion de un aparato de for-
macion de imagen.

En la Figura 2, la parte (a) es una vista en secciéon de un
cartucho, la parte (b) es una vista en perspectiva del cartucho,
y la parte (c) es una vista ampliada alrededor de un miembro
de acoplamiento.

La Figura 3 es una vista en perspectiva de un miembro
de transmision de accionamiento y miembros relacionados.

La Figura 4 es una vista en perspectiva del miembro de
transmision de accionamiento.

La Figura 5 es una ilustracién del miembro de transmi-

siéon de accionamiento.



10

15

20

20

Descripcion
PCT/JP2020/023320
17 diciembre 2021

La Figura 6 es una ilustracién del miembro de transmi-
sién de accionamiento.

En la Figura 7, la parte (a) es una vista lateral del cartu-
cho, y la parte (b) es una vista en seccién del cartucho.

La Figura 8 es una ilustracion del miembro de transmi-
sién de accionamiento.

La Figura 9 es una ilustracion del miembro de transmi-
sion de accionamiento.

La Figura 10 es una ilustraciéon del miembro de transmi-
sion de accionamiento.

La Figura 11 es una ilustraciéon del miembro de transmi-
sion de accionamiento.

La Figura 12 es una ilustracion del engranaje.

La Figura 13 es una vista lateral del cartucho.

La Figura 14 es una ilustraciéon del miembro de transmi-
sion de fuerza de accionamiento.

La Figura 15 es una vista parcial en perspectiva del car-
tucho.

La Figura 16 es una vista en seccion de un tambor foto-
sensible y del miembro de acoplamiento.

La Figura 17 es una vista despiezada de un miembro de
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anillo.

La Figura 18 es una vista parcialmente despiezada del
cartucho.

La Figura 19 es una ilustracion del cartucho.

La Figura 20 es una ilustracion de un miembro de trans-
misién de accionamiento 81.

La Figura 21 es una vista en seccion del aparato de for-
macion de imagen.

La Figura 22 es una ilustracion del cartucho.

En la Figura 23, la parte (a) es una vista en perspectiva
del cartucho, y la parte (b) es una vista ampliada del cartucho.

La Figura 24 es una vista ampliada del miembro de aco-
plamiento.

La Figura 25 es una ilustraciéon del miembro de transmi-
sién de accionamiento.

La Figura 26 es una ilustraciéon del miembro de transmi-
sién de accionamiento.

La Figura 27 es una ilustracién de un miembro de trans-
mision de accionamiento.

La Figura 28 es una vista en seccion del miembro de

transmision de accionamiento y del cartucho.
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La Figura 29 es una ilustracién de un miembro de pren-
sado.

La Figura 30 es una ilustracion de la operacion de un
miembro de accién.

La Figura 31 es una ilustracion de la operacién de un
miembro de empuje hacia abajo.

La Figura 32 es una vista en perspectiva que ilustra un
accesorio.

La Figura 33 es una ilustraciéon del miembro de transmi-
sion de accionamiento y del accesorio.

La Figura 34 es una ilustraciéon del miembro de transmi-
sién de accionamiento.

La Figura 35 es una vista en perspectiva del accesorio.

La Figura 36 es una ilustracién del accesorio y del miem-
bro de transmisién de accionamiento.

La Figura 37 es una ilustracién del accesorio y del miem-
bro de transmision de accionamiento.

La Figura 38 es una ilustracién del accesorio y del miem-
bro de transmision de accionamiento.

La Figura 39 es una vista en perspectiva del cartucho de

proceso.
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La Figura 40 es una seccién de la porcion de transmision
de accionamiento de tambor.

La Figura 41 es una vista en perspectiva de una periferia
de un miembro lateral.

La Figura 42 es una vista en perspectiva de la periferia
del miembro lateral.

La Figura 43 es una vista en perspectiva de la periferia
del miembro lateral.

La Figura 44 es una vista en perspectiva de la periferia
del miembro lateral.

La Figura 45 es una vista en perspectiva alrededor de un
segundo miembro de palanca.

La Figura 46 es una vista en perspectiva de la periferia
del segundo miembro de palanca.

La Figura 47 es una vista en perspectiva de un montaje
principal de aparato y del cartucho de proceso.

La Figura 48 es una vista en perspectiva del montaje
principal del aparato y del cartucho de proceso.

La Figura 49 es una vista en perspectiva de la periferia
del miembro de transmision de accionamiento.

La Figura 50 es una vista en perspectiva alrededor del
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segundo miembro de palanca.

La Figura 51 es una vista del montaje principal del apa-
rato y del cartucho de proceso de acuerdo como se ve desde
arriba.

La Figura 52 es una vista en perspectiva de la periferia
del miembro de transmision de accionamiento.

La Figura 53 es una vista en perspectiva del montaje
principal del aparato y del cartucho de proceso.

La Figura 54 es una vista en perspectiva de la periferia
del miembro de transmision de accionamiento.

La Figura 55 es una vista en perspectiva del montaje
principal del aparato y del cartucho de proceso.

La Figura 56 es una vista en perspectiva de la periferia
del segundo miembro de palanca.

La Figura 57 es una vista del montaje principal del apa-
rato y del cartucho de proceso de acuerdo como se ve desde
arriba.

La Figura 58 es una vista en perspectiva de la periferia
del miembro de transmision de accionamiento.

La Figura 59 es una vista en perspectiva del miembro de

acoplamiento.
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La Figura 60 es una ilustracion de un ejemplo modificado
de un miembro de palanca.

La Figura 61 es una ilustracién del ejemplo modificado
del miembro de palanca.

La Figura 62 es una ilustracién del ejemplo modificado
del miembro de palanca.

La Figura 63 es una vista en perspectiva del cartucho de
proceso.

La Figura 64 es una vista en perspectiva de una periferia
de un miembro de avance/retraccion.

La Figura 65 es una vista en perspectiva de la periferia
del miembro de avance/retraccion.

La Figura 66 es una vista en perspectiva de la estructura
del miembro de avance/retraccion.

La Figura 67 es una vista en perspectiva de la estructura
del miembro de avance/retraccion.

La Figura 68 es una vista de la periferia del miembro de
transmision de accionamiento de acuerdo como se ve desde
arriba.

La Figura 69 es una vista en perspectiva del montaje

principal del aparato y del cartucho de proceso.
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La Figura 70 es una vista en perspectiva de la periferia
del miembro de avance/retraccion.

La Figura 71 es una vista de la periferia del miembro de
transmision de accionamiento de acuerdo como se ve desde
arriba.

La Figura 72 es una vista de la periferia del miembro de
transmision de accionamiento de acuerdo como se ve desde
arriba.

La Figura 73 es una vista en perspectiva del montaje
principal del aparato y del cartucho de proceso.

La Figura 74 es una vista de la periferia del miembro de
transmision de accionamiento de acuerdo como se ve desde
arriba.

La Figura 75 es una ilustracion de un ejemplo modificado
en donde se cambia parcialmente la estructura del miembro de
palanca.

La Figura 76 es una ilustracion de un ejemplo modificado
en donde se cambia parcialmente la estructura del miembro de
palanca.

La Figura 77 es una ilustracion de un ejemplo modificado

en donde se cambia parcialmente la estructura del miembro de
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palanca.

La Figura 78 es una vista en perspectiva despiezada de
la unidad de limpieza.

La Figura 79 es una ilustracion que muestra una orienta-
cion del cartucho en el montaje principal del aparato.

La Figura 80 es una ilustracion de la operacién de un
miembro de colocacion.

La Figura 81 es una vista en seccién esquematica que
ilustra un proceso de montaje del cartucho al montaje principal
del aparato.

La Figura 82 es una ilustracion de un ejemplo modificado
de un miembro de colocacion.

La Figura 83 es una vista en perspectiva de la periferia
del miembro lateral.

La Figura 84 es una vista en seccidon de la periferia del
miembro de transmision de accionamiento.

La Figura 85 es una ilustracién del miembro de transmi-
sion de accionamiento y del miembro de cubierta.

La Figura 86 es una ilustracion del cartucho.

La Figura 87 es una vista parcial del cartucho.

La Figura 88 es una ilustraciéon del miembro de transmi-
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sion de accionamiento y del miembro de empuje hacia abajo.

La Figura 89 es una ilustracion del cartucho.

La Figura 90 es una ilustracion del cartucho.

La Figura 91 es una ilustracion del cartucho.

La Figura 92 es una vista en perspectiva del cartucho de
proceso.

La Figura 93 es una vista en perspectiva del miembro de
avance/retraccion y de la periferia del miembro de acopla-
miento.

La Figura 94 es una vista en perspectiva del miembro de
avancel/retraccion y de la periferia del miembro de acopla-
miento.

La Figura 95 es una vista en perspectiva del miembro de
avancel/retraccion y de la periferia del miembro de acopla-
miento.

La Figura 96 es una ilustracion de la operacién del
miembro de avance/retraccion, del miembro de acoplamiento y
del tercer miembro de palanca.

La Figura 97 es una ilustracion de la operacién del
miembro de avance/retraccion, del miembro de acoplamiento y

del tercer miembro de palanca.
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La Figura 98 es wuna ilustraciéon de la operacién del
miembro de avance/retraccién, del miembro de acoplamiento y
del tercer miembro de palanca.

La Figura 99 es una ilustracion del montaje del cartucho
de proceso.

La Figura 100 es una vista en perspectiva del cartucho
de proceso.

La Figura 101 es una vista en perspectiva del miembro
de avance/retraccién y de la periferia del miembro de acopla-
miento.

La Figura 102 es una vista en perspectiva del miembro
de avance/retraccién y de la periferia del miembro de acopla-
miento.

La Figura 103 es una ilustracion de la operacién del
miembro de avance/retraccion, del miembro de acoplamiento y
del tercer miembro de palanca.

La Figura 104 es una ilustracion de la operacién del
miembro de avance/retraccion, del miembro de acoplamiento y
del tercer miembro de palanca.

La Figura 105 es una ilustracion de la operacién del

miembro de avance/retraccion, del miembro de acoplamiento y
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del tercer miembro de palanca.

La Figura 106 es una ilustracion del montaje del cartucho
de proceso.

La Figura 107 es una vista en perspectiva del cartucho
de proceso.

La Figura 108 es una vista en perspectiva del miembro
de avance/retraccién y de la periferia del miembro de acopla-
miento.

La Figura 109 es una vista en perspectiva del miembro
de avance/retraccién y de la periferia del miembro de acopla-
miento.

La Figura 110 es una vista en perspectiva del miembro
de avance/retraccién y de la periferia del miembro de acopla-
miento.

La Figura 111 es una ilustracion de la operacién del
miembro de avance/retraccion, del miembro de acoplamiento y
del tercer miembro de palanca.

La Figura 112 es una ilustracion de la operacién del
miembro de avance/retraccion, del miembro de acoplamiento y
del tercer miembro de palanca.

La Figura 113 es una ilustracion de la operacién del



10

15

20

31

Descripcion
PCT/JP2020/023320
17 diciembre 2021

miembro de avance/retraccion, del miembro de acoplamiento y
del tercer miembro de palanca.

DESCRIPCION DE LAS MODALIDADES

Modalidad 1

A continuacién, la Modalidad 1 se describird en detalle
junto con los dibujos adjuntos.

La direccién del eje de rotacion del tambor fotosensible
electrofotografico se denomina simplemente la direccién longi-
tudinal, a menos que se especifique de otro modo.

Ademas, en la direccién longitudinal, un lado sobre el
cual el tambor fotosensible electrofotografico recibe la fuerza
de accionamiento del montaje principal de aparato de forma-
cién de imagen es un lado de accionamiento, y el lado opuesto
al mismo es un lado de no accionamiento.

Haciendo referencia a la Figura 1, se describiran las par-
tes (a) y (b) de la Figura 2, la estructura general y el proceso
de formacién de imagen.

La Figura 1 es una vista en seccion del montaje principal
de aparato (montaje principal de aparato de formacién de ima-
gen electrofotografica, montaje principal de aparato de forma-

cién de imagen) A de un aparato de formacion de imagen elec-
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trofotografica y un cartucho de proceso (de aqui en adelante
referido como cartucho B). La parte (a) de la Figura 2 es una
vista en seccion del cartucho B. Aqui, el montaje principal de
aparato A es una porcion del aparato de formacion de imagen
electrofotografica excluyendo el cartucho B. EIl cartucho B se
puede montar y desmontar del montaje principal de aparato A.

La parte (b) de la Figura 2 es una vista en perspectiva
del cartucho. Como se muestra en esta Figura, el cartucho B
comprende un tambor fotosensible 62 y un miembro de aco-
plamiento 64 que recibe una fuerza de accionamiento para ha-
cer girar el tambor fotosensible 62 y puede transmitir la fuerza
de accionamiento hacia el tambor fotosensible 62. En una di-
reccion axial Z paralela a un eje de rotacion Q2 del tambor fo-
tosensible 62, el lado corriente abajo en la direccion de flecha
z1 sobre el cual se proporciona el miembro de acoplamiento
64 es el lado de accionamiento (primer lado) Bz1 del cartucho
B. Ademas, el lado corriente abajo en la direccién de flecha z2
es el lado de no accionamiento (segundo lado) Bz2 del cartu-
cho B, que es el lado opuesto al lado de accionamiento Bz1.

A menos que se especifigue de otro modo, el lado del

cartucho en donde se coloca el tambor fotosensible se consi-
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dera como parte frontal del cartucho. Es decir, el lado izquier-
do en la parte (a) de la Figura 2 es el lado frontal del cartu-
cho, y el lado derecho es el lado posterior.

Se describirAn méas adelante los detalles de la estructura
del cartucho B.

Disposicion General del Aparato de Formacién de
Imagen Electrofotografica

El aparato de formacién de imagen electrofotografica
(aparato de formacion de imagen) mostrado en la Figura 1 es
una impresora de haz laser que utiliza un sistema electrofoto-
grafico en el cual el cartucho B se puede montar a y se puede
montar desde el montaje principal de aparato A. Se proporcio-
na un dispositivo de exposicién 3 (unidad de escaner laser)
para formar una imagen latente sobre el tambor fotosensible
electrofotografico 62 como un miembro de soporte de imagen
del cartucho B cuando el cartucho B se monta en el montaje
principal de aparato A. Ademds, se proporciona una bandeja
de hoja 4 que contiene un material de grabacion (de aqui en
adelante, referido como un material de hoja PA) que se va a
someter a una operacién de formacién de imagen bajo el car-

tucho B. EI tambor fotosensible electrofotografico 62 es un
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miembro fotosensible (miembro electrofotografico fotosensi-
ble) utilizado para formar una imagen electrofotogréafica sobre
el mismo.

Ademés, el montaje principal de aparato A incluye un ro-
dillo de captacion 5a, un par de rodillos de alimentacién 5b,
un par de rodillos de alimentaciéon 5c, una guia de transferen-
cia 6, un rodillo de transferencia 7, una guia de alimentacidn
8, y un dispositivo de fijacion 9, un par de rodillos de descar-
ga 10, una bandeja de descarga 11 y similares que estan dis-
puestos a lo largo de la direccién de alimentacion D del mate-
rial de hoja PA. EIl dispositivo de fijacion 9 incluye un rodillo
de calentamiento 9a y un rodillo de presién 9b.

Proceso de Formacién de Imagen

A continuacién, se describira el esbozo del proceso de
formacién de imagen. En respuesta a una sefial de inicio de la
impresién, el tambor fotosensible electrofotografico (de aqui
en adelante referido como el tambor fotosensible 62, o sim-
plemente el tambor 62) es accionado giratoriamente en una
direccion de flecha R a una velocidad periférica predetermina-
da (velocidad del proceso).

El rodillo de carga (miembro de carga) 66 al que se apli-
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ca el voltaje de polarizacion hace contacto con la superficie
periférica exterior del tambor 62 y carga uniformemente la su-
perficie periférica exterior del tambor 62. El rodillo de carga
66 es un miembro capaz de girar (rodillo) que puede girar y
moverse en contacto con el tambor 62. EIl miembro de carga
no se limita a dicho tipo de rodillo de contacto que es capaz
de girar, y se puede utilizar un miembro de carga (cargador)
fijado a un espacio del tambor 62, tal como un cargador de co-
rona.

El dispositivo de exposicion 3 produce un haz laser L de
acuerdo con la informacién de la imagen. El haz laser L pasa
a través de la abertura de laser 71h provista en el bastidor de
limpieza 71 del cartucho B, y escanea y expone la superficie
periférica exterior del tambor 62. Por esto, se forma una ima-
gen electrostatica latente que corresponde a la informacién de
la imagen sobre la superficie periférica exterior del tambor 62.

Por otra parte, como se muestra en la parte (a) de la Fi-
gura 2, en la unidad de desarrollo 20 como un dispositivo de
desarrollo, el toner T en la camara de toner 29 es agitado y
alimentado a la cAmara de suministro de téner 28, mediante la

rotacién del miembro de alimentacion (miembro de agitacién)
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43.

El toner T se lleva sobre una superficie del rodillo de
desarrollo 32 mediante una fuerza magnética de un rodillo de
im&n 34 (iman fijo). EIl rodillo de desarrollo 32 es un miembro
portador de desarrollador que lleva el desarrollador sobre su
superficie para desarrollar la imagen latente (imagen electros-
tatica latente) formada sobre el tambor 62 con el desarrollador
(toner T). En esta modalidad, se utiliza un método de desarro-
[lo sin contacto para desarrollar la imagen latente con un pe-
guefio espacio provisto entre el rodillo de desarrollo 32 y el
tambor 62. También es posible emplear un método de desarro-
[lo del tipo de contacto en el cual la imagen latente se desa-
rrolla con el rodillo de desarrollo 32 en contacto con el tambor
62.

Por la cuchilla de desarrollo 42, el tébner T se carga tri-
boeléctricamente, y el espesor de la capa de la misma sobre
la superficie periférica del rodillo de desarrollo 32 a medida
gue se regula el miembro portador de desarrollo.

El toner T se suministra al tambor 62 de acuerdo con la
imagen electrostatica latente para desarrollar la imagen laten-

te. Por esto, la imagen latente se visualiza en una imagen de
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téner. El tambor 62 es un miembro de soporte de imagen que
lleva la imagen latente o la imagen (imagen de toner, imagen
de desarrollador) formada de téner (desarrollador) sobre la
superficie del mismo.

Ademés, el tambor 62 y el rodillo de desarrollo 32 son
miembros que son capaces de girar (miembros giratorios) que
pueden girar mientras se lleva el desarrollador (téner) sobre la
superficie del mismo.

Como se muestra en la Figura 1, en relacién sincronizada
con la temporizacién de salida del haz de laser L, el material
de hoja PA almacenado en una porcion inferior del montaje
principal de aparato A se mueve desde la bandeja de hoja 4
por el rodillo de captacion 5a, el par de rodillos de alimenta-
cién 5b y el par de rodillos de alimentacion 5c. A continuacion,
el material de hoja PA es alimentado a una posicién de trans-
ferencia que esta entre el tambor 62 y el rodillo de transferen-
cia 7, por medio de una guia de transferencia 6. En esta posi-
cién de transferencia, la imagen de toner se transfiere se-
cuencialmente desde el tambor 62 sobre el material de hoja
PA.

El material de hoja PA sobre el cual se transfiere la ima-
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gen de téner se separa del tambor 62 y se alimenta en el dis-
positivo de fijacion 9 a lo largo de una guia de alimentacion 8.
Entonces, el material de hoja PA pasa a través de la porcion
de agarre provista entre el rodillo de calentamiento 9a y el ro-
dillo de presién 9b que constituye el dispositivo de fijacion 9.
El proceso de fijacion de calor y presion se realiza en esta
porcion de agarre, mediante la cual la imagen de toner se fija
sobre el material de hoja PA. El material de hoja PA que se ha
sometido al proceso de fijaciéon de imagen de téner se alimen-
ta al par de rodillos de descarga 10 y se descarga a la bande-
ja de descarga 11.

Por otra parte, como se muestra en la parte (a) de la Fi-
gura 2, el tambor 62 después de la transferencia se utiliza de
nuevo en el proceso de formacion de imagen después de que
el toner residual se retira de la superficie periférica exterior
por la cuchilla de limpieza 77. EIl toner retirado del tambor 62
se almacena en una cadmara de toner de desecho 71b de una
unidad de limpieza 60. La unidad de limpieza 60 es una unidad
gue incluye un tambor fotosensible 62.

En la descripcion anterior, el rodillo de carga 66, el rodi-

[lo de desarrollo 32, el rodillo de transferencia 7, y la cuchilla
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de limpieza 77 son los medios de proceso (miembro de proce-
so, miembro de accién) que actuan sobre el tambor 62.

Estructura General del Cartucho Completo

A continuacion, con referencia a la Figura 2, se describi-
ra la estructura general del cartucho B. La parte (a) de la Fi-
gura 2 es una vista en seccion transversal del cartucho. La
parte (b) de la Figura 2 es una vista en perspectiva del cartu-
cho. La parte (c) de la Figura 2 es una vista ampliada de una
periferia del miembro de acoplamiento.

El cartucho B incluye una unidad de limpieza (unidad de
sujecion de miembro fotosensible, unidad de sujecién de tam-
bor, unidad de sujecion de miembro portador de imagen, pri-
mera unidad) 60, y una unidad de desarrollo (unidad de suje-
cién de miembro portador de desarrollo, segunda unidad) 20.

El cartucho B de esta modalidad es un cartucho de pro-
ceso. EI cartucho de proceso comprende un miembro fotosen-
sible electrofotografico y por lo menos uno de los medios de
proceso es capaz de actuar sobre el miembro fotosensible que
se integra en un cartucho de manera que el cartucho de pro-
ceso pueda montarse y desmontarse del montaje principal

(montaje principal del aparato). Ejemplos de medios de proce-
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so incluyen medios de carga, medios de desarrollo, medios de
limpieza y similares.

Como se muestra en la parte (a) de la Figura 2, la unidad
de limpieza 60 incluye un tambor 62, un rodillo de carga 66,
un miembro de limpieza 77, y un bastidor de limpieza 71 que
los soporta. El tambor 62 es soportado de manera giratoria por
el bastidor de limpieza 71. El bastidor de limpieza 77 es una
parte del bastidor de cartucho (carcasa), soporta cada miem-
bro provisto en la unidad de limpieza, y forma una camara de
toner de desecho 71b que se describira mas adelante.

En la unidad de limpieza 60, el rodillo de carga 66 y el
miembro de limpieza 77 se disponen en contacto con la super-
ficie periférica exterior del tambor 62, respectivamente. EI
miembro de limpieza incluye una cuchilla de caucho 77a, que
es un miembro elastico en forma de cuchilla hecho de caucho
como material eladstico, e incluye un miembro de soporte 77b
gue soporta la cuchilla de caucho. La cuchilla de caucho 77a
esta en contacto con el tambor 62 de manera contraria con
respecto a la direccion de movimiento giratorio del tambor 62.
Es decir, la cuchilla de caucho 77a estd en contacto con el

tambor 62 de manera que la porcién de extremo libre de la
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misma esta orientada hacia el lado corriente arriba en la di-
reccion de movimiento giratorio del tambor 62. El téner resi-
dual retirado de la superficie del tambor 62 por el miembro de
limpieza 77 se almacena en la camara de toner de desecho
71b formada por el bastidor de limpieza 71 y el miembro de
limpieza 77.

Ademés, una hoja de receptor 65 para evitar que el toner
de desecho se escape del bastidor de limpieza se proporciona
en el borde del bastidor de limpieza 71 de manera que se po-
ne en contacto con el tambor 62.

El rodillo de carga 66 esta montado giratoriamente en la
unidad de limpieza 60 por medio de un soporte de rodillo de
carga (no mostrado) en los extremos opuestos del bastidor de
limpieza 71 en la direccion longitudinal.

La direccion longitudinal del bastidor de limpieza 71 (di-
reccién longitudinal del cartucho B) es sustancialmente para-
lela a la direccién en la que se extiende el eje de rotacién del
tambor 62 (direccién del eje). De aqui en adelante, cuando se
hace referencia simplemente a una direcciéon longitudinal o
una direccién axial, se tiene como objeto la direccién axial del

tambor 62, a menos que se especifique de otro modo. La di-
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reccion axial es la direccion en la que se extiende el eje 0 una
linea paralela al eje.

El rodillo de carga 66 es presionado contra el tambor 62
presionando los soportes de rodillo de carga 68 hacia el tam-
bor 62 por medio de un miembro de empuje (no mostrado). El
rodillo de carga 66 es accionado por la rotacion del tambor 62.

La unidad de desarrollo 20 incluye un rodillo de desarro-
[lo 32, un contenedor de desarrollo 23 que soporta el rodillo
de desarrollo 32, una cuchilla de desarrollo 42, y asi sucesi-
vamente. El rodillo de desarrollo 32 estd montado giratoria-
mente en el contenedor de desarrollo 23 por miembros de so-
porte (no mostrados) provistos en los extremos opuestos. El
contenedor de desarrollo 23 y los miembros de soporte monta-
dos en el contenedor de desarrollo son parte del bastidor de
cartucho (carcasa), de manera similar al bastidor de limpieza
77 descrito anteriormente. Uno de los bastidores de la unidad
de limpieza (bastidor de limpieza 77, y asi sucesivamente) y el
bastidor de la unidad de desarrollo 20 (contenedor de desarro-
[llo 23, y asi sucesivamente) pueden referirse como un primer
bastidor (primera carcasa), y el otro puede referirse como un

segundo bastidor (primero).
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Ademdés, se proporciona un rodillo de im&n 34 en el rodi-
llo de desarrollo 32. En la unidad de desarrollo 20, se propor-
ciona una cuchilla de desarrollo 42 para regular la capa de to6-
ner sobre el rodillo de desarrollo 32. Los miembros separado-
res 38 se montan en extremos opuestos del rodillo de desarro-
[lo 32 (no mostrado), y cuando el miembro separador 38 y el
tambor 62 se ponen en contacto entre si, el rodillo de desarro-
[llo 32 se mantiene con un pequefio espacio del tambor 62.
Ademas, se proporciona una hoja de prevencién de fuga 33
para evitar que el téner se derrame de la unidad de desarrollo
20 en el borde del miembro inferior 22 en contacto con el rodi-
llo de desarrollo 32. Ademéas, se proporciona un miembro de
alimentacién 43 en la camara de téner 29 formada por el con-
tenedor de desarrollo 23 y el miembro inferior 22. EI miembro
de alimentaciéon 43 agita el toner contenido en la camara de
toner 29 y transporta el téner a la caAmara de suministro de t6-
ner 28.

Mecanismo de Inclinacién para el Miembro de Trans-
misién de Accionamiento

A continuacion, con referencia a las Figuras 3 a 6, se

describira el mecanismo de inclinacion para el miembro de
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transmision de accionamiento del cuerpo principal del aparato.
El miembro de transmisién de accionamiento 81 es un miembro
de salida de accionamiento que imprime una fuerza de accio-
namiento. Se acopla con un miembro de acoplamiento (véase
la Figura 7) provisto en el cartucho B mediante un mecanismo
que se describira méas adelante, y transmite una fuerza de ac-
cionamiento al cartucho. Aunque los detalles se describiran
mas adelante, el miembro de transmision de accionamiento 81
estd soportado de modo que sea inclinable.

La Figura 3 es una vista en perspectiva despiezada que
ilustra una estructura de soporte para el miembro de transmi-
sion de accionamiento 81. La Figura 4 es una vista en pers-
pectiva del miembro de transmisién de accionamiento 81. La
parte (a) de la Figura 5 es una vista lateral de la parte (b) de
la Figura 3 como se observa desde la direccién de la flecha P1
con la puerta de abertura/cierre 13 (véase la Figura 1) cerra-
da. La parte (b) de la Figura 5 es una seccidn transversal de
X1-X1 de la parte (a) de la Figura 5. La parte (a) de la Figura
6 es una vista lateral de la parte (b) de la Figura 3 como se
observa desde la direccion de la flecha P1 con la puerta de

abertura/cierre 13 abierta. La parte (b) de la Figura 6 es una
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vista en seccién tomada a lo largo de la linea X2-X2 de la par-
te (a) de la Figura 6, y la parte (c) de la Figura 6 es una vista
en seccién tomada a lo largo de una linea X3-X3 de la parte
(a) de la Figura 6.

Como se muestra en la parte (a) de la Figura 3 y la parte
(b) de la Figura 3, el miembro de transmisién de accionamien-
to 81 esta provisto de una porcién deslizante 81a que esta so-
portada giratoriamente por un orificio de soporte 82a de una
placa de lado del soporte 82 provista en el montaje principal
del aparato A. La placa de lado del soporte 82 esta provista
de una proyeccion 82b y una proyeccion 82c. El miembro de
transmision de accionamiento 81 tiene una porcidon cilindrica
81b que se inserta en la porcién de orificio 85a provista en el
bastidor 85 por medio de la leva cilindrica 83. Una superficie
periférica interior 83a de la leva cilindrica 83 esta soportada
de manera deslizante por una nervadura anular 85c del basti-
dor 85. La leva cilindrica 83 puede moverse en una direccién
de flecha H1 y una direccion de flecha H2 en relacién con la
operacion de abertura/cierre de la puerta de abertura/cierre 13
mediante un mecanismo (no mostrado). EIl bastidor 85 estéa

provisto de una protuberancia 85b, la cual soporta de manera
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giratoria una porcién de orificio 84a de un miembro de prensa-
do 84. Como se muestra en la Figura 4, el miembro de trans-
mision de accionamiento 81 incluye una porcién de engranaje
(porcién de engranaje de salida) 81f que es un engranaje heli-
coidal derecha. En esta modalidad, el didmetro de punta ¢D3,
el modulo D4, el angulo de hélice D5, y el didmetro de raiz
¢D6 de la porciéon de engranaje 81f son

¢D3 = 25.5 (mm),

D4 =0,7,

D5 = 25°,

®D6 = ¢22.35.

Las unidades del médulo y los diametros son mm (mili-
metros) (de aqui en adelante, lo mismo se aplica). Ademas, se
proporciona una ranura circunferencial 81g en el extremo libre
del miembro de transmision de accionamiento 81, y el diame-
tro exterior D7 y el diametro interior D8 de la ranura 81g
son

®dD7

$20,

®D8

¢15.8.
Ademas, se proporciona una inclinacién 81h en el extre-

mo libre del miembro de transmisién de accionamiento 81.
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Ademé&s, como se muestra en la parte (a) de la Figura 5, el
miembro de prensado 84 es empujado en la direccion de una
flecha E1 alrededor de la protuberancia 85b por un resorte (no
mostrado). Por esto, una porcion de contacto 84b del miembro
de prensado 84 presiona la porcion cilindrica 81b del miembro
de transmision de accionamiento 81 con una fuerza de pren-
sado F1. Aqui, como se muestra en la parte (b) de la Figura 5,
el miembro de transmision de accionamiento 81 se puede in-
clinar libremente alrededor del borde 82al del orificio de so-
porte 82a como un fulcro dentro de un juego entre el didmetro
¢D1 de la porcién deslizante 81a y el diametro @D2 del orificio
de soporte 82a de la placa de lado del soporte 82. Al mismo
tiempo, puede avanzar libremente y retraerse en la direccidn
del eje Q1 de la porcion deslizante 81a. Por lo tanto, el miem-
bro de transmision de accionamiento 81 se inclina en la direc-
cién de la flecha N1 por la fuerza de prensado F1.

Cuando se abre la puerta de abertura/cierre 13, la leva
cilindrica 83 se mueve en la direccion de la flecha H1 en rela-
cién con la puerta de abertura/cierre 13. Por consiguiente, la
superficie de contacto 83b de la leva cilindrica 83 entra en

contacto con la superficie de contacto 81c del miembro de
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transmision de accionamiento 81, de manera que el miembro
de transmision de accionamiento 81 se mueve en la direccidén
de la flecha H1 junto con la leva cilindrica 83 como se muestra
en la parte (b) de la Figura 6. Entonces, la superficie colin-
dante 81d del miembro de transmision de accionamiento 81
entra en contacto con por lo menos una de las proyecciones
82b y la proyeccion 82c de la placa de lado del soporte 82.
Por esto, el miembro de transmision de accionamiento 81 esta
inclinado en la direccion de la flecha N2 como se muestra en
la parte (a) de la Figura 6 y la parte (c) de la Figura 6.

Las razones para inclinar el miembro de transmisién de
accionamiento 81, tal como se ha descrito anteriormente, son,
por ejemplo, como sigue. EIl cartucho B puede ser montado en
y desmontado del montaje principal del aparato A. Dependien-
do de la estructura del cartucho y del montaje principal del
aparato, es posible retirar facilmente y fijar el cartucho B in-
clinando el miembro de transmisién de accionamiento 81
cuando se monta o desmonta el cartucho. Es decir, al inclinar
el miembro de transmision de accionamiento 81, puede ser
mas facil evitar la interferencia entre el cartucho B y el miem-

bro de transmisién de accionamiento 81 cuando el cartucho B
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estd montado o desmontado.

Por lo tanto, en esta modalidad, el miembro de transmi-
sién de accionamiento 81 se proporciona de manera que el
angulo de inclinacién del miembro de transmisién de acciona-
miento 81 se hace mas grande, especialmente cuando se abre
la puerta de abertura/cierre 13 para montar/desmontar el car-
tucho B.

Incluso si el miembro de transmision de accionamiento 81
puede ser inclinado considerablemente, es deseable reducir el
angulo de inclinacién del miembro de transmision de acciona-
miento 81 cuando se conecta el miembro de transmision de
accionamiento 81 y el cartucho B entre si. A continuacién, se
describiran los medios para reducir la inclinacién del miembro
de transmisién de accionamiento 81.

Mecanismo de Acoplamiento del Miembro de Acopla-
miento

A continuacion, haciendo referencia a las Figuras 2, 4, 7
a 11, se describira el miembro de acoplamiento 64 y la estruc-
tura requerida para el miembro de acoplamiento 64 y el miem-
bro de transmision de accionamiento 81 para acoplarse entre

si. El miembro de acoplamiento 64 es un miembro (miembro de
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entrada de accionamiento, acoplamiento de entrada) para re-
cibir una fuerza de accionamiento (fuerza giratoria) para hacer
girar el tambor 62 y el rodillo de desarrollo 32 desde el exte-
rior del cartucho B (es decir, el montaje principal del aparato
de formacion de imagen). La parte (a) de la Figura 7 es una
vista lateral del lado de accionamiento del cartucho B, y la
parte(b) de la Figura 7 es una vista en seccion transversal de
X4-X4 en la parte (a) de la Figura 7. La parte (a) de la Figura
8, la parte (a) de la Figura 9, la parte (a) de la Figura 10, vy
Figura 11 (a) son vistas laterales en un estado en donde se
inserta el cartucho B. La parte (b) de la Figura 8, la parte (b)
de la Figura 9, la parte (b) de la Figura 10, y Figura 11 (b) son
vistas en seccion tomadas a lo largo de las lineas X5-X5, X6-
X6, X7-X7 y X8-X8 de la parte (a) de la Figura 8, la parte (a)
de la Figura 9, la parte (a) de la Figura 10, y Figura 11 (a),
respectivamente.

Como se muestra en la Figura 4, el miembro de transmi-
sion de accionamiento 81 incluye un rebaje (porcién de trans-
misién de accionamiento 81e) que tiene una forma sustancial-
mente triangular. El miembro de acoplamiento 64 recibe una

fuerza de accionamiento acoplando una porcién de transmisién
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accionada 64a del miembro de acoplamiento 64 mostrado en la
parte (a) de la Figura 7 con el rebaje (porcidon de transmision
de accionamiento 81e). El miembro de acoplamiento 64 es un
miembro de acoplamiento que se acopla con el miembro de
transmision de accionamiento 81. La porcién de transmisién
accionada 64a se coloca sobre el eje del tambor fotosensible
62.

Como se describié anteriormente, el lado del cartucho
provisto con el miembro de acoplamiento 64 en la direccidn
axial del tambor fotosensible 62 es referido como el lado de
accionamiento, y el lado opuesto del lado de accionamiento es
referido como el lado de no accionamiento. La parte (a) de la
Figura 7 es una vista lateral del lado de accionamiento. Ade-
mas, el lado del cartucho sobre el cual se proporciona el tam-
bor fotosensible 62 es referido como el lado frontal, y el lado
derecho es el lado frontal y el lado izquierdo es el lado poste-
rior en la parte (a) de la Figura 7. La parte frontal del cartucho
corresponde al lado corriente abajo en la direccién de montaje
del cartucho, y la parte posterior corresponde al lado corriente
arriba en la direccién de montaje. A menos que se especifique

de otra manera, las partes superior e inferior del cartucho se
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definen en la posicién mostrada en la parte (a) de la Figura 7.
En la parte (a) de la Figura 7, una unidad de limpieza que in-
cluye el tambor fotosensible se dispone sobre la unidad de
desarrollo a que incluye el rodillo de desarrollo.

Como se muestra en la parte (b) de la Figura 7, el miem-
bro de acoplamiento 64 se fija al extremo del tambor fotosen-
sible por medios tales como ajuste a presién o sujecion.

Por lo tanto, cuando el miembro de acoplamiento 64 gira,
el tambor fotosensible 62 también gira. EI tambor fotosensible
y los miembros giran integralmente con el tambor fotosensible
y se denominan colectivamente una unidad de tambor. EI
miembro de acoplamiento es una parte de la unidad de tambor.

Una porcién deslizante 64c del miembro de acoplamiento
64 estd soportada giratoriamente por una porciéon de apoyo
76a de un miembro lateral 76 fijado integralmente al bastidor
de limpieza 71. El miembro lateral 76 es una porcion que for-
ma parcialmente una superficie lateral en el lado de acciona-
miento del cartucho y es una porcion del bastidor (carcasa)
del cartucho.

Ademas, el miembro de acoplamiento 64 estd provisto de

una porcién de engranaje 64b. Un engranaje de rodillo de
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desarrollo 36 se proporciona en el extremo del rodillo de desa-
rrollo 32, y la porcion de engranaje 64b del miembro de aco-
plamiento 64 engrana con el engranaje de rodillo de desarrollo
36. Por esto, la fuerza de accionamiento (fuerza giratoria) re-
cibida por el miembro de acoplamiento 64 del miembro de
transmision de accionamiento 81 es transmitida al tambor fo-
tosensible 62 y al rodillo de desarrollo 32. En esta modalidad,
la porcion de transmisién accionada 64a del miembro de aco-
plamiento 64 emplea una forma de proyeccion (proyeccion)
gue tiene una seccién transversal sustancialmente triangular.
Especificamente, se emplea una forma que se proporciona
mediante la torsion de una seccion transversal sustancialmen-
te triangular en sentido contrario a las agujas del reloj alrede-
dor del eje del tambor fotosensible desde el lado de acciona-
miento hasta el lado de no accionamiento. Sin embargo, la
porcion de transmisién accionada 64a no esta limitada a la
gue tiene tal forma, y puede ser cualquiera gque pueda aco-
plarse con el miembro de transmision de accionamiento 81
(véase la Figura 4) para recibir la fuerza de accionamiento. En
esta modalidad, el miembro de transmisién de accionamiento

81 del montaje principal de aparato A estd provisto de un re-
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baje sustancialmente triangular (porcidon de transmision de ac-
cionamiento, porcién de acoplamiento de salida) 81e que pue-
de acoplarse con la porciéon de transmision accionada 64a. Por
lo tanto, la porcion de transmision accionada 64a tiene una
forma de proyeccién que se puede acoplar con la porcion de
rebaje. El numero de la forma de proyecciéon no se limita, sino
que puede ser plural, y la forma no se limita a un tridngulo.
Ademas, la forma de la proyeccidon es como un triangulo torci-
do, pero no necesariamente tiene que ser torcida.

Por otro lado, un engranaje amortiguador 87 esta sopor-
tado giratoriamente por el miembro lateral 76. El engranaje
amortiguador 87 tiene una resistencia giratoria predetermina-
da provista por un mecanismo tal como un amortiguador gira-
torio que incluye un amortiguador de aceite incorporado. El
engranaje amortiguador 87 incluye una porcion de engranaje
87a que es un engranaje helicoidal izquierdo. Como se mues-
tra en la parte (a) de la Figura 7, en esta modalidad, la dis-
tancia D9 entre el circulo de complemento de la porcién de
engranaje 87a y el eje de rotacion Q2 del tambor 62, el diame-
tro del circulo de extremo de punta ¢D10 de la porcion de en-

granaje 87a, el moédulo D11, el angulo de hélice D12, el dia-
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metro de raiz D13 y la distancia D14 entre el circulo de com-

plemento y el eje de rotacion Q2 del tambor 62 son

D9 =11.3
®D10 = @10,
D11 = 0.7,
D12 = 20°,

®D13 = ¢6.85,

D14 = 12.875.

Esto es, con respecto al diametro de complemento ¢D3,
el modulo D4, el angulo de hélice D5, y el circulo de comple-
mento D6 de la porcién de engranaje 81f del miembro de
transmisién de accionamiento 81 (véase la Figura 4 y la parte
(a) de la Figura 11), una relacién

D6/2 < D9 < D3/2 < D14

D4

D10

0.7

D5 = D11

20° se cumple.

En esta modalidad, el engranaje amortiguador 87 esta en una
linea recta K2 sustancialmente perpendicular a la linea recta
K1 que conecta el eje giratorio Q2 del tambor 62 y el eje gira-
torio Q3 del rodillo de desarrollo 32, con respecto al eje gira-

torio Q2 del tambor 62. El engranaje amortiguador 87 se pro-
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porciona en una posicién 90° corriente arriba de la direccién
giratoria R del tambor 62 con respecto al rodillo de desarrollo
32.

Ademés, el miembro lateral 76 esta provisto de una ner-
vadura inclinada arqueada (porcién de proyeccion) 86 que se
proyecta desde el miembro lateral 76. En esta modalidad, el
intervalo S1 en el cual se proporciona la nervadura inclinada
86 es = 45° en el lado opuesto del eje de rotacién Q3 del rodi-
[llo de desarrollo 32 con respecto al eje de rotacién Q2 del
tambor 62. El diametro interno RD15 y el didmetro externo

RD16 de la nervadura inclinada 86 son

RD15 = R8.1

RD16

R9.8.

Es decir, en relacidon con el diametro exterior ¢D7 y el diame-
tro interior D8 de la ranura 81g del miembro de transmisién
de accionamiento 81, una relacion de

D8 <2 x D15 <2 x D16 < D7 se cumple (véase la Figura 4 y la
parte (a) de la Figura 11). Ademas, como se muestra en la
parte (c) de la Figura 2, la parte (b) de la Figura 7 y Figura
84, la nervadura inclinada 86 esta provista de una superficie

inclinada (porciéon inclinada, la porcién de contacto) 86a.
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A continuacién, con referencia a las Figuras 8 a 11, se
describira el acoplamiento del miembro de acoplamiento 64.
La Figura 8 muestra un estado en donde se abre la puerta de
abertura/cierre 13, es decir, el estado en donde el cartucho B
ha sido insertado en el montaje principal del aparato A en el
estado, es decir, en el estado mostrado en la Figura 6. La Fi-
gura 9 muestra un estado cuando la puerta de abertural/cierre
13 esta cerrada del estado de la Figura 8. La Figura 10 mues-
tra un estado en donde el montaje principal de aparato A es
accionado y el miembro de transmision de accionamiento 81
es girado, desde el estado de la Figura 9. La Figura 11 mues-
tra un estado en donde el miembro de transmision de accio-
namiento 81 es girado ademas del estado de la Figura 10 y el
miembro de transmision de accionamiento 81 y el miembro de
acoplamiento 64 estan acoplados entre si. En las Figuras 8 a
11, para una mejor ilustracion, solo se muestran tres porcio-
nes del cartucho B, es decir, el miembro de acoplamiento 64,
el engranaje amortiguador 87 y el miembro lateral 76.

Cuando el cartucho B se inserta en el montaje principal
del aparato A del estado en el cual se abre la puerta de aber-

tura/cierre 13, es decir, del estado de la parte (t) de la Figura
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6, el engranaje amortiguador 87 estd en la proximidad de la
porcion de engranaje 81f del engranaje de transmision de ac-
cionamiento 81 inclinado en la direccibn de N2, como se
muestra en la parte (a) de la Figura 8. La porcién de engrana-
je 81f del miembro de transmision de accionamiento 81 y la
porcién de engranaje 87a del engranaje amortiguador 87 estan
separadas por un espacio D17. En este momento, la porcién
de transmisién de accionamiento 8le del miembro de transmi-
sion de accionamiento 81 y el eje de rotacion Q2 del tambor
62 estan desalineados debido a la cantidad de desalineacion
D18. Ademas, como se muestra en la parte (b) de la Figura 8,
la porcién de transmision de accionamiento 8le del miembro
de transmision de accionamiento 81 y la porcion de transmi-
sion accionada 64a del miembro de acoplamiento 64 estan se-
paradas por un espacio D19 en la direccién longitudinal.
Cuando se cierra aqui la puerta de abertural/cierre 13, la
leva cilindrica 83 se mueve en la direccion de la flecha H2
mostrada en la parte (b) de la Figura 8, de manera que la su-
perficie de contacto 83b de la leva cilindrica y la superficie de
contacto 81c del miembro de transmision de accionamiento 81

estan separadas entre si. Como se ha descrito anteriormente,
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el miembro de transmision de accionamiento 81 es presionado
por el miembro de prensado 84 con la fuerza de prensado F1,
y, por lo tanto, el miembro de transmision de accionamiento 81
estd inclinado en la direccién de la flecha N3 como se muestra
en la parte (a) de la Figura 9. Como resultado, la porcion de
engranaje 81f del miembro de transmision de accionamiento
81 y la porcién de engranaje 87a del engranaje amortiguador
87 se ponen en acoplamiento de engranaje entre si en la zona
S2. La porcién de transmisién de accionamiento 8le del
miembro de transmision de accionamiento 81 estd en estado
de desalinearse con respecto al eje de rotacion Q2 del tambor
62 debido a la cantidad D20 de desalineacion.

En este estado, el montaje principal de aparato A es ac-
cionado para girar el miembro de transmisién de accionamien-
to en la direccidon de la flecha G1 alrededor del eje de rotacidn
Ql. Como se ha descrito anteriormente, el engranaje amorti-
guador 87 tiene una resistencia giratoria predeterminada. Por
esta razdn, entre la porcion de engranaje 81f del miembro de
transmisién de accionamiento 81, que es un engranaje de
diente helicoidal, y la porcion de engranaje 87a del engranaje

amortiguador 87, se produce la fuerza de engranaje F2 en la
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direccién perpendicular a la direccion axial del tambor foto-
sensible y la fuerza de acoplamiento F3 en la direccién de
empuje mostrada en la parte (b) de la Figura 9. Por consi-
guiente, el miembro de transmision de accionamiento 81 se
mueve en la direccién de la flecha H3 a lo largo del eje de ro-
taciéon Q1. A continuacién, como se muestra en la Figura 84,
la inclinacion 81h es guiada por la inclinacién 86a de la ner-
vadura inclinada 86, y como resultado, la superficie de extre-
mo libre 81k y el extremo libre 64d del miembro de acopla-
miento 64 entran en contacto entre si con una cantidad D21 de
desalineacién en la direccion N4, como se muestra en la parte
(a) de la Figura 10 y la parte (b) de la Figura 10. En este mo-
mento, la relacién entre la cantidad de desalineacion D20 y la
cantidad de desalineacién D21 es D20 > D21.

Cuando el miembro de transmisién de accionamiento 81
gira ademdas en la direccién de la flecha G1 de este estado,
las fases de la porcion de transmision de accionamiento 81e
del miembro de transmisién de accionamiento 81 que tiene una
forma sustancialmente triangular y la porcién de transmisidon
accionada 64a del miembro de acoplamiento 64 se ponen en

alineacion entre si. A continuacién, el miembro de transmisién
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de accionamiento 81 se mueve ademas en la direccién de la
flecha H3, y como se muestra en la Figura 11, la porcidon de
transmision de accionamiento 8le del miembro de transmision
de accionamiento y la porcién de transmisién accionada 64a
del miembro de acoplamiento 64 estan acopladas entre si.

En esta modalidad, el engranaje amortiguador 87 es un
engranaje independiente que tiene una resistencia giratoria
predeterminada, pero tal estructura no es siempre necesaria.
Por ejemplo, puede ser parte de un tren de accionamiento co-
nectado con el rodillo de carga 66 o el miembro de alimenta-
cién 43. En ese caso, no es necesario incorporar un amorti-
guador de aceite o similar como se ha descrito anteriormente
en el engranaje amortiguador 87 utilizando la resistencia gira-
toria del tren de accionamiento.

Ademas, en esta modalidad, el centro del engranaje
amortiguador 87 (eje giratorio) se coloca en una posicién mo-
vida por 90° desde la posicién del centro del rodillo de desa-
rrollo 32 (eje giratorio) hacia el lado corriente arriba de la di-
reccién giratoria R del tambor 62, pero no es necesario colo-
car el engranaje amortiguador 87 exactamente en esta posi-

cién. La posicién puede ser tal que pueda engranar con la
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porcion de engranaje 81f del miembro de transmision de ac-
cionamiento 81 inclinado en la direccién de la flecha N3, como
se muestra en la parte (a) de la Figura 9. Por ejemplo, el tam-
bor 62 puede estar dispuesto en un intervalo de 60° a 120°
hacia el lado corriente provisto arriba de la direccion giratoria
de tambor R con respecto al rodillo de desarrollo 32.

Ademés, aunque el engranaje amortiguador 87 es un en-
granaje helicoidal en la descripcién anterior, no siempre es
necesario utilizar el engranaje amortiguador 87, y es suficien-
te que el engranaje amortiguador 87 se engrane con la porcién
de engranaje 81f del miembro de transmisién de accionamien-
to 81.

Por ejemplo, un engranaje recto 230 que tiene un ancho
de cara delgado como se muestra en la parte (a) de la Figura
12 o una estructura en la cual las proyecciones como se mues-
tra en la parte (b) de la Figura 12 estan dispuestas en un per-
fil en espiral. Si es un engranaje recto delgado 230 como se
muestra en la parte (a) de la Figura 12, se puede acoplar con
el engranaje helicoidal del miembro de transmisién de accio-
namiento 81. Es concebible que el ancho de la cara del engra-

naje recto 230 sea de 1 mm o menos.
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Ademas, en el engranaje 232 que tiene la forma mostrada
en la parte (b) de la Figura 12, cuatro proyecciones 232a es-
tdn dispuestas oblicuamente con respecto al eje del engrana-
je. Estas cuatro proyecciones 232a se consideran que son los
dientes 232b del engranaje helicoidal dividido en cuatro. Es
decir, el engranaje 232 puede considerarse como una forma
del engranaje helicoidal. En la presente solicitud, cuando se
hace referencia al engranaje helicoidal del cartucho, también
se incluye el engranaje en forma del engranaje 232.

Ademés, en esta estructura, la nervadura inclinada 86 se
proporciona en el intervalo S1 dentro de un intervalo de * 45°
en la region opuesta del rodillo de desarrollo con respecto al
eje del tambor fotosensible. Sin embargo, no siempre es nece-
sario, y sera suficiente si se encuentra en una posicion en la
gue la inclinacién 81h del miembro de transmisién de accio-
namiento 81 se inclina en la direccion de la flecha N3 y la di-
recciéon de la flecha N4 puede ser guiada por la misma. Por
ejemplo, puede proporcionarse en un intervalo de £ 10° en el
lado opuesto del rodillo de desarrollo o puede proporcionarse
sobre toda la circunferencia de 360°.

La estructura del cartucho anterior se resume a conti-



10

15

20

64

Descripcion
PCT/JP2020/023320
17 diciembre 2021

nuacion.

Como se muestra en la parte (b) de la Figura 2, el miem-
bro de acoplamiento (miembro de acoplamiento de entrada,
acoplamiento de tambor, miembro de acoplamiento, miembro
de entrada de accionamiento) 64 se proporciona en la proxi-
midad del extremo del lado de accionamiento (primer extremo)
62z1 del tambor fotosensible 62. El miembro de acoplamiento
64 incluye una porcién de transmisién accionada de proyec-
cién (porcién de entrada de accionamiento, porcion de recep-
ciéon de fuerza de accionamiento, porcién de acoplamiento de
entrada) 64a, y la porcién de transmision accionada 64a se
estructura para recibir la fuerza de accionamiento de la por-
cion de transmision de accionamiento 8le del miembro de
transmision de fuerza de accionamiento 1 (ver Figura 11). En
esta modalidad, la forma de la seccion transversal de la por-
cién de transmision accionada es sustancialmente triangular,
pero la forma no se limita necesariamente a dicha forma.

Ademas, el cartucho B incluye ademas un miembro de
engranaje (engranaje amortiguador) 87 y una nervadura incli-
nada 86 (porcidon inclinada 86a). EIl miembro de engranaje 64 y

la porcién inclinada 86a se disponen sobre el lado de accio-
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namiento Bz1l del cartucho B como el miembro de acoplamien-
to 64. Es decir, el miembro de acoplamiento 64, la porcién in-
clinada 86a, y el miembro de engranaje 64 se disponen en la
proximidad del miembro lateral 76. El miembro lateral 76 es
una parte del bastidor del cartucho y es un miembro que cons-
tituye un lado (lado de accionamiento, primer lado) del basti-
dor en la direccién axial Z.

Por lo menos una porcion de la porcion inclinada 86a se
ubica afuera (el lado corriente abajo en la direccion indicada
por la flecha z1) en la direccion axial Z con respecto a la por-
cién de transmision de no accionamiento 64a (véase la parte
(b) de la Figura 2 y la parte (b) de la Figura 11). En otras pa-
labras, en la direccion axial Z, por lo menos una parte de la
porcion inclinada 86a se coloca mas alejada (lejos de) del la-
do no accionado 71z2 del bastidor del cartucho B que la por-
cién de transmisién accionada 64a. En aun otras palabras, en
la direccién axial Z, por lo menos una parte de la porcidn in-
clinada 86a esta mas alejada del extremo de lado no acciona-
do (segundo extremo) 62z2 del tambor fotosensible que la
porcion de transmisién accionada 64a.

Por lo menos una parte de los dientes del miembro de
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engranaje 87 se coloca fuera (el lado corriente abajo en la di-
reccion indicada por la flecha z1), en la direccion axial Z, de
la porcion de transmision accionada 64a (véase la parte (b) de
la Figura 2 y la parte (b) de la Figura 7). En otras palabras, en
la direccion axial Z, por lo menos una parte de los dientes del
miembro de engranaje 87 esta mas alejada del lado no accio-
nado (segundo lado) 71z2 del bastidor del cartucho B que la
porcion de transmision accionada 64a. En otras palabras, en
la direccion axial Z, por lo menos una parte de los dientes del
miembro de engranaje 87 esta mas alejada de la porcion de
extremo del lado de no accionamiento (segunda porcién de ex-
tremo) 62z2 del tambor fotosensible que la porcién de trans-
mision de no accionamiento 64a.

Cuando el cartucho B se observa a lo largo del eje del
tambor fotosensible 62, como se muestra en la parte (a) de la
Figura 7, los dientes del miembro de engranaje 87 se colocan
en la proximidad de la superficie periférica exterior del tambor
fotosensible 62. Ademéas, el centro del miembro de engranaje
87 se coloca en un intervalo entre 60 grados y 120 grados ha-
cia el lado corriente arriba en la direccién de movimiento gira-

torio R del tambor 62 con respecto a la linea que se extiende
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desde el centro del tambor fotosensible 62 hacia el centro del
rodillo de desarrollo. Cuando el miembro de transmision de
accionamiento 1 gira mientras la porcion de engranaje de sali-
da 81f (véase la parte (a) de la Figura 4 del miembro de
transmision de accionamiento 81 se acopla con el engranaje
amortiguador (miembro de engranaje) 87, el miembro de
transmision de accionamiento 1 se aproxima al cartucho B por
la fuerza generada por el acoplamiento de los engranajes. En
este momento, la nervadura inclinada (porcion inclinada) 86a
entra en contacto con el miembro de transmision de acciona-
miento 81 (inclinacion 81h) (véase la parte (b) de la Figura
10). Por consiguiente, se reduce el angulo de inclinacién del
miembro de transmision de accionamiento 81 con relacion al
tambor 62, y se permite que el rebaje (porcion de acoplamien-
to de salida) 81e del miembro de transmision de accionamien-
to 1 se acople con la porcién de transmisiéon accionada 64a
del cartucho B (véase la parte (b) de la Figura 11). Con tal es-
tructura, el miembro de transmisién de accionamiento inclina-
do 81 estd conectado al cartucho B, y la fuerza de acciona-
miento puede ser transmitida desde el miembro de transmisién

de accionamiento 81 al cartucho B.
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En esta modalidad, el miembro de acoplamiento 64 se
utiliza como miembro de entrada de accionamiento que recibe
la fuerza de accionamiento del miembro de transmisién de ac-
cionamiento 81.

Sin embargo, el miembro de entrada de accionamiento
que estd conectado al miembro de transmision de acciona-
miento 81 para recibir la fuerza de accionamiento no esta limi-
tado al miembro de acoplamiento 64. Un miembro de engrana-
je capaz de recibir una fuerza de accionamiento mediante el
acoplamiento con la porcion de engranaje 81f del miembro de
transmisién de accionamiento 81 puede estar provisto en el
cartucho por separado del engranaje amortiguador 87.

Por ejemplo, en esta modalidad, el engranaje de rodillo
de desarrollo 36 conectado al rodillo de desarrollo 32 esta es-
tructurado para recibir la fuerza de accionamiento por medio
del miembro de acoplamiento 64 (véase la parte (b) de la Fi-
gura 7). Sin embargo, el engranaje de rodillo de desarrollo 36
puede estar expuesto al exterior del cartucho y luego engra-
nado directamente con la porcién de engranaje 81f del miem-
bro de transmisién de accionamiento 81. Es decir, después de

gue el angulo de inclinacion del miembro de transmision de



10

15

20

69

Descripcion
PCT/JP2020/023320
17 diciembre 2021

accionamiento 81 es reducido por la nervadura inclinada 86a,
la porcién de engranaje 81f del miembro de transmisién de ac-
cionamiento 81 puede estar acoplada con el engranaje de ro-
dillo de desarrollo 36, y el miembro de transmision de accio-
namiento 81 y el cartucho pueden estar conectados de manera
gue sean capaces de transmitir la fuerza de accionamiento.

Un ejemplo del miembro de engranaje del cartucho que
puede recibir una fuerza de accionamiento para hacer girar el
rodillo de desarrollo 32 mediante acoplamiento con la porcién
de engranaje 81f del miembro de transmisién de accionamien-
to 81 de esta manera es el miembro de engranaje 187 mostra-
do en la parte (a) de la Figura 15. EIl miembro de engranaje
187 es un miembro conectado al rodillo de desarrollo 32 de
manera que sea capaz de transmitir accionamiento. Aunque el
engranaje amortiguador 87 no se muestra en la Figura 15, se
puede considerar que el engranaje amortiguador 87 se coloca
en la misma posicién que en la Figura 1. La estructura del car-
tucho en la cual el miembro de entrada de accionamiento que
recibe la fuerza de accionamiento se proporciona por separa-
do del miembro de acoplamiento 64 se describira en la Moda-

lidad 2.
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Si el engranaje de rodillo de desarrollo 36 (187) conecta-
do al rodillo de desarrollo estd estructurado para acoplarse
directamente con el miembro de transmision de accionamiento
81 para recibir la fuerza de accionamiento, la fuerza de accio-
namiento puede ser transmitida desde el engranaje 36 (187) al
tambor fotosensible 62. Por ejemplo, como se muestra en la
Figura 22, el tambor fotosensible 62 y el rodillo de desarrollo
32 estan conectados a través de los engranajes 39 y 63, y la
fuerza de accionamiento puede ser transmitida desde el miem-
bro de transmision de accionamiento 81 al tambor fotosensible
62 por medio del rodillo de desarrollo 32.

Es decir, el miembro de engranaje 36 (187) a medida que
el miembro de entrada de accionamiento puede estar conecta-
do al tambor fotosensible 62 por medio del rodillo de desarro-
[lo 32 y de otros engranajes 39 y 63 de manera que sea capaz
de transmitir accionamiento. En tal caso, el tambor fotosensi-
ble 62 no necesita recibir la fuerza de accionamiento del
miembro de acoplamiento 64. EIl miembro de acoplamiento 64
puede ser utilizado simplemente como un miembro de acopla-
miento que se acopla con el miembro de transmisién de accio-

namiento 81 de manera que la fuerza de accionamiento no se
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transmite desde el miembro de acoplamiento 64 hacia el tam-
bor fotosensible 62. Alternativamente, el miembro de acopla-
miento 64 a medida que el miembro de acoplamiento puede
ser retirado del cartucho.

Sin embargo, el miembro de acoplamiento 64 a medida
gue el miembro de acoplamiento posiciona el miembro de
transmision de accionamiento 81 con respecto al cartucho al
acoplarse con el rebaje 8le del miembro de transmisién de
accionamiento 81. Desde ese punto de vista, es preferible
ademéas dejar el miembro de acoplamiento que se acopla con
el miembro de transmision de accionamiento 81 en el cartu-
cho.

El miembro de acoplamiento 64 se proporciona con la
porcion de transmision accionada 64a en forma de una porcién
de acoplamiento (proyeccién) capaz de acoplarse con el reba-
je 8le (ver la parte (c) de la Figura 2). Si el miembro de aco-
plamiento 64 es simplemente un miembro de acoplamiento que
no transmite una fuerza de accionamiento hacia el tambor fo-
tosensible 62, se puede cambiar la forma de la porcién de
transmisién accionada 64a. Por ejemplo, la forma de la por-

cién de transmision accionada 64a puede ser una proyeccién
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cilindrica que se puede acoplar con el rebaje 81e del miembro
de transmision de accionamiento 81. La porcion de acopla-
miento cilindrica no puede recibir una fuerza de accionamiento
del miembro de transmisién de accionamiento 81 aun cuando
se acopla con el rebaje 81e. Por lo tanto, el miembro de aco-
plamiento 64 no transmite la fuerza de accionamiento hacia el
tambor fotosensible 62, y es simplemente un miembro de aco-
plamiento.

La estructura de esta modalidad se resume a continua-
cion.

El montaje principal de aparato de formacién de imagen
A incluye el miembro de transmision de accionamiento inclina-
ble (miembro de salida de accionamiento) 81 capaz de generar
la fuerza de accionamiento.

Por otra parte, el cartucho se proporciona con el tambor
fotosensible 62 y el engranaje amortiguador (miembro de en-
granaje) 87. El engranaje amortiguador 87 se proporciona en
el lado de accionamiento del cartucho. El engranaje amorti-
guador 87 gira en un estado de acoplamiento con la porcién
de engranaje 81f provista en la superficie periférica exterior

del miembro de transmision de accionamiento 81 para llevar el
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miembro de transmision de accionamiento mas cerca del car-
tucho (ver la parte (b) de la Figura 9, la parte (b) de la Figura
10 y la parte (b) de la Figura 11). Esto se debe a que el en-
granaje amortiguador 87 es accionado giratoriamente por el
miembro de transmisién de accionamiento 81, de manera que
se genera una fuerza F3 (véase la parte (b) de la Figura 9)
que impulsa el miembro de transmision de accionamiento 81
hacia el cartucho.

Ademas, una nervadura inclinada (porcién inclinada) 86
para poner en contacto el miembro de transmisién de accio-
namiento que se aproxima al cartucho por el engranaje amor-
tiguador 87 se coloca en el lado de accionamiento del cartu-
cho (véase la parte (b) de la Figura 9 y Figura 84). El miembro
de transmisién de accionamiento 81 se mueve a lo largo de la
inclinacién de la nervadura inclinada 86, de manera que cam-
bia el angulo de inclinacion del miembro de transmision de ac-
cionamiento 81. Es decir, el A&ngulo de inclinacién del miembro
de transmision de accionamiento 81 con respecto al tambor
fotosensible 62 se hace menor. Por esto, el miembro de
transmision de accionamiento 81 se conecta al cartucho de

manera que se pueda transmitir el accionamiento. En esta mo-
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dalidad, el miembro de acoplamiento 64 se proporciona como
un miembro de entrada de accionamiento que recibe una fuer-
za de accionamiento del miembro de transmision de acciona-
miento 81 (véase la parte (a) de la Figura 7).

En la direccién axial del tambor fotosensible, por lo me-
nos una parte del engranaje amortiguador 87 se ubica relati-
vamente en el lado de accionamiento con respecto a la nerva-
dura inclinada 86 (véase la parte (b) de la Figura 7). Es decir,
por lo menos una parte del engranaje amortiguador 87 se en-
cuentra en el lado de corriente abajo en la direccion indicada
por la flecha Z1 con respecto a la nervadura inclinada 86.

En otras palabras, en la direccién axial del tambor foto-
sensible, por lo menos una parte del engranaje amortiguador
87 se coloca mas alejado del lado de no accionamiento del
cartucho que la nervadura inclinada 86.

En la direccion axial del tambor fotosensible, por lo me-
nos una parte del engranaje amortiguador 87 se coloca relati-
vamente en el lado de accionamiento con respecto a la por-
cién de transmisién accionada (porcién de recepcion de fuerza
de accionamiento) 64a del miembro de acoplamiento 64 (véase

la parte (b) de la Figura 7). En otras palabras, en la direccién
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axial del tambor fotosensible, por lo menos una parte del en-
granaje amortiguador 87 se coloca en una posicion mas aleja-
da del lado no accionado del miembro de acoplamiento 64 que
la porcion de transmision accionada (porcion de recepcion de
fuerza de accionamiento) 64a. El engranaje amortiguador 87
se coloca mas cerca de la flecha Z1 que la porcién de trans-
misién accionada 64a.

Cuando el cartucho se observa a lo largo del eje del car-
tucho, el eje (centro) del engranaje amortiguador 87 se coloca
en un intervalo angular de 60° a 120° hacia la corriente arriba
del eje (centro) del rodillo de desarrollo 32 en la direccion de
rotacién del tambor R alrededor del eje (centro) del tambor 62.
Es decir, comparando la linea que pasa desde el centro del
tambor fotosensible hasta el centro del rodillo de desarrollo y
la linea que se extiende desde el centro del tambor fotosensi-
ble y pasando a través del centro del engranaje amortiguador
87, esta ultima linea esta corriente arriba de la linea anterior
en la direccion giratoria R, y el angulo entre las dos lineas es
mayor de 60° y menor de 120°. En esta modalidad, cuando la
linea anterior gira 90° corriente arriba en la direccidén giratoria

R, se superpone con la ultima linea.
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El engranaje amortiguador 87 puede ser acoplado con la
porcién de engranaje 81f (véase la Figura 4), que es un en-
granaje helicoidal. En esta modalidad, el engranaje amorti-
guador 87 es también un engranaje helicoidal (véase la parte
(c) de la Figura 2).

La nervadura inclinada 86 para cambiar el angulo de in-
clinacion del miembro de transmisiéon de accionamiento 81 es-
tA estructurado de manera que el lado de accionamiento del
mismo esta mas alejado del eje Q2 del tambor fotosensible
gque el lado de no accionamiento del mismo (véase la parte (b)
de la Figura 7). Es decir, cuando la distancia del eje Q2 del
tambor fotosensible a la nervadura inclinada se mide a lo lar-
go de la direccién perpendicular al eje Q2, la distancia aumen-
ta a medida que aumenta la distancia del lado de no acciona-
miento del cartucho en la direccién axial. En la parte (b) de la
Figura 7, la distancia entre la nervadura inclinada 86 y el eje
Q2 aumenta hacia la direccion de la flecha Z1.

Modalidad 2

A continuacion, se describira la Modalidad 2. Se omitira
los mismos puntos que en la modalidad descrita anteriormen-

te. En particular, entre los miembros descritos en esta modali-
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dad, los correspondientes a los miembros descritos en la Mo-
dalidad 1 tienen los mismos nombres que los de los miembros
de la Modalidad 1, y la descripcién se hara referencia a los
miembros diferentes de los de la Modalidad 1.

En la Modalidad 1, la posicion del engranaje amortigua-
dor 87 se fija con respecto al eje de rotacion Q2 del tambor
62, pero en esta modalidad, el eje del engranaje amortiguador
87 se puede mover con relacion al eje de rotacion Q2 del tam-
bor 62.

La Figura 13 es una vista lateral del cartucho B en esta
modalidad. Como se muestra en la Figura 13, un sujetador de
engranaje 88 esta montado en el miembro lateral 76 de mane-
ra que sea capaz de oscilar alrededor del eje de rotacién Q3.
Ademas, un engranaje amortiguador 87 esta montado en el su-
jetador de engranaje 88 de manera que sea capaz de girar al-
rededor del eje de rotacion Q4. De manera similar a la Modali-
dad 1, el engranaje amortiguador 87 tiene una resistencia gi-
ratoria predeterminada. Un resorte de empuje 89 estd montado
en el miembro lateral 76, y el sujetador de engranaje 88 es
empujado por la fuerza de empuje F21. Por consiguiente, el

sujetador de engranaje 88 colinda sobre la porcién colindante
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76b del miembro lateral 76. Ademas, el miembro lateral 76 es-
t4 provisto de una nervadura inclinada 86 en una posicién sus-
tancialmente opuesta del engranaje amortiguador 87 con res-
pecto al eje de rotacion Q2 del tambor 62, en un intervalo S3
de + 45¢°.

Cuando el cartucho B se inserta en el montaje principal
de aparato A, la porcién de engranaje 81f del miembro de
transmision de accionamiento 81 y la porcién de engranaje
87a del engranaje amortiguador 87 se ponen en acoplamiento
de engranaje uno con otro en la regién S4, como se muestra
en la Figura 14. El miembro de transmisién de accionamiento
81 se inclina en la direccion de la flecha N5, y el sujetador de
engranaje 88 resiste la fuerza de empuje f21 del resorte de
empuje 89 por la fuerza de contacto F22 entre la porcién de
engranaje 81f y la porcién de engranaje 87a, de manera que
oscila en la direccion de la flecha V1 alrededor del eje de ro-
tacion Q3. En esta modalidad, la direccion de movimiento del
engranaje 87 es una direccion que cruza el eje del engranaje
87. Mas especificamente, el engranaje 87 puede moverse en
una direccién perpendicular a su propio eje.

Aqui, cuando la puerta de abertura/cierre 13 esta cerrada
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y el miembro de transmision de accionamiento 81 es acciona-
do en la direccion de la flecha G1, el miembro de transmision
de accionamiento 81 se mueve en la direccion de la flecha H4
por la fuerza de engranaje F23 en la direccién de empuje en-
tre la porcién de engranaje 81f del miembro de transmision de
accionamiento 81 y la porcién de engranaje 87a del engranaje
amortiguador 87. Por consiguiente, como en la Modalidad 1, la
inclinacion 81h del miembro de transmision de accionamiento
81 es guiada por la superficie inclinada 86a de la nervadura
inclinada 86, de manera que la porcion de transmisién de ac-
cionamiento 81e del miembro de transmisién de accionamiento
81 y la porcién de transmision de no accionamiento 64c del
miembro de acoplamiento 64 se ponen en contacto entre si.

En esta modalidad, el centro de oscilacion Q3 del sujeta-
dor de engranaje 88 que soporta el engranaje amortiguador 87
se proporciona sobre el miembro lateral 76, pero no siempre
es necesario, y sera suficiente si el tambor 62 pueda moverse
con relacion al eje de rotacion Q2. Por ejemplo, como se
muestra en la Figura 15, se puede utilizar un engranaje 187 en
conexion de accionamiento con el rodillo de desarrollo 32 me-

diante un acoplamiento de Oldham. Con la estructura descrita
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anteriormente, el engranaje amortiguador puede moverse en
una direccidén que cruza el eje del mismo, como se muestra en
la parte (a) de la Figura 15 y la parte (b) de la Figura 15.
Ademés, la fuerza de accionamiento puede ser transmitida al
rodillo de desarrollo 32 al girar el engranaje 187. Por lo tanto,
resulta innecesario transmitir el accionamiento al rodillo de
desarrollo 32 por medio de la porcién de engranaje 64a (véase
la parte (b) de la Figura 7) del miembro de acoplamiento 64.

También es posible transmitir la fuerza de accionamiento
recibida del engranaje 187 al tambor fotosensible 62. Cuando
la fuerza de accionamiento es transmitida desde el engranaje
187 al tambor fotosensible 62, el miembro de acoplamiento 64
no tiene que recibir la fuerza de accionamiento del miembro
de transmision de accionamiento 81. Es decir, el miembro de
acoplamiento 64 es un miembro de acoplamiento que simple-
mente se acopla con el miembro de transmisién de acciona-
miento 81, y no es necesario dotar al miembro de acoplamien-
to con una funcion de transmision de fuerza de accionamiento.
Alternativamente, el miembro de acoplamiento 64 puede ser
completamente retirado del cartucho.

Con referencia a la Figura 22, se describira un ejemplo
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de una estructura en la que se utiliza un engranaje (miembro
de engranaje) 187 en lugar del miembro de acoplamiento 64
para recibir una fuerza de accionamiento del miembro de
transmision de accionamiento 81, en donde la Figura 22 mues-
tra un ejemplo modificado en donde el tren de accionamiento
es parcialmente diferente de esta modalidad.

La Figura 22 es una vista en perspectiva del lado de no
accionamiento del cartucho B. Como se muestra en esta Figu-
ra, se proporciona un engranaje de accionamiento de tambor
39 en el extremo de lado de no accionamiento del rodillo de
desarrollo 32. Ademas, se proporciona un engranaje accionado
por tambor 63 en una porcion de extremo 62z2 en el lado no
accionado del tambor 62.

Cuando el rodillo de desarrollo 32 es accionado girato-
riamente por el miembro de transmisién de accionamiento 81
del montaje principal del aparato A por medio del engranaje
187, el accionamiento es transmitido desde el engranaje de
accionamiento del tambor 39 al engranaje accionado por tam-
bor 63, y el tambor 62 es accionado giratoriamente. Con esta
estructura, no es necesario proporcionar la porcién de trans-

misién accionada 364a del miembro de acoplamiento 64, y la



10

15

20

82

Descripcion
PCT/JP2020/023320
17 diciembre 2021

estructura del cartucho B puede ser simplificada.

En cualquier caso, los miembros de engranaje 87 y 187
en esta modalidad pueden moverse con relacion al bastidor
del cartucho B y el tambor fotosensible en la direccion que
cruza el eje de rotacién de los miembros de engranaje 87 vy
187. Aun si el &dngulo de inclinacion del miembro de transmi-
sién de accionamiento 81 cambia, el miembro de engranaje
(187) puede moverse después de este. En comparacion con la
Modalidad 1, se puede incrementar la latitud en la disposicidn
de los miembros de engranaje, en esta modalidad.

Ademas, un cartucho puede incluir ambos de los engra-
najes 87 mostrados en la Figura 13 y el engranaje 187 mos-
trado en la Figura 15. Es decir, el engranaje 87 para llevar el
miembro de transmision de accionamiento 81 mas cercano a la
nervadura inclinada del cartucho y un engranaje 187 para re-
cibir una fuerza de accionamiento para hacer girar el rodillo
de desarrollo 32 y similares del miembro de transmisién de
accionamiento 81 puede proporcionarse por separado. En este
caso, el engranaje 87 no tiene que estar estructurado para
moverse mientras que el engranaje 87 puede moverse en una

direccion que intersecta su eje. Esto se debe a que el engra-
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naje 187 se puede fijar en una posicién en la que se puede
acoplar con el miembro de transmisién de accionamiento 81,
cuyo angulo de inclinaciéon se reduce en contacto con la ner-
vadura inclinada 86.

Modalidad 3

En la modalidad descrita anteriormente, se ha descrito la
estructura en la que el miembro de transmision de acciona-
miento 81 se mueve en la direccion de flecha H2 (véase la Fi-
gura 8) por la fuerza de acoplamiento de engranaje en la di-
recciéon de empuje con el engranaje amortiguador 87 para aco-
plarse con el miembro de acoplamiento 64. En esta modalidad,
se describira una estructura en la cual el miembro de transmi-
sion de accionamiento 81 se acopla con el miembro de aco-
plamiento 64 sin moverse en la direccion de la flecha. En esta
modalidad también se omitira los mismos puntos que en la
modalidad descrita anteriormente. Entre los miembros descri-
tos en esta modalidad, los correspondientes a los miembros
descritos en la modalidad anteriormente descrita se les da los
mismos nombres que los miembros de la modalidad menciona-
da anteriormente, y los puntos diferentes de los de la modali-

dad mencionada anteriormente solo se describiran.
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Haciendo referencia en primer lugar a las Figuras 16 a
17, se describird la unidad de brida de lado de accionamiento
369. La Figura 16 es una vista en seccion transversal de la
unidad de brida de lado de accionamiento 369. La Figura 17
es una vista en perspectiva despiezada de la unidad de brida
de lado del accionamiento 369.

Como se muestra en la Figura 16, un miembro de brida
de lado de accionamiento 75, un miembro de acoplamiento
364, y un primer miembro de prensado 59 se proporcionan en
el extremo del lado de accionamiento del tambor 62. El miem-
bro de brida del lado de accionamiento 75 se fija al tambor 62
por medios tales como ajuste de presion o sujecién. Ademas,
en el miembro de acoplamiento 364, la porcion soportada 364b
se ajusta y soporta por la porcién de soporte de acoplamiento
75b del miembro de brida del lado de accionamiento 75, y se
puede mover en la direccion del eje de rotacion Q2 del tambor
62. Ademas, el primer miembro de presiéon 59 se proporciona
entre el miembro de brida del lado de accionamiento y el
miembro de acoplamiento 364, para presionar el miembro de
acoplamiento 364 en la direccién de la flecha H301 con la

fuerza de presion F301. El miembro de acoplamiento 364 se
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proporciona con la porcion de transmisién accionada (porcién
de acoplamiento de entrada) 364a que se acopla con la por-
cion de transmision de accionamiento (porcion de acoplamien-
to de salida) 81e (véase la Figura 4) del miembro de transmi-
sion de accionamiento 81. Ademéas, el miembro de acoplamien-
to 364 tiene una porcion cilindrica 364g para rodear la porcion
de transmision de lado de no accionamiento 364a. El extremo
libre de la porcion cilindrica tiene una superficie inclinada
(porcion inclinada) 364gl. La superficie inclinada 364gl esta
en una posicion alejada del eje Q2 de la porcion de transmi-
sion accionada 364a y tiene una forma cénica que se abre ha-
cia fuera en la direccién longitudinal.

Ademas, el miembro de acoplamiento 364 esta provisto
de un par de porcién de transmision de accionamiento en for-
ma de ranura rebajada 364c desde la porcion soportada 364b.
Por otra parte, la porcion de soporte de acoplamiento 75b del
miembro de brida del lado de accionamiento 75 estd provista
de un par de porciones de transmision accionadas 75c que
tienen una forma de proyeccion que entra en el par de la por-
cién de transmision de accionamiento 364c. Por esto, el par

de la porcién de transmisiéon de accionamiento 364c entra en
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contacto con el par de la porcién de transmision accionada
75c, de manera que la fuerza de accionamiento se transmite
desde el miembro de acoplamiento 364 al miembro de brida
del lado de accionamiento 75c.

Posteriormente, con referencia a la Figura, se describira
la unidad de limpieza 60 que incluye la unidad de brida del la-
do de accionamiento 369 descrita anteriormente.

La Figura 18 es una vista en perspectiva parcial que ilus-
tra la estructura del lado de accionamiento de la unidad de
limpieza 60 de acuerdo con esta modalidad.

Como se muestra en la Figura 18, el miembro lateral 376
tiene una superficie periférica interior cilindrica 376a que so-
porta el miembro de acoplamiento 364, una superficie periféri-
ca exterior cilindrica 376b que soporta un miembro de leva 70
(que se describira mas adelante) y una proyeccion 376c que
se proyecta hacia fuera desde la superficie periférica exterior
cilindrica. Ademas, un miembro de palanca (miembro de ope-
raciéon) 12 y un miembro de leva 70 se proporcionan entre la
unidad de brida de lado de accionamiento 369 y el miembro
lateral 376.

El miembro de palanca comprende una porcién colindante
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12a provista en un lado extremo, una porcion acoplada 12b
provista en el otro lado extremo, una porcion de soporte desli-
zante 12c que conecta la porciéon colindante 12a y la porcion
acoplada 12b, y similares. El miembro de leva 70 es un miem-
bro en forma de anillo que incluye una porcién soportada 70e
que es una superficie periférica interior cilindrica. Ademaés, el
miembro de leva 70 tiene una superficie de extremo interior
70c en el lado interior en la direccién longitudinal, una primera
superficie 70a en el lado exterior en la direcciéon longitudinal,
una segunda superficie 70d paralela a la primera superficie
70a y rebajada hacia dentro en la direccién longitudinal desde
la primera superficie 70a, y una superficie inclinada 70b que
conecta facilmente la primera superficie 70a y la segunda su-
perficie 70b.

El miembro de palanca 12 estéd dispuesto de manera que
la porcién de soporte deslizante es colocada entre nervaduras
deslizantes 371g provistas en el bastidor de limpieza 371, y se
soporta de manera que se pueda mover en las direcciones de
las flechas Y1 e Y2 con relacién al bastidor de limpieza 371.
La porcién soportada 70e de uno de los miembros de leva de

avance/retraccion 70 fijados con la porcion periférica exterior
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cilindrica 376b del miembro lateral 376, y estd soportada por
el miembro lateral 376 de manera que sea giratoria y movible
en la direccion del eje Q2.

Con referencia a las Figuras 18 y 19, se describira la
operacién interrelacionada del miembro de palanca 12, el
miembro de leva 70 y el miembro de acoplamiento 364.

La Figura 19 es una ilustracién de la operacién interrela-
cionada entre el miembro de palanca 12 y el miembro de aco-
plamiento 364.

En primer lugar, la porcién acoplada 12b provista en un
extremo del miembro de palanca 12 se acopla con la porcion
de acoplamiento del miembro de palanca 70a del miembro de
leva de avance/retraccion 70. Por esto, el movimiento del
miembro de palanca 12 en las direcciones de las flechas Y1 e
Y2 y la rotacion del miembro de leva 70 estan interrelaciona-
dos. El miembro de palanca 12 es un miembro de operacidn
operado para mover el miembro de acoplamiento 364 hacia de-
lante y hacia atras en la direccién axial.

Cuando el usuario mueve el miembro de palanca 12 en la
direccion de la flecha Y1, el efecto es como sigue. Como re-

sultado del movimiento de la flecha Y1 del miembro de palan-
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ca 12, el miembro de leva 70 gira en el sentido contrario a las
agujas del reloj en la parte (a) de la Figura 18 (en el sentido
de las agujas del reloj en la parte (b) de la Figura 18). A con-
tinuacion, la porcion del miembro de leva que hace contacto
con la proyeccién 376c del miembro lateral 376 se mueve des-
de la primera superficie 70a hasta la segunda superficie 70d
por medio de la superficie inclinada 70b. Por esto, el miembro
de leva 70 se mueve en la direccion de la flecha Z1 junto con
el miembro de acoplamiento 364 mientras que se utiliza la
fuerza de empuje del primer miembro de prensado 59 (véase
la Figura 16).

Por el contrario, cuando el usuario mueve el miembro de
palanca 12 en la direccion de la flecha Y2 opuesta a la direc-
cién de la flecha Y1, el miembro de leva 70 gira en la direc-
cién opuesta a la descrita anteriormente, y el miembro de
acoplamiento 364 se mueve en la direccién de la flecha Z2
contra la fuerza de empuje del primer miembro de prensado.
En otras palabras, el miembro de acoplamiento 364 se mueve
hacia el exterior del tambor fotosensible, es decir, en la direc-
cién en la que el extremo libre del miembro de acoplamiento

364 se aleja del tambor fotosensible.
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Como se ha descrito anteriormente, los movimientos del
miembro de palanca 12 en las direcciones Y1 e Y2 y los movi-
mientos del miembro de acoplamiento 364 en las direcciones
de las flechas Z1 y Z2 estan interrelacionados entre si por
medio del miembro de leva 70.

Haciendo referencia a la Figura 20, se describira una es-
tructura en la que la unidad de limpieza 60 que tiene la estruc-
tura anterior se monta en el montaje principal de aparato A y
se describird el accionamiento del miembro de transmision de
accionamiento 81 y del miembro de acoplamiento 364.

La Figura 20 es una vista en seccién que ilustra como el
miembro de acoplamiento 364 esta conectado al miembro de
transmision de accionamiento 81.

En primer lugar, el miembro de palanca 12 se mueve en
la direccién de la flecha Y2 antes de montar el cartucho B al
montaje principal de aparato A. A continuacién, como se ha
descrito anteriormente, el miembro de acoplamiento 364 esta
en un estado de que se ha movido en la direccién de la flecha
Z2. Cuando el cartucho B esta montado en el montaje principal
de aparato A en este estado mantenido, como se muestra en

la parte (a) de la Figura 20 y la parte (b) de la Figura 20, el
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miembro de acoplamiento 364 toma una posicion separada del
miembro de transmision de accionamiento 81 en la direccion
longitudinal. En este momento, el engranaje grande se inclina
en la direccién de la flecha N1 como en la modalidad descrita
anteriormente. Cuando el miembro de palanca 12 se mueve en
la direccion de la flecha Y1 desde este estado, el miembro de
acoplamiento 364 se mueve en la direccién de la flecha Z1
mostrada en la Figura 18 conforme el cual, como se muestra
en la parte (c) de la Figura 20 y la parte (d) de la Figura 20.
Por consiguiente, la superficie inclinada 364 se aproxima a la
superficie de inclinacion 81h del miembro de transmision de
accionamiento 81. Después, la superficie inclinada 364 del
miembro de acoplamiento 364 entra en contacto con la super-
ficie de inclinacion 81h del miembro de transmision de accio-
namiento 81, de manera que el angulo de inclinacion del
miembro de transmision de accionamiento 81 disminuye. A
continuacién, como se muestra en la parte (e) de la Figura 20
y la parte (f) de la Figura 20, la superficie inclinada 3649 en-
tra en una porcién de ranura 81g del miembro de transmisién
de accionamiento 81 mientras se reduce el angulo de inclina-

cion del miembro de transmisién de accionamiento 81. Final-
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mente, el rebaje 81e del miembro de transmisién de acciona-
miento 81 y la porcién de transmisién accionada 364a estan
acoplados entre si (véanse las Figuras 20E y 20F).

Por el contrario, cuando el cartucho B va a ser retirado
del montaje principal A del aparato, el miembro de palanca 12
se mueve en la direccién de la flecha Y2. Entonces, el miem-
bro de acoplamiento 364 se mueve en la direccién de la flecha
Z2, se desacopla de la porcién de transmision de accionamien-
to, y finalmente vuelve a los estados mostrados en la parte (a)
de la Figura 20 y la parte (b) de la Figura 20. Por esto, el car-
tucho B puede ser retirado del montaje principal de aparato A.

Como se describié anteriormente, de acuerdo con esta
modalidad, al mover el miembro de acoplamiento 364 en la di-
recciéon longitudinal (direccion axial) por medio del miembro de
palanca 12, el miembro de transmision de accionamiento 81
del montaje principal del aparato A y el miembro de acopla-
miento 364 se pueden acoplar y desacoplar uno con relacién
al otro de acuerdo con se desee.

En esta modalidad, el miembro de palanca 12 es movido
por la operacién manual del usuario en la presente modalidad,

pero puede proporcionarse un miembro de empuje tal como un
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resorte que acciona al miembro de palanca 12 para moverlo en
la direccion de la flecha Y2. Ademé&s, como se muestra en la
Figura 21, se puede proporcionar una porcién (miembro de
prensado de cartucho 1) para mover el miembro de palanca 12
en la direccion de la flecha Y1 en la puerta de abertural/cierre
del montaje principal de aparato A.

En la Figura 21, el miembro de prensado de cartucho 1
interrelacionado con la puerta de abertura/cierre 13 presiona
no solo el cartucho sino también el miembro de palanca 12 a
medida que se cierra la puerta de abertura/cierre 13. Con esta
operacion, el miembro de palanca 12 se mueve en la direccién
de la flecha Y2 con respecto al bastidor del cartucho. Con tal
estructura, el usuario no necesita operar el miembro de palan-
ca 12 cuando se monta/desmonta el cartucho B, de manera
gue se mejora la capacidad de uso.

La estructura del cartucho B de esta modalidad se resu-
me como sigue.

En esta modalidad, el miembro de acoplamiento (miembro
de acoplamiento, miembro movible, miembro de avan-
celretraccion) 364 que se puede acoplar con el miembro de

transmision de accionamiento 81 puede avanzar/retraerse en
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la direccion axial del tambor fotosensible. Es decir, como se
muestra en la Figura 20, el miembro de acoplamiento 364 pue-
de moverse entre la posicion retraida hacia el interior del
tambor fotosensible 62 y la posicién avanzada hacia el exte-
rior del tambor fotosensible 62. En esta modalidad, el miembro
de acoplamiento 364 se mueve linealmente en paralelo con el
eje del tambor fotosensible, pero no siempre es necesario. Si
la direccién movible del miembro de acoplamiento 364 tiene un
componente en la direccién axial, el miembro de acoplamiento
364 se puede considerar que se mueve en la direccién axial.

El miembro de acoplamiento 364 y el tambor fotosensible
62 son porciones de la unidad de tambor.

El miembro de acoplamiento 364 tiene una porcidon cilin-
drica 364g ademdas de una proyeccion como unha porcion de
transmision accionada (porcion de acoplamiento de entrada)
364a, y tiene una superficie inclinada (porcién inclinada)
364gl en la proximidad del extremo libre de la porcién cilin-
drica 364g (véase la parte (a) de la Figura 17). Cuando el
miembro de acoplamiento 364 avanza y se retrae, la porcion
inclinada 364g1 se mueve en la direccién axial (direcciones de

las flechas z1 y z2 en la parte (a) de la Figura 17) junto con la
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porcion de transmisiéon accionada 364a. Es decir, la porcién
inclinada 364gl y la porcion de transmision accionada 364a se
desplazan integralmente.

Por lo tanto, cuando el miembro 364 de acoplamiento se
mueve desde la posicion retraida a la posicion avanzada, la
porcion inclinada 364gl avanza hacia el exterior del tambor
fotosensible junto con la porcion de transmisién accionada
364a, es decir, en la direccion que se aproxima al miembro de
transmision de accionamiento 81. Con este movimiento, la por-
cién inclinada 364gl entra en contacto con el miembro de
transmision de accionamiento 81 para reducir el angulo de in-
clinacion del miembro de transmisién de accionamiento (véase
la parte (c¢) de la Figura 20, la parte (d) de la Figura 20, la
parte (e) de la Figura 20 y la parte (f) de la Figura 20). Por lo
tanto, el rebaje 81le del miembro de transmisién de acciona-
miento 81 puede acoplarse de forma confiable con la porcidn
de transmision accionada 364a del miembro de acoplamiento
364.

En esta modalidad, la porcion inclinada 364gl para redu-
cir el Angulo de inclinacién del miembro de transmisién de ac-

cionamiento 81 esta dispuesta en una forma circunferencial
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para rodear toda la circunferencia de la porcion de transmision
accionada 364a (véase la parte (a) de la Figura 17). Es decir,
el miembro de acoplamiento 364 tiene una porcion cilindrica
364g que rodea la porcién de transmision accionada (porcion
de entrada de accionamiento, la porcion de recepcion de fuer-
za de accionamiento), y tiene una porcién inclinada 364gl en
la proximidad del extremo libre de la porcién cilindrica 364g.
Por lo tanto, independiente de la fase del miembro de acopla-
miento 364, la porcidn inclinada 364gl se pone ciertamente en
contacto con el miembro de transmisién de accionamiento 81.

Sin embargo, la estructura no se limita a dicha estructu-
ra, y se puede considerar una estructura en la que la porcién
inclinada 36491 esta dispuesta solo en una porcion especifica.
Por ejemplo, si el miembro de acoplamiento 364 se mantiene
para tener una fase predeterminada cuando se detiene el
miembro de acoplamiento 364, la porcién inclinada 364g se
puede colocar en una posicién especifica en donde puede en-
trar en contacto con el miembro de transmision de acciona-
miento 81.

Ademas, en esta modalidad, la porcién inclinada 364gl

se coloca en una posicién que se superpone con la porcién de



10

15

20

97

Descripcion
PCT/JP2020/023320
17 diciembre 2021

transmision accionada 364a en la direccion axial. Es decir,
como se muestra en la parte (a) de la Figura 16, cuando la
porcién inclinada 364gl y la porcion de transmision accionada
364a se proyectan en una linea recta paralela al eje Q2, el
area de proyeccion Ul de la porcién inclinada 364g y el area
proyectada U2 de la porcion de transmisién accionada 364a se
superponen entre si por lo menos parcialmente. Sin embargo,
de manera similar a la Modalidad 1, la porcidn inclinada 364al
de esta modalidad puede ser colocada fuera de la porcién de
transmision accionada 364a en la direccion axial (la flecha z1
mostrada en la parte (a) de la Figura 16). Es decir, la porcién
inclinada 36491 puede ser colocada en una posicion mas ale-
jada de la porcion de extremo 62z2 en el lado no accionado
del tambor fotosensible 62 que la porcion de transmision ac-
cionada 364a.

El cartucho B ademas incluye el miembro de palanca co-
mo un miembro de operacién para mover el miembro de aco-
plamiento 364. El extremo del miembro de palanca 12 se pro-
yecta hacia atrads del cartucho (Figura 21). En el lado posterior
del cartucho B, el miembro de palanca 12 se mueve hacia el

frente del cartucho recibiendo una fuerza externa. Con este
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movimiento, el miembro de acoplamiento 364 se mueve desde
la posicién retraida hasta la posicion avanzada.

La estructura de esta modalidad se resume a continua-
cion.

El montaje principal de aparato de formacién de imagen
A incluye un miembro de transmisién de accionamiento incli-
nable (miembro de salida de accionamiento) 81 capaz de im-
partir una fuerza de accionamiento (véanse las Figuras 3 y 4).

Por otra parte, el cartucho tiene un tambor fotosensible
62 y un miembro de acoplamiento 364 (véanse las Figuras 3y
18).

El miembro de acoplamiento 364 es un miembro de en-
trada de accionamiento provisto cerca del extremo del lado de
accionamiento (primer extremo) del tambor fotosensible y esta
conectado al tambor fotosensible de manera que la fuerza de
accionamiento pueda ser transmitida hacia el tambor fotosen-
sible. Ademas, el miembro de acoplamiento 364 es un miembro
movible que se puede mover en la direccion axial del tambor
fotosensible (véase la Figura 19).

El miembro de acoplamiento 364 incluye el miembro de

transmision de accionamiento accionado (porcién de recepcidn
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de fuerza de accionamiento, miembro de acoplamiento) 364e
acoplado con el rebaje (porcion de acoplamiento de salida)
8le (Figura 4) provisto en el extremo libre del miembro de
transmision de accionamiento 81 para recibir la fuerza de ac-
cionamiento (la parte (a) de la Figura 17). El miembro de aco-
plamiento 364 es un miembro de acoplamiento que puede aco-
plarse con el miembro de transmision de accionamiento 81.

La porcion de transmision accionada 364e es una pro-
yeccion que tiene una forma correspondiente al rebaje (la par-
te (a) de la Figura 17). La porcion de transmision accionada
364e se extiende a lo largo de los ejes Q2 del miembro de
acoplamiento y del tambor fotosensible 62. Es decir, la por-
cién de transmision accionada 364e se coloca sobre el eje Q2.

Ademas, el miembro de acoplamiento 364 tiene la porcién
inclinada 364gl1. La porcién inclinada 364g1 es un miembro
gue puede ser movido integralmente con la porcién de trans-
mision accionada 364e. Es decir, cuando el miembro de aco-
plamiento 364 se mueve en las direcciones axiales Z1y Z2, la
porcion de transmisién accionada 364e y la porcién inclinada
364e se mueven juntas en las direcciones axiales Z1 y Z2

(véase la Figura 19). De manera similar, cuando el miembro de
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acoplamiento 364 se acciona giratoriamente, la porcion incli-
nada 364gl y la porcion de transmision accionada 364e giran
juntas.

En esta modalidad, la porcién inclinada 364gl se coloca
en el borde de la porcidon cilindrica 364g.

La porcion inclinada 364e estd ubicada méas alejada del
eje del miembro de acoplamiento 364 que la porcidon de trans-
misién accionada 364e (Figura 16 y la parte (a) de la Figura
17).

Cuando el miembro de acoplamiento 364 se mueve hacia
el miembro de transmision de accionamiento 81, la porcidn in-
clinada 364g1 reduce el angulo de inclinacién del miembro de
transmisién de accionamiento 81 poniendo en contacto el
miembro de transmisién de accionamiento 81. Por esto, la por-
cién de transmisién accionada 364e puede entrar en el interior
del rebaje 8le del miembro de transmisién de accionamiento
81 (véase la Figura 20). Es decir, el miembro de acoplamiento
364 del cartucho se puede conectar con el miembro de trans-
mision de accionamiento 81.

Para cambiar el angulo de inclinacion del miembro de

transmisién de accionamiento 81, la porcién inclinada 3649 del
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miembro de acoplamiento 364 es como sigue. Cuando la dis-
tancia medida desde el eje del tambor fotosensible a la por-
cion inclinada 364g a lo largo de la direccién perpendicular al
eje aumenta (se hace mas larga) a medida que aumenta la dis-
tancia del lado de no accionamiento. Como se muestra en la
Figura 16, el lado izquierdo de la porcién inclinada 364gl esté
ubicado mas alejado con respecto al eje Q2 que el lado dere-
cho de la porcién inclinada 364gl1. En este caso, el lado iz-
quierdo de la Figura 16 es el lado de accionamiento del cartu-
cho, y el lado derecho es el lado de no accionamiento del car-
tucho.

Es decir, la porcion inclinada 364gl esta mas alejada del
eje Q2 a medida que se aleja de la porciéon del extremo del la-
do de no accionamiento (segunda porciéon de extremo) 62z2
del tambor fotosensible 62 (véase la Figura 16).

En esta modalidad, el miembro de acoplamiento 364 pue-
de considerarse como un miembro de prensado (miembro de
empuje) en el lado del cartucho que presiona y empuja al
miembro de transmisién de accionamiento 81 por la porcién
inclinada 364g1 para reducir el angulo de inclinacion del

miembro de transmisién de accionamiento 81.
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El miembro de acoplamiento 364 realiza dos funciones, a
saber, un miembro de entrada de accionamiento para recibir
una fuerza de accionamiento del miembro de salida de accio-
namiento 81, y un miembro de prensado que presiona el
miembro de salida de accionamiento 81. Sin embargo, el
miembro de acoplamiento 364 no tiene necesariamente que
realizar dos funciones, y, por ejemplo, se puede considerar
una estructura en la que el miembro de acoplamiento 364 sirve
solamente como el miembro de prensado. En tal caso, puede
proporcionarse adicionalmente un miembro de entrada de ac-
cionamiento en el cartucho. Es decir, como se ha descrito an-
teriormente con referencia a la Figura 15 y asi sucesivamente,
sera suficiente si el cartucho B tiene un miembro de engranaje
187 que se puede acoplar con la porcién de engranaje 81f
(véase la Figura 4) provista en la superficie periférica exterior
del miembro de salida de accionamiento 81. El método de co-
nectar el miembro de engranaje 187 con el tambor fotosensible
62 de manera gque sea capaz de transmitir accionamiento es
como se ha descrito anteriormente con referencia a la Figura
22 y asi sucesivamente.

En esta modalidad, cuando el miembro de engranaje 187



10

15

20

103

Descripcion
PCT/JP2020/023320
17 diciembre 2021

se proporciona en el cartucho, el miembro de engranaje 187
no necesita moverse en la direccion perpendicular al eje del
mismo. Esto se debe a que el angulo de inclinacion del miem-
bro de salida de accionamiento 81 se reduce poniendo en con-
tacto la porcién inclinada 364gl, y es suficiente disponer el
miembro de engranaje en una posicién en la que pueda aco-
plarse con el miembro de salida de accionamiento 81 en su
estado.

Cuando el tambor fotosensible 62 es girado por la fuerza
de accionamiento recibida por el miembro de engranaje 187, la
porcion de transmision accionada 364e del miembro de aco-
plamiento 364 no necesita recibir la fuerza de accionamiento
del miembro de transmisién de accionamiento 81. Es decir,
también es posible omitir la porcion de transmisién accionada
364e del miembro de acoplamiento 364 como el miembro de
prensado. Sin embargo, la porcion de transmision de acciona-
miento 364e también funciona como una porciéon de acopla-
miento para colocar el miembro de transmision de acciona-
miento 81 con relacion al cartucho al acoplarse con el rebaje
8le (véase la Figura 4) del miembro de transmision de accio-

namiento 81. Por lo tanto, es preferible que el miembro de
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acoplamiento 364 como el miembro de prensado se proporcio-
ne con la porcién de transmisién accionada 364e como la por-
cion de acoplamiento. Con el fin de estructurar la porcion de
transmision accionada 364e como una mera porcién de aco-
plamiento que se acopla con el miembro de transmision de ac-
cionamiento 81 pero no recibe la fuerza de accionamiento,
puede cambiarse la forma de la porcion de acoplamiento ac-
cionada 364e. Por ejemplo, si la forma de la porcién de trans-
misién accionada 364e se cambia a una proyeccion cilindrica,
la porcion de transmision accionada 364e es una mera porcién
de acoplamiento que no recibe una fuerza de accionamiento
aun cuando se acopla con el rebaje 8le del miembro de
transmision de accionamiento 81.

También es concebible que el cartucho tenga tanto el
miembro de acoplamiento 364 como el miembro de engranaje
187 como el miembro de entrada de accionamiento.

Modalidad 4

En esta modalidad, el miembro de transmisién de accio-
namiento 481 y el miembro de acoplamiento 464 se acoplan
empujando hacia abajo un miembro de prensado (miembro de

prensado de lado de montaje principal, miembro de empuje de
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lado del cuerpo principal) 412, el cual es un miembro para in-
clinar el miembro de transmision de accionamiento (miembro
de salida de accionamiento) 481.

La parte (a) de la Figura 23 es una vista en perspectiva
del cartucho en esta modalidad. La parte (b) de la Figura 23 y
la Figura 24 son vistas ampliadas de la proximidad del miem-
bro de acoplamiento 464 de la Figura 23. La parte (a) de la
Figura 24 muestra un estado en donde el miembro de palanca
412 se ha movido mas en la direccion de la flecha Y2. La par-
te (b) de la Figura 24 se muestra la posicién cuando el miem-
bro de palanca 412 se mueve en la direcciéon de la flecha Y1 a
partir de este estado, y la parte (c) de la Figura 24 muestra la
posicion cuando el miembro de palanca 412 se mueve adicio-
nalmente en la direccién de la flecha Y1 del estado.

Por la misma estructura que en la Figura 18 en la moda-
lidad antes descrita, se juntan los movimientos del miembro de
palanca 412 y del miembro de acoplamiento 464. Es decir,
cuando el miembro de palanca 412 se mueve en la direccidn
de la flecha Y1, el miembro de acoplamiento 464 se mueve en
la direccién de la flecha Z1, y cuando el miembro de palanca

412 se mueve en la direccion de la flecha Y2, el miembro de
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acoplamiento 464 se mueve en la direccion de la flecha Z2.
Una porcién achaflanada (porcion inclinada) 464a se propor-
ciona en el extremo libre del miembro de acoplamiento 464.

Ademés, en esta modalidad, las operaciones del miembro
de palanca 412 y del miembro de empuje hacia abajo (miembro
de prensado del lado de cartucho, miembro de empuje del lado
de cartucho) 402 también estan interrelacionados. Como se
muestra en la parte (b) de la Figura 23, un miembro lateral
476 se proporciona con una ranura circunferencial 476a que
tiene un centro en el eje de rotacion Q2 del tambor, y el
miembro de empuje hacia abajo 402 provisto en la ranura 476a
de manera que se pueda mover de manera giratoria a lo largo
de la ranura 476a. Ademas, el miembro de empuje hacia abajo
402 es empujado en la direccion de la flecha G4 por un resor-
te (no mostrado). Por otra parte, el miembro de palanca 412
estd provisto de una porcién de guia 412a, que estd en con-
tacto con la primera porcién guiada 402a del miembro de em-
puje hacia abajo 402.

En este caso, el miembro de palanca 412 se mueve en la
direccion de la flecha Y1 en el estado mostrado en la parte (a)

de la Figura 24. El miembro de empuje hacia abajo 402 es em-
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pujado en la direccion de la flecha G4, y, por lo tanto, la pri-
mera porcion guiada 402a recibe la fuerza de contacto F41.
Dado que la primera porcion guiada 402a es cOnica, la fuerza
de contacto F41 tiene una fuerza de componente F4la en la
direccién de la flecha Z1. Como resultado, el miembro de em-
puje hacia abajo 402 es guiado por la porcion de guia 412a
del miembro de palanca 412 en la primera porcion guiada
402a, y se mueve en la direccion de la flecha Z1. Como resul-
tado, se alcanza el estado mostrado en la parte (b) de la Figu-
ra 24. En esta temporizacién, el miembro de acoplamiento 464
no se mueve desde la posicién mostrada en la parte (a) de la
Figura 24.

Ademas, cuando el miembro de palanca 412 se mueve en
la direccion de la flecha Y1, la segunda porcion guiada 402b
recibe la fuerza de contacto F42. La segunda porcién guiada
402b no es una superficie conica a diferencia de la primera
porcion guiada 402a, y, por lo tanto, la fuerza de contacto F42
no tiene una fuerza de componente en la direccion de la flecha
Z1. Como resultado, la porciéon de guia 412a del miembro de
palanca 412 guia la segunda porcién guiada 402b del miembro

de empuje hacia abajo 402, de manera que el miembro de em-
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puje hacia abajo 402 gira a lo largo de la ranura 476a en la
direccion de la flecha C40 alrededor del eje de rotacién Q2 del
tambor 62.

Simultdneamente con o después del movimiento del
miembro de empuje hacia abajo 402 en la direccién C40, el
miembro de acoplamiento 464 se mueve en la direccion de la
flecha Z1 por el mismo mecanismo que en la modalidad descri-
ta anteriormente, y como resultado, se alcanza el estado mos-
trado en la Figura (c). En esta modalidad, el miembro de aco-
plamiento 464 y el miembro de empuje hacia abajo 402 pueden
ser controlados en cualquier temporizacién dada, al guiar el
miembro de acoplamiento 464 utilizando el miembro de leva 70
(véase la Figura 18) y al guiar el miembro de empuje hacia
abajo 402 utilizando el miembro de palanca 412.

A continuacion, se describird la estructura del miembro
de transmision de accionamiento 481 de acuerdo con esta mo-
dalidad. La Figura 85 y la parte (a) de la Figura 25 son vistas
laterales que muestran la apariencia de la porciéon de transmi-
sion de accionamiento del montaje principal de aparato A en
esta modalidad, y la parte (c) de la Figura 25 es una vista en

seccidon transversal que muestra la estructura de soporte del



10

15

20

109

Descripcion
PCT/JP2020/023320
17 diciembre 2021

miembro de transmision de accionamiento 481 dentro del
miembro de cubierta 401. Como se muestra en la Figura 85, en
esta modalidad, el miembro de transmision de accionamiento
481 se cubre parcialmente con el miembro de cubierta 401.
Esto es para proteger el miembro de transmision de acciona-
miento 481 de manera que el usuario no toca el miembro de
transmision de accionamiento 481.

Como se muestra en la parte (c) de la Figura 25, como en
la modalidad descrita anteriormente, el miembro de prensado
484 es empujado en la direccion de la flecha E40 alrededor
del eje de rotacién 484a por un resorte de empuje (no mostra-
do). Por lo tanto, el miembro de transmisién de accionamiento
481 es empujado por el miembro de prensado 484 por la fuer-
za de contacto F40 para ser inclinado en la direccion de la
flecha B40. Como se muestra en la parte (a) de la Figura 25,
en esta modalidad, el miembro de transmision de accionamien-
to 481 esta cubierto con un miembro de cubierta 401. EI
miembro de cubierta 401 tiene tres porciones de corte, es de-
cir, la porcién de corte 401a, porciones de corte 401b, y por-
ciones de corte 401c. Esto es para descubrir una porcién del

miembro de transmisién de accionamiento 481 a través del
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miembro de cubierta 401. Es decir, en el miembro de transmi-
sion de accionamiento 481, la porcion necesaria para realizar
la funcidn es descubierta a través del miembro de cubierta
401.

A continuacion, se describird la operacion de acopla-
miento entre el miembro de transmisién de accionamiento 481
y el miembro de acoplamiento 464. La Figura 25 muestra un
estado inmediatamente después de que el cartucho B esta
montado sobre el montaje principal de aparato A. Para simpli-
ficar, las Figuras 25 (a) y la parte (c) de la Figura 25 muestran
solamente el miembro de empuje hacia abajo 412 para el car-
tucho B. Ademés, la parte (b) de la Figura 25 muestra sola-
mente el miembro de empuje hacia abajo 402 y el miembro de
prensado 484. En este estado, como se ha descrito anterior-
mente, el miembro de transmision de accionamiento 481 esta
inclinado en la direccion de la flecha B40, y, por lo tanto, la
porcion de transmisién de accionamiento de rebaje 481le pro-
vista en el extremo libre se fija por la cantidad de desalinea-
cién W41 con respecto al eje Q2 del tambor 62.

En esta modalidad, como se describe en la modalidad

descrita anteriormente, la puerta de abertura/cierre 13 esta
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equipada con un mecanismo para presionar el miembro de pa-
lanca 412. En la Figura 21, el miembro de palanca 12 presio-
nado por el miembro de prensado 1 de la puerta de abertu-
ra/cierre 13 corresponde al miembro de palanca 412 en esta
modalidad. Cuando la puerta de abertura/cierre 13 es acciona-
da para mover el miembro de palanca 412 del cartucho B en la
direccién de la flecha Y1 como se ha descrito con referencia a
la Figura 24, el miembro de empuje hacia abajo se mueve en
la direccion de la flecha Z1. Entonces, como se muestra en la
parte (b) de la Figura 25, cuando el miembro de empuje hacia
abajo 402 se mueve en la direccion de la flecha Z1, la porcidn
de extremo libre 402c entra en contacto con la porcién de ex-
tremo 484b del miembro de prensado 484. Puesto que la por-
cién de extremo libre 402c del miembro de empuje hacia bajo
402 es cobnica, el miembro de prensado 484 gira alrededor del
eje 484a en la direccién de la flecha E41 mostrada en la parte
(c) de la Figura 25 para alcanzar el estado mostrado en la par-
te (b) de la Figura 26. Como resultado, como se muestra en la
parte (a) de la Figura 26, el miembro de transmisién de accio-
namiento 481 se inclina en la direccién de la flecha B41 con la

cantidad de desalineacion W42.
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Cuando la puerta de abertural/cierre 13 se cierra adicio-
nalmente desde aqui, el miembro de palanca 412 se mueve
adicionalmente en la direccién de la flecha Y1 (véase la Figu-
ra 24), y el miembro de empuje hacia abajo gira alrededor del
eje Q2 del tambor en la direccion de la flecha C40. Por lo tan-
to, el miembro de prensado 484 gira ademas en la direccién de
la flecha E41 para alcanzar el estado mostrado en la parte (b)
de la Figura 27. Por consiguiente, el miembro de accionamien-
to 464 se inclina en la direccion de la flecha B42 con la canti-
dad de desalineacion W43 como se muestra en la Figura 27.
Aqui, al mismo tiempo, el miembro de acoplamiento se mueve
en la direccion Z1 (véase la Figura 24) y entra en contacto con
una porcion achaflanada 464a como se muestra en la parte (a)
de la Figura 28. Cuando el miembro de acoplamiento 464 se
mueve adicionalmente en la direccién de la flecha Z1 de aqui,
el miembro de acoplamiento 464 se inserta en la porcion de
transmision de accionamiento (porcién de acoplamiento de sa-
lida, rebaje) 481e del miembro de transmision de accionamien-
to 481 como se muestra en la parte (b) de la Figura 28, y se
acopla con la misma.

En esta modalidad, el miembro 402 de empuje hacia aba-
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jo realiza una combinacién de un movimiento recto como un
primer movimiento y un movimiento giratorio como segundo
movimiento, pero estos movimientos no estan limitados a las
estructuras descritas en esta modalidad, y pueden combinarse
arbitrariamente. Ademas, no siempre es necesario realizar
tanto movimiento lineal como movimiento giratorio. Ser& sufi-
ciente que el miembro de prensado 484 sea empujado hacia
abajo (girado en la direccion de la flecha E41). Por ejemplo,
como se muestra en la Figura 29, al ampliar la forma cdnica
402c, el miembro de prensado 484 puede ser empujado hacia
abajo solamente por el movimiento de avance/retraccion en la
direccion Z1.

Por ejemplo, empleando la estructura mostrada en la Fi-
gura 30, el miembro de operacion 404 puede ser movido hacia
delante (movido en la direccién Z41), levantado (movido en la
direccion X41), y bajado (en la direccién X42) con relacion al
carril de guia 403 que es un miembro fijo. En este ejemplo,
una porcion de ranura 404a del miembro de operacion 404 es
guiada por una porcién de carril 403 del carril de guia 403.
Ademas, una protuberancia guiada 404b del miembro de ope-

raciéon es guiada por una ranura de leva 405a de la guia desli-
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zante 405. Ademas, una porcion inferior 404c del miembro de
operacién 404 es guiada por una superficie superior 405b de
la guia deslizante 405. Mediante la combinacién apropiada de
estos mecanismos, el miembro de empuje hacia abajo 402
puede hacerse para realizar movimientos similares a la mani-
vela tal como hacia delante, hacia arriba, hacia delante y ha-
cia abajo como se muestra en la Figura 31. Por esto, el miem-
bro de prensado 484 puede ser empujado hacia abajo mientras
evita el miembro de cubierta 401, sin proporcionar la forma
conica en el extremo libre. De aqui en adelante, se mostrara
un ejemplo de un cartucho capaz de empujar hacia abajo el
miembro de prensado 484 solamente por una operacién recta
utilizando la estructura como se muestra en la Figura 30. La
parte (a) de la Figura 86 es una vista en perspectiva de un
cartucho que tiene este mecanismo, y la parte (b) de la Figura
86 es una vista ampliada de la proximidad del miembro de
acoplamiento 464. Como se muestra en la parte (b) de la Figu-
ra 86, el miembro lateral 476 se proporciona con un orificio de
sujecion 476b, en el cual el miembro de empuje hacia abajo
414 se soporta para ser capaz de moverse en la direccién de

flecha X41, la direcciéon de flecha X42, la direccién de flecha
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Z, y la direccion de flecha Z2. Ademés, el miembro de empuje
hacia abajo 414 es empujado en la direccion de la flecha Z2
por un resorte (no mostrado). Por otra parte, el miembro de
palanca 413 se monta sobre el cartucho B de manera que se
pueda deslizar en la direccion de la flecha Y1 y la direccidon de
la flecha Y2. El miembro de palanca 413 estéd provisto de una
nervadura de guia 413a que es una leva para mover el miem-
bro de empuje hacia abajo 414 en la direccién de la flecha Z1
y la direccion de la flecha Z2, y una ranura de guia 413b que
es una leva para mover el miembro de empuje hacia abajo 414
en la direccion de la flecha X41 y la direccién de la flecha
X42. A continuacion, con referencia a las Figuras 87 y 88, se
describira un comportamiento en donde el miembro de empuje
hacia abajo 414 funciona para empujar el miembro de prensa-
do 484 hacia abajo. La parte (a) de la Figura 87 a la parte (e)
de la Figura 87 muestra el movimiento del miembro de empuje
hacia abajo 414 cuando el miembro de palanca 413 se desliza
gradualmente en la direccion de la flecha Y1 en orden crono-
l6gico. La parte (a) de la Figura 88 a la parte (e) de la Figura
88 son vistas en seccidon correspondientes a la parte (a) de la

Figura 87 a la parte (e) de la Figura 87, respectivamente.
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Cuando el miembro de palanca 413 se desliza en la direccidn
de la flecha Y1 de los estados mostrados en la parte (a) de la
Figura 87 y la parte(a) de la Figura 88, el miembro de empuje
hacia abajo 414 es guiado por la nervadura de guia 413a y se
mueve en la direccion de la flecha Z1 y pasa bajo el miembro
de cubierta 401 para alcanzar el estado de la parte (b) de la
Figura 87 y la parte (b) de la Figura 88. Cuando el miembro de
palanca 413 se desliza ademas en la direccién de la flecha Y1
de este estado, el miembro de empuje hacia abajo 414 es
guiado por la ranura de guia 413b y se mueve en la direccidn
de la flecha X41 para alcanzar los estados mostrados en la
parte (c) de la Figura 87 y la parte (c) de la Figura 88. Cuando
el miembro de palanca 413 se desliza ademas en la direccion
de la flecha Y1, el miembro de empuje hacia abajo 414 es
guiado por la nervadura de guia 413a, se mueve en la direc-
cién de la flecha Z1 y corre sobre el miembro de prensado 484
para alcanzar el estado de la parte (d) de la Figura 87 y la
parte (d) de la Figura 88. Cuando el miembro de palanca 413
se desliza ademas en la direccion de la flecha Y1, el miembro
de empuje hacia abajo 414 es guiado por la ranura de guia

413b y se mueve en la direccién de la flecha X42, y el miem-
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bro de prensado es empujado hacia abajo para alcanzar el es-
tado de la parte (e) de la Figura 87 y la parte (e) de la Figura
88.

Finalmente, esta modalidad se resume como sigue.

El montaje principal del aparato de formacion de imagen
incluye un miembro de transmisién de accionamiento (miembro
de salida de accionamiento) 481 estructurado para impartir
una fuerza de accionamiento y un miembro de prensado
(miembro de empuje, miembro de presion de lado del montaje
principal) 484 para inclinar el miembro de transmision de ac-
cionamiento empujando el miembro de transmision de accio-
namiento (la parte (a) de la Figura 25).

El cartucho B incluye un tambor fotosensible 62 y un
miembro de empuje hacia abajo (miembro de empuje) 402 que
es un miembro de prensado de lado del cartucho estructurado
para presionar el miembro de prensado de lado del montaje
principal del aparato (véase la parte (a) de la Figura 2 y la Fi-
gura 23). EI tambor fotosensible se coloca en la parte frontal
del cartucho, y una parte del mismo queda descubierto. El la-
do frontal del cartucho B es el lado izquierdo en la parte (a)

de la Figura 2 y el lado derecho en la parte (a) de la Figura
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23.

El miembro de empuje hacia abajo 402 se coloca delante
del cartucho junto con el tambor fotosensible 62 (véase la par-
te (a) de la Figura 23). Ademas, se coloca en el lado de ac-
cionamiento del cartucho en la direccién axial del tambor foto-
sensible 62. El lado de accionamiento del cartucho es el lado
corriente abajo en la direccién indicada por la flecha Z1 en la
Figura 23, y es el lado sobre el cual se coloca el miembro de
acoplamiento 464 sobre el cartucho. Es decir, el miembro de
acoplamiento 464 y el miembro de empuje hacia abajo 402 es-
tan provistos en el mismo lado.

El miembro de empuje hacia abajo 402 en el lado del car-
tucho esta estructurado para cambiar el angulo de inclinacidon
del miembro de transmisiéon de accionamiento presionando y
empujando el miembro de prensado 484 sobre el lado del mon-
taje principal del aparato (véase la parte (a) de la Figura 27 y
la parte (b) de la Figura 28).

Es decir, cuando el miembro de empuje hacia abajo 402
actua sobre el miembro de prensado 484 en el lado del cuerpo
principal del dispositivo, el angulo de inclinacion del miembro

de transmisién de accionamiento 481 con relacién al tambor
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fotosensible 62 se hace menor (véase la parte (b) de la Figura
28).

Reduciendo el é&angulo de inclinacién, el miembro de
transmision de accionamiento 481 puede conectarse al cartu-
cho. En esta modalidad, el miembro de acoplamiento (miembro
de acoplamiento) 464 se proporciona adyacente al extremo del
tambor fotosensible (véase la Figura 23). Mediante el miembro
de acoplamiento 464 avanzando hacia el miembro de transmi-
sién de accionamiento 481 en la direccion axial del cartucho,
se acopla y conecta con el rebaje (porcion de acoplamiento de
salida) 48le provisto en el extremo libre del miembro de
transmision de accionamiento (véase parte (b) de la Figura
28). Por ello, el miembro de transmision de accionamiento y el
cartucho estdn conectados de manera que el accionamiento
pueda ser transmitido.

Mas especificamente, el miembro de acoplamiento 464 se
mueve en la direccion axial desde la posicidon retraida (la par-
te (a) de la Figura 28) en la que se retrae hacia el interior del
tambor fotosensible a la posiciéon avanzada (parte (a) de la Fi-
gura 28) en la que avanza hacia el exterior del tambor foto-

sensible. EI miembro de acoplamiento 464 no necesariamente
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tiene que moverse paralelo al eje del tambor fotosensible, ni
tiene que moverse linealmente. Si la direccion del movimiento
del miembro de acoplamiento 464 tiene un componente axial,
puede acoplarse con el miembro de transmisién de acciona-
miento 481.

Los medios para conectar el miembro de transmision de
accionamiento 481 y el cartucho 60 para permitir que la
transmision de accionamiento no se limite al miembro de aco-
plamiento 464 que se puede mover hacia delante y hacia
atrds. Por ejemplo, es concebible que en lugar del miembro de
acoplamiento 464, un miembro de engranaje 187 se conecta al
rodillo de desarrollo, y el miembro de engranaje 187 se conec-
ta a un miembro de transmision de accionamiento 481, el an-
gulo de inclinacién del cual es reducido por el miembro de
empuje hacia abajo 402, como se muestra en la Figura 15. Es
decir, al proporcionar el cartucho con un miembro de engrana-
je que es capaz de acoplamiento de engranaje con la porcién
de engranaje provista en la porcién periférica exterior del
miembro de transmision de accionamiento 481, el miembro de
transmisién de accionamiento y el cartucho B estan conecta-

dos para ser capaces de la transmision de accionamiento. La
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fuerza de accionamiento recibida por el miembro de engranaje
187 puede ser transmitida al tambor fotosensible 62 por medio
de otro engranaje 39, 63 (véase la Figura 22) provisto dentro
del cartucho. En tal caso, el miembro de engranaje del cartu-
cho es el miembro de entrada de accionamiento. Ademéas, en
este caso, el miembro de engranaje 187 (Figura 15) no necesi-
ta ser movible en la direccion que atraviesa el eje del mismo.
Esto es debido a que sera suficiente si el miembro de engra-
naje 187 se coloca en una posicion en donde se puede acoplar
con el miembro de transmision de accionamiento 481 que tiene
un angulo de inclinacién reducido.

Si el cartucho incluye un miembro de engranaje como un
miembro de entrada de accionamiento, el miembro de acopla-
miento 464 no tiene que recibir una fuerza de accionamiento
del miembro de transmisién de accionamiento. EI miembro de
acoplamiento 464 puede estar hecho de un simple miembro de
acoplamiento que solamente se acopla con el miembro de
transmisién de accionamiento 481 de manera que el miembro
de acoplamiento no transmita la fuerza de accionamiento al
tambor fotosensible 62. O, el miembro de acoplamiento 464

puede ser omitido del cartucho. Sin embargo, es preferible
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gue se proporcione un miembro de acoplamiento que pueda
acoplarse con el miembro de transmisién de accionamiento
481 adyacente al extremo del tambor fotosensible 62 porque la
posicion del miembro de transmision de accionamiento puede
ser determinada por el miembro de acoplamiento.

Ademés, el cartucho puede tener dos miembros de entra-
da de accionamiento, a saber, un miembro de engranaje y un
miembro de acoplamiento.

En esta modalidad, el miembro de empuje hacia abajo
402 opera cuando el miembro de palanca (miembro de opera-
cién) 412 (la parte (a) de la Figura 23) recibe una fuerza ex-
terna desde el exterior del cartucho. Es decir, el miembro de
palanca se proyecta desde el bastidor (carcasa) del cartucho
en el lado posterior del cartucho (lado izquierdo en la Figura
23). Por lo tanto, el miembro de palanca 412 puede recibir la
fuerza externa por contacto con el miembro de prensado 1
provisto en la puerta 13 del montaje principal del aparato, de
manera similar al miembro de palanca 12 mostrado en la parte
(b) de la Figura 21 y la fuerza externa, el extremo del miembro
de palanca 412 se mueve hacia la parte frontal del cartucho. A

medida que el miembro de palanca 412 se mueve, el miembro
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de empuje hacia abajo 402 opera.

Ademés, el miembro de palanca (miembro de operacion)
412 es un miembro de operacidon para no solamente operar el
miembro de empuje hacia abajo 412 sino que también opera el
miembro de acoplamiento 464.

El miembro de palanca 412 estd estructurado para iniciar
la operacion del miembro de empuje hacia abajo 402 antes de
la operacion del miembro de acoplamiento 464. Es posible que
el miembro de acoplamiento 464 esté conectado al miembro de
transmision de accionamiento 481 después de que el angulo
de inclinacién del miembro de transmision de accionamiento
481 es reducido por el miembro de empuje hacia abajo 402.

En esta modalidad, el miembro de empuje hacia abajo
402 y el miembro de acoplamiento 464 son operados por un
miembro de palanca 412, pero un miembro de palanca (miem-
bro de operacidon) puede proporcionarse para cada uno del
miembro de empuje hacia abajo 412 y el miembro de acopla-
miento 464. Por ejemplo, en una modalidad que se describira
mas adelante con la Figura 63, un cartucho incluye dos miem-
bros de operacion (miembros de palanca) 905 y 812. De esta

manera, se pueden emplear los dos miembros de operacién.
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Es deseable que el miembro de empuje hacia abajo 402
realice una pluralidad de operaciones que incluyen las si-
guientes operaciones de manera que sea capaz de presionar
el miembro de prensado del montaje principal del aparato.

Es deseable que el miembro de empuje hacia abajo 402
realice la primera operacién de moverse en la direccién axial
Z1 del tambor fotosensible 62 (véase la parte (a) de la Figura
25) para aproximarse al miembro de prensado. En este mo-
mento, el miembro de empuje hacia abajo no tiene que mover-
se necesariamente en paralelo con la direccién axial, y no tie-
ne que moverse de manera rectilinea. Sera suficiente si la di-
recciéon en la que el miembro de empuje hacia abajo se mueve
en la primera operacién incluye un componente en la direccién
axial.

Es deseable que después de esta primera operacion, el
miembro de empuje hacia abajo 402 realice una segunda ope-
racion de moverse en una direccién diferente de la direccion
Z1 de la primera operacién (Figura (a)). La parte (b) de la Fi-
gura 26 muestra un ejemplo en donde el miembro de empuje
hacia abajo se mueve en la direccion C40 que cruza la direc-

cién axial. Al combinar una pluralidad de operaciones, el
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miembro de empuje hacia abajo 402 puede realizar facilmente
el movimiento apropiado del miembro de prensado 484 del la-
do del montaje principal del aparato.

El miembro de empuje hacia abajo 402, el miembro de
palanca 412, y similares mostrados en esta modalidad pueden
separarse del cartucho para proporcionar un accesorio que
puede montarse en el montaje principal del aparato de forma-
cién de imagen por separado del cartucho. Un ejemplo de tal
accesorio se describird en la Modalidad 5 a continuacion.

Modalidad 5

A continuacidn, se describirda la Modalidad 4 en la que el
miembro de prensado 484 se empuja hacia abajo utilizando un
accesorio retirable para el montaje principal de dispositivo A.

El accesorio es una unidad que se puede montar por se-
parado del cartucho B. En esta modalidad, el accesorio es un
miembro para actuar sobre el miembro de transmisién de ac-
cionamiento provisto en el montaje principal de aparato A, y
se puede montar al montaje principal de aparato A por parte
del usuario.

La Figura 32 es una vista en perspectiva del miembro de

accesorio 502 de acuerdo con esta modalidad. El miembro de
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accesorio 502 tiene una superficie de empuje hacia abajo
502a, y estad provisto de un engranaje amortiguador 587 mon-
tado giratoriamente en el miembro de accesorio 502. Como en
la Modalidad 1, el engranaje amortiguador 587 tiene una resis-
tencia giratoria predeterminada. La Figura 89 es una vista en
perspectiva del cartucho B en esta modalidad. Se proporciona
una porcion de proyeccién en la proximidad del miembro de
acoplamiento 464 del miembro de cubierta 576.

La Figura 33 muestra un estado en donde la puerta de
abertura/cierre 13 del montaje principal de aparato A se abre,
y el miembro de accesorio 502 se monta en la porcién de corte
401la del miembro de cubierta 401. De manera similar a la par-
te (b) de la Figura 27 en la Modalidad 4, la superficie de em-
puje hacia abajo 502a del miembro de accesorio 502 empuja
hacia abajo el miembro de prensado 484. En este estado,
puesto que la puerta de abertura/cierre 13 esta abierta, el
miembro de transmision de accionamiento 481 mantiene el es-
tado de estar inclinado en la direccién de la flecha B40 inde-
pendientemente de la posicion del miembro de prensado como
se describié anteriormente en la Modalidad 1. Aqui, cuando el

cartucho B se inserta en el montaje principal de aparato A y la
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puerta de abertura/cierre 13 se cierra, la inclinacion del
miembro de transmisiéon de accionamiento 481 se libera como
se muestra en la Figura 34, y la porciéon de engranaje 481f se
pone en acoplamiento de engranaje con la porcidon de engrana-
je 587a del engranaje amortiguador 587. Ademas, la porcidn
de proyeccién 504 provista en el cartucho B se coloca dentro
de la porcion de corte 401c del miembro de cubierta 401.

Aqui, cuando se aplica el accionamiento y el miembro de
transmisién de accionamiento 481 gira en la direccién de fle-
cha R, el miembro de transmisién de accionamiento 481 se
pone en contacto con la proyeccién por la fuerza de engranaje
F50 entre las porciones de engranaje en la direccion perpen-
dicular a la direccién axial del tambor fotosensible, de manera
gue la orientacion se vuelve sustancialmente perpendicular al
eje de rotacién Q2 del tambor. Es decir, la porcion de proyec-
cién 504 es la porcién inclinada (porcion de contacto) que esta
inclinada para reducir el angulo de inclinacién del miembro de
transmision de accionamiento 481 cuando entra en contacto
con el miembro de transmision de accionamiento 481, como en
el caso de la nervadura inclinada 86 (véase la Figura 84) en la

Modalidad 1.
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Simultdneamente con la reduccién del angulo de inclina-
cion del miembro de transmision de accionamiento 481, el
miembro de transmision de accionamiento se mueve en la di-
reccion longitudinal, es decir, en la direccién de frente de la
hoja del dibujo de la Figura 34 por una fuerza de empuje de
engranaje entre los engranajes (F3 en la Figura 9) como se
describe en la Modalidad 1. Por consiguiente, la porcién de
transmision de accionamiento 481le del miembro de transmi-
sion de accionamiento 481 y el miembro de acoplamiento 464
se ponen en contacto entre si.

En esta modalidad, para hacer que el miembro de trans-
mision de accionamiento 481 sea sustancialmente coaxial con
el eje Q2 del tambor, la porcién de proyeccién (porcién incli-
nada) 504 se coloca en la porcién de corte 401c del miembro
de cubierta 401, pero no es inevitable. Por ejemplo, como se
describe en la Modalidad 4, sera suficiente si la porcién acha-
flanada 464a (la parte (a) de la Figura 28) se proporciona en
el extremo libre del miembro de acoplamiento 464.

En esta modalidad, el engranaje amortiguador 587 se
proporciona en el miembro de accesorio 502 a fin de atraer el

miembro de transmisiéon de accionamiento 481 al miembro de
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acoplamiento 464 en la direccion longitudinal, pero no es
inevitable. Como se muestra en la Modalidad 1, se puede pro-
porcionar en el cartucho B. Ademéas, se puede proporcionar la
posicion de la porcién de corte 401c en lugar de la porciéon de
corte 401a del miembro de cubierta 401a. En tal caso también,
el cartucho B puede proporcionarse con el engranaje amorti-
guador 587, o el engranaje amortiguador 587 puede proporcio-
narse en otro accesorio diferente del miembro de accesorio
502.

En el caso de que el engranaje amortiguador 587 sea
provisto en el cartucho B, el miembro de transmision de accio-
namiento no necesariamente tiene que ser acoplado con el
miembro de acoplamiento 464. También es posible accionar el
cartucho B al utilizar la fuerza de accionamiento recibida por
el engranaje amortiguador 587 como es. Alternativamente, el
engranaje amortiguador puede no proporcionarse, y el cartu-
cho puede proporcionarse con el miembro de palanca 412 para
avanzar y retraer el miembro de acoplamiento 464 como en la
modalidad descrita anteriormente.

En esta modalidad, la superficie de empuje hacia abajo

502a del accesorio es una porcion correspondiente al miembro
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de prensado 402 (véanse las Figuras 23 y 24) del cartucho de
la Modalidad 4. La superficie de empuje hacia abajo 502a es
una porcion de contacto estructurada para entrar en contacto
con el miembro de prensado 484 para mover el miembro de
prensado 484. La superficie de empuje hacia abajo 502a mue-
ve el miembro de prensado 484 lejos del miembro de transmi-
sién de accionamiento 481 y lo fija en esa posicién. Por esto,
el miembro de transmision de accionamiento 481 no se presio-
na por el miembro de prensado 484, o se reduce la fuerza de
presion, de manera que se reduce el angulo de inclinacidon del
miembro de transmision de accionamiento 481. Por consi-
guiente, el miembro de transmision de accionamiento 481 se
puede conectar con el cartucho para transmitir el acciona-
miento. En esta modalidad, la superficie de empuje hacia aba-
jo 502a es una porcion inmovible en el accesorio, pero si el
miembro de prensado 484 se puede mover en contacto con el
miembro de prensado 484, la superficie de empuje hacia abajo
502a puede hacerse movible.

Ademas, la superficie de empuje hacia abajo 502a puede
estar estructurada para moverse en relacién con la abertura y

cierre de la puerta 13 del montaje principal del aparato A de la
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misma manera que el miembro de empuje hacia abajo de la
Modalidad 4. En tal caso, la superficie de empuje hacia abajo
502a se puede cambiar al miembro de empuje hacia abajo de
la Modalidad 4, y el miembro de palanca 412 y la ranura 476a
descritas en la Modalidad 4 también se pueden proporcionar
sobre el accesorio. Es decir, el miembro lateral (la parte (b)
de la Figura 23) descrito en la Modalidad 4 y cada miembro
soportado por el miembro lateral 476 (la parte (b) de la Figura
23) se separan de las otras porciones del cartucho, y se con-
forman en un accesorio.

La razén para cambiar la inclinacién del miembro de
transmision de accionamiento mediante la utilizacion del acce-
sorio como en esta modalidad se considera como sigue, por
ejemplo. Como se ha descrito anteriormente, dependiendo de
la estructura del cartucho, puede ser mas facil montar y/o
desmontar el cartucho inclinando el miembro de transmision
de accionamiento cuando se monta y/o desmonta el cartucho.
En vista de esto, el montaje principal del aparato de formacién
de imagen emplea una estructura en la que el miembro de
transmision de accionamiento se inclina intencionadamente. A

continuacion, en cada una de las modalidades descritas ante-
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riormente, la inclinacion del miembro de transmisién de accio-
namiento se reduce a medida que se monta el cartucho.

Sin embargo, en el caso de que los cartuchos que tienen
diferentes estructuras puedan montarse selectivamente en el
montaje principal del aparato, puede ser innecesario inclinar
el miembro de transmision de accionamiento en el momento de
montar/desmontar el cartucho dependiendo del tipo de cartu-
cho. Por lo tanto, cuando solo se utiliza un cartucho que no
requiere particularmente la inclinacion del miembro de trans-
misién de accionamiento, puede ser deseable cesar la inclina-
cion del miembro de transmision de accionamiento o reducir el
angulo de inclinacién. En tal caso, el usuario puede cambiar el
angulo de inclinacién del miembro de transmisiéon de acciona-
miento al montar el accesorio como en esta modalidad al mon-
taje principal del aparato de formacién de imagen. El usuario
puede montar el cartucho al montaje principal del aparato
después de montar el accesorio al montaje principal del apara-
to.

Es preferible que el accesorio sea removible del montaje
principal de aparato A. Es decir, cuando el miembro de trans-

mision de accionamiento necesita inclinarse de nuevo, al re-
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mover el accesorio por parte del usuario, el miembro de
transmision de accionamiento se vuelve inclinable como antes.

El accesorio mostrado en la Figura 32 y el cartucho mos-
trado en la Figura 89 son ambas unidades de montaje que
pueden estar montadas en el montaje principal del aparato.
Una combinacién que incluye un accesorio y un cartucho sera
referida como un kit de montaje (kits de unidad de montaje).
El kit de montaje es un kit que incluye una pluralidad de uni-
dades que pueden montarse en el montaje principal del apara-
to de formacion de imagen.

Modalidad 6

A continuacidn, se describira otra modalidad en la que el
acoplamiento se acopla con el montaje principal de aparato A
mediante el uso de un accesorio desmontable. En la Modalidad
5 descrita anteriormente, se ha descrito el accesorio que ac-
tia sobre el miembro de prensado en el lado del montaje prin-
cipal que presiona el miembro de transmision de accionamien-
to, pero en esta modalidad, se describird el accesorio que ac-
tia directamente sobre el miembro de transmision de accio-
namiento.

La Figura 35 es una vista en perspectiva de un miembro
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de accesorio 602 en esta modalidad. Como se muestra en la
parte (a) de la Figura 35, el miembro de accesorio 602 esta
provisto de un brazo movible 603 que es giratorio alrededor
del eje 602a, y un extremo libre del mismo estd provisto de un
engranaje amortiguador 687. De manera similar a la modalidad
antes descrita, el engranaje amortiguador 687 tiene una resis-
tencia giratoria predeterminada. Un resorte de empuje 604,
gue es un resorte helicoidal de torsién, esta montado en ali-
neacién con el eje 602a, y el brazo movible 603 es empujado
en la direccion de la flecha A60. Como se muestra en la parte
(c) de la Figura 35, la orientaciéon del brazo movible 603 se
determina poniendo en contacto la porcion colindante 602b del
miembro de accesorio 602. Como se muestra en la parte (b) de
la Figura 35, el brazo movible 603, es giratorio en la direccidn
de la flecha A61 contra la fuerza de empuje del resorte de
empuje 604, junto con el engranaje amortiguador 687 provisto
en el extremo libre.

Es decir, el engranaje amortiguador 687 esta soportado
de manera movible por el brazo movible 606 en el accesorio, y
la posicion del eje del engranaje amortiguador 687 esta es-

tructurada para ser movible. La Figura 90 es una vista en
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perspectiva del cartucho B en esta modalidad. En la proximi-
dad del miembro de acoplamiento 464 del miembro de cubierta
676, se proporciona una porcién de proyeccion 605.

La Figura 36 muestra un estado en donde la puerta de
abertura/cierre 13 esti abierta y el miembro de accesorio 602
esta montado en el montaje principal de aparato A. Como se
ha descrito anteriormente, en el estado en que la puerta de
abertura/cierre 13 esta abierta, el miembro de transmision de
accionamiento 481 mantiene un estado de estar inclinado en
la direccién de la flecha B40. Por lo tanto, cuando se monta el
miembro de accesorio 602, el engranaje amortiguador 687 ha-
ce contacto con la porcion de engranaje 481f del miembro de
transmisién de accionamiento 481, y el brazo movible del
miembro de accesorio 602 estd en un estado en donde ha gi-
rado en la direccién de la flecha A61. Por otra parte, el miem-
bro de transmision de accionamiento 481 recibe la fuerza de
contacto F60 del engranaje amortiguador 687 por la fuerza de
empuje del resorte de empuje 604. EIl resorte de empuje se se-
lecciona de manera que la fuerza de contacto F60 sea sufi-
cientemente mayor que la fuerza de contacto F61 recibida por

el miembro de transmision de accionamiento por el miembro
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de prensado 484.

Aqui, el cartucho B se inserta en el montaje principal de
aparato A, y a continuacién se cierra la puerta de abertu-
ra/cierre 13. En la Figura 36, la fuerza de contacto F60 recibi-
da por el miembro de transmision de accionamiento 481 del
engranaje amortiguador 687 es mayor que la fuerza de contac-
to F61 recibida del miembro de prensado 484, y, por lo tanto,
como se muestra en la Figura 37, el brazo movible 603 gira en
la direccion de la flecha A60 hasta que se colinda con la por-
cién colindante 602b. Por consiguiente, se libera la inclinacién
del miembro de transmision de accionamiento 481. Es decir,
por el engranaje amortiguador 687 presionando y empujando
el miembro de transmision de accionamiento 481, el angulo de
inclinacion del miembro de transmisién de accionamiento 481
disminuye. En esta modalidad, el engranaje amortiguador 687
es un miembro de prensado (miembro de empuje) que cambia
el angulo de inclinacién del miembro de transmisiéon de accio-
namiento aplicando una fuerza al miembro de transmisién de
accionamiento 481. Mas especificamente, el engranaje amorti-
guador 687 reduce el angulo de inclinacién del miembro de

transmisiéon de accionamiento 481 con relaciéon al tambor foto-
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sensible del cartucho cuando se monta el cartucho.

Ademés, la porcidon de proyeccién (porcién inclinada) 605
provista en el cartucho B se coloca dentro de la porcién de
corte 401a del miembro de cubierta 401.

Cuando se aplica el accionamiento y el miembro de
transmision de accionamiento 481 gira en la direccion de la
flecha R, el miembro de transmision de accionamiento 481 en-
tra en contacto con la proyeccién debido a la fuerza de engra-
naje F62 entre las porciones de engranaje en la direccién per-
pendicular a la direccién axial del tambor fotosensible, con el
resultado de que la orientaciéon se vuelve sustancialmente
perpendicular al eje de rotacion Q2 del tambor. Al mismo
tiempo, como se describe en la Modalidad 1, el miembro de
transmision de accionamiento se mueve en la direccién longi-
tudinal, es decir, en la direccion frontal de la superficie de
papel en la Figura 37, debido a la fuerza de empuje de engra-
naje entre los engranajes (F3 en la Figura 9). Como resultado,
la porcion de transmision de accionamiento 481e del miembro
de transmision de accionamiento 481 y el miembro de acopla-
miento 464 estan acoplados entre si.

En esta modalidad también, la porcién de proyeccién 605
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se proporciona en la porcién de corte 401la del miembro de
cubierta 401 para hacer que el miembro de transmision de ac-
cionamiento 481 sea sustancialmente coaxial con el eje Q2 del
tambor, pero no siempre es necesario. Por ejemplo, se puede
proporcionar una porcion achaflanada 464a (la parte (a) de la
Figura 28) en el extremo libre del miembro de acoplamiento
464, como se describe en la Modalidad 4.

Ademas, en esta modalidad, el engranaje amortiguador
687 se proporciona en el miembro de accesorio 602 con el fin
de atraer el miembro de transmision de accionamiento 481 al
miembro de acoplamiento 464 en la direccién longitudinal, pe-
ro no es inevitable. Como se muestra en la Figura 38, la por-
cién de accion 606a del brazo movible 606 puede ponerse en
contacto directamente con el miembro de transmision de ac-
cionamiento 481. En este caso, el brazo movible 606 funciona
como un miembro de prensado que presiona el miembro de
transmision de accionamiento 481.

Como resultado, el miembro de transmisiéon de acciona-
miento 481 y el miembro de acoplamiento 464 pueden ser aco-
plados uno con el otro al proporcionar el engranaje amortigua-

dor 687 en otra ubicacién como se describe en la modalidad
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antes descrita o al mover el miembro de acoplamiento 464 ha-
cia delante y hacia atrés.

Por ejemplo, el cartucho B mostrado en la Figura 91 in-
cluye un engranaje amortiguador 687 y una porcion de proyec-
cion (porcion inclinada) 605 en la proximidad del miembro de
acoplamiento 464. Aqui, el engranaje amortiguador 687 y la
porcion de proyeccion 505 se proporcionan en tales posiciones
gue se vuelven iguales que el engranaje amortiguador 587 y la
porcion de proyeccién 504, respectivamente mostrados en la
Figura 34 en la modalidad descrita anteriormente en el mo-
mento en que el cartucho B se monta sobre el montaje princi-
pal del aparato A. Por lo tanto, como en la modalidad descrita
anteriormente (véase la Figura 34), el miembro de transmisién
de accionamiento 481 se pone en contacto con la porcién de
proyeccion 605 por la fuerza de engranaje F50, y se convierte
en una posicién sustancialmente coaxial con el eje de rotacidn
Q2 del tambor.

Al mismo tiempo, como se describe en la Modalidad 1, el
miembro de transmisién de accionamiento se mueve en la di-
reccién longitudinal, es decir, en la parte frontal de la superfi-

cie de dibujo en la Figura 34, debido a la fuerza de empuje de
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engranaje entre los engranajes (F3 en la Figura 9). Por lo tan-
to, el miembro de transmision de accionamiento 481 y el
miembro de acoplamiento 464 pueden estar acoplados entre
si. En la Figura 38, la porcion de accion 606a del brazo movi-
ble 606 se pone en contacto con la porcion de engranaje 481f
del miembro de transmisién de accionamiento 481, pero se
puede proporcionar el mismo efecto poniendo en contacto la
porcion de accién 606a con la porcion cilindrica 481g.

Como se describié anteriormente, en esta modalidad, el
usuario del aparato de formacion de imagen monta el miembro
de accesorio al montaje principal del aparato A en avance, y
luego monta el cartucho B al montaje principal del aparato A.
Por esto, el accesorio puede ayudar a la conexion entre el
miembro de transmision de accionamiento y el cartucho.

Es decir, por el accesorio, el angulo de inclinacion del
miembro de transmisién de accionamiento 481 es cambiado, o
por el accesorio, el miembro de transmision de accionamiento
481 se hace méas cerca del cartucho. Por esto, el miembro de
transmisién de accionamiento 481 puede estar conectado al
miembro de acoplamiento o miembro de engranaje provisto en

el cartucho para realizar la transmisién de accionamiento.
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Como se muestra en esta modalidad, el accesorio, en lu-
gar del cartucho, puede tener una estructura que se va a utili-
zar para conectar el miembro de transmision de accionamiento
al cartucho.

Modalidad 7

Se describird la Modalidad 7. En esta modalidad también
se omitird los mismos puntos que en la modalidad descrita an-
teriormente. Entre los miembros descritos en esta modalidad,
los correspondientes a los miembros descritos en la modalidad
anteriormente descrita se les da los mismos nombres que los
miembros de la modalidad mencionada anteriormente, y solo
se describiran los puntos que son diferentes de los de la mo-
dalidad mencionada anteriormente.

La Figura 39 es una vista en perspectiva de un cartucho
de proceso B de esta modalidad. Como se muestra en la Figu-
ra, se proporciona un miembro lateral 801 en el lado de accio-
namiento de la unidad de limpieza 60, y el miembro lateral 801
se proporciona con una primera proyeccién de colocacion del
lado de accionamiento 80l1a y una segunda proyeccion de co-
locacion del lado de accionamiento 801b. Ademas, se propor-

ciona un miembro de palanca 812 como un miembro de opera-
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cion. Un miembro de acoplamiento 864 como un miembro de
avance/retraccion (miembro movible) se proporciona en el ex-
tremo del tambor 62, y un extremo del miembro de acopla-
miento 864 se proporciona con una proyeccién (porcién de
transmision accionada 864a) que entra en el rebaje del miem-
bro de transmision de accionamiento 81 del montaje principal
del aparato A para recibir el accionamiento.

Por otra parte, se proporciona un segundo miembro de
palanca 825 como miembro movible en el lado de no acciona-
miento.

La Figura 40 es una vista en seccién que ilustra la es-
tructura de la porcion de transmision de accionamiento del
tambor 62. Como se muestra en la Figura, un miembro de bri-
da del lado de accionamiento 75, un miembro de acoplamiento
864, y un primer miembro de prensado 59 se proporcionan en
la porcion de extremo del lado de accionamiento. Con esta es-
tructura, el miembro de acoplamiento 864 puede moverse en la
direccion opuesta a la flecha H80 en el dibujo mientras se
presiona en la direccion de la flecha H80 en la Figura (véanse
también las Figuras 16 y 17).

Con referencia a las Figuras 41 a 43, se describira la es-
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tructura de avance/retraccion del miembro de acoplamiento
864. Las Figuras 41 a 43 son vistas en perspectiva alrededor
del miembro lateral 801. En la Figura se omiten algunas partes
para una mejor ilustracion.

Como se muestra en la Figura, un miembro de palanca
(miembro de operacién) 812 se ensambla a la porcion de riel
801k del miembro lateral 801. Una porcion de bobina 820c de
un primer miembro de empuje 820 se inserta en una proyec-
cién de fijacién 801c del miembro lateral 801, y un primer ex-
tremo de empuje 820a del mismo esta en contacto con una
proyeccion empujada 812b del miembro de palanca 812. Un
segundo extremo de empuje 820b del primer miembro de em-
puje 820 estad en contacto con una superficie de pared 801m
del miembro lateral 801. Con esta estructura, el miembro late-
ral 801 se soporta para moverse en la direccion de la flecha
H81 y la direccion opuesta mientras gqgue se empuja en la di-
reccién de la flecha H81 en la Figura 43.

La superficie periférica interna 70k del miembro de leva
70 se ajusta de manera deslizante alrededor de la superficie
periférica exterior cilindrica 801d del miembro lateral 801. La

porcion de acoplamiento del miembro de palanca 70a del
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miembro de leva 70 se acopla con el orificio de acoplamiento
812c del miembro de palanca 812 y esta en el orificio de guia
801f del miembro lateral 801. Con esta estructura, el miembro
de leva 70 es giratorio y movible con relacion a la superficie
periférica exterior cilindrica 801d de acuerdo con el movimien-
to del miembro de palanca 812.

Una porciéon cilindrica deslizante 864b del miembro de
acoplamiento 864 se inserta de forma deslizante en la porcion
deslizante 801g del miembro lateral 801.

Con referencia a las Figuras 43 y 44, se describira la
operacion del miembro de leva 70. El miembro lateral 801 esta
provisto de una proyeccién 801le (véase la Figura 41). Ademas,
el miembro de leva 70 tiene primeras superficies 70e (tres
ubicaciones) en el lado exterior en la direccién longitudinal,
segundas superficies 70d (tres ubicaciones) que son paralelas
a la primera superficie 70e y que estan rebajadas hacia dentro
en la direccién longitudinal desde la primera superficie 70e, y
superficies inclinadas 70b (tres ubicaciones) que conectan fa-
cilmente las primeras superficies 70e y las segundas superfi-
cies 70d entre si (véase la Figura 42).

La Figura 43 muestra un estado normal (estado libre) en
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el cual no se aplica fuerza externa al miembro de palanca 812.
El miembro de palanca 812 se ha movido en la direccion de la
flecha H81 en la Figura por la fuerza del primer miembro de
empuje 820. En este momento, el miembro de leva 70 estéa en
la fase mostrada en la Figura. Como el miembro de acopla-
miento 864 es empujado en la direccion de la flecha H87 en el
dibujo (véase la Figura 40), la primera superficie 70e del
miembro de leva 70 hace contacto con la proyeccion 801e del
miembro lateral 801 mientras que recibe la fuerza de empuje
en la direccion de la flecha H87.

La Figura 44 muestra el estado después de que se empu-
ja el miembro de palanca 812. Como se muestra en la Figura,
cuando se aplica una fuerza a la porcion de contacto 812a
(véase la Figura 43) del miembro de palanca 812 en la direc-
cién de la flecha H82 en el dibujo, el miembro de palanca 812
se mueve en la direccion de la flecha H82 en el dibujo. De
acuerdo con esta operacion, el miembro de leva 70 gira para
cambiar la fase, de manera que la segunda superficie 70d en-
tra en contacto con la proyeccion 801le del miembro lateral
801. Por lo tanto, el miembro de leva se mueve en la direccion

de la flecha H83 en la Figura con relacién al estado libre (es-
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tado en la Figura 43). Como resultado, el miembro de acopla-
miento 864 se proyecta hacia el lado de accionamiento (en la
direccién de la flecha H83 en la Figura).

Cuando la fuerza externa que actla sobre el miembro de
palanca 812 desaparece, el miembro de palanca 812 se mueve
en la direccién de la flecha H81 en la Figura 43 por la fuerza
de empuje del primer miembro de empuje 820. Como resulta-
do, regresa al estado libre, y el miembro de acoplamiento 864
se mueve hacia el lado de no accionamiento.

Con referencia a las Figuras 45 y 46, se describira la es-
tructura alrededor del segundo miembro de palanca 825. Las
Figuras 45 y 46 son vistas en perspectiva alrededor del se-
gundo miembro de palanca 825. En la Figura, algunas partes
se omiten para una mejor ilustracion.

Como se muestra en la Figura, el segundo miembro de
palanca 825 estd provisto de una porcién de contacto 825a,
una porcién de bloqueo 825b y una proyeccion 825c. El basti-
dor de limpieza 830 como el primer bastidor que soporta de
manera giratoria el tambor 62 esta provisto de una proyeccidn
de bastidor 830c, una superficie de bloqgueo 830d y una aber-

tura de palanca 830e.
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Como se muestra en la Figura 46, el segundo miembro de
palanca 825 se monta a través de la abertura de palanca 830e
del bastidor de limpieza 830 en la direccién de la flecha H84
en el dibujo. Después del montaje, como se muestra en la Fi-
gura 45, la porcion de bloqueo 825b del segundo miembro de
palanca hace contacto con la superficie de bloqueo 830d del
bastidor de limpieza 830, de manera que el segundo miembro
de palanca 825 es impedido de desacoplamiento. Un segundo
miembro de prensado esta provisto entre la proyeccion 825c
del segundo miembro de palanca 825 y la proyeccion de basti-
dor 830c del bastidor de limpieza 830. Por esto, el segundo
miembro de palanca 825 se soporta de manera movible en la
direccion de la flecha H88 y en la direccion opuesta al mismo
mientras que es empujado en la direccién de la flecha H88 en
la Figura 45.

Haciendo referencia a las Figuras 47 a 58, se describira
el montaje del cartucho B al montaje principal de aparato A.
Las Figuras 47 a 58 son vistas en perspectiva que ilustran el
montaje principal de aparato A y el montaje del cartucho B. En
la Figura, algunas partes se omiten para una mejor ilustracion.

Haciendo referencia a las Figuras 47 y 48, se describira
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la estructura de montaje del cartucho B al montaje principal de
aparato A. Las Figuras 47 y 48 son vistas en perspectiva en
un estado en donde se abre la puerta de abertura/cierre 13 del
montaje principal de aparato A.

Como se muestra en la Figura 47, se proporciona una
placa lateral del lado de accionamiento 850 en la parte del la-
do de accionamiento del montaje principal del aparato A. La
placa lateral del lado de accionamiento 850 esta provista de
una primera porcion de guia del lado de accionamiento 850a y
una segunda porciéon de guia del lado de accionamiento 850b;
una porcion de extremo terminal de la primera porcion de guia
del lado de accionamiento 850a se proporciona con una prime-
ra porcién de colocacion del lado de accionamiento 850c; y un
extremo terminal de la segunda porcién de guia del lado de
accionamiento 850b se proporciona con una segunda porcidn
de colocacién del lado de accionamiento 850d. Por otro lado,
en el lado de no accionamiento del cartucho B, se proporciona
una primera proyeccion de colocacion del lado de no acciona-
miento 830a y una segunda proyeccion de colocacion del lado
de no accionamiento 830b.

Como se muestra en la Figura 48, una placa del lado de
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no accionamiento 851 se proporciona en el lado de no accio-
namiento del montaje principal del aparato A. La placa del la-
do de no accionamiento 851 estd provista con una primera
porcion de guia del lado de no accionamiento 851a y una se-
gunda porcion de guia del lado de no accionamiento 851b. Una
primera porcién de colocaciéon de lado del no accionamiento
851c se proporciona en la porcién terminal de la primera por-
cién de guia de lado del no accionamiento 851a, y una segun-
da porcién de colocacion de lado del no accionamiento 851d
se proporciona en la porcion terminal de la segunda porcién
de guia de lado del no accionamiento 851b. Por otra parte, el
lado de accionamiento del cartucho B esta provisto de una
primera proyeccién de colocacion del lado de accionamiento
80l1la y una segunda proyeccion de colocaciéon del lado de ac-
cionamiento 801b.

A fin de montar el cartucho B en el montaje principal de
aparato A, la primera proyeccion de colocacién del lado de ac-
cionamiento 801la y la segunda proyeccion de colocacién del
lado de accionamiento 801b del cartucho B estan montadas en
la primera porcién de guia del lado de accionamiento 850a y la

segunda porcion de guia del lado de accionamiento 50b del
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montaje principal de aparato A, respectivamente para moverse
a lo largo de las porciones de guia. De manera similar, la pri-
mera proyeccion de colocacién del lado de no accionamiento
830a y la segunda proyeccion de colocacién del lado de no
accionamiento 830b del cartucho B estdn montadas en la pri-
mera porciéon de guia del lado de no accionamiento 851a y la
segunda porcion de guia del lado de no accionamiento 851b
del montaje principal del aparato A, respectivamente para mo-
verse a lo largo de las porciones de guia.

Cuando el cartucho se monta en una posicion para la
formacién de imagen (véase la Figura 57), la primera proyec-
cién de colocacion del lado de accionamiento 801la y la se-
gunda proyeccion de colocacion del lado de accionamiento
801b del cartucho B se colocan en la primera porcién de colo-
cacion del lado de accionamiento 850c y la segunda porcidn
de colocacion del lado de accionamiento del montaje principal
del aparato A 850d, respectivamente. De manera similar, la
primera proyeccién de colocacién del lado de no accionamien-
to 830a y la segunda proyeccién de colocacién del lado de no
accionamiento 830b del cartucho B se colocan en la primera

porcion de colocacién del lado de no accionamiento 851c y la
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segunda porcién de colocacion del lado de no accionamiento
851d del montaje principal del aparato A, respectivamente.

La Figura 49 es una vista alrededor del miembro de
transmision de accionamiento del montaje principal del apara-
to A al que se ha montado el cartucho. La porciéon de contacto
colocada 801h del cartucho B hace contacto con la porcién de
contacto de colocacién 850e de la placa lateral del lado de
accionamiento 850, y se determinan las posiciones del monta-
je principal de aparato A y del cartucho B.

La Figura 50 muestra un estado del lado de no acciona-
miento del montaje principal de aparato A en donde se ha
montado el cartucho B. Como se muestra en la Figura, la por-
cién de contacto 825a del segundo miembro de palanca 825
del cartucho B estd en contacto con la porcién en contacto
851e de la placa de lado del no accionamiento 851. Por lo tan-
to, la primera proyeccién de colocacion del lado de no accio-
namiento 830a y la segunda porcién de colocacion del lado de
no accionamiento 830b del cartucho B no estan todavia mon-
tadas hasta la primera porcion de colocacién del lado de no
accionamiento 851c y la segunda porcion de colocacién del

lado de no accionamiento 851d del montaje principal del apa-
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rato A, respectivamente.

La Figura 51 muestra este estado visto desde la parte
superior del montaje principal del aparato A. Como se muestra
en la Figura, el lado de accionamiento del cartucho B casi al-
canza el lado interior del montaje principal del aparato A. Por
otra parte, el lado de no accionamiento no alcanza el lado in-
terior del montaje principal del aparato A. Por lo tanto, el eje
de rotacion del tambor 62 del cartucho B estd montado en un
estado de estar inclinado con relacion al eje de rotacién del
tambor 62 que se extiende cuando el cartucho B estd montado
sobre el montaje principal del aparato A en la posiciéon de
montaje (véase la Figura 57) para la formacién de imagen.

El estado alrededor del miembro de transmision de ac-
cionamiento 81 en este momento se muestra en la Figura 52.
La linea discontinua L80 en la Figura indica la direccién del
eje de rotacién del tambor 62 cuando el cartucho B estd mon-
tado en el montaje principal de aparato A en una posicidon
(véase la Figura 57) para la formacion de imagen.

Como se muestra en la Figura, el miembro de transmisién
de accionamiento 81 se inclina, y, por lo tanto, se inclina por

881° con respecto a la linea discontinua L80 en la Figura, y la
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superficie de extremo libre 81k de la misma (véase también la
Figura 4) se desplaza en la direccién de la flecha H89 en la
Figura. Por otro lado, el cartucho B se inclina por 882° con re-
lacion a la linea discontinua L80 en el dibujo, y la superficie
de extremo libre 864c de la porcién de transmisién accionada
del miembro de acoplamiento 864 también se desplaza en la
direccién de la flecha H89 en el dibujo (véase La Figura 39).

La Figura 53 muestra el comportamiento en donde la
puerta de abertura/cierre 13 del montaje principal de aparato
A se cierra en este estado. Cuando la puerta de abertu-
ra/cierre 13 se cierra en la direccién de la flecha H86 en el
dibujo, el miembro de prensado de cartucho del lado de accio-
namiento 1 provisto en la puerta de abertural/cierre se pone en
contacto con la porcién de contacto 812a del miembro de pa-
lanca 812. Ademdés, cuando se cierra la puerta de abertu-
ra/cierre 13, el miembro de prensado de cartucho 1 en el lado
de accionamiento empuja el miembro de palanca 812. En este
momento, como se ha descrito anteriormente, el miembro de
acoplamiento 864 del cartucho B salta hacia el lado de accio-
namiento.

La Figura 54 muestra el estado en donde el miembro de
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acoplamiento 864 se proyecta hacia el lado de accionamiento.
Como se ha descrito anteriormente, tanto la superficie de ex-
tremo libre 81k del miembro de transmision de accionamiento
81 y la superficie de extremo libre 864c de la porcién de
transmision accionada del miembro de acoplamiento 864 se
desvian en la direccion de la flecha H89 en el dibujo. Por lo
tanto, la desviacién posicional entre la porcién de transmisién
accionada 864a del miembro de acoplamiento 864 y la porcidon
de transmisién de accionamiento 8le del miembro de transmi-
sion de accionamiento 81 (véase también la Figura 4) en la
direccion perpendicular a la direccion axial del tambor foto-
sensible (direccién perpendicular a L80) disminuye. Por esta
razon, la superficie de extremo frontal sobresaliente de la por-
cién de transmisién accionada 864c entra en la porcién de
transmision de accionamiento 8le.

Con referencia a las Figuras 55 y 56, se describira un es-
tado en donde la puerta de abertura/cierre 13 esta ademas ce-
rrada en este estado. Como se muestra en la Figura, el miem-
bro de prensado de cartucho 1 en el lado de accionamiento
empuja completamente el miembro de palanca 812. Por otra

parte, el miembro de prensado de cartucho 1 sobre el lado de
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no accionamiento comienza a presionar la porcién de prensado
830d del miembro de limpieza 830. Cuando la puerta de aber-
tura/cierre 13 estd cerrada adicionalmente, el lado de no ac-
cionamiento del cartucho B es presionado por el miembro de
prensado de cartucho 1 sobre el lado de accionamiento. La Fi-
gura 56 muestra el estado del montaje principal de dispositivo
A y el cartucho B en el lado de no accionamiento en este mo-
mento. Cuando el cartucho B es presionado, una fuerza de
presion actua sobre el segundo miembro de palanca 825 que
estd en contacto con la porcién en contacto 851e de la placa
de lado de no accionamiento 851, de manera que el segundo
miembro de prensado 831 (véase la Figura 45) se contrae, y el
segundo miembro de prensado 831 entra en el bastidor de lim-
pieza 830. Por lo tanto, el lado de no accionamiento del cartu-
cho B estd montado en el montaje principal de aparato A.
Cuando la puerta de abertural/cierre 13 esta completa-
mente cerrada, la primera proyecciéon de colocacion del lado
de no accionamiento 830a y la segunda proyeccion de coloca-
cion del lado de no accionamiento 830b del cartucho B se co-
locan en la primera porcion de colocacién del lado de no ac-

cionamiento 851c y la segunda porcion de colocacién del lado
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de no accionamiento 851d del montaje principal del aparato A,
respectivamente.

Por otra parte, el extremo del lado de accionamiento del
cartucho B se ve afectado por la operacion del lado de no ac-
cionamiento del cartucho B en el proceso de cierre adicional
de la puerta de apertura/cierre del estado de la Figura 55, de
manera que se inclina en la direccién de la flecha H90 en la
figura 54. En este momento, dado que la superficie de extremo
libre de salida 864c de la porcién de transmision accionada
estd en un estado de entrada de la porcién de transmisién de
accionamiento 8le, el miembro de transmision de acciona-
miento 81 también se inclina en la direccion de la flecha H90
en la Figura junto con la superficie de extremo libre de la por-
cion de transmision de accionamiento 864c.

Cuando la puerta de abertural/cierre 13 esta completa-
mente cerrada de esta manera, el cartucho B es colocado con
respecto al montaje principal de aparato A en una posicién pa-
ra la formacion de imagen (véase la Figura 57). Cuando el
miembro de transmision de accionamiento 81 del montaje prin-
cipal de aparato A es accionado giratoriamente en este esta-

do, la porcion de transmision de accionamiento 81le del miem-



10

15

20

157

Descripcion
PCT/JP2020/023320
17 diciembre 2021

bro de transmisién de accionamiento 81 y la porcion de trans-
mision accionada 864a del miembro de acoplamiento 864 se
acoplan entre si para transmitir el accionamiento al cartucho
B.

En esta modalidad, el miembro de prensado de cartucho
1 del montaje principal de aparato A estd estructurado para
presionar el cartucho B contra el montaje principal de aparato
A mediante la recepcidon de la fuerza de presidon del resorte de
prensado 19 del montaje principal de aparato A cuando se cie-
rra la puerta de abertural/cierre 13. Sin embargo, la presente
invencion no se limita a dicha estructura.

En este momento, si la porcién de transmision de accio-
namiento 8le y la porcion de transmisién accionada 864a tie-
nen las configuraciones de rebaje-proyeccién torcidas mencio-
nadas anteriormente, la porcion de transmision de acciona-
miento 8le y la porcién de transmision accionada 864a se
atraen entre si, de manera que se logra una transmision de
accionamiento estable.

Cuando el cartucho B se saca del montaje principal de
aparato A, se invierte la operacion mencionada anteriormente.

Cuando se abre la puerta de abertura/cierre 13, el lado de no
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accionamiento del cartucho B se desplaza de la posicion de
formaciéon de imagen por la accion del segundo miembro de
palanca 825, y el estado se vuelve como se muestra en la Fi-
gura 54. Cuando la puerta de abertura/cierre 13 se abre adi-
cionalmente, el miembro de palanca 812 vuelve, y el miembro
de acoplamiento 864 se empuja hacia el lado del cartucho B
(estado en la Figura 52). Después de abrir completamente la
puerta de abertural/cierre 13, se saca el cartucho B.

Como se muestra en la Figura 59, si una proyeccion de
guia 864d que tiene una forma externa mas pequefia que la
porcion de transmision accionada 864a se proporciona en el
extremo libre de la porcién de transmision accionada 864a del
miembro de acoplamiento 864, es facil entrar en la porcién de
transmision de accionamiento 8le del miembro de transmisién
de accionamiento 81, cuando el miembro de acoplamiento sal-
ta 864. Ademas, si se proporciona una porcién inclinada 864e
en el extremo libre de la proyeccion de guia 864d, es mas facil
entrar.

Haciendo referencia a las Figuras 60 a 62, se describira
un ejemplo modificado en donde se cambia parcialmente la es-

tructura del miembro de palanca. Como se muestra en la Figu-
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ra, el miembro lateral 801 se proporciona con un tercer miem-
bro de palanca 813 y un cuarto miembro de palanca 814 para
moverse en la direccion de la flecha H82 en el dibujo y en la
direccién opuesta a la misma. El tercer miembro de palanca
813 y el cuarto miembro de palanca 814 corresponden a una
estructura en la cual el primer miembro de palanca 812 (véase
la Figura 41) se divide en dos partes.

El primer extremo de empuje 820a del primer miembro de
empuje 820 estd en contacto con la proyeccion de empuje
814b del cuarto miembro de palanca 814. Se proporciona un
segundo miembro de empuje 815 entre el tercer miembro de
palanca 813 y el cuarto miembro de palanca 814, y sus extre-
mos opuestos estan en contacto con la porcién de recepcion
de presién 813a del tercer miembro de palanca 813 y con la
porcion de recepcion de presion 8l1l4a del cuarto miembro de
palanca 814, respectivamente. La Figura 60 muestra un estado
libre en donde no se ejerce ninguna fuerza externa al tercer
miembro de palanca 813.

Con esta estructura, cuando se cierra la puerta de aber-
tura/cierre 13 del montaje principal de aparato A, el tercer

miembro de palanca 813 es empujado por el miembro de pren-
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sado de cartucho 1 como se ha descrito anteriormente.

Cuando el tercer miembro de palanca 813 es empujado
en la direccion de la flecha H82 en la Figura, el segundo
miembro de empuje 815 es empujado en la direccién de la fle-
cha H82 mientras estad siendo comprimido. La Figura 61 mues-
tra un estado en el cual el cuarto miembro de palanca 814 se
empuja completamente y el miembro de leva 70 se gira com-
pletamente.

Cuando la puerta de abertura/cierre 13 esta ademas ce-
rrada de este estado, el segundo miembro de empuje (miembro
elastico, resorte) 815 es comprimido por la cantidad que co-
rresponde a la cantidad a través de la cual se empuja el tercer
miembro de palanca 813, de manera que no se impide el mo-
vimiento de la puerta de abertura/cierre 13.

Mediante el empleo de esta estructura, la latitud en el di-
sefio de la posicion del tercer miembro de palanca 813 y la
posicion del miembro de prensado de cartucho 1 del montaje
principal de aparato A se incrementa. La razén es que, el se-
gundo miembro de empuje 815, que es un miembro elastico, es
deformable, y, por lo tanto, incluso si la relacion de disposi-

cién y las dimensiones del tercer miembro de palanca 813 y
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del montaje principal del aparato A cambian, el cambio puede
ser absorbido por deformacion del segundo miembro de empu-
je 815.

En esta manera, también es preferible proporcionar un
miembro elastico (segundo miembro de empuje 815) entre el
miembro de acoplamiento 864 y el miembro de operacion
(miembro de palanca 813) para operar el miembro de acopla-
miento (miembro de acoplamiento) 864. La estructura en la
cual se proporciona el miembro elastico entre el miembro de
operacion y el objeto operado por el miembro de operacidon
también se puede emplear en las otras modalidades que se
describen en lo anterior y que se describirAn mas adelante.

En las modalidades descritas anteriormente, la pluralidad
de miembros de palanca 812, 825, 813 y 314 se hace referen-
cia como el primer, segundo, tercer y cuarto miembros de pa-
lanca, respectivamente. Cuando una pluralidad de miembros
de palanca se hace referencia de manera separada de esta
manera, pueden referirse como el primero, segundo, tercer,
cuarto miembros de palanca, y asi sucesivamente en ningun
orden particular por conveniencia. Lo mismo se aplica a la

descripcion de otras modalidades.
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En esta modalidad, el cartucho B puede recibir la fuerza
de accionamiento acoplando el miembro de acoplamiento 864
que puede avanzar y retraerse, con el miembro de transmision
de accionamiento 81 del montaje principal del aparato A. Sin
embargo, como se ha descrito anteriormente, el miembro de
transmision de accionamiento 81 estd provisto de la porcién
de engranaje (la porcion de engranaje de salida) 81f (véase la
Figura 4). Por lo tanto, si el cartucho B incluye un miembro de
engranaje que se puede acoplar con la porcion de engranaje
81f para recibir la fuerza de accionamiento, el cartucho B
puede recibir también la fuerza de accionamiento de la porcidn
de engranaje 81f provista sobre la porcion periférica exterior
del miembro de transmision de accionamiento 81. Como ejem-
plo del engranaje incluido en el cartucho B, hay un engranaje
187 mostrado en la Figura 15 como se ha descrito anterior-
mente. Por ejemplo, el engranaje 187 se conecta al rodillo de
desarrollo 32 de manera que sea capaz de transmitir el accio-
namiento. A continuacién, como se muestra en la Figura 22, si
el rodillo de desarrollo 32 y el tambor fotosensible 62 estan
conectados de manera que la fuerza de accionamiento pueda

ser transmitida por el tren de engranaje, ambos del rodillo de
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desarrollo 32 y el tambor fotosensible 62 pueden ser acciona-
dos por la fuerza de accionamiento introducida desde la por-
cion de engranaje 81f.

Es decir, el miembro de acoplamiento 864 en esta moda-
lidad tiene dos funciones de (1) reducir el angulo de inclina-
cion del miembro de transmisién de accionamiento 81 y (2) re-
cibir la fuerza de accionamiento del miembro de transmisién
de accionamiento 81 a través del acoplamiento con el miembro
de transmision de accionamiento 81. Sin embargo, las funcio-
nes del anterior y del dGltimo no tienen que ser realizadas ne-
cesariamente por un Unico miembro. El miembro de acopla-
miento 864 puede cambiarse a una estructura en la cual el
miembro de acoplamiento 864 es un simple miembro de avan-
celretraccion o un simple miembro de acoplamiento que se
acopla con el miembro de transmision de accionamiento 81 pe-
ro no recibe la transmisién de accionamiento del miembro de
transmision de accionamiento 81.

La estructura de esta modalidad se resume a continua-

El montaje principal de aparato A incluye un miembro de

transmisién de accionamiento (miembro de salida de acciona-
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miento) 81 capaz de impartir una fuerza de accionamiento y
capaz de inclinarse.

El cartucho incluye el tambor fotosensible 62, el miembro
de acoplamiento (miembro de acoplamiento) 864, y el segundo
miembro de palanca 825.

El segundo miembro de palanca 825 es un miembro mo-
vible que esta soportado de manera movible por el cuerpo del
bastidor (carcasa) del cartucho, y funciona como un miembro
de colocacion para determinar la posicion del cartucho B den-
tro del montaje principal del aparato A poniendo en contacto el
montaje principal del aparato A. El segundo miembro de pa-
lanca 825 esta provisto en la parte frontal del cartucho B y en
el lado de no accionamiento del cartucho B. La segunda pa-
lanca 825 se proyecta hacia el frente del cartucho y se puede
mover de manera que se retraiga hacia el lado posterior del
cartucho. El segundo miembro de palanca es empujado hacia
la posicion de proyeccién (véase la Figura 39) por el segundo
miembro de prensado 831 (Figura 45), que es un miembro
elastico (resorte).

En la Figura 51, el segundo miembro de palanca 825 de-

termina la posicién del cartucho en el estado en donde el car-
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tucho B se inclina con relacion al montaje principal del apara-
to A. Por otra parte, en la Figura 57, se determina la posicion
del cartucho en el estado en donde se reduce el angulo de in-
clinacion del cartucho B mediante la retraccién del segundo
miembro de palanca 825 a la parte posterior del cartucho.

Una de las posiciones de los cartuchos B en las Figuras
51 y 57 puede referirse como una primera posicién de cartu-
cho, y la otra puede ser referida como una segunda posicion
de cartucho. De manera similar, una de las posiciones de los
segundos miembros de palanca en las Figuras 51 y 57 puede
ser referida como una primera posicion del miembro de colo-
cacion, y la otra puede ser referida como una segunda posi-
cion del miembro de colocacién o similar.

La posicion del cartucho mostrado en la Figura 57 es una
posicion de montaje regular para la operacion de formacién de
imagen. La Figura 51 muestra una posicién en la que el cartu-
cho B esté inclinado con relacién a la posicién de montaje. Es
decir, a medida que el segundo miembro de palanca 825 se
mueve, el cartucho B cambia el angulo de inclinacién con re-
lacién al montaje principal de aparato A.

El miembro de acoplamiento 864 es un miembro de aco-
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plamiento que se acopla con el miembro de transmisién de ac-
cionamiento 81. EI miembro de acoplamiento 864 es un miem-
bro movible dispuesto cerca del extremo del tambor fotosensi-
ble, y constituye una unidad de tambor junto con el tambor fo-
tosensible 62.

Cuando el cartucho B esta en la posicion mostrada en la
Figura 51, mediante el miembro de acoplamiento 864 avan-
zando en direccion axial hacia el miembro de transmisién de
accionamiento 81, el miembro de acoplamiento 864 se pone en
contacto con el miembro de transmisién de accionamiento 81
(véase la Figura 54). En este estado, cuando el segundo
miembro de palanca 825 se retrae a la parte posterior del car-
tucho, el cartucho B se mueve a la posicion de montaje mos-
trada en la Figura 57. Junto con esto, el miembro de transmi-
sion de accionamiento 81 es movido por el miembro de aco-
plamiento 864 para cambiar su angulo de inclinacién (véase la
Figura 58).

Por consiguiente, el miembro de transmisién de acciona-
miento 81 y el cartucho B alcanzan la orientacién normal y po-
sicién para la operacion de formacion de imagen, y ambos es-

tAn conectados de manera que sean capaces de transmitir el



10

15

20

167

Descripcion
PCT/JP2020/023320
17 diciembre 2021

accionamiento.

El segundo miembro de palanca 825 se proyecta hacia el
frente del cartucho y hacia la corriente abajo en la direccidén
de montaje del cartucho (véase la Figura 39). Ademés, el se-
gundo miembro de palanca 825 puede ser retraido y movido a
la parte posterior del cartucho y corriente arriba en la direc-
cion de montaje poniendo en contacto el montaje principal de
aparato A (véase la Figura 57).

Ademas, el cartucho B tiene un primer miembro de palan-
ca 812 como un miembro de operacion para avanzar y retraer
el acoplamiento 864. Una parte del primer miembro de palanca
812 se proyecta en el lado posterior del cartucho, de manera
similar al miembro de operacion de otra modalidad descrita en
lo anterior (véase la Figura 39). Por lo tanto, cuando se cierra
la puerta 13 (véase la Figura 21) del montaje principal del
aparato, el miembro de acoplamiento 864 se puede mover a la
posicion avanzada recibiendo una fuerza externa de la puerta
13. EI miembro de palanca 21 mostrado en la Figura 21 co-
rresponde al primer miembro de palanca 812 en esta modali-
dad.

Como se describié anteriormente, el segundo miembro de
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palanca 825 se coloca en el lado de no accionamiento opuesto
al lado de accionamiento sobre el cual se proporciona el
miembro de acoplamiento 864. Sin embargo, también es posi-
ble colocar el miembro de colocacion movible para determinar
la posicién del cartucho en el lado de accionamiento. Tal
ejemplo se describird méas adelante en la Modalidad 9.

Ademas, en esta modalidad, el cartucho se proporciona
con el miembro de colocaciéon movible (segundo miembro de
palanca 825) para determinar la posicion del cartucho dentro
del montaje principal del aparato. Sin embargo, el miembro de
colocacion (segundo miembro de palanca 825) puede separar-
se del cartucho y se estructura como un accesorio para mon-
tarse al montaje principal del aparato A separadamente del
cartucho. En tal caso, el cartucho B se coloca por el miembro
de colocacién del accesorio montado en el montaje principal
del aparato A. Ademas, mediante el movimiento del miembro
de colocacion al accesorio, se cambia la posicion del cartucho
dentro del montaje principal de aparato A.

Modalidad 8

Se describira la Modalidad 8. En la descripcién de esta

modalidad también, se omitiran los mismos puntos que en la
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modalidad descrita anteriormente. Entre los miembros descri-
tos en esta modalidad, los correspondientes a los miembros
descritos en la modalidad anteriormente descrita se les asigna
los mismos nombres que los miembros de la modalidad men-
cionada anteriormente, y solo se describiran los puntos dife-
rentes de los de la modalidad mencionada anteriormente.

La Figura 63 es una vista en perspectiva del cartucho de
proceso B de esta modalidad. Un miembro lateral 901 se pro-
porciona en el lado de accionamiento de la unidad de limpieza
60, y el miembro lateral 901 se proporciona con una primera
proyeccion de colocacién del lado de accionamiento 90l1la y
una segunda proyeccion de colocacion del lado de acciona-
miento 901b. Ademas, se proporciona un miembro de palanca
812, un tercer miembro de palanca 905 y un miembro de avan-
celretraccion 920. Aunque los detalles se describirAn mas
adelante, el tercer miembro de palanca 905 es un miembro de
operacion operado para operar el miembro de avan-
cel/retraccion 920.

Se proporciona un miembro de acoplamiento 864 en el
extremo del tambor 62, y una porcion de transmision acciona-

da 864a para recibir el accionamiento del miembro de transmi-
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sién de accionamiento 81 del aparato principal de aparato A
se proporciona en el extremo del miembro de acoplamiento
864. La estructura del miembro de palanca 812 y el miembro
de acoplamiento 864 es igual que la de la Modalidad 7.

Con referencia a las Figuras 64 y 65, se describird una
estructura alrededor del miembro de avance/retraccién 920.
Las Figuras 64 y 65 son vistas en perspectiva alrededor del
miembro de avance/retraccién 920. En las Figuras, se omiten
algunas partes por motivos de mejor ilustracién.

Como se muestra en la Figura, una porcién deslizante
915a de un miembro de leva 915 se inserta de manera desli-
zante en una primera porcién deslizante 901f del miembro la-
teral 901. El tercer miembro de palanca 905 se inserta de ma-
nera deslizante en la segunda porcion deslizante 901c del
miembro lateral 901. La proyeccion de acoplamiento 905c del
tercer miembro de palanca 905 se acopla con el orificio de
acoplamiento 915d del miembro de leva 915.

El miembro de avance/retraccién 920 se inserta de mane-
ra deslizante en la tercera porcion deslizante 901d del miem-
bro lateral 901 del lado izquierdo del miembro lateral 901 en

la Figura 64. Ademas, el pasador de leva 921 se ajusta a pre-
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sion en el orificio de fijacion 920a del miembro de avan-
ce/retraccion 920 por medio del orificio pasante 901h del
miembro lateral 901 que se va a fijar. El extremo posterior del
pasador de leva 921 penetra de manera deslizante en la ranu-
ra de leva 915b del miembro de leva 915 (véase la Figura 66).

El tercer miembro de empuje 906 estid dispuesto en la
porcién de soporte del miembro de empuje 901e del miembro
lateral 901, y sus extremos opuestos estan montados en la pa-
red de contacto 901g del miembro lateral 901 y la pared de
empuje 905b del tercer miembro de palanca 905, respectiva-
mente, estd en contacto.

Con estas estructuras, el tercer miembro de palanca 905
es empujado en la direccién de la flecha H92 en la Figura 65y
estd soportado de manera movible en la direccién de la flecha
H92 y en la direccién opuesta. Ademas, con estas estructuras,
el miembro de leva 915 se soporta giratoriamente en la direc-
cién de la flecha H91 de la Figura 65 de acuerdo con el movi-
miento del tercer miembro de palanca 905 en la direccién de
la flecha H92 y en la direccién opuesta.

Las Figuras 66 y 67 ilustran la operacion del miembro de

avance/retracciéon 920 y del tercer miembro de palanca 905.
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Las Figuras 66 y 67 son vistas en perspectiva del miembro de
avance/retraccion 920 y del tercer miembro de palanca 905.
En la Figura, algunas partes se omiten para una mejor ilustra-
cion.

La Figura 66 muestra un estado de un estado natural (es-
tado libre) en el cual no se aplica una fuerza externa al tercer
miembro de palanca 905. EIl tercer miembro de palanca 905 se
mueve en la direccién de la flecha H92 en la Figura por la
fuerza del tercer miembro de empuje 906. En este momento, el
miembro de leva 915 y el miembro de avance/retraccién 920
estan en las fases mostradas en la Figura, y el miembro de
avance/retraccion 920 esta en la posicidon retraida.

La Figura 67 muestra un estado después de que el tercer
miembro de palanca 905 es empujado. Como se muestra en la
Figura, cuando se aplica una fuerza a la porcién de contacto
905a del tercer miembro de palanca 905 en la direccién de la
flecha H93 en la Figura, el tercer miembro de palanca 905 se
mueve en la direccién de la flecha H93 en la Figura.

Aungue el miembro de avance/retraccion 920 se acopla
con el miembro de leva 915 por medio del pasador de leva

921, el miembro de avance/retraccion 920 no puede moverse
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en la direccion de la flecha H91 en la figura 65, como se
muestra en las Figuras 64 y 65. Por lo tanto, como se muestra
en la Figura 67, a medida que el miembro de leva 915 gira en
la direccion de la flecha H94 en la Figura, el pasador de leva
921 se desliza en la ranura de leva 915b, de manera que el
miembro 920 de avance/retraccién se mueve en la direccion de
la flecha H95 en la Figura. A continuacién, se mueve a la po-
sicion de avance.

La Figura 68 muestra un estado en donde la puerta de
abertura/cierre 13 del montaje principal de aparato A se abrey
el cartucho B se monta hasta una posicion para la operacion
de formacién de imagen (formacién de imagen). En la Figura,
el signo de referencia L91 indica la direccion del eje de rota-
cién del tambor 62 del cartucho B en la posicién para la ope-
racion de formacién de imagen (formacién de imagen).

Como se muestra en la Figura, el miembro de transmisién
de accionamiento del montaje principal del aparato A se incli-
na por 691° con respecto al eje L9.

La Figura 69 muestra el comportamiento en donde la
puerta de abertura/cierre 13 del montaje principal de aparato

A se cierra en este estado. Cuando la puerta de abertu-
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ra/cierre 13 estd cerrada en la direccion de la flecha H96 en el
dibujo, la porcién de prensado del cartucho 13a provista en la
puerta de abertura/cierre 13 entra en contacto con la porcién
de contacto 905a del tercer miembro de palanca 905. Cuando
la puerta de abertura/cierre 13 se cierra adicionalmente, la
porcién de prensado del cartucho 13a empuja el tercer miem-
bro de palanca 905. En este momento, como se ha descrito
anteriormente, el miembro de avance/retraccién 920 del cartu-
cho B se mueve a la posicién avanzada y salta hacia el lado
de accionamiento (véase la Figura 70).

La Figura 71 muestra como el miembro de acoplamiento
864 se mueve al lado de accionamiento. A medida que la puer-
ta de abertura/cierre 13 esta cerrada, el tercer miembro de pa-
lanca 905 es empujado, y el miembro de avance/retraccién 920
se mueve en la direccion de la flecha H97 en el dibujo como
se muestra en la Figura. En este momento, la porcién inclina-
da 920b del miembro de avance/retraccion 920 entra en con-
tacto con el miembro de transmision de accionamiento 81 del
montaje principal de aparato A. Cuando el miembro de avan-
cel/retraccion 920 se mueve adicionalmente, la porciéon inclina-

da 920b presiona el miembro de transmisién de accionamiento
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81, el miembro de transmision de accionamiento se inclina en
la direccion de la flecha H98 en la Figura, de manera que el
angulo 691 disminuye. A continuacién, como se muestra en la
Figura 72, el eje de rotacién del miembro de transmisién de
accionamiento 81 estd préximo a ser coaxial con el L91.

La Figura 73 muestra coOmo se cierra la puerta de abertu-
ra/cierre 13. Como se muestra en la Figura, el miembro de
prensado de cartucho 1 provisto en la puerta de abertu-
ra/cierre 13 comienza a presionar el miembro de palanca 812
en la temporizacién cuando el tercer miembro de palanca 905
es empujado y el miembro de transmision de accionamiento 81
gueda cerrado para ser coaxial con el eje de rotacién L91.
Cuando se empuja adicionalmente el miembro de palanca 812,
el miembro de acoplamiento 864 del cartucho B salta en el la-
do de accionamiento como se describe en la Modalidad 7.

La Figura 74 muestra un estado alrededor del miembro
de transmisién de accionamiento 81 cuando la puerta de aber-
tura/cierre 13 estd completamente cerrada.

Como se muestra en la Figura, la porcién de transmisién
accionada 864a del miembro de acoplamiento 864 se proyecta

hacia el miembro de transmisién de accionamiento 81 sustan-
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cialmente coaxial con el L91, y la superficie de extremo libre
864c de la porcion de transmision accionada (Figura 40) es la
porcion de transmision de accionamiento 8l1e entra en la por-
cion de transmisién de accionamiento 8l1e (ver Figura 4). Al-
ternativamente, la superficie de extremo libre 864c de la por-
cion de transmisiéon accionada entra en contacto con la super-
ficie de extremo libre 81k (véase la Figura 4).

Cuando el miembro de transmisiéon de accionamiento 81
del montaje principal de aparato A se acciona giratoriamente
con la superficie de extremo libre 864c de la porcion de
transmision accionada que estad en la porcion de transmision
de accionamiento 8le, la porcion de transmision de acciona-
miento 81le del miembro de transmision de accionamiento 81 y
la porciéon de transmisiéon 864a del miembro de acoplamiento
864 se acoplan entre si de manera que el accionamiento se
transmite al cartucho B.

Primero en un estado en donde la superficie de extremo
libre 864c de la porcion de transmisién accionada esta en con-
tacto con la superficie de extremo libre 81k, el miembro de
transmision de accionamiento 81 del montaje principal de apa-

rato A es accionado giratoriamente. Cuando la porcion de
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transmision de accionamiento 81e del miembro de transmision
de accionamiento 81 y la porcion de transmisién accionada
864a del miembro de acoplamiento 864 se vuelven en fase en-
tre si, la superficie de extremo libre de porcién de transmision
accionada 864c entra a la porcién de transmisién de acciona-
miento 8le. Cuando el miembro de transmisién de acciona-
miento 81 es accionado giratoriamente adicionalmente, la por-
cién de transmisién de accionamiento 8le y la porcién de
transmision accionada 864a se acoplan entre si para transmitir
el accionamiento al cartucho B.

En este momento, si la porcion de transmision de accio-
namiento 8la y la porcidon de transmisién accionada 864a tie-
nen las formas de rebaje-proyeccién torcidas mencionadas an-
teriormente, la porcién de transmision de accionamiento 8la y
la porcién de transmision accionada 864a se atraen entre si,
de manera gque se pueda lograr una transmisién de acciona-
miento estable.

Cuando el cartucho B se saca del montaje principal de
aparato A, se invierte la operacion mencionada anteriormente.
Cuando se abre la puerta de abertura/cierre 13, el miembro de

palanca 812 vuelve y el miembro de acoplamiento 864 se em-
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puja hacia el lado del cartucho B (estado en la Figura 72).
Cuando la puerta de abertura/cierre 13 se abre adicionalmen-
te, el tercer miembro de palanca 905 regresa, y el miembro de
avance/retraccién 920 se empuja hacia el lado del cartucho B
y se coloca en la posicion retraida (estado en la Figura 68).
Después de abrir completamente la puerta de abertura/cierre
13, se saca el cartucho B.

En esta modalidad, el miembro de prensado de cartucho
1 del montaje principal de dispositivo A estéa estructurado para
presionar el cartucho B contra el montaje principal de disposi-
tivo A mediante la recepcién de la fuerza de presion del resor-
te de presion 19 del montaje principal de dispositivo A cuando
se cierra la puerta de abertura/cierre 13. Sin embargo, esta
estructura no es inevitable para la presente invencién.

En las Figuras 75 a 77, se describira un ejemplo modifi-
cado en donde se modifica parcialmente la estructura del ter-
cer miembro de palanca. Esta modificacién es efectiva para la
estructura en la que el movimiento de la leva cilindrica 83
(véase la parte (b) de la Figura 5 y la parte (b) de la Figura 6)
en la direccién de la flecha H2 mostrada en la parte (b) de la

Figura 5 se lleva a cabo inmediatamente antes de la finaliza-
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cion del cierre de la puerta de abertural/cierre 13 del montaje
principal de aparato A.

Como se muestra en la Figura 75, el miembro lateral 901
se proporciona con el cuarto miembro de palanca 907 y el
guinto miembro de palanca 908 de manera que se pueda mo-
ver en la direccién de la flecha H93 y en la direccion opuesta
en la Figura. El cuarto miembro de palanca 907 y el quinto
miembro de palanca 908 corresponden a una estructura en la
cual el tercer miembro de palanca 905 estad separado en dos
partes.

Entre el cuarto miembro de palanca 907 y el quinto
miembro de palanca 908, se proporciona un cuarto miembro de
empuje 909, cuyos extremos opuestos se ponen en contacto
con una porcién de recepcién de presion 907a del cuarto
miembro de palanca 907 y una porciéon de recepcién de pre-
sion 908a del quinto miembro de palanca 908, respectivamen-
te. La Figura 75 muestra un estado libre en donde ninguna
fuerza externa actua sobre el cuarto miembro de palanca 907.
El tercer miembro de empuje 906 estad en contacto con una pa-
red de empuje 908b del quinto miembro de palanca 908.

En esta estructura, cuando la puerta de abertural/cierre
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13 del montaje principal de aparato A estd cerrada, el cuarto
miembro de palanca 907 es empujado por el miembro de pren-
sado de cartucho 1 como se ha descrito anteriormente.

Cuando el cuarto miembro de palanca 907 es empujado
en la direccion de la flecha H93 en la Figura, el quinto miem-
bro de palanca 908 es empujado en la direccion de la flecha
H93, mientras que el cuarto miembro de empuje 909 es com-
primido.

La Figura 76 muestra un estado en donde el miembro de
avance/retracciéon 920 se ha movido al lado de accionamiento
en el proceso del quinto miembro de palanca 908 que es em-
pujado y estd en contacto con el miembro de transmisién de
accionamiento 81 del montaje principal del aparato A (estado
de la Figura 71). La leva cilindrica 83 no se ha movido todavia
en la direccién de la flecha H2 mostrada en la parte (b) de la
Figura 5, y, por lo tanto, el miembro de transmisién de accio-
namiento 81 no puede inclinarse. Por esta razén, el miembro
de avance/retraccion 920 no puede moverse hacia el lado de
accionamiento desde la posicion mostrada en la Figura 71. Por
lo tanto, el quinto miembro de palanca 908 no puede moverse.

Cuando la puerta 13 de abertural/cierre se cierra adicio-
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nalmente de este estado, el cuarto miembro de empuje 909 se
comprime por la cantidad correspondiente a la cantidad a tra-
vés de la cual se empuja el cuarto miembro de palanca 907
(véase la Figura 77). Por lo tanto, no se impide el movimiento
de la puerta de abertural/cierre 13.

Cuando la puerta de abertural/cierre 13 se cierra comple-
tamente, la leva cilindrica 83 se mueve en la direccion de la
flecha H2 mostrada en la parte (b) de la Figura 5, de manera
gue el miembro de transmision de accionamiento 81 queda in-
clinable. En este momento, el miembro de leva 915 gira por la
fuerza de presion del cuarto miembro de empuje 909 compri-
mido, de manera que el miembro de avance/retraccién 920 se
mueve al lado de accionamiento. EIl miembro de transmision de
accionamiento 81 es inclinado por el miembro de avan-
celretraccion 920, y, por lo tanto, el eje de rotacion del miem-
bro de transmision de accionamiento 81 queda cerca de ser
coaxial con el L91 (estado en la Figura 72).

Se describira el avance y retraccién del miembro de aco-
plamiento 864. Antes de que la leva cilindrica 83 se mueva en
la direccion de la flecha H2 mostrada en la parte (b) de la Fi-

gura 5, la superficie de extremo libre 864c de la porcién de
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transmision accionada del miembro de acoplamiento 864 co-
linda con la superficie de extremo libre 81k del miembro de
transmision de accionamiento inclinado 81 aun cuando el
miembro de leva 70 se convierte en la fase mostrada en la Fi-
gura 44. Por esta razon, el miembro de acoplamiento 864 no
salta.

Cuando la puerta de abertura/cierre 13 esta completa-
mente cerrada, el eje de rotacion del miembro de transmisién
de accionamiento 81 queda cerrado para ser coaxial con el
L91 debido a la accion del miembro de avance/retraccion 920
descrito anteriormente. En este momento, la superficie de ex-
tremo libre 864c de la porcién de transmisién accionada del
miembro de acoplamiento 864 es introducida en la porciéon de
transmision de accionamiento 81le por la fuerza de presién del
primer miembro de empuje 59 comprimido (véase la Figura
40). O, la superficie de extremo libre 864c de la porcion de
transmision accionada se pone en contacto con la superficie
de extremo libre 81k.

La operacién cuando el miembro de transmisién de ac-
cionamiento 81 del montaje principal de aparato A es acciona-

do giratoriamente es como se ha descrito anteriormente.
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En esta modalidad, se ha descrito una estructura en la
cual dos miembros de leva (miembro de leva 70, miembro de
leva 915) son accionados por dos miembros de palanca
(miembro de palanca 812, tercer miembro de palanca 905).
Los dos miembros de palanca y los dos miembros de leva pue-
den referirse colectivamente como un mecanismo de opera-
cion. Ya que las dos levas estan operativamente conectadas
con el miembro de acoplamiento 364 y con el miembro de
avance/retraccion 920, respectivamente, el mecanismo de ope-
racion puede mover el miembro de acoplamiento 864 y el
miembro de avance/retraccion 920 en las respectivas tempori-
zaciones apropiadas, al operar cada miembro de palanca.

El mecanismo operativo no siempre debe tener dos pa-
lancas y dos miembros de leva. Por ejemplo, el mecanismo
operativo puede estar estructurado para accionar dos miem-
bros de leva con una palanca. En tal caso, una palanca y dos
levas se pueden conectar apropiadamente de manera que las
dos levas puedan operar a temporizaciones apropiadas por la
operacion de una palanca. Alternativamente, el mecanismo de
operacion puede tener una estructura que incluye un miembro

de leva que actua sobre el miembro de acoplamiento y el
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miembro de avance/retraccion, y una palanca que actla sobre
el miembro de leva. En este caso, el miembro de leva puede
estar estructurado de manera que el miembro de acoplamiento
y el miembro de avance/retraccion estdn entrelazados para
operar a temporizaciones apropiadas, cuando se acciona el
miembro de leva. En cualquier caso, sera suficiente si el me-
canismo de operacion estd estructurado de manera que el
miembro de acoplamiento 864 y el miembro de avan-
celretraccion 920 puedan ser movidos a temporizaciones
apropiadas. Dicho ejemplo se describirda mas adelante.

Lo siguiente es un resumen de esta modalidad.

El montaje principal de aparato A incluye un miembro de
transmisién de accionamiento (miembro de salida de acciona-
miento) 81. Por otra parte, el cartucho B incluye un miembro
de acoplamiento (miembro de acoplamiento) 864 y un miembro
de avance/retraccion 920.

Tanto el miembro de avance/retraccién 920 como el
miembro de acoplamiento 864 son miembros movibles que
pueden moverse en la direccién axial del tambor fotosensible.
El miembro de acoplamiento 864 estd provisto en el extremo

del tambor fotosensible 62 y constituye una unidad de tambor
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junto con el tambor fotosensible 62. Por otro lado, el miembro
de avance/retraccion 920 es soportado de manera movible por
el miembro lateral 901 que es el bastidor (carcasa) del cartu-
cho (véase la Figura 64). El miembro de avance/retraccion 920
es un miembro movible provisto fuera del tambor fotosensible
(fuera de la unidad de tambor).

Tanto el miembro de avance/retraccion 920 como el
miembro de acoplamiento 864 estan provistos en la parte fron-
tal del cartucho en el lado de accionamiento del cartucho.

El miembro de avance/retraccion 920 estd estructurado
para moverse hacia el miembro de transmisién de acciona-
miento 81 y cambiar el angulo de inclinacion del miembro de
transmisién de accionamiento 81 poniendo en contacto el
miembro de transmision de accionamiento 81. Es decir, el
miembro de avance/retraccion 920 es un miembro de prensado
gue presiona el miembro de transmisién de accionamiento 81
para disminuir su angulo de inclinacién (véanse las Figuras 71
y 72). Cuando el miembro de acoplamiento 864 va a acoplarse
con el miembro de transmisién de accionamiento 81 que tiene
un angulo de inclinacién reducido, se pueden acoplar entre si

(véase la Figura 74).
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En esta modalidad, el miembro de avance/retraccion 920
se mueve linealmente en paralelo con el eje del tambor foto-
sensible, pero la direccion movible no se limita inevitablemen-
te a esto. Si el miembro de avance/retraccién 920 tiene un
componente axial en la direccibn de movimiento, se puede
considerar que el miembro de avance/retraccion 920 se mueve
en la direccion axial. Un ejemplo modificado en donde el
miembro de avance/retraccion 920 se mueve en direccion axial
con movimiento giratorio se describira mas adelante con refe-
rencia a la Modalidad 8-4.

En esta modalidad, el miembro de acoplamiento 864 se
utiliza como miembro de recepcion de fuerza de accionamiento
(miembro de entrada de accionamiento) para recibir la fuerza
de accionamiento. Sin embargo, es igual que la modalidad an-
tes descrita que puede proporcionarse el cartucho de miembro
de engranaje capaz de acoplarse con el miembro de transmi-
sion de accionamiento 81 que tiene un angulo de inclinacidon
reducido. Es decir, el miembro de entrada de accionamiento
no estad limitado al acoplamiento, sino que puede ser un en-
granaje. Al igual que el miembro de engranaje 187 mostrado

en la parte (a) de la Figura 15, el miembro de engranaje 187
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expuesto al cartucho puede ser provisto, y este puede ser
acoplado con la porcién de engranaje provista en la superficie
periférica exterior del miembro de transmision de acciona-
miento 81.

En esta modalidad, el cartucho tiene el miembro de pa-
lanca 812 como un miembro de operacion para mover el miem-
bro de acoplamiento 864, y el miembro de palanca 905 se pro-
porciona como un miembro de operacién para mover el miem-
bro de avance/retraccion 920. Uno de estos miembros de ope-
racion puede referirse como un primer miembro de operacion,
y el otro puede referirse como un segundo miembro de opera-
cion.

Cada miembro de operacién esta estructurado para mo-
verse hacia delante del cartucho recibiendo una fuerza exter-
na desde el exterior del cartucho. Mas especificamente, estos
miembros de operacion accionan el miembro de acoplamiento
864 y/o el miembro de avance/retraccion 920 al ser movidos
por la recepcion de una fuerza del montaje principal del apara-
to cuando la puerta 13 del montaje principal de aparato A esta
cerrada.

Ademas, una parte de la estructura de esta modalidad
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puede separarse del cartucho para formarse en un accesorio
como en las Modalidades 5 y 6. Por ejemplo, el miembro de
avance/retraccion 920, el miembro de palanca 905 y el miem-
bro de leva 915 para operar el miembro, y el miembro lateral
901 o similares que soportan estos miembros (920, 905, 915)
se separan del cartucho y se forman en un accesorio que pue-
de montarse al montaje principal del aparato A.

El miembro de acoplamiento y el miembro de engranaje
del cartucho pueden estar conectados con el miembro de
transmision de accionamiento que tiene un angulo de inclina-
cién reducido por el miembro de avance/retraccion 920 del ac-
cesorio, de manera que se pueda realizar la transmisién de
accionamiento.

Modalidad 8-2

En la Modalidad 8-2, la estructura es tal que el miembro
de avance/retracciéon 920 y el miembro de acoplamiento 864
son avanzados y retraidos por la accion de una palanca
(miembro de operacion). En esta modalidad también se omiti-
ran los mismos puntos que en las modalidades descritas ante-
riormente. Entre los miembros descritos en estas modalidades,

aquellos correspondientes a los miembros descritos en las



10

15

20

189

Descripcion
PCT/JP2020/023320
17 diciembre 2021

modalidades descritas anteriormente se asignhan con los mis-
mos nombres que los miembros de las modalidades descritas
anteriormente, y solamente se describirdn los puntos diferen-
tes de aquellos de las modalidades antes mencionadas.

La Figura 92 es una vista en perspectiva del cartucho de
proceso B de esta modalidad.

Un miembro de acoplamiento 864 se proporciona en el
extremo del tambor 62, y una porcion de transmision acciona-
da 864a para recibir el accionamiento del miembro de transmi-
sion de accionamiento 81 del montaje principal de aparato A
se proporciona en el extremo del miembro de acoplamiento
864. Un miembro lateral 901 se proporciona en el lado de ac-
cionamiento de la unidad de limpieza 60. EIl miembro lateral
901 se proporciona con un tercer miembro de palanca 905 y un
miembro de avance/retracciéon 920. Aungue los detalles se
describiran mas adelante, el tercer miembro de palanca 905 es
un miembro de operacion para operar el miembro de avan-
celretraccion 920 y el miembro de acoplamiento 864.

Haciendo referencia a las Figuras 93, 94 y 95, se descri-
birAn las estructuras alrededor del miembro de avan-

cel/retraccion 920 y del miembro de acoplamiento 864. Las Fi-
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guras 93, 94 y 95 son vistas en perspectiva del elemento de
avance/retraccion 920 y del elemento de acoplamiento 864. En
las Figuras, algunas partes se omiten para una mejor ilustra-
cion.

Como se muestra en las Figuras 93 y 94, se proporciona
una proyeccion de acoplamiento 70m sobre la porcién periféri-
ca exterior del miembro de leva 70. Ademas, el miembro de
leva 915 esta provisto de una ranura de leva 915b, una se-
gunda ranura de leva 915c y un orificio de acoplamiento 915e.
La proyeccién de acoplamiento 70m del miembro de leva 70 se
inserta giratoriamente en el orificio de acoplamiento 915e del
miembro de leva 915 (véase también la Figura 95). El montaje
de los otros elementos es como se describe en las Modalida-
des 8y 7.

Con estas estructuras, el tercer miembro de palanca 905
estd soportado de manera movible en la direccién de la flecha
H92 y en la direcciéon opuesta mientras que es empujado en la
direccion de la flecha H92 en la Figura 95. Ademds, con estas
estructuras, el miembro de leva 915 es soportado para ser gi-
ratorio en la direccion de la flecha H91 en la Figura 95 de

acuerdo con el movimiento del tercer miembro de palanca 905
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en la direcciéon de la flecha H92 y en la direccién opuesta a la
misma. Ademas, el miembro de leva 70 estid soportado de mo-
do que pueda girar en la direccion de la flecha H91 en la Figu-
ra 95 de acuerdo con la rotacién del miembro de leva 915 por
acoplamiento entre la proyeccion de acoplamiento 70m y el
orificio de acoplamiento 915e.

Haciendo referencia a las Figuras 96 a 98, se describiran
las operaciones del miembro de avance/retraccion 920, del
miembro de acoplamiento 864 y del tercer miembro de palanca
905. Las Figuras 96 a 98 son vistas en perspectiva del miem-
bro de avance/retraccién 920, del miembro de acoplamiento
864, y del tercer miembro de palanca 905. En la Figura, algu-
nas partes se omiten para una mejor ilustracién.

La parte (a) de la Figura 96 y la parte (b) de la Figura 96
muestran un estado de estado natural (estado libre) en donde
no se aplica fuerza externa al tercer miembro de palanca 905.
El tercer miembro de palanca 905 se mueve en la direccidon de
la flecha H92 en la Figura por la fuerza del tercer miembro de
empuje 906. En este momento, el miembro de leva 915 y el
miembro de avance/retraccion 920 estan en las posiciones re-

traidas mostradas en la Figura. Ademas, como se muestra en
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la Figura 95 (b), el miembro de acoplamiento 864 se mueve
hacia el lado de no accionamiento debido a que la primera su-
perficie 70e del miembro de leva 70 est4 en contacto con la
proyeccion 901k del miembro lateral 901 (véase también la Fi-
gura 43).

La parte (a) de la Figura 97 y la parte (b) de la Figura 97
se muestra un estado cuando se empuja el tercer miembro de
palanca. Como se muestra en las Figuras, cuando se aplica
una fuerza a la porcién de contacto 905a del tercer miembro
de palanca 905 en la direccion de la flecha H93 en la Figura,
el tercer miembro de palanca 905 se mueve en la direccién de
la flecha H93 en la Figura. De acuerdo con esta operacién, el
miembro de leva 915 gira en la direccién de la flecha H94 en
la Figura.

El miembro de avance/retraccion 920 se acopla con la
ranura de leva 915b del miembro de leva 915 por medio del
pasador de leva 921. A medida que el miembro de leva 915 gi-
ra en la direccién de la flecha H94 en la Figura, el pasador de
leva se desliza en la ranura de leva 915b, de manera que el
miembro de avance/retracciéon 920 se mueve en la direccién de

la flecha H95 en el dibujo. A continuacién, cuando el pasador
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de leva 921 se desliza hacia el extremo en la ranura de leva
915b, el miembro de avance/retraccién 920 se mueve a la po-
sicion avanzada (posicién en la parte (a) de la Figura 98).

Se describir4d el estado del miembro de acoplamiento 864
en este momento. Ya que la proyeccion de acoplamiento 70m
del miembro de leva 70 y el orificio de acoplamiento 915e del
miembro de leva 915 se acoplan entre si, el miembro de leva
70 gira en la direccion de la flecha H94 en la Figura a medida
gue el miembro de leva 915 gira como se describe anterior-
mente. En este momento, como se muestra en la parte (b) de
la Figura 97, la primera superficie 70e del miembro de leva 70
continla en contacto con la proyeccion 901k del miembro late-
ral 901, permanece en un estado de ser movida hacia el lado
de no accionamiento.

La parte (a) de la Figura 98 y la parte (b) de la Figura 98
se muestra el estado cuando el tercer miembro de palanca 905
se empuja adicionalmente en. Como se muestra en la Figura,
cuando el tercer miembro de palanca 905 se empuja adicio-
nalmente, el miembro de leva 915 gira ademas en la direccidn
de la flecha H94 en la Figura de la parte (a) de la Figura 98.

En este momento, el pasador de leva 921 se desliza en la se-
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gunda ranura de leva 915c del miembro de leva 915. Como se
muestra en la parte (a) de la Figura 98, ya que la segunda ra-
nura de leva 915c no esta inclinada con relacion a la direccion
de la flecha H95 en la Figura, el miembro de avance/retraccién
920 permanece en la posicion avanzada aun si el miembro de
leva 915 gira.

Se describirad el estado del miembro de acoplamiento 864
en este momento. A medida que gira el miembro de leva 915,
el miembro de leva 70 gira también ademéas en la direccién de
la flecha H94 en el dibujo. En este momento, como se muestra
en la parte (b) de la Figura 98, la superficie del miembro de
leva 70 que colinda sobre la proyeccion 901k del miembro la-
teral 901 cambia de la primera superficie 70e a la segunda
superficie 70d por medio de la superficie inclinada 70b. En es-
te proceso, el miembro de acoplamiento 864 cambia del estado
de ser movido hacia el lado de no accionamiento hasta el es-
tado de proyeccion hacia el lado de accionamiento (véase
también la Figura 44).

Como se describié anteriormente, cuando el tercer miem-
bro de palanca 905 es empujado, el miembro de avan-

celretraccion 920 primero se mueve a la posicion de avance, y
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luego el miembro de acoplamiento 864 se proyecta hacia el
lado de accionamiento.

La Figura 99 es una vista en perspectiva que ilustra un
estado en donde el cartucho de proceso B de esta modalidad
esta montado en el montaje principal del aparato. Como se
muestra en la Figura, cuando el cartucho de proceso B se
monta en el montaje principal del aparato y se cierra la puerta
de abertural/cierre 13, la porcién de presién del cartucho 13a
provista en la puerta de abertural/cierre 13 entra en contacto
con la porcion de contacto 905a del tercer miembro de palanca
905. Ademas, cuando se cierra la puerta de abertural/cierre 13,
la porcién de presién del cartucho 13a empuja el tercer miem-
bro de palanca 905.

Después, el miembro de avance/retraccién 920 se mueve
a la posicién avanzada como se ha descrito anteriormente. En
este momento, como se describe en la Modalidad 8, el eje de
rotacién del miembro de transmisién de accionamiento 81 y el
eje de rotaciéon del tambor 62 quedan préximos para ser
coaxiales entre si (véanse las Figuras 71 y 72). Cuando la
puerta de abertura/cierre 13 se cierra adicionalmente, el

miembro de acoplamiento 864 se proyecta hacia el lado de ac-
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cionamiento como se ha descrito anteriormente. En este mo-
mento, como se describe en la Modalidad 8 (véase la Figura
74), la porcion de transmision accionada 864a del miembro de
acoplamiento 864 salta hacia el miembro de transmision de
accionamiento 81, la superficie de extremo libre 864c (Figura
40) de la porcion de transmisién accionada entra a la porcién
de transmisién de accionamiento 81e (ver Figura 4). O, la su-
perficie de extremo libre 864c de la porcion de transmisién ac-
cionada entra en contacto con la superficie de extremo libre
81k (véase la Figura 4). La operacion cuando el miembro de
transmision de accionamiento 81 del montaje principal de apa-
rato A es accionado giratoriamente después de que la puerta
de abertural/cierre 13 estad cerrada es como se ha descrito an-
teriormente. En esta modalidad, la estructura es tal que,
cuando el tercer miembro de palanca 905, que es un miembro
de operacién, recibe una fuerza externa, el miembro de avan-
celretraccion 920 primero se mueve, y luego el miembro de
acoplamiento 864 comienza a moverse.

Modalidad 8-3

En la Modalidad 8-3, se describira otra estructura en la

gue el miembro de avance/retraccién 920 y el miembro de
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acoplamiento 864 son avanzados y retraidos por la accién de
una palanca. En esta modalidad también, se omitirdn los mis-
mos puntos que en la modalidad descrita anteriormente. Entre
los miembros descritos en esta modalidad, aquellos corres-
pondientes a los miembros descritos en la modalidad descrita
anteriormente se asignan con |los mismos nombres que los
miembros de la modalidad mencionada anteriormente, y sélo
se describiran los puntos diferentes de los de la modalidad
mencionada anteriormente.

La Figura 100 es una vista en perspectiva del cartucho B
de proceso de esta modalidad.

Un miembro de acoplamiento 864 se proporciona en el
extremo del tambor 62, y una proyeccion como una porcién de
transmisién accionada 864a para recibir el accionamiento del
miembro de transmision de accionamiento 81 del aparato prin-
cipal de aparato A se proporciona en el extremo del miembro
de acoplamiento 864. Un miembro lateral 901 se proporciona
en un lado de accionamiento de la unidad de limpieza 60. El
miembro lateral 901 se proporciona con un tercer miembro de
palanca 905 y un miembro de avance/retraccién 920. Aunque

los detalles se describiran mas adelante, el tercer miembro de
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palanca es un miembro de operacion para operar el miembro
de avance/retraccion 920 y el miembro de acoplamiento 864.

Haciendo referencia a las Figuras 101 y 102, se describi-
ran las estructuras alrededor del miembro de avan-
ce/retraccion 920 y del miembro de acoplamiento. Las Figuras
101 y 102 son vistas en perspectiva del miembro de avan-
cel/retraccion 920 y del miembro de acoplamiento 864. En es-
tas Figuras, algunas partes se omiten para una mejor ilustra-
cion.

Como se muestra en la Figura 101, el miembro de palan-
ca 812 se ensambla a través de la porcién de ranura 901m del
miembro lateral 901. Ademas, la porcion de bobina 820c del
primer miembro de empuje 820 se inserta en la proyeccion de
fijaciéon 901n del miembro lateral 901, y un primer extremo de
empuje 820a estd en contacto con la proyeccion accionada
812b del miembro de palanca 812. Con esta estructura, el
miembro de palanca 812 se proporciona para que pueda ser
deslizable en la direccion opuesta a la flecha H100 en la Figu-
ra mientras es empujado en la direccion de la flecha H100 en
la Figura. Ademas, la porcién de acoplamiento del miembro de

palanca 70a del miembro de leva 70 se acopla con el orificio
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de acoplamiento 812c del miembro de palanca 812. Con esta
estructura, el miembro de leva 70 puede girar y moverse de
acuerdo con el movimiento del miembro de palanca 812 en la
direccién de la flecha H100 en la Figura.

En el cartucho B de esta modalidad, el miembro de pa-
lanca 812 se proporciona adicionalmente en comparacion con
el cartucho descrito en la Modalidad 8-2. El tercer miembro de
palanca 905 puede operar el miembro de acoplamiento por
medio del miembro de palanca 812. Por lo tanto, a diferencia
de la octava modalidad descrita anteriormente, en esta moda-
lidad, el miembro de palanca 812 no se expone al exterior del
cartucho y no recibe directamente una fuerza externa del mon-
taje principal del aparato A. En cambio, se recibe una fuerza
del tercer miembro de palanca 905 dentro del cartucho.

Al ensamblar el miembro de palanca 812 y el miembro de
leva 70, el tercer miembro de palanca 905, el miembro de leva
915 que incluye la ranura de leva 915b y la segunda ranura de
leva 915c, y similares se ensamblan, como se muestra en la
Figura 102. La estructura es la misma que la de la Modalidad
8. Ademéas, como se muestra en la Figura 102, el tercer miem-

bro de palanca 905 de esta modalidad se proporciona con una
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porcion de contacto de palanca 905d.

Haciendo referencia a las Figuras 103 a 105, se describi-
ran las operaciones del miembro de avance/retraccion 920, del
miembro de acoplamiento 864 y del tercer miembro de palanca
905. Las Figuras 103 a 105 son vistas en perspectiva del
miembro de avance/retraccién 920, del miembro de acopla-
miento 864, y del tercer miembro de palanca 905. En la Figu-
ra, algunas partes se omiten para una mejor ilustracién.

La parte (a) de la Figura 103 y la parte (b) de la Figura
103 muestran un estado natural (estado libre) en donde no se
aplica fuerza externa al tercer miembro de palanca 905. EI
tercer miembro de palanca 905 se mueve en la direccién de la
flecha H92 en la Figura por la fuerza del tercer miembro de
empuje 906. En este momento, el miembro de leva 915 y el
miembro de avance/retraccion 920 estan en las posiciones re-
traidas. Ademas, como se muestra en la Figura (a), el miem-
bro de palanca 812 se mueve en la direccién de la flecha H101
en la Figura por la fuerza del primer miembro de empuje 820.
En este momento, el miembro de acoplamiento 864 se mueve
hacia el lado de no accionamiento debido a que la primera su-

perficie 70e del miembro de leva 70 estd en contacto con la
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proyeccion 901k del miembro lateral 901 (véase también la Fi-
gura 43).

La parte (a) de la Figura 104 y la parte (b) de la Figura
104 muestran un estado cuando se empuja el tercer miembro
de palanca. Como se muestra en la Figura, cuando se aplica
una fuerza a la porcién de contacto 905a del tercer miembro
de palanca 905 en la direccion de la flecha H93 en la Figura,
el tercer miembro de palanca 905 se mueve en la direccién de
la flecha H93 en la Figura. De acuerdo con esta operacion, el
miembro de leva 915 gira en la direccién de la flecha H94 en
la Figura. Como se ha descrito anteriormente, el miembro de
avance/retracciéon 920 se mueve en la direccién de la flecha
H95 en la parte (a) de la Figura 104 debido al acoplamiento
entre el pasador de leva 921 y la ranura de leva 915b. A conti-
nuacién, cuando el pasador de leva 921 se desliza hacia el ex-
tremo en la ranura de leva 915b, el miembro de avan-
celretraccion 920 se mueve a la posicion avanzada (véase la
parte (a) de la Figura 97). Por otro lado, durante el movimien-
to del tercer miembro de palanca 905, la porcién de contacto
de palanca 905d del tercer miembro de palanca 905 entra en

contacto con la proyeccion empujada 812b del miembro de pa-
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lanca 812. Por este contacto, el miembro de palanca 812 se
mueve en la direccién de la flecha H102 en la parte (a) de la
Figura 104 y la parte (b) de la Figura 104. De acuerdo con es-
ta operacion, el miembro de leva 812 gira en la direccion de la
flecha H103 en la parte (b) de la Figura 104. Como se muestra
en la parte (b) de la Figura 104, dado que la primera superfi-
cie 70e del miembro de leva 70 y la proyeccién 901k del
miembro lateral 901 estan en contacto entre si, el miembro de
acoplamiento 864 esta todavia en el lado de no accionamien-
to. Como se describié anteriormente, en el estado de la parte
(a) de la Figura 104 y la parte (b) de la Figura 104, el miembro
de avance/retraccién 920 esta en la posicion avanzada, y el
miembro de acoplamiento 864 se encuentra en el lado de no
accionamiento.

La parte (a) de la Figura 105 y la parte (b) de la Figura
105 muestra el estado cuando el tercer miembro de palanca
905 es empujado adicionalmente. Como se muestra en la Figu-
ra, cuando el tercer miembro de palanca 905 se empuja adi-
cionalmente en, el pasador de leva se desliza en la segunda
ranura de leva 915c del miembro de leva 915 como se descri-

bi6 anteriormente, y, por lo tanto, el miembro de avan-
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cel/retraccion 920 permanece en la posicién avanzada (véase
la Figura (a)).

Se describird el estado del miembro de acoplamiento 864
en este momento. A medida que el tercer miembro de palanca
905 se empuja adicionalmente, el miembro de palanca 812 se
mueve adicionalmente en la direccion de la flecha H102 en la
Figura. De acuerdo con esta operacion, el miembro de leva 70
también gira en la direccion de la flecha H103 en la parte (b)
de la Figura 105. En este momento, como se muestra en la
parte (b) de la Figura 105, la superficie del miembro de leva
70 que hace contacto con la proyeccion 901k del miembro la-
teral 901 cambia de la primera superficie 70e a la segunda
superficie 70d por medio de la superficie inclinada 70b. En es-
te proceso, el miembro de acoplamiento 864 cambia del estado
de ser movido al lado de no accionamiento al estado de pro-
yectandose hacia el lado de accionamiento (véase también la
Figura 44). Como se ha descrito anteriormente, cuando se em-
puja el tercer miembro de palanca 905, el miembro de avan-
cel/retraccion 920 se mueve primero a la posicion de avance, y
después el miembro de acoplamiento 864 se proyecta hacia el

lado de accionamiento.
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La Figura 106 es una vista en perspectiva que ilustra un
estado en donde el cartucho de proceso B de esta modalidad
esta montado en el montaje principal del aparato. Como se
muestra en la Figura, cuando el cartucho de proceso B se
monta en el montaje principal del aparato y se cierra la puerta
de abertural/cierre 13, la porcion de presién del cartucho 13a
provista en la puerta de abertura/cierre 13 entra en contacto
con la porcion de contacto 905a del tercer miembro de palanca
905. Cuando la puerta de abertura/cierre 13 se cierra adicio-
nalmente, la porcién de presién del cartucho 13a empuja el
tercer miembro de palanca 905.

A continuacién, el miembro de avance/retraccion 920 se
mueve a la posicion avanzada como se ha descrito anterior-
mente. En este momento, como se describe en la Modalidad 8,
el eje de rotacién del miembro de transmisién de accionamien-
to 81 y el eje de rotacién del tambor 62 guedan proximos para
ser coaxiales (véanse las Figuras 71 y 72). Cuando la puerta
de abertura/cierre 13 se cierra adicionalmente, el miembro de
acoplamiento 864 se proyecta hacia el lado de accionamiento
como se ha descrito anteriormente. En este momento, como se

describe en la Modalidad 8 (véase la Figura 74), la porcion de
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transmision accionada 864a del miembro de acoplamiento 864
se proyecta hacia el miembro de transmisiéon de accionamiento
81, y la superficie de extremo libre 864c (Figura 40) de la por-
cion de transmision accionada entra a la porcion de transmi-
sion de accionamiento 8le (véase la Figura 4). O, la superficie
de extremo libre 864c de la porcion de transmision accionada
entra en contacto con la superficie de extremo libre 81k
(véase la Figura 4). Las operaciones cuando el miembro de
transmision de accionamiento del montaje principal del apara-
to A se acciona giratoriamente después de que la puerta de
abertura/cierre se cierra, como se ha descrito anteriormente.

Modalidad 8-4

Se describiran la Modalidad 8-4. Esta modalidad es una
modalidad (ejemplo de modificacién) en la que se modifica
parcialmente la estructura de la Modalidad 8. En esta modali-
dad también, se omitiran la descripcién de los mismos puntos
gue en la modalidad descrita anteriormente. Entre los miem-
bros descritos en esta modalidad, aquellos correspondientes a
los miembros descritos en la modalidad descrita anteriormente
se asignan con los mismos nombres que los miembros de la

modalidad mencionada anteriormente, y solo se describira el
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punto diferente de los de la modalidad mencionada anterior-
mente.

La Figura 107 es una vista en perspectiva del cartucho B
de proceso de esta modalidad. Un miembro lateral 901 se pro-
porciona en el lado de accionamiento de la unidad de limpieza
60, y esta provisto de una primera proyeccion de colocacion
de lado de accionamiento 90la y una segunda proyeccién de
colocacion de lado de accionamiento 901b. Ademéas, esta pro-
visto de un miembro de palanca 812, un tercer miembro de pa-
lanca 905, y un miembro giratorio 930.

Con referencia a las Figuras 108 y 109 y la parte (a) de
la Figura 110 y la parte (b) de la Figura 110, se describira la
estructura alrededor del miembro giratorio 930. Las Figuras
108 y 109 son vistas en perspectiva despiezada alrededor del
miembro giratorio 930. La parte (a) de la Figura 110 y la parte
(b) de la Figura 110 son vistas en perspectiva del miembro gi-
ratorio 930 y del tercer miembro de palanca 905. En las Figu-
ras, algunas porciones se omiten para mayor ilustracion.

Como se muestra en las Figuras 109 y Figura 107, el
miembro giratorio 930 esta provisto de un orificio de soporte

930a, un pasador de leva 930b y una porcion de contacto
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930c. Como se muestra en la Figura, un orificio de soporte
930a del miembro giratorio 930 se inserta de manera deslizan-
te y de manera giratoria en el eje giratorio 901r del miembro
lateral 901. Después de que el miembro giratorio 930 se mon-
ta, un miembro de retenciéon 931 se fija al extremo libre del eje
giratorio 901r mediante un método tal como adhesién para evi-
tar que el miembro giratorio 930 se desacople del eje giratorio
901r.

Como se muestra en la parte (a) de la Figura 110 y la
parte (b) de la Figura 110, se proporciona una ranura de leva
905e en el extremo del tercer miembro de palanca 905. El pa-
sador de leva 930b del miembro giratorio 930 se acopla de
manera deslizante con la ranura de leva 905e.

Ademas, el tercer miembro de empuje 906 se proporciona
en la porcion de soporte del miembro de empuje 901le del
miembro lateral 901, y los extremos opuestos del mismo estan
en contacto con la pared de contacto 901g del miembro lateral
901 y la pared de empuje 905b del tercer miembro de palanca
905, respectivamente.

Con estas estructuras, el tercer miembro de palanca 905

estd soportado de manera que se pueda mover en la direccidn
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de la flecha H92 y en la direccion opuesta a la misma, mien-
tras que es empujado en la direccion de la flecha H92 en la
parte (a) de la Figura 110.

Con referencia a la parte (a) de la Figura 110, la parte
(b) de la Figura 110 a la parte (a) de la Figura 112 y la parte
(b) de la Figura 112, se describiran las operaciones del miem-
bro giratorio 930 y del tercer miembro de palanca 905. Las Fi-
guras 110 a 112 son vistas en perspectiva del miembro girato-
rio 930 y del tercer miembro de palanca 905. En la Figura, al-
gunas porciones se omiten para una mejor ilustracién.

La parte (a) de la Figura 110 y la parte (b) de la Figura
110 muestran un estado de estado natural (estado libre) en
donde no se aplica fuerza externa al tercer miembro de palan-
ca 905. El tercer miembro de palanca 905 se mueve en la di-
recciéon de la flecha H92 en la Figura por la fuerza del tercer
miembro de empuje 906. En este momento, el miembro girato-
rio 930 estd en la posicién retraida mostrada en la Figura.

La parte (a) de la Figura 111 y la parte (b) de la Figura
111 muestran un estado cuando el tercer miembro de palanca
905) empieza a ser empujado. Como se muestra en la Figura,

cuando se aplica una fuerza a la porcién de contacto 905a del
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tercer miembro de palanca 905 en la direccion de la flecha
H93 en la Figura, el tercer miembro de palanca 905 se mueve
en la direccion de la flecha H93 en la Figura.

En el miembro giratorio 930, el pasador de leva 930b se
acopla con la ranura de leva 905e del tercer miembro de pa-
lanca 905, y, por lo tanto, el pasador de leva 930b recibe una
fuerza en la direccién de la flecha H105 en la Figura de la ra-
nura de leva 905e, a medida que el tercer miembro de palanca
905 se mueve en la direccion de la flecha H93 en la Figura.
Por esta fuerza, el miembro giratorio 930 se gira en la direc-
cién de la flecha H104 en la Figura.

La parte (a) de la Figura 112 y la parte (b) de la Figura
112 son ilustraciones después de que se empuja adicional-
mente el tercer miembro de palanca 905. Como se muestra en
la Figura, el tercer miembro de palanca 905 se mueve en la
direccion de la flecha H93 en la Figura, y el miembro giratorio
930 gira adicionalmente. Con referencia a la Figura 113A y la
parte (b) de la Figura 113, se describira la operacion del
miembro giratorio 930 sobre el miembro de transmisiéon de ac-
cionamiento 81 del montaje principal de aparato A. La parte

(a) de la Figura 113 y la parte (b) de la Figura 113 son vistas
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en perspectiva alrededor del miembro giratorio 930 y del
miembro de transmisién de accionamiento 81. En la Figura,
algunas partes se omiten para una mejor ilustracion. El miem-
bro de transmision de accionamiento 81 en la parte (a) de la
Figura 113 estd en un estado en el cual la puerta de abertu-
ra/cierre 13 del montaje principal de aparato A se abre y el
cartucho B se monta en una posicién para la formacion de
imagen (operacion de formacién de imagen) como se ha des-
crito con referencia a la Figura 68. En la parte (a) de la Figura
113, L91 representa la direccion del eje de rotacién del tambor
62 (no mostrado) del cartucho B colocado en la posicién de
formacién de imagen (operacion de formacién de imagen).
Como se muestra en la Figura, el miembro de transmision de
accionamiento del montaje principal del aparato se inclina por
B91° con respecto a L91.

En este estado, cuando la puerta de abertura/cierre 13
del montaje principal de aparato A esta cerrada (véase la Fi-
gura 69), la porcion de presién de cartucho 13a provista en la
puerta de abertura/cierre 13 empuja la porcién de contacto
905a del tercer miembro de palanca 905. En este momento,

como se ha descrito anteriormente, el miembro giratorio 930
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del cartucho B gira.

La parte (a) de la Figura 113 muestra un estado en el
gue la superficie inclinada 930d del miembro giratorio 930 que
ha girado en la direccion de la flecha H107 en la Figura colin-
da sobre el miembro de transmision de accionamiento 81 en el
proceso de cierre de la puerta de apertura/cierre 13. Ademas,
cuando el miembro giratorio 930 gira en la direccién de la fle-
cha H107 en la Figura, la superficie de contacto 930e del
miembro giratorio 930 presiona el miembro de transmisidon de
accionamiento 81 e inclina el miembro de transmisién de ac-
cionamiento 81 para moverlo en la direccion de la flecha H106
en la Figura (estado mostrado en la parte (b) de la Figura
113). De esta manera, se reduce el angulo 691, y como se
muestra en la parte (b) de la Figura 113, el eje de rotacion del
miembro de transmisién de accionamiento 81 queda cerrado
para ser coaxial con la direccion del eje de rotacion L91 del
tambor 62 (no mostrado) del cartucho B.

Ademas, en el proceso de cerrar la puerta de abertu-
ra/cierre 13, la operacién de saltarse del miembro de acopla-
miento 864 del cartucho B al lado de accionamiento, y la ope-

racion del acoplamiento entre el miembro de transmision de
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accionamiento 81 del montaje principal de aparato A y el
miembro de acoplamiento después de cerrar la puerta de aber-
tura/cierre 13 son como se describe en lo que antecede a la
técnica.

El miembro giratorio 930 en esta modalidad corresponde
al miembro de avance/retracciéon 920 (véase la Figura 70) en
la Modalidad 8. El miembro de avance/retraccién 920 en la
Modalidad 8 es un miembro de presién que se mueve lineal-
mente en la direccion axial del tambor fotosensible. Por otra
parte, el miembro giratorio 930 es un miembro de presiéon que
se mueve en la direccion axial del tambor fotosensible con ro-
tacion.

Es decir, a medida que el miembro de palanca 905 recibe
una fuerza externa, el extremo libre (porciobn de contacto
930c) del miembro giratorio 930 se aleja del cartucho en la di-
reccién axial. Es decir, la porcion de contacto 930c del miem-
bro giratorio 930 se mueve en la direccién que se aproxima al
miembro de transmisiéon de accionamiento 81, es decir, hacia
el lado derecho de la Figura 113.

Modalidad 9

En la Modalidad 3 descrita anteriormente, la estructura
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es tal que el miembro de acoplamiento se mueve hacia delante
y hacia atras en la direccion axial del tambor fotosensible 62
por el miembro de palanca 12. Esta modalidad es un desarro-
[lo adicional de la Modalidad 3. Los miembros equivalentes a
los miembros utilizados con la modalidad descrita anterior-
mente seran asignados con el mismo nombre, y solamente se
describiran los puntos diferentes de aquellos en la modalidad
descrita anteriormente. Aunque los detalles se describiran
mas adelante, el cartucho B puede montarse en el lado poste-
rior de la posicién en el momento de la operacion de forma-
cién de imagen en sustancialmente la misma direccién que la
direccion N1 en la cual el miembro de transmision de accio-
namiento 81 se inclina cuando el cartucho B se monta en el
montaje principal de aparato A. Por esto, las cantidades de
avance y retracciéon del miembro de acoplamiento se pueden
reducir en comparacién con la Modalidad 3.

La Figura 78 es una vista en perspectiva despiezada que
ilustra la estructura de un lado de accionamiento del lado de
la unidad de limpieza 1060 en esta modalidad.

La Figura 79 es una ilustracion de la orientaciéon del car-

tucho B de acuerdo con la presente modalidad en el momento
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de la operacion de formacion de imagen del montaje principal
de aparato A.

La Figura 80 es una vista lateral que ilustra la operacion
de un miembro de colocacién en la presente modalidad.

La Figura 81 es una vista en seccion transversal esque-
matica que ilustra el orden de las operaciones en el montaje
del cartucho B de acuerdo con esta modalidad al montaje prin-
cipal de aparato A.

La Figura 83 es una vista en perspectiva del cartucho B.

Como se muestra en la Figura 79, cuando el cartucho B
se monta en el montaje principal de aparato A completamente,
los miembros de colocacion de cartucho (de aqui en adelante,
miembros de colocacién) 1091 y 1092 provistos en un miembro
lateral 1076 entran en contacto con las porciones de coloca-
cién 1080a y 1080b provistas en el montaje principal se apara-
to A. Por esto, los miembros de colocacién 1091 y 1092 pue-
den determinar la posicion del cartucho B en un estado en
donde el tambor fotosensible 62 estd cerca del miembro de
transmision de accionamiento 81.

El tambor fotosensible 62 tiene una porcién expuesta que

no esta cubierta por un bastidor de limpieza 1071 o la unidad
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de dispositivo de desarrollo 1020 y se expone en una posicion
orientada hacia el rodillo de transferencia 7. Las porciones de
colocacion del lado de montaje principal 1080a y 1080b estéan
dispuestas de manera que intercalan con la porcién expuesta
del tambor fotosensible 62.

Con referencia a la Figura 78, se describird la estructura
de la unidad de limpieza 1060 utilizada para el cartucho B. La
parte (a) de la Figura 78 y la parte (b) de la Figura 78 son vis-
tas en perspectiva despiezada de la unidad de limpieza 1060
gue incluye el mecanismo de avance/retraccion del miembro
de acoplamiento 1064. La parte (c) de la Figura 78 es una vis-
ta en perspectiva despiezada que ilustra las estructuras de los
miembros de colocacion 1091 y 1092 y una palanca de coloca-
cion 1093 del miembro lateral 1076.

De manera similar a la Modalidad 3, como se muestra en
la parte (a) de la Figura 78 y la parte (b) de la Figura 78, el
miembro lateral 1076 tiene una superficie periférica interior
cilindrica 1076a, una superficie periférica exterior cilindrica
1076b, una proyeccion 1076c, y asi sucesivamente. La super-
ficie periférica interna del cilindro 1076a soporta el miembro

de acoplamiento 1064. La superficie periférica exterior cilin-
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drica 1076b soporta el miembro de leva 1070. La proyeccién
1076c¢c se proyecta hacia fuera desde la superficie periférica
exterior del cilindro.

Ademés, el miembro de palanca (miembro de operacidn)
1012 y el miembro de leva 1070 se proporcionan entre una
unidad de brida de lado de accionamiento 1069 y el miembro
lateral 1076. Ademés, el miembro de palanca 1012 se propor-
ciona con un medio de empuje 1012d que empuja al miembro
de palanca en la direccion Y2. Por esto, el miembro de aco-
plamiento 1064 puede mantenerse en la posicion retraida has-
ta que la porcién de contacto 1012a del miembro de palanca
1012 se ponga en contacto con la puerta de abertura/cierre
1013 (no mostrada) del montaje principal de aparato A. Con
esta estructura, el miembro de acoplamiento 1064 puede
avanzarse y retraerse en la direccion axial del tambor foto-
sensible 62 en relacion con la operacién de abertural/cierre de
la puerta de abertural/cierre 1013.

Ademas, como se muestra en la parte (c) de la Figura 78,
el miembro lateral 1076 se proporciona con los miembros de
colocacion 1091 y 1092, la palanca del miembro de colocacidn

(de aqui en adelante, el miembro de palanca) 1093, y un
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miembro de sujecion 1097d para restringir el miembro de pa-
lanca 1093. EI miembro de colocacién 1091 tiene una porcion
de accién 1091a que hace contacto con el miembro de coloca-
cion de lado del montaje principal 1091a, y una protuberancia
de conexi6én 1091c que controla un angulo de rotacién al co-
nectarse al miembro de palanca 1093. De manera similar, el
miembro de colocacién 1092 también tiene una porciéon de ac-
cién 1092a, un centro de rotacion 1091b, y una protuberancia
de conexion 1092c. Las protuberancias de conexion 1091c y
1092c se colocan méas cerca de las porciones de accién 1091a
y 1092a que los centros de rotacion 1091b y 1092b.

El miembro de palanca 1093 esta provisto de una porcién
de presion 1093a para ser empujada por la puerta de abertu-
ra/cierre 1013, los orificios de conexién 1093a y 1093e y las
porcion de presién 1093a para el montaje de las protuberan-
cias de conexién 1091c y 1092c, y una porcién de conexion
1093c que conecta los orificios de conexiéon 1093a y 1093e.
También tiene un medio de empuje 1093d que empuja a la
porcion de presion 1093a en una direccion alejada del tambor
fotosensible 62.

Como se muestra en la Figura 80, los orificios de cone-
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xién 1093a y 1093e tienen una forma de orificio correspon-
diente a un lugar de movimiento de las protuberancias de co-
nexion 1091c y 1092c, para permitir que las porciones de ac-
cion 1091a y 1092a se muevan entre la primera posicion (pri-
mera posicién del miembro de colocacion) y la segunda posi-
cion (segunda posicion del miembro de colocaciéon). Ademas,
el miembro de palanca 1093 esta provisto de la porcién de
presion 1093a presionada por la puerta de abertura/cierre
1013, y el miembro de palanca 1093 se mueve en la direccidn
de la flecha Y101l. Cuando se libera presionando la puerta de
abertura/cierre 1013, se mueve en la direcciéon de la flecha
Y102 por la fuerza de empuje de los medios de empuje 1093d.
Con esta estructura, en relacién con la operacién de abertu-
ra/cierre de la puerta de abertura/cierre 1013, la operacion de
moverse de Y101 y Y102 provoca que la porcién de accidn
1091a gire como se indica por R101 y R102, y provoca que la
porcion de accion 1092a gire como se indica por R103 y R104.
Por esto, los miembros de colocacion 1091 y 1092 pueden mo-
verse entre la primera posicion (primera posicion del miembro
de colocacion) y la segunda posicion (segunda posicién del

miembro de colocacién).
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Los angulos de movimiento de la primera posicion de los
miembros de colocacion 1091 y 1092 con relacion a la segun-
da posicién no necesitan ser iguales. Es deseable determinar
las cantidades de rotacién de los miembros de colocacién
1091 y 1092 de manera que el cartucho B pueda montarse en
la direccion N1 en la que el miembro de transmisién de accio-
namiento 81 se inclina con relacién a la segunda posicion.

Operacién de Montaje del Cartucho B al Montaje Prin-
cipal A

Haciendo referencia a la Figura 81, se describird el mon-
taje del cartucho B al montaje principal de aparato A.

Como se muestra en la parte (a) de la Figura 81, el car-
tucho B se inserta sustancialmente perpendicularmente al eje
del tambor fotosensible 62 al montaje principal del aparato A
hasta que la porcion de colocaciéon del lado de no acciona-
miento 1094 del tambor fotosensible 62 colinda con la coloca-
ciéon del lado del montaje principal del aparato 1080c. Esta
operacion de insercion se lleva a cabo por el usuario. En este
momento, el miembro de transmision de accionamiento 81 se
inclina en la direccion de N2 con respecto a la posicién de

formacién de imagen. Ademas, en este momento, los miembros
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de colocacion 1091 y 1092 estan en las primeras posiciones
(primera posicion del miembro de colocacion). Puesto que los
miembros de colocacion 1091 y 1092 estan en las primeras
posiciones, hay espacios entre las porciones de colocacion de
lado del montaje principal 1080a y 1080b y los miembros de
colocacion 1091 y 1092 en la posicion de formacién de ima-
gen, respectivamente.

A continuacién, como se muestra en la parte (b) de la Fi-
gura 81, el cartucho b se inserta hasta que los miembros de
colocacion 1091 y 1092 entran en contacto con los miembros
de colocacion de lado del montaje principal 1080a y 1080b, en
el estado en gque estan en la primera posicién (primera posi-
cién del miembro de colocacién). Como se ha descrito ante-
riormente, se determinan las cantidades de rotacion de los
miembros de colocacién 1091 y 1092 de manera que el cartu-
cho B pueda montarse en la direccién N1 en la que se inclina
el miembro de transmision de accionamiento 81. Por esto, el
usuario inserta el cartucho B de manera que el lado de accio-
namiento del mismo hacia el lado N1 de la posicion de forma-
cién de imagen en el montaje principal de aparato A. En este

momento, el tambor fotosensible 62 entra mas hacia el rodillo
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de transferencia 7 mas all4d de la posicion para la formacion
de imagen, pero el rodillo de transferencia 7 tiene suficiente
elasticidad, y, por lo tanto, el cartucho B puede montarse sin
ningan problema. En este estado, el cartucho B estd en una
posicion (primera posicién de cartucho) que esta méas hacia
dentro del montaje principal de aparato A hacia el lado co-
rriente abajo en la direccion de montaje que la posicion de
montaje regular.

A continuacion, la leva cilindrica 83 (mostrada en la Fi-
gura 5) se mueve en relacion con la operacién de cierre de la
puerta de abertura/cierre 1012, y el miembro de transmisién
de accionamiento 81 cambia su direccion de inclinacion en la
direccion N1.

Cuando se cierra la puerta de abertura/cierre 1013 adi-
cionalmente, la porciéon de contacto 1012a del miembro de pa-
lanca 1012 entra en contacto con la puerta de abertural/cierre
1013 en relacién con la operacion de cierre de la puerta de
abertura/cierre 1013 del montaje principal de aparato A como
se muestra en la parte (c¢) de la Figura 81, de manera que el
miembro de acoplamiento 1064 se proyecta hacia el exterior

(lado Z1) en la direccién del eje del tambor fotosensible 62.
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En este momento, como en la Modalidad 3, la superficie incli-
nada 1064g del miembro de acoplamiento 1064 entra en la
porcion de ranura 81g del miembro de transmisién de accio-
namiento 81. El miembro de acoplamiento 1064 y el miembro
de transmision de accionamiento 81 entra en contacto entre si
y se acoplan entre si.

Cuando la puerta de abertural/cierre 1013 estd cerrada
adicionalmente, la porciéon de presion 1013a del miembro de
palanca 1093 es empujada por la puerta de abertural/cierre
1013, de manera que los miembros de colocacion 1091 y 1092
se hacen girar a las segundas posiciones (segundos miembros
de colocacién) en relacién con el miembro de palanca. Me-
diante esta operacion de rotacién, como se muestra en la par-
te (d) de la Figura 81, el cartucho B se mueve a la posicién de
montaje regular (posicion de formacién de imagen, segunda
posicion de cartucho) en el montaje principal de aparato A.
Durante esta operaciéon de montaje del cartucho B, el miembro
de acoplamiento 1064 esta en contacto con y acoplado con el
miembro de transmisidon de accionamiento 81, y por lo tanto, el
miembro de transmision de accionamiento 81 reduce su angu-

lo de inclinaciéon de acuerdo con el movimiento del cartucho B.
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Por consiguiente, el eje del miembro de transmisién de accio-
namiento 81 y el eje del tambor fotosensible 62 estan sustan-
cialmente alineados uno con otro, y el miembro de transmisién
de accionamiento se conecta al cartucho B de manera que se
pueda transmitir el accionamiento. Por ello, el cartucho B se
habilita para formar una imagen.

Ejemplos Modificados de esta Modalidad

En esta modalidad, los miembros de colocacién 1091 y
1092 estan estructurados para ocupar las primeras posiciones
y las segundas posiciones al girar, pero la estructura no se
limita a dicho ejemplo. Por ejemplo, como se muestra en la Fi-
gura 82, se puede utilizar una estructura que utiliza una leva
de movimiento lineal que mueve linealmente los miembros de
colocacion 1091 y 1092 gque toman la primera posicion y la se-
gunda posicién por la operacion del miembro de palanca 1093.

Ademas, en esta modalidad, el miembro de palanca 1012
y el miembro de palanca 1093 se utilizan como miembros se-
parados. Sin embargo, si el miembro de acoplamiento 1064 y
los miembros de colocacion 1091 y 1092 pueden realizar las
operaciones mostradas en la parte (a) de la Figura 81 a la

parte (d) de la Figura 81, solamente se puede utilizar un
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miembro de operacién para operarlos.

Por ejemplo, el miembro de palanca 1012 y el miembro
de palanca 1093 pueden estar conectados entre si dentro del
cartucho, y uno de ellos puede estar unido a la operacién del
otro. Por un miembro de palanca que recibe una fuerza exter-
na desde el exterior del cartucho, también se puede mover el
otro miembro de palanca. A continuaciéon, los miembros opera-
tivos operados desde el exterior del cartucho pueden estar in-
tegrados en uno. En lo anterior se ha descrito un ejemplo de
tal estructura, utilizando el miembro de palanca 812 y el
miembro de palanca 905 en la Modalidad 8-3 (véase la Figura
103 y similares).

La estructura de esta modalidad se resume a continua-
cion.

El montaje principal de aparato A incluye un miembro de
transmisién de accionamiento (miembro de salida de acciona-
miento) 81 capaz de impartir una fuerza de accionamiento y
capaz de inclinarse. Ademas, el cartucho B incluye un tambor
fotosensible 62, un miembro de acoplamiento 1064, miembros
de colocacién 1091, 1092, y asi sucesivamente.

El miembro de acoplamiento 1064 es un miembro de aco-
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plamiento para acoplarse con el miembro de transmision de
accionamiento 81, y es un miembro movible provisto adyacen-
te al extremo del tambor fotosensible 62. El miembro de aco-
plamiento 1064 es movible en una direccion axial del tambor
fotosensible.

Los miembros de colocacion 1091 y 1092 son miembros
movibles para determinar la posicion del cartucho B dentro del
montaje principal del aparato A. El miembro de acoplamiento
1064 descrito anteriormente esta montado en el tambor foto-
sensible, mientras que los miembros de colocacion 1091 vy
1092 estan dispuestos fuera del tambor fotosensible (fuera de
la unidad de tambor).

Mas especificamente, los miembros de colocacion 1091 y
1092 se colocan en la parte frontal del cartucho y en el lado
de accionamiento. El lado derecho de la Figura 79 correspon-
de al lado frontal del cartucho, y el lado frontal de la superfi-
cie de la hoja del dibujo corresponde al lado de accionamien-
to. Es decir, los miembros de colocacion 1091 y 1092 y el
miembro de acoplamiento 1064 se colocan en el mismo lado
del cartucho en la direccion axial del tambor fotosensible.

En esta modalidad, el miembro de colocaciéon se propor-
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ciona solamente en el lado de accionamiento del cartucho, pe-
ro también es posible proporcionar el miembro de colocacidén
en el lado de no accionamiento también. Un ejemplo del
miembro de colocacion en el lado de no accionamiento es el
miembro de palanca 825 (véase la Figura 50) descrito en la
Modalidad 7.

Cuando se observan a lo largo del eje del tambor foto-
sensible, los miembros de colocacién 1091 y 1092 estan dis-
puestos en la proximidad de la porcién expuesta del tambor
fotosensible.

El cartucho de esta modalidad se proporciona con dos
miembros de colocacion 1091 y 1092, uno de los cuales puede
ser referido como un primer miembro de colocacion y el otro
miembro de colocacion puede ser referido como un segundo
miembro de colocacion. En esta modalidad, ambos miembros
de colocacién son movibles, pero solo uno de ellos puede ser
movible. Los miembros de colocacion 1091 y 1092 pueden mo-
verse para cambiar la distancia con respecto al eje del tambor
fotosensible (véase la Figura 80).

En la Figura 80, la linea punteada indica un estado en el

cual los miembros de colocacion 1091 y 1092 estan préximos



10

15

20

227

Descripcion
PCT/JP2020/023320
17 diciembre 2021

al eje del tambor fotosensible y estan en la primera posicidn
del miembro de colocacién. La linea continua representa las
posiciones de los miembros de colocacién 1091 y 1092 colo-
cados en las posiciones de los segundos miembros de coloca-
cibn que estan alejados del eje del tambor fotosensible. La
posicion del primer miembro de colocacién (linea punteada en
la Figura 80) es la posicién tomada antes de que el cartucho B
esté montado sobre el montaje principal del aparato, es decir,
las posiciones de los miembros de colocacién 1091 y 1092 en
un estado en donde no se aplica fuerza externa al cartucho B.
La posicion del segundo miembro de colocacién (linea conti-
nua en la Figura 80) es la posicion del miembro de colocacién
cuando el cartucho B se monta dentro del montaje principal de
dispositivo A y se aplica una fuerza externa al cartucho B del
montaje principal de aparato A.

Al mover los dos miembros de colocacién 1091 y 1092 a
la posiciéon del segundo miembro de colocacion, la distancia
entre las porciones de accidn provistas en los extremos libres
de los dos miembros de colocacién se incrementa. Es decir, la
distancia mas larga (distancia maxima) entre los miembros de

colocacion 1091 y 1092 se hace grande.
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Al mover los miembros de colocacién 1091 y 1092, se
puede cambiar la posicién del cartucho B con relaciéon al mon-
taje principal de aparato A. Se describira con referencia a la
Figura 81.

Cuando los miembros de colocacion 1091 y 1092 estan
en la primera posicién del miembro de colocacion (Figura 79),
el cartucho B estd en la primera posicion del cartucho mostra-
da en la parte (b) de la Figura 81. Cuando los miembros de
colocacion 1091 y 1092 se mueven a la segunda posicién del
miembro de colocacién (Figura 82), el cartucho B se mueve a
la segunda posicion del cartucho mostrada en la parte (d) de
la Figura 81. Esta es la posicion de montaje apropiada del car-
tucho para la formacién de imagen.

El lado de accionamiento del cartucho B se mueve hacia
el lado corriente arriba en la direccién de insercién del cartu-
cho desde la primera posicion del cartucho (la parte (b) de la
Figura 81) hacia la segunda posicion del cartucho (la parte (d)
de la Figura 81). Aqui, la direccién de insercién del cartucho
es la direccion en la que el cartucho B se inserta en el monta-
je principal de aparato A. En la Figura 81, el cartucho B se

mueve y es insertado hacia arriba con respecto al montaje
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principal de aparato A. Es decir, la corriente arriba en la di-
reccion de insercion significa la direccién hacia abajo en la
Figura 81.

En el proceso de cambio de la parte (b) de la Figura 81 a
la parte (d) de la Figura 81, el lado izquierdo (es decir, el lado
de accionamiento) del cartucho y el miembro de acoplamiento
1064 se mueven hacia abajo dentro del montaje principal de
aparato A.

En esta modalidad, el angulo de inclinacion del cartucho
B con respecto al montaje principal de aparato A se cambia
moviendo los miembros de colocacién 1091 y 1092. Es decir,
cuando el cartucho B esta en la primera posicion de cartucho
(la parte (b) de la Figura 81), se inclina con respecto a la po-
sicién cuando estd en la segunda posicion de cartucho (81
(d)).

El proceso de montaje del cartucho B es el siguiente.

En un estado en donde el cartucho B se coloca en la po-
sicién (primera posicion del cartucho) mostrada en la parte (b)
de la Figura 81, el miembro de acoplamiento 1064 avanza en
la direccién axial hacia el miembro de transmision de accio-

namiento 81, de manera que el miembro de acoplamiento 1064
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se pone en contacto con el miembro de transmision de accio-
namiento 81 (véase la parte (d) de la Figura 81). En este es-
tado, los miembros de colocacién 1091 y 1092 se mueven lejos
del eje del tambor fotosensible. Es decir, los miembros de co-
locacién 1091 y 1092 se mueven corriente abajo en la direc-
cion de insercién del cartucho B y hacia el lado frontal del car-
tucho. Con esta operacién, el cartucho B se mueve dentro del
montaje principal de aparato A a la posicién (posicion de mon-
taje, segunda posicién de cartucho) mostrada en la parte (d)
de la Figura 81. Ademéas, el miembro de transmisién de accio-
namiento 81 se hace para cambiar el angulo de inclinacion del
mismo por el miembro de acoplamiento de acuerdo con el mo-
vimiento del cartucho B.

Por consiguiente, el miembro de transmisién de acciona-
miento 81 y el cartucho B alcanzan la orientacion normal y la
posicion para la formacion de imagen, y ambos se convierten
en un estado de conexidn con el que es posible la transmisidon
de accionamiento.

El proceso de montaje del cartucho B en esta modalidad
es similar al proceso de montaje del cartucho B en la Modali-

dad 7 mencionada anteriormente (véanse las Figuras 51 y 57).
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En esta modalidad, a diferencia de la Modalidad 7, el
cartucho B esta provisto de un miembro de palanca como
miembro de operacion operado para operar los miembros de
colocacion 1091 y 1092. El miembro de palanca 1093 tiene la
misma estructura que el miembro de operacion (miembro de
palanca) en la modalidad anteriormente descrita. Es decir, el
miembro de palanca 1093 también recibe la fuerza externa del
montaje principal de aparato A en respuesta a la operacién de
cierre de la puerta 13 (véase la Figura 21). Por el miembro de
palanca 1093 que recibe la fuerza externa, se mueve hacia la
parte frontal del cartucho para operar los miembros de coloca-
cién 1091 y 1092. Es decir, el miembro de palanca 1093 mue-
ve los miembros de colocacién 1091 y 1092 hacia la parte
frontal del cartucho para moverse alejados del eje del tambor
fotosensible, y los mueve a las posiciones del segundo miem-
bro de colocacién (véase la linea continua en la Figura 80).

En esta modalidad, el miembro de acoplamiento 1064 se
utiliza como un miembro de acoplamiento para acoplarse con
el miembro de transmisién de accionamiento 81 para cambiar
el angulo de inclinacién del miembro de transmisién de accio-

namiento 81. Sin embargo, el miembro de acoplamiento no ne-
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cesariamente tiene que ser un miembro de acoplamiento para
transmitir una fuerza de accionamiento al tambor fotosensible
62. Si el miembro de acoplamiento estd estructurado para no
transmitir la fuerza de accionamiento al tambor fotosensible
62, el cartucho B puede estar provisto adicionalmente con un
miembro de engranaje capaz de recibir la fuerza de acciona-
miento al acoplar con la porcion de engranaje del miembro de
transmision de accionamiento 81. Aqui, el miembro de engra-
naje 187 mostrado en la parte (a) de la Figura 15 es referido.

Resumen de Todas las Modalidades

En las Modalidades de 1 a 9, se emplean varias estructu-
ras con el fin de acoplar el miembro de transmision de accio-
namiento 81 con el cartucho para el propésito de la transmi-
siébn de accionamiento. Es decir, los cartuchos o accesorios
descritos en estas modalidades tienen diversas estructuras
con el fin de reducir el angulo de inclinacion del miembro de
transmision de accionamiento 81. Por ejemplo, se ha descrito
la estructura en la que la inclinacion del miembro de transmi-
sion de accionamiento se reduce poniendo la porcion inclinada
del cartucho o el accesorio en contacto con el miembro de

transmisién de accionamiento. Como otro medio, se ha descri-
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to la estructura en la que el miembro de transmisién de accio-
namiento es presionado por un miembro de presién provisto en
el cartucho o accesorio. Como un medio adicional, se ha des-
crito la estructura del miembro de presiéon en el lado del cartu-
cho o el lado de accesorio que presiona el miembro de presidn
en el lado del montaje principal del dispositivo que inclina el
miembro de transmision de accionamiento.

Ademas, los cartuchos o accesorios de las modalidades
tienen diversas estructuras con el fin de reducir la distancia
entre el miembro de transmision de accionamiento 81 y el car-
tucho en la direccion axial del tambor fotosensible.

Por ejemplo, se ha descrito una estructura en la que el
miembro de transmision de accionamiento es atraido al cartu-
cho por un miembro de engranaje provisto en el cartucho o en
el accesorio. Ademas, como otro método, también se ha des-
crito una estructura en la que el miembro de acoplamiento
provisto en el cartucho se hace avanzar hacia el miembro de
transmisién de accionamiento.

El cartucho o accesorio puede ser una combinacidon dife-
rente de las estructuras de estas modalidades. Ademas, el

cartucho B puede tener cualquiera de las estructuras que in-
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cluyen una estructura en la cual la fuerza de accionamiento es
recibida de una porcion de engranaje provista en el miembro
de transmision de accionamiento, una estructura en la cual la
fuerza de accionamiento es recibida de una porcién de aco-
plamiento provista en el miembro de transmision de acciona-
miento, o una estructura en la cual la fuerza de accionamiento
es recibida de ambas de la porcion de engranaje provista en
el miembro de transmisién de accionamiento y el acoplamien-
to. Una parte de la estructura provista en el cartucho puede
proporcionarse en el accesorio, o una parte de la estructura
provista en el accesorio puede proporcionarse en el cartucho.

APLICABILIDAD INDUSTRIAL

De acuerdo con la presente invencién, el cartucho se
puede montar y desmontar del montaje principal de un aparato
de formacién de imagen tal como un aparato de formacién de
imagen electrofotografica, el accesorio para el mismo, y el kit
de montaje.

La presente invencidon no se limita a las modalidades an-
teriores, y se pueden hacer varias modificaciones y modifica-
ciones sin apartarse del espiritu y alcance de la presente in-

vencién. Por lo tanto, se adjuntan las siguientes reivindicacio-
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nes con el fin de difundir el alcance de la presente invencion.
Esta solicitud reivindica prioridad sobre la base de la So-
licitud de Patente Japonesa no. 2019-109672 presentada el 12
de junio de 2019 y la Solicitud de Patente Japonesa no. 2019-
180284 presentada el 30 de septiembre de 2019, y todos los

contenidos se incorporan en la presente descripcion.



