Armenia 27/12/2021
Senfores:
Superintendencia de Industria y Comercio.

Delegatura propiedad industrial.

DIRECCION DE NUEVAS CREACIONES

Asunto: Respuesta a requerimiento Oficio N° 16024 de 14 de octubre de 2021
Expediente N° NC2019/0007305

TITULO DE LA SOLICITUD: “MAQUINA Y PROCEDIMIENTO PARA ASISTENCIA

DE DATOS EN TIEMPO REAL A AUTORIDADES CON IOT Y AUTONOMIA

SOLAR.”

Saludo cordial.

Estando dentro los términos legales me permito dar respuesta a requerimiento del examen
de fondo sobre cada una de las observaciones realizadas, segun lo siguiente:

1. REIVINDICACIONES:

a) "Maquina’ y “‘procedimiento”” como tipos de reivindicaciones diferentes:

El numeral 3.1 del requerimiento en la pagina 1, recomienda presentar las reivindicaciones
de la maquina y las de procedimiento de manera independiente. Ademas de algunas
correcciones.

Respuesta:

-Se acepta la recomendacién redactando las reivindicaciones de la maquina y del
procedimiento en la forma indicada en el requerimiento.

-Se corrige “"tiempo”” en reivindicacion 1
- Se corrige “"cero grados”” en reivindicacion 2

- Se redacta reivindicacién 10 como dependiente de reivindicacion 8.



3- EXAMEN DE PATENTABILIDAD:

Dice el requerimiento en la pagina 13, numeral 6, sobre la conclusion de novedad y nivel
de inventivo:

Los requisitos de Patentabilidad de la presente solicitud estan afectados asi:
item Documento Reivindicaciones afectadas Requisito que afecta
1,3, 7y 10 Novedad
D1 Us20140210648
2,4y 6 Nivel Inventivo
D2 UsS2017029487 1 2 Nivel Inventivo
D3 use9o8s5827 4y6 Nivel Inventiveo
D4 uUsS20170288447A1 10 Nivel Inventivo

Documentos de patente que se citan en el requerimiento para el examen de Patentabilidad.

item Documento Titulo Fecha de
Publicacion
D1 US20140210646 Advanced parking a;js't':;r,,secmn management 31 de julio de 2014
D2 US20170294871 “Solar power generation system” 12 de octubre de 2017
“Speed measurement system with onsite digital
D3 Us6985827 image capture and processing for use in stop sign 10 de enero de 2006
enforcement”
D4 US20170288447A1 “Internet of things battery device” 5 de octubre de 2017

Las reivindicaciones 5, 8 y 9 NO fueron afectadas por novedad ni por nivel de inventiva.

Las reivindicaciones 2, 4, 5, 6, 8 y 9 NO fueron afectadas por Novedad.
Las reivindicaciones 1, 3, 5, 7, 8 y 9 NO fueron afectadas por nivel inventivo.

RESPUESTA SOBRE EL EXAMEN DE PATENTABILIDAD QUE PLANTEA EL
REQUERIMIENTO:

a) NOVEDAD

Se solicita respetuosamente tener cuenta lo que indica la guia de examen de patentes de la
SIC en cuanto a los documentos del estado de la técnica para establecer la novedad:

Los dibujos y la diferencia evidente de la presente solicitud con el estado de la técnica D1:

Guia de examen de patentes SIC - 2016, pag 95 numeral 2.9: "La finalidad principal de los dibujos o
figuras y representaciones gréficas es servir de apoyo para el entendimiento de la invencion y del
objeto reivindicado™’

Regla PCT - 33.1: "".. (con inclusién de dibujos y ofras ilustraciones) y que sea susceptible de ayudar
a determinar si la invencion reivindicada es nueva o no, y si implica o no actividad inventiva (es decir,
si es evidente ono lo es)””

Articulo 51 D486 establece que los dibujos, serviran para interpretar, entender las invenciones y lo
que buscan proteger.

La siguiente tabla muestra la diferencia entre los dibujos de lo que es la maquina de la presente
invencion y lo que presenta D1, ademas de la forma, caracteristicas estructurales y diferencias
técnicas reivindicaciones 1, 3, 7 y 10. Sin perder de vista cual es el problema técnico a solucionar.



TABLA 1. DIFERENCIAS EN CARACTERISTICAS TECNICAS ESENCIALES

La presente Solicitud

D1

Diferencias

7
FIGURA 1 3

Diferencia de dibujos:

La figura 1, muestra:
Magquina de alertas en tiempo
real a autoridades en via,
sobre riesgo de ser
atropellados en el puesto de
control _mientras cumplen su
labor.

La pequefa maquina loT
solar compuesta por varios
componentes se instala en el
sitio del operativo en la via

con su__respectivo panel
solar, (Pag 7 descripcion,
parrafo 2).

Es auténoma solar con todos
sus elementos al alcance de
la autoridad en la via.

Sirve _ademas para_Perfilar
vehiculos que van hacer
detenerse _en puesto de
control para__verificar _sus

requisitos.

Variables para perfilar: Color,
temperatura, marca,
trayectoria, origen, ciudad,
placa, nivel de infrarrojo,
gases producidos, forma de
moverse, vibracion,
referencia, variaciéon anormal
de velocidad en la
aproximacion, distancia entre
ejes, llantas y otras multiples
variables.... (pag 8
descripcién, parrafo 1).

FIG. 18

Diferencia de dibujos:

La figura 19 representa una
camara de vigilancia portatil que
funciona _con _energia _solar.
(Pag. 2, Parr. 0032)

Sistema de gestion de
estacionamiento que facilita la
orientacion, el pago, la
deteccion de infracciones y
deteccion de ocupacion de
espacio de alta precision...

El sistema permite reducir el
tiempo para encontrar
estacionamiento y mitigacion de
la congestién.

Los sensores se pueden montar
en medianas o en el borde de la
carretera (...). (Parr. 0096).(no
estan en la misma maquina, no
operan con energia solar)

Dichos enlaces de
comunicacioén inalambrica se
pueden utilizar para transmitir el
estado y la telemetria de los
nodos del borde de la carretera
(...) o dispositivos en el
vehiculo. Parrafo 0060
(ubicados en diferentes sitios y
no usan energia solar).

Recibe una alerta a través de
letreros. parrafo 0181 (no opera
con energia solar, no esta en el
sitio del puesto de control de
autoridad).

La seccion (401) de gestion de
energia puede utilizar una
bateria, solar u otra fuente de
energia adecuada que puede
ser compartida con un
parquimetro..(Parr. 0052)

1-D1 no tiene la estructura y
forma para que lo pueda usar
una autoridad al montar un
puesto de control momentaneo
en un a via.

2-D1 no detecta riesgo de ser
atropellada una  autoridad
mientras esta en puesto de
control en via.

3-D1 NO perfila vehiculos e
identifica si estos
potencialmente van evadir el
control o no y van a causar un

riesgo o no, con Vvariables
obtenidas de sensores.
4- D1 NO perfila: Color,

temperatura, marca, trayectoria,
origen, ciudad, placa, nivel de
infrarrojo, gases  producidos,
forma de moverse, vibracion,
referencia, variacion anormal de
velocidad en la aproximacion,
distancia entre ejes, llantas y
otras multiples variables que
mediante inteligencia artificial y
analitica de datos electrénicos se
procesan en menos de un
segundo para definir si un
vehiculo que se aproxima debe
ser perfilado como candidato a
ser parado y revisado por la
autoridad (D1no tiene los
elementos para ese efecto
técnico). (pag 8 descripcién).

5- D1 NO tiene toda Ia
tecnologia integrada en una
sola_maquina_en el mismo
lugar y no toda es solar, para
que la pueda desplegar vy
operar una autoridad en puesto
de control. (Por el contrario tiene
sensores fijos en barandas o en
carreteras, cédmaras en otros
sitios, sefiales de orientacion en
otros sitios y de uso solar solo se
muestra el dispositivo que se
muestra en el presente cuadro
(Fig 19).

6- D1 no tiene paneles de
sensores (6) ni en las
dimensiones y caracteristicas de
la solicitud para alertar riesgo.




Reivindicacion 1 de la
solicitud:

Maquina para asistencia de
datos en tiempo real a
autoridades con loT vy
autonomia solar.

Maquina que comprende:

Procesador, sensores de
temperatura,
electromagnéticos, CCD,

acusticos, de velocidad de

vehiculos, luminicos, de
pixeles, de gases, de
infrarrojos,  color,  placa,

trayectoria, vibraciéon y de
distancia entre ejes.,
pantalla, impresora, modulo
de comunicaciones, alarmas
sonoras y Vvisuales, bateria y
panel solar.

Opera toda la maquina de
manera autonoma con
energia solar y en el sitio
donde las autoridades
realizan el operativo en via.

La unidad de procesamiento
esta conectada
inaldmbricamente  y/o por
cable a pantallas y/o
impresoras y/o elementos
sonoros y/o visuales
conectados a la bateria y/o
panel solar, que transforman
los datos de riesgo
generados en senales
visuales y/o sonoras que
informan datos sobre los
vehiculos y los riesgos viales
a las autoridades en via en
tiempo real.

D1 indica:

Un sistema de gestion de
estacionamiento que facilita la
orientacion, el pago, la
deteccion de infracciones.

Capturar una o mas imagenes o
videos de los vehiculos con
fines de vigilancia o
cumplimiento (...).(Parr. 0145).

En varias realizaciones, los
sensores pueden identificar un
pelotén o grupo de vehiculos
(por ejemplo, un convoy o
caravana u otra coleccion
similar de vehiculos que viajan
COmMoO un grupo comun muy
cerca unos de otros) mediante
el uso de un transceptor
colocado o el transceptor del
sensor en si para comunicarse
con el pelotén de vehiculos, o
un receptor que escucha las
Sefiales de los vehiculos del
pelotén (...). (Parr. 0093).

La seccion (401) de gestion de
energia puede utilizar una
bateria, solar u otra fuente de
energia adecuada que puede
ser compartida con un
parquimetro o proporcionada
por una empresa de servicios
publicos (...). (Parr. 0052).

La sefial (1110) puede ser una
sefial inalambrica (...).  (Parr.
0105).

Habla de instrucciones para
pagar servicio de parqueo y
para imprimir recibo en un
parquimetro

Los datos que despliega la
pantalla son frente infracciones
e imprimir recibos.

Recibe una alerta a través de
letreros (...)
(Parr. 0181).

Diferencias, D1 NO tiene:

- D1 No tiene Sensores de
temperatura, electromagnéticos,
CCD, acusticos, de velocidad de
vehiculos, luminicos, de pixeles,
de gases, de infrarrojos, color,
placa, trayectoria, vibracion y de
distancia entre ejes.

- D1 No tiene autonomia solar de
todos sus elementos.

- D1 No tiene todos sus
elementos dentro de una
pequefia maquina de manera que
pueda solucionar el problema
técnico y ser usada por
autoridades en via.

D1 no tiene efecto técnico para
resolver el problema:

- Ej: No puede perfilar riesgo de
un vehiculo que no puede frenar
en puesto de control por alta
temperatura de bandas de frenos,
0 que tenga mas ejes que los
permitidos, o que su vibracion
indique malas condiciones
técnicas entre muchos otros
datos que no puede manejar por
no tener sensores, caracteristicas
para esas funciones.

- D1 no puede usarse para
ponerlo en un puesto de control
momentaneo en via y operar con
energia solar todos los
componentes en la misma
maquina de manera que pueda
ser operado por una autoridad.
(Tienen que instalar, camaras y
sensores en carreteras, en
barandas, en otros vehiculos,
conectar a parquimetros, letreros
y a electricidad etc. Parr. 0093).

caracteristicas
técnicas: D1 menciona de
manera general habla de
pantallas, comunicacion
inalambrica, sensores, impresora,
energia solar, pero el analisis
debe efectuarse no por los
elementos individuales, si no por
el efecto particular que se
producen en conjunto. Efectos
que D1 no logra frente a la
solicitud.

Suma de




Reivindicacion 3 de la
solicitud:

Panel de sensores y alarmas
sonoras y luminosas (6) que
mide menos de 4 centimetros
de profundidad, esta
conformado por 2 tapas de
menos de 24 centimetros de
ancho y menos de 50
centimetros de alto. En su
cara estan termo formados

los habitaculos redondos
donde van las sefales
luminosas y en su interior
estan dispuestos los
elementos que pueden
detectar un dato o wuna
pluralidad de datos

(sensores).

El panel (6) tiene sensores
para:

color, acusticos, distancia
entre ejes, forma de
moverse, placas, emision de
gases, temperatura,
velocidad, trayectoria....

D1 menciona:

El sensor, tal como el sensor
(1102a), como se muestra,
puede enviar una sefal (1110) a
un sistema de advertencia
montado en un poste.

(sensor y sistema de
advertencia estan en
ubicaciones lejanas -
alimentados por diferentes

fuentes de energia).

Un sensor 6ptico o un sensor de
infrarrojos (...). (Parr. 0106).

(...) un dispositivo de gestion y
control de arranque inalambrico
(...). Parr. 0037).

(se refiere a un procedimiento
general inalambrico, no a un
proceso especifico para un
efecto técnico especifico
descrito en esta solicitud)

(...) Se puede hacer sonar una
alerta (...). (Parr. 0102).

Los sensores se pueden montar
en medianas o en el borde de la
carretera (...). (Parr. 0096) ( no
estan integrados en la misma
magquina, ni orientados con las
sefiales luminosas, ni
alimentados por la misma fuente
de energia solar.)

D1 No menciona, un panel (6)
que contenga los sensores y
elementos luminosos que puedan
orientarse en conjunto de manera
facil hacia la via.

D1 no menciona las
dimensiones y forma de del panel

).

D1 no menciona los valores de
longitudes del panel (6) en
centimetros, que tiene ver con el
efecto técnico de la visibilidad
minima que debe tener el panel
a velocidad de mas de 40 Km/h
para que conductores puedan
visibilizar la alerta. (EI manual de
senalizacion vial habla sobre
visibilidad de una sefal con
respecto a la velocidad de
aproximacion).

Mas alla de caracteristica de
disefio esas dimensiones y forma
tienen un propdsito técnico con
respecto a la visualizacion a una
velocidad promedio y orientacion
simultanea de sensores a la via.

D1 solo menciona sensor
optico o de infrarrojos, no
divulga como contenerlo vy
alinearlo con sefales visuales
para el efecto técnico de poder
alertar varios riesgos en via y
que puedan ser visualizadas a
ciertas velocidades y distancias
de un puesto de control.

Reivindicacion 7 de la
solicitud:

comprende unos elementos
electrénicos que estan
conectados al interior de la
Maquina mediante pistas de
circuito, todos los sensores,
unidad de procesamiento,
modulo inalambrico y médulo
de audio, estan conectados
en paralelo a los pines de
alimentacién conectados a la
bateria que a su vez esta
conectada a un diodo en
serie con el polo positivo del
panel solar y directamente al
polo negativo del panel solar

D1 menciona:

(...) circuitos, comparadores,
circuitos sumadores (...).(Parr.
0087). (...)

La senal (1110) puede ser una

sefial inaldmbrica (...).(Parr.
01095). (...)

un procesador, que esta
configurado para recibir

informacion (...). (Parr. 0010).

(...) sistema de comunicacion
de audio (...). (Parr. 0167). (...)
La seccion (401) de gestion de
energia puede utilizar una
bateria, solar u otra fuente de
energia.(Parr. 0052).

D1 No menciona o no tiene:

D1 No Tiene: Conexiones de
todos sus elementos mediante
pistas de circuito en la misma
maquina, de manera que todos
puedan estar en paralelo.

Efecto técnico que D1 No tiene:

No pueden ser alimentados en
paralelo por la misma fuente de
energia en la misma maquina en
el mismo sitio todos los
elementos.

No puede detectar riesgos solo
con diodos, no tiene todos los
sensores de la reivindicacion 1 de
la cual depende.




(...) Los sensores pueden usar
diodos emisores de luz (LED)
laser, visible, infrarrojo cercano
(NIR) o infrarrojo (IR) o diodos
laser (...)

En D1 El sistema de advertencia
esta en un poste, los sensores en
barandas, vehiculos y carreteras.,
la camara con panel solar en otra
estructura, las sefales de

informacion en las areas de
parqueo y otra parte del sistema
en parquimetros etc.

En D1 es imposible la conexién
a la misma fuente y en paralelo
de todo los sensores y demas
equipos dentro la misma
maquina a una escala muy
pequefa, que permita cumplir
con efecto técnico de que pueda
ser usada por una autoridad en
un puesto de control en via y que
le proporcione los datos para su
seguridad y control.

D1 menciona una cantidad de
elementos robustos e
independientes que no pueden
ser aplicados para dar solucion al
problema técnico (maquina en un
puesto de control de autoridades
para alertar riesgos) de la forma
que lo hace la presente solicitud,
ademas que D1 carece de
muchos otras caracteristicas para
igualar técnicamente la presente
solicitud.

La tabla anterior resume en la columna 1 las caracteristicas de la presente solicitud, en la columna 2
las caracteristicas que divulga D1 y en la Columna 3 las diferencias resaltando los elementos
técnicos que no estan presentes en D1 y los efectos técnicos que D1 no logra tener para anticipar
la presente solicitud.

El manual de evaluacién de patentes de la SIC indica que el solicitante podra presentar ejemplos que
demuestren la existencia efectos técnicos que se logren con la solicitud presentada frente a los
conocidos en el estado de la técnica. En la tabla anterior, columna 3 de la tabla, se citan algunos
ejemplos de efecto técnico que la presente solicitud tiene y que no tiene D1.

Reivindicaciéon 10 afectada por novedad:

Respecto a la reivindicacion 10 que dice ser afectada por novedad, no se encontré en el analisis del
requerimiento, cuales son los elementos técnicos que se citan para afectarla por novedad. Ya que el
manual de evaluacién de patentes de la SIC indica que no solo deben mencionarse, si no soportase
con evidencia técnica del porque de la afectacién por novedad.

D1 menciona de manera general:

(...) un dispositivo de gestion y control de arranque inalambrico (...).
(Parr. 0037).

La diferencia es que la presente invencion en reivindicaciéon 10 indica un procedimiento para el
arranque y configuracion inicial de una Maquina particular compuesta por una cantidad de sensores
que D1 no tiene, ademas de cémo inicializar la maquina frente a todos sus elementos.




La diferencia es que D1 se refiere solo a iniciar dispositivos inalambricos, no una cantidad de
dispositivos que contiene la maquina de la presente solicitud. (nivel de voltaje, panel solar, verificar
sensores etc).

De manera respetuosa se solicita se tenga en cuenta lo siguiente del manual de evaluacién de
patentes de la SIC:

El examinador debera tener en cuenta que una expresion general del estado de la
técnica no anula la novedad de un elemento particular que se reivindica y que esta

incluido dentro de tal expresion general.

- Caracteristicas técnicas estructurales:

Las caracteristicas que definen la invencidn son las caracteristicas estructurales.

Por ejemplo: los elementos que conforman una maquina, la forma de una pieza, la

estructura quimica, etc.

Bajo estas premisas se puede encontrar que de manera objetiva existen efectos técnicos asociados
a la presente solicitud y que las expresiones generales o elementos comunes que se mencionan de
una manera general en D1 tienen diferentes efectos técnicos en la presente solicitud, derivados de la
forma particular, las dimensiones fisicas, los elementos que conforman la maquina que operando
como un todo dan solucién a un problema técnico que no se puede solucionar con lo divulgado en
D1.

CONCLUSIONES SOBRE NOVEDAD:
Con la anterior argumentacion y comparaciones de la tabla 1, queda demostrado que las
reivindicaciones 1, 3, 7 y 10 cumplen con el criterio de novedad pues tienen efecto técnico
demostrado que no tiene lo divulgado en D1 para poder dar soluciéon al problema planteado.
b) NIVEL INVENTIVO:
Las reivindicaciones 2, 4 , 6 y 10 fueron afectadas por nivel inventivo.

Las diferencias entre la presente solicitud y D1, D2, D3 y D4 se detallan en la tabla 2:

Tabla 2 Nivel de inventiva y caracteristicas técnicas reivindicaciones 2,4, 6y 10

La presente Solicitud Estado de la Técnica Diferencias

Reivindicacion 2 Diferencia de dibujos D2: -D2 tiene bisagras en forma de
“"H”" y cubo (430) totalmente
diferente al de esta solicitud.
Como se observa en la figura
donde muestra (H) y (430).

-D2 es sistema de orientacion
solar tipo hélice. Muy diferente y
no divulga el sistema de la
solicitud presentada.
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FIGURA 1 3

Sistema para generacion de
Diferencia de dibujos: energia solar. -D2 No indica ajuste de cero a
270 grados del panel tipo tapa.

Maquina para asistencia de sistema de generacion de

datos en tiempo real a energia solar que comprende: -El sistema que divulga D2 no
autoridades con loT y esta aplicado en la presente
autonomia solar Un cuerpo principal (...) en el | solicitud para resolver el

gue el conjunto de rotacién esta | problema técnico.




comprende una forma de
cubo (1) que tiene en una de
sus caras unas bisagras (2)
que sujetan la tapa para
acceder a los circuitos
internos y el panel solar (5),
que gira en un angulo
ajustable desde cero grados
a 270 grados sobre las caras
del cubo para orientarlo hacia
el sol

Configurado para cambiar la
orientacion de la estructura de la
célula solar (...) (Resumen).

(...) Cada una de las dos placas
de células solares (460) puede
estar abisagrada - acoplada al
cubo (430) mediante una
bisagra H

Reivindicacion 2

Diferencia de dibujos D1:

FIGURA 1 3

Diferencia de dibujos:

Comprende una forma de
cubo (1) que tiene en una de
sus caras unas bisagras (2)
que sujetan la tapa para
acceder a los circuitos
internos y el panel solar (5),
que gira en un angulo
ajustable desde cero grados
a 270 grados sobre las caras
del cubo para orientarlo hacia
el sol.

La figura 19 representa una
camara de vigilancia portatil que
funciona con energia solar.
(Pag. 2, Parr. 0032)

Capturar una 0 mas imagenes o
videos de los vehiculos con
fines de vigilancia o
cumplimiento (...).(Parr. 0145).

La seccion (401) de gestion de
energia puede utilizar una
bateria, solar u otra fuente de
energia adecuada que puede
ser compartida con un
parquimetro o proporcionada
por una empresa de servicios
publicos (...). (Parr. 0052).

-D1 habla de camara con panel
solar (fig 19). Muy diferente y no
divulga el sistema de la solicitud
presentada.

-D1 No indica ajuste de cero a
270 grados del panel tipo tapa.

-D1 son una cantidad de
elementos independientes que no
estan contenidos en un cubo y no
tiene bisagras.

-El sistema que divulga D1 no
estda aplicado en la presente
solicitud para resolver el
problema técnico.

Efecto técnico que D1 no logra:

-D1  NO tiene todos sus
elementos alimentados por un
panel solar que haga parte de la
tapa del cubo que los contiene y
permita con una unica orientacion
de la tapa del cubo hacia el sol,
abastecer de energia para la
operacion de toda la maquina en
un puesto de control. (no es un
disefio  estético, tiene un
propdsito técnico y resuelve un
problema)

D1 tiene sensores en carretera,
alarmas en postes, camaras en
estructuras, tableros etc. Todos
en lugares diferentes y no todos
con panel solar, ninguno con
bisagra, tapa graduable en los
angulos descritos y que una sola
orientacién al sol suministre
energia a todos los componentes.
Efecto técnico necesario para
resolver el problema planteado.




Reivindicacion 4
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FIGURA 1 3

comprende en una de las
caras del cubo (1) un botdn
(7), que la libera del cubo la
pantalla tactil (4)

D1 menciona:

Pantallas de orientacion (...) La
pantalla (1212) puede indicar
informacion en tiempo real (...).
(Parr. 0118).

Menciona Pantallas de cristal
liquido (LCD) biestables.
(negro-blanco)

D3 menciona:

La pantalla (112) se usa durante
la operacién para ingresar datos
(tales como parametros de
operacion de la cédmara vy
parametros de sesion de
captura) y puede usar funciones
de lapiz, pantalla tactil y teclado
comunmente disponibles con
PDAS para ingresar y manipular
datos (por ejemplo, seleccionar
elementos en menus) (Col. 9,
lineas 48 a 53).

D1 No menciona, pantalla que
se pueda retirar de una de las
caras de la maquina en forma de
cubo.

D1 no menciona un mecanismo
que mediante un botén permita
retirar una pantalla de una de las
caras de una maquina en forma
de cubo.

D3 No menciona, pantalla que
se pueda retirar de una de las
caras de la maquina en forma de
cubo.

D3 no menciona un mecanismo
que mediante un botén permita
retirar una pantalla de una de las
caras de una maquina en forma
de cubo.

El efecto técnico que no tiene D1
y D3:

D1 y D3 al no tener un
mecanismo que mediante botén
libere una pantalla tactil de una
da las caras de la maquina en
forma de cubo. No permite a las
autoridades en via usar la ventaja
técnica de que la misma maquina
pueda albergar el dispositivo,
cargarlo y removerlo de la
maquina cuando sea necesario.

Reivindicacion 6

FIGURA 1 3

comprende un panel solar (5)
que suministra la energia
para operar todos los
componentes de la Maquina
y cargar las baterias internas
de la pantalla tactil (4) y el
panel de sensores y alarmas
(6), este panel solar (5) esta
conectado mediante
conexion eléctrica con la
Maquina en forma de cubo
(1) y los circuitos en su
interior, también con

D1 menciona:

La figura 19 representa una
camara de vigilancia portatil que
funciona con _energia _solar.
(Pag. 2, Parr. 0032)

(...) circuitos, comparadores,
circuitos sumadores (...).(Parr.
0087). (...)

La seccion (401) de gestion de
energia puede utilizar una
bateria, solar u otra fuente de
energia.(Parr. 0052).

D3 menciona:

el uso de una bateria de camara
digital para alimentar lentamente
el procesador de campo portatil
(110). (Col. 6, lineas 37 a 39).

La pantalla (112) se usa
durante la operacién para

D1 No Tiene: un panel solar que
le entregue energia a todos los
componentes (D1 tiene
elementos en distintas
ubicaciones alimentados con
diferentes fuentes de energia).

D1 No Tiene: pantalla tactil y
panel de sensores (6) conectado
al panel solar.

D3 No Tiene: un panel solar que
le entregue energia a todos los
componentes.

D3 No Tiene: Panel de sensores
(6) conectado al panel solar.

D3 No Tiene: forma de cubo con
circuitos en su interior y que
cargue sus baterias con energia
solar.




conexion eléctrica con el
panel de sensores y alarmas
sonoras y luminosas (6) vy
pantalla tactil (4) que cuentan
cada uno con Dbaterias
independientes

ingresar datos (tales como
parametros de operacion de
la cdmara y parametros de
sesion de captura) (Col. 9,
lineas 48 a 53).

Efecto técnico que D1y D3 No
tiene:

No estan alimentados en paralelo
por la misma fuente de energia
solar en la misma maquina en el
mismo sitio todos los elementos.

No puede detectar riesgos,
carecen de panel de sensores
que se puedan alinear
simultaneamente a la via
sensores y sefales luminosas. Y
que estos funcionen con energia
solar en el mismo sitio.

Reivindicacion 10

FIGURA 1 3

Procedimiento de configurar
la Maquina cuando arranca,
que comprende: Primero se
ejecuta la asignacién de
pines del procesador de la
unidad de procesamiento
para habilitar entrada de
sefiales digitales y analogas
para adquirir datos de una
pluralidad de sensores vy
modulos de comunicacion,
asignacion de pines de salida
de sefiales digitales 'y
analogas ara activar
sefales luminosas y sonoras
del panel (6), el Segundo
paso es la verificaciéon de los
niveles de voltaje de carga
de las baterias, verificacion
de conexién y de generacion
de energia del panel solar
(5), el Tercer paso es la
verificacién de transmisién de
datos y envié de comandos
digitales para inicializar los
moédulos electrénicos
finalizandoasi procedimiento
de configuracion inicial de los
elementos cada que se
energiza la Maquina.

D4 menciona:

Estos dispositivos loT

(102) pueden incluir (...)
monitores de flujo de trafico
(...). (Parr. 0026). (...) método
para monitorear una Internet de

las cosas (1oT) (...).(Parr. 0112).

Proporcionar funcionalidad y
adquisicion de datos (...).

(Parr. 0017). (...) convertidor de
analogico a digital (ADC) que
permite que la unidad del
microcontrolador MCU (...).
(Parr. 0057). (...) varias
entradas/salidas (E / S) (...).
(Parr. 0074)

(...) el nivel de voltaje en la
Bateria (...). (Parr. 0080).

D4 No Tiene: Un procedimiento
especifico que permita ejecutar
pasos para inicializar la Maquina
de la presente solicitud con todos
sus componentes.

D4 No Tiene: Comandos
digitales para inicializar médulos
electronicos cada vez que la
maquina se energiza.

D4 No Tiene: Verificacion de
transmision de datos.

D4 No Tiene: activacion de Panel
de sensores (6) vy verificacion de
generacion de energia solar.

D4 No Tiene: pasos de
asignacién ni habilitaciéon de
entrada de datos de una
pluralidad de sensores.(no indica
pasos para habilitar entrada de
datos, solo menciona que tiene la
funcionalidad de adquirir datos
con procesador y ADC).

Efecto técnico que D4 No tiene:

No puede configurar la maquina
de la presente solicitud cada vez
que se energiza para que esta
pueda empezar a operar.

No puede verificar la generacion
de energia solar, ni la transmisién
de datos, ni enviar los comandos
que inicializan cada modulo de la
maquina.




ANALISIS DE NIVEL INVENTIVO:

Se solicita tener en cuenta lo que indica la guia de examen de patentes de la SIC:

2.13.5.2 Nivel inventivo de reivindicaciones dependientes

El examinador debe tener presente que una reivindicacion dependiente contiene
todas las caracteristicas de la reivindicacion de la cual depende. Por ello, si la
reivindicacion independiente es inventiva sus reivindicaciones dependientes
tambiéen lo son.

Las reivindicaciones 2, 4, 6 y 10 Sl tienen nivel inventivo pues las reivindicaciones de las
que dependen tienen NIVEL DE INVENTIVA.

De acuerdo a lo anterior, La reivindicacién 1 Y 8 que son independientes, NO fueron
afectadas por nivel inventivo en el requerimiento. Por lo tanto las dependientes de estas
tienen NIVEL INVENTIVO, segun lo que indica la guia de examen de patentes de la SIC al
respecto.

Método problema solucién para evaluar nivel inventivo:

Las reivindicaciones independientes 1 y 8 tienen nivel inventivo y las dependientes de estas
contienen todas las caracteristicas de la reivindicacién de la que dependen, segun indica la
guia de examen de patentes de la SIC.

D1 se considera el estado de la técnica mas cercano a la invencion, la diferencia de D1 con
respecto a la presente solicitud es:

1-D1 no tiene sensores de:

Temperatura, electromagnéticos, CCD, acusticos, de velocidad de vehiculos, luminicos, de pixeles,
de gases, color, placa, trayectoria, vibracion y de distancia entre ejes.

Efecto técnico: Que pueda detectar riesgos de no detenerse los vehiculos en puesto de control
por multiples causas Ej: por fallas en frenos recalentados, averias mecanicas y otras causas que se
detectan con diferentes sensores para emitir alertas de riesgo.

2- D1 No tiene:

Bisagras, panel solar montado sobre una tapa del cubo con apertura de cero a 270 grados.

Efecto técnico: Que una autoridad en una via pueda orientar al sol el panel solar para
obtener energia con la que la maquina pueda operar, siendo el panel solar la tapa de la
maquina.

3- D1 no tiene:

Un panel solar que esté conectado a todos los elementos de la maquina para suministrarles
energia.

Efecto técnico: Que la Maquina con todos sus componentes sea totalmente autbnoma con
energia solar.



4- D1 no tiene:

La forma, el tamafo y todos los elementos concentrados en la misma maquina y todos
conectados en la misma fuente de energia.

Efecto técnico: Que una autoridad en via tenga una maquina pequefa, de facil manejo
que integre todo lo necesario para poderla usar en operativos en via y entregar los riesgos.

5- D1 no tiene:
Un panel de sensores y alarmas luminosas con unos valores de dimensiones especificos.

Efecto técnico: Que se permitan alinear en simultanea una pluralidad de sensores, alertas
luminosas y sentido de deteccion en la via con un solo elemento de manera facil y rapida.

6- D1 no tiene la capacidad de resolver el problema planteado:

D no tiene el efecto técnico general de poder usarcé por parte de una autoridad en una via
para identificar y alertar riesgos de atropellamiento de la autoridad y perfilar mediante datos
suministrados por multiples sensores, los riesgos y los vehiculos a revisar.

Caracteristicas técnicas esenciales comparadas con el estado de la técnica:

La tabla 2 hace analisis de las diferencias entre los documentos D1, D2, D3 y D4 con
referencia a las reivindicaciones 2, 4, 6 y 10 de la presente solicitud.

El Problema Objetivo:

Segun los anteriores 6 efectos técnicos mencionados que existen en la presente solicitud
con respecto a las caracteristicas que no aparen divulgadas en D1,

¢ Como adaptar el estado de la técnica cercano para obtener el efecto técnico que la
invencién proporciona incorporando lo que divulga D2, D3 y D47

Lo divulgado por D1, D2, D3 y D4 fue analizado en la tabla 2, demostrando que lo que
divulgan esos documentos no es similar a las caracteristicas que usa la maquina de la
presente solicitud y que con lo divulgado en D1, D2, D3 y D4 no se logra el efecto técnico
que tiene la presente solicitud.

Conclusiones sobre Nivel Inventivo:

- Usando lo divulgado en D1 complementandolo con lo divulgado en D2, D3 y D4 no se
llega a dar solucion al problema técnico planteado, que si resuelve la presente solicitud.

- Lo divulgado en D1, D2, D3 y D4 no contiene todos los sensores que indica la
reivindicacion 1, tampoco contiene la forma estructural, las dimensiones, el panel de
sensores, angulos de apertura, los procedimientos y la viabilidad técnica para que una
pequeia maquina pueda ser usada de manera facil por una autoridad en via con el
propésito de obtener datos de riesgo de ser atropellados y perfilar vehiculos para hacer
detener y verificarlos.

Por lo anterior se puede asegurar que si existe nivel inventivo para las reivindicaciones 2, 4,
6 v 10. Ademas de que la reivindicacién independiente de la que dependen tiene nivel
inventivo.




4) Pago de la tasa por concepto de modificacion a reivindicaciones, de conformidad
Con el valor establecido en la resolucion de tasas vigentes.

Se efectud el pago de la tasa respectiva.

i El débito a la cuenta se ha realizado EXITOSAMENTE !
Nimero de Confirmacion: 7752100H

Estimado cliente: El page que acaba de realizar esta sujeto a aprobacion, por favor para
concluir el pago, seleccione la opcion "Regresar Al Comercio™, y verifique el estado final de
la transaccion, si tiene algin inconveniente, comuniquese con el operador de Informacion

en donde liquidd su planilla, o con el comercio desde el cual esta efectuando la compra o

pago”.
Cuenta desde |a cual se realizo el pago: Cuenta de Ahomos === 0431
R SUPERIMTENDENCIA DE INDUSTRIA Y
C Virtual:
omercio Virtua COMERCIO
Referencia de Pago: 73364178
Valor Pagado: $1659.880,00

Fecha: Diciembre 27 de 2021 04:45 pm

5) SOLICITUDES FINALES:

a) De acuerdo al art 14 D486 se otorgara la patente cuando esta tenga aplicacion industrial,
novedad y nivel inventivo. Cumplidos los requisitos se solicita se otorgue la patente.

Por lo cual se solicita se otorgue la patente teniendo en cuanta que Las reivindicaciones 2,
4, 6 y 10 Sl tienen nivel inventivo pues las reivindicaciones de las que dependen 1 y 8
tienen NIVEL DE INVENTIVA.

Segun lo que indica la guia de examen de patentes de la SIC, TIENE nivel inventivo una
reivindicacion dependiente de una reivindicacién independiente con Nivel Inventivo.

b) Reivindicaciones 5, 8 y 9 no fueron afectadas en el requerimiento por novedad o nivel de
inventiva., el Articulo 48 de la D486 establece que Si el examen fuere parcialmente
favorable se otorgara la patente para las reivindicaciones no afectadas.

En caso de que se reitere la afectacion a nivel de inventiva o novedad de alguna de las
reivindicaciones. Se solicita se conceda la patente para las demas Reivindicaciones las
cuales no fueron afectadas.

c) Se demostré mediante las tablas 1 y 2 las diferencias entre la solicitud y el estado de la
técnica, demostrando incluso con ejemplos que el efecto técnico de la presente invencién
no se logra con la suma del conocimiento divulgado en el estado de la técnica.

¢) Se renuncia al término restante para que se dé pronto tramite a esta respuesta y solicitud
de patente.

Cordialmente.

Walter Galved Rendon ~|



