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RESUMEN

La presente invencion corresponde a un Sistema de cosecha remoto en palmas con
pinza ajustable, de escalado motorizado en troncos, paletas antirretornos, brazo de corte
de racimo, camara de monitoreo, pinza de sujecion y cable de transporte. El presente
desarrollo logra realizar el proceso de corte y recoleccion de los frutos altos en palmas, de
forma segura, para operarios y productos siendo una herramienta relativamente pequefa,

ajustable, portatil y agil para el uso en grandes y densas plantaciones.



