
RESUMEN

La invención consiste en un dispositivo mecatrónico para el traslado de líneas 

auxiliares (pesca) desde una de las torres de energía hasta la otra de forma ágil, 

permitiendo hacer recorridos sobre una línea eléctrica. El dispositivo de transporte, 

permite el control inalámbrico del mismo y está compuesto por dos subsistemas: un 

primer subsistema mecánico, el cual está constituido a su vez por diferentes 

mecanismos que, al integrarse entre ellos a través de 2 chasises, uno superior y 

uno inferior permiten su desplazamiento a través de las líneas eléctricas, y un 

segundo subsistema electrónico el cual tienen como función captar las señales 

lógicas enviadas por el control remoto, interpretar internamente la operación que 

debe ejecutar y finalmente, realizar el control de los motores. 


