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RESUMEN

El presente desarrollo corresponde a un sistema de entrenamiento de cirugía 

laparoscópica asistido por robot de cuarta revolución industrial, conformado 

5 principalmente por una base móvil dotada de ruedas, la cual soporta el simulador 

de abdomen, robot que opera la cámara (RC), pinzas de intervención 

laparoscópica, monitor, elementos de mando de robot, conexión alámbrica hacia 

los botones y mini joystick, mando por pedales, además de un control de mando 

por voz. Mediante los elementos de mando se orienta y desplaza la cámara a 

10 través del movimiento del RC. El RC consta de un software de inteligencia artificial 

que permite el movimiento automático de la cámara, mediante los sensores de 

inercia ubicados en las pinzas. Logrando así que la cámara sea un elemento 

movible para facilitar su uso en la práctica con distintos métodos de manejo según 

la elección del usuario. 
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