
5 Reivindicaciones

1. Dispositivo para laringoscopía, que comprende:

10 - Un mango con un punto de anclaje (3) para las palas intercambiables (2);

- Un conjunto de palas intercambiables (2) que se ajustan al mango;

- Una cámara endoscópica (11) acoplada a la pala (2); y

- Una pantalla (17) que se acopla al mango

 

15 2. El dispositivo de laringoscopía de la reivindicación anterior, caracterizado porque los 

componentes que lo integran son modulares, permitiendo intercambiarlos cuando se 

requiera. 

3. El dispositivo de laringoscopía de la reivindicación anterior, caracterizado porque el 

20 mango está compuesto de dos piezas (1) (7) que encajan una dentro de la otra mediante 

una inserción deslizante. 

4.  El dispositivo de laringoscopía de la reivindicación 1, caracterizado porque la pieza 

interior (1), tiene en su extremo el punto de anclaje (3), lo que permite el acoplamiento 

25 de palas de diversos tamaños mediante un ensamble de forma y contraforma. 

5. El dispositivo de laringoscopía de la reivindicación 1, caracterizado porque la pieza 

exterior (7) tiene en su extremo superior, una estructura de unión no fija (12).

30 6. El dispositivo de laringoscopía de la reivindicación 1, caracterizado porque las dos 

piezas (1) (7) que componen el mango presentan cada una, sendas extrusiones 

semicirculares (9) (5) en sus caras frontales que al unirse forman un conducto cilíndrico 

(10)  por el cual atraviesa la cámara endoscópica (11).



5 7. El dispositivo de laringoscopía de la reivindicación 1, caracterizado porque las piezas 

del mango se unen en su extremo superior por medio de un tornillo (8) que atraviesa la 

pieza exterior (7) y se enrosca en la pieza interior (1). 

8. El dispositivo de laringoscopía de la reivindicación 1, caracterizado porque la pantalla 

10 (17) comprende en su reverso, una estructura de unión fija (15) que encaja con aquella 

del extremo superior del mango (12), formando un ensamble de forma y contraforma. 

9. El dispositivo de laringoscopía de la reivindicación anterior, caracterizado porque la 

estructura de acople fija de la pantalla (15) integra un mecanismo de bisagra que 

15 permite la movilidad de la cámara en un ángulo de hasta 123.54° en el eje vertical. 
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