RESUMEN

Una unidad de bomba eléctrica sumergible para pozos
(15) tiene un primer y segundo motores magnéticos permanentes
(18, 20). El primer vastago de accionamiento del motor (50)
se conecta a un acoplamiento (77) que tiene estrias internas
(79) para recibir un extremo estriado externamente (83) del
segundo vastago de accionamiento del motor (69). Los
dispositivos de alineacidn (82, 87) alinean de manera
rotacional los polos magnéticos (55) del primer vastago de
accionamiento (50) con 1los polos magnéticos del segundo
vastago de accionamiento antes de asegurar los alojamientos
(39, 67) del primer % segundo motores juntos. Los
dispositivos de alineacidén pueden ser una irregularidad del
acoplamiento (82) en las estrias internas que estd en una
orientacién controlada con relacién a los polos magnéticos
del primer véastago y una irregularidad del vastago (87) en
las estrias externas (85) que evitan que el segundo vastago
de accionamiento engrane completamente el acoplamiento a
menos que la irregularidad del véastago estd en una posicidn
rotacional especificada en relacidén con la irregularidad del

acoplamiento.



