REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo indicador de emergencia y/o descenso de pasajeros
caracterizado por una carcasa (11) que contiene una unidad de
movimiento (13) encubierta por una capa agujerada de vision

unidireccional (12) y ademas incluye una primera pantalla (21).

2. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 1 caracterizado porque la
unidad de movimiento (13) comprende un actuador electromecéanico (130)
gue estan conectados a una unidad controladora (20), donde la unidad
controladora (20) controla la energizacion del actuador electromecanico
(130). La unidad controladora (20) tiene conexiones de salida hacia la
primera pantalla (21), a una primera unidad de iluminacion (141) y a una

segunda unidad de iluminacién (142).

3. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 1 caracterizado porque la
unidad de movimiento (13) comprende un actuador electromecanico (130)
gue proporciona movimiento al doble mecanismo plano (131) que incluye

siluetas (132).

4. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 1 caracterizado porque la
unidad de movimiento (13) es una segunda pantalla (13a) conectada a la

unidad controladora (20).



10.

El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 1 caracterizado porque el

actuador electromecanico (130) es un motor eléctrico.

El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 1 caracterizado porque la

capa agujerada de vision unidireccional (12) incluye una imagen.

El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 1 caracterizado porque la
carcasa (11) comprende una forma de receptéculo (111) con una superficie
frontal (112) que tiene adherida la capa agujerada de vision unidireccional

(12).

El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 1 caracterizado porque la

carcasa (11) comprende ademas elementos de fijacion (113).

El dispositivo de acuerdo con la reivindicacion 1 caracterizado porque la
capa agujerada de vision unidireccional (12) incluye agujeros con
diametros entre 1 a 4 mm distribuidos de manera matricial a lo largo y

ancho de la capa.

El dispositivo de acuerdo con la reivindicacién 3 caracterizado porque el
doble mecanismo plano (131) comprende un primer mecanismo plano
(1311) y un segundo mecanismo plano (1312) conectados de manera

comun al actuador electromecéanico (130).



